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(54) Mécanisme de remontage automatique bidirectionnel pour mouvement d’horlogerie.

(57) Mécanisme de remontage automatique bidirec-
tionnel pour mouvement d’horlogerie comprenant une
masse oscillante (2), un mobile (15) à roue à dents de
loup (14) pour entraîner un rochet de remontage (25) du
mouvement et deux cliquets (12a, 12b) coopérant avec
la denture de la roue à dents de loup (14) pour faire al-
ternativement avancer ledit mobile (15) sous l’effet des

oscillations de la masse oscillante (2), ledit mobile (15)
comprenant un dispositif de débrayage pour découpler
la roue à dents de loup (14) du rochet de remontage (25)
lors d’un remontage manuel du mouvement, afin de pro-
téger la roue à dents de loup (14) et les cliquets (12a,
12b) des risques d’usure.
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