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(54) Bras entrebailleur destiné a maintenir un ouvrant dans une position ouverte prédéterminée

par rapport a un dormant.

(57)  Cebras (1) comprend une portion proximale (6)
etune portion distale (8), des moyens de liaison agencés
pour relier la portion proximale (6) et la portion distale (8)
et destinés a autoriser un déplacement relatif de la por-
tion proximale (6) et de la portion distale (8) entre une
position pérenne déployée et une position exceptionnelle
escamotée, et des moyens de stabilisation agencés pour
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maintenir la portion proximale (6) et la portion distale (8)
en position pérenne déployée tant qu’un effort de pous-
sée sur le bras (1) est inférieur ou égal a une valeur seuil
prédéterminée et pour autoriser le déplacement relatif
de la portion distale (8) et de la portion proximale (6)
jusqu’a la position exceptionnelle escamotée des que
I'effort de poussée sur le bras (1) excede la valeur seuil
prédéterminée.
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Description

[0001] La présente invention concerne un bras entre-
bailleur et une fenétre ou une porte équipée de ce bras
entrebailleur.

[0002] Une fenétre ou une porte comprend tradition-
nellement un dormant monté dans une baie et au moins
un ouvrant monté mobile enrotation surle dormant, entre
une position d’ouverture dans laquelle I'ouvrant libére un
passage atravers le dormant etune position de fermeture
dans laquelle 'ouvrant obture ce passage.

[0003] Il est connu d’équiper les fenétres ou portes
avec un bras entrebailleur. Le bras entrebailleur est relié
audormant et a l'ouvrant. [l permet de maintenir I'ouvrant
dans une position ouverte prédéterminée.

[0004] Cependant, les chocs subis par les fenétres ou
portes connues sont directement transmis au bras en-
trebailleur, qui peut se briser. L’ouvrant n’est plus main-
tenu par le bras entrebailleur et peut donc étre librement
déplacé. Il en résulte, outre des dégats mateériels, une
baisse sensible du niveau de sécurité dans la mesure ou
le bras entrebailleur ne remplit ni sa fonction de maintien
de l'ouvrant dans sa position ouverte prédéterminée, ni
une fonction de limiteur d’ouverture.

[0005] Il estparexemple connududocumentde brevet
GB577379 un compas pour une porte. Cependant, le
compas est relié a chacune de ses extrémités par une
liaison pivot, soit a une porte, soit au cadre de porte.
Méme sile compas plie lorsque la porte est rabattue con-
tre le cadre de porte, les extrémités du compas sont sou-
mises a des contraintes mécaniques susceptibles de les
endommager en cas de rabattement violent de la porte
contre le cadre de porte.

[0006] Aussila présente invention vise a pallier tout ou
partie de ces inconvénients en proposant un bras entre-
bailleur offrant un niveau de sécurité élevé, y compris
aprés un choc violent, et une fenétre ou une porte équi-
pée de ce bras entrebailleur.

[0007] A cet effet, la présente invention a pour objet
un bras entrebailleur destiné a maintenir un ouvrantdans
une position ouverte prédéterminée par rapport a un dor-
mant, caractérisé en ce que le bras entrebailleur com-
prend au moins une portion proximale destinée a étre
reliée au dormant et au moins une portion distale desti-
née a étrereliée al'ouvrant ,des moyens de liaison agen-
cés pour relier la portion proximale et la portion distale
et destinés a autoriser un déplacement relatif de la por-
tion proximale et de la portion distale entre une position
pérenne déployée et une position exceptionnelle esca-
motée, des moyens de stabilisation agencés pour main-
tenir la portion proximale et la portion distale en position
pérenne déployée tant qu’un effort de poussée sur le
bras est inférieur ou égal a une valeur seuil prédétermi-
née et pour autoriser le déplacement relatif de la portion
distale et de la portion proximale jusqu’a la position ex-
ceptionnelle escamotée dés que I'effort de poussée sur
le bras excéde la valeur seuil prédéterminée, dans lequel
les moyens de liaison comprennent un axe de rotation
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autour duquel sont destinées a pivoter la portion proxi-
male et la portion distale entre la position pérenne dé-
ployée etla position exceptionnelle escamotée, la portion
proximale et la portion distale étant agencées de maniere
sensiblement oblique I'une par rapport a I'autre en posi-
tion pérenne déployée, et dans lequel la portion distale
comprend une extrémité destinée a étre reliée a
I'ouvrant, 'extrémité de la portion distale étant rattachée
a un plot monté coulissant dans une lumiére.

[0008] Ainsi,le brasentrebailleur selon I'invention offre
la possibilité de supporter des chocs violents sans se
rompre, si bien qu’il continue d’assurer aprés un choc
violent sa fonction d’entrebaillement, ou a défaut au
moins une fonction de limiteur d’ouverture.

[0009] Par position pérenne déployée on entend posi-
tion correspondant a une position normale d’utilisation
danslaquelle le bras autorise le déplacementde I'ouvrant
par rapport au dormant entre la position d’ouverture pré-
déterminée et la position de fermeture, et dans laquelle
le bras est notamment apte a maintenir 'ouvrant dans la
position ouverte prédéterminée.

[0010] Par position exceptionnelle escamotée on en-
tend position atteinte dans des situations rares de fonc-
tionnement correspondant a des situations d’urgence,
par exemple suite a un choc violent, dans laquelle la dis-
tance séparant une extrémité de la portion proximale
destinée a étre reliée au dormant et une extrémité de la
portion distale destinée a étre reliée a I'ouvrant est mini-
male.

[0011] Les efforts transmis au bras a la suite de chocs
minimes sont encaissés directement par le bras s’il peut
y résister ; le cas échéant, la portion proximale et la por-
tion distale sont maintenues sensiblement immobiles
'une par rapport a I'autre par les moyens de stabilisation.
Les efforts transmis au bras a la suite d’un choc violent
contre 'ouvrant sont encaissés par le dormant, contre
lequel vient se plaquer I'ouvrant a la suite du choc. Le
cas échéant, la portion proximale et la portion distale
s’articulent pour préserver I'intégrité physique du bras et
pour que l'ouvrant puisse venir en appui contre le dor-
mant.

[0012] En outre, la portion proximale et la portion dis-
tale sont mobiles en rotation I'une par rapport a l'autre.
Cette caractéristique permet de créer des composantes
tangentielles de I'effort de poussée sur le bras pour pro-
voquer le déplacement d’une extrémité de la portion dis-
tale alaquelle est rattaché un plot monté coulissant dans
une lumiére de I'ouvrant. Ainsi, le plot se déplace dans
la lumiére pour ne pas contraindre le bras. Ce degré de
liberté supplémentaire correspondant au déplacement
en translation du plot dans la lumiére diminue sensible-
ment les contraintes subies par le bras en comparaison
des solutions préexistantes.

[0013] De maniére avantageuse, la portion proximale
etla portion distale en position pérenne déployée forment
entre elles un angle a calculé pour permettre la rotation
dans un sens horaire de la portion distale par rapport a
la portion proximale.
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[0014] Cela entraine avantageusement le souléve-
ment de I'extrémité de la portion distale a laquelle est
rattaché le plot monté coulissant dans la lumiere de
I'ouvrant.

[0015] Selonuneforme d’exécution, 'angle o. est com-
pris entre 135° et a 180° lorsque la portion proximale et
la portion distale sont en position déployée.

[0016] Selon un mode de réalisation, les moyens de
stabilisation comprennent des moyens d’encliquetage de
la portion proximale et de la portion distale adaptés pour
'encliquetage de la portion proximale et de la portion
distale en position pérenne déployée.

[0017] Avantageusement, les moyens d’encliquetage
comprennent au moins un organe flexible adapté pour
'engagement ou le désengagement d’'un tenon dans une
mortaise.

[0018] Selon une possibilité, les moyens de stabilisa-
tion comprennent des moyens de rappel élastiques re-
liant la portion distale et la portion proximale et tendant
a maintenir la portion distale et la portion proximale en
position pérenne déployée.

[0019] Demaniéreavantageuse, les moyensde rappel
élastiques comprennent un ressort dont une extrémité
est rattachée a la portion proximale et dont une autre
extrémité est rattachée a la portion distale.

[0020] Le ressort est avantageusement dimensionné
pour générer une force de rappel empéchant la rotation
de la portion distale et de la portion proximale autour de
'axe tant que le couple exercé sur I'axe est inférieur ou
égal a la valeur seuil prédéterminée et autorisant la ro-
tation de la portion distale et de la portion proximale
autour de I'axe dés que le couple exercé sur I'axe est
supérieur a la valeur seuil prédéterminée.

[0021] Le ressort peut correspondre a un ressort de
compression ou a un ressort de torsion.

[0022] Selon un mode de réalisation, les moyens de
stabilisation comprennent des moyens de frottement de
la portion distale et de la portion proximale adaptés pour
générer des forces de frottement s’opposant au dépla-
cement de la portion distale par rapport a la portion proxi-
male.

[0023] Avantageusement, les moyens de frottement
comprennent une premiere surface fonctionnelle agen-
cée sur la portion proximale pour venir en appui contre
une deuxiéme surface fonctionnelle agencée sur la por-
tion distale.

[0024] La premiére surface fonctionnelle et la deuxie-
me surface fonctionnelle sont avantageusement dimen-
sionnées pour générer une friction empéchant la rotation
de la portion distale et de la portion proximale autour de
'axe tant que le couple exercé sur I'axe est inférieur ou
égal a la valeur seuil prédéterminée et autorisant la ro-
tation de la portion distale et de la portion proximale
autour de I'axe dés que le couple exercé sur I'axe est
supérieur a la valeur seuil prédéterminée.

[0025] De maniére avantageuse, les moyens de sta-
bilisation sont réversibles.

[0026] Autrement dit, les moyens de stabilisation sont
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adaptés pour maintenir de nouveau la portion proximale
et la portion distale dans une position déployée aprés un
choc ayant entrainé la rotation de la portion proximale et
de la portion distale autour de I'axe. Le bras peut ainsi
remplir de nouveau sa fonction d’entrebaillement.
[0027] Selon une variante, les moyens de stabilisation
comprennent un organe de liaison solidaire de la portion
distale etde la portion proximale, 'organe de liaison étant
destiné a rompre dés que I'effort de poussée sur le bras
dépasse la valeur seuil prédéterminée.

[0028] Dans ce cas, le bras ne peut pas assurer de
nouveau une fonction d’entrebaillement ; il permet d’as-
surer cependantune fonction de limiteurd’ouverture pour
conserver un niveau de sécurité éleve.

[0029] Selon un autre aspect de l'invention, celle-ci a
également pour objet une fenétre ou une porte compre-
nant un ouvrant, un dormant, et un bras entrebailleur
ayant les caractéristiques précitées.

[0030] On notera que le dormant peut aussi bien cor-
respondre a un bati fixé dans une baie qu’a un ouvrant
ou vantail qui est maintenu verrouillé dans une position
fermée (on peut alors aussi parler de vantail ou ouvrant
semi-fixe).

[0031] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention ressortiront clairement de la descrip-
tion ci-aprés de modes de réalisation de l'invention, don-
nés a titre d’exemples non limitatifs, en référence aux
dessins annexés dans lesquels :

- les figures 1 et 2 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode de réalisation de l'in-
vention, dans deux positions de fonctionnement,

- les figures 3 et 5 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode particulier de réalisa-
tion de I'invention, dans deux positions de fonction-
nement,

- la figure 4 est une vue schématique et de dessus
d’une partie d’'un bras selon le mode particulier de
réalisation des figures 3 et 5, dans différentes posi-
tions de fonctionnement,

- les figures 6 et 7 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode particulier de réalisa-
tion de I'invention, dans deux positions de fonction-
nement,

- les figures 8 et 9 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode particulier de réalisa-
tion de I'invention, dans deux positions de fonction-
nement,

- lesfigures 10 et 11 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode particulier de réalisa-
tion de I'invention, dans deux positions de fonction-
nement,

- lesfigures 12 et 13 sont des vues schématiques de
profil d’'un bras selon un mode particulier de réalisa-
tion de I'invention, dans deux positions de fonction-
nement,

- lafigure 14 est une vue schématique et de dessus
d’une partie d’'un bras selon le mode particulier de
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réalisation des figures 12 et 13, dans différentes po-
sitions de fonctionnement.

[0032] Les figures 1 et 2 montrent de fagon schémati-
que un bras 1 entrebailleur selon un mode de réalisation
de linvention.

[0033] Le bras 1 entrebailleur est destiné a maintenir
un ouvrant 2 dans une position ouverte prédéterminée
par rapport a un dormant 4, comme illustré a la figure 1.
A la différence d’'un bras entrebailleur, un bras limiteur
d’ouverture offre uniquement la possibilité de limiter
I'ouverture de I'ouvrant jusqu’a une position d’ouverture
prédéterminée, mais n’offre pas la possibilité de mainte-
nir 'ouvrant dans cette position d’ouverture prédétermi-
née. L'ouvrant 2 et le dormant 4 sont ici partiellement
représentés.

[0034] Lebras 1 entrebailleur comprend ici une portion
proximale 6 et une portion distale 8. La portion proximale
6 comprend une extrémité 10 destinée a étre reliée au
dormant 4. La portion distale 8 comprend une extrémité
12 destinée a étre reliée a I'ouvrant 2.

[0035] Dans I'exemple des figures 1 et 2, I'extrémité
12 de la portion distale 8 est rattachée a un plot 14 monté
coulissant dans une lumiére 16. La lumiére 16 peut cor-
respondre a une lumiere ménagée dans une tétiere 18,
parexemple d’un verrou (non représenté) destiné au ver-
rouillage en position de fermeture de 'ouvrant 2, la tétiere
18 étant rattachée a I'ouvrant 2.

[0036] Le bras 1 entrebailleur comprend des moyens
de liaison agenceés pour relier la portion proximale 6 et
la portion distale 8. Les moyens de liaison autorisent un
déplacement relatif de la portion proximale 6 et de la
portion distale 8 I'une par rapport a l'autre. Dans les
exemples des figures 1 a 14, les moyens de liaison com-
prennent ici un axe 20 de rotation autour duquel sont
articulées la portion proximale 6 et la portion distale 8.
[0037] La portion proximale 6 et la portion distale 8
sont mobiles (ici en rotation) entre une position pérenne
déployée, visible sur les figures 1, 3, 6, 8, 10 et 12, et
une position exceptionnelle escamotée (non représen-
tée). Les figures 2, 5,7, 9, 11 et 13 montrent la portion
proximale 6 et la portion distale 8 dans une position in-
termédiaire comprise entre la position pérenne déployée
et la position exceptionnelle escamotée.

[0038] Le bras 1 entrebailleur comprend également
des moyens de stabilisation, décrits plus en détails ci-
apres, agencés pour maintenir la portion proximale 6 et
la portion distale 8 en position pérenne déployée tant
qu’un effort de poussée sur le bras 1 entrebailleur est
inférieur ou égal a une valeur seuil prédéterminée, et
pour autoriser le déplacement relatif de la portion distale
8 et de la portion proximale 6 jusqu’a la position excep-
tionnelle escamotée dés que I'effort de poussée sur le
bras 1 entrebailleur excéde la valeur seuil prédétermi-
née.

[0039] En d’autres termes, conformément aux exem-
ples de réalisation illustrés aux figures 1 a 13, les moyens
de stabilisation empéchent, lorsque la portion proximale
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6 et la portion distale 8 sont en position pérenne dé-
ployée, la rotation relative de la portion proximale 6 et de
la portion distale 8 tant qu’un couple au niveau de I'axe
20 estinférieur ou égal a une valeur seuil prédéterminée,
mais autorisent cette rotation (uniquement) lorsque le
couple au niveau de I'axe 20 est supérieur a la valeur
seuil prédéterminée.

[0040] La valeur seuil prédéterminée est calculée pour
prévenir la rupture du bras 1 entrebailleur. Ainsi, lorsque
le bras 1 entrebailleur subit un effort inférieur ou égal a
la valeur seuil prédéterminée, le bras 1 entrebailleur est
apte a résister sans se briser aux contraintes mécani-
ques générées par cet effort. Enrevanche, lorsque I'effort
exceéde la valeur seuil prédéterminée, cela signifie que
le bras 1 entrebailleur pourrait se briser ; aussi, les
moyens de stabilisation autorisentdans ce cas la rotation
de la portion proximale 6 et de la portion distale 8.
[0041] Comme cela est visible sur les figures 3, 6, 8,
10 et 12, représentant la portion proximale 6 et |la portion
distale 8 dans la position pérenne déployée, la portion
proximale 6 et la portion distale 8 peuvent étre agencées
de maniere sensiblement oblique I'une par rapport a
l'autre, et non nécessairement alignées de maniére par-
faitement rectiligne comme cela est représenté sur la fi-
gure 1.

[0042] En particulier, la portion proximale 6 etla portion
distale 8 en position pérenne déployée forment entre el-
les un angle a calculé pour permettre la rotation dans un
sens horaire de la portion distale 8 parrapport a la portion
proximale 6 (conformément aux figures, c’est-a-dire por-
tion distale 8 orientée vers la droite et portion proximale
6 orientée vers lagauche). Ainsi, un chocviolent appliqué
sur 'ouvrant 2 provoque la rotation horaire de la portion
distale 8 par rapport a la portion proximale 6, ce qui per-
met aussi de déplacer I'extrémité 12 de la portion distale
8 hors de la portion inférieure de la lumiére 16 dans la-
quelle elle était initialement logée. L’angle o peut étre
avantageusement compris entre 135° et 180°.

[0043] Les figures 3 a 14 illustrent plusieurs modes de
réalisation du bras 1 entrebailleur selon l'invention, qui
different au niveau des moyens de stabilisation utilisés.
[0044] Dans le mode de réalisation illustré aux figures
3 a 5, les moyens de stabilisation comprennent des
moyens d’encliquetage de la portion proximale 6 et de
la portion distale 8 adaptés pour I'encliquetage de la por-
tion proximale 6 et de la portion distale 8 en position
pérenne déployée (figure 3) et pour le désencliquetage
de la portion proximale 6 et de la portion distale 8 lorsque
le bras subit un effort supérieur a la valeur seuil prédé-
terminée (figure 5).

[0045] Comme cela est visible sur la figure 4, les
moyens d’encliquetage comprennent au moins un orga-
ne flexible adapté pour 'engagement ou le désengage-
ment d’un tenon 24 dans une mortaise 26. Ici, les moyens
d’encliquetage comprennent deux organes flexibles cor-
respondant a une extrémité 22 de la portion distale 8 et
une extrémité 28 de la portion proximale 6. De plus, le
tenon 24 est solidaire de I'extrémité 22, et la mortaise 26
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estménagée sur I'extrémité 28 de la portion proximale 6.
[0046] Le dessinduhautde lafigure 4 montre le tenon
24 inséré dans la mortaise 26. Ainsi, la portion proximale
6 et la portion distale 8 sont maintenues en position pé-
renne déployée. L'insertion du tenon 24 dans la mortaise
26 s’oppose a toute rotation de la portion proximale 6 et
de la portion distale 8.

[0047] Le dessin du milieu de la figure 4 montre la dé-
formation de I'extrémité 22 et de I'extrémité 28 faisant
immédiatement suite a un effort subi par le bras 1 entre-
bailleur dépassant la valeur seuil prédéterminée. Le te-
non 24 a quitté la mortaise 26 pour permettre la rotation
de la portion distale 8 par rapport a la portion proximale
autour de I'axe 20.

[0048] Le dessin du bas de la figure 4 montre les ex-
trémités 22, 28 revenues a leur état initial précédant leur
déformation, aprés que le tenon 24 ait quitté la mortaise
26. Le tenon 24 et la mortaise 26 ne sont plus engageés ;
les moyens de stabilisation ne s’opposent plus a la rota-
tion de la portion distale 8 par rapport a la portion proxi-
male 6 jusqu’a la position exceptionnelle escamotée.
[0049] Les organes flexibles, ici les extrémités 22, 28,
le tenon 24 et la mortaise 26 sont conformés et/ou di-
mensionnés pour autoriser le retrait du tenon 24 de la
mortaise 26 uniquementlorsque I'ouvrant 2 subit un effort
de poussée supérieur a la valeur seuil prédéterminée.
[0050] Dans le mode de réalisation illustré aux figures
6 a 9, les moyens de stabilisation comprennent des
moyens de rappel élastiques, comme un ressort 30, re-
liantla portion distale 8 etla portion proximale 6 ettendant
a maintenir la portion distale 8 et la portion proximale 6
en position pérenne déployée.

[0051] Leressort 30 est avantageusement dimension-
né pour générer une force de rappel empéchant la rota-
tion de la portion distale 8 et de la portion proximale 6
autour de I'axe 20 tant que le couple exercé sur I'axe 20
est inférieur ou égal a la valeur seuil prédéterminée et
autorisantlarotation de la portion distale 8 etde la portion
proximale 6 autour de I'axe 20 dés que le couple exercé
surl’axe 20 est supérieur ala valeur seuil prédéterminée.
[0052] Comme cela est représenté sur les figures 6 et
7, le ressort 30 peut correspondre a un ressort de
compression ; il comprend ici une extrémité 31 rattachée
a la portion proximale 6 et une autre extrémité 33 ratta-
chée a la portion distale 8.

[0053] Comme cela est représenté sur les figures 8 et
9, leressort 30 peut correspondre a un ressort de torsion.
Le ressort 30 comprend ici une branche 32 en appui con-
tre un ergot 34 fixé sur la portion proximale 6 et une bran-
che 36 en appui contre un ergot 38 fixé sur la portion
distale 8. Le ressort 30 est ici agencé de sorte que I'axe
20 s’étende dans I'espace délimité par ses spires.
[0054] Dans le mode de réalisation illustré aux figures
10 et 11, les moyens de stabilisation comprennent des
moyens de frottement de la portion distale 8 et de la por-
tion proximale 6.

[0055] Les moyens de frottement comprennent ici une
premiéere surface fonctionnelle 40 agencée sur la portion
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proximale 6 pour venir en appui contre une deuxiéme
surface 42 fonctionnelle agencée sur la portion distale 8.
[0056] La premiére surface fonctionnelle 40 et la
deuxiéme surface fonctionnelle 42 sont avantageuse-
ment dimensionnées pour générer des forces de frotte-
ment (dans la zone hachurée sur les figures 10 et 11)
empéchant la rotation de la portion distale 8 et de la por-
tion proximale 6 autour de I'axe 20 tant que le couple
exercé sur I'axe 20 est inférieur ou égal a la valeur seuil
prédéterminée et autorisant la rotation de la portion dis-
tale 8 et de la portion proximale 6 autour de I'axe 20 dés
que le couple exercé sur I'axe 20 est supérieur ala valeur
seuil prédéterminée.

[0057] Selon les modes de réalisation représentés sur
les figures 3 a 11, les moyens de stabilisation sont ré-
versibles, c’est-a-dire qu’ils sont aptes a autoriser le re-
tour de la portion proximale 6 et de la portion distale 8
dans une position pérenne déployée et a maintenir de
nouveau la portion proximale 6 etla portion distale 8 dans
la position pérenne déployée, dans le cas ou la portion
proximale 6 et la portion distale 8 ont été déplacées vers
la position exceptionnelle escamotée. Ainsi, selon les
modes de réalisation représentés sur les figures 3 a 11,
le bras 1 entrebailleur peut remplir de nouveau sa fonc-
tion d’entrebailleur, c’est-a-dire maintenir de nouveau
I'ouvrant 2 dans la position ouverte prédéterminée le cas
échéant.

[0058] Dans le mode de réalisation illustré aux figures
12 a 14, les moyens de stabilisation comprennent un
organe de liaison, par exemple un axe 44, reliant a la fois
la portion distale 8 et la portion proximale 6. L’axe 44
permet d'immobiliser la portion proximale 6 et |la portion
distale 8 dans la position pérenne déployée en empé-
chant la rotation de l'une par rapport a l'autre. L'axe 44
est toutefois destiné arompre dés que I'effort de poussée
sur le bras 1 entrebailleur dépasse la valeur seuil prédé-
terminée, pour libérer la rotation de la portion proximale
6 et de la portion distale 8 I'une par rapport a l'autre vers
la position exceptionnelle escamotée.

[0059] Le dessin du haut de la figure 14 montre I'axe
44 reliant la portion proximale 6 et la portion distale 8
sensiblement immobiles 'une par rapport a l'autre, en
position pérenne déployée.

[0060] Le dessin du bas de la figure 14 montre I'axe
44 brisé ayant permis la rotation de la portion distale 8
par rapport a la portion proximale 6.

[0061] A la différence des modes de réalisation illus-
trés aux figures 3 a 11, I'axe 44 forme des moyens de
stabilisation irréversibles ; il ne permet pas de stabiliser
de nouveau la portion proximale 6 et la portion distale
dans une position pérenne déployée aprées avoir été rom-
pu. Ainsi, selon le mode de réalisation représenté sur les
figures 12 et 13, le bras 1 entrebailleur ne peut plus as-
surer sa fonction d’entrebaillement ; il assure toutefois
une fonction de limiteur d’ouverture.

[0062] L’invention a également pour objet une fenétre
ou une porte (non représentées) comprenant un ouvrant
2, undormant 4, et un bras 1 entrebailleur selon I'un des
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modes de réalisation illustrés aux figures 3 a 14.

[0063] Le dormant 4 peut correspondre a un bati en-
castré dans une baie, ou bien a un ouvrant ou vantail dit
semi-fixe, c’est-a-dire apte a étre maintenu verrouillé
dans une position de fermeture tandis que I'ouvrant 2 est
en position d’ouverture.

[0064] Le fonctionnement du bras 1 entrebailleur est
décrit plus en détails ci-aprés, partant d’'un état initial
dans lequel la portion proximale 6 et la portion distale 8
sont en position pérenne déployée, comme cela est re-
présenté sur les figures 1, 3, 6, 8, 10 et 12.

[0065] Lorsque l'ouvrant 2 subit un effort 46 normal
tendant a le pousser en direction du dormant, des con-
traintes mécaniques sontgénérées ettransmises au bras
1 entrebailleur.

[0066] Lorsque l'effort 46 est inférieur ou égal a une
valeur seuil prédéterminée, le bras 1 entrebailleur est
capable d'y résister sans se briser. Les moyens de sta-
bilisation sont adaptés pour maintenir conséquemment
la portion proximale 6 et la portion distale 8 dans la po-
sition pérenne déployée.

[0067] Enrevanche, en casd’application d’un effort 26
sur I'ouvrant 2 supérieur a une valeur seuil prédétermi-
née, et uniquement dans ce cas, les moyens de stabili-
sation autorisent le déplacement de la portion proximale
6 et de la portion distale 8 I'une par rapport a l'autre,
depuis la position pérenne déployée vers la position ex-
ceptionnelle escamotée, comme cela est visible sur les
figures 2,5,7,9, 11 et 13.

[0068] En pivotantl'une parrapport al'autre, la portion
proximale 6 et la portion distale 8 permettent le rappro-
chement de l'ouvrant 2 vers le dormant 4. L'ouvrant 2
peut ainsi venir en appui contre le dormant 4 pour absor-
ber un choc.

[0069] De plus, 'agencement oblique de la portion
proximale 6 et de la portion distale 8 en position pérenne
déployée provoque la rotation dans le sens horaire de la
portion distale 8 par rapport a la portion proximale 6 pour
faire remonter le plot 14 rattaché a I'extrémité 12 dans
la lumiéere 16.

[0070] ATissueduchocayantentrainéle déplacement
de la portion distale 8 et de la portion proximale 6 I'une
parrapportal’autre, celles-cipeuvent de nouveau pivoter
vers la position pérenne déployée. Selon le mode de réa-
lisation choisi des moyens de stabilisation, le bras 1 peut
alors soit continuer d’assurer une fonction d’entrebaille-
ment, comme avant le choc, soit assurer une fonction de
limiteur d’ouverture.

[0071] Bienentendu,l'inventionn’estnullementlimitée
aux modes de réalisation décrits ci-dessus, ces modes
de réalisation n’ayant été donné qu’a titre d’exemples.
Des modifications restent possibles, notamment du point
de vue de la constitution des divers éléments, ou par la
substitution d’équivalents techniques, sans sortir pour
autant du domaine de protection de l'invention.

[0072] Ainsi, la portion proximale 6 et la portion distale
8 peuvent étre mobiles en translation I'une par rapport a
l'autre entre la position pérenne déployée et la position
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exceptionnelle escamotée.

Revendications

1. Bras (1) entrebailleur destiné a maintenir un ouvrant
(2) dans une position ouverte prédéterminée par rap-
porta un dormant (4), caractérisé en ce que le bras
(1) entrebailleur comprend au moins une portion
proximale (6) destinée a étre reliée au dormant (4)
et au moins une portion distale (8) destinée a étre
reliée al'ouvrant (2), des moyens de liaison agencés
pourrelier la portion proximale (6) et la portion distale
(8) et destinés a autoriser un déplacement relatif de
la portion proximale (6) et de la portion distale (8)
entre une position pérenne déployée et une position
exceptionnelle escamotée, des moyens de stabili-
sation agencés pour maintenir la portion proximale
(6) et la portion distale (8) en position pérenne dé-
ployée tant qu’'un effort de poussée sur le bras (1)
estinférieurou égal aune valeur seuil prédéterminée
et pour autoriser le déplacement relatif de la portion
distale (8) et de la portion proximale (6) jusqu’a la
position exceptionnelle escamotée des que I'effort
de poussée sur le bras (1) excede la valeur seuil
prédéterminée, dans lequel les moyens de liaison
comprennent un axe (20) de rotation autour duquel
sont destinées a pivoter la portion proximale (6) et
la portion distale (8) entre la position pérenne dé-
ployée et la position exceptionnelle escamotée, la
portion proximale (6) et la portion distale (8) étant
agencées de maniére sensiblement oblique I'une
par rapport a l'autre en position pérenne déployée,
et dans lequel la portion distale (8) comprend une
extremité (12) destinée a étre reliée a I'ouvrant (2),
I'extrémité (12) de la portion distale (8) étant ratta-
chée a un plot (14) monté coulissant dans une lu-
miere (16).

2. Bras (1) entrebailleur selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que la portion proximale (6) et la
portion distale (8) en position pérenne déployée for-
ment entre elles un angle (o) calculé pour permettre
la rotation dans un sens horaire de la portion distale
(8) par rapport a la portion proximale (6).

3. Bras (1) entrebailleur selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que les moyens de stabilisation
comprennent des moyens d’encliquetage de la por-
tion proximale (6) et de la portion distale (8) adaptés
pour I'encliquetage de la portion proximale (6) et de
la portion distale (8) en position pérenne déployée.

4. Bras (1) entrebailleur selon I'une des revendications
1 a 3, caractérisé en ce que les moyens de stabi-
lisation comprennent des moyens de rappel élasti-
ques reliant la portion distale (8) et la portion proxi-
male (6) et tendant & maintenir la portion distale (8)
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et la portion proximale (6) en position pérenne dé-
ployée.

Bras (1) entrebailleur selon I'une des revendications
1 a 4, caractérisé en ce que les moyens de stabi-
lisation comprennent des moyens de frottement de
la portion distale (8) et de la portion proximale (6)
adaptés pour générer des forces de frottement s’op-
posant au déplacement de la portion distale (8) par
rapport a la portion proximale (6).

Bras (1) entrebailleur selon I'une des revendications
1 a 5, caractérisé en ce que les moyens de stabi-
lisation sont réversibles.

Bras (1) entrebailleur selon I'une des revendications
1 a 5, caractérisé en ce que les moyens de stabi-
lisation comprennent un organe de liaison solidaire
de la portion distale (8) et de la portion proximale
(6), 'organe de liaison étant destiné a rompre dés
que l'effort de poussée sur le bras (1) dépasse la
valeur seuil prédéterminée.

Fenétre ou porte comprenant un ouvrant (2), un dor-
mant (4), et un bras (1) entrebailleur selon I'une des
revendications 1a 7.
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