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(54) Abri motorisé pour bassin d’agrément

(57) L’invention concerne un abri (A) pour bassin
d’agrément comprenant une pluralité d’éléments de toi-
ture mobiles (M1, M2, M3, M4), ces éléments de toiture
comprenant une armature de profilés ou d’ensembles de
profilés assurant le support d’un ou plusieurs panneaux
de couverture (C) au-dessus du bassin, ces profilés ou
ensembles de formant des poutres enjambant le bassin
et des traverses entretoisant lesdites poutres, les traver-

ses entretoisant les extrémités des poutres étant appe-
lées traverses extrêmes (100) et venant en contact avec
le sol,
remarquable en ce qu’au moins un profilé ou ensemble
de profilés formant une traverse extrême (100) comprend
une âme creuse accueillant un moteur (120) et la ciné-
matique nécessaire à la mise en mouvement d’au moins
une roue (140) dite motrice venant en contact avec le sol
à des fins d’entraînement en translation.
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Description

DOMAINE D’APPLICATION DE L’INVENTION

[0001] La présente invention a trait au domaine des
abris pour bassin d’agrément et notamment aux adapta-
tions permettant d’assurer dans les meilleures condi-
tions, la mise en mouvement des éléments de toiture
constituant l’abri.

DESCRIPTION DE L’ART ANTÉRIEUR

[0002] Parmi les différents abris existant pour bassin
d’agrément telle une piscine, les abris à structure téles-
copique sont des abris formés d’éléments de toiture mo-
biles de dimensions adaptées pour proposer une confi-
guration gigogne permettant de passer d’une position
déployée où le bassin est couvert à une position repliée
où les éléments de toiture se sont emboîtés les uns dans
les autres dans un mouvement de translation longitudinal
permettant de contenir l’ensemble des éléments de toi-
ture sous l’élément le plus grand.
[0003] Pour assumer ce mouvement de translation, les
bords des différents éléments de toiture coopèrent pour
que le mouvement de l’un puisse par contact assurer le
mouvement de l’autre selon un mouvement de déploie-
ment ou de repli.
[0004] Ces mouvements peuvent être mis en oeuvre
manuellement ou par un dispositif de motorisation.
[0005] L’inconvénient des motorisations actuelles ré-
side dans le fait qu’elles comprennent classiquement une
paire de boîtiers contenant des moteurs et venant se fixer
extérieurement aux deux rebords de l’élément de toiture
le plus petit. Les moteurs assurent la mise en mouvement
de roues en contact avec le sol.
[0006] Ces deux boîtiers constituent donc des volumes
qui, non seulement ne contribuent pas à l’esthétique de
l’abri, mais constituent des butées formant des obstacles
à l’escamotage complet de l’élément de toiture le plus
petit dans les autres éléments de toiture.
[0007] Le document FR 2555219 décrit une structure
mobile avec son dispositif d’entraînement. Ladite struc-
ture mobile comprend un ou plusieurs éléments télesco-
piques, le premier étant tracteur. Ces éléments compren-
nent une ossature de profilés assurant le support de plu-
sieurs panneaux de couverture au-dessus d’un bassin.
L’ossature  de profilés comprend des portiques transver-
saux enjambant le bassin et des traverses horizontales
reliant lesdits portiques, les traverses reliant les extrémi-
tés basses des portiques venant en contact avec le re-
bord du bassin. Cette structure comprend un mécanisme
d’entraînement compris dans les montants verticaux
composant un des portiques de l’élément tracteur. Une
telle construction nécessite un montant vertical, ce qui
limite les options de conception de l’abri.

DESCRIPTION DE L’INVENTION

[0008] Partant de cet état de fait, la demanderesse a
mené des recherches visant à proposer une solution de
motorisation plus esthétique, n’empêchant pas l’esca-
motage complet et améliorant les options de construction
de l’abri.
[0009] Ces recherches ont abouti à la conception d’un
abri motorisé particulièrement avantageux résolvant non
seulement les inconvénients de l’art antérieur pour ce
qui concerne les abris télescopiques mais apportant éga-
lement une solution de motorisation pour tous les abris
susceptibles de requérir un mouvement en translation.
[0010] L’abri pour bassin d’agrément de l’invention est
du type de celui comprenant une pluralité d’éléments de
toiture mobiles. Ces éléments de toitures comprennent
une armature de profilés ou d’ensembles de profilés as-
surant le support d’un ou plusieurs panneaux de couver-
ture au-dessus du bassin. Ces profilés ou ensembles de
profilés forment des poutres enjambant le bassin et des
traverses entretoisant lesdites poutres. Les traverses en-
tretoisant les extrémités des poutres sont appelées tra-
verses extrêmes et viennent en contact avec le sol.
[0011] Selon l’invention, l’abri est remarquable en ce
qu’au moins un profilé ou ensemble de profilés formant
une traverse extrême comprend une âme creuse ac-
cueillant un moteur et la cinématique nécessaire à la mise
en mouvement d’au moins une roue dite motrice venant
en contact avec le sol à des fins d’entraînement en trans-
lation.
[0012] Cette caractéristique est particulièrement avan-
tageuse en ce qu’elle propose une motorisation intégrée
dans un des profilés ou ensembles de profilés formant
l’armature de l’élément de toiture. La motorisation ne
constitue donc plus une saillie inesthétique par  rapport
à l’esthétique générale de l’abri puisque les éléments
permettant sa mise en oeuvre sont occultés. De plus,
une telle disposition intégrée assure que la motorisation
ne constitue pas un obstacle à l’escamotage complet de
l’abri notamment télescopique en ce qu’aucun élément
de la motorisation ne vienne faire obstacle à la translation
du plus petit élément dans l’élément de toiture contigu
de plus grandes dimensions.
[0013] L’abri de l’invention offre ainsi une esthétique
sans saillie due à la motorisation aussi bien en position
déployée qu’en position repliée.
[0014] Un autre avantage réside dans le fait que l’ac-
cueil dans le volume de la traverse du moyen de moto-
risation réunit toutes les conditions de sécurité nécessai-
res à l’utilisation d’un moyen de propulsion électrique pro-
che d’un bassin, en exploitant la traverse comme un car-
ter de protection. De plus, en comparaison avec les so-
lutions de l’art antérieur, le positionnement du moyen
d’entraînement dans le profilé ou l’ensemble de profilés
formant la traverse venant en contact avec le sol ou le
rebord du bassin permet la construction d’abri avec des
poutres en forme d’arc en ne rendant pas obligatoire la
présence de montants verticaux.
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[0015] Bien entendu, puisqu’elle exploite les parties
horizontales, l’invention s’applique également à un abri
comprenant pour les ensembles de profilés formant pou-
tre enjambant le bassin des montants verticaux.
[0016] L’abri vient alors en appui avec la surface par
rapport à laquelle il se déplace au moyen de ladite roue
motrice qui se substitue ou devient un contact additionnel
aux moyens de roulement déjà présents sur l’abri.
[0017] Selon une autre caractéristique, les deux tra-
verses extrêmes d’un même module de toiture ac-
cueillent chacune un moteur et une roue motrice. Cette
symétrie évite tout décalage de mouvement entre les
deux bords de l’élément de toiture et réunit la puissance
nécessaire à la mise en mouvement non seulement de
l’élément de toiture mais également de ceux non équipés
des traverses motorisées.
[0018] De plus, selon une autre caractéristique parti-
culièrement avantageuse, ladite traverse comprend un
moyen d’emmagasinage de l’énergie électrique telle une
batterie. Selon une autre solution  d’alimentation ou en
association avec la précédente, ladite batterie est ali-
mentée par des panneaux solaires associés à l’abri.
[0019] Selon un mode de réalisation préféré mais non
limitatif, ledit moteur présente un arbre moteur d’axe pa-
rallèle à l’axe longitudinal de la traverse assurant la mise
en mouvement d’une vis sans fin coopérant avec une
roue dentée d’axe perpendiculaire à l’axe de rotation de
l’arbre moteur et solidaire cinématiquement d’une roue
dite motrice venant en contact avec le sol.
[0020] Selon une autre caractéristique particulière-
ment avantageuse, l’abri comprend des batteries, un boî-
tier électronique et un bloc moteur regroupant lesdits mo-
teur, cinématique et roue motrice, les batteries et le boî-
tier électronique étant disposés à une extrémité du profilé
ou de l’ensemble de profilés formant la traverse extrême
afin d’en faciliter la maintenance.
[0021] Les concepts fondamentaux de l’invention ve-
nant d’être exposés ci-dessus dans leur forme la plus
élémentaire, d’autres détails et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement à la lecture de la description qui
suit et en regard des dessins annexés, donnant à titre
d’exemple non limitatif, un mode de réalisation d’un abri
conforme à l’invention.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0022]

La figure 1 est un dessin schématique d’une vue de
dessus d’un mode de réalisation d’un abri conforme
à l’invention;
La figure 2 est un dessin schématique d’une vue de
côté de l’abri de la figure 1;
La figure 3 est un dessin schématique d’une vue
partielle de dessous d’une traverse extrême du plus
petit élément de toiture de l’abri de la figure 1;
La figure 4 est un dessin schématique d’une vue en
coupe transversale de ladite traverse extrême;

La figure 5 est un dessin schématique d’une vue en
perspective éclatée d’un mode de réalisation d’un
module de motorisation conforme à l’invention.

DESCRIPTION D’UN MODE DE RÉALISATION PRÉ-
FÉRÉ

[0023] Tel qu’illustré sur les dessins des figures 1 et
2, l’abri référencé A dans son ensemble assure la cou-
verture d’un bassin d’agrément telle une piscine (non il-
lustrée). Cet abri A adopte une configuration télescopi-
que et comprend une pluralité d’éléments de  toiture mo-
biles M1, M2, M3, M4. La mobilité selon l’axe longitudinal
du bassin (flèche F1) et donc de l’abri A assure le pas-
sage de la position déployée illustrée par les dessins des
figures 1 et 2 à une position repliée.
[0024] Pour ce faire, conformément aux principes
d’une structure gigogne, ces éléments de toiture M1, M2,
M3 et M4 présentent des dimensions progressivement
plus grandes d’un élément de toiture à l’autre afin de
permettre, lors du mouvement de repli, le logement de
l’élément de plus petites dimensions dans l’élément de
plus grandes dimensions et ainsi de suite jusqu’au com-
plet escamotage. De plus, un rebord transversal de l’élé-
ment de toiture plus petit reste chevauché par un rebord
de l’élément de toiture plus grand contigu.
[0025] Comme illustré, chaque élément de toiture
comprend une armature de profilés assurant le support
d’un ou plusieurs panneaux de couverture C au-dessus
du bassin. Ces profilés forment des poutres cintrées
transversales enjambant le bassin et des traverses en-
tretoisant lesdites poutres, les traverses entretoisant les
extrémités des poutres étant appelées traverses extrê-
mes et venant en contact avec le rebord du bassin. Le
terme rebord désigne le sol ou toute surface située à
proximité du bord du bassin.
[0026] Selon le mode de réalisation illustré, les deux
traverses extrêmes 100 de l’élément de toiture le plus
petit M1 sont préformées pour,accueillir un module de
motorisation. Cet élément de toiture est équipé pour as-
surer l’entraînement en mouvement en translation par
contact de l’élément de toiture M2 de plus grandes di-
mensions contigu dans lequel il se loge en position re-
pliée.
[0027] Comme illustrée sur les dessins des figures 3
et 4, la traverse 100 adopte un profil en U inversé dont
les branches sont préformées d’ailettes se projetant vers
l’intérieur et sur lesquelles vient se fixer par vis un autre
profilé 110 en U inversé dans lequel est logé un moteur
120.
[0028] Ce moteur 120 présente un arbre moteur d’axe
parallèle à l’axe longitudinal de la traverse 100 et assure
la mise en mouvement d’une vis sans fin 121 coopérant
avec une roue dentée 130 d’axe perpendiculaire à l’axe
de rotation de l’arbre moteur. Cette roue dentée est so-
lidaire cinématiquement d’une roue dite motrice 140 ve-
nant en contact avec le sol S afin que son mouvement
de rotation assure la translation de l’élément de toiture
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M1 qu’elle équipe. Cette roue motrice 140 se substitue
à une des roulettes équipant classiquement l’élément de
toiture.
[0029] Le dessin de la figure 5 illustre une conception
compacte et longiligne du module de motorisation à des
fins d’intégration dans l’âme creuse des profilés ou en-
sembles de profilés formant la traverse 100. Dans ce
mode de réalisation, le module de motorisation com-
prend deux batteries 200, un boîtier électronique 300 et
le bloc moteur 400 regroupant les fonctionnalités ci-des-
sus décrites à des fins de mise en mouvement d’une roue
dite motrice 140’. Comme illustrés, les batteries 200 et
le boîtier électronique 300 sont disposés à une extrémité
afin d’en faciliter la maintenance.
[0030] On comprend que l’abri, qui vient d’être ci-des-
sus décrit et représenté, l’a été en vue d’une divulgation
plutôt que d’une limitation. Bien entendu, divers aména-
gements, modifications et améliorations pourront être
apportés à l’exemple ci-dessus, sans pour autant sortir
du cadre de l’invention. Ainsi, par exemple l’invention
peut très bien s’appliquer aussi bien à un abri haut qu’à
un abri bas. Il en est de même pour un abri de type adossé
où une traverse de l’abri vient en appui contre un mur.

Revendications

1. Abri (A) pour bassin d’agrément comprenant une
pluralité d’éléments de toiture mobiles (M1, M2, M3,
M4), ces éléments de toiture comprenant une arma-
ture de profilés ou d’ensembles de profilés assurant
le support d’un ou plusieurs panneaux de couverture
(C) au-dessus du bassin, ces profilés ou ensembles
de formant des poutres enjambant le bassin et des
traverses entretoisant lesdites poutres, les traverses
entretoisant les extrémités des poutres étant appe-
lées traverses extrêmes (100) et venant en contact
avec le sol,
CARACTÉRISÉ PAR LE FAIT QU’au moins un pro-
filé ou ensemble de profilés formant une traverse
extrême (100) comprend une âme creuse ac-
cueillant un moteur (120) et la cinématique néces-
saire à la mise en mouvement d’au moins une roue
(140) dite motrice venant en contact avec le sol à
des fins d’entraînement en translation.

2. Abri (A) selon la revendication 1, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QUE les deux traverses extrêmes
(100) d’un même module de toiture (M1) accueillent
chacune un moteur et une roue motrice.

3. Abri (A) selon la revendication 1, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QUE ladite traverse (100) comprend
un moyen d’emmagasinage de l’énergie électrique
telle une batterie.

4. Abri (A) selon la revendication 3, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QUE ladite batterie est alimentée par

des panneaux solaires associés à l’abri.

5. Abri (A) selon la revendication 1, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QUE ledit moteur (120) présente un
arbre moteur d’axe parallèle à l’axe longitudinal de
la traverse assurant la mise en mouvement d’une
vis sans fin (121) coopérant avec une roue dentée
(130) d’axe perpendiculaire à l’axe de rotation de
l’arbre moteur et solidaire cinématiquement de la
roue dite motrice (140) venant en contact avec le sol.

6. Abri (A) selon la revendication 1, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QU’il est télescopique.

7. Abri (A) selon la revendication 1, CARACTÉRISÉ
PAR LE FAIT QU’il comprend des batteries (200),
un boîtier électronique (300) et un bloc moteur (400)
regroupant lesdits moteur, cinématique et roue mo-
trice (140’), les batteries (200) et le boîtier électroni-
que (300) étant disposés à une extrémité du profilé
ou de l’ensemble de  profilés formant la traverse ex-
trême afin d’en faciliter la maintenance.
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Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement à aider le lecteur et ne fait pas partie du document
de brevet européen. Même si le plus grand soin a été accordé à sa conception, des erreurs ou des omissions ne peuvent
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