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Description
DOMAINE DE L'INVENTION

[0001] Laprésenteinvention estrelative aux dispositifs
applicateurs de produits, en particulier de produits cos-
métiques tels que des mascaras, et aux utilisations de
tels dispositifs.

[0002] Plus particulierement, I'invention concerne un
dispositif applicateur de produit comportant .

- un réservoir adapté pour contenir le produit a appli-
quer, ce réservoir s’étendant selon un axe central
entre une extrémité proximale et une extrémité dis-
tale etledit réservoir étant ouvert axialement a ladite
extrémité distale,

- une chape communiquant avec I'extrémité distale
du réservoir, ladite chape comportant une ouverture
selon 'axe central,

- unboisseau sphérique monté pivotantdanslachape
autour d’'un axe transversal perpendiculaire a I'axe
central, ledit boisseau comportant un passage cen-
tral perpendiculaire a I'axe transversal et ledit bois-
seau étant pivotant entre :

e une position fermée ou ledit boisseau ferme
I'ouverture de la chape,

e etune position ouverte ou ledit passage central
du boisseau est aligné avec l'ouverture de la
chape,

- unorgane de commande de boisseau, mobile entre
une position de fermeture et une position d’'ouverture
et adapté pour placer le boisseau dans la position
fermée lorsque ledit organe de commande de bois-
seau est dans la position de fermeture et pour placer
le boisseau dans la position ouverte lorsque ledit or-
gane de commande de boisseau est dans la position
d’ouverture,

- une tige s’étendant selon I'axe central jusqu’a une
extrémité libre pourvue d’une téte applicatrice adap-
tée pour appliquer ledit produit, ladite tige étant mo-
bile au moins en translation selon I'axe central,
entre :

e une position rentrée ou la téte applicatrice se
trouve dans le réservoir,

e etune position sortie ou la tige traverse le pas-
sage central du boisseau et la téte applicatrice
est sortie du réservoir.

ARRIERE-PLAN DE L'INVENTION

[0003] Le document WO01/60199 décrit un exemple
de dispositif applicateur de ce type, dans lequel I'utilisa-
teur qui souhaite utiliser I'applicateur, doit d’abord action-
ner directement|’organe de commande de boisseau pour
ouvrir le boisseau, puis actionner un organe de comman-
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de de tige pour faire sortir la téte applicatrice a travers le
boisseau. L’ergonomie de 'applicateur n’est donc pas
satisfaisante, puisque I'utilisateur doit actionner succes-
sivement deux organes de commande sans étre guidé
quant a la séquence d’actions a accomplir. De plus, les
organes de commande peuvent étre actionnés de ma-
niére accidentelle, en particulier 'organe de commande
de boisseau. Ceci engendre des risques de fuite de pro-
duit d’'une part et de séchage d’autre part, ce qui est
toujours tres préjudiciable a tout produit cosmétique, en
particulier un mascara.

OBJETS ET RESUME DE L'INVENTION

[0004] La présente invention a notamment pour butde
pallier ces inconvénients.

[0005] A cet effet, selon 'invention, un dispositif appli-
cateur du genre en question est caractérisé en ce que
'organe de commande de boisseau est mobile en rota-
tion autour de I'axe central entre la position de fermeture
et la position d’ouverture,

en ce que le réservoir est monté dans un corps externe
solidaire de la chape,

et en ce que la tige traverse I'extrémité proximale du ré-
servoir et est montée dans une base qui prolonge axia-
lement le réservoir a partir de I'extrémité proximale dudit
réservoir, ladite base étant mobile par rapport au corps
externe selon une trajectoire d’actionnement compre-
nant une premiére portion de trajectoire entre une posi-
tion de repos, une position intermédiaire, et une deuxié-
me portion de trajectoire entre ladite position intermé-
diaire et une position d’utilisation, ladite premiére portion
de trajectoire comportant un mouvement de rotation de
la base par rapport au corps externe autour de I'axe cen-
tral, ladite base étant couplée a I'organe de commande
de boisseau pour entrainer ledit organe de commande
de boisseau en rotation de la position de fermeture jus-
qu’a la position d’ouverture lorsque la base se déplace
de la position de repos ala position intermédiaire, etladite
base étant adaptée pour déplacer la tige de la position
rentrée a la position sortie pendant la deuxiéme portion
de trajectoire.

[0006] Grace a ces dispositions, 'ergonomie de I'ap-
plicateur est nettement améliorée, puisque I'utilisateur
n'a qu’a déplacer la base par rapport au corps externe
en suivant la trajectoire d’actionnement de la base, ce
qui permet d’enchaineraisément|’'ouverture du boisseau
puis la sortie de la téte applicatrice, avec un bon séquen-
cement de ces opérations imposé par la trajectoire d’ac-
tionnement. Les risques d’actionnement des organes de
commande ont été supprimés et I'étanchéité du produit
améliorée.

[0007] Dans divers modes de réalisation de I'applica-
teur selon l'invention, on peut avoir recours en outre a
'une et/ou a l'autre des dispositions suivantes :

- le dispositif applicateur comporte un piston monté
coulissant avec étanchéité dans le réservoir et tra-
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versé avec étanchéité par la tige, le piston étant sol-
licité élastiquement vers lextrémité distale du
réservoir ;

le piston est sollicité élastiquement par un ressort de
piston ayant une premiére extrémité liée a la tige
(notamment en appui sur une partie de la tige ou sur
une piéce distincte mais solidaire de la tige) et une
deuxiéme extrémité en appui sur le piston. On per-
met ainsi que le ressort de piston sollicite le piston
vers I'extrémité distale du réservoir essentiellement
pendant que le dispositif est en position d’utilisation
et non en permanence, ce qui évite de provoquer
des fuites de produit sous I'action du ressort de
piston ;

I'extrémité distale du réservoir comporte un essoreur
qui est adapté pour essorer la téte applicatrice et/ou
la tige lorsque ladite téte applicatrice sort du réser-
voir, 'extrémité libre de la tige étant adaptée pour
faire étanchéité avec I'essoreur lorsque la tige est
en position rentrée, ladite tige comportant en outre
une partie intermédiaire qui est située en-decga de la
téte applicatrice et qui est adaptée pour faire étan-
chéité avec I'essoreur lorsque ladite tige est en po-
sition sortie : on garantit ainsi une fermeture étanche
quasi permanente du réservoir, sauf pendant la sor-
tie de la téte applicatrice, ce qui d’'une part, évite un
séchage du produit contenu dans le réservoir et
d’autre part, évite des fuites de produit ;

I'organe de commande de boisseau comporte un
pion engagé de fagon coulissante dans une rainure
biaise du boisseau ;

la chape comporte une lévre annulaire, le boisseau
est monté dans la chape avec jeu selon I'axe central,
'organe de commande de boisseau est monté avec
jeu selon I'axe central par rapport a la chape et est
sollicité élastiquement vers le boisseau, 'organe de
commande de boisseau venant en appui contre le
boisseau et appliquant ledit boisseau en contact
axial contre la lévre de la chape ;

'organe de commande de boisseau est sollicité élas-
tiguement vers la lévre annulaire par un ressort de
boisseau prenant appui sur le réservoir (directement
ou par l'intermédiaire d’'une bague d’appui) ;

le ressortde boisseau prend appui contre une bague
d’appui elle-méme supportée par I'extrémité distale
du réservoir ;

I'organe de commande de boisseau est solidarisé
en rotation avec le réservoir (notamment par emboi-
tement, le cas échéant avec un certain jeu
angulaire) ;

le réservoir est monté rotatif a mouvement perdu par
rapport au corps externe autour de I'axe central, la-
dite premiere portion de trajectoire incluant une ro-
tation de la base avec le réservoir autour de I'axe
central ;

la base est montée rotative a mouvement perdu sur
le réservoir autour de I'axe central a partir de la po-
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sition initiale de ladite base, avec un angle de débat-
tement inférieur a I'étendue angulaire de la premiére
portion de trajectoire, ladite premiére portion de tra-
jectoire incluant une rotation de la base par rapport
au réservoir puis une rotation de la base avec le ré-
servoir autour de I'axe central ;

labase est reliée au réservoir par au moins une glis-
siére en L comportant :

e une branche orthoradiale permettant ladite ro-
tation de la base par rapport au réservoir pen-
dant la premiére portion de trajectoire,

e etune branche axiale paralléle a I'axe central et
permettant un coulissement de la base par rap-
port au réservoir en direction de I'extrémité dis-
tale duditréservoirlorsque la base suitla deuxié-
me portion de trajectoire de la position intermé-
diaire vers la position finale ;

la base est sollicitée élastiquement a I'écartement
par rapport au réservoir et est reliée au réservoir par
un mécanisme de retenue adapté pour sélective-
ment soit retenir ladite base dans la position finale,
soit libérer ladite base pour lui permettre de passer
de la position finale a la position intermédiaire ;

le mécanisme de retenue est adapté pour bloquer
automatiquement la base lorsqu’elle arrive en posi-
tion finale ;

le mécanisme de retenue est un mécanisme bistable
adapté pour libérer la base lorsqu’elle subit un ac-
tionnement axial vers I'extrémité distale du réservoir
apres avoir été bloquée en position finale ;

le mécanisme de retenue comporte un chemin de
croix ménagé dans une paroi externe du réservoir
coopérantavec un pion porté par une languette élas-
tique solidaire de la base ;

la base est montée rotative sur le corps externe et
la trajectoire d’actionnement comprend un mouve-
ment circulaire autour de I'axe central qui inclut les
premiere et deuxiéme portions de trajectoire, la tige
étant guidée par une premiere glissiere solidaire de
la base et par une deuxiéme glissiére solidaire du
réservoir pour qu’une rotation de la base par rapport
au réservoir entraine un déplacement axial de la tige
entre les positions rentrée et sortie ;

la premiére glissiére est paralléle a 'axe central et
la deuxiéme glissiére est hélicoidale ;

le réservoir est prolongé axialement au-dela de son
extrémité proximale, par un tube de transmission qui
est solidaire dudit réservoir, la deuxieme glissiere
s’étendant hélicoidalement a lintérieur du tube de
transmission entre une premiére extrémité éloignée
du réservoir et une deuxieme extrémité proche du
réservoir, la tige s’étendant a l'intérieur dudit tube de
transmission jusqu’a un pied qui comporte au moins
un index guidé dans les premiére et deuxiéme
glissiéres ;

'organe de commande de boisseau est solidarisé
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en rotation avec le réservoir et est sollicité élastique-
ment vers le boisseau par un ressort de boisseau
prenant appui sur le réservoir,

le réservoir est mobile axialement dans le corps ex-
terne entre une position embrayée et une position
débrayée plus proche du boisseau que la position
embrayée, le réservoir et le corps externe étant
adaptés pour :

e s’accoupler lorsque le réservoir est en position
embrayée, de fagon que le réservoir soit alors
solidaire du corps externe,

e et se désaccoupler lorsque le réservoir est en
position débrayée, de fagon que le réservoir
puisse alors librement tourner dans le corps ex-
terne,

au moins la position d’ouverture de I'organe de com-
mande de boisseau est une position de butée,

la base comporte un fond a I'opposé du réservoir et
le tube de transmission est ouvert axialement en re-
gard dudit fond, le pied de la tige est adapté pour
prendre appui axialementsurle fond de labase dans
la position rentrée de la tige, etla premiére extrémité
de la deuxiéme glissiere comporte un cran ouvert
axialement vers le fond de la base et adapté pour
recevoir I'index du pied de la tige lorsque le pied de
la tige est en appui contre le fond de la base, le cran
et I'index étant congus pour maintenir le réservoir en
position débrayée et permettre un entrainement du
réservoir en rotation par la base lorsque l'index est
engagé dans le cran, ledit cran étant congu pour que
I'index du pied de la tige puisse échapper audit cran
lorsque la base est actionnée dans un premier sens
angulaire correspondant a I'ouverture du boisseau
etque I'organe de commande de boisseau est arrivé
en position d’ouverture, en permettant alors au ré-
servoir de passer en position embrayée de fagon a
bloquer le boisseau en position ouverte et de fagon
qu’une rotation supplémentaire de la base dans le
premier sens angulaire entraine alors un coulisse-
ment de l'index de la tige dans les premiére et
deuxieéme glissiéres en faisant sortir la téte applica-
trice de la tige a travers le boisseau ;

le réservoir est solidaire d’'un pion maintenu par le
ressort de boisseau en appui axial contre un rebord
formé dans le corps externe, ledit rebord s’étendant
angulairement autour de I'axe central entre une pre-
miere butée et une deuxiéme butée selon le premier
sens angulaire, et ledit rebord étant interrompu par
une indentation au voisinage de la deuxiéme butée,
cette indentation étant adaptée pour recevoir le pion
du réservoir lorsqu’il bute contre la deuxiéme butée,
le réservoir étant en position débrayée lorsque le
pion dudit réservoir est en appui contre le rebord et
en position embrayée lorsque le pion du réservoir
est regu dans I'indentation ;

'organe de commande de boisseau est monté cou-
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lissant en biais par rapport a I'axe central par rapport
a une bague d’appui en appui axial contre I'extrémité
distale du réservoir, de fagon qu’un éloignement de
la bague d’appui par rapport a 'organe de comman-
de de boisseau provoque une rotation de I'organe
de commande de boisseau de la position de ferme-
ture a la position d’ouverture,

I'organe de commande de boisseau est sollicité élasti-
quement vers le boisseau par un ressort de boisseau
prenant appui sur la bague d’appui,

le réservoir est solidarisé en rotation avec le corps ex-
terne mais est mobile axialement dans le corps externe
entre des premiére et deuxiéme positions, la premiére
position étant plus proche du boisseau que la deuxiéme
position,

la base comporte un fond a I'opposé du réservoir et le
tube de transmission est ouvert axialement en regard
dudit fond, le tube de transmission et le pied de la tige
étant adaptés pour prendre appui tour a tour axialement
sur le fond de la base,

le pied de la tige comporte un zone d’appui décalée axia-
lement vers le fond de la base par rapport a I'index dudit
pied, ladite zone d’appui étant adaptée pour prendre ap-
pui contre le fond de la base dans la position rentrée de
la tige et tant que la base est dans la premiére portion
de trajectoire, pendant que le tube de transmission est
écarté du fond de la base,

et le tube de transmission est adapté pour venir en appui
contre le fond de la base pendant la deuxiéme portion
de trajectoire de la base, de fagon qu’une rotation de la
base par rapport au corps externe provoque alors un
déplacement axial de la tige par rapport au corps externe.
[0008] Par ailleurs, I'invention a également pour objet
une utilisation d’un dispositif applicateur tel que décrit ci-
dessus, pour appliquer un produit cosmétique, de préfé-
rence un produit liquide ou pateux, en particulier un mas-
cara ou un gloss.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0009] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront au cours de la description suivante
de plusieurs de ses formes de réalisation, données a titre
d’exemples non limitatifs, en regard des dessins joints.
[0010] Sur les dessins :

- lafigure 1 est une vue d’ensemble en perspective
d’un dispositif applicateur selon une premiére forme
deréalisationde I'invention, en position de stockage,

- lafigure 2 est une vue en coupe axiale selon I'axe
central X du dispositif applicateur de la figure 1, dans
la position de stockage,

- lafigure 3 est une vue du détail Il de la figure 2, en
coupe axiale montrant une partie du dispositif appli-
cateur de la figure 2, dans un plan de coupe axiale
différent de celui de la figure 2,

- la figure 4 est une vue éclatée en perspective du
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dispositif applicateur de la figure 1,

les figures 5 et 6 sont des vues de détail éclatées en
perspective, montrant une partie de la base et une
partie du réservoir du dispositif applicateur de la fi-
gure 1, vues selon deux angles différents,

la figure 7 est une vue de c6té montrant la partie
inférieure du réservoir du dispositif applicateur de la
figure 1,

la figure 7A est une vue en coupe selon la ligne VIIA-
VIIA de la figure 7,

la figure 8 est une vue en perspective montrant la
partie inférieure du réservoir du dispositif applicateur
de la figure 1,

les figures 9 et 10 sont des vues de détail éclatées
en perspective montrant la chape, le boisseau et le
dispositif de commande du boisseau du dispositif
applicateur de la figure 1, ces éléments étant vus
selon deux angles différents,

la figure 11 est une vue de détail en coupe axiale de
I'extrémité supérieure du dispositif applicateur de la
figure 1, le boisseau sphérique étant non coupé,

la figure 12 est une vue en coupe selon la ligne XII-
Xll de la figure 11, le boisseau sphérique étant cou-
pé,

la figure 13 est une vue en perspective du dispositif
applicateurde lafigure 1, en position ouverte du bois-
seau,

lafigure 14 estune vue en coupe axiale de I'extrémité
supérieure du dispositif applicateur de la figure 13,
dans la position ouverte du boisseau, le boisseau
sphérique étant non coupé,

la figure 15 est une vue en coupe selon la ligne XV-
XV de la figure 14, le boisseau sphérique étant cou-
pé,

la figure 16 est une vue en coupe axiale montrant le
dispositif applicateur de la figure 1 en position d’uti-
lisation,

la figure 17 est une vue en perspective écorchée,
montrant le guide de la base et le corps du réservoir
du dispositif applicateur de la figure 1, dans la posi-
tion d’utilisation,

lafigure 18 est une vue en perspective d'un dispositif
applicateur selon une deuxieme forme de réalisation
de l'invention, en position de stockage,

la figure 19 est une vue en coupe axiale du dispositif
applicateur de la figure 18, en position de stockage,
la figure 20 est une vue éclatée en perspective du
dispositif applicateur de la figure 18,

la figure 21 est une vue en coupe axiale en perspec-
tive montrant la base du dispositif applicateur de la
figure 18,

la figure 22 est une vue en coupe axiale et en pers-
pective montrant le réservoir du dispositif applicateur
delafigure 18 etle tube de transmission qui lui est lié,
la figure 23 est une vue en coupe selon la ligne XXIII
de la figure 19,

la figure 24 est une vue de détail en perspective mon-
trant la jonction entre le réservoir et le tube de trans-
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mission du dispositif applicateur de la figure 18,

- lafigure 25 est une vue en coupe axiale et en pers-
pective montrant le corps externe du dispositif ap-
plicateur de la figure 18,

- lesfigures 26 et 27 sont des vues éclatées en pers-
pective montrantla chape, le boisseau et le dispositif
de commande de boisseau du dispositif applicateur
de la figure 18, ces éléments étant vus selon deux
angles différents,

- lafigure 28 est une vue en coupe axiale de la partie
supérieure du dispositif applicateur de la figure 18
en position de stockage,

- lafigure 29 est une vue en coupe selon la ligne XXIX-
XXIX de la figure 28,

- lafigure 30 est une vue en coupe axiale du dispositif
applicateur de la figure 18, en position ouverte du
boisseau,

- la figure 31 est une vue de détail de coupe axiale
montrant la partie supérieure du dispositif applica-
teur de la figure 30, le boisseau étant non coupé,

- la figure 32 est une vue en coupe axiale selon la
ligne XXXII-XXXII de la figure 31,

- lafigure 33 est une vue en coupe axiale du dispositif
applicateur de la figure 18, en position d’utilisation,

- lafigure 34 est une vue en coupe axiale d’un dispo-
sitif applicateur selon une troisieme forme de réali-
sation de l'invention, en position de stockage,

- la figure 35 est une vue de détail en coupe axiale
montrant la partie supérieure du dispositif applica-
teur de la figure 34, en position de stockage,

- lesfigures 36 et 37 sont des vues de détail en pers-
pective montrant le boisseau du dispositif applica-
teur de la figure 34 et son dispositif de commande,
en position ouverte du boisseau, ces éléments étant
vus selon deux angles différents,

- lafigure 38 est une vue en coupe axiale du dispositif
applicateur de la figure 34, dans la position ouverte
du boisseau,

- la figure 39 est une vue de détail en coupe axiale
montrant la partie supérieure du dispositif applica-
teur de la figure 37 en position ouverte du boisseau,

- etlafigure 40 est une vue en coupe axiale montrant
le dispositif applicateur de la figure 34 en position
d'utilisation.

DESCRIPTION DETAILLEE

[0011] Sur les différentes figures, les mémes référen-
ces désignent des éléments identiques ou similaires.

A. Premiére forme de réalisation de I'invention

[0012] La figure 1 représente un dispositif applicateur
1 de produit, ici un mascara, selon une premiére forme
de réalisation de l'invention. Ce dispositif applicateur
s’étend longitudinalement selon un axe central X et plus
précisément présente ici une forme sensiblement cylin-
drique de révolution centrée sur cet axe X.
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[0013] Le dispositif applicateur comporte un corps ex-
terne 2 et une base 3 qui est montée rotative par rapport
au corps externe 2 autour de I'axe X, selon des premiere
et deuxieme directions angulaires 4, 5, ladite base pou-
vant également coulisser parallélement a 'axe X a I'in-
térieur du corps externe 2, selon la direction de la double
fleche 6, comme il sera expliqué plus en détail ci-aprés.
[0014] Commereprésenté plus en détail surles figures
2 et4, le corps externe 2 peut par exemple étre une piéce
emboutie en aluminium, en alliage léger, en laiton ou
autre, comportant une paroilatérale cylindrique 7 centrée
sur I'axe X, qui s’étend entre une extrémité inférieure
ouverte et une extrémité supérieure qui forme un rebord
intérieur 8 délimitant une ouverture centrale 9 (les ex-
pressions telles que "supérieur”, "inférieur”, ’haut", "bas",
telles qu’employées dans la présente demande de bre-
vet, ne sont données que pour faciliter la compréhension
du lecteur et se référent a la position courante de stoc-
kage et de manipulation du dispositif applicateur 1, c’est-
a-dire avec I'axe central X vertical et 'ouverture 9 vers
le haut).

[0015] Par ailleurs, la base 3 peut étre réalisée soit en
une seule piéce, soit de maniére préférée en deux piéces
comme dans I'exemple considéré ici ou ladite base 3
comporte :

- une chemise externe 10 emboutie en aluminium, en
alliage léger, en laiton ou autre, cette chemise ex-
terne comportant une paroi latérale cylindrique 11
centrée sur'axe X, qui s’étend entre, d’une part, une
extrémité supérieure ouverte emboitée dans I'extré-
mité inférieure ouverte du corps externe 2, et d’autre
part, un fond 12,

- etunguide intérieur 13, réalisé par exemple en ma-
tiere plastique moulée ou autre comme un polyoxy-
méthyléne (POM), qui est emboité sans jeu dans la
chemise 10 et est solidarisé a celle-ci par tout moyen
connu, par exemple par collage, ce guide intérieur
13 comportant une paroi latérale cylindrique 14 cen-
trée sur 'axe X et emboitée a l'intérieur de la paroi
latérale 11 de la chemise 10, cette paroi latérale 14
s’étendant entre une extrémité supérieure ouverte
voisine de I'extrémité supérieure de la chemise 10
et un fond 15 disposé contre le fond 12 de la chemise
externe 10.

[0016] Une tige 16 cylindrique est en outre solidaire de
la base 3. Cette tige 16 peut par exemple étre réalisée
d’'une seule piece en matiére plastique avec le tube in-
térieur 13 de la base, ladite tige 16 s’étendant longitudi-
nalement selon I'axe X entre une extrémité inférieure 17
solidaire du fond 15 et venue de matiére avec celui-ci,
et une extrémité supérieure libre 18 qui est disposée a
l'intérieur du corps externe 2.

[0017] Au voisinage de I'extrémité libre 18, la tige 16
comporte une téte applicatrice 19, par exemple une bros-
se, qui peut étre réalisée d’une piéce avec la tige appli-
catrice 16 ou étre rapportée sur celle-ci par exemple par
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emboitement, comme dans I'exemple considéré ici.
[0018] Le dispositif applicateur comporte en outre un
réservoir 20 qui est rempli de mascara 21 a appliquer et
qui s’étend longitudinalement selon I'axe X entre une ex-
trémité proximale inférieure 22 fermée de fagon étanche
pour le mascara et une extrémité distale supérieure 23
qui est ouverte axialement.

[0019] Le réservoir 20 peut le cas échéant étre réalisé
en une seule piéce mais, dans I'exemple considéré ici,
il est de préférence réalisé en deux piéces :

- une chemise intérieure 24 réalisée par exemple en
aluminium ou en inox, cette chemise intérieure com-
portant une paroi latérale cylindrique 25 qui s’étend
entre une extrémité supérieure ouverte et un fond
inférieur 26 percé d’'une ouverture centrale 27 (voir
les figures 2 et 3),

- et un corps 28 en matiére plastique ou autre, par
exemple en polyéthyléne (PE), qui est emboité a
I'extérieur de la chemise 24 et est solidarisé a celle-
ci par collage ou par tout autre moyen connu, ce
corps 28 comportant une paroi latérale cylindrique
29, qui s’étend longitudinalement selon I'axe X entre
une extrémité supérieure ouverte au niveau de I'ex-
trémité distale 23 du réservoir et un fond inférieur 30
qui délimite une ouverture centrale 31 en correspon-
dance avec l'ouverture centrale 27 de la chemise
intérieure 24.

[0020] Comme représenté surles figures 2 a 4, un pis-
ton 32, réalisé par exemple en matiére plastique (polyé-
thylene (PE), polyéthylene haute densité (PEHD) ou
autre), coulisse avec étanchéité dans la paroi latérale
cylindrique 25 de la chemise 24, ce piston 32 coulissant
également avec étanchéité sur la tige 16 le long de I'axe
X.

[0021] Le dispositif applicateur comporte en outre un
ressort de réservoir 33 de forme hélicoidale, qui entoure
la tige 16 et est monté entre le fond 15 du guide 13 et le
fond 30 du corps du réservoir en sollicitant le réservoir
20 et la base 3 a I'écartement mutuel.

[0022] De plus, un ressort de piston 34, par exemple
eninox 301, également de forme hélicoidale et entourant
la tige 16, est disposé a I'intérieur du ressort de réservoir
33, ce ressort de piston prenant appui, d’'une part, sur le
fond 15 du guide 13 et, d’autre part, sur le piston 32, en
traversant I'ouverture 31 du fond du corps du réservoir
et 'ouverture 27 du fond de la chemise du réservoir. Ce
ressort de piston 34 est peu comprimé dans la position
de stockage du dispositif applicateur, voire non compri-
mé si le piston est en position haute dans le réservoir.
[0023] Commereprésenté plus en détail surles figures
5a8, labase 3 estreliée au réservoir 20 par une glissiere
en L 35 qui, dans I'exemple considéré ici, est constituée
par une rainure ou fente ménagée dans le corps 28 du
réservoir 20, et qui comporte :

- une branche orthoradiale 36 s’étendant angulaire-
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ment autour de I'axe X, dans le premier sens angu-
laire 4 a partir d’'une extrémité 36a jusqu’a une bran-
che axiale 37, cette branche axiale 37 s’étendant
vers le haut a partir de la branche orthoradiale 36
jusqu’a une extrémité supérieure 37a. Dans I'exem-
ple représenté sur les dessins, le corps 28 du réser-
voir 20 comporte deux glissieres 35 diamétralement
opposées parrapporta l'axe X, mais il serait possible
de n’utiliser qu’une seule glissiére 35.

[0024] Dans chaque glissiere 35 est engagé un pion
38 faisant saillie radialement a I'intérieur du guide 14 au
voisinage de son extrémité supérieure. Dans la position
de stockage du dispositif applicateur 1, les pions 38 sont
disposés au niveau des extrémités 36a des branches
orthoradiales 36 des glissieres 35.

[0025] Parailleurs, la base 3 coopere avec le réservoir
20 par un mécanisme de retenue 39 qui est également
bien visible sur les figures 5 a 8 et qui est adapté pour
sélectivementretenir la base dans la position d’utilisation
dudispositif applicateur, commeil sera expliqué ci-apreés,
ou pour libérer cette base. Ce mécanisme de retenue 39
esticiadapté pourbloquer automatiquementlabase lors-
qu’elle arrive dans une position finale correspondant a
la position d’utilisation, aprés un déplacement axial de
ladite base 3 vers le haut par coulissement des pions 38
dans les branches axiales 37 des glissiéres 35 et ledit
mécanisme de retenue est un mécanisme bistable adap-
té pour libérer la base lorsqu’un utilisateur sollicite a nou-
veau la base 3 vers le haut une fois qu’elle a été bloquée
dans la position d’utilisation du dispositif applicateur.
[0026] Plus particulierement, le mécanisme deretenue
39 peut comporter un chemin de croix 40 ménagé dans
la paroi latérale 29 du corps 28 du réservoir.

[0027] De fagon connue en soi, ce chemin de croix
peut se présenter sous la forme d’une rainure sensible-
ment en forme de coeur, qui présente :

- une ouverture axiale 41 débouchant vers le bas,

- une premiére branche 42 disposée en face de
I'ouverture 41 et s’étendant en biais vers le haut a
partir de I'ouverture 41,

- une partie supérieure en forme de V comportant :

e unedeuxiéme branche 43 quiseraccorde al'ex-
trémité supérieure de la premiére branche 42 et
qui présente un bord supérieur arrondiau niveau
de son raccordement avec I'extrémité supérieu-
re de la premiére branche 42,

e une troisieme branche 44 qui s’étend en biais
vers le haut a 'opposé des premiére et deuxié-
me branches 43 a partir du creux 45 du V, cette
troisieme branche 44 comportant un bord supé-
rieur qui recouvre le creux 45 du V dans la di-
rection axiale X

- et une quatriéme branche 46 dans laquelle débou-
che ladite troisieme branche 44 par I'intermédiaire
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d’undénivelé 47, ladite quatrieme branche 46 s’éten-
dant en biais vers le bas pour rejoindre la premiére
branche 42 au voisinage de I'ouverture 41.

[0028] Le guide 13 de la base comporte en outre un
pion 48 qui est porté de préférence par une languette
élastique 49 ménagée dans la paroi latérale 14 du guide
13, ce pion 48 étant adapté pour pénétrer dans le chemin
de croix 40 lorsque les pions 38 du guide intérieur 13
coulissent dans les branches axiales 37 des glissieres
35 : le pion 48 suit alors la premiére branche 42 du che-
min de croix pendant que l'utilisateur appuie axialement
sur la base 3 vers le haut puis ledit pion 48 suit la deuxié-
me branche 43 ettombe dans le creux 45 du V du chemin
de croix lorsque l'utilisateur relache la base 3, ce quire-
tient alors la base 3 dans la position d’utilisation.
[0029] Lorsquel'utilisateurappuie a nouveau surla ba-
se 3 vers le haut, cet appui fait d’abord se déplacer le
pion 48 du guide intérieur 13 dans la troisieme branche
44 du chemin de croix jusqu’a ce que le pion 48 arrive a
I'extrémité supérieure de la quatrieme branche 46 ety
soit maintenue par la présence du dénivelé 47 : lorsque
I'utilisateur relache la poussée, le pion 48 redescend
alors la quatrieme branche 46 du chemin de croix et res-
sort par I'ouverture 41 de sorte que la base 3 peutrevenir
a sa position initiale sous la sollicitation du ressort de
réservoir 33.

[0030] Eventuellement,le corpsduréservoir peutcom-
porter deux chemins de croix 40 et le guide 13 deux pions
48 portés respectivement par deux languettes 49, ces
pions 48 coopérant chacun avec un des chemins de croix
40.

[0031] Comme représenté sur les figures 9 a 12, le
réservoir 20 est classiquement pourvu, a son extrémité
distale, d’'un essoreur 50 réalisé par exemple en matériau
élastomére, qui est fixé a l'intérieur de la paroi latérale
25 de la chemise du réservoir par emboitement dans
'organe de commande de boisseau 60 comme expliqué
plus en détails ci-apreés, cet essoreur 50 comportant une
levre annulaire intérieure 51 qui est adaptée pour essorer
la téte applicatrice 19 et/ou la tige 16 lors de sa sortie du
réservoir et qui est également disposée pour venir en
appui radial étanche contre I'extrémité libre 18 de la tige
16, au-dela de la téte applicatrice 19. Lorsque la téte
applicatrice 19 est sortie du réservoir, la lévre 51 de I'es-
soreur est également adaptée pour faire étanchéité avec
la partie de la tige applicatrice 16 située au-dessous de
la téte applicatrice 19.

[0032] Par ailleurs, a I'extrémité supérieure du corps
extérieur 2, une chape 52 est fixée a l'intérieur du corps
extérieur 2, c’est-a-dire au niveau de I'extrémité distale
du réservoir. Cette chape 52 comporte une lévre d’étan-
chéité 53 faisant saille radialement au niveau du rebord
8 du corps extérieur 2, et ladite chape 52 est traversée
axialement selon 'axe x par un passage central 54. On
pourra réaliser la chape 52 en polypropyléne (PP) ou en
polyéthyléne haute densité (PEHD).

[0033] A lintérieur de la chape 52 sont ménagés des
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logements oblongs 55 allongés selon I'axe X, qui recoi-
vent des tourillons 56 appartenant a un boisseau sphé-
riqgue 57 et permettant audit boisseau sphérique de pi-
voter autour d’'un axe de rotation transversal Y perpen-
diculaire a I'axe central X. Le boisseau sphérique com-
porte un passage central 58 de forme cylindrique, qui
s’étend selon un axe perpendiculaire a I'axe transversal
Y, 'axe du passage central étant également perpendi-
culaire a I'axe central X dans la position de stockage du
dispositif applicateur.

[0034] Le boisseau sphérique 57 est commandé par
un dispositif de commande 59 qui comporte :

- un organe de commande de boisseau 60,

- un ressort de boisseau 61 hélicoidal, par exemple
en inox 316L, centré sur I'axe X, qui sollicite vers le
haut 'organe de commande de boisseau vers le
boisseau sphérique 57,

- etune bague d’appui 62 qui est en appui sur I'extré-
mité distale du réservoir 20, le ressort de boisseau
étantinterposé entre I'organe de commande de bois-
seau 60 et la bague d’appui 62 en les sollicitant a
I'écartement mutuel selon I'axe X.

[0035] L’organe de commande de boisseau 60 com-
porte un pion 63 qui est engagé dans une rainure 64
creusée a l'extérieur du boisseau sphérique, cette rainu-
re 64 étant orientée en biais de fagon qu’un pivotement
de 'organe de commande de boisseau 60 autour de I'axe
X entraine un pivotement du boisseau sphérique 57
autourdel'axetransversal Y. Dans'exemplereprésenté,
le boisseau sphérique 57 comporte deux rainures 64 de
forme identique, diamétralement opposées, dont une
seule sertau pion 63. Cette disposition permet de faciliter
le montage du boisseau sphérique en évitant d’avoir a
orienter ledit boisseau sphérique lors du montage par
rotation autour de I'axe transversal Y.

[0036] L’organe de commande 60 comporte une por-
tée d’appui 65 formant une portion de sphére, qui vient
en appui sous le boisseau sphérique en sollicitant ledit
boisseau sphérique contre la lévre d’étanchéité 53 de la
chape 52, de sorte que le boisseau sphérique 57 obture
de fagon étanche la sortie du dispositif applicateur 1 lors-
que leditboisseau sphérique estdans sa position fermée.
Cet appui étanche du boisseau sphérique contre lalévre
d’étanchéité 53 est permis par le montage avec jeu axial
des tourillons 56 dans les logements oblongs 55 de la
chape. Le boisseau sphérique 57 peut avantageusement
étre réalisé avec 'un des matériaux suivant : un acryle-
nitryle-butadiéne-styréne (ABS), un Polyoxyméthyléne
(POM), un polybutylene-téréphtalate (PBT).

[0037] Dansl’exemple considéré ici, 'organe de com-
mande de boisseau 60 est en outre solidarisé en rotation
avec le réservoir 20. A cet effet, 'organe de commande
de boisseau 60 peut par exemple coopérer par emboi-
tement avec le réservoir 20 de fagon a réaliser cette so-
lidarisation en rotation. Dans I'exemple considéré ici, I'or-
gane de commande de boisseau 60 comporte deux pat-
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tes 66 s’étendant vers le réservoir 20, lesquelles pattes
66 peuvent éventuellement présenter, dans leur face
d’extrémité, chacune une encoche 67 qui s’emboite sur
un pion saillant 68 ménagé dans la face supérieure de
la bague d’appui 62, de fagon que I'organe de commande
de boisseau 60 et la bague d’appui 62 soient solidarisés
en rotation. Les pattes 66 de 'organe de commande de
boisseau 60 sont séparées mutuellement par des enco-
ches axiales 69 dans lesquelles pénétrent des pattes 71
appartenant au corps 28 du réservoir et faisant saillie
axialement vers le haut a partir de I'extrémité supérieure
dudit corps, en passant au travers d’encoches radiales
70 ménagées a l'intérieur de la bague d’appui 62.
[0038] Le réservoir 20 peut étre retenu dans la chape
52 par exemple au moyen d’'une nervure annulaire 72
extérieure formée a I'extrémité distale du corps 28 du
réservoir 20, laquelle nervure 72 est clipsée dans une
nervure annulaire intérieure 73 ménagée dans la chape
52. Le réservoir 20 peut ainsi uniguement tourner autour
de l'axe X par rapport a la chape 52, mais non se déplacer
axialement par rapport a ladite chape.

[0039] De plus, la bague d’appui 62 peut éventuelle-
ment étre elle-méme emboitée dans une rainure inté-
rieure annulaire 74 ménageée a l'intérieur de la chape 52.
Pour faciliter cet emboitement, la bague d’appui 62 peut
éventuellement étre fendue comme on peut le voir sur
les figures 9 et 10, pour pouvoir se déformer élastique-
ment radialement.

[0040] Enfin, les pattes 68 de I'organe de commande
de boisseau 60 peuvent éventuellement étre pourvues
de dents ou nervures intérieures 75 qui pénétrent dans
une rainure annulaire 76 ménagée a I'extérieur de I'es-
soreur 50. Le bord inférieur de la chape 52 peut étre
pourvu d’une ou plusieurs encoches 77 orientées axia-
lement vers la base 3 (voir notamment la figure 17), les-
quelles encoches s’étendent angulairement entre deux
extrémités au voisinage desquelles sont prévus des
crans 78 saillant vers le bas (une paire de crans 78 par
encoche 77). Des fentes ou autres évidements 79 peu-
vent étre ménagés dans la paroi latérale de la chape 52
au-dessus de ces crans saillants 78 pour permettre
audits crans de s’effacer élastiquement au passage d’'un
pion 80 qui fait saillie radialement a I'extrémité distale du
corps 28 du réservoir et qui se déplace dans I'encoche
correspondante 77 en définissant ainsil’étendue du mou-
vement angulaire autorisé du réservoir 20 par rapport au
corps extérieur 2 et a la chape 52. Dans I'exemple par-
ticulier considéré ici, les encoches 77 sont au nombre de
2 et les pions saillants 80 sont au nombre de 2. Ainsi,
chaque paire de crans 78 permet un repérage sensoriel
des début et fin d’ouverture et a également une fonction
anti-retour évitant une ouverture ou fermeture acciden-
telle du boisseau.

[0041] Le dispositifde la premiére forme de réalisation
de l'invention fonctionne comme suit.

[0042] A partir de la position de stockage représentée
sur les figures 1 a 12, un utilisateur qui souhaite se servir
du dispositif applicateur déplace la base 3 par rapport au
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corps externe 2 selon une trajectoire d’actionnement qui
comprend :

- unepremiere portion de trajectoire consistanten une
rotation dans le premier sens angulaire 4 autour de
I'axe X, depuis la positioninitiale de stockage jusqu’a
une position intermédiaire (figures 13 a 15) ou le
boisseau sphérique 57 est en position ouverte tandis
que la tige 16 est toujours en position rentrée,

- puis une deuxiéme portion de trajectoire dans la-
quelle la base 3 coulisse selon I'axe X en direction
du corps externe 2 dans la direction 6A, de fagon a
faire sortir la téte applicatrice 19 au travers du pas-
sage central 58 du boisseau sphérique (figures 16
et 17).

[0043] Dans la premiere portion de la trajectoire, ou
I'utilisateur fait tourner la base 3 autour de I'axe X dans
le premier sens angulaire 4 par rapport au corps externe
2 (figures 13 a 15), la base 3 tourne d’abord seule puis-
qu’elle est montée a mouvement perdu par rapport au
corps 28 du réservoir 20 : au cours de cette premiere
partie de la premiére portion de trajectoire, les pions 38
du guide intérieur 13 se déplacent dans le premier sens
angulaire 4 depuis I'extrémité 36a de la branche ortho-
radiale 36 de la glissiere 35, jusqu’a I'extrémité opposée
de cette branche orthoradiale 36 qui communique avec
la branche axiale 37 de la glissiére 35 (voir la figure 6).
[0044] Dans la suite du mouvement de rotation de la
base 3, la base 3 entraine en rotation le réservoir 20 par
l'intermédiaire des pions 38 du guide intérieur 13, de sor-
te que les pions 80 du corps 28 du réservoir se déplacent
chacun d’une extrémité a l'autre de ’encoche correspon-
dante 77 de la chape 52. En quittant une extrémité de
cette encoche 77 et en arrivant a l'autre extrémité de
ladite encoche 77, le pion 80 doit passer les crans 78 de
I'encoche 77, qui s’effacent par déformation de la lan-
guette de matiére de la chape qui sépare le cran 78 de
la fente correspondante 79 (la position finale du pion 80
dans I'encoche 77 est visible sur la figure 17 qui corres-
pond a la position d'’utilisation du dispositif applicateur).
[0045] La présence des crans 78 permet de créer des
points durs associés de préférence a un bruit de "clic"
qui sert de guide a I'utilisateur dans l'utilisation du dispo-
sitif applicateur. Lorsque [l'utilisateur a tourné la base 3
dans le premier sens angulaire 4 jusqu’a ce que les pions
80 du guide 13 arrivent en butée dans les encoches 77
de la chape, ce mouvement de rotation du réservoir 20
a également provoqué une rotation du dispositif de com-
mande 59 du boisseau, rotation au cours de laquelle le
pion 63 de I'organe de commande de boisseau 60 cou-
lisse dans la rainure correspondante 64 du boisseau en
obligeant le boisseau a pivoter autour de I'axe Y jusque
dans la position ouverte représentée sur les figures 13
a 15 ou le passage central 58 du boisseau est orienté
selon l'axe X.

[0046] Dans la deuxiéme portion de trajectoire de la
base 3, I'utilisateur repousse axialement la base 3 dans
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le corps externe 2 dans le sens 6A de la figure 16, jusqu’a
la position sortie de la tige 16 ou la téte applicatrice 19
est disposée hors du corps externe 2 et ou la tige 16
traverse le passage central 58 du boisseau sphérique et
la lévre 51 de I'essoreur 50 fait étanchéité avec la tige
16 en deca de la téte applicatrice 19. Dans cette position,
le ressort de piston 34 est comprimé et sollicite le piston
32 vers le haut, c’est-a-dire vers I'essoreur 50, ce qui
permet de faire en sorte que le réservoir 20 soit toujours
rempli de mascara 21 entre le piston 32 et I'essoreur 50
sensiblement sans poche d’air, malgré le prélevement
progressif de mascara 21 par la téte applicatrice 19 au
fur et a mesure des utilisations du dispositif applicateur.
On garantit ainsi, d’'une part, que la téte applicatrice 19
est toujours immergée dans le produit 21 lorsque la tige
16 est en position rentrée, et d’autre part, on évite un
séchage du mascara 21.

[0047] Dans la position d’utilisation, comme représen-
té sur la figure 17, le dispositif de retenue 39 maintient
la base 3 dans sa position finale, proche de la chape 52,
par engagement du pion 48 du guide intérieur 13 dans
le creux 45 de la partie en V du chemin de croix 40. Dans
cette position, un jeu axial subsiste entre chaque pion 38
et I'extrémité supérieure 37a de la branche axiale 37 de
la glissiere 35 correspondante, ce qui permet ensuite a
I'utilisateur, aprés utilisation du dispositif applicateur, de
remettre le dispositif applicateur 1 dans la position de
stockage en repoussant d’abord la base 3 vers le haut
de fagon a libérer le pion 48 qui fait ainsi ressortir du
chemin de croix 40 pendant que le ressort de réservoir
33 repousse la base 3 vers le bas en faisant coulisser
les pions 38 du guide intérieur 13 jusqu’a I'extrémité in-
férieure de la branche axiale 37 de la glissiere 35 cor-
respondante, puis l'utilisateur fait pivoter la base 3 dans
le deuxieme sens angulaire 5 opposé au premier sens
angulaire, ce qui :

- déplace d’abord les pions 38 du guide 13 dans la
premiere branche 36 de la glissiere 35 correspon-
dante, jusqu’a la premiére extrémité 36a de la bran-
che orthoradiale 36,

- puisentraine le corps 28 du réservoir dans le deuxié-
me sens angulaire 5 de fagon a fermer le boisseau
sphérique 57 pendant que les pions 80 du guide 13
se déplacent dans le sens angulaire 5 dans leurs
encoches respectives 77 jusqu’a arriver en position
de butée, correspondant a la position de stockage
du dispositif.

B. Deuxiéme forme de réalisation de I'invention

[0048] Dans la deuxieme forme de réalisation de l'in-
vention, représentée sur les figures 18 a 33, le dispositif
applicateur 1, visible sur la figure 18 en position de stoc-
kage, s’étend longitudinalement selon I'axe central X et
comporte comme précédemment un corps externe 2 et
une base 3. Cette base 3 n’est toutefois pas mobile axia-
lement par rapport au corps externe 2, mais uniquement
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rotative autour de I'axe X, selonles premiére et deuxieéme
directions angulaires 4, 5 susmentionnées.

[0049] Commereprésenté plus en détail surles figures
19 et 20, le corps externe 2 peut par exemple étre une
piece moulée en matiere plastique ou autre, comportant
une paroi latérale cylindrique 81 centrée sur I'axe X, qui
s’étend entre une extrémité inférieure ouverte 82 et une
extrémité supérieure ouverte 83.

[0050] Comme représenté sur la figure 25, le corps
externe 2 comporte des moyens d’accouplement qui per-
mettent de sélectivement accoupler ou désaccoupler le
corps externe 2 avec le réservoir 20 qu’il contient. Dans
I'exemple particulier considéré ici, ces moyens d’accou-
plement comprennent une encoche 85 ménagée dans
un épaulement intérieur 84 qui est formé dans la paroi
latérale 81, au voisinage de son extrémité inférieure 82.
Cette encoche 85 s’étend angulairement entre une pre-
miére face de butée 86 et une deuxieme face de butée
87. Un cran 88 en saillie peut le cas échéant étre formé
dans I'encoche 85, au voisinage de sa premiére face de
butée 86, tandis qu’une indentation 89 est creusée axia-
lement dans I'épaulement 84, plus profondément que le
reste de I'encoche 85, au niveau de la deuxiéme face de
butée 87.

[0051] Par ailleurs, la base 3 peut étre réalisée par
exemple sous la forme d’'une piece moulée en matiere
plastique ou autre, et comporte une paroi latérale cylin-
drique 90 centrée sur l'axe X, qui s’étend entre, d'une
part, une extrémité supérieure ouverte 91 emboitée dans
I'extrémité inférieure ouverte du corps externe 2, et
d’autre part, un fond 92.

[0052] La base 3 est montée rotative par rapport au
corps 2 par tout moyen connu. Dans I'exemple considéré
ici, la base 3 est clipsée sur le corps 2, par exemple par
emboitement élastique d’'une nervure annulaire 82a for-
mée a l'extrémité inférieure 82 de la paroi latérale du
corps externe 2, dans une rainure annulaire externe 91a
formée au voisinage de I'extrémité supérieure 91 de la
paroi latérale de la base 3.

[0053] Par ailleurs, comme on peut le voir sur les figu-
res 19, 20 et 21, la base 3 peut en outre comporter des
ailettes intérieures 93 qui s’étendent axialement selon
I'axe X a partir du fond 92 de la base 3 jusqu’au voisinage
de I'extrémité supérieure 91 de sa paroi latérale, a I'in-
térieur de ladite paroi latérale 90. Ces ailettes 93, qui
peuvent avantageusement étre formées d’une seule pie-
ce avec la base 3, peuvent par exemple étre au nombre
de 2 et peuvent présenter chacune une forme de portion
de cylindre centrée sur I'axe X, ces ailettes 93 étant sé-
parées respectivement par deux fentes axiales 94 paral-
leles a 'axe X et s’étendant sur toute la hauteur desdites
ailettes 93.

[0054] Comme dans la premiére forme de réalisation,
le dispositif applicateur 1 comporte en outre une tige 16
cylindrique (voir figure 19 et 20) qui peut par exemple
étre réalisée sous la forme d’'une piéce moulée en ma-
tiere plastique s’étendant longitudinalement selon I'axe
X entre une extrémité inférieure 17 et une extrémité su-
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périeure libre 18 qui est disposée a l'intérieur du corps
externe 2. Contrairement a la premiéere forme de réalisa-
tion de l'invention, I'extrémité inférieure 17 de la tige 16
n’est pas entiérement solidarisée avec la base 3 : la tige
16 est ici une piéce séparée de la base 3 et I'extrémité
inférieure de ladite tige comporte un pied de tige 95 for-
mant par exemple une barre transversale perpendiculai-
re a 'axe central X et dont les deux extrémités latérales
forment des index 96 qui sont guidés axialement respec-
tivement dans les deux fentes axiales 94 de la base 3.
[0055] Au voisinage de I'extrémité libre 18, la tige 16
comporte une téte applicatrice 19, par exemple une bros-
se, qui peut étre réalisée d’une piece avec la tige appli-
catrice 16 comme dans I'exemple considéré ici, ou éven-
tuellement étre rapportée sur celle-ci par exemple par
emboitement.

[0056] Le dispositif applicateur comporte en outre un
réservoir 20 qui est rempli de mascara 21 a appliquer et
qui s’étend longitudinalement selon I'axe X entre une ex-
trémité proximale inférieure 22 fermée de fagon étanche
pour le mascara et une extrémité distale supérieure 23
qui est ouverte axialement.

[0057] Le réservoir 20 peut par exemple étre réalisé
sous la forme d’une piéce en matiére plastique compor-
tant une paroi latérale cylindrique 25 qui s’étend entre
une extrémité supérieure ouverte 97 et formant I'extré-
mité distale susmentionnée et un fond inférieur 98 percé
d’'une ouverture centrale 99 (voirles figures 19 et22 3 24).
[0058] Le réservoir 20 est prolongé dans la direction
de l'axe central X, au-dela de son extrémité proximale
22, par un tube de transmission 100 qui peut avantageu-
sement étre formé d’une seule piece avec le réservoir
20 etquis’étend jusqu’a une extrémité inférieure ouverte.
[0059] A lintérieur du tube sont creusées deux rainu-
res hélicoidales 101 paralléles, centrées surl'axe X, dans
lesquelles pénetrentlesindex 96 du pied de tige 95, décrit
précédemment. De plus, a I'extrémité inférieure du tube
de transmission 100, chaque rainure hélicoidale 101
comporte une indentation 102 qui est séparée du reste
de la rainure par un cran 103 faisant saillie vers le bas.
L’'indentation 102 délimite, avec le cran saillant 103 un
logement qui est adapté pour recevoir la partie supérieu-
re de l'index 96 correspondant lorsque le dispositif ap-
plicateur 1 est en position de stockage, en soulevant lé-
gérement le tube de transmission 100 et le réservoir 20
par rapport au fond 92 de la base 3, comme représenté
sur la figure 23.

[0060] Par ailleurs, comme représenté sur la figure 24,
le réservoir 20 forme avantageusement, a la jonction
avec le tube de transmission 100, un épaulement 104
orienté vers la base 3, cet épaulement 104 comportant
un pion 105 faisant saillie vers le fond 92 de la base 3,
le pion 105 est adapté pour se déplacer angulairement
dans I'encoche 85 de I'épaulement 84 du corps extérieur
2, ledit pion 105 étant en appui sur'encoche 85, en butée
contre la premiére face de butée 86, lorsque le dispositif
applicateur 1 est en position de stockage. Dans cette
position de stockage, le pion 105 contribue, avec les in-
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dex 96 de la tige 16, a maintenir le réservoir 20 et le tube
de transmission 100 dans une position légerement su-
rélevée, a distance du fond 92 de la base 3, comme re-
présenté sur la figure 23.

[0061] Comme représenté sur les figures 19 et 20, un
piston 32 similaire a celui déja décrit, coulisse avec étan-
chéité dans la paroi latérale cylindrique 97 du réservoir
20, ce piston 32 coulissant également avec étanchéité
sur la tige 16 le long de I'axe X.

[0062] Le dispositif applicateur comporte en outre un
ressort de piston 34 similaire a celui déja décrit, de forme
hélicoidale, qui est disposé autour de la tige 16 et au
centre des ailettes 95, le ressort de piston prend appui,
d’'une part, sur le fond 12 de la base 3 et, d’autre part,
sur le piston 32, en traversant I'ouverture 99 du fond du
réservoir. Ce ressort de piston 34 est peu comprimé dans
la position de stockage du dispositif applicateur, voire
non comprimé si le piston est en position haute dans le
réservoir.

[0063] Comme représenté sur les figures 26 a 29, I'ex-
trémité distale du réservoir 20 est pourvue d’un essoreur
50 similaire a celui décrit dans la premiére forme de réa-
lisation, qui comporte une levre intérieure radiale 51
adaptée pour faire étanchéité soit contre I'extrémité libre
18 de la tige 16 dans la position rentrée de ladite tige 16,
soit contre une portion de la tige 16 située en dega de la
téte applicatrice 19 dans la position sortie de la tige 16.
[0064] Cet essoreur 50 est emboité dans I'organe de
commande de boisseau 60 et solidarisé a I'extrémité dis-
tale du réservoir 20 par tout moyen connu. De plus, la
chape 52 du dispositif applicateur est également similaire
a celle décrite en regard de la premiere forme de réali-
sation, et comporte comme précédemment une lévre 53
s’étendant radialement vers l'intérieur et délimitant une
ouverture centrale 54, cette chape 52 étant fixée par tout
moyen connu a I'extrémité supérieure du corps extérieur
2, par exemple par emboitement dans la paroi latérale
81 de ce corps extérieur avec éventuellement clipsage
d’une nervure annulaire intérieure 83a du corps extérieur
2 dans une rainure annulaire 52a de la chape (voirfigures
25 a 29).

[0065] La chape 52 comporte intérieurement, comme
dans la premiére forme de réalisation, des logements
oblongs 55 paralléles a I'axe X, dans lesquels sont mon-
tés coulissants a mouvement perdu des tourillons 56 ap-
partenant au boisseau 57 et permettant audit boisseau
de pivoter autour d’'un axe transversal Y perpendiculaire
alaxe X, comme dans la premiére forme de réalisation.
Comme précédemment, le boisseau sphérique 57 déli-
mite un passage central 58 qui, dans la position de stoc-
kage du dispositif applicateur 1, est disposé perpendicu-
lairement a I'axe central X.

[0066] Par ailleurs, comme dans la premiére forme de
réalisation de I'invention, le boisseau 57 est sollicité élas-
tiguement vers la lévre 53 de la chape par un dispositif
de commande 59 qui comporte, comme dans la premiere
forme de réalisation :
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- un organe de commande de boisseau 60 de forme
similaire a celui de la premiére forme de réalisation,
qui comporte comme précédemment décrit un pion
63 engagé dans une rainure biaise 64 du boisseau
sphérique 57, et une portée d’appui annulaire 65 en
contact avec la partie inférieure du boisseau sphé-
rique 57,

- unressortmétallique hélicoidal 61 qui prendici appui
axialement contre I'essoreur 50 solidaire de I'extré-
mité distale 23 du réservoir 20 et qui sollicite direc-
tement le boisseau sphérique 57 vers lalévre d’étan-
chéité 53 de la chape, de fagon a assurer un contact
étanche du boisseau contre ladite Iévre d’étanchéité,

- etunebague d’appui 62 qui est solidarisée avec I'ex-
trémité distale 23 du réservoir 20.

[0067] Dans I'exemple représenté, la bague d’appui
62 comporte des dents axiales 62a qui s’emboitent dans
des dents axiales 97a formées a I'extrémité distale du
réservoir 1 (voir les figures 22, 26 et 27).

[0068] De plus, comme représenté sur les figures 26
a 29, 'organe de commande de boisseau 60 est formé
d'une seule piéce en matiere plastique avec la bague
d’appui 62, et un ressort de boisseau supplémentaire
107 en matiére plastique quirelie 'organe de commande
de boisseau 60 a la bague d’appui 62.

[0069] Le dispositif applicateur de la deuxiéme forme
de réalisation de l'invention fonctionne comme suit.
[0070] A partir de la position de stockage représentée
surles figures 18, 19, 28, 29, lorsque I'utilisateur fait tour-
ner la base 3 dans le premier sens angulaire 4 autour de
I'axe central X, cette rotation de la base 3 entraine éga-
lement une rotation de la tige 16 et du pied de tige 95,
dont les index 96, prisonniers des indentations 102 du
tube de transmission 100 entrainent également le tube
de transmission 100 dans le premier sens angulaire 4.
Au cours de ce mouvement, le pion 105 du réservoir 20
se déplace donc le long de I'encoche 85 dans le premier
sens angulaire 4 (voir la figure 25), jusqu’a arriver en
butée contre la face de butée 87 qui empéche ensuite le
réservoir 20 de continuer a tourner par rapport au corps
externe 2. Au cours de cette premiere portion de trajec-
toire de la base 3, le réservoir 3 entraine en rotation I'or-
gane de commande de boisseau 60 qui fait pivoter le
boisseau 57 jusqu’a la position ouverte représentée sur
les figures 30 a 32.

[0071] L’utilisateur continue ensuite a faire tourner la
base 3 dans le premier sens angulaire 4, mais dans cette
deuxiéme portion de trajectoire d’actionnement de la ba-
se 3, le réservoir 20 ne peut plus tourner par rapport au
corps extérieur 2, puisque le pion 105 du réservoir est
en butée contre la face de butée 87 du corps extérieur 2
(voir la figure 25). Il en résulte que les index 96 du pied
de tige 95 sortent alors des indentations 102 en soulevant
légérement le tube de transmission 100 au passage des
index 96 sous le cran saillant 103, aprés quoi I'extrémité
inférieure du tube de transmission 100 vient reposer con-
tre le fond 92 de la base 3 et le pion 105 du réservoir
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pénétre simultanément dans l'indentation 89 du corps
externe 2.

[0072] Dans la suite du mouvement de rotation de la
base 3 dans le premier sens angulaire 4, les index 96 du
pied de tige 95 sontdéplacés vers le hautpar desrainures
hélicoidales 101, ce qui provoque un coulissement axial
de la tige 16 vers le haut, lesdits index 96 étant guidés
en coulissement axial dans les fentes 94 laissées entre
les ailettes 93 de la base 3.

[0073] Au cours de ce mouvement, la tige 16 se dé-
place jusqu’a la position sortie visible sur la figure 33 ou
la téte applicatrice 19 de la tige 16 est située en dehors
du corps extérieur 2 et la tige 16 traverse le passage
central 58 du boisseau sphérique en faisant étanchéité
avec lalevre 51 del'essoreur 50. Le dispositif applicateur
1 se trouve alors en position d’utilisation et, comme dans
la premiére forme de réalisation de l'invention, le ressort
de piston 34 est alors comprimé et fait déplacer légere-
ment le piston 32 vers I'essoreur 50 pour compenser le
prélevement de produit 21 par la téte applicatrice, de
fagon que I'espace compris entre le piston 32 et I'esso-
reur 50 soit toujours entierement rempli de produit 21.
[0074] Pour faire revenir le dispositif applicateur 1 en
position de stockage apres utilisation, l'utilisateur doit
simplement faire tourner la base 3 par rapport au corps
extérieur 2 dans le deuxieme sens angulaire 5 opposé
au premier sens angulaire 4, ce qui provoque d’abord un
mouvement de rentrée de la tige 16 par coulissement
axial vers le fond 32 de la base 3, puis, lorsque le pied
de tige 95 arrive en butée contre le fond 32 de la base
3, les index 96 du pied de tige 95 pénetrent a nouveau
dans les indentations 102 en partie inférieure du tube de
transmission 100, ce qui fait sortir le pion 105 du réservoir
20 hors de l'indentation 89 et permet ensuite un dépla-
cement angulaire du pion 105 dans I'encoche 85, jusqu’a
la face de butée 86 de cette encoche (voir la figure 25),
ce qui permet ainsi de refermer le boisseau sphérique
57 et de revenir en position de stockage. Il convient de
noter qu’ala fin de ce mouvement, le cran 88 de 'encoche
85 permet de guider l'utilisateur en formant un point dur
et éventuellement en provoquant I'émission d’un "clic"
en fin de course.

C. Troisieme forme de réalisation de 'invention

[0075] La troisieme forme de réalisation de l'invention
est proche de la deuxieme forme de réalisation déja dé-
crite ci-dessus, et ne sera donc pas décrite entierement :
seuls les éléments différents de la deuxieme forme de
réalisation seront décrits ci-aprés.

[0076] Cette troisieme forme de réalisation se distin-
gue de la deuxiéme forme de réalisation essentiellement
par les points suivants, visibles sur les figures 34 a 37 :

- lepied detige 95 de la tige 16 comporte un pion 110
qui fait saillie axialement vers le fond 92 de la base
3 (figure 34) et qui est en appui axial contre ce fond
92 dans la position de stockage du dispositif ; les
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index 96 du pied de tige 95 sont alors a I'extrémité
inférieure des rainures hélicoidales 101 dans cette
position de stockage, le tube de transmission 100
étant alors maintenu écarté du fond 92 de la base 3
en soulevant également le réservoir 20 vers la chape
52 ;

les rainures hélicoidales 101 du tube de transmis-
sion 100 ne comportent pas les indentations 102 et
crans 103 ;

I'encoche 85 du corps extérieur 2 et le pion 105 du
réservoir 20 sont supprimés ; le réservoir 20 est so-
lidarisé en rotation avec le corps extérieur 2 par em-
boitement mutuel de cannelures axiales 111, 112
ménagées respectivement a l'intérieur de la paroi
latérale 81 du corps externe 2 et a I'extérieur de la
paroi latérale 97 du réservoir 20 ; ces cannelures
axiales permettent un coulissement relatif entre les
deux piéces 2, 20 selon I'axe X ;

I'organe de commande de boisseau 60 et la bague
d’appui 62 sont deux piéces distinctes, qui compor-
tent respectivement des jupes cylindriques 113, 114
centrées sur 'axe X et emboitées I'une dans l'autre,
ces deux jupes étant reliées entre elles par une glis-
siére biaise qui impose un mouvement de rotation
relatif entre 'organe de commande de boisseau 60
et la bague d’appui 62 lorsque ces deux piéces cou-
lissent selon I'axe X I'une par rapport a I'autre (voir
figures 35 a 37), en positionnant le boisseau sphé-
rique 57 en position fermée lorsque la bague d’appui
62 est rapprochée au maximum de I'organe de com-
mande de boisseau 60, comme c’est le cas dans la
position de stockage du dispositif applicateur 1 :
dans I'exemple considéré ici, la glissiére biaise sus-
mentionnée comprend deux rainures hélicoidales
externes 115 de la jupe cylindrique 113 de I'organe
de commande de boisseau dans lesquelles coulis-
sent respectivement deux pions internes 116 de la
jupe 114 de la bague d’appui 62 ;

le ressort de boisseau 61 est monté a l'intérieur des
jupes cylindriques 113, 114 et prend appui contre
I'organe de commande de boisseau 60 et la bague
d’appui 62 pour solliciter ces deux pieces a I'écarte-
ment mutuel, au lieu d’étre monté entre I'essoreur
50 et le boisseau 57 ;

le ressort de boisseau supplémentaire 107 est
supprimé ;

la bague d’appui 62 est en appui axial sur 'essoreur
50 lui-méme solidaire de I'extrémité distale 23 du
réservoir (la bague d’appui 62 peut en outre éven-
tuellement étre accrochée sur I'essoreur 50, comme
dans I'exemple représenté) ;

une bague antifriction 117 réalisée par exemple en
téflon, est interposée axialement entre le ressort de
boisseau 61 et la bague d’appui 62 pour permettre
une rotation relative aisée entre le ressort de bois-
seau 61 etla bague d’appui 62 (cette bague antifric-
tion pourrait éventuellement étre interposée entre le
ressort de boisseau 61 et I'organe de commande de



23 EP 2 667 744 B1 24

boisseau 60).

[0077] Le dispositif selon la troisieme la troisieme for-
me de réalisation fonctionne comme suit.

[0078] A partir de la position de stockage représentée
sur les figures 34 et 35, lorsque l'utilisateur fait tourner
la base 3 dans le premier sens angulaire 4 autour de
I'axe central X, cette rotation de la base 3 entraine éga-
lement une rotation de la tige 16 et du pied de tige 95,
ce qui permet d’abord au tube de transmission 100 de
descendre vers le fond 92 de la base 3.

[0079] Aucoursde cette premiéere portion de trajectoire
de la base 3, la descente du tube de transmission 100
et du réservoir 20 vers le fond 92 de la base 3, entraine
un écartement mutuel de la bague d’appui 62 par rapport
a l'organe de commande de boisseau 60, sous I'effet du
ressort de boisseau 61. Cet écartement mutuel provoque
une rotation de I'organe de commande de boisseau 60
dans le sens correspondant a l'ouverture du boisseau
sphérique 57.

[0080] Lorsque I'extrémité inférieure du tube de trans-
mission 100 arrive en butée contre le fond 92 de la base
3, le boisseau sphérique 57 est en position ouverte, avec
son passage central orienté selon I'axe X (figures 38 et
39).

[0081] L'utilisateur continue ensuite a faire tourner la
base 3 dans le premier sens angulaire 4, mais dans cette
deuxieme portion de trajectoire d’actionnement de la ba-
se 3, le tube de transmission 10 est en butée contre le
fond 92 de la base 3, donc les index 96 du pied de tige
95 coulissent vers le haut le long des fentes axiales 94
de la base, entrainées par les rainures hélicoidales 101
du tube de transmission. La tige 16 se déplace alors jus-
qu’a la position sortie visible sur la figure 40 ou la téte
applicatrice 19 de la tige est située en dehors du corps
extérieur 2 et la tige 16 traverse le passage central 58
duboisseau sphérique enfaisant étanchéité aveclalévre
51 de I'essoreur 50. Le dispositif applicateur 1 se trouve
alors en position d'utilisation et, comme dans les premie-
re et deuxieme formes de réalisation de l'invention, le
ressort de piston 34 est alors comprimé et fait déplacer
légérement le piston 32 vers I'essoreur 50 pour compen-
ser le préléevement de produit 21 par la téte applicatrice,
de fagon que I'espace compris entre le piston 32 et I'es-
soreur 50 soit toujours entierement rempli de produit 21.
[0082] Pour faire revenir le dispositif applicateur 1 en
position de stockage apres utilisation, l'utilisateur doit
simplement faire tourner la base 3 par rapport au corps
extérieur 2 dans le deuxieme sens angulaire 5 opposé
au premier sens angulaire 4, ce qui provoque d’abord un
mouvement de rentrée de la tige 16 par coulissement
axial vers le fond 32 de la base 3, puis, lorsque le pion
110 du pied de tige 95 arrive en butée contre le fond 92
de la base 3, le tube de transmission 100 est a nouveau
soulevé parrapportau fond 92 de la base, ce qui actionne
le dispositif de commande 59 du boisseau et remet le
boisseau sphérique en position fermée et place a nou-
veau le dispositif applicateur 1 en en position de stocka-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

13

ge.

Revendications

1.

Dispositif applicateur comportant :

- un réservoir (20) adapté pour contenir un pro-
duit (21) a appliquer, ce réservoir s’étendant se-
lon un axe central (X) entre une extrémité proxi-
male (22) et une extrémité distale (23) et ledit
réservoir étant ouvert axialement a ladite extré-
mité distale,

- une chape (52) communiquant avec’extrémité
distale (23) du réservoir, ladite chape compor-
tant une ouverture (54) selon I'axe central (X),

- un boisseau sphérique (57) monté pivotant
dans la chape (52) autour d’un axe transversal
(Y) perpendiculaire a I'axe central (X), ledit bois-
seau comportant un passage central (58) per-
pendiculaire a I'axe transversal (Y) et ledit bois-
seau étant pivotant entre :

. une position fermée ou ledit boisseau (57)
ferme I'ouverture (54) de la chape,

. et une position ouverte ou ledit passage
central (58) du boisseau est aligné avec
I'ouverture de la chape,

- un organe de commande de boisseau (60) mo-
bile entre une position de fermeture et une po-
sition d’ouverture, et adapté pour placer le bois-
seau (57) dans la position fermée lorsque ledit
organe de commande de boisseau (60) estdans
la position de fermeture et pour placer le bois-
seau (57) dans la position ouverte lorsque ledit
organe de commande de boisseau (60) estdans
la position d’ouverture,

- une tige (16) s’étendant selon I'axe central (X)
jusqu’a une extrémité libre (18) pourvue d’'une
téte applicatrice (19) adaptée pour appliquer le-
dit produit, ladite tige (16) étant mobile au moins
en translation selon I'axe central (X), entre :

. une position rentrée ou la téte applicatrice
(19) se trouve dans le réservoir (20),

. et une position sortie ou la tige (16) traver-
se le passage central (58) du boisseau et
la téte applicatrice (19) est sortie du réser-
voir (20),

caractérisé en ce que I'organe de commande de
boisseau (60) est mobile en rotation autour de I'axe
central (X) entre la position de fermeture etla position
d’ouverture,

en ce que le réservoir est monté dans un corps ex-
terne (2) solidaire de la chape (52),

et en ce que la tige (16) traverse I'extrémité proxi-
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male (22) du réservoir (20) et est montée dans une
base (3) qui prolonge axialement le réservoir (20) a
partir de I'extrémité proximale (22) dudit réservoir
(20), ladite base (3) étant mobile par rapport au corps
externe (2) selon une trajectoire d’actionnement
comprenant une premiére portion de trajectoire en-
tre une position de repos et une position intermédiai-
re, etune deuxieme portion de trajectoire entre ladite
position intermédiaire et une position d’utilisation, la-
dite premiere portion de trajectoire comportant un
mouvement de rotation de la base (3) par rapport au
corps externe (2) autour de I'axe central (X), ladite
base (3) étant couplée a I'organe de commande de
boisseau (60) pour entrainer ledit organe de com-
mande de boisseau (60) en rotation de la position
de fermeture jusqu’a la position d’ouverture lorsque
la base (3) se déplace de la position de repos a la
position intermédiaire, et ladite base (3) étant adap-
tée pour déplacer la tige (16) de la position rentrée
a la position sortie pendant la deuxiéme portion de
trajectoire.

Dispositif applicateur selon la revendication 1, com-
portant un piston (32) monté coulissant avec étan-
chéité dans le réservoir (20) et traversé avec étan-
chéité par la tige (16), le piston (32) étant sollicité
élastiquement vers I'extrémité distale (23) du réser-
VOir.

Dispositif applicateur selon la revendication 2, dans
lequel le piston (32) est sollicité élastiquement par
un ressort de piston (34) ayant une premiére extré-
mité liée a la tige (16) et une deuxiéme extrémité en
appui sur le piston (32).

Dispositif applicateur selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel I'extrémité
distale (23) du réservoir comporte un essoreur (50)
qui est adapté pour essorer la téte applicatrice (19)
et/ou la tige (16) lorsque ladite téte applicatrice sort
du réservoir (20), I'extrémité libre (18) de la tige (16)
étant adaptée pour faire étanchéité avec I'essoreur
(50) lorsque la tige (16) est en position rentrée, ladite
tige (16) comportant en outre une partie intermédiai-
re qui est située en-deca de la téte applicatrice (19)
et qui est adaptée pour faire étanchéité avec I'esso-
reur (50) lorsque ladite tige (16) est en position sortie.

Dispositif applicateur selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel 'organe de
commande de boisseau (60) comporte un pion (63)
engagé de fagon coulissante dans unerainure biaise
(64) du boisseau (57).

Dispositif applicateur selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel la chape (52)
comporte une lévre annulaire (53), le boisseau (57)
est monté dans la chape avec jeu selon I'axe central
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(X), 'organe de commande de boisseau (60) est
monté avec jeu selon I'axe central (X) par rapport a
la chape et est sollicité élastiquement vers le bois-
seau (57), 'organe de commande de boisseau (60)
venant en appui contre le boisseau (57) et appliquant
ledit boisseau en contact axial contre la levre (53)
de la chape (52).

Dispositif applicateur selon la revendication 6, dans
lequel I'organe de commande de boisseau (60) est
sollicité élastiquement vers la Iévre annulaire (53)
par un ressort de boisseau (61, 107) prenant appui
sur le réservoir (20).

Dispositif applicateur selon la revendication 7, dans
lequel le ressort de boisseau (61, 107) prend appui
contre une bague d’appui (62) elle-méme supportée
par I'extrémité distale (23) du réservoir.

Dispositif applicateur selon 'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel I'organe de
commande de boisseau (60) est solidarisé en rota-
tion avec le réservoir (20).

Dispositif applicateur selon la revendication 9, dans
lequel le réservoir (20) est monté rotatif a mouve-
ment perdu par rapport au corps externe (2) autour
de 'axe central (X), ladite premiére portion de tra-
jectoire incluant une rotation de la base (3) avec le
réservoir (20) autour de I'axe central (X).

Dispositif applicateur selonlarevendication 10, dans
lequel la base (3) est montée rotative a mouvement
perdu sur le réservoir (20) autour de I'axe central (X)
a partir de la position initiale de ladite base (3), avec
un angle de débattement inférieur a I'étendue angu-
laire de la premiére portion de trajectoire, ladite pre-
miére portion de trajectoire incluant une rotation de
la base (3) par rapport au réservoir (20) puis une
rotation de la base (3) avec le réservoir (20) autour
de l'axe central (X).

Dispositif applicateur selonlarevendication 11, dans
lequel la base (3) est reliée au réservoir (20) par au
moins une glissiére en L (35) comportant :

.une branche orthoradiale (36) permettantladite
rotation de la base (3) par rapport au réservoir
(20) pendant la premiere portion de trajectoire,
.etune branche axiale (37) paralléle a 'axe cen-
tral (X) et permettantun coulissement de la base
(3) par rapport au réservoir (20) en direction de
I'extrémité distale (23) dudit réservoir lorsque la
base (3) suit la deuxiéme portion de trajectoire
de la position intermédiaire vers la position fina-
le.

Dispositif applicateur selonlarevendication 12, dans
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lequel la base (3) est sollicitée élastiquement a
I'écartement par rapport au réservoir (20) et est re-
liée au réservoir par un mécanisme de retenue (39)
adapté pour sélectivement soitretenir ladite base (3)
dans la position finale, soit libérer ladite base pour
lui permettre de passer de la position finale a la po-
sition intermédiaire.

Dispositif applicateur selon la revendication 13, dans
lequelle mécanisme de retenue (39) est adapté pour
bloquer automatiquement la base (3) lorsqu’elle ar-
rive en position finale.

Dispositif applicateur selon la revendication 14, dans
lequel le mécanisme de retenue (39) est un méca-
nisme bistable adapté pour libérerla base lorsqu’elle
subit un actionnement axial vers I'extrémité distale
(23) du réservoir apres avoir été bloquée en position
finale.

Dispositif applicateur selon la revendication 15, dans
lequel le mécanisme de retenue (39) comporte un
chemin de croix (40) ménagé dans une paroi externe
du réservoir (20), coopérant avec un pion (48) porté
par une languette élastique (49) solidaire de la base.

Dispositif applicateur selon I'une quelconque des re-
vendications 1 a 8, dans lequel la base (3) est mon-
tée rotative sur le corps externe (2) et la trajectoire
d’actionnement comprend un mouvement circulaire
autour de I'axe central (X) qui inclut les premiére et
deuxiéme portions de trajectoire, la tige (16) étant
guidée par une premiere glissiére (94) solidaire de
la base (3) et par une deuxiéme glissiere (101) so-
lidaire du réservoir (20) pour qu’une rotation de la
base (3) par rapport au réservoir (20) entraine un
déplacement axial de la tige (16) entre les positions
rentrée et sortie.

Dispositif applicateur selon larevendication 17, dans
lequel la premiere glissiere (94) est parallele a I'axe
central (X) et la deuxieme glissiére (101) est hélicoi-
dale.

Dispositif applicateur selon la revendication 18, dans
lequel le réservoir (20) est prolongé axialement au-
dela de son extrémité proximale (22), par un tube de
transmission (100) qui est solidaire dudit réservoir,
la deuxiéme glissiére (101) s’étendant hélicoidale-
mental'intérieur du tube de transmission (100) entre
une premiére extrémité éloignée du réservoir (20) et
une deuxieéme extrémité proche du réservoir (20), la
tige (16) s’étendant a l'intérieur dudit tube de trans-
mission (100) jusqu’a un pied (95) qui comporte au
moins un index (96) guidé dans les premiére et
deuxiéme glissieres (94, 101).

Dispositif applicateur selon la revendication 19, dans
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lequel :

- 'organe de commande de boisseau (60) est
solidarisé en rotation avec le réservoir (20) et
est sollicité élastiquement vers le boisseau (57)
par un ressort de boisseau (107) prenant appui
sur le réservoir (20),

- le réservoir (20) est mobile axialement dans le
corps externe (2) entre une position embrayée
et une position débrayée plus proche du bois-
seau (57) que la position embrayée, le réservoir
(20) et le corps externe (2) étant adaptés pour :

.s’accoupler lorsque le réservoir (20) esten
position embrayée, de fagon que le réser-
voir soit alors solidaire du corps externe (2),
. etse désaccouplerlorsque le réservoir est
en position débrayée, de fagon que le ré-
servoir (20) puisse alors librement tourner
dans le corps externe (2),

- au moins la position d’ouverture de 'organe de
commande de boisseau (60) est une position de
butée,

- la base (3) comporte un fond (92) a 'opposé
duréservoir (20) etle tube de transmission (100)
est ouvert axialement en regard dudit fond (92),
- le pied (95) de la tige (16) est adapté pour pren-
dre appui axialement sur le fond (92) de la base
(3) dans la position rentrée de la tige (16), et la
premiere extrémité de la deuxieme glissiere
(101) comporte un cran (102) ouvert axialement
vers le fond (92) de la base (3) et adapté pour
recevoir I'index (96) du pied de la tige lorsque
le pied (95) de la tige (16) est en appui contre
le fond (92) de la base, le cran (102) et I'index
(96) étant congus pour maintenir le réservoir
(20) en position débrayée et permettre un en-
trailnement du réservoir en rotation par la base
(3) lorsque I'index (96) est engagé dans le cran
(102), ledit cran étant congu pour que l'index
(96) du pied de la tige (16) puisse échapper audit
cran lorsque la base (3) est actionnée dans un
premier sens angulaire (4) correspondant a
I'ouverture du boisseau (57) et que I'organe de
commande de boisseau (60) est arrivé en posi-
tion d’ouverture, en permettant alors au réser-
voir (20) de passer en position embrayée de fa-
conabloquerleboisseau (57) en position ouver-
te et de fagon qu’une rotation supplémentaire
de la base dans le premier sens angulaire (4)
entraine alors un coulissement de I'index (96)
de la tige (16) dans les premiére et deuxieme
glissieres (94, 101) en faisant sortir la téte ap-
plicatrice (19) de latige (16) atravers le boisseau
(57).

21. Dispositif applicateur selon larevendication 20, dans
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lequel le réservoir est solidaire d’un pion (105) main-
tenu par le ressort de boisseau (61, 107) en appui
axial contre un rebord (85) formé dans le corps ex-
terne (2), ledit rebord (85) s’étendant angulairement
autour de I'axe central (X) entre une premiere butée
(86) et une deuxieme butée (87) selon le premier
sens angulaire, et ledit rebord étant interrompu par
une indentation (89) au voisinage de la deuxiéme
butée (87), cette indentation étant adaptée pour re-
cevoir le pion (105) du réservoir lorsqu’il bute contre
la deuxieme butée (87), le réservoir étant en position
débrayée lorsque le pion (105) dudit réservoir est en
appui contre le rebord (85) et en position embrayée
lorsque le pion (105) du réservoir est regu dans I'in-
dentation (89).

Dispositif applicateur selon la revendication 19, dans
lequel :

- 'organe de commande de boisseau (60) est
monté coulissant en biais par rapport a I'axe
central (X) par rapport a une bague d’appui (62)
en appui axial contre I'extrémité distale (23) du
réservoir, de fagon qu’un éloignement de la ba-
gue d’appui (62) par rapport a I'organe de com-
mande de boisseau (60) provoque une rotation
dudit organe de commande de boisseau (60) de
la position de fermeture ala position d’ouverture,
- 'organe de commande de boisseau (60) est
sollicité élastiquement vers le boisseau (57) par
un ressort de boisseau prenant appui sur la ba-
gue d’appui (62),

- le réservoir (20) est solidarisé en rotation avec
le corps externe (2) mais est mobile axialement
dans le corps externe (2) entre des premiere et
deuxiéme positions, la premiére position étant
plus proche du boisseau que la deuxieéme posi-
tion,

- la base comporte un fond (92) a I'opposé du
réservoir (20) et le tube de transmission (100)
est ouvert axialement en regard dudit fond (92),
le tube de transmission (100) et le pied (95) de
la tige étant adaptés pour prendre appui tour a
tour axialement sur le fond (92) de la base,

- le pied (95) de la tige comporte un zone d’appui
(110) décalée axialement vers le fond (92) de la
base par rapport a l'index (96) dudit pied, ladite
zone d’appui étant adaptée pour prendre appui
contre le fond (92) de la base dans la position
rentrée de la tige et tant que la base est dans la
premiére portion de trajectoire, pendant que le
tube de transmission (100) est écarté du fond
de la base,

- et le tube de transmission (100) est adapté
pour venir en appui contre le fond (92) de la base
pendant la deuxieme portion de trajectoire de la
base, de fagon qu’une rotation de la base (3)
par rapport au corps externe provoque alors un
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déplacement axial de la tige (16) par rapport au
corps externe.

23. Utilisation d’un dispositif applicateur (1) selon l'une

quelconque des revendications précédentes, pour
appliquer un produit cosmétique, de préférence un
produit cosmétique liquide ou pateux.

Patentanspriiche

Applikator-Vorrichtung mit:

- einem Behalter (20), der ein aufzutragendes
Produkt (21) enthalt, wobei der Behalter sich
entlang einer zentralen Achse (X) zwischen ei-
nem proximalen Ende (22) und einem distalen
Ende (23) erstreckt und der Behalter an dem
distalen Ende axial offen ist,

- einer Kappe (52), die sich an das distale Ende
(23) des Behalters anschlieRt und eine Offnung
(54) entlang der zentralen Achse (X) aufweist,
- einem Kugelventil (57), das in der Kappe (52)
angeordnet und drehbar um eine transversale
Achse (Y) ist, die senkrecht zur zentralen Achse
(X) ist, wobei das Ventil einen zur transversalen
Achse (Y) senkrechten zentralen Kanal (58) auf-
weist und das Ventil drehbar ist zwischen

= einer geschlossen Position, in welcher
das Ventil (57) die Offnung (54) der Kappe
schlief3t, und

= einer gedffneten Position, in welcher der
zentrale Kanal (58) des Ventils mit der Off-
nung der Kappe ausgerichtet ist,

- einem zwischen einer SchlieRposition und ei-
ner Offnungsposition bewegbaren Ventilsteue-
rungselement (60), das das Ventil (57) in die ge-
schlossene Position stellen kann, wenn das
Ventilsteuerungselement (60) in der SchlieRpo-
sition ist, und das Ventil (57) in die gedffnete
Position stellen kann, wenn das Ventilsteue-
rungselement (60) in der Offnungsposition ist,
- einem Stiel (16), der sich entlang der zentralen
Achse (X) zu einem freien Ende (18) erstreckt,
das mit einem Applikator-Kopf (19) zum Auftra-
gen des Produkts versehen ist, wobei der Stiel
(16) geradlinig zumindest entlang der zentralen
Achse (X) bewegbar ist zwischen

= einer zurtickgezogenen Position, in wel-
cher sich der Applikator-Kopf (19) in dem
Behalter (20) befindet, und

= einer ausgefahrenen Position, in welcher
sich der Stiel (16) durch den zentralen Kanal
(58) des Ventils hindurch erstreckt und der
Applikator-Kopf (19) aus dem Behélter (20)
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ausgefahren ist,

dadurch gekennzeichnet, dass das Ventilsteue-
rungselement (60) durch Drehung um die zentrale
Achse (X) zwischen der SchlieRposition und der Off-
nungsposition bewegbar ist,

dadurch, dass der Behalter in einem mit der Kappe
(52) fest verbundenen AulRenkdrper (2) angeordnet
ist, und

dadurch, dass sich der Stiel (16) durch das proximale
Ende (22) des Behalters (20) hindurch erstreckt und
in einer Basis (3) angebracht ist, die den Behalter
(20) von dem proximalen Ende (22) des Behélters
(20) aus axial verlangert, wobei

die Basis (3) bezlglich des AulRenkdrpers (2) ent-
lang einer Betatigungstrajektorie bewegbar ist, die
einen ersten Trajektorien-Abschnitt zwischen einer
Ruheposition und einer intermediaren Position und
einen zweiten Trajektorien-Abschnitt zwischen der
intermediaren Position und einer Verwendungspo-
sition aufweist, wobei der erste Trajektorien-Ab-
schnitt eine Drehbewegung der Basis (3) bezuglich
des AuRRenkdrpers (2) um die zentrale Achse (X) auf-
weist,

die Basis (3) mit dem Ventilsteuerungselement (60)
gekoppelt ist, um das Ventilsteuerungselement (60)
aus der SchlieRposition in die Offnungsposition zu
drehen, wenn die Basis (3) aus der Ruheposition in
die intermediare Position bewegt wird, und

die Basis (3) konfiguriert ist, wahrend des zweiten
Trajektorien-Abschnitts den Stiel (16) aus der zu-
riickgezogenen Position in die ausgefahrene Positi-
on zu bewegen.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 1, mit einem
Kolben (32), welcher in dem Behélter (20) gleitend
in abdichtender Weise angeordnetistund durch wel-
chen der Stiel (16) in abdichtender Weise hindurch-
geht, wobei der Kolben (32) elastisch zum distalen
Ende (23) des Behalters hin gespannt ist.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 2, wobei der
Kolben (32) durch eine Kolbenfeder (34), die ein mit
dem Stiel (16) verbundenes erstes Ende und ein an
dem Kolben (32) anliegendes zweites Ende auf-
weist, elastisch gespannt ist.

Applikator-Vorrichtung nach einem der vorstehen-
den Anspriiche, wobei das distale Ende (23) des Be-
halters einen Abstreifer (50) aufweist, der konfigu-
riert ist, den Applikator-Kopf (19) und/oder den Stiel
(16) abzustreifen, wenn der Applikator-Kopf aus
dem Behalter (20) ausfahrt, wobei das freie Ende
(18) des Stiels (16) konfiguriert ist, eine Abdichtung
mit dem Abstreifer (50) sicherzustellen, wenn der
Stiel (16) in der zurtickgezogenen Position ist, wobei
der Stiel (16) auRerdem einen jenseits des Applika-
tor-Kopfs (19) gelegenen intermedidren Abschnitt
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aufweist, der konfiguriert ist, eine Abdichtung mit
dem Abstreifer (50) sicherzustellen, wenn der Stiel
(16) in der ausgefahrenen Position ist.

Applikator-Vorrichtung nach einem der vorstehen-
den Anspriiche, wobei das Ventilsteuerungselement
(60) einen Zapfen (63) aufweist, der gleitend in einer
schrag orientierten Rille (64) des Ventils (57) ange-
ordnet ist.

Applikator-Vorrichtung nach einem der vorstehen-
den Anspriiche, wobei die Kappe (52) eine ringfor-
mige Lippe (53) aufweist,

das Ventil (57) mit Spiel entlang der zentralen Achse
(X) in der Kappe angeordnet ist und

das Ventilsteuerungselement (60) mit Spiel entlang
der zentralen Achse (X) bezlglich der Kappe ange-
ordnet istund elastisch zum Ventil (57) hin gespannt
ist, wobei das Ventilsteuerungselement (60) an dem
Ventil (57) zur Anlage kommt und das Ventil in axi-
alen Kontakt gegen die Lippe (53) der Kappe (52)
druckt.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 6, wobei das
Ventilsteuerungselement (60) mittels einer Ventilfe-
der (61,107), die an dem Behalter (20) anliegt, elas-
tisch zur ringférmigen Lippe (53) hin gespannt ist.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 7, wobei die
Ventilfeder (61,107) an einem Stitzring (62) anliegt,
der seinerseits von dem distalen Ende (23) des Be-
halters getragen wird.

Applikator-Vorrichtung nach einem der vorstehen-
den Anspriiche, wobei das Ventilsteuerungselement
(60) drehfest mit dem Behalter (20) verbunden ist.

10. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 9, wobei der

Behalter (20) konfiguriert ist, sich leer um die zen-
trale Achse (X) bezlglich des AuRenkdrpers (2) zu
drehen, wobei der erste Trajektorien-Abschnitt eine
Drehung der Basis (3) gemeinsam mit dem Behalter
(20) um die zentrale Achse (X) aufweist.

11. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 10, wobei die

Basis (3) konfiguriert ist, sich aus der Anfangsposi-
tion der Basis (3) leer um die zentrale Achse (X) an
dem Behalter (20) zu drehen und einen Ausfede-
rungswinkel hat, der kleiner ist als die Winkelstrecke
des ersten Trajektorien-Abschnitts, wobei der erste
Trajektorien-Abschnitt eine Drehung der Basis (3)
beziglich des Behélters (20), dann eine Drehung
der Basis (3) gemeinsam mit dem Behalter (20) um
die zentrale Achse (X) aufweist.

12. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 11, wobei die

Basis (3) Uber mindestens eine L-férmige Flhrung
(35) mit dem Behalter (20) gekoppelt ist, wobei die
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Fihrung (35) aufweist:

= einen orthoradialen Zweig (36), der die Dre-
hung der Basis (3) bezuglich des Behalters (20)
wahrend des ersten Trajektorien-Abschnitts er-
laubt, und

= einen axialen Zweig (37), der parallel zur zen-
tralen Achse (X) ist und ein Gleiten der Basis (3)
bezlglich des Behalters (20) in Richtung dista-
les Ende (23) des Behalters erlaubt, wenn die
Basis (3) entlang des zweiten Trajektorien-Ab-
schnitts aus der intermedidren Position in die
Endposition geht.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 12, wobei die
Basis (3) elastisch in Abstand zum Behalter (20) ge-
spannt ist und Uber einen Haltemechanismus (39)
mit dem Behalter gekoppelt ist, wobei der Halteme-
chanismus (39) selektiv entweder die Basis (3) in
der Endposition halten kann oder die Basis freigeben
kann, um ihr einen Ubergang aus der Endposition in
die intermediére Position zu erlauben.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 13, wobeider
Haltemechanismus (39) die Basis (3) automatisch
verriegeln kann, wenn sie die Endposition erreicht
hat.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 14, wobeider
Haltemechanismus (39) ein bistabiler Mechanismus
ist, der die Basis, nachdem sie in der Endposition
verriegelt worden ist, wieder freigeben kann, wenn
sie eine zum distalen Ende (23) des Behalters hin
gelichtete axiale Betatigung erfahrt.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 15, wobei der
Haltemechanismus (39) einen in eine Auenwand
des Behalters ausgesparten Kreuzungsweg (40)
aufweist, der miteinem Zapfen (48) zusammenwirkt,
der von einer mit der Basis fest verbunden elasti-
schen Zunge (49) getragen wird.

Applikator-Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 8, wobei die Basis (3) drehbar an dem Auf3en-
kérper (2) angebracht ist und die Betatigungstrajek-
torie eine den ersten und zweiten Trajektorien-Ab-
schnitt enthaltende Kreisbewegung um die zentrale
Achse (X) aufweist, wobei der Stiel (16) von einer
mit der Basis (3) fest verbundenen ersten Fiihrung
(94) und von einer mit dem Behalter (20) fest ver-
bundenen zweiten Fihrung (101) gefuhrt wird, so
dass eine Drehung der Basis (3) bezlglich des Be-
halters (20) eine axiale Verschiebung des Stiels (16)
zwischen der zurtickgezogenen und der ausgefah-
renen Position bewirkt.

Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 17, wobei die
erste Flhrung (94) parallel zur zentralen Achse (X)
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ist und die zweite Fihrung (101) helikal ist.

19. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 18, wobei der

Behalter (20) durch ein mit dem Behalter fest ver-
bundenes Ubertragungsrohr (100) iiber sein proxi-
males Ende (22) hinaus axial verlangert ist, wobei
sich die zweite Fihrung (101) helikal im Innern des
Ubertragungsrohrs (100) zwischen einem behélter-
fernen ersten Ende und einem behalternahen zwei-
ten Ende erstreckt, wobei sich der Stiel (16) im Innern
des Ubertragungsrohrs (100) bis zu einem FuR (95)
erstreckt, der mindestens einen in der ersten und
zweiten Fuhrung (94,101) gefuhrten Finger (96)
tragt.

20. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 19, wobei:

- das Ventilsteuerungselement (60) drehfest mit
dem Behalter (20) verbunden ist und mittels ei-
ner an dem Behalter (20) anliegenden Ventilfe-
der (107) elastisch zum Ventil (57) hin gespannt
ist,

- der Behalter (20) in dem AuBenkdrper (2) zwi-
schen einer eingertickten Position und einer
ausgeruckten Position, die sich ndher am Ventil
(57) befindet als die eingeriickte Position, axial
verschiebbar ist, wobei der Behalter (20) und
der AuRenkdrper (2) konfiguriert sind, um

= sich aneinander zu koppeln, wenn der
Behalter (20) in der eingeriickten Position
ist, derart, dass der Behélter dann fest ver-
bunden mit dem AuRenkédrper (2) ist, und
= sich voneinander zu l6sen, wenn der Be-
halter in der ausgeriickten Position ist, der-
art, dass sich der Behalter (20) dann frei in
dem AuBenkdrper (2) drehen kann,

- zumindest die Offnungsposition des Ventil-
steuerungselements (60) eine Anschlagposition
ist,

- die Basis (3) an der dem Behalter (20) abge-
wandten Seite einen Boden (92) aufweist und
das Ubertragungsrohr (100) an der dem Boden
(92) zugewandten Seite axial offen ist,

- der FuB (95) des Stiels (16) konfiguriert ist, um
in der zurlickgezogenen Position des Stiels (16)
axial an dem Boden (92) der Basis (3) anzulie-
gen, und

- das erste Ende der zweiten Fiihrung (101) eine
zum Boden (92) der Basis (3) hin axial offene
Kerbe (102) aufweist, die den Finger (96) des
FuRes des Stiels aufnehmen kann, wenn der
Fuf’ (95) des Stiels (16) an dem Boden (92) der
Basis anliegt, wobei die Kerbe (102) und der Fin-
ger (96) konfiguriert sind, den Behalter (20) in
einer ausgertckten Position zu halten und eine
von der Basis (3) angetriebene Drehung des Be-
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halters zu erlauben, wenn der Finger (96) im Ein-
griff mit der Kerbe (102) ist, wobei die Kerbe so
konfiguriert ist, dass der Finger (96) des FulRes
des Stiels (16) sich aus der Kerbe l6sen kann,
wenn die Basis (3) in eine erste Wickelrichtung
(4), die dem Offnen des Ventils (57) entspricht,
betéatigt ist und das Ventilsteuerungselement
(60) die Offnungsposition erreicht hat, um dann
dem Behalter (20) zu erlauben, in die eingertick-
te Position zu gehen, so dass das Ventil (57) in
der gedffneten Position verriegelt wird und so
dass ein Weiterdrehen der Basis in die erste Wi-
ckelrichtung (4) dann ein Gleiten des Fingers
(96) des Stiels in der ersten und zweiten Fih-
rung (94,101) bewirkt, um dadurch den Applika-
tor-Kopf (19) des Stiels (16) durch das Ventil
(57) hindurch ausfahren zu lassen.

21. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 20, wobeider

Behalter fest verbunden mit einem Zapfen (105) ist,
der von der Ventilfeder (61,107) in axialer Anlage
gegen eine in dem AulRenkdrper (2) gebildete Leiste
(85) gehalten wird, wobei die Leiste (85) sich im Win-
kelum die zentrale Achse (X) herum zwischen einem
ersten Anschlag (86) und einem zweiten Anschlag
(87) in die erste Wickelrichtung erstreckt und die
Leiste von einer in der Nahe des zweiten Anschlags
(87) angeordneten Aussparung (89) unterbrochen
ist, wobei diese Aussparung den Zapfen (105) des
Behalters aufnehmen kann, wenn dieser an dem
zweiten Anschlag (87) anschlagt, wobei der Behalter
in einer ausgerickten Position ist, wenn der Zapfen
(105) des Behalters an der Leiste (85) anliegt, und
in einer eingerickten Position ist, wenn der Zapfen
(105) des Behalters in der Aussparung (89) aufge-
nommen ist.

22. Applikator-Vorrichtung nach Anspruch 19, wobei:

- das Ventilsteuerungselement (60) schrag glei-
tend bezuglich der zentralen Achse (X) bezlg-
lich eines an dem distalen Ende (23) des Behal-
ters axial anliegenden Stutzrings (62) angeord-
net ist, so dass ein Verschieben des Stiitzrings
(23) weg vom Ventilsteuerungselement (60) ein
Drehen des Ventilsteuerungselements (60) aus
der SchlieRposition in die Offnungsposition be-
wirkt,

- das Ventilsteuerungselement (60) mittels einer
an dem Stutzring (62) anliegenden Ventilfeder
elastisch zum Ventil (57) hin gespannt ist,

- der Behalter (20) drehfest mit dem Aulenkor-
per (2) verbunden ist, aber in dem AuRenkd&rper
(2) zwischen einer ersten und zweiten Position
axial verschiebbar ist, wobei die erste Position
naher am Ventil ist als die zweite Position,

- die Basis (3) an der dem Behalter (20) abge-
wandten Seite einen Boden (92) aufweist und
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das Ubertragungsrohr (100) an der dem Boden
(92) zugewandten Seite axial offen ist, wobei
das Ubertragungsrohr (100) und der FuR (95)
des Stiels konfiguriert sind, abwechselnd axial
andemBoden (92) der Basis zur Anlage zu kom-
men,

- der Fuld (95) des Stiels eine Stltzzone (110)
aufweist, die bezliglich des Fingers (96) des Fu-
Res axial zum Boden (92) der Basis hin vor-
springt, wobei die Stlitzzone konfiguriert ist, in
der zurtickgezogenen Position des Stiels und
solange die Basis in dem ersten Trajektorien-
Abschnitt ist, am Boden (92) der Basis anzulie-
gen, wihrend sich das Ubertragungsrohr (100)
vom Boden der Basis wegbewegt, und

- das Ubertragungsrohr (100) konfiguriert ist,
wahrend des zweiten Trajektorien-Abschnitts
der Basis am Boden (92) der Basis zur Anlage
zu kommen, derart, dass eine Drehung der Ba-
sis (3) beziiglich des AuRenkdrpers dann eine
axiale Verschiebung des Stiels (16) bezuglich
des Aulenkodrpers bewirkt.

23. Verwendung einer Applikator-Vorrichtung (1) nach

einem der vorstehenden Anspriiche zum Auftragen
eines Kosmetikprodukts, vorzugsweise eines flissi-
gen oder cremigen Kosmetikprodukts.

Claims

Applicator device comprising:

- a reservoir (20) suitable for containing a prod-
uct (21) to be applied, this reservoir extending
along a central axis (X) between a proximal end
(22) and a distal end (23), and said reservoir
being axially open at said distal end,

- a cap (52) that is connected to the distal end
(23) of the reservoir, said cap comprising an
opening (54) on the central axis (X),

- a spherical plug valve (57) mounted in the cap
(52) so as to pivot about a transverse axis (Y)
perpendicular to the central axis (X), said plug
valve comprising a central passage (58) perpen-
dicular to the transverse axis (Y) and said plug
valve pivotable between:

* a closed position in which said plug valve
(57) closes the opening (54) in the cap,
*and an open position in which said central
passage (58) of the plug valve is aligned
with the opening in the cap,

- a plug valve control member (60), movable be-
tween a closed position and an open position,
and able to place the plug valve (57) in the closed
position when said plug valve control member
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(60) is in the closed position and to place the
plug valve (57) in the open position when said
plug valve control member (60) is in the open
position,

- arod (16) extending along the central axis (X)
to a free end (18) equipped with an applicator
head (19) suitable for applying said product, said
rod (16) being movable at least translationally
along the central axis (X), between:

* aretracted position in which the applicator
head (19) is positioned within the reservoir
(20),

*and an extended position in which the rod
(16) traverses the central passage (58) of
the plug valve and the applicator head (19)
is outside the reservoir (20),

wherein the plug valve control member (60) is ro-
tatable about the central axis (X), between the closed
position and the open position,

wherein the reservoir is mounted within an external
body (2) solidly connected to the cap (52),

and wherein the rod (16) traverses the proximal end
(22) of the reservoir (20) and is mounted in a base
(3) which axially extends the reservoir (20) from the
proximal end (22) of said reservoir (20), said base
(3) being movable relative to the external body (2)
along an actuating path comprising a first path sec-
tion between a rest position and an intermediate po-
sition, and a second path section between said in-
termediate position and a utilization position, said
first path section comprising a rotational movement
of the base (3) relative to the external body (2) about
the central axis (X), said base (3) being coupled to
the plug valve control member (60) so as to rotate
said plug valve control member (60) from the closed
position to the open position when the base (3) is
moved from the rest position to the intermediate po-
sition, and said base (3) being adapted to move the
rod (16) from the retracted position to the extended
position during the second path section.

Applicator device according to claim 1, comprising
a piston (32) mounted so as to slide in the reservoir
(20) while maintaining the seal and traversed by the
rod (16) while maintaining the seal, the piston (32)
being resiliently biased towards the distal end (23)
of the reservoir.

Applicator device according to claim 2, wherein the
piston (32) is resiliently biased by a piston spring (34)
having a first end related to the rod (16) and a second
end pressing against the piston (32).

Applicator device according to any of the above
claims, wherein the distal end (23) of the reservoir
comprises a wringer (50) which is adapted to wring
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the applicator head (19) and/or the rod (16) when
said applicator head exits the reservoir (20), the free
end (18) of the rod (16) being adapted to establish
a seal with the wringer (50) when the rod (16) is in
the retracted position, said rod (16) additionally com-
prising an intermediate portion which is located be-
fore the applicator head (19) and which is adapted
to establish a seal with the wringer (50) when said
rod (16) is in the extended position.

Applicator device according to any of the above
claims, wherein the plug valve control member (60)
comprises a pin (63) slidingly engaged in an angled
groove (64) of the plug valve (57).

Applicator device according to any of the above
claims, wherein the cap (52) comprises an annular
lip (53), the plug valve (57) is mounted in the cap so
as to have play along the central axis (X), the plug
valve control member (60) is mounted so as to have
play along the central axis (X) relative to the cap and
is resiliently biased towards the plug valve (57), said
plug valve control member (60) coming into contact
with the plug valve (57) and pressing said plug valve
into axial contact with the lip (53) of the cap (52).

Applicator device according to claim 6, wherein the
plug valve control member (60) is resiliently biased
towards the annular lip (53) by a plug valve spring
(61, 107) pressing against the reservoir (20).

Applicator device according to claim 7, wherein the
plug valve spring (61, 107) presses against a sup-
porting ring (62) which itself is supported by the distal
end (23) of the reservoir.

Applicator device according to any of the above
claims, wherein the plug valve control member (60)
is solidly connected to the reservoir (20) such that it
rotates with the reservoir.

Applicator device according to claim 9, wherein the
reservoir (20) is mounted so as to rotate with lost
motion relative to the external body (2), about the
central axis (X), said first path section including a
rotation of the base (3) with the reservoir (20) about
the central axis (X).

Applicator device according to claim 10, wherein the
base (3) is mounted so as to rotate with lost motion
onthe reservoir (20), about the central axis (X), start-
ing from the initial position of said base (3), with a
range of rotation that is less than the angular extent
of the first path section, said first path section includ-
ing a rotation of the base (3) relative to the reservoir
(20) and then a rotation of the base (3) with the res-
ervoir (20) about the central axis (X).
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12. Applicator device according to claim 11, wherein the

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

base (3) is connected to the reservoir (20) by at least
one L-shaped track (35) comprising:

* an orthoradial arm (36) which permits said ro-
tation of the base (3) relative to the reservoir (20)
during the first path section,

* and an axial arm (37) parallel to the central
axis (X) and allowing the base (3) to slide relative
to the reservoir (20) in the direction of the distal
end (23) of said reservoir when the base (3) fol-
lows the second path section from the interme-
diate position to the final position.

Applicator device according to claim 12, wherein the
base (3) is resiliently biased to move away from the
reservoir (20) and is connected to the reservoir by a
retention mechanism (39) suitable for selectively ei-
ther retaining said base (3) in the final position or
releasing said base to enable it to move from the
final position to the intermediate position.

Applicator device according to claim 13, wherein the
retention mechanism (39) is adapted to lock the base
(3) in place automatically when it reaches the final
position.

Applicator device according to claim 14, wherein the
retention mechanism (39) is a two-state mechanism
adapted to release the base when it is axially actu-
ated towards the distal end (23) of the reservoir after
it had been locked in the final position.

Applicator device according to claim 15, wherein the
retention mechanism (39) comprises a winding path
(40) arranged in an outer wall of the reservoir (20),
cooperating with a pin (48) supported by an elastic
strip (49) solidly connected to the base.

Applicator device according to any of claims 1 to 8,
wherein the base (3) is rotatably mounted on the
external body (2) and the actuating path comprises
a circular movement about the central axis (X) which
includes the first and second path sections, the rod
(16) being guided by a first track (94) that is integral
to the base (3) and by a second track (101) that is
integral to the reservoir (20), so that a rotation of the
base (3) relative to the reservoir (20) causes an axial
displacement of the rod (16) between the retracted
and extended positions.

Applicator device according to claim 17, wherein the
first track (94) is parallel to the central axis (X) and
the second track (101) is helical.

Applicator device according to claim 18, wherein the
reservoir (20) is axially extended beyond its proximal
end (22), by a conveying tube (100) which is solidly
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connected to said reservoir, the second track (101)
extending in a spiral inside the conveying tube (100)
between a first end further from the reservoir (20)
and a second end closer to the reservoir (20), the
rod (16) extending inside said conveying tube (100)
to a foot (95) which comprises at least one side post
(96) guided in the first and second tracks (94, 101).

20. Applicator device according to claim 19, wherein:

- the plug valve control member (60) is solidly
connected to the reservoir (20) so as to rotate
with it, and is resiliently biased towards the plug
valve (57) by a plug valve spring (107) pressing
against the reservoir (20),

- the reservoir (20) is axially movable within the
external body (2) between an engaged position
and a disengaged position that is closer to the
plug valve (57) than the engaged position, the
reservoir (20) and the external body (2) being
adapted to:

* couple together when the reservoir (20) is
in the engaged position, such that the res-
ervoir is then solidly connected to the exter-
nal body (2),

*and uncouple when the reservoir is in the
disengaged position, such that the reservoir
(20) can then turn freely within the external
body (2),

- atleast the open position of the plug valve con-
trol member (60) is in a stop position,

- the base (3) comprises a bottom (92) opposite
the reservoir (20), and the conveying tube (100)
is axially open facing said bottom (92),

- the foot (95) of the rod (16) is adapted to press
axially against the bottom (92) of the base (3)
when the rod (16) is in the retracted position,
and the first end of the second track (101) com-
prises a catch (102) which opens axially towards
the bottom (92) of the base (3) and is adapted
to receive the side post (96) of the foot of the
rod when the foot (95) of the rod (16) is pressing
against the bottom (92) of the base, the catch
(102) and the side post (96) being designed to
maintain the reservoir (20) in the disengaged
position and to allow the reservoir to be rotated
by the base (3) when the side post (96) is en-
gaged with the catch (102), said catch being de-
signed so that the side post (96) of the foot of
the rod (16) can escape said catch when the
base (3) is actuated in a first angular direction
(4) corresponding to the opening of the plug
valve (57) and to the plug valve control member
(60) having reached the open position, thus al-
lowing the reservoir (20) to move into the en-
gaged position such that the plug valve (57) is
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locked in the open position and such that an ad-
ditional rotation of the base in the first angular
direction (4) then results in the side post (96) of
the rod (16) sliding in the first and second tracks
(94, 101), causing the applicator head (19) of
the rod (16) to exit through the plug valve (57).

21. Applicator device according to claim 20, wherein the

reservoir is solidly connected to a pin (105) held in
place by the plug valve spring (61, 107) while press-
ing axially againstan edge (85) formed in the external
body (2), said edge (85) extending angularly around
the central axis (X) between a first stop (86) and a
second stop (87) in the first angular direction, and
said edge being discontinuous due to an indentation
(89) near the second stop (87), this indentation being
adapted toreceive the pin (105) of the reservoir when
it comes in contact with the second stop (87), the
reservoir being in the disengaged position when the
pin (105) of said reservoir is pressing against the
edge (85) and being in the engaged position when
the pin (105) of the reservoir is within the indentation
(89).

22. Applicator device according to claim 19, wherein:

- the plug valve control device (60) is mounted
so as to slide at an angle relative to the central
axis (X) relative to a supporting ring (62) axially
pressing against the distal end (23) of the res-
ervoir, such that moving the supporting ring (62)
away from the plug valve control member (60)
causes said plug valve control member (60) to
rotate from the closed position to the open po-
sition,

- the plug valve control member (60) is resiliently
biased towards the plug valve (57) by a plug
valve spring pressing against the supportingring
(62),

- the reservoir (20) is solidly connected to the
external body (2) so as to rotate with it but can
move axially within the external body (2) be-
tween first and second positions, the first posi-
tion being closer to the plug valve than the sec-
ond position,

- the base comprises a bottom (92) opposite the
reservoir (20) and the conveying tube (100) is
axially open towards said bottom (92), the con-
veying tube (100) and the foot (95) of the rod
being adapted to alternate in pressing axially
against the bottom (92) of the base,

- the foot (95) of the rod comprises a supporting
region (110) thatis axially offset towards the bot-
tom (92) of the base relative to the side post (96)
of said foot, said supporting region being adapt-
ed to press against the bottom (92) of the base
when the rod is in the retracted position and the
base is in the first section of the path, while the
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conveying tube (100) is distanced from the bot-
tom of the base,

- and the conveying tube (100) is adapted so
that it presses against the bottom (92) of the
base during the second path section of the base,
such that a rotation of the base (3) relative to
the external body then causes an axial displace-
ment of the rod (16) relative to the external body.

23. Use of an applicator device (1) according to any of

the above claims, in order to apply a cosmetic prod-
uct, preferably a liquid or paste cosmetic product.
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