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Description

[0001] Laprésenteinvention estrelative a un dispositif de correction permettant de modifier les données d’une pluralité
N de fonctions temporelles affichées par une piéce d’horlogerie.

[0002] Pour réaliser ces corrections on met en oeuvre dans la plupart des pieces d’horlogerie une tige-couronne qui
peut étre placée dans des premiére et seconde positions tirées pour sélectionner respectivement le quantiéme et la
mise a I'heure, la correction s’effectuant par la rotation de la couronne. L’avantage de ce systéme se trouve dans la
correction bidirectionnelle de la donnée a modifier mais limite le choix a deux fonctions pouvant étre corrigées. Sid’autres
fonctions, par exemple le jour de la semaine et le mois doivent étre corrigées, on pourrait ajouter sur la carrure de la
piece d’horlogerie une seconde tige-couronne avec les complications techniques et le manque d’esthétisme que cette
solution ameénerait.

[0003] Les corrections a réaliser peuvent étre également mises en oeuvre par des poussoirs, chacun de ceux-ci
corrigeant une donnée temporelle affichée. Souvent, ces poussoirs sont des correcteurs noyés dans la carrure, ce qui
ne nuit pas a l'esthétisme de I'ensemble. Par contre, I'inconvénient principal de cette solution se trouve dans son
fonctionnement unidirectionnel auquel on ajoutera le bris possible du mécanisme si deux poussoirs sont activés en
méme temps.

[0004] L’horloger ressent donc le besoin de concevoir un systéme qui associe poussoir et tige-couronne, le poussoir
permettant le choix de la fonction parmi plusieurs a disposition et la tige-couronne permettant la correction dans les
deux sens de la fonction choisie.

[0005] Une ébauche du systéme évoqué ci-dessus est proposée dans la demande de brevet CH 700 531 A2. Dans
cette demande sont prévus un poussoir de changement de fonction et une tige de correction de la fonction choisie, cette
tige étant entrainée en rotation par un anneau dentelé manuellement déplagable autour de la carrure de la piece
d’horlogerie. Le poussoir permet a chaque appui ponctuel (c’est-a-dire un appui suivi d’'un relachement) de changer la
fonction a corriger par 'anneau. Par exemple, partantd’'une fonction de remontage, un premier appui ponctuel sélectionne
la fonction de mise a I'heure, un second appui ponctuel sélectionne la fonction de mise a la date, un troisieme appui
ponctuel sélectionnera a nouveau la fonction de remontage. Le systéme présenté prévoit un dispositif d’affichage de la
fonction remplie par 'anneau lors de la rotation. Ce systéme n’est pas sans rappeler lacommande d’'une montre classique
puisqu’il utilise, monté sur la tige, un pignon coulant. On comprendra dés lors que le nombre de fonctions affichées par
la montre est limité a deux unités, a savoir la mise a I'heure et la date.

[0006] Les documents EP 2 367 074, EP 2 444 861 et EP 2 214 066 décrivent tous des dispositifs de correction
permettant de modifier une pluralité N de fonctions temporelles affichées par une piéce d’horlogerie dans lesquels le
poussoir agissant sur la couronne de commande de sélection de la fonction a corriger et la tige sont combinés et coaxiaux
et dans lesquels la tige de commande est toujours en prise avec la couronne de commande de sélection de la fonction.
[0007] S’il s’agit donc de mettre en place un systéeme de correction apte a corriger dans les deux sens plus de deux
données temporelles affichées par la piece d’horlogerie, mais en gardant I'idée d’'un poussoir pour sélectionner ladonnée
affichée et d’'une tige pour corriger ladite donnée, une voie différente de celle du pignon coulant devra étre trouvée, cette
voie étant celle proposée par la présente invention qui est remarquable en ce qu’elle comporte un poussoir de changement
de fonction dont I'actionnement déplace une roue de commande pour 'amener en prise avec un pignon correcteur de
la fonction choisie, et une tige coiffée d’'une couronne dont la rotation dans un sens ou dans l'autre fait pivoter ladite
roue de commande qui entraine a son tour I'un desdits pignons correcteurs pour corriger en plus ou en moins les données
de ladite fonction choisie, le poussoir et la tige s’étendant selon deux rayons séparés ou distincts du mouvement.
[0008] Les caractéristiques et avantages de la présente invention ressortiront de la description qui va suivre, faite en
regard des dessins annexés et donnant a titre d’exemple explicatif, mais nullement limitatif une forme préférée de
réalisation de l'invention, dessins dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue en plan de 'ensemble de la présente invention dans laquelle la piéce d’horlogerie est munie
d’un poussoir 1 de changement de fonction, cette fonction étant munie d’un premier pignon correcteur 4 engrenant
avec une roue de commande 2, et d’'une tige de correction 7 de la fonction choisie, cette tige se trouvant en premiere
position axiale tirée T2,

- lafigure 2 est une vue en coupe selon la ligne A-A de la figure 1,

- lafigure 3 est une vue en coupe selon la ligne A-A de la figure 1, la tige se trouvant en position axiale poussée T1,

- lafigure 4 estune vue en coupe selonlaligne A-A delafigure 1, latige se trouvant en seconde position axiale tirée T3,

- lafigure 5 montre une vue en plan d’'un premier stade de changement de fonction quand le poussoir 1 commence
a étre activé, la roue de commande 1 engrenant encore avec le pignon correcteur 4,
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- lafigure 6 montre une vue en plan d’'un deuxieme stade de changement de fonction, le poussoir 1 continuant a étre
activé, la roue de commande 2 se trouvant a mi-chemin entre deux pignons correcteurs 4 et 3 correspondant a
deux fonctions différentes,

- lafigure 7 est une vue en coupe selon la ligne B-B de la figure 6,

- la figure 8 montre une vue en plan d’un troisieme stade de changement de fonction, le poussoir finissant d’étre
activé, la roue de commande 2 se trouvant proche de la fin d’engrénement avec le nouveau pignon correcteur 3,

- lafigure 9 est une vue en coupe du dispositif selon l'invention, la roue de commande 2 se trouvant entre les pignons
correcteurs 4 et 3, la tige étant mise en rotation par inadvertance lors d’'un changement de fonction,

- lafigure 10 montre la chaine cinématique existante quand le poussoir 1 est active, et

- la figure 11 est une vue en plan de la piéce d’horlogerie ou apparaissent a travers des guichets une donnée
fonctionnelle et I'affichage écrit de cette donnée.

[0009] Le principe général de la présente invention est montré en figure 1. La piéce d’horlogerie est équipée d’'un
dispositif de correction permettant de modifier les données d’une pluralité N de fonctions temporelles affichées par ladite
piece d’horlogerie. L’invention est remarquable en ce que le dispositif comporte d’'une part un poussoir 1 de changement
de fonction dont I'actionnement, c’est-a-dire un appui suivi d’'un relachement dudit poussoir 1, déplace une roue de
commande 2. La piéce d’horlogerie comportant une pluralité N de fonctions temporelles, chacune de ces derniéres est
équipée d’un pignon correcteur de la fonction choisie référencé respectivement 3, 4, 5 ou 6 sur la figure 1. Ces pignons
correcteurs sont liés a la fonction en vue de sa correction par un mécanisme non décrit ici mais propre a corriger a la
fonction choisie, par exemple la date, le jour de la semaine, le mois, la mise a 'heure ou encore la phase de lune. Le
dispositif de I'invention comprend d’autre part une tige 7 coiffée d’'une couronne 8 dont la rotation dans un sens ou dans
I'autre fait pivoter la roue de commande 2 qui entraine a son tour I'un des pignons correcteurs 3, 4, 5 ou 6 pour corriger
en plus ou en moins les données de la fonction choisie. Dans une version trés simplifi€ée de I'invention, on peut imaginer
une tige non pourvue de déplacement axial, le remontage étant assuré par une masse oscillante et la mise a I'heure
par le dispositif de la présente invention.

[0010] Dans une version plus élaborée de la présente invention et comme montré en figure 1, la tige 7 peut prendre
trois positions axiales, une position poussée T1 dite de marche dans laquelle un remontage manuel de la piéce d’hor-
logerie est possible, une premiére position tirée T2 permettant la correction des données de la fonction temporelle
choisie selon la présente invention, et une seconde position tirée T3 permettant la mise a I'heure de la piéce d’horlogerie
par des moyens connus.

[0011] Enfin dans une version préférée de l'invention, la figure 1 montre que I'actionnement du poussoir 1 fait parcourir
a l'axe 19 que présente la roue de commande 2 une trajectoire circulaire. Ici chacun des pignons correcteurs 3, 4, 5, 6
est disposé autour de ladite trajectoire, le rayon primitif de chacun desdits pignons correcteurs étant dimensionné pour
engrener avec le rayon primitif que présente la roue de commande 2. On notera que le pignon correcteur 6 n’est pas
représenté en figure 1 pour ne pas compliquer ladite figure. Ce pignon 6 apparait cependant en figure 10 qui permet
cette représentation.

[0012] De plus, dans la version préférée décrite au paragraphe ci-dessus, le dispositif de I'invention est réalisé de
telle fagon que lors de I'actionnement du poussoir 1, la roue de commande 2, simultanément au déplacement de son
axe 19 selon une trajectoire circulaire, tourne sur elle-méme de fagon a ne pas entrainer le pignon correcteur de fonction
(3, 4, 5, 6) avec lequel elle s’est placée en prise.

[0013] On va décrire maintenant dans le détail de quoi est composé le dispositif de I'invention exécuté selon la version
préférée évoquée ci-dessus, et selon la version plus élaborée ou la tige 7 peut étre disposée sur trois postions axiales
différentes. Pour cela on se référera principalement a la figure 1 qui est une vue en plan et aux figures 2 et 7 qui sont
des représentations en coupe du dispositif selon 'invention, la tige 7 se trouvant en premiére position axiale tirée T2.
Le dispositif comporte :

- un systeme de leviers composé de deux éléments 11 et 35 et rappelé par un premier ressort 15. Ce systéme est
équipé d’'un talon 12 sur lequel s’appuie le poussoir de changement de fonction 1 et d’'un bec 13. Ce bec 13 est
arrangé pour actionner les dents 30 d’une étoile 14. L’étoile 14 présente un nombre N de dents 30 égal au nombre
de fonctions temporelles a corriger. Entre deux dents 30 de I'étoile 14 prend place un sautoir 22 quand le systeme
de levier 11 et 35 n'est pas activé par le poussoir 1. Le sautoir 22 est rappelé par un second ressort 23,

- une roue d’étoile 16 fixée coaxialement a I'étoile 14 pour former un premier ensemble qui tourne librement sur un
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premier arbre 17. Autour de ce premier arbre 17 tourne librement un deuxieme ensemble formé d’une roue centrale
24 sur laquelle est fixé coaxialement un pignon central 18,

- unsecond arbre 19 fixé excentriquement sur la roue d’étoile 16 pour servir d’axe de rotation autour duquel tourne
librement la roue de commande 2. La roue de commande 2 engréne, a la maniére d’un satellite, sur le pignon central
18. Ladite roue de commande 2 est en prise avec I'un desdits pignons correcteurs de fonction 3, 4, 5, 6, ici avec le
pignon correcteur 4,

- un troisitme ensemble formé d’'une roue de renvoi principal 20 sur laquelle est fixé coaxialement un pignon de
renvoi principal 21. Le pignon de renvoi principal 21 engréne avec la roue d’étoile 16 par I'entremise d’un premier
renvoi intermédiaire 40, et

- un second renvoi intermédiaire 41 engrenant en permanence avec la roue centrale 24. Ce second renvoi intermé-
diaire 41 est susceptible d’étre entrainé soit par la roue de renvoi principal 20 comme montré en figure 7, soit par
undernier mobile 46 d’'untrain d’engranges 47,43, 44, 45,46 commandé parla tige 7, comme montré enfigures 1 et 2.

[0014] Pour rendre possible 'engréenement du second renvoi intermédiaire 41 soit sur la roue de renvoi principal 20,
soit sur le dernier mobile 46 commandé par la tige 7, ce second renvoi intermédiaire 41 est monté sur un bras de
débrayage 42 pivotant autour du premier arbre 17 sur lequel tournent librement les premier et deuxiéme ensembiles.
Le bras de débrayage 42 est commandé par une bascule de contrdle 50 rappelée par un troisieme ressort 51, cette
bascule 50 étant commandée elle-méme par le systeme de leviers 11 et 35 actionné par le poussoir 1.

[0015] Dans le cas particulier montré dans les figures, I'étoile 14 présente non pas un nombre N de dents 30 mais un
nombre N+1 de dents 30, ceci pour ménager une fonction supplémentaire dite de repos dans laquelle la roue de
commande 2 n’est en prise avec aucun pignon correcteur. Ainsi dans le cas présenté |'étoile 14 est pourvue de cing
dents 30 disposées a 72° 'une de l'autre, les pignons correcteurs étant réduits au nombre de quatre toujours disposés
a 72° I'un de l'autre.

[0016] Comme on peut le voir sur la figure 2 et mieux sur la figure 11 le premier ensemble composé de I'étoile 14 et
de la roue d’étoile 16 porte un disque 48 ou sont inscrites les diverses fonctions 49 pouvant étre corrigées, la fonction
53 susceptible de correction apparaissant dans un guichet 52 percé dans le cadran 55 que porte la piéce d’horlogerie.
[0017] Comme le montre la figure 2, qui est une coupe selon la ligne A-A de la figure 1, le second renvoi intermédiaire
41 est lié cinématiquement a la tige 7 par un train d’engrenages comprenant les mobiles 47, 43, 44, 45 et 46, la tige 7
se trouvant en premiére position tirée T2. Plus particulierement, ce train d’engrenages présente un pignon coulant 60
coulissant sur la tige 7, pignon coulant 60 et tige 7 étant liés par un systéme de tirette 61 et de bascule 62 connus de
I'état de I'art. Quand la tige 7 est entrainée en rotation, elle entraine un premier renvoi 43 qui entraine a son tour un
second renvoi 44 lequel est en prise avec un mobile de renvoi 45 actionnant un renvoi platine-planche 46, ce dernier
engrenant finalement avec le second renvoi intermédiaire 41. Dans cette situation et si la roue de commande 2 est
orientée vers la fonction supplémentaire dite de repos dans laquelle ladite roue de commande 2 n’est en prise avec
aucun pignon correcteur, situation non représentée ici, le sautoir 22 verrouille I'étoile 14 et un mouvement de rotation
de la tige 7 transmet ce mouvement a la roue de commande 2 qui tourne a vide.

[0018] La figure 3 présente la situation du mécenisme défini a propos de la figure 2 dans le cas ou la tige 7 se trouve
en position poussée T1. Dans ce cas toute liaison du pignon coulant 47 avec le reste du train d’engrenages est inter-
rompue, le pignon coulant entrainant le remontage non représenté du barillet de la piéce d’horlogerie. Dans ce cas la
roue de commande 2 peut étre orientée vers une fonction quelconque.

[0019] La figure 4 présente la situation du mécanisme défini au sujet de la figure 2 dans le cas ou la tige 7 se trouve
en seconde position tirée T3. Le pignon coulant 47 est en prise avec le premier renvoi 43 qui entraine a son tour le
mécanisme de mise a I’heure non représenté. Dans ce cas la liaison du premier renvoi 43 avec le second renvoi 44 est
interrompue. Comme en situation T1, la roue de commande 2 peut étre orienté vers une fonction quelconque.

[0020] Le changement de fonction est réalisé par un appui sur le poussoir 1, appui suivi d’'un relachement complet.
On va expliquer maintenant différents stades de ce changement en se référant aux figures 5 a 10, les figures 5, 6, 7, 8
et 10 étant des dessins faisant apparaitre les éléments nécessaires a ce changement, a I'exclusion des éléments des
nécessaires a la correction de la fonction choisie c’est-a-dire la tige et le train d’engrenages qui lui est lié.

[0021] Lafigure 5 estune vue en plan d’un premier stade de changement de fonction. Un début d’appui sur le poussoir
1 fait entrer en contact le bec 13 du systéme de leviers 11, 35 avec une dent 30 de I'étoile 14. L’étoile 14 est encore
immobile. Conjointement a cela, le systéme de levier 11, 35 agit sur la bascule de contréle 50 qui fait pivoter le bras de
débrayage 42 et le second renvoi intermédiaire 41 qui lui est lié. Ce second renvoi 41 quitte alors le dernier mobile 46
du train d’engrenages qui le lie a la tige 7 pour engrener avec la roue de renvoi principal 20. A ce moment I'axe 19 de
la roue de commande 2 lié a la roue d’étoile 16 est susceptible de se déplacer selon une trajectoire circulaire en méme
temps qu’elle tourne sur elle-méme par le fait de son engrenement avec le pignon central 18.
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[0022] La figure 6 est une vue en plan d’'un deuxiéme stade de changement de fonction ou le poussoir 1 continue a
étre activé et la figure 7 est une coupe selon la ligne B-B de la figure 6. Dans cette situation le bec 13 entraine I'étoile
14 par un flanc de sa dent 30, puis la roue d’'étoile 16 qui lui est liée, cette derniere entrainant dans une trajectoire
circulaire I'axe 19 de la roue de commande 2 qui se trouve environ a mi-chemin entre deux pignons correcteurs 4 et 3.
[0023] La figure 8 est une vue en plan d’un troisieme stade de changement de fonction ou le poussoir se trouve vers
la fin de son activation. Dans cette situation la roue de commande se trouve proche de I'engrénement complet avec le
nouveau pignon correcteur 3, 'engrenement complet ayant lieu au moment du relachement du poussoir 1. Quand le
poussoir 1 est relaché on retrouve la situation présenté aux figures 1 et 2. Le sautoir 22 bloque I'étoile entre deux de
ses dents et le second renvoi intermédiaire 41, par I'action du bras de débrayage 42, a quitté la roue de renvoi principal
20 pour engrener a nouveau avec le dernier mobile 46 du train d’engrenages qui le lie a la tige 7. Dés cet instant,
I'entrainement de la roue du commande 2 et du nouveau pignon correcteur 3 se fait par la rotation de la tige 7.

[0024] Il a été expliqué plus haut le réle important joué par le second renvoi intermédiaire 41 engrenant d’'une part en
permanence a la maniére d’un satellite avec la roue centrale 24 et d’autre part soit avec la roue de renvoi principal 20
quand le poussoir 1 est activé pour procéder a un changement de fonction, soit avec le derniére mobile 46 du train
d’engrenages aboutissant a la tige pour procéder a une correction de la fonction choisie.

[0025] La figure 9 est une vue en coupe du mécanisme en cours de changement de fonction, la roue de commande
2 se trouvant entre deux pignons correcteurs de fonction 4 et 3. A ce moment le dernier mobile 46 du train d’engrenages
commandé par la tige 7 n’engréne plus avec le second renvoi intermédiaire 41, ce dernier mobile 46 tournant a vide,
méme si, par inadvertance la tige 7 est entrainée en rotation pendant une opération de changement de fonction effectuée
par le poussoir.

[0026] La figure 10 est une vue schématique de la chaine cinématique entrant en ligne de compte quand le poussoir
1 est activé. Dés cet instant I'étoile 14 (non représentée) fait tourner la roue d’étoile 16 dans le sens de la fleche 60.
L’axe 19 de la roue de commande 2 fixé a la roue d’étoile 16 progresse dans le sens de la fleche 61 selon une trajectoire
circulaire comme on I'a vu plus haut. La roue de commande 2 passe du pignon correcteur 4 au pignon correcteur 3
durant la poussée et le relachement du poussoir 1. Simultanément a ce déplacement, la roue de commande 2 va tourner
sur elle-méme selon le sens de la fleche 70 de telle fagon que sa rotation laisse immobile d’abord le pignon correcteur
4 qu’elle quitte puis celui 3 avec lequel elle se met en prise. Cette précaution est indispensable car sans elle les fonctions
affichées seraient totalement déréglées. On comprendra que pour obtenir ce maintien immobile, la roue de commande
2 doit tourner selon un sens 70 opposé a celui 60 de la roue d’étoile 16 qui est le méme que celui du sens de rotation
61 de I'axe 19 de la roue de commande 2. La rotation et le sens de rotation de la roue de commande 2 sont régis dans
'ordre et a partir de la roue d’étoile 16 qui tourne dans le sens de la fleche 60, par les mobiles suivants entrainés par
ladite roue d’étoile 16 : le premier renvoi intermédiaire 40 (sens de la fleche 62), le pignon de renvoi principal 21 (fleche
63), la roue de renvoi principal 20 (fleche 64), le second renvoi intermédiaire 41 (fleche 65), la roue centrale 24 (fleche
66), le pignon central 18 (fleche 67) et la roue de commande 2 (fleche 70).

[0027] Le sens de rotation 70 de la roue de commande 2 étant opposé au sens de rotation 60 de la roue d’étoile, il
s’agit maintenant de dimensionner les rayons primitifs des mobiles, constituant la chaine cinématique mentionnée plus
haut pour que le déplacement angulaire de la roue de commande 2 soit tel qu'il laisse immobile le pignon correcteur (3,
4) qu’elle quitte ou avec lequel elle se met en prise. Des développements mathématiques ont permis d’établir deux
équations qui, si elle sont satisfaites, permettent d’assurer le résultat recherché, soit

E(18) E(1s)-B(20)- B{18)

et

R(24)+R(20)=R(21)+R(16)

[0028] On constate que les rayons primitifs des pignons correcteurs (3 a 6) ainsi que les rayons des premier et second
renvois intermédiaires n’apparaissent pas dans ces équations et sont donc libres du choix. De plus la tabelle ci-dessous
donne un exemple de réalisation pratique :

Rayon primitif R (mm) | Module m (mm) | Nombre de dents Z
R(18) 1,21 0,11 22
R(24) 2,25 0,075 60
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(suite)
Rayon primitif R (mm) | Module m (mm) | Nombre de dents Z
R(16) 3,6 0,075 96
R(2) 1,21 0,11 22
R(4) 0,66 0,11 12
R(21) 0,9 0,075 24
R(20) 2,25 0,075 60
R(41) 1,05 0,075 28
R(40) 0,9 0,075 24

[0029] Deés linstant ou le poussoir 1 est relaché, I'entrainement de la roue de commande 2 se fait par la rotation de
la tige 7 qui est en mesure de corriger en plus ou en moins les données affichées par la fonction temporelle choisie par
le poussoir 1. Cette situation est la méme que cette montrée en figure 1 sauf en ce qui concerne la roue de commande
2 qui se trouve alignée maintenant avec le pignon correcteur 3. La figure 2 présente aussi une vue en coupe de la
nouvelle situation sauf en ce qui concerne le pignon correcteur qui porte la référence 3.

[0030] La rotation de latige 7 entraine le train d’engrenage 47, 43, 44, 45, 46 dont le dernier mobile, le renvoi platine-
planche 46, engréne finalement avec la roue centrale 24 par I'entremise du second renvoi intermédiaire 41. La roue
centrale 24 entraine le pignon central 18 qui lui est lié coaxialement, ce pignon central 18 entrainant a son tour la roue
de commande 2 qui entraine finalement dans un sens ou dans l'autre, selon le sens de rotation imprimé a la couronne
8 coiffant la tige 7, le nouveau pignon correcteur de fonction 3.

[0031] On relevera pour terminer cette description que la présente invention n’est pas limitée au mode d’exécution
particulier de la fagon de faire préférée décrite dans le détail ci-dessus.

[0032] On pourrait, par exemple, supprimer le second renvoi intermédiaire 41, et par voie de conséquence le premier
renvoi intermédiaire 40, si le troisi€me ensemble était constitué d’'une roue de renvoi principal 20 montée a friction sur
le pignon de renvoi principal 21, le pignon 21 engrenant directement avec la roue d’étoile 16 et la roue 20 engrenant a
la fois avec le deuxiéme ensemble constitué de la roue centrale 24 et du pignon central 18 et avec le train d’engrenages
lié avec la tige 7, ce train possédant un moyen de débrayage radial commandé par le poussoir, lors de son activation.
[0033] Dans cette version dérivée, le reste du mécanisme reste le méme que celui mentionné a propos de la version
préférée, l'idée principale de la présente invention consistant dans le fait qu’'un poussoir 1 de changement de fonction
déplace une roue de commande 2 pour 'amener en prise avec un pignon correcteur de la fonction choisie et qu’une
tige 7, entrainée en rotation dans un sens ou dans l'autre, entraine a son tour le pignon correcteur choisi pour corriger
en plus ou en moins les données affichées de ladite fonction choisie.

Revendications

1. Dispositif de correction permettant de modifier les données d’une pluralité N de fonctions temporelles affichées par
une piece d’horlogerie, caractérisé en ce qu’il comporte un poussoir (1) de changement de fonction dont I'action-
nement déplace une roue de commande (2) pour 'amener en prise avec un pignon correcteur (3, 4, 5, 6) de la
fonction choisie, et une tige (7) coiffée d’'une couronne (8) dont la rotation dans un sens ou dans l'autre fait pivoter
ladite roue de commande (2) qui entraine a son tour I'un desdits pignons correcteurs (3, 4, 5, 6) pour corriger en
plus ou en moins les données de ladite fonction choisie caractérisé en ce que le poussoir et la tige s’étendent
selon deux rayons séparés du mouvement.

2. Dispositif selon larevendication 1, caractérisé en ce que la tige (7) peut prendre trois positions axiales, une position
pousseée (T1) dite de marche dans laquelle un remontage manuel de la piece d’horlogerie est possible, une premiére
position tirée (T2) permettant la correction des données de la fonction temporelle choisie, et une seconde position
tirée (T3) permettant la mise a I'heure de la piéce d’horlogerie.

3. Dispositif selon 'une des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que I'actionnement du poussoir (1) fait parcourir
al'axe (19) que présente la roue de commande (2) une trajectoire circulaire, chacun des pignons correcteurs (3, 4,
5, 6) étant disposé autour de ladite trajectoire, le rayon primitif de chacun desdits pignons correcteurs étant dimen-
sionné pour engrener avec le rayon primitif que présente ladite roue de commande.
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Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que, lors de I'actionnement du poussoir (1), la roue de
commande (2), simultanément au déplacement de son axe (19) selon une trajectoire circulaire, tourne sur elle-
méme de fagon a maintenir immobile le pignon correcteur (4) qu’elle quitte puis le pignon correcteur (3) avec lequel
elle se met en prise.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce qu’il comporte :

- un systéme de leviers (11, 35) rappelé par un premier ressort (15), ce systéeme étant équipé d’'un talon (12)sur
lequel peut s’appuyer le poussoir (1) et d’un bec (13) arrangé pour actionner les dents (30) d’une étoile (14),
cette étoile présentant un nombre N de dents égal au nombre de fonctions temporelles a corriger, dents entre
lesquelles prend place un sautoir (22) rappelé par un second ressort (23),

- une roue d’étoile (16) fixée coaxialement a I'étoile (14) pour former un premier ensemble tournant librement
sur un premier arbre (17) autour duquel tourne librement un deuxi€me ensemble formé d’'une roue centrale
(24) sur laquelle est fixé coaxialement un pignon central (18),

- un second arbre (19) fixé a la roue d’étoile (16) servant d’axe de rotation autour duquel tourne librement la
roue de commande (2) engrenant, telle un satellite, autour dudit pignon central (18), la roue de commande (2)
engrenant avec I'un desdits pignons correcteurs de fonction (3, 4, 5, 6)

- un troisieme ensemble formé d’une roue de renvoi principal (20) sur laquelle est fixé coaxialement un pignon
de renvoi principal (21), ce dernier engrenant avec la roue d’étoile (16) par I'entremise d'un premier renvoi
intermédiaire (40), et

- un second renvoi intermédiaire (41) engrenant en permanence avec la roue centrale (24) et susceptible d’étre
entrainé soit par la roue de renvoi principal (20), soit par un dernier mobile (46) d’un train d’engrenages (47,
43, 44, 45, 46) commandé par la tige (7).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que le second renvoi intermédiaire (41) est monté sur un bras
de débrayage (42) pivotant autour du premier arbre (17) portant la roue centrale (24), ce bras de débrayage (42)
étant commandé par une bascule de contrdle (50) rappelée par un troisieme ressort (51), cette bascule (50) étant
commandée elle-méme par le systéeme de leviers (11, 35) actionné par le poussoir (1).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que I'étoile (14) comprend N+1 dents (30) pour ménager une
fonction supplémentaire de repos ou la roue de commande (2) n’est en prise avec aucun pignon correcteur (3,4, 5, 6).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que le premier ensemble composé de I'étoile (14), et la roue
d’étoile (16) porte un disque (48) ou sont inscrites les diverses fonctions (49) pouvant étre corrigées, la fonction
susceptible de correction (53) apparaissant dans un guichet (52) percé dans le cadran (55) que porte la piece
d’horlogerie.

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce qu’un appui sur le poussoir (1) d’'une part fait transiter la roue
de commande (2) d’'un pignon correcteur de fonction (4) a un autre pignon correcteur de fonction (3), ledit poussoir
(1) faisant progresser I'étoile (14) d’un pas par appui du bec (13) du systeme de leviers (11, 35) sur une des dents
(30) de ladite étoile (14), cette progression faisant avancer la roue d’étoile (16) et la roue de commande (2) qu’elle
porte a sa nouvelle position, et, d’autre-part, simultanément au déplacement circulaire de I'arbre (19) de la roue de
commande (2), fait tourner ladite roue de commande (2) sur elle-méme de telle fagon que sa rotation laisse immobile
le pignon correcteur (4) quelle quitte et celui (3) avec lequel elle se met en prise, le second renvoi intermédiaire
(41) se trouvant en prise avec la roue de renvoi principal (20), les rayons primitifs composant la chaine cinématique
formée par la roue de commande (2), le pignon central (18), la roue centrale (24), la roue de renvoi principal (20),
le pignon de renvoi principal (21) et la roue d’étoile (16) étant dimensionnés par assurer cette rotation.

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que la rotation de la tige (7) dans un sens ou dans l'autre
corrige en plus ou en moins les données affichées par la fonction temporelle choisie par le poussoir (1), ce poussoir
étant relaché, cette rotation entrainant le train d’engrenage (47, 43, 44, 45, 46) dont le dernier mobile (46) entraine
la roue centrale (24) par I'entremise du second renvoi intermédiaire (41) engrenant avec elle, cette roue centrale(24)
entrainant le pignon central (18) qui lui est lié, ce dernier entrainant a son tour la roue de commande (2) qui entraine
finalement dans un sens ou dans l'autre le pignon correcteur de fonction (3).
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Patentanspriiche

1.

Korrekturvorrichtung, zum Modifizieren von Daten einer Mehrzahl N von Zeitfunktionen, die von einem Zeitmessgerat
angezeigt werden, dadurch gekennzeichnet, dass sie einen Funktionswechseldriicker (1), dessen Betatigung ein
Steuerrad (2) verlagert, um es mit einem Korrekturritzel (3, 4, 5, 6) der gewahlten Funktion in Eingriff zu bringen,
und einen Stift (7), der von einer Krone (8) Uberragt wird, deren Drehung in der einen oder anderen Richtung das
Steuerrad (2) dreht, das seinerseits eines der Korrekturritzel (3, 4, 5, 6) antreibt, um die Daten der gewahlten Funktion
nach mehr oder nach weniger zu korrigieren, umfasst, dadurch gekennzeichnet, dass sich der Drlicker und der
Stift I1dngs zweier getrennter Bewegungsradien erstrecken.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Stift (7) drei axiale Stellungen einnehmen kann,
eine gedriickte Stellung (T1), die Gangfunktion genannt wird, in der ein manuelles Aufziehen des Zeitmessgerats
moglich ist, eine erste gezogene Stellung (T2), die die Korrektur der Daten der gewahlten zeitlichen Funktion er-
moglicht, und eine zweite gezogene Stellung (T3), die die Zeiteinstellung des Zeitmessgerats ermdglicht.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Betatigung des Drlickers (1)
bewirkt, dass die Achse (19), die das Steuerrad (2) aufweist, eine kreisformige Bahn beschreibt, wobei jedes der
Korrekturritzel (3, 4, 5, 6) um die Bahn angeordnet ist, wobei der Walzkreis jedes der Korrekturritzel so bemessen
ist, dass er mit dem Walzkreis, den das Steuerrad aufweist, in Eingriff ist.

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass sich das Steuerrad (2) dann, wenn der Driicker (1)
betétigt wird, gleichzeitig mit der Verlagerung seiner Achse (19) langs einer Kreisbahn um sich selbst dreht, derart,
dass das Korrekturritzel (4), das es verlasst, und dann das Korrekturritzel (3), mit dem es in Eingriff gelangt, unbe-
weglich gehalten werden.

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass sie umfasst:

- ein Hebelsystem (11, 35), das durch eine erste Feder (15) zurlickgestellt wird, wobei dieses System versehen
ist mit einem Zahnful® (12), auf dem sich der Dricker (1) abstltzen kann, und mit einem Schnabel (13), der
daflir ausgelegt ist, die Zahne (30) eines Sterns (14) zu betatigen, wobei dieser Stern eine Anzahl N von Zéhnen
aufweist, die gleich der Anzahl zu korrigierender Zeitfunktionen ist, wobei zwischen die Zahne eine Hebelfeder
(22) gelangt, die durch eine zweite Feder (23) zurlickgestellt wird,

- ein Sternrad (16), das koaxial zu dem Stern (14) befestigt ist, um eine erste Baugruppe zu bilden, die an einer
ersten Welle (17) frei drehbar ist, um die sich eine zweite Baugruppe frei dreht, die durch ein Mittelrad (24), an
dem ein Mittelritzel (18) koaxial befestigt ist, gebildet ist,

- eine zweite Welle (19), die an dem Sternrad (16) befestigt ist und als eine Drehachse dient, um die sich das
Steuerrad (2) frei dreht, und wie ein Satellit um das Mittelritzel (18) in Eingriff ist, wobei das Steuerrad (2) mit
einem der Funktionskorrekturritzel (3, 4, 5, 6) in Eingriff ist,

- eine dritte Baugruppe, die aus einem Hauptstellrad (20), an dem ein Hauptstellritzel (21) koaxial befestigt ist,
gebildetist, wobei dieses Letztere mitdem Sternrad (16) Giber ein erstes Zwischenstellrad (40) in Eingriff ist, und
- ein zweites Zwischenstellrad (41), das stdndig mit dem Mittelrad (24) in Eingriff ist und entweder durch das
Hauptstellrad (20) oder durch ein letztes Drehteil (46) eines durch den Stift (7) gesteuerten Ubersetzungsge-
triebes (27, 43, 44, 45, 46) antreibbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die zweite Zwischenstellrad (41) an einem Ausl|6-
searm (42) montiert ist, der sich um die erste Welle (17) dreht und das Mittelrad (24) tragt, wobei dieser Auslésearm
(42) durch eine Steuerwippe (50) gesteuert wird, die durch eine dritte Feder (51) zurlickgestellt wird, wobei diese
Wippe (50) ihrerseits durch das durch den Driicker (1) betatigte Hebelsystem (11, 35) gesteuert wird.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Stern (14) N + 1 Zahne (30) aufweist, um eine
zuséatzliche Ruhefunktion herbeizufiihren, in der das Steuerrad (2) mit keinem der Korrekturritzel (3, 4, 5, 6) in Eingriff
ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die erste Baugruppe, die aus dem Stern (14) und
dem Sternrad (16) gebildet ist, eine Scheibe (48) tragt, in die verschiedene Funktionen (49) einbeschrieben sind,
die korrigierbar sind, wobei die fur die Korrektur geeignete Funktion (53) in einem Fenster (52) erscheint, das in
dem Zifferblatt (55) ausgespart ist, das das Zeitmessgerat tragt.
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Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass ein Druck auf den Driicker (1) einerseits den Uber-
gang des Steuerrades (2) von einem Funktionskorrekturritzel (4) zu einem anderen Funktionskorrekturritzel (3)
bewirkt, wobei der Driicker (1) den Stern (14) durch Druck der Spitze (13) des Hebelsystems (11, 35) auf einen der
Zahne (30) des Sterns (14) einen Schritt vorwarts bewegt, wobei diese Vorwartsbewegung das Sternrad (16) und
das Steuerrad (2), das es in seine neue Position tragt, vorbewegt, und andererseits gleichzeitig zu der kreisférmigen
Verlagerung der Welle (19) des Steuerrades (2) die Drehung des Steuerrades (2) um sich selbst bewirkt, derart,
dass seine Drehung das Korrekturritzel (4), das es verlasst, und jenes (3), mit dem es in Eingriff gelangt, unbeweglich
lasst, wobei sich die zweite Zwischenstellrad (41) in Eingriff mitdem Hauptstellrad (20) befindet, wobeidie Walzkreise,
die die kinematische Kette bilden, die gebildet sind durch das Steuerrad (2), das Mittelritzel (18), das Mittelrad (24),
das Hauptstellrad (20), das Hauptstellritzel (21) und das Sternrad (16), so bemessen sind, dass diese Drehung
gewahrleistet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Drehung des Stifts (7) in der einen Richtung
oder in der anderen Richtung die Daten, die durch die Zeitfunktion angezeigt werden, die durch den Driicker (1)
gewahlt wird, nach mehr oder nach weniger korrigiert, wobei dann, wenn dieser Driicker losgelassen wird, diese
Drehung das Ubersetzungsgetriebe (47, 43, 44, 45, 46) antreibt, dessen letztes Drehteil (46) das Mittelrad (24) (iber
das zweite Zwischenstellrad (41), das damit in Eingriff ist, antreibt, wobei dieses Mittelrad (24) das Mittelritzel (18)
antreibt, das mit ihm verbunden ist, wobei dieses Letztere seinerseits das Steuerrad (2) antreibt, das schlieBlich
das Funktionskorrekturritzel (3) in der einen oder in der anderen Richtung antreibt.

Claims

Correction device for modifying the data of a plurality N of time-related functions displayed by a timepiece including
atimepiece movement, characterized in thatthe device includes a pusher (1) for changing function, whose actuation
moves a control wheel (2) and meshes said wheel with a corrector pinion (3, 4, 5, 6) for the selected function, and
a stem (7) covered with a crown (8) whose rotation in one direction or the other pivots said control wheel (2), which
in turn drives one of said corrector pinions (3, 4, 5, 6) to correct the data of said selected function by adding or
subtracting and characterized in that the pusher and the stem are arranged along two separate and distinct radii
of the timepiece movement.

Device according to claim 1, characterized in that the stem (7) can take three axial positions, a pushed-in operating
position (T1) in which it is possible to manually wind the timepiece, a first pulled-out position (T2) for correcting the
data of the selected time-related function, and a second pulled-out position (T3) for setting the time of the timepiece.

Device according to any of claims 1 and 2, characterized in that actuation of the pusher (1) causes the arbour (19)
of the control wheel (2) to cover a circular trajectory, each of the corrector pinions (3, 4, 5, 6) being arranged around
said trajectory, the primitive radius of each of said corrector pinions being dimensioned to mesh with the primitive
radius of said control wheel.

Device according to claim 3, characterized in that, when the pusher (1) is actuated, the control wheel (2), simul-
taneously with the movement of the arbour (19) thereof on a circular trajectory, rotates on itself so as to hold immobile
the corrector pinion (4) that the control wheel leaves and then the corrector pinion (3) with which the control wheel
engages.

Device according to claim 3, characterized in that it includes:

- alever system (11, 35) returned by a first spring (15), said system being provided with a heel (12), on which
the pusher (1) can abut, and with a beak (13) arranged to actuate the teeth (30) of a star (14), said star having
a number N of teeth equal to the number of time-related functions to be corrected, a jumper spring (22) returned
by a second spring (23) occupying the space between said teeth,

- a star wheel (16) coaxially fixed to the star (14) to form a first assembly rotating freely on a first arbour (17)
about which a second assembly, formed of a central wheel (24) on which there is fixed a central pinion (18),
rotates freely,

- a second arbour (19) fixed to the star wheel (16) acting as an axis of rotation about which the control wheel
(2) rotates freely, meshing, like a planetary wheel, about said central pinion (18), the control wheel (3) meshing
with one of said function corrector pinions (3, 4, 5, 6),

- a third assembly formed of a main intermediate wheel (20) to which there is fixed a main intermediate pinion
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(21), said intermediate pinion meshing with the star wheel (16) via a first intermediate wheel (40),

- a second intermediate wheel (41) permanently meshing with the central wheel (24) and being able to be driven
either by the main intermediate wheel (20), or by a last wheel set (46) of agear train (47, 43, 44, 45, 46) controlled
by the stem (7).

Device according to claim 5, characterized in that the second intermediate wheel (41) is mounted on an uncoupling
arm (42) pivoting about the first arbour (17) carrying the central wheel (24), said uncoupling arm (42) being controlled
by a control lever (50) returned by a third spring (51), said lever (50) being controlled in turn by the lever system
(11, 35) actuated by the pusher (1).

Device according to claim 5, characterized in that the star (14) includes N+1 teeth (30) to provide an additional
rest function where the control wheel (2) is not meshed with any of the corrector pinions (3, 4, 5, 6).

Device according to claim 5, characterized in that the first assembly formed of the star (14) and the star wheel
(16) carries a disc (48) where the various correctable functions (49) are inscribed, the correctable function (53)
appearing in an aperture (52) made in the dial (55) of the timepiece.

Device according to claim 5, characterized in that a press on the pusher (1) on the one hand moves the control
wheel (2) from one function corrector pinion (4) to another function corrector pinion (3), said pusher (1) advancing
the star (14) through one step via the beak (13) of the lever system (11, 35) pressing on one of the teeth (30) of
said star (14), said advancement causing the star wheel (16) and the control wheel (2) carried thereby, to advance
to the new position thereof, and, on the other hand, simultaneously with the circular motion of the arbour (19) of the
control wheel (2), rotates said control wheel (2) on itself so that the rotation leaves immobile the corrector pinion (4)
that the control wheel leaves and the corrector pinion (3) with which the control wheel engages, the second inter-
mediate wheel (41) being meshed with the main intermediate wheel (20), and the primitive radii forming the kinematic
chain comprising the control wheel (2), the central pinion (18), the central wheel (24), the main intermediate wheel
(20), the main intermediate pinion (21), and the star wheel (16) being dimensioned to ensure this rotation.

Device according to claim 5, characterized in that the rotation of the stem (7) in one direction or the other corrects,
by adding or subtracting, the data displayed by the time-related function selected by the pusher (1), said pusher
being released, said rotation causing the gear train (47, 43, 44, 45, 46) whose last wheel set (46) drives the central
wheel (24) via the second intermediate wheel (41) meshing therewith, said central wheel (24) driving the central
pinion (18) which is connected thereto, said central pinion in turn driving the control wheel (2) which finally drives
the function corrector pinion (3) in one direction or the other.
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