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(54) Verbinder mit Zugentlastungsvorrichtung

(67)  Ein Aspekt betrifft einen Verbinder, umfassend:
- eine Kontaktvorrichtung, mit zumindest einem Kabel-
kontakt, mit dem eine elektrische Leitung eines Kabels
elektrisch kontaktierbar ist, eine Kabeldurchfihréffnung,
durch welche entlang einer Kabeldurchfiihrrichtung D ein
Kabel in das Innere der Kontaktvorrichtung durchfihrbar
ist, und zumindest eine Eingriffeinrichtung;

- eine Zugentlastungsvorrichtung mit einer Hiilse, welche
zumindest einen biegbaren Finger aufweist, und einer
Hulsenbefestigungsvorrichtung, welche zumindest eine
komplementare Eingriffeinrichtung aufweist,

wobeidie komplementére Eingriffeinrichtung der Hillsen-

befestigungsvorrichtung durch eine Verlagerung entlang
der Kabeldurchfiihrrichtung D mit einer zugeordneten
Eingriffeinrichtung in Eingriff bringbar ist und

wobei die komplementére Eingriffeinrichtung durch eine
Drehung der Hulsenbefestigungsvorrichtung um eine
Drehachse A, die im wesentlichen parallel zur Kabel-
durchfuhrrichtung D orientiert ist, relativ zur Kontaktvor-
richtung und die Eingriffeinrichtung der Kontaktvorrich-
tung miteinander verriegelbar sind, wobei der zumindest
eine biegbare Finger der Hiilse durch das Verriegeln ent-
lang der Biegerichtung B biegbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Verbinder mit Zug-
entlastungsvorrichtung, insbesondere einen RJ45 Ste-
cker, sowie eine Verwendung des Verbinders.

[0002] Zugentlastungen fir Verbinder sind im allge-
meinen bekannt. Die Zugentlastungen haben die Aufga-
be eine Zugkraft, welche auf ein mit dem Verbinder ver-
bundenen Kabel wirkt, derart aufzunehmen, dal} die
elektrische Kontaktierung des Kabels mit dem Verbinder
nicht unterbrochen wird, beispielsweise durch abreilen
der elektrischen Leitung. Dazu kdénnen beispielsweise
das Gehause des Verbinders mit dem Isoliermantel des
Kabels fest verschweil’t bzw. vergossen sein. Weiter
weisen viele Verbinder eine Knickschutztille auf, die mit
der Zugentlastung in der Regel einstlickig ausgebildet
ist. Die Knickschutztiille verhindert ein Knicken des Ka-
bels an der Durchfiihréffnung des Verbindergehauses,
in welche das Kabel in das Innere des Verbindergehau-
ses eingefihrt ist.

[0003] Insbesondere fiir Verbinder, die zur Dateniber-
tragung genutzt werden, wie beispielsweise bei RJ45-
Verbindern, die bei der Datenlibertragung zwischen zwei
Computern Verwendung finden (Ethernet), ist es erfor-
derlich, sowohl den Verbinder als auch das mit diesem
verbundene Kabel vor elektromagnetischer Streustrah-
lung abzuschirmen. Die Gute der Dateniibertragung ist
dabei abhangig von der Qualitat der Abschirmung.
[0004] Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, einen
Verbinder bereitzustellen, welcher sowohl eine verbes-
serte mechanische Verbindung zwischen dem Kabel und
dem Verbinder aufweist als auch eine verbesserte elek-
tromagnetische Abschirmung aufweist. Diese Aufgabe
wird durch einen Verbinder mit den Merkmalen des An-
spruchs 1 sowie eine Verwendung des Verbinders mit
den Merkmalen des Anspruchs 10 gel6st.

Verbinder gemaR einem Aspekt

[0005] Ein Aspekt betrifft einen Verbinder, insbeson-
dere einen RJ45-Stecker, aufweisend:

- eine Kontaktvorrichtung, mit

- - zumindest einem Kabelkontakt, mit dem eine
elektrische Leitung eines Kabels elektrisch kon-
taktierbar ist,

- -eine Kabeldurchfliihréffnung, durch welche ent-
lang einer Kabeldurchfiihrrichtung D ein Kabel
in das Innere der Kontaktvorrichtung durchfiihr-
bar ist, und

- - zumindest eine Eingriffeinrichtung;

- eine Zugentlastungsvorrichtung mit
- - einer Hilse, durch welche das Kabel entlang

der Kabeldurchfuhrrichtung D durchfiihrbar ist,
welche mit einer Anordenseite im Bereich der
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Kabeldurchfiihréffnung an die Kontaktvorrich-
tung anordenbar ist und welche zumindest ei-
nen biegbaren Finger aufweist, welcher sich im
wesentlichen parallel zu der Kabeldurchfiihr-
richtung D erstrecktund entlang einer Biegerich-
tung B, die im wesentlichen senkrecht zur Ka-
beldurchfiihrrichtung D orientiert ist, biegbar ist,
und

- - einer Hilsenbefestigungsvorrichtung, durch
welche das Kabel entlang der Kabeldurchfthr-
richtung D durchfiihrbar ist, welche ausgelegt
istdie Hilse entlang der Kabeldurchfiihrrichtung
D zumindest bereichsweise in einer Hulsenauf-
nahme aufzunehmen und welche zumindest ei-
ne komplementare Eingriffeinrichtung aufweist;

wobei die komplementare Eingriffeinrichtung der
Hulsenbefestigungsvorrichtung durch eine Verlage-
rung entlang der Kabeldurchfihrrichtung D mit einer
zugeordneten Eingriffeinrichtung in Eingriff bringbar
ist und

wobei die zumindest eine komplementéare Eingriffe-
inrichtung und die zumindest eine Eingriffeinrichtung
der Kontaktvorrichtung durch eine Drehung der Huil-
senbefestigungsvorrichtung um eine Drehachse A,
die im wesentlichen parallel zur Kabeldurchfiihrrich-
tung D orientiert ist, relativ zur Kontaktvorrichtung
miteinander verriegelbar sind, wobei der zumindest
eine biegbare Finger der Hiilse durch das Verriegeln
entlang der Biegerichtung B biegbar ist.

[0006] Vorteilhafterweise kann mittels der Hilsenbe-
festigungsvorrichtung ein AnpreRdruck ber die biegba-
ren Finger der Hilse auf das mit dem Verbinder verbun-
dene Kabel entlang der Biegerichtung B angelegt wer-
den. Dadurch kann das Kabel an seinem Isolationsman-
tel vorteilhafterweise mit dem Verbinder mechanisch fi-
xiert werden, so daB} eine auf das Kabel wirkende Zug-
kraft entgegen der Kabeldurchfihrrichtung D mittels der
Hulse bzw. der Hilsenbefestigungsvorrichtung auf das
Gehéause des Verbinders bzw. der Kontaktvorrichtung
Ubertragen wird, wodurch vermieden wird, dal} diese
Zugkraft an der Kontaktstelle zwischen den Leitungen
des Kabels und den Kabelkontakten der Kontaktvorrich-
tung wirkt. Dadurch wird weiter vorteilhafterweise ver-
mieden, dal die wirkende Zugkraft die Verbindung zwi-
schen einer der Leitungen des Kabels und dem zuge-
ordneten Kabelkontakt I6st bzw. abreilt. Weiter vorteil-
hafterweise kann die an den biegbaren Fingern der Hiilse
angelegte Kraft durch ein Drehen der Hilsenbefesti-
gungsvorrichtung eingestellt werden.

[0007] Weiter vorteilhafterweise ist die Hilse aus ei-
nem rickstellfahigen Material ausgebildet und umfangt
den Umfang des Kabels vollstandig, so dal auch Biege-
krafte im Bereich der Zugentlastung, insbesondere am
Rand der Kabeldurchfiihréffnung der Hilsenbefesti-
gungsvorrichtung durch die Zugentlastung bzw. durch
die riickstellfahigen Finger der Hiilse aufgenommen wer-
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den kénnen. Durch die Ruckstellkraft bzw. die Federkraft
der Hiilse bzw. deren Finger kann das Kabel in gewissem
MaRe wieder zuriick in eine gerade Position verlagert
bzw. gebogen werden. Gegenuber auf das Kabel wirken-
de Biegekrafte wirkt die Zugentlastung gleichsam einer
Knickschutztiille, so daB die Zugentlastung vorteilhafter-
weise eine doppelte Funktion austibt.

[0008] Die Kontaktvorrichtung kann eine Kabelendvor-
richtung umfassen, in welche ein Endbereich eines Ka-
bels zumindest bereichsweise aufnehmbarist. Insbeson-
dere kann die Kabelendvorrichtung eine oder mehrere
Leitungsaufnahmen aufweisen, in welche jeweils das
Ende einer zugeordneten Leitung des Kabel einfihrbar
ist. Insbesondere kann die Kabelendvorrichtung eine
Vielzahl von Leitungsaufnahmen fir mehradrige Kabel
aufweisen. Bevorzugt umfalt die Kabelendvorrichtung
keinen elektrischen Kontakt, sondern ist vielmehr aus
einem elektrischen Nichtleiter, beispielsweise einem
Kunststoff, ausgebildet.

[0009] Die Kabelkontakte, mit welchen die Leitungen
des Kabels elektrisch kontaktierbar sind, konnen in bzw.
an der Gehausevorrichtung ausgebildet sein. Durch das
Zusammenfiigen der Kabelendvorrichtung und der Ge-
hausevorrichtung kénnen die Leitungen des Kabels me-
chanisch und/oder elektrisch mit Kabelkontakten der Ge-
hausevorrichtung kontaktiert werden. Insbesondere kon-
nen die Kabelkontakte als Schneid-Klemm-Kontakte
ausgebildet sein, so da die Isolierung der Leitungen des
Kabels durch das Anordnen der Kabelendvorrichtung an
der Gehausevorrichtung zumindest bereichsweise
durchschnitten werden, um einen elektrischen Kontakt
zwischen dem Kabelkontakt und der zugeordneten elek-
trischen Leitung des Kabels zu ermdglichen.

[0010] Die Kontaktvorrichtung kann weiter eine De-
ckelvorrichtung aufweisen, welche nach dem Anordnen
der Kabelendvorrichtung an die Gehausevorrichtung an
der Gehausevorrichtung befestigt werden kann, um die
Kontaktvorrichtung, insbesondere feuchtigkeitsdicht, zu
schlielen. Die Kontaktvorrichtung ist bevorzugt zumin-
dest bereichsweise aus einem Material ausgebildet,
durch welches elektromagnetische Streustrahlung ab-
schirmbar ist, beispielsweise aus einem Metall. Insbe-
sondere kann die Kontaktvorrichtung zumindest teilwei-
se bzw. bereichsweise aus einem oder mehreren Sti-
cken Metallblech ausgebildet sein. Die aus Metall aus-
gebildeten Bereiche der Kontaktvorrichtung bzw. die Be-
reiche, welche ausgelegt sind, elektromagnetische
Strahlung abzuschirmen, sind bevorzugt mit einem
Schirmkontakt elektrisch verbunden, welcher mit einem
Schirmungsleiter des Kabels elektrisch kontaktierbar ist.
[0011] Die Kontaktvorrichtung weist eine Kabeldurch-
fuhréffnung auf, in welche das Kabel entlang der Kabel-
durchfiihrrichtung D durchflihrbar ist. Die Kabeldurch-
fuhréffnung kann insbesondere gemeinsam durch die
Gehausevorrichtung und die Deckelvorrichtung ausge-
bildet sein. Die Kabeldurchfiihréffnung kann weiter durch
die Hulse und die Hilsenbefestigungsvorrichtung aus-
gebildet werden. Das Kabel kann somit entlang der Ka-
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beldurchfiihrrichtung D durch die Hiilse und die Hulsen-
befestigungsvorrichtung durchfiihrbar sein. Mit anderen
Worten kénnen die Hilsenbefestigungsvorrichtung und
die Hiilse, welche gemeinsam die Zugentlastung ausbil-
den, gemeinsam an dem Kabel angeordnet werden, ins-
besondere bevor das Kabel mit der Kontaktvorrichtung
elektrisch bzw. mechanisch kontaktiert wird. Die Hilse
sowie die Hilsenbefestigungsvorrichtung kdnnen dabei
den Umfang des Kabels vollstdndig umschlie3en.
[0012] DieHulse weistzumindest einen biegbaren Fin-
ger auf, welcher sich im wesentlichen parallel zu der Ka-
beldurchfihrrichtung D erstreckt, und welcher insbeson-
dere an der der Anordenseite entgegengesetzten bzw.
gegenlberliegenden Seite der Hiilse angeordnetist. Der
in der Anmeldung verwendete Begriff "im wesentlichen"
in Bezug auf Richtungsangaben bedeutet, dal eine ge-
ringe Abweichung von der genannten Richtung mdglich
ist. So fallen insbesondere MefRungenauigkeiten bei der
Winkelbestimmung unter diesen Begriff. Es sind aber
auch Abweichungen von einer GrofRe durch den Begriff
"im wesentlichen" umfaldt, welche zu dem selben tech-
nischen Effekt fihren, wie die angegebene Richtungs-
angabe. So kann der Begriff "im wesentlichen parallel"
auch den Fall einschlieRen, daB die zwei genannten Ele-
mente oder Richtungen derart orientiert sind, dal die Ori-
entierungen einen Winkel von weniger als etwa 30 Grad,
bevorzugt von weniger als etwa 15 Grad und insbeson-
dere von weniger als etwa 5 Grad, einschlieRen. Ent-
sprechend kann der Begriff "im wesentlichen senkrecht"
auch den Fall einschlieRen, daB die zwei genannten Ele-
mente oder Richtungen derart orientiert sind, daf3 die Ori-
entierungen einen Winkel von mehr als etwa 60 Grad,
bevorzugt von mehr als etwa 75 Grad und insbesondere
von mehr als etwa 85 Grad, einschlieRen.

[0013] Es versteht sich, dal die Hiilse bevorzugt eine
Vielzahl von Fingern, beispielsweise zwei, drei, vier, flnf,
sechs und mehr Finger, aufweisen kann. Die Finger sind
bevorzugt aus einem biegbaren Material, insbesondere
aus einem ruckstellfahigen Material ausgebildet. Der Be-
griff rickstellfahig bezeichnet eine Materialeigenschaft,
welche bewirkt, daR sich jeder der Finger durch das An-
legen einer duReren Kraft entlang einer Biegerichtung B
rickstellfahig verformt, wobei durch die Rickstellfahig-
keit des Materials sich der Finger wieder in die urspriing-
liche Position bzw. Form begibt, wenn die angelegte Kraft
nicht mehr auf den Finger wirkt. Bevorzugt umfafit der
Begriff rickstellfahige Verformbarkeit eine elastische
Verformbarkeit. Der zumindest eine Finger kann also
nach einer Verformung bzw. Verlagerung entlang der
Biegerichtung B aufgrund der Riickstellféhigkeit des Ma-
terials eine entgegengerichtete, also entgegen der Bie-
gerichtung B gerichtete, Gegenkraft auf ein weiteres Ele-
ment auslben. Die Biegerichtung B des zumindest einen
Fingers, entlang welcher sich die Finger bevorzugt bie-
gen lat, ist im wesentlichen radial bzw. senkrecht ste-
hend zur Kabeldurchfiihrrichtung D und insbesondere
senkrecht stehend zu einer Umfangsrichtung U der Hiilse
orientiert. Mit anderen Worten kann der zumindest eine
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Finger entlang der Biegerichtung B in Richtung des Ka-
bels gebogen werden, das durch die Hiilse durchgefiihrt
ist. kann der zumindest eine Finger so lange entlang der
Biegerichtung B gebogen bzw. verlagert werden, bis der
Finger das Kabel mechanisch kontaktiert bzw. mit dem
Kabel in Reibschlu gelangt. Weiter kann durch den zu-
mindest einen Finger ein Anpref3druck entlang der Bie-
gerichtung B an das Kabel angelegt werden. Dadurch
kénnen die Hilse und das Kabel miteinander in Reib-
schlul gelangen, so daf} eine relative Verlagerung der
Hulse gegeniuiber dem Kabel gehemmt ist.

[0014] Die Hilse ist mittels der Hillsenbefestigungs-
vorrichtung an der Kontaktvorrichtung befestigbar. Dazu
weist die Hilsenbefestigungsvorrichtung die komple-
mentare Eingriffeinrichtung auf, welcher mit der Eingrif-
feinrichtung an der Kontaktvorrichtung in Eingriff bring-
bar ist, um die Hilsenbefestigungsvorrichtung an der
Kontaktvorrichtung zu befestigen. Durch das Befestigen
der Hilsenbefestigungsvorrichtung an der Kontaktvor-
richtung und die damit verbundene Fixierung der Hiilse
und des mit der Kontaktvorrichtung verbundenen Kabels
kann der Verbinder in eine Betriebsposition Uberfihrt
werden. Die Hulsenbefestigungsvorrichtung umfalt wei-
ter die Hilsenaufnahme, durch welche die Hilse in der
Betriebsposition zumindest bereichsweise aufgenom-
men ist. Mittels der Hulsenaufnahme kann die Hulse an
der Hilsenbefestigungsvorrichtung befestigt werden.
[0015] Die komplementare Eingriffeinrichtung der Hul-
senbefestigungsvorrichtung ist durch eine Drehung der
Hulsenbefestigungsvorrichtung um die Drehachse A mit
der Eingriffeinrichtung der Kontaktvorrichtung verriegel-
bar. Die Verriegelung istinsbesondere wieder durch eine
entgegengesetzte Drehung um die Drehachse A l6sbar.
Durch die Drehung kann weiter das Biegen des zumin-
dest einen biegbaren Fingers der Hilse erfolgen, wobei
das Biegen reversibel ist, wenn die Hiilsenbefestigungs-
vorrichtung wieder von der Kontaktvorrichtung gelost
wird.

[0016] Vorzugsweise weist der zumindest eine bieg-
bare Finger der Hiilse einen Vorsprung auf, welcher im
wesentlichen entlang der Biegerichtung B vorragt. Be-
vorzugt ist der Vorsprung entlang der Biegerichtung B
verjlingt ausgebildet bzw. spitz zulaufend. Insbesondere
kann der Vorsprung zusétzlich entgegen der Kabel-
durchfihrrichtung verjingt bzw. spitz zulaufend ausge-
bildet sein. Vorteilhafterweise kann ein Vorsprung durch
eine Verlagerung entlang der Biegerichtung B, insbeson-
dere durch ein Biegen des Fingers, an dem der Vor-
sprung ausgebildet ist, mit dem Kabel in Eingriff gelan-
gen, welches durch die Hulse geflihrt ist. Beispielsweise
kann der Vorsprung zumindest bereichsweise in den Iso-
liermantel des Kabels eindringen. Besonders bevorzugt
kann der Vorsprung entlang der Biegerichtung B eine
Lange aufweisen, die gleich grof3 oder groRer ist als die
Dicke des Isoliermantels des Kabels, so daf® der Vor-
sprung vorteilhafterweise den Isoliermantel des Kabels
durchdringen kann, um mit einem darunter liegenden
Schirmungsleiter elektrisch zu kontaktieren.
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[0017] Durch den zumindest einen Vorsprung an der
Hulse wird vorteilhafterweise eine Verlagerung der Hiilse
relativ zu dem durch die Hilse gefiihrten Kabel in ver-
besserter Weise gehemmt. Mit anderen Worten ist die
Position der Hiilse relativ zum Kabel fixiert, wenn die Fin-
ger bzw. die Vorspriinge in Eingriff mit dem Kabel sind.
[0018] Vorzugsweise weist die Hilse eine Befesti-
gungseinrichtung auf, wodurch die Hilse in einer Anor-
denposition an der Kontaktvorrichtung befestigbar ist.
Bevorzugt ist die Befestigungseinrichtung einsttickig mit
der Hulse ausgebildet.

[0019] Beispielsweise kann die Befestigungseinrich-
tung der Hilse durch das Anordnen der Hiilse an die
Kontaktvorrichtung mit einer komplementaren Befesti-
gungseinrichtung der Kontaktvorrichtung in Eingriff ge-
langen bzw. damit verrasten oder verriegeln, so dal} die
Hulse und gegebenenfalls das mit der Hiilse verbundene
bzw. daran befestigte Kabel nicht entgegen der Kabel-
durchfuhrrichtung D verlagert werden kann bzw. kénnen.
Mit anderen Worten kann die Hulse mittels der Befesti-
gungseinrichtung an der Kontaktvorrichtung bzw. deren
komplementéarer Befestigungseinrichtung, insbesonde-
re l6sbar, befestigt werden.

[0020] Die Befestigungseinrichtung und/oder die kom-
plementare Befestigungseinrichtung kénnen zumindest
bereichsweise riickstellfahig verformbar ausgebildet
sein, so daf} sich die Befestigungseinrichtung und/oder
die komplementare Befestigungseinrichtung beim An-
ordnen der Hulse an die Kontaktvorrichtung zumindest
bereichsweise verformt bzw. verformen, um miteinander
in Eingriff zu gelangen. Dementsprechend kann bzw.
kénnen die Befestigungseinrichtung und/oder die kom-
plementare Befestigungseinrichtung manuell oder mit ei-
nem Werkzeug verformt werden, um die Befestigungs-
einrichtung von der komplementéaren Befestigungsein-
richtung zu I6sen. Im geldésten Zustand kann die Hiilse
dann von der Kontaktvorrichtung entfernt werden.
[0021] Die Befestigungseinrichtung kann bevorzugt
die Kontaktvorrichtung zumindest bereichsweise umfan-
gen. Insbesondere kann die komplementédre Befesti-
gungseinrichtung an einer zur angeordneten Hilse ent-
gegengesetzten bzw. gegenulberliegenden Seite der
Kontaktvorrichtung angeordnet bzw. ausgebildet sein.
Dann kann die Befestigungseinrichtung beispielsweise
die Deckelvorrichtung bzw. die Geh&dusevorrichtung der
Kontaktvorrichtung umfangen, um mit der komplemen-
taren Befestigungseinrichtung in Eingriff zu gelangen.
[0022] Bevorzugt sind die Befestigungseinrichtung
und die komplementare Befestigungseinrichtung aus ei-
nem elektrisch leitfahigen Material, beispielsweise einem
Metall ausgebildet, so dal die Befestigungseinrichtung
die komplementare Befestigungseinrichtung elektrisch
kontaktieren kann. Insbesondere kann ein Massekontakt
der Kontaktvorrichtung mittels der Befestigungseinrich-
tung und der komplementdre Befestigungseinrichtung
mit einer Masse- bzw. Erd- bzw. Abschirmleitung des
Kabels kontaktiert werden. Beispielsweise kann die Hiil-
se einen Mantelleiter des Kabels als bevorzugter Masse-
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bzw. Erd- bzw. Abschirmleitung elektrisch kontaktieren.
[0023] Vorzugsweise weist die Hillse zumindest eine
Rasteinrichtung auf, welche mit einer komplementaren
Rasteinrichtung der Hiilsenbefestigungsvorrichtung ver-
rastbar ist. Weiter vorzugsweise ist die zumindest eine
Rasteinrichtung zumindest bereichsweise entlang einer
Verlagerungsrichtung V verformbar und/oder verlager-
bar, wobei die Verlagerungsrichtung V bevorzugt im we-
sentlichen senkrecht zur Kabeldurchfiihrrichtung D ori-
entiertist. Es versteht sich, dal® die Hiilse auch eine Viel-
zahl von zwei, drei, vier oder mehr Rasteinrichtungen
aufweisen kann. Insbesondere kann eine Mehrzahl von
Rasteinrichtungen entlang des Umfangs der Hulse, be-
vorzugt aquidistant entlang des Umfangs, ausgebildet
sein. Besonders bevorzugt ist jede der zumindest einen
Rasteinrichtung zumindest bereichsweise entlang einer
Verlagerungsrichtung V verformbar bzw. verlagerbar,
wobei die Verlagerungsrichtung V insbesondere radial
zum Umfang der Hiilse orientiert sein kann. Mit anderen
Worten, kénnen die Verlagerungsrichtung V und die Ka-
beldurchfiihrrichtung im wesentlichen senkrecht zuein-
ander stehen.

[0024] Das Material der Rasteinrichtung kann riick-
stellfahig verformbar sein, wobei die Rasteinrichtung be-
vorzugt einstiickig mit der Hiilse ausgebildet sein kann.
Besonders bevorzugt weist jede Rasteinrichtung einen
Finger auf, der sich entgegen der Kabeldurchfihrrich-
tung D von der Hilse aus erstreckt. In einem Endbereich
jedes Fingers kann eine Vorwélbung bzw. ein Vorsprung
ausgebildet sein, wobei die Vorwdlbung bzw. der Vor-
sprung entlang der radialen Richtung an der AulRenseite
der Hulse angeordnetist. Mit anderen Worten ist die Vor-
wolbung bzw. der Vorsprung der Seite der Hiilse ange-
ordnet, welche dem Kabel bzw. der Kabeldurchfiihroff-
nung abgewandt ist. Dadurch kontaktiert die Vorwdlbung
bzw. der Vorsprung der Rasteinrichtung nicht ein durch
die Hulse durchgefiihrtes Kabel. Die Vorwdlbung kann
zumindest bereichsweise eine spharische oder elipsoide
Oberflache aufweisen. Es versteht sich jedoch, daf} der
Vorsprung der Rasteinrichtung auch pyramidenférmig
oder als Spitze ausgebildet sein kann.

[0025] Bevorzugt umfalit die zumindest eine Rastein-
richtung einen Vorsprung und die zumindest eine kom-
plementare Rasteinrichtung umfallt zumindest eine Ver-
tiefung, durch welche der Vorsprung der Rasteinrichtung
zumindestbereichsweise aufnehmbarist. Besonders be-
vorzugt kann die komplementéare Rasteinrichtung im Be-
reich der Hilsenaufnahme der Hilsenbefestigungsvor-
richtung ausgebildet sein, so daR die Rasteinrichtung zu-
mindest bereichsweise durch die Hiulsenaufnahme auf-
genommen werden kann.

[0026] Die komplementare Rasteinrichtung weist be-
vorzugt zumindest eine Vertiefung bzw. Nut auf. Die Ver-
tiefung bzw. Nut ist dabei insbesondere derart dimensi-
oniert, dal eine zugeordnete Vorwdélbung bzw. ein zu-
geordneter Vorsprung der Rasteinrichtung zumindest
bereichsweise in die Vertiefung bzw. Nut eingreifen kann.
[0027] Vorzugsweise umfaldt die zumindest eine kom-
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plementare Rasteinrichtung eine Nut bzw. Vertiefung,
welche im wesentlichen parallel zur Kabeldurchfihrrich-
tung D orientiert ist. Vorteilhafterweise ist der Vorsprung
bzw. die Vorwdlbunbg der Rasteinrichtung dann entlang
der Kabeldurchfiihrrichtung in der als Nut ausgebildeten
komplementaren Rasteinrichtung verschiebbar.

[0028] Insbesondere weist die zumindest eine Vertie-
fung bzw. Nut der komplementaren Rasteinrichtung eine
im wesentlichen geradlinige Gestalt auf, wobei sich die
Langserstreckung der Vertiefung bzw. Nut im wesentli-
chen parallel zu Kabeldurchfiihrrichtung D orientiert. Fir
den Fall, daR die komplementare Rasteinrichtung eine
Vielzahl von Vertiefungen bzw. Nuten aufweist, sind die-
se zueinander bevorzugt parallel ausgerichtet.

[0029] Vorteilhafterweise kénnen die Vorwdlbungen
bzw. Vorspriinge der Rasteinrichtung der Hilse durch
das Einfihren der Hiilse in die Hulsenaufnahme der Hul-
senbefestigungsvorrichtung jeweils in eine zugeordnete
Vertiefung bzw. Nut eingefliihrt werden. Nach dem Ein-
greifen bzw. Einflhren der Vorwdlbungen bzw. Vor-
spriinge in die zugeordneten Vertiefungen bzw. Nuten
ist ein Drehen der Hiilsenbefestigungsvorrichtung relativ
zur Hilse gehemmt. Vorteilhafterweise kann durch An-
legen eines vorbestimmten Drehmoment von mehr als 1
Nm, bevorzugt mehr als 5 Nm und insbesondere mehr
als 10 Nm, eine relative Verdrehung von Hilsenbefesti-
gungsvorrichtung und Hiilse um die Drehachse A erreicht
werden. Dabei werden durch das Anlegen des Drehmo-
ments an die Hilsenbefestigungsvorrichtung die Vorwdl-
bungen, welche beispielsweise an den Fingern der Ra-
steinrichtung angeordnet sind, mittels der Wandungen
der Nuten bzw. Vertiefungen miteiner Kraft beaufschlagt,
wobei sich die Vorwdlbungen entlang der Verlagerungs-
richtung V radial zum Inneren der Hilse verlagern, das
heilt in Richtung eines in der Hiilse anordenbaren Ka-
bels. Dadurch kann der Eingriff der Vorwdlbungen mit
den zugeordneten Nutenvertiefungen gelést werden und
die Vorwdlbungen kénnen durch eine Drehung der Hul-
senbefestigungsvorrichtung um einen vorbestimmten
Winkel um die Drehachse A, beispielsweise etwa 5 Grad
bis etwa 15 Grad, mit einer benachbarten Vertiefung bzw.
Nut in Eingriff gelangen. Dabei verlagern sich die Vor-
wolbungen aufgrund der Ruckstellfahigkeit des Materials
wieder entgegen der Verlagerungsrichtung V, so da
wiederum ein vorbestimmtes Drehmoment aufgebracht
werden muf3, um eine weitere relative Drehung der Hil-
senbefestigungsvorrichtung bezogen auf die Hilse
durchzufihren.

[0030] Vorzugsweise ist die Hilse und/oder die Hul-
senbefestigungsvorrichtung aus einem Metall ausgebil-
det. Weiter bevorzugt ist die Hilse, insbesondere ein-
schliellich der Finger und/oder der Rasteinrichtung
und/oder der Befestigungseinrichtung, einstlickig ausge-
bildet. Beispielsweise kann die Hilse durch Stanzen und
durch weitere Verformung aus einem Metallblech herge-
stellt sein. Besonders bevorzugt ist die Hilsenbefesti-
gungsvorrichtung, insbesondere einschliellich des Be-
tatigungsbereichs und/oder der komplementéren Rast-
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einrichtung und/oder der komplementéren Eingriffein-
richtung, einstlickig ausgebildet. Insbesondere kann die
Hulsenbefestigungsvorrichtung als Zink-Druckgussteil
oder als Aluminium-Druckgussteil hergestellt sein.

Verwendung gemal einem Aspekt

[0031] Ein Aspekt betrifft eine Verwendung eines er-
findungsgemaRen Verbinders zum elektrischen Kontak-
tieren zumindest einer elektrischen Leitung eines Ka-
bels,

wobei das Kabel entlang der Kabeldurchfihrrichtung D
durch die Hilsenbefestigungsvorrichtung, die Hulse und
durch die Kabeldurchfiihréffnung in das Innere der Kon-
taktvorrichtung gefiihrt wird;

wobei die zumindest eine elektrische Leitung des Kabels
mit einem zugeordneten Kabelkontakt kontaktiert wird;
wobei die Hiilse an der Kontaktvorrichtung angeordnet
und mittels der Hllsenbefestigungsvorrichtung daran be-
festigt wird, wodurch die Hiilse und die Hulsenbefesti-
gungsvorrichtung die Zugentlastung fiir das Kabel aus-
bilden.

Figurenbeschreibung

[0032] Nachfolgend wird eine bevorzugte Ausflh-
rungsform des Verbinders anhand der beigefligten
Zeichnungen beispielhaft erlautert. Es zeigt:

Fig. 1: eine perspektivische Explosionsansicht einer
bevorzugten

Ausfiihrungsform des Verbinders,

Fig. 2: deninderFigur 1 gezeigten Verbinderin einer
Explosionsschnittansicht,

Fig. 3: eine perspektivische Ansicht des in der Figur
1 gezeigten Verbinders in einem teilmontierten Zu-
stand,

Fig. 4: eine perspektivische Ansicht des in der Figur
1 gezeigten Verbinders in einem weiteren teilmon-
tierten Zustand,

Fig. 5: eine perspektivische Ansicht des in der Figur
1 gezeigten Verbinders in montiertem Zustand,
Fig. 6: einen Schnitt durch den in der Figur 5 gezeig-
ten Verbinder in montiertem Zustand.

[0033] Die Figur 1 zeigt eine perspektivische Explosi-
onsansicht eines Verbinders 1, welcher in der gezeigten
bevorzugten Ausflihrungsform als ein zum Standard
RJ45 kompatibler Verbinder ausgebildet ist. Die Figur 2
zeigt denselben Verbinder 1 in einer Explosionsschnitt-
ansicht. Der Verbinder 1 umfalit eine Kontaktvorrichtung
3, welche ihrerseits eine Gehausevorrichtung 5, eine Ka-
belendvorrichtung 7 und eine Deckelvorrichtung 9 auf-
weist, sowie eine Zugentlastungsvorrichtung 11 miteiner
Hulse 13 und einer Hilsenbefestigungsvorrichtung 15.
Die Kabelendvorrichtung 7 ist ausgelegt, den Endbereich
eines Kabels 31 (in Figur 2 gezeigt) zumindest bereichs-
weise aufzunehmen. Durch das Zusammenfiigen der
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Kabelendvorrichtung 7 und der Gehausevorrichtung 5
kann das Kabel 31 mechanisch an diesen befestigt wer-
den und elektrisch mit Kabelkontakten 19 der Gehause-
vorrichtung 5 kontaktiert werden. Durch das Befestigen
der Deckelvorrichtung 9 an der Gehausevorrichtung 5
mit der daran befestigten Kabelendvorrichtung 7 wird die
Kontaktvorrichtung 3 ausgebildet. Die Kontaktvorrich-
tung 3 ist vorzugsweise zumindest bereichsweise aus
einem Material ausgebildet, welches elektromagneti-
sche Streustrahlung abschirmen kann, beispielsweise
aus einem Metall. Insbesondere kann die Gehausevor-
richtung 5 und/oder die Deckelvorrichtung 9 zumindest
teilweise bzw. bereichsweise aus einem oder mehreren
Stlicken Metallblech ausgebildet sein.

[0034] Wie insbesondere in der Figur 2 gezeigt, kann
ein Kabel 31 entlang einer Kabeldurchflihrrichtung D
durch eine Kabeldurchfiihréffnung 17c der Hillsenbefes-
tigungsvorrichtung 15 hindurchgefiihrt sein und weiter
kann das Kabel 31 entlang der Kabeldurchfihrrichtung
D durch eine Kabeldurchfihréffnung 17b der Hilse 13
durchgefiihrt sein. Mit anderen Worten kénnen die Hul-
senbefestigungsvorrichtung 15 und die Hiilse 13, welche
gemeinsam die Zugentlastung 11 ausbilden, gemeinsam
an dem Kabel 31 angeordnet werden, insbesondere be-
vor das Kabel 31 mit der Kontaktvorrichtung 3 elektrisch
bzw. mechanisch kontaktiert wird bzw. an der Kontakt-
vorrichtung 3 befestigt wird. Die Hulse 13 sowie die Hul-
senbefestigungsvorrichtung 15 kénnen dabei das Kabel
31 entlang einer Umfangrichtung U des Kabels 31 voll
umfanglich umschlieRen.

[0035] Die Hilse 13 weist eine Anordenseite 13a auf,
welche ausgelegt ist, um an der Kontaktvorrichtung 3
des Verbinders 1 angeordnet zu werden. Insbesondere
kann die Hilse 13 mit der Anordenseite 13a voran ent-
lang der Kabeldurchfiihrrichtung D an die Kontaktvorrich-
tung 3 angeordnet werden, insbesondere zumindest be-
reichsweise Uber einen Hilsenkontaktbereich 3a der
Kontaktvorrichtung 3 ibergeschoben werden. Durch das
Aufschieben bzw. Uberschieben der Hiilse 13 mit der
Anordenseite 13a kann die Hilse 13 mit der Kontaktvor-
richtung 3 im Hillsenkontaktbereich 3a in Reibschlul? ge-
raten, so dal ein Entfernen bzw. Verlagern der Hilse 13
entgegen der Kabeldurchfiihrrichtung D aufgrund der
zwischen der Hilse 13 und der Kontaktvorrichtung 3 auf-
tretenden Reibung gehemmt ist. Bevorzugt kann die Hul-
se 13 an der Anordenseite 13a einen entlang der Kabel-
durchfuhrrichtung D vorstehenden Anordnungsbereich
13b aufweisen, welcher ausgelegt ist, nach dem Anord-
nen der Hilse 13 an die Kontaktvorrichtung 3 mit dem
Hulsenkontaktbereich 3a der Kontaktvorrichtung 3 in
ReibschluB zu sein.

[0036] Die Hulse 13 weist zumindest einen biegbaren
Finger 13c auf, welcher sich im wesentlichen parallel zu
der Kabeldurchfuhrrichtung D erstreckt, und an der der
Anordenseite 13a entgegengesetzten bzw. gegeniiber-
liegenden Seite der Hilse 13 angeordnet ist. Es versteht
sich, dal} die Hilse 13 bevorzugt eine Vielzahl von Fin-
gern 13c, beispielsweise zwei, drei, vier, finf, sechs und
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mehr Finger 13c, aufweisen kann. Die Finger 13c sind
aus einem biegbaren Material, insbesondere aus einem
rickstellfahigen Material, ausgebildet. Der Begriff "riick-
stellfahig" bezeichnet eine Materialeigenschaft, welche
bewirkt, daB sich jeder der Finger 13c durch das Anlegen
einer dulReren Kraft entlang einer Biegerichtung B riick-
stellfahig verformt, wobei durch die Riickstellfahigkeit
des Materials sich jeder der Finger 13c wieder in die ur-
spriingliche Position bzw. Form begibt, wenn die ange-
legte Kraft nicht mehr auf den Finger 13c wirkt. Bevorzugt
umfaBtdie riickstellfahige Verformbarkeit eine elastische
Verformbarkeit der Finger 13c. Mit anderen Worten koén-
nen die Finger 13c nach einer Verformung bzw. Verla-
gerung der Finger 13c entlang der Biegerichtung B auf-
grund der Rickstellfdhigkeit des Materials eine entge-
gengerichtete, also entgegen der Biegerichtung B ge-
richtete, Gegenkraft auf ein weiteres Element austben.
Die Biegerichtung B der Finger 13c, entlang welcher sich
die Finger 13c bevorzugt biegen lassen, ist im wesentli-
chen radial bzw. senkrecht stehend zur Kabeldurchfihr-
richtung D und insbesondere senkrecht stehend zur Um-
fangsrichtung U orientiert. Mit anderen Worten kénnen
die Finger 13c entlang der Biegerichtung B in Richtung
des Kabels 31 gebogen werden, wenn das Kabel 31
durch die Hilse 13 entlang der Kabeldurchfiihrrichtung
D durchgefiihrt ist. Insbesondere kénnen die Finger 13c
so lange entlang der Biegerichtung B gebogen bzw. ver-
lagert werden, bis die Finger 13c das Kabel 31 mecha-
nisch kontaktieren. Weiter kann durch die Finger 13c ein
AnpreRdruck entlang der Biegerichtung B an das Kabel
31 angelegt werden. Durch das mechanische Kontaktie-
ren der Finger 13c mit dem Kabel 31 kénnen die Hilse
13 und das Kabel 31 miteinander in Reibschluf} gelan-
gen, so daB eine relative Verlagerung der Hiilse 13 ge-
genlber dem Kabel 31 entlang oder entgegen der Ka-
beldurchflihrrichtung D gehemmt ist.

[0037] Der zumindest eine biegbare Finger 13c der
Hulse 13 kann einen Vorsprung 13d aufweisen, welcher
im wesentlichen entlang der Biegerichtung B von dem
Finger 13c vorragt. Insbesondere kann der Vorsprung
13d entlang der Biegerichtung B verjiingt ausgebildet
sein bzw. spitz zulaufen. Dadurch ist es in einfacher Wei-
se mdglich, das die Finger 13c zumindest im Bereich des
Vorsprungs 13d durch eine Verlagerung bzw. durch ein
Biegen entlang der Biegerichtung B mit dem Kabel 31 in
Eingriff gelangen kénnen. Bevorzugt kénnen die Vor-
spriinge 13d der Finger 13c, wie in Figur 2 gezeigt, zu-
mindest bereichsweise in einen Isoliermantel 31 a des
Kabels 31 eindringen, um mit dem Kabel 31 in Eingriff
zu gelangen. Dadurch wird vorteilhafterweise eine Ver-
lagerung der Hiilse 13 relativ zum Kabel 31 in verbes-
serter Weise gehemmt. Mit anderen Worten ist die Po-
sition der Hilse 13 relativ zum Kabel 31 fixiert, wenn die
Finger 13c bzw. die Vorspriinge 13d in Eingriff mit dem
Kabel 31 sind. Optional kann zumindest ein Finger 13c
bzw. ein Vorsprung 13d den Isolationsmantel 31 a des
Kabels 31 durchdringen, insbesondere um mit einem
Schirmungsleiter 31 b des Kabels 31 elektrisch zu kon-
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taktieren. Vorteilhafterweise kann so die Hiilse 13, ins-
besondere, wenn die Hiilse 13 aus einem Metall ausge-
bildet ist, als ein Bestandteil der Schirmung des Verbin-
ders 1 verwendet werden. Der Schirmungsleiter 31 b des
Kabels 31 umhiillt in der Regel die Leitungen 31 c des
Kabels 31, welche jeweils mit einem zugeordneten Ka-
belkontakt 19 der Kontaktvorrichtung 3 elektrisch bzw.
mechanisch kontaktierbar sind.

[0038] Die Hilse 13 kann weiter eine Befestigungsein-
richtung 25 aufweisen, durch welche die Hiilse 13 in der
Anordenposition an der Kontaktvorrichtung 3 befestigbar
ist. Bevorzugt ist die Befestigungseinrichtung 25 einsti-
ckig mit der Hilse 13 ausgebildet. Durch das Verlagern
der Hilse 13 entlang der Kabeldurchfiihrrichtung D und
das damit verbundene Anordnen der Hilse 13 an die
Kontaktvorrichtung 3 kann die Befestigungseinrichtung
25 derHulse 13 miteiner komplementaren Befestigungs-
einrichtung 26 der Kontaktvorrichtung 3 in Eingriff gelan-
gen bzw. verrasten, so dal die Hilse 13 und gegebe-
nenfalls das mit der Hulse 13 verbundene bzw. daran
befestigte Kabel 31 nicht entgegen der Kabeldurchfiihr-
richtung D verlagert werden kann. Mit anderen Worten
kann die Hilse 13 mittels der Befestigungseinrichtung
25 an der Kontaktvorrichtung 3 bzw. der komplementa-
ren Befestigungseinrichtung 26 befestigt werden. Das
Befestigen von Hiilse 13 und Kontaktvorrichtung 3 kann
insbesondere l6sbar erfolgen.

[0039] Die Befestigungseinrichtung 25 und/oder die
komplementéare Befestigungseinrichtung 26 kénnen zu-
mindest bereichsweise verformbar ausgebildet sein, so
daB sich die Befestigungseinrichtung 25 und/oder die
komplementéare Befestigungseinrichtung 26 beim Anord-
nen der Hiilse 13 an die Kontaktvorrichtung 3 zumindest
bereichsweise verformt bzw. verformen, um miteinander
in Eingriff zu gelangen. Dementsprechend kann bzw.
kénnen die Befestigungseinrichtung 25 und/oder die
komplementéare Befestigungseinrichtung 26 manuell
oder mit einem Werkzeug verformt werden, um die Be-
festigungseinrichtung 25 von der komplementaren Be-
festigungseinrichtung 26 zu I6sen. Im geldsten Zustand
kann die Hilse 13 dann von der Kontaktvorrichtung 3
entfernt werden.

[0040] Der Verbinder 1 umfaldt weiter eine Hilsenbe-
festigungsvorrichtung 15, durch welche das Kabel 31
ebenfalls entlang der Kabeldurchfiihrrichtung D durch-
fuhrbar ist. Die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 ist be-
vorzugt aus einem Metall gefertigt, beispielsweise aus
einer Zink- oder Aluminiumlegierung, insbesondere als
Druckgufteil. Die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15
umfalt eine Hilsenaufnahme 15a, welche ausgelegt ist,
die Hulse 13 entlang der Kabeldurchfiihrrichtung D zu-
mindest bereichsweise aufzunehmen. Mit anderen Wor-
ten kann die Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 auf das
Kabel 31 geschoben werden, so dal die Hiilsenbefesti-
gungsvorrichtung 15 durch eine Relativbewegung zum
Kabel 31 und zur Hiilse 13 derart verlagerbar ist, daR die
Hilse 13 zumindest bereichsweise in die Hiilsenaufnah-
me 15a der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 einfiihr-
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bar ist bzw. die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 zu-
mindest bereichsweise Uber die Hilse 13 Uberstilpbar
ist. Die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 umschlief3t
dabei entlang des Umfangs des Kabels 31 das Kabel 31
bevorzugt vollstandig. Weiter kann auf die Hilse 13 im
Bereich der Hulsenaufnahme 15a im wesentlichen voll-
sténdig von der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 um-
fangen werden.

[0041] Die Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 ist dazu
ausgelegt, die Position der Hulse 13 relativ zur Kontakt-
vorrichtung 3 zu fixieren. Mit anderen Worten kann die
Hulse 13 mittels der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15
an der Kontaktvorrichtung 3 befestigt werden, insbeson-
dere l6sbar befestigt werden. Dazu weist die Hilsenbe-
festigungsvorrichtung 15 eine komplementéare Eingriffe-
inrichtung 23 auf, welche mit einer zugeordneten Eingrif-
feinrichtung 21 der Kontaktvorrichtung 3 in Eingriff bring-
barist. In der in den Figuren gezeigten bevorzugten Aus-
fuhrungsform umfalt die Kontaktvorrichtung 3 zwei als
Zapfen ausgebildete Eingriffeinrichtungen 21, wobei ei-
ne Eingriffeinrichtung 21 an der Gehausevorrichtung 5
und eine weitere Eingriffeinrichtung 21 an der Deckel-
vorrichtung 9 derart ausgebildet ist, daf} die Eingriffein-
richtungen 21 an gegeniberliegenden bzw. entgegen-
gesetzten Seiten der Kabeldurchfiihréffnung 17a der
Kontaktvorrichtung 3 ausgebildet bzw. angeordnet sind.
Die Eingriffeinrichtungen kénnen bevorzugtintegral bzw.
einstlickig mit der Deckelvorrichtung 9 bzw. der Gehau-
sevorrichtung 5 ausgebildet sein. Die als Zapfen ausge-
bildeten Eingriffeinrichtungen 21 der Kontaktvorrichtung
3 sind derart ausgelegt und angeordnet, daf sie jeweils
in eine zugeordnete Einfiihrnut 23a der komplementéaren
Eingriffeinrichtung 23 einflihrbar sind, wenn die Hilsen-
befestigungsvorrichtung 15 entlang der Kabeldurchfihr-
richtung D auf die Kontaktvorrichtung 3 aufgeschoben
wird. Die Hiilsenbefestigungsvorrichtung 15 ist bis zu ei-
ner vorbestimmten Position entlang der Kabeldurchfihr-
richtung D relativ zur Kontaktvorrichtung 3 und zu dem
Kabel 31 auf die Kontaktvorrichtung 3 aufschiebbar, so
daf} die Eingriffeinrichtung 21, welche in der gezeigten
bevorzugten Ausfiihrungsform als Zapfen ausgebildet
ist, in die Einfihrnut 23a der komplementéaren Eingriffe-
inrichtung 23 eingefiihrt ist, bis eine weitere Verlagerung
der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 entlang der Ka-
beldurchfihrrichtung D gehemmt ist, insbesondere
durch ein Anschlagen der Zapfen 21 an eine Wandung
der Einfiihrnut 23a der komplementaren Eingriffeinrich-
tung 23. Um die komplementéare Eingriffeinrichtung 23
mit der Eingriffeinrichtung 21 zu verriegeln, weist die
komplementare Eingriffeinrichtung 23 eine Verriege-
lungsnut 23b auf, welche an die Einfiihrnut 23a an-
schliefl3t, so dal die Zapfen 21 durch ein Drehen der Hiil-
senbefestigungsvorrichtung 15 entlang der Verriege-
lungsnut 23b gefiihrt bzw. bewegt werden kénnen. Die
Langserstreckung der Verriegelungsnut 23b umfallt eine
Komponente, welche entlang des Umfangs U der Hiil-
senbefestigungsvorrichtung 15 orientiert ist, so daf ein
Drehen der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 um eine
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Drehachse A, die parallel zur Kabeldurchfiihrrichtung D
orientiert ist, relativ zur Kontaktvorrichtung 3 bzw. relativ
zum Kabel 31, dazu fihrt, daR die Zapfen 21 sich entlang
der Verriegelungsnut 23b verlagern, wodurch eine rela-
tive Verlagerung der Eingriffeinrichtung 21 relativ zur
komplementéren Eingriffeinrichtung 23 entlang oder ent-
gegen der Kabeldurchfihrrichtung D gehemmt ist. Eine
Verlagerung der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 ent-
lang oder entgegen der Kabeldurchfihrrichtung D relativ
zur Kontaktvorrichtung 3 ist demnach lediglich durch das
Drehen der Hiilsenbefestigungsvorrichtung 15 um die
Drehachse A mdoglich. Mit anderen Worten wirken die
Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 und die Eingriffein-
richtung 21 der Kontaktvorrichtung 3 wie ein Bajonett-
verschluf3, um die Hillsenbefestigungsvorrichtung 15 an
der Kontaktvorrichtung 3 zu befestigen.

[0042] Wie in den Figuren 1 und 2 gezeigt, weist die
Hulse 13 zumindest eine Rasteinrichtung 27 auf, welche
bevorzugt als ein Vorsprung ausgebildet ist. Es versteht
sich jedoch, dal® die Hilse 13 auch eine Vielzahl von
Rasteinrichtungen 27, beispielsweise zwei, drei, vier,
funf, sechs oder mehr Rasteinrichtungen 27, aufweisen
kann. Besonders bevorzugt sind die Rasteinrichtungen
27 zumindest bereichsweise entlang einer Verlage-
rungsrichtung V verformbar und/oder verlagerbar. Die
Verlagerungsrichtung kann dabei parallel zur Biegerich-
tung B orientiert sein. Dazu kann das Material der Hiilse
13 im Bereich der Rasteinrichtung 27 rickstellféhig ver-
formbar ausgebildet sein. Besonders bevorzugt weist je-
de Rasteinrichtung 27 einen Finger 27a auf, der sich ent-
gegen der Kabeldurchflihrrichtung D erstreckt, und ge-
geniber dem umgebenden Material der Hiilse vorzugs-
weise vorsteht. In einem Endbereich eines Fingers 27a
kann jeweils eine zugeordnete Vorwdlbung 27b bzw. ein
Vorsprung 27b angeordnet sein, welche bzw. welcher an
der AuRenseite der Hilse 13 angeordnet ist, das heif3t
gegenuberliegend bzw. entgegengesetzt der Seite des
Fingers 27a bzw. der Hiilse 13, welche dem Kabel 31
zugewandt ist. Die Vorwdlbung 27b kann zumindest be-
reichsweise eine sphérische oder elipsoide Oberflache
aufweisen. Es versteht sich jedoch, daf} die Vorwdlbung
27b auch als Spitze ausgebildet sein kann.

[0043] Die Rasteinrichtung 27 kann zumindest be-
reichsweise durch die Hulsenaufnahme 15a aufgenom-
men werden. Die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15
kann insbesondere im Bereich der Hiilsenaufnahme die
komplementére Rasteinrichtung 29 aufweisen, welche
bevorzugtals Vertiefungen 29 bzw. Nuten 29 ausgebildet
sein kénnen. Die Vertiefungen bzw. Nuten 29 sind dabei
insbesondere derart dimensioniert, dal eine zugeordne-
te Vorwolbung 27b zumindest bereichsweise in die Ver-
tiefung bzw. Nut 29 eingreifen kann. Insbesondere wei-
sen die Vertiefungen bzw. Nuten eine geradlinige Gestalt
auf, wobei sich die Langserstreckung der Vertiefungen
bzw. Nuten 29 bevorzugtim wesentlichen parallel zu Ka-
beldurchfihrrichtung D orientiert. Dadurch kénnen die
Vorwdlbungen 27b durch das Einfiihren der Hiilse 13 in
die Hilsenaufnahme 15 bzw. durch das Verlagern der
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Hulsen-befestigungsvorrichtung 15 entlang der Kabel-
durchfiihrrichtung D relativ zur Hiilse 13 in eine zugeord-
nete Vertiefung bzw. Nut 29 eingeflihrt werden. Nach-
dem Eingreifen bzw. Einfiihren der Vorwélbungen 27b
in die zugeordnete Vertiefung bzw. Nut 29 ist eine relative
Verdrehung der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 zur
Hulse 13 gehemmt. Mit anderen Worten ist ein vorbe-
stimmtes Drehmoment notwendig, um die Hulsenbefes-
tigungsvorrichtung 15 relativ zur Hilse 13 um die Dreh-
achse 8 zu drehen. Durch ein Anlegen eines Drehmo-
ments an die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 relativ
zur Hilse 13 kdénnen die Vorwdélbungen 27b, welche an
denFingern 27a der Rasteinrichtung 27 angeordnet sind,
mittels der Wandungen der Nuten bzw. Vertiefungen 29
mit einer Kraft beaufschlagt werden, so daR sich die Vor-
wolbungen 27b entlang der Verlagerungsrichtung V ra-
dial zum Inneren der Hilse, das heil’t in Richtung eines
in der Hiilse anordenbaren Kabels 31, verlagert. Dadurch
wird der Eingriff der Vorwdlbungen 27b mit den zugeord-
neten Nuten bzw. Vertiefungen 29 geldst und die Vor-
wolbungen 27b kénnen durch eine Teildrehung der Hul-
senbefestigungsvorrichtung 15 um die Drehachse A mit
einer benachbarten Nut 29 in Eingriff gelangen. Dabei
verlagern sich die Vorwdélbungen 27b wieder entgegen
der Verlagerungsrichtung V, so da® wiederum ein vor-
bestimmtes Drehmoment aufgebracht werden muf3, um
eine weitere relative Drehung der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 bezogen auf die Hiilse 13 durchzuflhren.
[0044] Wie in den Figuren 1 und 2 gezeigt ist, wird die
Hilse 13 auf dem Kabel 31 zwischen der Hilsenbefes-
tigungsvorrichtung 15 und der Kontaktvorrichtung 3 an-
geordnet, so daR die Hilse durch das Anordnen und Be-
festigen der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 an der
Kontaktvorrichtung 3 zwischen diesen fixiert wird. Die
Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 kann einen Betati-
gungsbereich 33 aufweisen (siehe Figur 2), welcher aus-
gelegt ist, bei der Anordnung der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 an die Kontaktvorrichtung 3 die Finger
13c der Hiilse 13 mechanisch zu kontaktieren, und diese
Finger 13c zumindest bereichsweise entlang der Biege-
richtung B zu betatigen bzw. zu verlagern. Insbesondere
kann der Betatigungsbereich 33 der Hilsenbefesti-
gungsvorrichtung 15 als ein verjiingt zulaufender Bereich
der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 ausgebildet sein,
in welchem der Innendurchmesser der Hulsenbefesti-
gungsvorrichtung sich entgegen der Kabeldurchfihrrich-
tung D verjingt bzw. verkleinert. Mit anderen Worten
kann die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 im wesent-
lichen rohrférmig bzw. hohlzylindrisch ausgebildet sein,
wobei der Innendurchmesser der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 variabel ist und sich insbesondere zu der
der komplementéaren Eingriffeinrichtung 23 entgegenge-
setzten bzw. gegenliberliegenden Seite verkleinert bzw.
verjingt. Durch den sich verringernden Innendurchmes-
ser der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 kénnen die
Finger 13c der Hilse 13 durch das Aufstecken der Hil-
senbefestigungsvorrichtung 15 auf die Kontaktvorrich-
tung und das anschlieRende Drehen und Befestigen der
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Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 entlang der Biege-
richtung B gebogen werden, so da® die Finger 13c der
Hulse 13 gegen den Isolationsmantel 31 a des Kabels
31 gepreldt werden. Weiter bevorzugt kénnen die Vor-
spriinge 13d der Finger 13c durch eine mittels der Hul-
senbefestigungsvorrichtung 15 aufgebrachten
Anprel3kraft, zumindest bereichsweise in den Isolations-
mantel 31 a des Kabels 31 eingepref3t werden. Durch
das Anpressen der Finger 13c bzw. das Einpressen der
Vorspriinge 13d in den Isolationsmantel 31 a wird der
Isolationsmantel 31 a bzw. das Kabel 31 kraftschllssig
mit dem Verbinder im Bereich der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 bzw. der Geh&dusevorrichtung 5 und der
Deckelvorrichtung 9 kraftschliissig verbunden, so dal
eine Zugkraft, die auf das Kabel 31 wirkt, Gber den Iso-
lationsmantel 31 a des Kabels 31 auf die Hiilse 13 und
dann auf die Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 und die
Gehausevorrichtung 5 bzw. die Deckelvorrichtung 9 der
Kontakteinrichtung 3 mechanisch tbertragen wird. Da-
durch wird verhindert, da die Zugkraft lediglich auf die
Leitungen 31c des Kabels 31 und die damit verbundenen
Kabelkontakte 19 des Verbinders 1 wirkt, wodurch vor-
teilhafterweise verhindert wird, da® der elektrische Kon-
takt zwischen einer Leitung 31 c des Kabels 31 und dem
zugeordneten Kabelkontakt 19 des Verbinders 1 unter-
brochen wird. Weiter vorteilhafterweise ist die Zugent-
lastung 11, welche durch die Hilse 13 und die Hulsen-
befestigungsvorrichtung 15 ausgebildet wird, in einfa-
cher Weise montierbar und wieder I6sbar, um beispiels-
weise das Kabel 31 von der Kontaktvorrichtung 3 zu tren-
nen.

[0045] Die Figuren 3 bis 5 zeigen den Verbinder 1 in
verschiedenen Positionen, die der Verbinder 1 bei der
Montage der Zugentlastung 11 einnimmt. Aus Griinden
der Ubersichtlichkeit ist das mit dem Verbinder 1 elek-
trisch und mechanisch verbundene Kabel 31 (siehe Figur
2) in den Figuren 3 bis 5 nicht gezeigt. In der in der Fig.
3 gezeigten Position sind die Leitungen 31 ¢ des Kabels
31 mit ihren Endbereichen in die Kabelendvorrichtung 7
(siehe Fig. 1) eingeflihrt worden und durch ein Anordnen
der Kabelendvorrichtung 7 an die Gehausevorrichtung 5
mit den als PreRschneidkontakten ausgebildeten Kabel-
kontakten 19 der Kontaktvorrichtung 3 elektrisch verbun-
den worden. Dabei ist der Endbereich des Kabels 31
bevorzugt derart abisoliert, so dal® der Schirmungsleiter
31 b des Kabels 31 mit einem Schirmkontakt 19a der
Gehausevorrichtung 5 kontaktiert, wenn die Kabelend-
vorrichtung 7 an der Gehausevorrichtung 5 befestigt ist.
Anschlieend wurde die Deckelvorrichtung 9 an der Ge-
hausevorrichtung 5 befestigt, um die Kontaktvorrichtung
3 auszubilden bzw. zu schliel3en, welche mit dem Kabel
31 elektrisch kontaktiert. Die Kontaktvorrichtung 3 weist
ihrerseits Steckerkontakte 35 auf, wobei jeder der Ste-
ckerkontakte 35 mit einem Zugeordneten der Kabelkon-
takte 19 elektrisch verbunden ist, so daf} die Leitungen
31 c des Kabels 31 mittels der Steckerkontakte 35 mit
den Kontakten eines zu dem Verbinder 1 komplementa-
ren Verbinders (nicht gezeigt) elektrisch verbindbar sind.
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In der in Fig. 3 gezeigten Position des Verbinders 1 ist
das Kabel mit der Kontaktvorrichtung 3 elektrisch und
mechanisch verbunden, wahrend die Hilse 13 und die
Hulsenbefestigungsvorrichtung 15, welche die Zugent-
lastung 11 ausbilden, lediglich auf das Kabel aufgescho-
ben sind.

[0046] Durch ein Verlagern der Hiilse 13 entlang der
Kabeldurchfiihrrichtung D, welche im wesentlichen der
Langserstreckung des Kabels 31 entspricht, zu der Kon-
taktvorrichtung 3 hin, wird der Verbinder 1 in die in der
Fig. 4 gezeigten Position Uberflhrt. In der Fig. 4 gezeig-
ten Position ist die Anordenseite 13a der Hulse 13 an der
Kontaktvorrichtung 3 angeordnet, wobei ein Anord-
nungsbereich 13b der Hiilse 13 mit der Kontaktvorrich-
tung 3 in Reibschlul} ist, vorzugsweise mit der Deckel-
vorrichtung 9 der Kontaktvorrichtung 3. Durch ein Ver-
rasten der Befestigungseinrichtung 25 der Hulse 13 mit
der komplementdren Befestigungseinrichtung 26 der
Kontaktvorrichtung 3 ist ein Verlagern der Hulse 13 ent-
gegen der Kabeldurchfiihrrichtung D gehemmt. Weiter
kann mittels der Befestigungseinrichtung 25 eine auf die
Hulse 13 entgegen der Kabeldurchfiihrrichtung D wirken-
de Zugkraft auf die komplementare Befestigungseinrich-
tung 26 und damit auf die Kontaktvorrichtung 3 ibertra-
gen werden.

[0047] Durch eine Verlagerung der Hulsenbefesti-
gungsvorrichtung 15 entlang der Kabeldurchfiihrrichtung
D in Richtung der Kontaktvorrichtung 3 gelangt die Ein-
fuhrnut 23a der komplementaren Eingriffeinrichtung 23
der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 in Eingriff mit der
Eingriffeinrichtung bzw. mit dem zugeordneten Zapfen
21 der Kontaktvorrichtung 3. Zumindest ein Zapfen 21
bzw. eine Eingriffeinrichtung 21 der Kontaktvorrichtung
3 ist vorzugsweise derart angeordnet, daB sie die Hiilse
13 in einer Eingriffeinrichtungsdurchtrittséffnung 13e
durchgreift bzw. durch die Eingriffeinrichtungsdurchtritt-
s6ffnung 13e zumindest bereichsweise hindurchgefiihrt
ist, so daR die Hulse 13 nach dem Eingreifen der Eingrif-
feinrichtung 21 in die komplementare Eingriffeinrichtung
23 der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 in ihrer Lage
fixiert ist.

[0048] Durch das Verlagern der Hiilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 entlang der Kabeldurchfihrrichtung D zur
Kontaktvorrichtung 3 hin gelangen ebenfalls die als Vor-
spriinge ausgebildeten Rasteinrichtungen 27 mit der als
Nuten ausgebildeten komplementaren Rasteinrichtun-
gen 29 in Eingriff, wobei sich die Nuten 29 im wesentli-
chen parallel zur Kabeldurchfiihrrichtung D erstrecken.
Die Vorspriinge der Rasteinrichtungen 27 sind zumin-
dest bereichsweise entlang der Verlagerungsrichtung V
verformbar bzw. verlagerbar, wobei die Verlagerungs-
richtung V im wesentlichen senkrecht zur Kabeldurch-
fuhrrichtung D orientiert ist. Insbesondere ist die Verla-
gerungsrichtung V radial nach innen in Richtung des Ka-
bels orientiert. Durch ein Drehen der Hulsenbefesti-
gungsvorrichtung 15 werden die Zapfen 21 der Eingriff-
einrichtung jeweils in einer zugeordneten Verriegelungs-
nut 23b gefiihrt, wobei sich die Langserstreckung der
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Verriegelungsnut 23b in einem Winkel groRer als 0° und
kleiner als 90° bezogen auf die Kabeldurchfihrrichtung
D und der Umfangrichtung U orientiert ist. Insbesondere
kann die Langserstreckung der Verriegelungsnut 23b mit
der Kabeldurchflhrrichtung D einen Winkel von etwa 30°
bis etwa 60°, insbesondere etwa 45°, einschlieRen.
[0049] Durch das Drehen der Hiilsenbefestigungsvor-
richtung 15 verlagert sich die Eingriffeinrichtung 21 ent-
lang der Verriegelungsnut 23b, wobei die Hiilsenbefes-
tigungsvorrichtung 15 entlang der Kabeldurchfiihrrich-
tung D hin zur Kontaktvorrichtung 3 gezogen wird. Durch
das Drehen der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 wer-
den ferner die Vorspriinge 27b der Rasteinrichtung 27
durch den mechanischen Kontakt mit den Wandungen
der Nuten 29, in welche die Vorspriinge 27b eingreifen,
entlang der Verlagerungsrichtung V verformt bzw. verla-
gert, wobei die Vorspriinge 27b nach einer vorbestimm-
ten Teildrehung der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15
in eine benachbarte Nut 29 eingreifen, da die sich Vor-
spriinge 27b aufgrund der Rickstellfahigkeit des Mate-
rials der Hilse 13 entgegen der Verlagerungsrichtung V
zurlick bewegen. Durch das Zusammenwirken der Vor-
spriinge 27b der Rasteinrichtung 27 und der als Nuten
ausgebildeten komplementéaren Rasteinrichtung 29 ist
das Wirken eines vorbestimmten Drehmoments auf die
Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 notwendig, um eine
Drehung der Hilsenbefestigungsvorrichtung 15 um die
Drehachse A durchzufiihren. Bei einem Unterschreiten
dieses vorbestimmten Drehmoments ist eine Drehung
der Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 um die Drehach-
se A gehemmt, wodurch sich die Hilsenbefestigungs-
vorrichtung 15 vorteilhafterweise nicht selbsttatig 16sen
kann.

[0050] Nach der Drehung der Hiilsenbefestigungsvor-
richtung 15 um einen vorbestimmten Winkelum die Dreh-
achse A gelangt der Verbinder 1 in die in den Figuren 5
und 6 dargestellte Betriebsposition. In dieser Position ist
die Hilse 13 mittels der Finger 13c in Reibschluf}
und/oder in Eingriff mit dem Kabel 31, welches mit dem
Verbinder 1 verbunden ist, wobei die Hilse 13 mittels
der Befestigungseinrichtung 25 und mittels der komple-
mentadren Eingriffeinrichtung 23 eine auf das Kabel 31
wirkende Zugkraft auf die Kontaktvorrichtung 3 tbertra-
gen kann, ohne dal eine Zugkraft an den Leitungen 31
¢ des Kabels 31 bzw. den Kabelkontakten 19 der Kon-
taktvorrichtung 3 anliegt. Da die Hiilse 13 aus einem rlick-
stellfahigen Material ausgebildet ist und das Kabel 31
vollumfanglich umschlieRt, kénnen vorteilhafterweise
auch Biegekrafte im Bereich der Zugentlastung 11 ins-
besondere am Rand der Kabeldurchfihréffnung 17c der
Hulsenbefestigungsvorrichtung 15 durch die Zugentlas-
tung 11 bzw. durch die Finger 13c der Hiilse 13 aufge-
nommen werden. Durch die Ruckstellkraft bzw. die Fe-
derkraft der Finger 13c wird das Kabel 31 in gewissem
MaRe wieder zurlck in eine gerade Position verlagert
bzw. gebogen, wenn die Biegekraft nicht langer auf das
Kabel 31 wirkt.
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Bezugszeichenliste

[0051]

1 Verbinder

3 Kontaktvorrichtung

3a Hulsenkontaktbereich der Kontaktvorrichtung 3
5 Gehausevorrichtung

7 Kabelendvorrichtung

9 Deckelvorrichtung

11 Zugentlastungsvorrichtung

13 Hilse

13a  Anordenseite der Hilse 13

13b  Anordnungsbereich der Hiilse 13

13c  Finger der Hilse 13

13d  Vorsprung des Fingers 13c der Hilse 13

13e  Eingriffeinrichtungsdurchtrittséffnung der Hilse
13

15 Hulsenbefestigungsvorrichtung

17 Kabeldurchfuhréffnung

17a  Kabeldurchfiihréffnung der Kontaktvorrichtung 3

17b  Kabeldurchfiihréffnung der Hilse 13

17¢c  Kabeldurchfiihréffnung der Hiillsenbefestigungs-
vorrichtung 15

19 Kabelkontakt

19a  Mantelleiterkonktakt, Schirmkontakt

21 Eingriffeinrichtung

23 komplementare Eingriffeinrichtung

23a  Einfuhrnut der komplementaren Eingriffeinrich-
tung 23

23b  Verriegelungsnut der komplementaren Eingriffe-
inrichtung 23

25 Befestigungseinrichtung

26 komplementare Befestigungseinrichtung

27 Rasteinrichtung der Hlse 13

27a  Finger der Rasteinrichtung 27

27b  Vorwdlbung der Rasteinrichtung 27

29 komplementare Rasteinrichtung der Hilsenbe-
festigungsvorrichtung 15

31 Kabel

31a Isolationsmantel des Kabels 31

31b  Schirmungsleiter des Kabels 31

31c  Leitung des Kabels 31

Betatigungsbereich

Steckkontakte

Drehachse

Biegerichtung

Kabeldurchfiihrrichtung

Umfangsrichtung

Verlagerungsrichtung

<CDW>$$

Patentanspriiche

1. Verbinder (1), insbesondere ein RJ45-Stecker, auf-
weisend:

- eine Kontaktvorrichtung (3), mit
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- - zumindest einem Kabelkontakt (19), mit
dem eine elektrische Leitung eines Kabels
elektrisch kontaktierbar ist,

- - eine Kabeldurchfiihréffnung (17), durch
welche entlang einer Kabeldurchfiihrrich-
tung (D) ein Kabel in das Innere der Kon-
taktvorrichtung durchfiihrbar ist, und

- - zumindest eine Eingriffeinrichtung (21);

- eine Zugentlastungsvorrichtung (11) mit

- -einer Hulse (13), durch welche das Kabel
entlang der Kabeldurchfiihrrichtung (D)
durchfiihrbar ist, welche mit einer Anorden-
seite (13a) im Bereich der Kabeldurchflhr-
6ffnung (17) an die Kontaktvorrichtung an-
ordenbar ist und welche zumindest einen
biegbaren Finger (13c) aufweist, welcher
sich im wesentlichen parallel zu der Kabel-
durchfuhrrichtung (D) erstreckt und entlang
einer Biegerichtung (B), die im wesentli-
chen senkrecht zur Kabeldurchfihrrichtung
(D) orientiert ist, biegbar ist, und

- - einer Hilsenbefestigungsvorrichtung
(15), durch welche das Kabel entlang der
Kabeldurchfiihrrichtung (D) durchfihrbar
ist, welche ausgelegt ist die Hilse (13) ent-
lang der Kabeldurchfiihrrichtung (D) zumin-
dest bereichsweise in einer Hilsenaufnah-
me (15a) aufzunehmen und welche zumin-
dest eine komplementare Eingriffeinrich-
tung (23) aufweist;

wobei die zumindest eine komplementare Ein-
griffeinrichtung (23) der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung (15) durch eine Verlagerung entlang
der Kabeldurchfuhrrichtung (D) mit einer zuge-
ordneten der zumindest einen Eingriffeinrich-
tung (21) in Eingriff bringbar ist und

wobei die zumindest eine komplementare Ein-
griffeinrichtung (23) und die zumindest eine Ein-
griffeinrichtung (21) der Kontaktvorrichtung (3)
durch eine Drehung der Hilsenbefestigungs-
vorrichtung (15) um eine Drehachse (A), die im
wesentlichen parallel zur Kabeldurchfiihrrich-
tung (D) orientiert ist, relativ zur Kontaktvorrich-
tung (3) miteinander verriegelbar sind, wobei
der zumindest eine biegbare Finger (13c) der
Hulse (13) durch das Verriegeln entlang der Bie-
gerichtung (B) biegbar ist.

Verbinder (1) gemaf Anspruch 1, wobei der zumin-
dest eine biegbare Finger (13c) der Hulse (13) einen
Vorsprung (13d) aufweist, welcher im wesentlichen
entlang der Biegerichtung (B) vorragt.

Verbinder (1) gemal Anspruch 1 oder 2, wobei die
Hulse (13) eine Befestigungseinrichtung (25) auf-
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weist, wodurch die Hilse (13) in einer Anordenposi-
tion an der Kontaktvorrichtung (3) befestigbar ist.

Verbinder (1) gemaR einem der vorigen Anspriiche,
wobei die Hiilse (13) zumindest eine Rasteinrichtung
(27) aufweist, welche mit einer komplementaren Ra-
steinrichtung (29) der Hilsenbefestigungsvorrich-
tung (15) verrastbar ist.

Verbinder (1) gemaR Anspruch 4, wobei die zumin-
dest eine Rasteinrichtung (27) einen Vorsprung auf-
weist und wobei die zumindest eine komplementare
Rasteinrichtung (29) zumindest eine Vertiefung auf-
weist, durch welche der Vorsprung der Rasteinrich-
tung (27) zumindest bereichsweise aufnehmbar ist.

Verbinder (1) gemal Anspruch 4 oder 5, wobei die
zumindest eine Rasteinrichtung (27) zumindest be-
reichsweise entlang einer Verlagerungsrichtung (V)
verformbar und/oder verlagerbar ist, wobei die Ver-
lagerungsrichtung (V) im wesentlichen senkrechtzur
Kabeldurchfihrrichtung (D) orientiert ist.

Verbinder (1) gemaR einem der Anspriiche 4 bis 6,
wobei die zumindest eine komplementare Rastein-
richtung (29) eine Nut aufweist, welche im wesent-
lichen parallel zur Kabeldurchflhrrichtung (D) orien-
tiert ist.

Verbinder (1) gemaR einem der vorigen Anspriiche,
wobei die Hulse (13) aus einem Metall ausgebildet
ist.

Verbinder (1) gemaR einem der vorigen Anspriiche,
wobei die Hilse (13) einschlieRlich des zumindest
einen Fingers (13c) und/oder der zumindest einen
Rasteinrichtung (27) und/oder der Befestigungsein-
richtung (25) einstiickig ausgebildet ist.

Verwendung eines Verbinders (1) gemaR einem der
Anspriche 1 bis 9, zum elektrischen Kontaktieren
zumindest einer elektrischen Leitung (31 c) eines
Kabels (31),

wobei das Kabel (31) entlang der Kabeldurchfiihr-
richtung (D) durch die Hulsenbefestigungsvorrich-
tung (15), die Hilse (13) und durch die Kabeldurch-
fuhréffnung (17a) in das Innere der Kontaktvorrich-
tung (3) gefiihrt wird;

wobei die zumindest eine elektrische Leitung (31 c)
des Kabels (31) mit einem zugeordneten Kabelkon-
takt (19) kontaktiert wird; und

wobei die Hilse (13) an der Kontaktvorrichtung (3)
angeordnet und mittels der Hulsenbefestigungsvor-
richtung (15) daran befestigt wird, wodurch die Hiilse
(13) und die Hillsenbefestigungsvorrichtung (15) die
Zugentlastung (11) fur das Kabel (31) ausbilden.
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& : Mitglied der gleichen Patentfamilie, ubereinstimmendes
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EPO FORM P0461

EP 2 731 204 A1

ANHANG ZUM EUROPAISCHEN RECHERCHENBERICHT
UBER DIE EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG NR.

EP 13 00 5317

In diesem Anhang sind die Mitglieder der Patentfamilien der im obengenannten européischen Recherchenbericht angefuhrten

Patentdokumente angegeben.

Die Angaben Uber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewahr.

19-02-2014
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefiihrtes Patentdokument Veréffentlichung Patentfamilie Veréffentlichung
DE 202010011857 U1 28-10-2010 DE 202010011857 U1 28-10-2010
WO 2012025418 Al 01-03-2012
EP 1317025 A2 04-06-2003 AT 388507 T 15-03-2008
CN 1433111 A 30-07-2003
EP 1317025 A2 04-06-2003
ES 2302780 T3 01-08-2008
HK 1055019 Al 14-07-2006
US 2003100215 Al 29-05-2003
DE 10011341 Al 27-09-2001  KEINE
EP 2302743 Al 30-03-2011  CN 102082354 A 01-06-2011
DE 162609042678 B3 12-05-2011
EP 2302743 Al 30-03-2011
US 2011070766 Al 24-03-2011

Far nahere Einzelheiten zu diesem Anhang : siehe Amtsblatt des Européaischen Patentamts, Nr.12/82
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