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(54)  Griffanordnung mit verschwenkbaren, duBeren Griffsegmenten zur Anpassung an die

Drehrichtung

(57)  Eine Griffanordnung (1), umfassend

- ein Wellenelement (15),

- ein zentrales Griffsegment (2) und

- mehrere aullere Griffsegmente (3a-3d),

wobei das Wellenelement (15) mit dem zentralen Griff-
segment (2) starr verbunden ist,

wobei die duReren Griffsegmente (3a-3d) jeweils mittels
gelenkiger Verbindungen (4) am zentralen Griffsegment

(2) befestigt sind,

und wobeidie gelenkigen Verbindungen (4) mitihren Ge-
lenkachsen (6a-6¢) parallel zueinander und auenseit-
lich am zentralen Griffsegment (2) verteilt angeordnet
sind. Die Erfindung stellt einen Drehgriff zur Verfligung,
der den Fingern eines Bedieners in jeder Drehrichtung
einen grolReren Halt geben kann.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Griffanordnung mit
einem Wellenelementund einem Giriffteil, wobei das Wel-
lenelement mit dem Griffteil starr verbunden ist.

[0002] Eine solche Griffanordnung ist beispielsweise
bekannt geworden aus dem Katalog "Bedienteile |
Normelemente" der Heinrich Kipp Werk KG, Fassung
2012, S. 114, Eintrag "Sterngriffe &hnlich DIN 6336".
[0003] Griffanordnungen der eingangs genannte Art
(die auch als Drehgriffe bezeichnet werden kdnnen) wer-
den in vielfaltiger Weise eingesetzt, um Bauteile an Ma-
schinen oder Geraten zu verspannen, insbesondere zu
verklemmen. Im einfachsten Fall umfasst ein Drehgriff
einen Griffteil und ein mit diesem starr verbundenes Wel-
lenelement. Der Griffteil dient dazu, der Hand des Be-
dieners einen sicheren Griff zu ermdéglichen. Das Wel-
lenelement Ubertragt die vom Bediener aufgebrachte
Kraft bzw. das aufgebrachte Drehmoment.

[0004] Bei dem durch die Firma Heinrich Kipp Werk
KG bekannt gewordenen Sterngriff ist der Griffteil mit sie-
ben lber den Umfang gleichmaRig verteilten, abgerun-
deten Vorspriingen ausgebildet; die Vorspriinge selbst
weisen eine Spiegelsymmetrie auf. Dadurch ist der Griff-
teil in jede Drehrichtung gleich gut zu bedienen. Muss
eine groRe Kraft manuell aufgebracht werden, so bieten
die abgerundeten Vorspriinge den Fingern des Bedie-
ners aber vergleichsweise geringen Halt.

Aufgabe der Erfindung

[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Drehgriff zur Verfligung zu stellen, der den Fingern
eines Bedieners in jeder Drehrichtung einen gréReren
Halt geben kann.

Kurze Beschreibung der Erfindung

[0006] Diese Aufgabe wird geldst durch eine Griffan-
ordnung, umfassend

- ein Wellenelement,
- ein zentrales Griffsegment und
- mehrere auRere Griffsegmente,

wobei das Wellenelement mit dem zentralen Griffseg-
ment starr verbunden ist, wobei die dueren Griffseg-
mente jeweils mittels gelenkiger Verbindungen am zen-
tralen Griffsegment befestigt sind,

und wobei die gelenkigen Verbindungen mit ihren Ge-
lenkachsen parallel zueinander und auf3enseitlich am
zentralen Griffsegment verteilt angeordnet sind.

[0007] Bei der erfindungsgemalen Griffanordnung
(die auch als Drehgriff oder Verdrehgriff bezeichnet wer-
den kann) umfasst der Griffteil ein zentrales Griffsegment
und mehrere aulere Griffsegmente. Die aulReren Giriff-
segmente sind verschwenkbar am zentralen Griffseg-
ment gelagert, wobei die zugehdrigen Gelenkachsen au-
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Renseitlich am Griffsegment verteilt angeordnet und zu-
einander parallel sind.

[0008] Jedes duliere Griffsegment kann in einem ge-
wissen Winkelbereich grundsatzlich unabhangig vonden
anderen auleren Griffsegmenten an seiner Gelenkach-
se um das zentrale Griffsegment verschwenkt werden.
Der Winkelbereich der Griffsegmente wird nach beiden
Seiten durch einen (bevorzugt flachigen) Anschlag am
zentralen Griffsegment und/oder benachbarten dufieren
Griffsegmenten begrenzt.

[0009] Wird die Griffanordnung an den dufieren Griff-
segmenten von einem Bediener ergriffen und eine Dreh-
bewegung in eine Richtung eingeleitet, so werden zu-
nachst die dulReren Griffsegmente um ihre Gelenkach-
sen verschwenkt, bis eine weitere Verschwenkung an-
schlagsbedingt nicht mehr méglich ist. Sodann wird die
vom Bediener aufgebrachte Kraft bzw. das von ihm auf-
gebrachte Moment auf das zentrale Griffsegment und
damit das Wellenelement tibertragen.

[0010] Je nach Drehrichtung ergibt sich aber dabei ei-
ne unterschiedliche Geometrie der am zentralen Griff-
segment verschwenkten dufleren Griffsegmente. Da-
durch kann eine Anpassung der Geometrie an die jewei-
lige Drehrichtung erfolgen. Insbesondere kdnnen in
Drehrichtung sich an die Finger des Bedieners anlegen-
de Krafteintragsflachen zur Verfligung gestellt werden;
bevorzugt liegen diese Krafteintragsflachen naherungs-
weise senkrecht zur lokalen Drehrichtung. Dadurch kann
die Griffanordnung vom Bediener besonders gut ge-
handhabt werden, insbesondere kann der Bediener auch
groRe Krafte leicht mit der erfindungsgemafen Griffan-
ordnung Ubertragen.

[0011] Beieinem Wechsel der Drehrichtung passt sich
die Griffanordnung automatisch durch den ersten, vom
Bediener erwirkten Drehweg an der Griffanordnung an
die neue Drehrichtung an, wobei wiederum die duBeren
Griffelemente um ihre Gelenkachsen verschwenkt wer-
den. Ein besonderes Umschalten oder dergleichen ist
nicht notwendig.

[0012] Eine erfindungsgemale Griffanordnung kann
insbesondere bei Sportgeraten, insbesondere Reha-
Sportgeraten, eingesetzt werden, insbesondere um Ver-
stellpositionen von Sitzen, Handgriffen, Pedalen
und/oder sonstigen Gestangen, die der Anpassung an
die Kérpermalle eines Verwenders dienen, einzustellen
und zu lésen.

Bevorzugte Ausflihrungsformen der Erfindung

[0013] Besonders bevorzugtist eine Ausfiihrungsform
der erfindungsgemafen Griffanordnung, bei der benach-
barte, aullere Griffsegmente zueinander passende An-
lageflachen fir eine gegenseitige Anlage ausbilden. Bei
gegenseitiger Anlage (nach vollsténdiger Verschwen-
kung der dufleren Griffsegmente bei Betatigung einer
Drehrichtung) kann Kraft von einem Griffsegment flachig
zum anderen Griffsegment Ubertragen werden, und so
ein gleichmaRigerer Krafteintrag erreicht werden. Dies
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vermindert Verschleil? und vergréRert die mechanische
Belastbarkeit der Griffanordnung. Alternativ oder zuséatz-
lich kénnen an den &ufleren Griffsegmenten auch An-
schlagflachen fir eine gegenseitige Anlage an zu diesen
passenden, weiteren Anschlagflachen am zentralen
Griffsegment vorgesehen sein. Dies verringert die me-
chanische Belastung an den gelenkigen Verbindungen.
[0014] Vorteilhaft ist eine Ausfiihrungsform, bei der
das zentrale Griffsegment und die &uReren Griffsegmen-
te zumindest teilweise von einer flexiblen Hille umgeben
sind. Durch die Hille kdnnen unbeabsichtigte, mdgli-
cherweise verletzungstrachtige Eingriffe mit Fingern in
Spalten zwischen Griffsegmenten vermieden werden.
[0015] Besonders bevorzugt ist eine Weiterbildung
dieser Ausfiihrungsform, die vorsieht, dass die flexible
Hulle gummielastisch verformbar ist, insbesondere wo-
bei die gummielastisch verformbare, flexible Hille zu-
mindest teilweise unter Zugspannung steht. Durch die
gummielastische Hille kénnen die duferen Griffseg-
mente in unbenutzten Zeiten der Griffanordnung in der
letzten Verschwenkstellung der auleren Griffsegmente
gehalten werden, was die Griffanordnung fiir eine erneu-
te Bedienung in der gleichen Drehrichtung vorbereitet,
und auch ein Wackeln oder Klappern der duBeren Griff-
segmente zwischen verschiedenen Benutzungen durch
einen Bediener verhindert.

[0016] Vorteilhaft ist auch eine Ausfliihrungsform, bei
der die auReren Griffsegmente gleichartig ausgebildet
sind. Dadurch werden ungtinstige Stellungen bei der Be-
nutzung der Griffanordnung (die womdglich ein Umgrei-
fen erfordern) vermieden. Alternativ sind auch ungleiche
aullere Griffsegmente mdglich, insbesondere zwei Grup-
pen von gleichartigen Griffsegmenten.

[0017] Beieinerbesonders bevorzugten Ausfiihrungs-
formist vorgesehen, dass genau N dul3ere Griffsegmen-
te vorgesehen sind, die jeweils zwei Schenkelflachen
ausbilden, die zumindest ndherungsweise einen Winkel
o einschlieBen, mit a=360°/N, und dass die gelenkigen
Verbindungen jeweils an einer StoRkante der Schenkel-
flachen oder einer fiktiven StoRkante der Schenkelfla-
chen bei gedanklicher Verlangerung der beiden Schen-
kelflachen ausgebildet sind. Diese Ausfliihrungsform hat
sich in der Praxis besonders bewahrt. Die Schenkelfla-
chen kdnnen als Anlageflachen fir benachbarte duflere
Griffsegmente dienen, und kénnen weiterhin an ihren ra-
dial duReren Bereichen als Krafteintragsflachen fir die
Finger des Bedieners dienen.

[0018] Bevorzugtisteine Weiterbildung dieser Ausflih-
rungsform, bei der die Schenkelflachen eben ausgebildet
sind. Dadurch ist ein groRflachiger Kraftschluss auf ein-
fache Weise moglich.

[0019] Ebenfalls bevorzugt ist eine Weiterbildung, bei
der eine aullenseitliche Flache der duleren Griffseg-
mente, die die Schenkelflachen miteinander verbindet,
zumindest ndherungsweise kreisbogenférmig gekrimmt
ist. Dies ist sowohl einfach zu fertigen, indem die &ufReren
Griffsegmente durch Teilen einer Kreisscheibe herge-
stellt werden, als auch angenehm im Zugriff fir einen
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Bediener. Alternativ sind beispielsweise auch mit Ecken
versehene aullenseitliche Flachen der Griffsegmente
moglich.

[0020] Bei einer besonders bevorzugten Weiterbil-
dung der obigen Ausfiihrungsform ist vorgesehen, dass
der Querschnitt des zentralen Griffsegments als ein re-
gelmaRiges N-Eck ausgebildet ist, und die gelenkigen
Verbindungen an den Ecken des regelmafRigen N-Ecks
ausgebildet sind. Die Seitenflachen des N-Ecks kénnen
dann leicht als weitere Anlageflachen fir die duBeren
Griffsegmente dienen, und Freirdume in der Griffanord-
nung in kraftbelasteten Verschwenkpositionen der aufRe-
ren Griffsegmente kdnnen vermieden werden.

[0021] Eine andere Weiterbildung sieht vor, dass die
gelenkigen Verbindungen im Querschnitt die Ecken ei-
nes regelmafRigen N-Ecks bilden, und die AuRenseiten
des zentralen Griffsegments zwischen den gelenkigen
Verbindungen im Querschnitt konkav ausgebildet sind.
Die konkav ausgebildeten AuRenseiten ermdglichen
Freirdume fir ein leichteres Verschwenken der duReren
Griffsegmente.

[0022] Besonders bevorzugt ist eine Weiterbildung,
bei der das zentrale Griffsegment mit einer N-zahligen
Symmetrie ausgebildet ist. Dadurch kann eine gleichma-
Rige Kraftverteilung im zentralen Griffsegment erreicht
werden, was Verschleil vermindert und die Robustheit
der Griffanordnung erhéht.

[0023] Bei einer vorteilhaften Weiterbildung ist vorge-
sehen, dass sich die Schenkelflachen der auReren Griff-
segmente zumindest naherungsweise gleich weit von
der StoRkante oder fiktiven Stol3kante weg erstrecken.
Dadurch kénnen in beide Drehrichtungen die radial u-
Reren Teile der Schenkelflachen gleich gut als Kraftein-
tragsflachen durch einen Bediener genutzt werden.
[0024] Besonders bevorzugt ist eine Weiterbildung,
bei der die Anzahl N der dulReren Griffsegmente unge-
rade ist, insbesondere mit N=3 oder N=5. Ungerade
Segmentzahlen lassen sich in der Praxis besonders gut
greifen. Insbesondere bei kleineren Griffanordnung ha-
ben sich N=3 und N=5 besonders fiir einen guten Zugriff
bewahrt.

[0025] Vorteilhaft ist auch eine Ausfiihrungsform der
erfindungsgeméafen Griffanordnung, bei der die Griffan-
ordnung einen oder mehrere Gleithalter aufweist, auf
oder zwischen denen die duReren Griffsegmente gefiihrt
sind, wobei die duReren Griffsegmente zumindest teil-
weise Uber den oder die Gleithalter radial hinausragen.
Durch den oder die Gleithalter wird die Griffanordnung
mechanisch stabilisiert, und ein Eingriff in Spalten zwi-
schen den Griffsegmenten mit einem Finger des Bedie-
ners kann blockiert werden. Der oder die Gleithalter bil-
den typischerweise ebene Gleitflachen zu den dufleren
Griffsegmenten aus. Der oder die Gleithalter sind typi-
scherweise am zentralen Griffsegment starr befestigt.
[0026] Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform sind
die gelenkigen Verbindungen durch Bandscharniere
oder Filmscharniere ausgebildet. Band- und Filmschar-
niere sind einfach und kostenguinstig zu fertigen und ha-
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ben einen sehr geringen Platzbedarf in der Griffanord-
nung.

[0027] Alternativkann auch beieiner Ausfiihrungsform
vorgesehen sein, dass die gelenkigen Verbindungen
durch Scharniere mit Gelenkzapfen ausgebildet sind,
insbesondere wobei jeweils ein Gelenkzapfen in eine
Bohrung des zentralen Griffsegments oder des dufleren
Griffsegments ragt. Durch Scharniere mit Gelenkzapfen
kann im Einzelfall ein robusterer Aufbau erreicht werden.
[0028] Bei einer bevorzugten Weiterbildung dieser
Ausfiihrungsform sind an den duReren Griffsegmenten
an gegeniberliegenden Seiten, insbesondere im Be-
reich von Anlageflachen, Ausnehmungen zur Aufnahme
der Scharniere ausgebildet. Dann behindern die Schar-
niere einen grolflachigen Kraftschluss zwischen den du-
Reren Griffsegmenten nicht.

[0029] Weiterhin bevorzugt ist eine Ausfiihrungsform,
die vorsieht, dass das Wellenelement ein AuRengewinde
oder ein Innengewinde aufweist, insbesondere wobei
das Wellenelement ganz oder teilweise im zentralen
Griffsegment aufgenommen ist oder in das zentrale Griff-
element integriert ist. Mit Gewinden kann auf einfache
Weise eine Verbindung zu einer Struktur, an der die Grif-
fanordnung eingesetzt werden soll, hergestellt werden.
Alternativ sind auch Wellenelemente mit einer glatten In-
nenbohrung ("Passbohrung") oder in Bolzenausfiihrung
moglich, die mittels Reibung und/oder durch einen Quer-
stift (Sicherungsstift) in einer Struktur gehalten werden.
[0030] Weitere Vorteile der Erfindung ergeben sich
aus der Beschreibung und der Zeichnung. Ebenso kon-
nen die vorstehend genannten und die noch weiter aus-
gefuhrten Merkmale erfindungsgeman jeweils einzeln fiir
sich oder zu mehreren in beliebigen Kombinationen Ver-
wendung finden. Die gezeigten und beschriebenen Aus-
fuhrungsformen sind nicht als abschlieRende Aufzéhlung
zu verstehen, sondern haben vielmehr beispielhaften
Charakter fiir die Schilderung der Erfindung.

Detaillierte Beschreibung der Erfindung und Zeichnung

[0031] Die Erfindung ist in der Zeichnung dargestellt
und wird anhand von Ausflihrungsbeispielen naher er-
lautert. Es zeigen:

Fig. 1 eine erste Ausfiihrungsform einer erfindungs-
gemaRen Griffanordnung, in schematischer
Schragansicht, mit drei aueren Griffsegmen-
ten;

Fig. 2a  die Ausfihrungsform von Fig. 1, in einer sche-
matischen Aufsicht;

Fig. 2b  die Ausfihrungsform von Fig. 1, in einer sche-
matischen Aufsicht, in einer Verschwenkstel-
lung der &uReren Griffsegmente fir eine
Rechtsdrehung;

Fig. 2c  die Ausfihrungsform von Fig. 1, in einer sche-
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matischen Aufsicht, in einer Verschwenkstel-
lung der &uleren Griffsegmente fir eine
Linksdrehung;
Fig. 3a eine zweite Ausfihrungsform einer erfin-
dungsgemaflien Griffanordnung, in einer
schematischen, teilweise geschnittenen Sei-
tenansicht, mit elastischer Hille, Gleithaltern
und Wellenelement mit Aulengewinde;
Fig. 3b  eine dritte Ausfiihrungsform einer erfindungs-
gemalen Griffanordnung, in einer schemati-
schen, teilweise geschnittenen Seitenansicht,
mit elastischer Hillle, Gleithaltern und Wellen-
element mit Innengewinde;
Fig. 3c  eine schematische, teilweise geschnittene
Aufsicht auf die Ausfiihrungsform von Fig. 3a
oder Fig. 3b;
Fig. 4a einevierte Ausfiihrungsform einer erfindungs-
gemalen Griffanordnung, mit Scharnieren mit
Gelenkzapfen und konkav ausgeschnittenen
AuBenflachen am zentralen Griffsegment;
Fig. 4b  eine schematische Schragansicht auf einen
Teil der Ausfihrungsform von Fig. 4a;
Fig. 5 eine fuinfte Ausfiihrungsform einer erfindungs-
gemalen Griffanordnung, in schematischer
Aufsicht, mit Ausnehmungen fiir Scharniere
an den Anlageflachen der duReren Griffseg-
mente;
Fig. 6 eine sechste Ausflihrungsform einer erfin-
dungsgemalien Griffanordnung, in schemati-
scher Aufsicht, mit Bandscharnieren;
Fig. 7 eine siebte Ausfiihrungsform einer erfin-
dungsgemalien Griffanordnung, in schemati-
scher Aufsicht, mit vier &uRBeren Griffsegmen-
ten.

[0032] Die Fig. 1 illustriert in einer schematischen
Schragansicht eine erste Ausfiihrungsform einer erfin-
dungsgemalen Griffanordnung 1. Die Griffanordnung 1
umfasst ein zentrales Griffsegment 2, (hier) drei dulRere
Griffsegmente 3a-3c und ein Wellenelement (in Fig. 1
verdeckt, vgl. hierzu Fig. 3a, 3b).

[0033] Die dufReren Griffsegmente 3a-3c sind mit ge-
lenkigen Verbindungen 4, hier Scharnieren mit Gelenk-
zapfen 5, mit dem zentralen Griffsegment 2 verbunden;
die zu den gelenkigen Verbindungen 4 gehérenden Ge-
lenkachsen 6a-6¢, um die die dulReren Griffsegmente 3a-
3c verschwenkbar sind, sind parallel zueinander ausge-
richtet und Uber den Umfang des zentralen Griffseg-
ments 2 (vgl. die AulRenseiten 7) verteilt. In der gezeigten
Ausflhrungsform hat das zentrale Griffsegment 2 im ho-
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rizontalen Querschnitt die Form eines regelmafRligen
(gleichseitigen) Dreiecks, und die gelenkigen Verbindun-
gen 4 sind bei den Ecken des regelmafligen Dreiecks
angeordnet. Das zentrale Griffsegment 2 weist eine 3-
zahlige Symmetrie auf.

[0034] Weiterhin sind in der gezeigten Ausfiihrungs-
form die duReren Griffsegmente 3a-3c als gleich grolie
Sektoren einer Kreisscheibe ausgebildet. Jedes dullere
Griffsegment 3a-3c weist hier zwei ebene (flache) Schen-
kelflachen 8 und eine kreisbogenférmig gekrimmte, au-
Renseitliche Flache 9 auf. Die gelenkigen Verbindungen
4 sind an den StoRkanten 29 der Schenkelflachen 8 aus-
gebildet. Die Oberseiten 10 der dulReren Griffsegmente
3a-3cund hier auch die Oberseite 11 des zentralen Griff-
segments sind in einer gemeinsamen Ebene angeord-
net; selbiges gilt entsprechend fiir die Unterseiten der
auleren Griffsegmente 3a-3c (in Fig. 1 verdeckt).
[0035] Die Funktionsweise der erfindungsgemalen
Griffanordnung von Fig. 1 wird in den Figuren 2a-2c, die
jeweils schematische Aufsichten zeigen, deutlich.
[0036] Die Fig. 2a zeigt die Griffanordnung 1 in einer
Verschwenkstellung der dulReren Griffsegmente 3a-3c,
in der diese nicht aneinander anliegen. Hier kann der
Verschwenkbereich ¢ der dulReren Griffsegmente 3a-3c,
hier beispielshaft fir das dufRere Griffsegment 3a ge-
zeigt, ersehen werden. Der Verschwenkbereich ¢ (der
hier 300° betragt) wird hier durch das zentrale Griffseg-
ment 2, namlich dessen AulRenseiten 7, und hier auch
durch die weiteren aulReren Griffsegmente 3b, 3¢, nam-
lich deren Schenkelflachen 8, begrenzt (siehe unten).
Jedes aulere Griffsegment 3a-3c schlielt zwischen sei-
nen Schenkelflachen 8 einen Winkel o von 120° ein, was
360°/3 entspricht (entsprechend der Anzahl der duReren
Griffsegmente 3a-3c von N=3).

[0037] In den beiden moéglichen Endstellungen, die in
Fig. 2b und 2c gezeigt sind, liegen die Schenkelflachen
8 der dufReren Griffsegmente 3a-3c an den AuRenseiten
7 des zentralen Griffsegments 2 und an Schenkelflachen
8 jeweils gegenuber liegender aulerer Griffsegmente
3a-3cflachig an; die Schenkelflachen 8 haben daher hier
die Funktion von Anlageflachen 12 und die AuRRenseiten
7 die Funktion von weiteren Anlageflachen 13.

[0038] In der Fig. 2b ist eine Verschwenkposition der
aulleren Griffsegmente 3a-3c gezeigt, die durch Ergrei-
fen der duleren Griffsegmente 3a-3c und Drehen nach
rechts erhalten wird. Die Fig. 2c zeigt hingegen eine Ver-
schwenkposition der duBeren Griffsegmente 3a-3c, die
durch Ergreifen der aueren Griffsegmente 3a-3c und
Drehen nach links erhalten wird. Dabei werden jeweils
radial aulRere Teile der Schenkelflachen 8 freigelegt, die
als Krafteintragsflachen 14 fiir die Finger des Bedieners
der Griffanordnung 1 dienen kénnen. Uber die hier senk-
recht zur lokalen Drehrichtung liegenden Krafteintrags-
flachen 14 kann die Hand des Bedieners ein besonders
groBen Drehmoment auf die Griffanordnung 1 Ubertra-
gen, wenn die Griffanordnung 1 tber die in Fig. 2b und
2c¢ gezeigten Stellungen hinaus verdreht wird; hierbei
wird dann auch das zentrale Griffsegment 2 und damit

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

das Wellenelement mitgenommen.

[0039] In der Fig. 3a ist in einer schematischen, teil-
weise geschnittenen Seitenansicht eine weitere Ausfih-
rungsform einer erfindungsgemafRen Griffanordnung 1
illustriert; diese ist zur Ausfiihrungsform von Fig. 1-2c
recht dhnlich, verfligt aber Uiber einige zusatzliche Merk-
male, die nachfolgend erlautert werden.

[0040] In der Seitenansichtvon Fig. 3a ist das Wellen-
element 15 der Griffanordnung 1 gut zu erkennen, das
mittels eines Bolzenfortsatzes 16 starr im zentralen Griff-
segment 2 befestigt ist und nach unten aus diesem he-
rausragt. Das Wellenelement 15 weist hier ein AulRen-
gewinde 17 auf.

[0041] Die Griffanordnung 1 verfligtauBerdem Uber ei-
ne Hiille 18 aus gummielastischem Material, das die Grif-
fanordnung 1 Uberspannt. Beispielsweise kann eine Hiil-
le 18 &hnlich einem unter Zugspannung stehenden Luft-
ballon eingesetzt werden. Die Hille 18 halt die Griffan-
ordnung 1 zusammen, und verhindert insbesondere ein
unkontrolliertes Schlackern der duf3eren Griffsegmente
3a-3c am zentralen Griffsegment 2, wenn gerade kein
Bediener die auReren Griffsegmente 3a-3c ergriffen hat.
[0042] In der gezeigten Ausfiihrungsform sind aul3er-
dem ein oberer Gleithalter 19 und ein unterer Gleithalter
20 vorgesehen, zwischen denen die auleren Griffseg-
mente 3a-3c flachig gefiihrt sind. Die Gleithalter 19, 20
sind mit dem zentralen Griffsegment 2 starr verbunden.
Die duBeren Griffsegmente 3a-3c ragen Uber die Gleit-
halter 19, 20 radial hinaus, um in einer vollstéandig ver-
schwenkten Position der duRBeren Griffsegmente 3a-3c
die Krafteintragsflachen 14 fir die Finger des Bedieners
zuganglich zu halten, vgl. hierzu die teilweise geschnit-
tene Aufsicht von Fig. 3c. Bevorzugt erstrecken sich die
Gleithalter 19, 20 zumindest so weit (und bevorzugt ge-
nau so weit) in radialer Richtung, dass die Spalte 21 zwi-
schen den Griffsegmenten 2, 3a-3c in den vollstandig
verschwenkten Stellungen der duReren Griffsegmente
3a-3c Uberdeckt werden. Dies verbessert die Handha-
bung und verhindert (zusatzlich zur Hille 18), dass Fin-
ger des Bedieners in die Spalte 21 geraten kénnen.
[0043] In der Ausfiihrungsform der erfindungsgema-
Ren Griffanordnung 1, die in Fig. 3b in schematischer,
teilweise geschnittener Seitenansicht gezeigtist, und die
weitgehend der in Fig. 3a gezeigten Ausflihrungsform
entspricht, verfiigt das Wellenelement 15 Giber ein Innen-
gewinde 22. Man beachte, dass alternativ zu Innen- oder
AuBlengewinden auch glatte (bolzenartige) Wellenele-
mente oder Wellenelemente mit Passbohrungen, ggf. mit
zuséatzlichen Bohrungen oder Ausnehmungen fiir Quer-
stifte oder Sicherungskeile méglich sind.

[0044] Fig. 4a und 4b zeigen in schematischer Auf-
sicht bzw. Schragansicht Teile einer weiteren Ausfih-
rungsform einer erfindungsgemafRen Griffanordnung 1
in einem nicht zusammengebauten Zustand. Am zentra-
len Griffsegment 2 sind hier drei Gelenkzapfen 5 von
Scharnieren ausgebildet, die mit Bohrungen 23 an den
auleren Griffsegmenten 3a-3c zusammenwirken; die
Bohrungen 23 sind hier in nach innen ragenden Fortsat-
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zen der duleren Griffsegmente 3a-3c ausgebildet. Die
Gelenkzapfen 5 bzw. die gelenkigen Verbindungen 4
sind im Querschnitt auf den Eckpunkten eines regelma-
Rigen (gleichseitigen) Dreiecks angeordnet. Um die ge-
genseitige Verschwenkbarkeit der Griffsegmente 2, 3a-
3c zu verbessern, sind die AuRenseiten 24 des zentralen
Griffsegments 2 konkav (nach innen gewdlbt) ausgebil-
det, und die hinter den Gelenkzapfen 5 angeordneten
Wandabschnitte 25 des zentralen Griffelements 2 sind
konvex (nach aulRen gewdlbt) ausgebildet.

[0045] Fig. 5 zeigtin einer schematischen Aufsicht ei-
ne Ausfiihrungsform einer erfindungsgemafen Griffan-
ordnung 1, die der Ausflihrungsform von Fig. 1 weitge-
hend gleicht, wobei an den Schenkelflachen 8 bzw. Auf-
lageflachen 12 der auBeren Griffsegmente 3a-3c Aus-
nehmungen 26 vorgesehen sind, so dass die Scharniere
an den gelenkigen Verbindungen 4, insbesondere die
Gelenkzapfen 5, die gegenseitige Anlage der Griffseg-
mente 2, 3a-3c nicht behindern. Die Bereiche der Schar-
niere, insbesondere der Gelenkzapfen 5, kdnnen jeweils
bei Verschwenkung der auReren Griffsegmente 3a-3cin
die Ausnehmungen 26 einschwenken. Dabei sind zwei
Satze von hier jeweils drei Ausnehmungen 26 fiir jede
Drehrichtung vorgesehen. Bei dieser Ausfiihrungsform
kénnen die Gelenkzapfen 5 exakt auf die fiktive
StoRRkante 30 der Schenkelflachen 8 zentriert werden.
[0046] In der in Fig. 6 gezeigten schematischen Auf-
sicht auf eine Ausfihrungsform einer erfindungsgema-
Ren Griffanordnung 1 (die der in Fig. 1 gezeigten Aus-
fuhrungsform ahnelt) sind die gelenkigen Verbindungen
4 mit Bandscharnieren 27 ausgebildet. Dazu wurde in
der gezeigten Ausfiihrungsform jeweils ein Stoffgewebe
28 in eines der dufleren Griffsegmente 3a-3c und das
zentrale Griffsegment 2 eingegossen; die Griffsegmente
2, 3a-3c bestehen hierbei aus einem Kunststoff, bei-
spielsweise Polypropylen. Das Stoffgewebe 28 ragt an
den Spitzen der Griffsegmente 2, 3a-3c, an denen die
gelenkige Verbindung 4 ausgebildet werden soll, aus
dem jeweiligen Griffsegment 2, 3a-3c heraus, und zwi-
schen den Griffsegmenten 2, 3a-3c liegt jeweils nur ein
relativ kurzes Stlick des Stoffgewebes 28 frei, etwa 2 mm
oder weniger, bevorzugt 1 mm oder weniger.

[0047] Fig. 7 zeigt eine Ausfiihrungsform einer erfin-
dungsgemafien Griffanordnung 1 in schematischer Auf-
sicht, die wiederum der Ausfiihrungsform von Fig. 1 &h-
nelt; bei dieser Griffanordnung 1 sind jedoch insgesamt
vier gleichartige auRere Griffsegmente 3a-3d am zentra-
len Griffsegment 2 gelenkig befestigt. In der gezeigten
Verschwenkposition der dufleren Griffsegmente 3a-3d
ist die Griffanordnung 1 gerade flr eine Drehung nach
links in Stellung gebracht. Eine auRenseitliche Flache 9
der auBeren Griffsegmente 3a-3d ist hier mit zwei ebe-
nen Flachenabschnitten 9a, 9b ausgebildet. Man beach-
te, dass praktisch beliebige Formen der auRenseitlichen
Flache 9 mdglich sind, beispielsweise Formen, die auf
die konkrete Anwendung der Griffanordnung 1 abge-
stimmt sind, und insbesondere auch solche Formen, die
fur eine manuelle Bedienung besonders ergonomisch
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ausgestaltet sind.

Patentanspriiche

1.

Griffanordnung (1), umfassend

- ein Wellenelement (15),

- ein zentrales Griffsegment (2) und

- mehrere dulere Griffsegmente (3a-3d),
wobei das Wellenelement (15) mit dem zentra-
len Griffsegment (2) starr verbunden ist,

wobei die duReren Griffsegmente (3a-3d) je-
weils mittels gelenkiger Verbindungen (4) am
zentralen Griffsegment (2) befestigt sind,

und wobei die gelenkigen Verbindungen (4) mit
ihren Gelenkachsen (6a-6c¢) parallel zueinander
und auflenseitlich am zentralen Griffsegment
(2) verteilt angeordnet sind.

Griffanordnung (1) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass benachbarte, duRere Griffseg-
mente (3a-3d) zueinander passende Anlageflachen
(12) fur eine gegenseitige Anlage ausbilden.

Griffanordnung (1) nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass das zentrale Griffseg-
ment (2) und die dulReren Griffsegmente (3a-3d) zu-
mindest teilweise von einer flexiblen Hulle (18) um-
geben sind.

Griffanordnung (1) nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die flexible Hiille (18) gummi-
elastisch verformbar ist,

insbesondere wobei die gummielastisch verformba-
re, flexible Hiille (18) zumindest teilweise unter Zug-
spannung steht.

Griffanordnung (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die du-
Reren Griffsegmente (3a-3d) gleichartig ausgebildet
sind.

Griffanordnung (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass genau
N dullere Griffsegmente (3a-3d) vorgesehen sind,
die jeweils zwei Schenkelflaichen (8) ausbilden, die
zumindest ndherungsweise einen Winkel o ein-
schlielen, mit a=360°/N, und dass die gelenkigen
Verbindungen (4) jeweils an einer StoRkante (29)
der Schenkelflachen (8) oder einer fiktiven StoRkan-
te (30) der Schenkelflachen (8) bei gedanklicher Ver-
langerung der beiden Schenkelflachen (8) ausgebil-
det sind.

Griffanordnung (1) nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Schenkelflachen (8) eben
ausgebildet sind.
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Griffanordnung (1) nach Anspruch 6 oder 7, da-
durch gekennzeichnet, dass eine auflenseitliche
Flache (9) der duBeren Griffsegmente (3a-3d), die
die Schenkelflachen (8) miteinander verbindet, zu-
mindest naherungsweise kreisbogenférmig ge-
krimmt ist.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 6 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass der Querschnitt
des zentralen Griffsegments (2) als ein regelmafi-
ges N-Eck ausgebildet ist, und die gelenkigen Ver-
bindungen (4) an den Ecken des regelmafRiigen N-
Ecks ausgebildet sind.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 6 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass die gelenkigen
Verbindungen (4) im Querschnitt die Ecken eines
regelmaRigen N-Ecks bilden, und die AulRenseiten
(24) des zentralen Griffsegments (2) zwischen den
gelenkigen Verbindungen (4) im Querschnitt konkav
ausgebildet sind.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 6 bis
10, dadurch gekennzeichnet, dass das zentrale
Griffsegment (2) mit einer N-zahligen Symmetrie
ausgebildet ist.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 6 bis
11, dadurch gekennzeichnet, dass sich die Schen-
kelflachen (8) der dulleren Griffsegmente (3a-3d)
zumindest ndherungsweise gleich weit von der
StoRkante (29) oder fiktiven StoRkante (30) weg er-
strecken.

Griffanordnung (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Anzahl N der dulReren Griffsegmente (3a-3d) unge-
rade ist, insbesondere mit N=3 oder N=5.

Griffanordnung (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Griffanordnung (1) einen oder mehrere Gleithalter
(19, 20) aufweist, auf oder zwischen denen die du-
Reren Griffsegmente (3a-3d) gefiihrt sind, wobei die
aulleren Griffsegmente (3a-3d) zumindest teilweise
Uber den oder die Gleithalter (19, 20) radial hinaus-
ragen.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
14, dadurch gekennzeichnet, dass die gelenkigen
Verbindungen (4) durch Bandscharniere (27) oder
Filmscharniere ausgebildet sind.

Griffanordnung (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
14, dadurch gekennzeichnet, dass die gelenkigen
Verbindungen (4) durch Scharniere mit Gelenkzap-
fen (5) ausgebildet sind, insbesondere wobei jeweils
ein Gelenkzapfen (5) in eine Bohrung (23) des zen-
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17.

18.

tralen Griffsegments (2) oder des duReren Griffseg-
ments (3a-3d) ragt.

Griffanordnung (1) nach Anspruch 16, dadurch ge-
kennzeichnet, dass an den auferen Griffsegmen-
ten (3a-3d) an gegeniberliegenden Seiten, insbe-
sondere im Bereich von Anlageflachen (12), Aus-
nehmungen (26) zur Aufnahme der Scharniere aus-
gebildet sind.

Drehgriffanordnung (1) nach einem der Anspriiche
1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dass das Wel-
lenelement (15) ein AulRengewinde (17) oder ein In-
nengewinde (22) aufweist,

insbesondere wobei das Wellenelement (15) ganz
oder teilweise im zentralen Griffsegment (2) aufge-
nommen ist oder in das zentrale Griffelement (2) in-
tegriert ist.
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