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(54)  Antipanikzylinder

(67)  Die vorliegende Erfindung betrifft eine automa-
tische Ruckstellvorrichtung fiir einen SchlieRbart eines
SchlieBzylinders, sowie einen damit ausgestatteten
SchlieRzylinder, vorzugsweise zum Einsatz in Antipanik-
schlossern. Die Riickstellvorrichtung umfasst eine Ge-
triebeeinheit mit mindestens zwei unterschiedlich grolRen
Zahnradern jedoch gleicher Anzahl von Zahnen und ein

Ruckstellglied, vorzugsweise in Form einer Feder das an
dem kleineren Zahnrad angreift, um eine Riickstellkraft
vom kleineren Zahnrad aufdas gréere Zahnrad zu Uber-
tragen. Das groRere Zahnrad ist drehfest mit dem
SchlieBbart verbunden, sodass der SchlieBbart aufgrund
des Rickstellmechanismus seine Ruheposition nicht in
einem vorbestimmten Winkelbereich einnehmen kann.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine automatische Riick-
stellvorrichtung fiir einen Schlielbart eines SchlieRzylin-
ders, sowie einen damit ausgestatteten SchlieRzylinder,
vorzugsweise zum Einsatz in Antipanikschldssern.

HINTERGRUND DER ERFINDUNG

[0002] Ein Antipanikschloss, manchmal auch als Pa-
nikschloss bezeichnet, ist ein Schloss das sich jederzeit,
unabhangig davon, ob es abgeschlossen ist, oder nicht,
voninnen durch das Betatigen des Turdriickers oder eine
spezielle Querstange 6ffnen lasst. Durch diese Antipa-
nikfunktion wird z.B. im Brandfall die Fluchtmdglichkeit
durch die Notausgangstiren gewahrleistet. Durch die
Betatigung des Turdriickers werden Riegel und Falle ins
Schloss eingezogen. Hierzu ist es jedoch meist erforder-
lich, dass der SchlieRbart (oft auch als Nase, Mitnehmer,
SchlieRglied oder SchlieBnocke bezeichnet) des im
Schloss eingesetzten SchlielRzylinders sich in einer neu-
tralen Position bzw. Ruheposition befindet, da er sonst
den Driicker blockieren kann, so dass sich das Schloss
nicht 6ffnen lasst. Haufig muss sich der SchlieBbart des
SchlieRzylinders in einer unteren Position befinden, da
er ansonsten die (Anti-)panikfunktion des Schlosses be-
hindern kdénnte. Abhangig von dem Antipanikschloss
sind nur ganz spezielle Positionen bzw. spezielle Win-
kelbereiche als Ruheposition zugelassen, um die Anti-
panikfunktion zu gewahrleisten.

[0003] Aus der DE 103 16 522 ist ein automatisches
Ruckstellsystem fiir elektronische SchlieRsysteme im
Einsatz mit Antipanikschléssem bekannt. Dabei wird
nach jeder Drehbetatigung der SchlieBbart in eine Ru-
heposition durch das Rickstellsystem zurlckgefiihrt.
Hierzu ist ein SchlieRzylinder vorgesehen, der einen
SchlieRbart aufweist. Auf der Welle, die den SchlieRbart
tragt, ist ein Kern zu der Achse versetzt angeordnet. Auf
dem exzentrischen Kern ist ein Kugellager vorgesehen.
In einem mit dem Zylinder verbundenen Gehduse ist wei-
ter eine Feder radial zu dem Kugellager angeordnet, die
eine entsprechende radiale Druckkraft auf das Kugella-
ger ausubt. Dies bewirkt, dass die Welle und der damit
verbundene Schlielbart nach jeder Drehbetatigung au-
tomatisch in eine Ruheposition zurlickgefiihrt wird, in der
es zu keiner Blockierung einer Driickerbetatigung und
damit der Anitpanikfunktion kommt. Dieses Ruckstellsys-
tem hat jedoch den Nachteil, dass es relativ viel Platz
bendtigt, um den exzentrischen Kern, das Kugellager
und die Federanzuordnen. Aus diesem Grundistes auch
nicht fur jeden SchlieRRzylindertyp geeignet, da es sich in
der Regel nicht ohne zusatzliche erhebliche bauliche
MaRnahmen in solche integrieren lasst.

[0004] Aufgabe der Erfindung ist es daher eine auto-
matische Rickstellvorrichtung bereitzustellen, welche
zuverldssig den SchlieBbart eines SchlieRzylinders in ei-
nen vorbestimmten Bereich bewegt und die leicht in ei-
nen SchlieRzylinder integriert werden kann, insbesonde-
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re in einen SchlieBzylinder, der geeignet ist in ein Anti-
panikschloss eingesetzt zu werden.

[0005] Diese Aufgabe wird mit einem automatischen
Ruckstellmechanismus gemaR Anspruch 1 bzw. einen
SchlieRzylinder nach Anspruch 5 gel6st. Weitere bevor-
zugte Ausfiihrungsformen sind in den weiteren Anspru-
chen bzw. in den unten diskutierten Ausfiihrungsformen
beschrieben.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

[0006] Die Erfindung betrifft eine automatische Riick-
stellvorrichtung, vorzugsweise flr einen SchlieBzylinder
der in ein spezielles Schloss/Einsteckschloss bzw. einen
speziellen Schlosskasten miteiner Antipaukfunktion (An-
tipanikschloss) eingesetzt werden kann. Insbesondere
betrifft die Erfindung einen Antipanikzylinder bzw. einen
Antipanikschlie3zylinder.

[0007] Ein Einsteckschloss ist eine Verriegelungsvor-
richtung, bei der ein SchlieRzylinder als Antrieb fir die
eigentliche Schlossvorrichtung eingesetzt wird. Ein me-
chanischer SchlieRzylinder ist der mittels eines mecha-
nischen Schlissels zu betatigende Teil des Schlosses,
und besteht im Wesentlichen meist aus einem Gehause
und einem drehbaren Zylinderkern.

[0008] Es gibt verschiedene Bauformen flr SchlieRzy-
linder wie beispielsweise Profilzylinder (z.B. Standard-
Europrofilzylinder gemaR DIN 18252/EN1303), Rundzy-
linder (z.B. Swiss Round, Scandinavian Round), Oval-
zylinder (z.B. Scandinavian Oval, British Oval) u.v.m. Zu-
dem spricht man von Halbzylindern, wenn sie nur von
einer Seite schlieBbar und/oder betatigbar sind und von
Doppelzylindern, wenn sie von beiden Seiten schlieBbar
und/oder betatigbar sind. Auch sind mechanische Knauf-
zylinder bekannt, die auf einer Seite mit einem Schlissel
und aufder anderen Seite miteinem festmontierten dreh-
baren Knauf zu betatigen sind. Ein Profilzylinder ist die
gebrauchlichste Form der heute in Deutschland bzw. Os-
terreich verwendeten Sicherheits-Turschlésser. Nach-
folgen wird die Erfindung deshalb vorzugsweise in Bezug
auf einen Profilzylinder beschrieben. Die vorliegende Er-
findung ist jedoch auf jegliche Art von SchlieRzylindern
anwendbar, insbesondere auf die oben beispielhaft ge-
nannten Varianten, ohne darauf beschrankt zu sein.
[0009] Vorzugsweise ist der erfindungsgemalie
SchlieRzylinder ein elektronischer SchlieRzylinder, der
haufig auch als digitaler SchlieRzylinder bezeichnet wird
oder in einer Ausfliihrung mit einem Knauf bzw. zwei
Knaufen als elektronischer Knaufzylinder bezeichnet
wird. Insbesondere hat ein digitaler SchlieRzylinder die
Form eines normalen SchlieBzylinders, wird vorzugswei-
se jedoch nicht mit einem mechanischen Schlissel, son-
dern mit einem elektronischen Schllissel betatigt. Ge-
speist wird der elektronische SchlieRzylinder vorzugs-
weise mittels Batterien. Diese batteriebetriebenen elek-
tronischen SchlieRzylinder haben den Vorteil, dass eine
komplizierte Verkabelung einzelnen Komponenten ent-
fallt, sodass diese Art von Zylinder sich daher flr eine
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unkomplizierte Nachriistung von bestehenden mechani-
schen Anlagen eignet. Elektronische batteriebetriebene
SchlieRzylinder gibt es prinzipiell in drei verschiedenen
Ausfiihrungen.

i) Als mechanisch kodierten Zylinder mit einer zu-
satzlichen elektronischen Verriegelung z. B. tber ei-
nen Sperrmagneten. Der Schliissel enthalt die noti-
ge Elektronik vorzugsweise in der Schlisselreide
und wird Uber Kontakte oder auch kontaktlos auf
SchlieBberechtigung Uberpruft.

ii) Als ausschlieBlich elektronisch kodierten Zylinder.
Der Schlissel als solches wird vorzugsweise nur
zum Drehen des Zylinders und als Identmitteltrager
benotigt. Diese Schllssel kdnnen auch ein spezifi-
sches mechanisches Profil enthalten, um auch die
in einer SchlieBanlage enthaltenen rein mechani-
schen Zylinder zu schlielen.

iii) Als Einfach- bzw. Doppelknaufzylinder weist der
Zylinder auf einer bzw. beiden Seiten der Tire einen
Drehknauf auf, welcher eine rein elektronische Ver-
riegelung ermdglicht (elektronischer Knaufzylinder).
Erst nach rein elektronischer Uberpriifung der
SchlieBberechtigung erfolgt die Freigabe und der
Drehknauf kann zum Offnen bzw. SchlieRen bedient
werden, wodurch der SchlielRbart gedreht wird. Oh-
ne Berechtigung dreht zumindest einer der genann-
ten Knaufe leer durch, oder blockiert. Als Identmittel
wird beispielsweise ein Keyfob, ein Armband, eine
Chipkarte (z.B. Mifare Chipkarte), eine Funkkarte
(beispielsweise RFID Karte) oder ein passiver bzw.
aktiver Transponder verwendet, ohne darauf be-
schrankt zu sein. Die vorliegende Erfindung ist auf
jegliche Art von elektronischen SchlieRzylindern an-
wendbar, insbesondere auf die oben beispielhaft ge-
nannten Varianten, ohne darauf beschrankt zu sein.
Im Folgenden wird die Erfindung beispielhaftanhand
eines elektronischen Doppelknaufzylinders be-
schrieben.

[0010] Der erfindungsgemaRe SchlieRzylinder weist
einen bezlglich seiner Langsachse drehbaren
SchlieBbart auf, mit dem der Riegel des Schlosses be-
tatigt werden kann. Der erfindungsgemalRe SchlieRzylin-
der verfligt Uber einen Riickstellmechanismus, der den
SchlieRbart vorbelastet, um einen vorbestimmten Win-
kelbereich fir die Ruheposition des SchlieRbarts auszu-
schlieRen bzw. einen bestimmten Winkelbereich fir die
Ruheposition zuzulassen.

[0011] Der erfindungsgemale Rickstellmechanis-
mus hat den Vorteil, dass ein Riickstellglied, das die er-
forderliche Kraft fir den Ruckstellmechanismus liefert,
aullerhalb des Kernbereichs des Schlie3zylinders unter-
gebrachtwerden kann ohne den Durchmesser des Kerns
wesentlich zu beschneiden. Dadurch wird im Hinblick auf
hohe Rickstellkrafte ein groRes Ruckstellglied, bei-
spielsweise ein groRes Federelement, und somit eine
hohe Effektivitdt ermdglicht, ohne die durch den Kern

15

20

25

30

35

40

45

50

55

bestimmte Grundfunctionalitdt zu beeintrachtigen.
[0012] Zudem hat der erfindungsgemaRe Rickstell-
mechanismus den Vorteil, dass der Riickstellmechanis-
mus ausschlieRlich den Bauraum des SchlieRzylinders
selbst nutzt, wodurch Kompatibilitat mit tblichen, vor-
zugsweise genormten, Schléssern gewahrleistet werden
kann.

[0013] Der Rickstellmechanismus umfasst mindes-
tens ein Rickstellglied, das die erforderliche Kraft fiir den
Ruckstellmechanismus liefert. Zudem umfasst der Riick-
stellmechanismus mindestens ein erstes grof3eres Zahn-
rad das mitdem Schliebart, vorzugsweise drehfest, ver-
bunden ist und ein zweites kleineres Zahnrad das mit
dem ersten gréReren Zahnrad in Eingriff kommt bzw.
kommen kann, sodass eine am zweiten kleineren Zahn-
rad durch das Riickstellglied angreifende Kraft vom klei-
neren Zahnrad auf das erste gréRRere Zahnrad Ubertra-
gen werden kann. Hierbei ist zu beachten, dass sich die
relativen Begriffe "kleineres" und "gréReres" Zahnrad
aufeinander beziehen, wodurch klar wird, dass das gro-
Rere Zahnrad gréRerist als das kleinere Zahnrad. Zudem
soll sich der Begriff der GrolRe auf den Durchmesser bzw.
Radius der Zahnrader beziehen, vorzugsweise die ent-
sprechenden Walzkreisdurchmesser. Obwohl die bei-
den Zahnrader unterschiedlich grof3 sind, sollten die bei-
den Zahnrader vorzugsweise die gleiche Anzahl von
Zahnen haben.

[0014] Um dennoch einen Eingriff zwischen den bei-
den Zahnradern zu ermdglichen ist es bevorzugt, dass
das kleinere Zahnrad ein Rad ist, das (iber den gesamten
Umfang des Rads gleichmaRig verteilt Z&hne aufweist,
wohingegen das gréRere Zahnrad tber einen Winkelbe-
reich von weniger als 360° (bezahnter Winkelbereich),
vorzugsweise weniger als 300° die gleiche Anzahl von
Zahnen gleichmaBig verteilt. Mit anderen Worten, das
gréRere Zahnrad hat iiber einen Winkelbereich von >30°,
aber vorzugsweise weniger als 180° keine Zéhne, der
im Folgenden "zahnfreier Bereich" genannt wird.. Vor-
zugsweise hat das groRere Zahnrad mindestens einen
"bezahnten Winkelbereich" und mindestens einen "zahn-
freien Bereich". Weiter bevorzugt hat das grofRere Zahn-
rad genau einen "bezahnten Winkelbereich" und genau
einen "zahnfreien Bereich", wobei die Summe dieser bei-
den Winkelbereiche 360° ergibt.

[0015] Vorzugsweise ist mit Eingriff der beiden Zahn-
radern eine Ubertragung zwischen zwei Drehungen der
beiden Zahnrader gemeint, d.h. wenn die Z&hne in Ein-
griff sind, dann greifen sie formschlissig, und somit
schlupffreiineinander. Aufgrund des zahnfreien Bereichs
kann es aber zu einem Zustand kommen, bei dem die
beiden Zahnrader nicht in Eingriff sind, d.h. es entsteht
ein Schlupf Uber den zahnfreien Bereich. Vorzugsweise
weist das erste gréRere Zahnrad Uber einen Winkelbe-
reich von 30-90° keine Zahne auf.

[0016] Vorzugsweise sind das erste und zweite Zahn-
rad so zueinander angeordnet, dass eine 360° Drehung
des ersten gréReren Zahnrads aus der Ruheposition her-
aus vorzugsweise ebenfalls eine 360° Drehung des zwei-
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ten kleineren Zahnrads bewirkt.

[0017] Vorzugsweise ist das kleinere Zahnrad
und/oder das gréRere Zahnrad als Stirnrad ausgebildet.
Zudem ist es denkbar, dass das gréRere und/oder das
kleinere Zahnrad als AuRenzahnrad bzw. Innenzahnrad
ausgebildet sind. Die Verzahnung kann zudem gerade
(achsparallel), schrag (Schragverzahnung) oder gegen-
schrag (Pfeilverzahnung) ausgeflhrt sein. Die Erfindung
ist jedoch nicht auf diese Art Zahnrader beschrankt und
Ausgestaltungen in Form von Kegelrad, Kegelplanrad,
Kronrad und Spindelrad usw. sind ebenso denkbar.
[0018] Vorzugsweise ist der erfindungsgemafie
SchlieRzylinder als Profilzylinder (PZ-Zylinder) ausgebil-
det. Der Zylinderkern des Profilzylinders ist vorzugswei-
sedrehbar gelagert und vorzugsweise zumindest ein Teil
des Zylinderkerns Uber eine Kupplung mit dem
SchlieRBbart drehfest koppelbar. Gemal einer weiter be-
vorzugten Ausfihrungsform handelt es sich beim dem
SchlieRzylinder um einen elektronischer Knaufzylinder,
der einen oder zwei Knaufe aufweist. Bei einem Einzel-
knaufzylinder bzw. einem Halbzylinder mit nur einem
Knauf ist vorzugsweise ein Kopplungsmechanismus zwi-
schen Knauf und SchlieRbart vorgesehen, der in Abhan-
gigkeit einer Authentifizierung den Knauf mit dem
SchlieRBbart koppelt bzw. entkoppelt bzw. im entkoppel-
ten Zustand beldsst. Bei einem Doppelknaufzylinder
kénnen beide Knaufe mit dem Schliel3bart temporar, fir
das AufschlieRen bzw. AbschlieRen, gekoppelt werden
oder nur einer der beiden Knaufe, wobei der andere
Knauf dann vorzugsweise drehfest bzw. dauerhaft fest
mit dem SchlieRbart gekoppelt ist.

[0019] Vorzugsweise istdas erste groflere Zahnrad so
im SchlieRzylinder angeordnet, dass es um die Langs-
achsedes SchlieRzylinders drehbar ist. Mitanderen Wor-
ten, die Drehachse des erste gréRere Zahnrad verlauft
vorzugsweise parallel zur Langsachse des SchlieRzylin-
ders, vorzugsweise durch die Mittelachse des Zylinder-
kerns.

[0020] Der erfindungsgemafie SchlieRzylinder, insbe-
sondere in Form eines Profilzylinders, weist einen zylin-
drischen Abschnitt (Zylinderkern) und einen davon radial
abstehenden, vorzugsweise U-férmigen, Abschnitt auf.
Diese beiden Abschnitte werden oft auch als zylindri-
scher Lagerabschnitt und Flanschabschnitt bezeichnet.
Das erste groRere Zahnrad ist vorzugsweise im zylind-
rischen Abschnitt des Profilzylinders angeordnetund das
zweites kleineres Zahnrad im abstehenden Abschnitt
des Profilzylinders angeordnet ist. Vorzugsweise liegt
das Verhéltnis der Durchmesser des ersten gréReren
Zahnrads zum Durchmesser des zweiten kleineren
Zahnrads im Bereich von 17/8 - 15/10, vorzugsweise bei
ca. 17/10. Vorzugsweise liegt das Verhaltnis der "Walz-
kreisdurchmesser" der beiden Zahnrader im Bereich von
17/8 - 15/10. Anders ausgedrickt ist die Strecke entlang
des Walzkreisdurchmessers am gré3eren Zahnrad im
bezahnten Bereich gleich oder im Wesentlichen gleich
zum Umfang des kleineren Zahnrads entlang des Walz-
kreisdurchmessers.
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[0021] Ein Profilzylinder nach DIN 18252 hat im zylin-
drischen Abschnitt einen AuRendurclunesser von 17mm
und die Breite des davon radial abstehenden Abschnitts
betragt 10mm. Um diese duReren Gegebenheiten be-
sonders effektiv auszunutzen wird man vorzugsweise im
zylindrischen als auch im radial abstehenden Abschnitt
ein méglichst grolRes Zahnrad einbauen. Wenn man bei-
spielsweise ein Zahnrad einbaut, das stets 1 mm Ab-
stand von den AuRenmalen hat, erhalt man zwei Zahn-
rader mit 177mm-2mm= 15mm bzw. 10mm-2mm = 8 mm
Auflendurchmesser.

[0022] Der erfindungsgemaRe Rickstellmechanis-
mus hat mindestens ein Rickstellglied, das mindestens
ein Federelement aufweist, das in einem Profilzylinder
vorzugsweise im abstehenden Abschnitt angeordnet ist.
Das Federelement ist nicht auf eine bestimmte Art be-
grenzt und kann prinzipiell als Torsionsfeder, Biegefeder
oder Zugfeder ausgestaltet sein. Als nicht einschrénken-
de Beispiele fur mégliche Federelemente sind Druckfe-
der, Zugfeder, Blattfeder, Schraubendruckfeder,
Schraubenzugfeder, gewundene Torsionsfeder, Schen-
kelfeder, gerade Torsionsfeder, Biegefeder, Membran-
feder, Blattfeder, Tellerfeder, Elastomerfeder, Evolutfe-
der, Ringfeder und Schraubenfeder zu nennen. Auch ist
das Federelement nicht auf ein bestimmtes Material be-
schrankt, vorzugsweise jedoch aus Federstahl oder ei-
ner Kupfer-Beryllium-Legierung hergestellit.

[0023] Vorzugsweise greift das Ruckstellglied bzw.
das Federelement an einer exzentrischen Stelle am klei-
neren Zahnrad an, wodurch das Riickstellglied das klei-
nere Zahnrad in eine vordefinierte Lage vorspannt. Es
bieten sich fir einen Fachmann wiederum mehrerer
Moglichkeiten, wie das Riickstellglied an diese exzentri-
sche Stelle angreifen soll. Beispielsweise kdnnte am klei-
neren Zahnrad ein abstehender Exzenterzapfen vorhan-
den sein, an dem eine Zug oder Druckfeder angreift. Ge-
man einer weiteren Ausfiihrungsform kdnnte anstelle ei-
nes Exzenterzapfens eine Vertiefung, beispielsweise ei-
ne Exzenterbohrung, im kleineren Zahnrad ausgebildet
sein, in die ein Stab eingesetzt wird auf den dann das
Federelement die Ruckstellkraft Gbertragt.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0024] Im Folgenden werden bevorzugte Ausfiih-
rungsformen der vorliegenden Erfindung unter Bezug-
nahme auf die Figuren ausflhrlich beschrieben. Es zei-
gen:
Fig. 1 eine Explosionszeichnung eines elektro-
nischen Doppelknaufzylinders in der
Ausgestaltung eines Profilzylinders;
eine Teilansicht des erfindungsgemaRen
Ruckstellmechanismus;
Seitenansichten des erfindungsgema-
Ren Rickstellmechanismus in drei ver-
schiedenen Zustanden;

eine den Figuren 2a und 2b &hnliche Teil-

Fig.2a- 2b

Fig. 3a-3c

Fig. 4
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ansicht des erfindungsgemalen Rick-
stellmechanismus mit einem dargestell-
ten Rickstellglied; und

perspektivische Teilansichten des erfin-
dungsgemalen Rickstellmechanismus
in vier verschiedenen Zustanden.

Fig. 5a -5d

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG BEVORZUGTER
AUSFUHRUNGSFORMEN

[0025] Figur1 zeigt eine erste erfindungsgemafe Aus-
fuhrungsform. In der als 42 Explosionszeichnung darge-
stellten Ausfiihrungsform handelt es sich um einen elek-
tronischen Doppellmaufzylinder mit den beiden Knaufen
3 und 4, die an den beiden Enden der Langsachse A des
SchlieBzylinders angebracht sind. Zudem handelt es
sich bei dem dargestellten SchlieRzylinder um einen Pro-
filzylinder mit einem runden zylindrischen Kernbereich 1
und einem davon radial abstehenden U-férmigen Ab-
schnitt 5. In der dargestellten Ausfiihrungsform soll der
Knauf 3 ein Innenknauf sein, der vorzugsweise perma-
nent drehfest mit dem Schlielbart 2 gekoppelt ist, so
dass bei eingesetztem SchlieRzylinder in einem Schloss
der SchlieRbart 2 iiber den Knauf 3 stets gedreht werden
kann. Vorzugsweise enthalt der Innenknauf 3 wichtige
elektronische Bauteile, die zur Authentifizierung eines
Benutzers verwendet werden. Der Knauf 4 wird als Au-
Renknauf verwendet und ist in dieser dargestellten Aus-
fuhrungsform Idsbar am Zylinderkern 6 angebracht, wo-
bei der Zylinderkern vorzugsweise drehbar im zylindri-
schen Abschnitt 1 des SchlieRzylinders gelagert ist. Der
abnehmbare AulRenknauf 4 ermdglicht ein problemloses
Einsetzen des SchlieRzylinders in einen Schlosskasten.
Vorzugsweise wird eine Kupplung bzw. ein Koppelme-
chanismus zwischen dem AuRenknauf 4 und dem
SchlieBbart 2, vorzugsweise im drehbaren Zylinderkern-
abschnitt 6 zwischen SchlieRbart 2 und Aufenknauf 4
bereitgestellt, so dass eine Drehung des AuRenknaufs 4
in eine Drehung des Schlielbarts 2 nur im gekoppelten
Zustand erfolgt, der wiederum von einer erfolgreichen
Authentifizierung abhangt. Mit anderen Worten, bei einer
durch die Auswerteelektronik in Innenknauf 3 erfolgrei-
chen Authentifizierung wird ein Signal vorzugsweise
durch den Zylinderkern, vorzugsweise durch den teilwei-
se zylindrisch  bzw. ringférmig ausgestalteten
SchlieBbart 2 als elektronisches Signal an einen Aktuator
im Kopplungselement Gibermittelt, so dass eine Kopplung
des AulRenknaufs 4 mit dem SchlieBbart 2 erfolgen kann.
[0026] Umden SchlieRbart2in eine Ruheposition bzw.
einen Ruhebereich vorzuspannen wird der erfindungs-
gemale Rickstellmechanismus bereitgestellt, der als
wesentliche Bauteile ein (erstes) grolReres Zahnrad 20
und ein (zweites) kleineres Zahnrad 10 aufweist. Vor-
zugsweise ist das grofiere Zahnrad 20 konzentrisch mit
SchlieBbart bzw. dem ringférmigen Teil des SchlieRbarts
2 angeordnet, so dass sich das groRere Zahnrad und der
SchlieBbart um eine gemeinsame Achse (A; siehe Fig.
3a) drehen lassen. Mit anderen Worten, das groRere
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Zahnrad 20 ist vorzugsweise mdglichst groR innerhalb
des zylindrischen Abschnitts 1 des SchlieRzylinders un-
tergebracht. Das kleinere Zahnrad 10 ist in der darge-
stellten Ausfiihrungsform im radial abstehenden, U-for-
migen Abschnitt (hier nach unten gerichtet) des Profilzy-
linders untergebracht und ebenfalls mdglichst grof in-
nerhalb der zur Verfiigung stehenden AuRenmalie aus-
gestaltet. Zudem umfasst der erfindungsgemafie Rick-
stellmechanismus ein Rickstellelement, vorzugsweise
in Form von mindestens einer Feder. Vorzugsweise kann
dieses Ruckstellelement jedoch auch mehrere Federn
und zuséatzliche Hebelelemente aufweisen, die erfin-
dungsgemal vorzugsweise im radial abstehenden, nach
unten gerichteten, U-férmigen Abschnitt untergebracht
sind. Dies hat den entscheidenden Vorteil, dass die Me-
chanik des Riickstellelements entfernt vom drehbar ge-
lagerten Zylinderkern 6 untergebracht werden kann, so
dass die bereits bewahrte Ausgestaltung eines Doppel-
knaufzylinders, der eine Drehbewegung des Zylinder-
kerns 6 bzw. Datentbertragung innerhalb des Zylinder-
kerns 6 ermdglichen sollte, nicht behindert wird. In Fig.
1sind zudem einige gestalterische Merkmale dargestellt,
die jedoch nicht ndher beschrieben werden, da sie fir
das Verstandnis des erfindungsgemafen Rickstellme-
chanismus nicht relevant sind.

[0027] Figuren2aund 2bzeigenwesentliche Teile des
erfindungsgeméafen Rickstellmechanismus in zwei un-
terschiedlichen Positionen, wobei die Darstellung der Fi-
guren 2a und 2b im Wesentlichen einen Querschnitt des
erfindungsgemaflen SchlieBzylinders senkrecht zur
Langsachse A des Zylinders darstellt. Die Figuren 2aund
2b zeigen den Bereich, in dem der Schlielbart 2 sich im
Ruhebereich befinden kann. Insbesondere zeigen die Fi-
guren 2a und 2b die Extrempositionen des Ruhebe-
reichs, das heil3t der Schliebart 2 kann sich im unteren
Bereich kraftefrei bewegen und dabei in jeder dieser Po-
sitionen verbleiben, ohne dass der Riickstellmechanis-
mus den SchlieBbart 2 bewegt. Fig. 2a zeigtdie maximale
Auslenkung nach rechts liber den Winkel /2, das heif3t
eine Position in der das oberste der Zahnrader 13 des
kleinen Zahnrads 10 noch innerhalb des zahnfreies Be-
reichs 22 ist, jedoch an den ersten Zahn des Zahnbe-
reichs 21 des groRen Zahnrads 20 links anstoRt. Ent-
sprechend istin der Fig. 2b die maximale kréftefreie Aus-
lenkung des SchlieRbarts 2 nach links dargestellt in der
deroberste Zahn der Zahnrader 13 des kleinen Zahnrads
10 sich ebenfalls noch im zahnfreien Bereich 22 des gro-
Ren Zahnrads befindet, jedoch an den ersten Zahn des
Zahnbereichs 21 auf der anderen Seite des zahnfreien
Bereichs 22 des gréReren Zahnrads 20 anst6Rt. Hierbei
ist der oberste Zahn in Bezug auf die Ruhestellung des
kleinen Zahnrads gemeint, d.h., der Zahn der am nachs-
ten zu dem weiter unten diskutierten exzentrischen An-
griffspunkt 11 liegt.

[0028] Aufgrund der symmetrisch ausgestalteten Aus-
fihrungsform entspricht die Auslenkung um /2 nach
links der maximalen Auslenkung um /2 nach rechts, wo-
bei in diesem Fall der Ruhebereich als B beschrieben
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werden kann. In der dargestellten Ausfiihrungsform be-
tréagt der Wert von /2 = 40°, so dass der Winkelbereich
des Ruhebereichs 2 x /2 = 80° betragt. Dieser Winkel
80° entspricht im Wesentlichen dem Winkelbereich des
zahnfreien Bereichs 22 auf dem grof3en Zahnrad 20. So-
bald die Zahnrader 21 des groReren Zahnrads mit den
Zahnradern 13 des kleineren Zahnrads in Eingriff kom-
men, verdreht sich das kleinere Zahnrad 10 und somit
verschiebt sich der exzentrische Angriffspunkt 11 des
kleinen Zahnrads aus der in Figuren 2a und 2b darge-
stellten Position; d.h., der exzentrische Angriffspunkt 11
wird nach unten verdreht. Das Federelement 30, das in
Fig. 4 dargestellt ist versucht einer derartigen Verdre-
hung des exzentrischen Angriffspunkts 11 entgegenzu-
wirken, bewirkt somit eine Vorspannung des exzentri-
schen Angriffspunkt 11 nach oben, wodurch das gré3ere
Zahnrad wieder in die "Ruheposition" zugedreht wird.
[0029] Figur 2a und 2b zeigt eine Teilansicht des er-
findungsgemafRen Ruckstellmechanismus. Die Kombi-
nation des kleineren Zahnrads 10 mit dem groReren
Zahnrad 20 kann als Getriebeeinheit beschrieben wer-
den, mit einem Antriebselement und einem Abtriebsele-
ment, die relativ beweglich zueinander angeordnet sind,
wobei in einem Eingriffzustand die beiden Zahnrader 10
und 20 formschlissig in Wirkverbindung stehen, so dass
eine Kraftlibertragung zwischen den Zahnradern erziel-
bar ist. Das vom Federelement angetriebene Zahnrad
kann als treibendes Zahnrad bzw. bzw. Ritzel bezeichnet
werden, das getriebene gréRere Rad als Abtrieb. Beider
Zahnform der beiden Rader handelt es sich vorzugswei-
se um eine Evolventenverzahnung. Da die beiden Zahn-
rader sich im "Zahnliickenbereich" des Abtriebs frei zu-
einander bewegen kdnnen, kénnte man das gréf3ere
Zahnrad als "Abtrieb mit Freilauf bezeichnen". Beide
Zahnrader 10, 20 sind drehbar angeordnet und haben
die gleiche Anzahl von Zahnen; in der hier dargestellten
Ausfiihrungsform elf.

[0030] Mit anderen Worten, eine Wirkverbindung be-
stehtwenn die Zéhne des kleineren Zahnrads 10 mit den
Zahnradern des bezahnten (Winkel)bereichs 21 des gro-
Reren Zahnrads 20 ineinander greifen. Aufgrund des
"Zahnlickenbereich" 22 (im Folgenden auch als "zahn-
freier Bereichs" bezeichnet) im gréReren Zahnrad 20
kann das gréRere Zahnrad Uber diesen zahnfreien Be-
reich 22 in einem Freilaufzustand bewegt werden, ohne
dass eine Kraft vom kleineren Zahnrad 10 auf das gr6-
Rere Zahnrad 20 tGibertragen wird. D.h. wenn das gréRere
Zahnrad 20 sich in einer Lage befindet, in dem keine
Wirkverbindung zum kleinen Zahnrad 10 besteht, dann
kann der Ruckstellmechanismus das gréRere Zahnrad
22 nicht verdrehen. Nochmals in anderen Worten, der
zahnfreie Bereich 22 definiert die "Ruheposition” bzw.
den "Ruhebereich" in dem das groéfRer Zahnrad 20 kraft-
frei verbleiben kann und definiert somit den Bereich in
dem der SchlieRbart 2 - der mit dem gréReren Zahnrad
20vorzugsweise drehfest verbundenist - verbleiben darf,
um dennoch die Antipanikfunktion des Antipanikschlos-
ses zu gewahrleisten.
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[0031] Sollte der SchlieRbart sich in dem oberen Be-
reich befinden (siehe beispielsweise Figuren 5b-5d),
dann greifen die Zahnrader des groferen Zahnrads 20
in die Zahne 13 des kleineren Zahnrads 10 ein. Das klei-
nere Zahnrad 10 wird sich deshalb aus der in Fig. 2a und
2b dargestellten Stellung verdrehen, sodass der exzen-
trische Angriffspunkt 11 am kleinen Zahnrad aus Ruhe-
position verdreht wird. Da aber das Federelement 30 am
exzentrische Angriffspunkt 11 angreift und stets ver-
sucht, diesen Angriffspunkt 11 in die Ruheposition des
kleineren Zahnrads 10 zu bewegen bzw. zu drehen, wird
das gréfRere Zahnrad 20 zusammen mit dem SchlieRbart
2 zwangsweise in den erlaubten Ruhebereich fiir den
SchlieRbart verdreht.

[0032] Fig. 4 zeigt ahnlich wie die Figuren 2a und 2b
eine Ruheposition innerhalb des Ruhebereichs (Freilauf-
bereichs), jedoch mit dem zusétzlich dargestellten Fe-
derelement 30 in Form einer Druckfeder. Die Druckfeder
30 versucht den exzentrisch am kleinen Zahnrad 10 an-
gebrachten Zapfen 11 noch oben zu driicken; ist diese
obere Position erreicht befindet sich das kleinere Zahn-
rad 10 in der Ruheposition.

[0033] Vorzugsweise sind alle Zahnelemente des klei-
neren Zahnrads 10 und des gréRBeren Zahnrads 20 in
ihrer Geometrie ahnlich bzw. identisch ausgefiihrt, um
ein sichereres Eingreifen zu erméglichen. Die Erfindung
istjedoch nicht auf diese Art von Zahnradern beschrankt.
Beispielsweise zeigen die Figuren 3a bis 3c und 5a bis
5d eine Ausfiihrungsform mit dem kleineren Zahnrad 10
als Stirnzahnrad und dem gréReren Zahnrad als zylind-
rische Hilse mit Zahnelementen 25 die sich in axialer
Richtung von der Hiilse erstrecken. Das gréRRere Zahn-
rad dhnelt somit einem Kegelplanrad. GemaR weiteren
nicht dargestellten Ausfiihrungsformen kdénnen die
Zahnrader auch als Kegelrdder ausgefiihrt sein. Ein
Fachmann wird leicht erkennen, dass es eine Vielzahl
von méglichen Ausgestaltungen gibt, um ein erfindungs-
gemaRes Eingreifen der beiden unterschiedlich groRen
Zahnrader zu realisieren.

[0034] Im Gegensatz zu den Figuren 2a und 2b in de-
nen Positionen des Riickstellmechanismus innerhalb ei-
ner Ruheposition dargestellt sind, zeigen die Figuren 3b
und 3c schematisch einen erfindungsgemalen
SchlieRzylinder in Positionen, in denen der Riickstelime-
chanismus den SchlieRbart zurlick in die Ruheposition
driicken mdéchte.

[0035] Fig. 3a entsprichtim Wesentlichen der in Fig. 4
dargestellten Position, jedoch von der Seite. Der
SchlieBbart 2 ist senkrecht nach unten gerichtet, der ex-
zentrische Zapfen 11 ist in seiner Ruheposition oben,
was durch die hier rein beispielhaft dargestellte Druck-
feder, die eine Kraft nach oben auslibt, erreicht wird. Das
gréRere Zahnrad 20 befindet sich in der "Freilaufposition”
bezlglich des kleineren Zahnrads 10, das heif3t der
SchlieBbart 2 kann um diese senkrecht nach unten ge-
richtete Stellung um B/2 nach rechts und links (in der
Seitenansicht nach hinten bzw. nach vorn) kréaftefrei be-
wegtwerden, ohne dass der Riickstellmechanismus eine
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Ruckstellkraft auf das gréRere Zahnrad 20 und somitden
SchlieBbart austbt.

[0036] In Fig. 3b ist der SchlieBbart 2 nicht sichtbar,
da er sich beziiglich der Papierebene senkrecht nach
hinten erstreckt. Mit anderen Worten, die Positionen des
SchlieBbarts der Figuren 3a und 3b sind um 90° verdreht.
Diese 90° verdrehte Position der Fig. 3b Uberschreitet
somit den Ruhebereich von /2 = 40°, so dass der Riick-
stellmechanismus versucht, den SchlieRbart 2 zurlick in
die Ruheposition zu verdrehen.

[0037] Ein Verdrehen des kleineren Zahnrads 10 aus
seiner Ruheposition wird dadurch erreicht, dass ein Dre-
hen eines Knaufs ein Drehen des gréfReren Zahnrads 20
bewirkt, wodurch die Zahne 25 des gréReren Zahnrads
20 mitden Zahnradern des kleineren Zahnrads 10 in Ein-
griff kommen, sodass das kleinere Zahnrad 10 aus der
Ruheposition verdreht wird. Daher wird der exzentrisch
angebrachte Zapfen 11 aus der obersten Position in eine
veranderte Position gedreht. Die Feder 30 versucht nun
den Zapfen 11 nach oben zu driicken und erzeugt somit
eine Rickstellkraft, d.h. ein Drehmoment am kleineren
Zahnrad 10, das wiederum ein Drehmoment am grof3e-
ren Zahnrad 20 erzeugt.

[0038] Fig. 3czeigt eine weitere Extremstellungbeider
die Rickstellfeder 30 maximal komprimiert ist, das heif3t
der exzentrische Zapfen 11 istin der maximal nach unten
gerichteten Position. Da der erfindungsgeméafie Riick-
stellmechanismus mit dem kleineren und dem gréReren
Zahnrad 10, 20 derart gestaltet ist, dass eine komplette
360° Drehung an den Knaufen - und somit eine entspre-
chende 360° Drehung des groferen Zahnrads - eine
ebenfalls 360° Drehung des kleineren Zahnrads 10 be-
wirkt, folgt aus der in Fig. 3c dargestellten 180° Drehung
bezlglich der Fig. 3a ebenfalls eine 180° Drehung des
kleineren Zahnrads 10. Wiederum sind das kleinere
Zahnrad 10 und das gréfRere Zahnrad 20 in Eingriff, so
dass ein von der Feder 30 ausgelbte Kraft den exzent-
rischen Zapfen 11 nach oben zu driicken versucht, wo-
durch ein Drehmoment im kleineren Zahnrad 10 erzeugt
wird, das wiederum auf das gréfRere Zahnrad 20 uber-
tragen wird. Aufgrund der unterschiedlichen GréRe der
beiden Zahnrader erhalt man ein vorteilhaftes Uberset-
zungsverhaltnis, das heilt die durch die baulichen Ge-
gebenheiten beschrankten Federkrafte, die im radial ab-
stehenden U-férmigen Abschnitt eines Profilzylinders
untergebracht werden kénnen, werden aufgrund dieses
Untersetzungsverhaltnis beziliglich kleinerem und gro-
Rerem Zahnrad sehr effektiv ausgenutzt, wodurch
schlief3lich eine grolRe Ruckstellkraft fiir den SchlieRbart
2 bereitgestellt werden kann.

[0039] SchlieBlich wird noch auf die Figuren 5a bis 5d
verwiesen, in denen der Innenknauf 3 mit dem
SchlieBbart 2, der drehfest mit dem gréReren Zahnrad
20 gekoppelt ist, perspektivisch gezeigt ist. Wiederum
sind zur Darstellung des Riickstellmechanismus nur we-
sentliche Teile dargestellt, ndmlich das kleinere Zahnrad
10 und das Riickstellelement 30 in Form einer Sprung-
feder, die am exzentrischen Zapfen 10 des kleineren
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Zahnrads 10 angreift. Die Position des Rulckstellmecha-
nismus der Fig. 5a entspricht im Wesentlichen der Posi-
tion aus Fig. 3a bzw. Fig. 4. Die Position der Fig. 5c ent-
spricht im Wesentlichen der Position der Fig. 3b, das
heilkt eine 90° Verdrehung des SchlieRbarts 2 aus der
senkrecht nach unten gerichteten Position, die sich in-
nerhalb der erfindungsgemaflen Ruheposition zentriert
befindet. Fig. 5b zeigt wiederum eine 90° Verdrehung
des Schliel3barts, jedoch in die andere Richtung als Fig.
5c. SchlieBlich entspricht die Position der Fig. 5d der Po-
sition der seitlichen Darstellung aus Fig. 3c, das heif3t
der SchlieRbart ist nach oben gerichtet.

[0040] Die Erfindung umfasst ebenfalls die genauen
oder exakten Ausdriicke, Merkmale, numerischen Werte
oder Bereiche usw., wenn vorstehend oder nachfolgend
diese Ausdriicke, Merkmale, numerischen Werte oder
Bereiche im Zusammenhang mit Ausdriicken wie z.B.
"etwa, ca., um, im Wesentlichen, im Allgemeinen, zumin-
dest, mindestens" usw. genannt wurden (also "etwa 3"
soll ebenfalls "3" oder "im Wesentlichen radial" soll auch
"radial" umfassen). Der Ausdruck "bzw." bedeutet tber-
dies "und/oder".

Patentanspriiche

1. Rickstellmechanismus der einen drehbaren
SchlieBbart (2) eines SchlieRzylinders (42) fir ein
Antipanikschloss vorbelastet, um einen vorbestimm-
ten Winkelbereich flr eine Ruheposition des
SchlieRbarts auszuschlieRen, wobei der Riickstell-
mechanismus aufweist:

mindestens ein Rickstellglied (30), das die er-
forderliche Kraft fir den Riickstellmechanismus
liefert,

ein erstes gréReres Zahnrad (20) das mit dem
SchlieRbart (2) drehfest verbunden ist,

ein zweites kleineres Zahnrad (10) das mit dem
ersten gréReren Zahnrad (20) in Eingriff kom-
men kann, sodass eine am zweiten kleineren
Zahnrad (10) durch das Rickstellglied (30) an-
greifende Kraft auf das erste gréRRere Zahnrad
(20) Ubertragen wird, wobei

das erstes gréReres Zahnrad (20) und das zwei-
teskleinere Zahnrad (10) die gleiche Anzahl von
Zahnen haben.

2. Rickstellmechanismus nach Anspruch 1, wobei das
erste gréfRere Zahnrad (20) Uber einen Winkelbe-
reich (22) von 30°-90° keine Z&hne aufweist und vor-
zugsweise Uber einen Winkelbereich (21) von 330°-
270° Zahne aufweist.

3. Rickstellmechanismus nach Anspruch 1 oder 2, wo-
bei das erste und zweite Zahnrad (20, 10) so inein-
ander greifen, dass eine 360° Drehung des ersten
groReren Zahnrads (20) aus der Ruheposition her-
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aus eine 360° Drehung des zweiten kleineren Zahn-
rads (10) bewirkt.

Rickstellmechanismus nach Anspruch 1, 2 oder 3,
wobei das Riickstellglied (30) mindestens ein Feder-
element (30) aufweist und dieses vorzugsweise in
einem abstehenden Abschnitt eines SchlieRzylin-
ders angeordnet ist.

SchlieRzylinder (42) fir ein Antipanikschloss mit ei-
nem beziglich einer Langsachse (A) des
SchlieRzylinders drehbaren Schliebart (2), der Gber
einen Rickstellmechanismus, insbesondere nach
einem der Anspriiche 1 bis 4, vorbelastet ist, um ei-
nen vorbestimmten Winkelbereich fiir die Ruhepo-
sition auszuschlieen, wobei der Riickstellmecha-
nismus aufweist:

mindestens ein Rickstellglied (30), das die er-
forderliche Kraft fir den Riickstellmechanismus
liefert,

ein erstes groReres Zahnrad (20) das mit dem
SchlieRbart (2) drehfest verbunden ist,

ein zweites kleineres Zahnrad (10) das mit dem
ersten gréReren Zahnrad (20) in Eingriff kom-
men kann, sodass eine am zweiten kleineren
Zahnrad (10) durch das Ruckstellglied (30) an-
greifende Kraft auf das erste gréRere Zahnrad
(20) Ubertragen wird, wobei

das erstes groReres Zahnrad (20) und das zwei-
tes kleinere Zahnrad (10) die gleiche Anzahlvon
Zahnen haben.

SchlieBzylinder nach Anspruch 5, wobei der
SchlieBzylinder (42) ein Profilzylinder mit einem
drehbar gelagerten Zylinderkern (6) ist, wobei der
drehbare Zylinderkern oder ein Teil davon iber eine
Kupplung mit dem SchlieRBbart (2) drehfest koppel-
bar ist.

SchlieRzylinder nach Anspruch 1 oder 2, wobei der
SchlieRzylinder (42) einen zylindrischen Abschnitt
(1) und einen davon radial abstehenden Abschnitt
(5) aufweist,

wobei das erste groRere Zahnrad (11) im zylindri-
schen Abschnitt (1) des Profilzylinders angeordnet
istund das zweites kleineres Zahnrad (10) im abste-
henden Abschnitt (5) des Profilzylinders angeordnet
ist, und wobeidas Verhaltnis des Teilkreisdurchmes-
sers des ersten groReren Zahnrads (20) zum Teil-
kreisdurchmesser des zweiten kleineren Zahnrads
(20) im Bereich von 17/8 - 15/10 liegt, vorzugsweise
bei ca. 17/10.

SchlieBzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 7, wobei das Ruickstellglied (30) min-
destens ein Federelement (30) aufweist das vor-
zugsweise im abstehenden Abschnitt (5) eines Pro-
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10.

1.

12.

13.

filzylinders angeordnet ist.

SchlieRzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 8, wobei der SchlielRzylinder ein elek-
tronischer Knaufzylinder ist.

SchlieBzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 9, wobei das erste gréfiere Zahnrad
(20) um die Langsachse (A) des SchlieRzylinders
drehbar ist.

SchlieBzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 10, wobei das erste gréfRere Zahnrad
(20) eine zentrale Bohrung parallel zur Langsachse
(A) des SchlieRzylinders aufweist.

SchlieBzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 11, wobei der Kraftfluss der Riickstell-
kraft vom Ruckstellglied (30) tUber das zweite klei-
nere Zahnrad (10) zum ersten gréfReren Zahnrad
(11) verlauft.

SchlieBzylinder nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 5 - 12, wobei das Riickstellglied (30) an
einer exzentrischen Position (11) des zweiten klei-
neren Zahnrads (10) angreift.
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