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(67)  Llinvention concerne une embase (100) d'un
dispositif d’accueil (2) d’une chaussure sur une planche
de glisse (3) comprenant un orifice (110) comportant un
alésage (131) prévu pour loger un disque de maintien
(400, 500, 600) de 'embase sur la planche de glisse, et
des premiers moyens de positionnement angulaire (122)
d’un premier type de disque de maintien (400), les pre-
miers moyens de positionnement bordant la périphérie
de l'orifice (110) et étant orientés vers une surface d’ac-
cueil (104) de I'embase.

L'embase comporte en outre des deuxiémes
moyens de positionnement angulaire (132) d’un deuxié-
me type de disque de maintien (500, 600), les deuxiemes
moyens de positionnement étant disposés sur l'alésage
(131) de I'orifice (110).
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Description

[0001] La présente invention se rapporte a un ensem-
ble de retenue d’'une chaussure sur une planche de glis-
se. De tels ensembles sont utilisés dans des domaines
tels que le surf sur neige ou snowboard.

[0002] Généralement, un ensemble de retenue com-
prend une embase, prévue pour accueillir la semelle
d’une chaussure. L’embase comprend un orifice destiné
a loger partiellement un disque de maintien de 'embase
sur la planche de glisse. Pour assurer le maintien, le dis-
que appuie sur le bord de l'orifice de 'embase en direc-
tion de la planche de glisse. Le disque est par ailleurs
retenu a la planche de glisse par des vis qui traversent,
dans le sens de I'épaisseur, des trous oblongs du disque.
L’embase est ainsi maintenue par serrage du disque sur
la planche de glisse.

[0003] Pour ce type de sport, il s'avere important de
positionner correctementles pieds de l'utilisateur par rap-
portalaplanche de glisse. Habituellement, les pieds sont
orientés de fagon inclinée par rapport a I'axe longitudinal
médian de la planche de plusieurs dizaines de degrés.

[0004] Pour réaliser un réglage angulaire adapté aux
besoins de l'utilisateur, on se sert habituellement du dis-
que de maintien.

[0005] Différents systémes coexistent. Certains sont
adaptés pour un dispositif de retenue destiné a la loca-
tion. D’autres sont plus adaptés pour un dispositif de re-
tenue a usage privatif.

[0006] Parexemple, pourlalocation, une solution con-
siste a utiliser une embase comportant une ouverture
circulaire ayant un alésage denté. Les dents, ainsi for-
mées, s’étendent selon une direction paralléle a I'axe de
I'orifice, c’est-a-dire verticalement si on pose la planche
ou le disque d’ancrage a plat sur le sol. Le disque de
maintien présente des ailettes escamotables qui peuvent
se déployer radialement pour se placer devant une sur-
face de 'embase opposée a la planche.

[0007] Dans la demande de brevet EP-A-0 956 112,
I'orifice de 'embase comprend un lamage définissant
alors deux parties cylindriques de diametres différents.
L’alésage le plus grand est denté et est positionné du
coté de la face d’accueil de la chaussure. Le disque de
maintien présente un diametre externe inférieur a I'alé-
sage le plus petit de l'orifice. Le disque de maintien com-
prend également des ailettes escamotables placées sur
la face supérieure, coté chaussure, du disque. Chaque
ailette escamotable comprend une denture externe a son
extrémité libre. Quand les ailettes sont déployées, les
dentures externes coopérent respectivement avec une
partie de la denture interne de l'alésage le plus grand.
Cette coopération assure le positionnement angulaire de
'embase par rapport au disque de maintien. D’autre part,
les ailettes limitent 'écartement de 'embase par rapport
a la planche, du fait de I'étagement de I'orifice. Quand
les ailettes sont rétractées, les extrémités dentées sont
ramenées vers le centre de sorte que ces extrémités
s’inscrivent dans un diamétre inférieure a l'alésage le
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plus petit de I'orifice. Dans cette configuration, 'embase
peut librement se désolidariser du disque de maintien et
donc de la planche.

[0008] Dans la demande de brevet FR-A-2 829 034,
'alésage principal de l'orifice est denté. Le disque de
maintien présente un diamétre externe denté de maniéere
a coopérer avec la denture interne de I'alésage principal.
Cette coopération assure le positionnement angulaire de
'embase par rapport au disque de maintien. Le disque
de maintien présente des ailettes escamotables placées
sur la face supérieure, coté chaussure, du disque. L’ex-
trémité de chaque ailette couvre, lorsque les ailettes sont
déployées, une partie de la face d’accueil de 'embase.
Les ailettes limitent donc I'écartement de I'embase par
rapport a la planche. Quand les ailettes sont rétractées,
les extrémités sont ramenées vers le centre de sorte que
ces extrémités s’inscrivent dans un diamétre inférieure
al'alésage principal. Dans cette configuration, 'embase
peut librement se désolidariser du disque de maintien,
et donc de la planche, par un déplacement vers le haut.
[0009] Pour ces deux solutions, le réglage angulaire
est analogue. Il faut escamoter les ailettes pour pouvoir
désolidariser 'embase du disque fixé sur la planche. Dés
lors, on peut faire tourner 'embase pour obtenir I'orien-
tation souhaitée.

[0010] Ce systeme permet un réglage angulaire ma-
nuel et rapide, utile pour faire face aux pics d’activités
d’'une boutique de location de matériel. En revanche, il
ne permet pas de régler la pression de serrage du disque
de maintien contre 'embase, ni d’obtenir un serrage fort.
Par ailleurs, avec ce type de solution, les dentures as-
surent la tenue en rotation mais également la tenue du
dispositif aux efforts transversaux. Il faut donc un dimen-
sionnement minimum des dents, ce quiréduitla précision
du réglage angulaire, le pas étant alors relativement
grand.

[0011] Pour un usage privatif, une solution consiste a
utiliser une embase comportant une denture circulaire
plane répartie sur le pourtour complet de l'orifice, c6té
chaussure. Ici, chaque dent s’étend radialement par rap-
port a I'orifice, c’est-a-dire horizontalement si on pose la
planche ou le disque a plat sur le sol. La denture est en
retrait par rapport a la surface de contact pour la chaus-
sure. Le disque de maintien comporte une denture cir-
culaire plane correspondante disposée sur une surface
inférieure d’'un épaulement annulaire, face opposée au
coté chaussure. Ainsi, lors de I'assemblage, les dentures
circulaires de 'embase et du disque de maintien sont en
vis-a-vis.

[0012] Pour fixer 'embase a la planche de glisse, on
dispose le disque de maintien dans 'orifice de 'embase
et on place cet ensemble a plat surla planche. Lorsqu’on
visse le disque sur la planche, les deux dentures coopé-
rent.

[0013] Une telle fixation est, par exemple, illustrée
dans la demande de brevet FR-A-2 817 163.

[0014] D’autres systémes prévoient un disque de
maintien en deux parties intégrant un mécanisme de ser-
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rage de la piéce dentée contre 'embase, comme par
exemple, les solutions décrites dans les demandes de
brevet WO 2009/092765 ou US-A-2006/0290105.
[0015] Ce systéeme permet plus ou moins un réglage
de la pression de la plaque contre la planche. De plus,
'ensemble formé de 'embase et du disque peut se dé-
placer en translation lors de I'étape de solidarisation, ce
qui peut compliquer la manipulation. Pour certains sys-
témes, le réglage angulaire n’est pas rapide car il néces-
site le dévissage de plusieurs vis. Pour d’autres syste-
mes, facilitant le démontage, le disque de maintien est
complexe, couteux et relativement épais. Cette épais-
seur induit soit une bosse sous le pied, au niveau de la
surface d’accueil, soit un éloignement de la surface d’ac-
cueil par rapport a la semelle de la planche de glisse ce
qui réduit les performances de glisse.

[0016] De part la cinématique spécifique d’accroche
du disque de maintien sur 'embase, les fabricants doi-
vent concevoir des embases spécifiques, adaptées pour
un type de disque de maintien. Ainsi, une embase prévue
pour la location, ne peut étre montée qu’avec un disque
de maintien spécifique. Elle ne peut étre assemblée a la
planche avec un autre type de disque de maintien ayant
une cinématique d’accroche différente, par exemple, du
type prévu pour un usage privatif. Il n’existe donc pas
d’embase polyvalente. Cela signifie que le fabricant doit
doubler ses références d’embase en fonction de 'usage
prévu : locatif / particulier-privatif. Cette augmentation de
références est couteuse.

[0017] Le but de l'invention est de proposer un dispo-
sitif d’accueil d’'une chaussure sur une planche de glisse
amélioré.

[0018] Un butestnotammentd’utiliserune embase po-
lyvalente, compatible avec au moins deux types de dis-
que de maintien.

[0019] Un autre but est réduire le nombre de référen-
ces industrielles de dispositifs d’accueil.

[0020] Un autre but est d’avoir un disque de maintien
compact, adapté a la location.

[0021] Un autre but est d’avoir un dispositif d’accueil
robuste et facile a assembler sur la planche de glisse.
[0022] L’invention propose une embase d’un dispositif
d’accueil d’'une chaussure sur une planche de glisse,
comprenant :

- un orifice comportant un alésage prévu pour loger
un disque de maintien de 'embase sur la planche
de glisse,

- des premiers moyens de positionnement angulaire
d’'un premier type de disque de maintien, les pre-
miers moyens de positionnement bordantla périphé-
rie del'orifice et étant orientés vers une face d’accueill
de 'embase.

[0023] L’embase se caractérise par le fait qu’elle com-
porte des deuxiémes moyens de positionnement angu-
laire d’'un deuxiéme type de disque de maintien, les
deuxiemes moyens de positionnement étant disposés
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sur I'alésage de l'orifice.

[0024] Lespremiersetdeuxiemes moyens de position-
nement angulaire permettent d’utiliser au moins deux ty-
pes de disque de maintien. L’embase devient donc po-
lyvalente ce qui permet de réduire le nombre de référen-
ces gérées par le fabricant.

[0025] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de l'invention, une telle embase peut incorporer
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
dans toute combinaison techniquement admissible :

- Les premiers moyens de positionnement angulaire
sont en retrait par rapport a la face d’accueil.

- Les premiers moyens de positionnement angulaire
sont orientés sensiblement perpendiculairement
aux deuxieémes moyens de positionnement angulai-
re.

[0026] L’inventionconcerne égalementun dispositifde
fixation d’'une chaussure sur une planche de glisse
comprenant :

- un dispositif d’accueil muni d’'une embase tel que
décrit précédemment,

- un premier type de disque de maintien de 'embase
sur la planche de glisse, le premier type de disque
de maintien coopérant avec les premiers moyens de
positionnement de I'embase.

[0027] Selon un mode de réalisation, le premier type
de disque de maintien comprend un organe de maintien
munie de cinquiemes moyens de positionnement confi-
gurés pour coopérer avec les premiers moyens de posi-
tionnements de 'embase de maniére a solidariser en ro-
tation I'embase avec le disque de maintien.

[0028] L’inventionconcerne égalementun dispositifde
fixation d’'une chaussure sur une planche de glisse
comprenant :

- un dispositif d’accueil muni d’'une embase tel que
décrit précédemment,

- undeuxiémetype de disque de maintiende'embase
sur la planche de glisse, le deuxiéme type de disque
de maintien coopérant avec les premiers moyens de
positionnement de I'embase.

[0029] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de l'invention, un tel dispositif de fixation peut
incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivan-
tes, prises dans toute combinaison techniquement
admissible :

- Ledeuxieme type de disque de maintien comprend :

* une platine munie de troisiemes moyens de po-
sitionnement configurés pour coopérer avec les
deuxiemes moyens de positionnements de
I'embase; la platine étant solidaire de la planche
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de glisse ;

* un organe de maintien permettant de limiter
I'écartement vertical de I'embase par rapport a
la planche de glisse.

- lorgane de maintien comprend une vis destinée a
étre en prise avec la platine, la vis étant assemblée
a l'organe de maintien par une liaison de type pivot
permettant de légéres rotations autour d’axes per-
pendiculaires a I'axe de révolution de I'organe de
maintien.

- L’organe de maintien comprend une couronne mu-
nie de moyens d’adaptation configurés pour coopé-
rer avec les premiers moyens de positionnements
de I’embase, la couronne étant mobile en rotation
autour de son axe de révolution par rapport a I'orga-
ne de maintien.

- L’organe de maintien comprend un corps sur lequel
est monté rotatif la couronne, le corps étant apte a
se solidariser avec la platine.

- L’organe de maintien comprend des moyens d’in-
dexation de la couronne par rapport au corps.

- L’organe de maintien comprend une poignée mon-
tée rotative autour d’un axe sensiblement perpendi-
culaire a I'axe de révolution de 'organe de maintien,
la poignée pouvant prendre une configuration esca-
motée pour laquelle une partie de la poignée se loge
a l'intérieur de I'organe de maintien. Avantageuse-
ment, lorsqu’elle est en configuration escamotée, la
poignée coopére avec le moyen de solidarisation de
'organe de maintien avec la platine de sorte a blo-
quer le rotation de I'organe de maintien.

- L’organe de maintien comprend une poignée mon-
tée rotative sur le corps autour d’'un axe sensible-
ment perpendiculaire a I'axe de révolution de la cou-
ronne, la poignée pouvant prendre une configuration
escamotée pour laquelle une partie de la poignée
se loge a l'intérieur de la couronne.

- L’organe de maintien est en retrait par rapport a la
face d’accueil lorsque le dispositif de fixation se trou-
ve a I'état monté.

- la platine comprend des graduations servant de re-
pére visuel pour le réglage angulaire de la position
du dispositif de retenu par rapport a la planche.

[0030] On décrira a présent, a titre d’exemples non li-
mitatifs, des modes de réalisation de l'invention, en se
référant aux dessins annexés, dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d'une embase
selon l'invention ;

- lafigure 2 est le détail A de la figure 1 ;

- lafigure 3 est une vue en perspective éclatée d’'une
fixation comportant une embase fixée sur une plan-
che par un premier type de disque de maintien ;

- lafigure 4 est une coupe partielle selon IV-1V de la
figure 3 de la fixation assemblée ;

- lafigure 5 est une vue en perspective éclatée d’'une
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fixation comportant la méme embase fixée sur une
planche par un deuxieme type de disque de
maintien ;

- lafigure 6 est une coupe partielle selon VI-VI de la
figure 5 de la fixation assemblée ;

- lafigure 7 est le détail B de la figure 6 ;

- lafigure 8 est une vue en perspective éclatée d'une
partie du deuxiéme type de disque de maintien ;

- lafigure 9 est une vue de dessus d'un troisieme type
de disque de maintien assemblé ;

- lafigure 10 est une vue en perspective d’'une partie
du troisieme type de disque de maintien.

[0031] Dans la suite de la description, on désigne par
"alésage", une partie cylindrique ou légerement conique
interne, qu’elle soit obtenue par usinage, moulage, es-
tampage ou tout autre procédé de réalisation.

[0032] Commeonlevoitsurlesfigures 3 et5, lafixation
1 comprend un dispositif d’accueil 2, permettant I'accueil
d’'une chaussure non représentée sur une planche 3, et
un disque de maintien 400, 500, permettant de solidariser
le dispositif d’accueil 2 avec la planche 3.

[0033] Le dispositif d’accueil 2 est classique et est de
conception analogue au dispositif d’accueil décrit dans
le brevet FR-B-2 817 163. Il comprend une embase 100,
des sangles de serrage 21, 22 et un élément d’appui
arriere 23. La spécificité du dispositif d’accueil 2 selon
linvention réside dans la structure de 'embase 100 et
plus particulierement sur la partie interface avec le
moyen de solidarisation de 'embase avec la planche, en
I'occurrence, le disque de maintien. L’invention s’étend
a d’autres formes de réalisation du dispositif d’accueil 2
dés lors que 'embase 100 comprend la spécificité décrite
ci-apres au niveau de la partie interface avec le moyen
de solidarisation de 'embase avec la planche.

[0034] Les figures 1 et 2 représentent 'embase 100.
[0035] De maniéere connue, 'embase 100 comprend
une assise 101 qui s’étend en longueur selon une direc-
tion longitudinale L entre une extrémité arriere 103 etune
extrémité avant 102. L’assise 101 présente une surface
supérieure 104, appelée également surface d’accueil,
prévue pour étre enregard de la semelle de la chaussure,
et une surface inférieure 105 prévue pour étre au-dessus
de laplanche 3. L’assise 101 présente en outre un orifice
110, traversant I'assise dans son épaisseur. L orifice 110
est sensiblement centrée sur I'assise 101, son axe de
révolution Z110 est sensiblement perpendiculaire a la
surface d’accueil 104.

[0036] L’orifice 110 se subdivise en deux évidements
120 et 130 de section globalement circulaire. Ceux-ci
sont concentriques, c’est-a-dire qu’ils s’étendent selon
un méme axe longitudinal Z110. L’évidement supérieur
120 a un diamétre supérieur a I'évidement inférieur 130.
[0037] L’évidementsupérieur 120 débouche surlasur-
face d’accueil 104. L’évidement inférieur 130 débouche
d’'une part dans I'évidement supérieur 120, d’autre part
sur la surface inférieure 105.

[0038] L’évidement supérieur 120 présente une surfa-
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ce radiale 121 orientée parallélement a la surface supé-
rieure 104. Des premiers moyens de positionnement an-
gulaire 122, ici des dents de section triangulaire, sont
disposés sur le pourtour complet de la surface radiale
121. Les dents 122 ont une créte rectiligne orientée ra-
dialement. Le pas angulaire entre les dents 122 peut étre
par exemple égal a environ 3 degrés, préférentiellement,
le pas est inférieur a 5 degrés.

[0039] L’évidementinférieur 130 présente un alésage
131 définissant une surface interne cylindrique. Des
deuxiéemes moyens de positionnement 132, ici des dents
de section triangulaire, sont disposés sur le pourtour
complet de la surface cylindrique 131. Les dents 132 ont
une créte rectiligne orientée selon une direction parallele
alaxe Z110. Le pas angulaire entre deux dents 132 peut
étre par exemple égal a environ 5 degrés, préférentiel-
lement, le pas est inférieur a 5 degrés.

[0040] On note que les séries de dents 122 et 132 sont
orientées sensiblement perpendiculairement I'une par
rapport a l'autre. Le pas de la denture 122 peut étre le
méme que le pas de la denture 132 ou étre différent.
[0041] Par cette spécificité de construction, 'embase
100 peut se solidariser avec la planche 3 grace a diffe-
rents types de disque de maintien 400, 500.

[0042] Les figures 3 et 4 illustrent I'utilisation d’'un pre-
mier type de disque de maintien 400.

[0043] Ce premier type de disque de maintien 400 est
connu et est notamment décrit dans le brevet FR-B-2
817 163. Ce disque 400 comprend un organe de maintien
410 et quatre vis 420. L'organe de maintien 410 forme
un disque circulaire étagé dans sa hauteur définissant
deux cylindres concentriques 411, 412 de diamétres dif-
férents. L'organe de maintien 410 présente une surface
plane inférieure 418, une surface plane supérieure 415
opposée a la surface 418.

[0044] Le diamétre du cylindre inférieur 412 est lége-
rementinférieur au diametre de I'évidement inférieur 130
de 'embase 100. La hauteur du cylindre inférieur 412 est
sensiblement égale a la hauteur de I’évidement inférieur
130. Ainsi, le cylindre inférieur 412 vient se loger a l'in-
térieur de I'évidement inférieur 130 lors de 'assemblage
de la fixation. Avantageusement, le diamétre du cylindre
inférieur 412 et le diametre de I'evidement inférieur 130
sont dimensionnellement proches de maniére a réaliser
un centrage de I'embase 100 par rapport au disque de
maintien 400.

[0045] Le diamétre du cylindre supérieur 411 est lége-
rement inférieur au diamétre de I'évidement supérieur
120 de 'embase 100 mais supérieur au diamétre de I'évi-
dement inférieur 130 de I'embase 100. La hauteur du
cylindre supérieur 411 est également lIégérement infé-
rieure a la hauteur de I'évidement supérieur 120. Ainsi,
le cylindre supérieur 411 peut intégralement se loger a
l'intérieur de I'évidement supérieur 120. Quand le disque
de maintien 400 est assemblé, celui-ci est en retrait par
rapport a la surface d’accueil 104. Aucune partie de I'or-
gane de maintien 410 ne dépasse de 'embase 100 en
direction de la chaussure. Avantageusement, le diamétre
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du cylindre supérieur 411 et le diamétre de I'évidement
supérieur 120 sont dimensionnellement proches de ma-
niére a réaliser un centrage de 'embase 100 par rapport
au disque de maintien 400.

[0046] L’organe de maintien 410 comprend en outre
des cinquiémes moyens de positionnement angulaire
413, ici des dents de section triangulaire. Ces dents 413
sont disposées sur le pourtour complet d’'une surface ra-
diale inférieure 414. La surface radiale inférieure 414 est
orientée parallelement a la surface supérieure 415 de
I'organe de maintien. Elle relie le diamétre du cylindre
supérieur 411 au diamétre du cylindre inférieur 412. La
denture 413 est destinée a coopérer avec la denture 122
de maniéere a solidariser en rotation 'embase 100 avec
le disque de maintien 400. Les dentures 413 et 122 sont
donc complémentaires. Ici, c’est cette coopération qui
assure le réglage angulaire de la position du dispositif
de retenue 2.

[0047] L’organe de maintien 410 comprend aussi qua-
tre trous oblongs lamés 416 pour le passage des vis 420.
Ainsi, les vis 420 passent a travers 'organe de maintien
pour venir en prise directement avec la planche 3 ou avec
des inserts 31 noyés a l'intérieur de la planche 3. Les
tétes des vis 420 sont retenues dans les lamages des
trous oblongs 416. En conséquence, le vissage des vis
420 dans les inserts 31 intégrés dansla planche 3 permet
de rapprocher le disque de maintien 400 vers la planche
3. Le disque de maintien 400 appuie alors sur 'embase
100 via le contact entre les dentures 413 et 122. L’em-
base 100 est alors plaquée contre la planche 3 par ce
dispositif.

[0048] Les trous lamés 416 sont oblongs suivant une
méme direction afin de permettre un ajustement, selon
cette direction, de la position de I'embase 100 par rapport
a la planche 3. Le vissage des vis 420 dans les inserts
31 provoque l'immobilisation de I'embase, notamment
selon la direction correspondant a I'orientation des trous
oblongs.

[0049] Accessoirement, le disque de maintien 400
comprend une platine 430 comprenant quatre trous
agenceés a l'identique de 'agencement des inserts 31.
Chacun de ces quatre trous est destiné a accueillir une
partie de la tige d’une des quatre vis 420. La platine 430
est assemblée au disque de maintien 400 de maniére a
venir se loger dans un emplacement 417 ménagé dans
la face inférieure de 'organe de maintien 410. La platine
430 sert a maintenir les vis 420 continuellement assem-
blées a l'organe de maintien 410. Le disque de maintien
forme alors un sous-ensemble unitaire, sans risque de
perdre une vis de serrage 420.

[0050] Ainsi, le disque de maintien 400 assure la soli-
darisation du dispositif de retenu 2 avec la planche 3.
[0051] Les figures 5 a 8 illustrent I'utilisation d'un
deuxiéme type de disque de maintien 500.

[0052] Ce deuxieme type de disque de maintien 500
estnouveau dans sa construction. Il comprend unorgane
de maintien 510, quatre vis 520 et une platine 530.
[0053] La platine 530 comporte un corps plat 531, ici



9 EP 2 745 887 A1 10

métallique, et une enveloppe 532, ici en matiére plasti-
que, surmoulée surle corps 531. D’autres matériaux peu-
vent étre prévus.

[0054] La platine 530 forme globalement un disque
présentant une surface plane inférieure 533, une surface
plane supérieure 534 opposée a la surface 533 et une
surface cylindrique périphérique 535.

[0055] La surface périphérique 535 a une section glo-
balement circulaire. Elle est pourvue, sur son pourtour,
de dents 536 de conformation complémentaire de celle
desdents 132. Les dents 536 sontdonciciréparties selon
le méme pas angulaire que celui de la denture 132 et ont
une créte rectiligne orientée perpendiculairement aux
surfaces 533 et 534, ou légerement inclinée. Avec une
inclinaison des dents 536 de maniére a obtenir un dia-
meétre plus grand au niveau de la surface plane inférieure
533, cela permet de faciliter le montage de 'embase 100
sur la platine 530. La denture 536 forme des troisiemes
moyens de positionnement destinés a coopérer avec les
deuxieme moyens de positionnement 132 afin de soli-
dariser en rotation 'embase 100 avec le disque de main-
tien 500. Ici, c’est cette coopération qui assure le réglage
angulaire de la position du dispositif de retenu 2.
[0056] Dans cet exemple, le corps plat 531 comprend
différentes perforations 537, s’étendant de lasurface 533
a la surface 534. Ces trous 537 sont prévues pour I'in-
sertion d’organes de fixation 520, ici des vis. Ces vis 520
sont vissées dans la planche 3 ou dans les inserts 31 de
la planche 3. Chaque téte de vis est retenue par un frai-
sage conique débouchant sur la face supérieure du corps
plat 531. Ainsi, les vis 520 assurent la solidarisation de
la platine 530 avec la planche 3. Avantageusement, les
performations 537 sont oblongues de sorte a permettre
un ajustement de la position de la platine 530 par rapport
a la planche 3.

[0057] Le corps plat 531 comprend également un alé-
sage central fileté 538 prévu pour recevoir une vis 514
de fixation de I'organe de maintien 510.

[0058] Avantageusement, des graduations 539 sont
prévues sur une partie de la périphérie de la surface su-
périeure de I'enveloppe 532. Celles-ci sont disposées de
sorte a coopérer avec un index, non représenté, placé
sur la surface d’accueil 104 de I'embase. Ainsi, I'index
et la graduation servent de repére visuel pour le réglage
angulaire de la position du dispositif de retenu 2 par rap-
port a la planche 3.

[0059] Dans cet exemple, la réalisation de la platine
530 est en deux parties : le corps plat métallique 531 et
I'enveloppe plastique 532. Cette construction permet ré-
duire les colts de réalisation. La denture 536, les gra-
duations 538 ou une décoration peuvent facilement étre
réalisées par moulage sur une piece plastique. Ces par-
ties sont peu sollicitées. En effet, le grand nombre de
dents 536 permet de répartir la reprise d’effort sur une
grande surface, ce qui diminue les contraintes exercées
sur la denture 536. A I'inverse, la platine 530 est forte-
ment sollicitée verticalement, via les vis 520 et 514. C’est
pourquoi l'utilisation de métal, tel que I'acier ou I'alumi-
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nium, pour le corps plat permet de renforcer les parties
de la platine fortement contraintes.

[0060] Alternativement, la platine 530 peut étre mono-
bloc et réalisée avec un seul matériau.

[0061] L’organe de maintien 510, représenté sur les
figures 6 a 8, comprend un corps 511, une couronne
dentée 512, une poignée 513 et une vis 514.

[0062] Le corps 511 forme globalement un disque
d’axe Z511, présentant une surface supérieure 5111 et
une surface inférieure 5112 opposée a la surface 5111.
Le diameétre externe du corps 511 est inférieur au dia-
meétre de I'évidement supérieur 120 de I'embase 100.
[0063] Le corps 511 comprend une gorge radiale pé-
riphérique 5113 délimitée, d’un coté, par une surface ra-
diale supérieure 5114, orientée vers la surface inférieure
5112, de l'autre coté, par une surface radiale inférieure
5115 d’un rebord 5116, orientée vers la surface supé-
rieure 5111 et par une surface cylindrique 5117 définis-
sant le fond de la gorge. La surface radiale supérieure
5114 est pourvue d’'un bosselage périphérique 5118. La
gorge radiale 5113 sert a solidariser la couronne dentée
512 avec I'organe de maintien 510.

[0064] La couronne dentée 512 se présente sous la
forme d’'un anneau circulaire plat comprenant une surfa-
ce supérieure 5121 et une surface inférieure 5122 oppo-
sée ala surface 5121. Le diameétre externe de la couron-
ne dentée 512 est inférieur au diameétre externe du corps
511. Le diamétre interne de la couronne dentée 512 est
légérement supérieur au diametre externe 5117 défini
par le fond de la rainure et légérement inférieur au dia-
meétre externe du rebord 5116. La surface supérieure
5121 est pourvue d'un bosselage périphérique 5128,
complémentaire au bosselage périphérique 5118 du
corps, c'est-a-dire, que ces deux bosselages 5118 et
5128 ont le méme pas angulaire entre deux bosses. La
surface inférieure 5122 est pourvue de moyens d’adap-
tation 5123, ici des dents de section triangulaire. Ces
dents 5123 sont disposées sur le pourtour completd’une
surface radiale inférieure 5122. La denture 5123 est des-
tinée a coopérer avec la denture 122. Les dentures 5123
et 122 sont donc complémentaires.

[0065] La couronne dentée 512 est insérée dans la
gorge radiale 5113. Dans cet exemple, la mise en place
est réalisée par déformation du diamétre interne de la
couronne 512 pour qu'il puisse franchir le rebord 5116
lors d’'un déplacement axial de rapprochement de la cou-
ronne 512 vers le corps 511. Alternativement, on peut
prévoir que la mise en place se fait par déformation du
rebord 5116. Une autre solution consiste a utiliser une
couronne 512 coupée localement, cette découpe per-
mettant la déformation de la couronne 512 par écarte-
ment des bords de la découpe afin d’insérer la couronne
512 dans la gorge 5113. D’autres solutions pourraient
étre envisagées, par exemple, par clipsage, par I'ajout
d’'une piéce. Une fois assemblée, la couronne peut libre-
ment tourner dans la gorge radiale 5113, autour de son
axe de révolution coincidant sensiblement avec I'axe de
révolution Z511 du corps 511.



11 EP 2 745 887 A1 12

[0066] La vis 514 comprend une téte carrée 5141 mu-
nie d’'une empreinte 5142, une partie médiane cylindri-
que lisse 5143 et une partie filetée 5144.

[0067] Lecorps511comprend égalementun trou axial
5117 destiné a recevoir une partie médiane 5143 de la
vis 514. Le dimensionnement du trou axial 5117 permet
le montage serrant de la vis 514 sur le corps 511. Par
ailleurs, le trou axial 5117 débouche sur un évidement
5110 de section carré, centré sur I'axe Z511. Cet évide-
ment 5110 est destiné a loger intégralement la téte de
vis carrée 5141. L’évidement 5110 permet donc la soli-
darisation en rotation de la vis 514 avec le corps 511. En
conséquence, le serrage d'une partie non filetée de la
tige de la vis 514 combiné avec 'immobilisation de la téte
de vis carrée 5141 dans I'évidement 5110 assure la so-
lidarisation de la vis 514 avec le corps 511. Ainsi, en
faisant tourner le corps 511 autour de son axe Z511, on
entraine la rotation de la vis 514.

[0068] De plus, la vis 514 et le corps 511 sont dimen-
sionnés de sorte que, apres assemblage de la vis avec
le corps, la partie filetée 5144 fait saillie de la surface
inférieure 5112 du corps 511. La partie filetée 5144 est
destinée a venir en prise dans l'alésage central fileté 538
de la platine 530.

[0069] Selon une solution alternative, la vis 514 est
assemblée au corps 511, et donc a 'organe de maintien
510, par une liaison de type pivot permettant de légeres
rotations autour d’axes perpendiculaires a I'axe de révo-
lution de I'organe de maintien. Ce peut étre réalisé par
un léger jeu de montage au lieu d’étre monté serrant
dans le trou axial 5117. Dans ce cas, il est prévu un
moyen, non illustré, pour empécher la vis de se désoli-
dariser du corps. Par exemple, ce peut étre un pion de
retenu limitant le déplacement relatif entre la vis et le
corps selon une direction paralléle a I'axe de révolution
du corps. La vis comprend toujours une téte de vis carrée
afin de pouvoir transmettre le couple de serrage via le
corps. Cette construction présente I'avantage de faciliter
le montage du disque de maintien 510 sur la platine 530.
En effet, cette conception permet un peu plus de sou-
plesse dans le tolérancement en acceptant des défaut
d’alignement entre la vis 514 et 'alésage central fileté
538 de la platine 530. La mobilité de vis permet de com-
penser ces défaut d’alignement.

[0070] Cette construction permet le remplacement de
la vis 514, si celle-ci se détériore, sans avoir a changer
de corps 511.

[0071] Alternativement, la vis 514 peut étre assemblé
au corps 511 par surmoulage, cela permet d’éviter tout
risque de désolidarisation entre les deux piéces.

[0072] Le corps 511 comprend aussi deux trous trans-
versaux 5119 alignés, disposés de part et d’autre du trou
axial 5117. Ces trous transversaux 5119 sont destinés
a recevoir deux goupilles 515, montées serrantes, ser-
vant d’axe d’articulation de la poignée 513. La poignée
513 forme un arc de cercle et comprend, a chaque ex-
trémité de I'arc de cercle, un orifice transversal 5131 tra-
versée par une des goupilles 515, la goupille étant mon-
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tée non serrante. Dans la figure 6, une moitié de la poi-
gnée 513 est montrée déployée et 'autre moitié est mon-
trée repliée ou rabattue. Le corps 511 comprend égale-
ment des aménagements pour permettre de bascule-
ment de la poignée d’une position déployée vers une
position repliée/rabattue ou inversement. Ces aménage-
ment permettent aussi de loger intégralement la poignée
513 dans le corps 511 quand la poignée est dans sa
position repliée/rabattue. Dans cette configuration,
aucun élément de la poignée 513 ne fait saillie de la sur-
face supérieure 5111. En position déployée, la poignée
513 permet a l'utilisateur de faire tourner le corps 511,
et donc la vis 514, de maniere ergonomique. Le dimen-
sionnement de la poignée facilite la préhension et la ma-
nipulation.

[0073] Avantageusement, le corps comprend des bu-
tées coopérant avec la poignée de maniére a limiter I'an-
gle d’ouverture de la poignée en position déployée. Pré-
férentiellement, 'angle limite de butée entre la poignée
déployée et la surface supérieure du corps est inférieur
a 90 degrés. Cette limite permet d’éviter de détériorer la
poignée et, plus particulierement, sa liaison au corps, par
un geste malencontreux, par exemple, en appuyant sur
I'extrémité de la poignée avec le pied. En restantinférieur
a 90°, si on appuie avec sa chaussure, on rabat la poi-
gnée vers sa position repliée/rabattue, sans risque d’abi-
mer la poignée. On peut prévoir des clips légers pour
maintenir la poignée dans sa position déployée.

[0074] Le réglage angulaire de la position du dispositif
d’accueil 2 va maintenant étre détaillé.

[0075] La platine 530 est initialement fixé sur la plan-
che 3 grace aux vis 520 en prise avec les inserts 31 de
la planche.

[0076] L’embase 100 est alors placée sur la planche
3 suivant l'orientation angulaire souhaitée. Pour cela,
I'orifice 110, ou plus précisément I'évidement inférieur
130, accueille de maniére ajustée la platine 530, les dents
536 s’interengageant avec les dents 132. Pour aider I'uti-
lisateur a trouver la bonne orientation de I'embase, I'uti-
lisateur peut utiliser les graduations 539 de la platine en
relation avec le repére de I'embase.

[0077] Ainsi, lembase 100 est retenue en translation
horizontale, c’est-a-dire, dans le plan de la planche 3 et
en rotation. Cependant, 'embase est encore mobile se-
lon une translation verticale, c’est-a-dire, dans un plan
perpendiculaire a la planche 3, dans le sens de I'écarte-
ment relatif de 'embase par rapport a la planche.
[0078] Pour assurer 'immobilisation totale de 'emba-
se, on se sert de 'organe de maintien 510.

[0079] L’organe de maintien 510 est placé dans I'évi-
dement supérieur 120 en insérant la partie filetée 5144
de lavis 514 dans I'alésage central fileté 538 de la platine
530. L’organe de maintien 510 est alors serré contre la
platine, par vissage, a I'aide de la poignée 513. La poi-
gnée 513 fait tourner le corps 511 qui fait tourner la vis
514. Lors de cette opération, les dents 5123 de la cou-
ronne 512 s’interengagent avec les dents 122 de I'em-
base 100. La couronne 512 s’immobilise alors en rotation
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par rapport a I'embase 100. En continuant la rotation du
corps 511, la couronne 512 frotte contre le corps 511 au
niveau des bosselages 5118 et 5128. Ces surfaces de
contact bosselées améliorent la friction relative entre les
deux pieces et génerent un serrage cranté. Pour cela,
au moins un bosselage présente une certaine souplesse
pour le passage d’'une bosse, d’'un cran a l'autre. Cette
souplesse peut étre obtenue par la géométrie de la piece
supportant le bosselage et/ou le matériau du bosselage.
Les bosselages 5118 et 5128 constituent des moyens
anti-desserrage qui permettent de limiter le risque de
desserrage intempestif de I'organe de maintien 510. En
conséquence, le desserrage de l'organe de maintien
peut seulement étre réalisé par une action manuelle de
I'utilisateur.

[0080] Grace ala couronne mobile 512, il est possible
d’ajuster le serrage de l'organe de maintien 510 sans
risque de détérioration des dents 122, 5123. En effet, le
serrage est réalisé par un contact avec des surfaces
adaptées, lesbosselages 5118, 5128, et non directement
sur les dents 122, 5123, auquel cas, on aurait un risque
de détériorer le sommets des dents. De plus, avec ce
dispositif, on obtient un serrage mieux réparti via les
dents en prises 5123 et 122. En effet, ce dispositif permet
une plus grande hauteur de prise entre les dents 5123
et 122. Le serrage et la friction relative entre la couronne
512 et le corps 511 contribuent, légérement, a la solida-
risation en rotation de 'embase 100 par rapport a la plan-
che 3.

[0081] Suite au serrage de I'organe de maintien 510,
'embase 100 est immobilisée par rapport a la planche
3. Le dispositif d’accueil 2 est fixé et réglé, notamment
angulairement.

[0082] Pour modifier le réglage angulaire, il suffit de
réaliser les étapes précédentes dans le sens inverse.
[0083] On desserre I'organe de maintien 510. On dé-
sengage 'embase 100 de la platine 530. On repositionne
'embase 100 sur la platine 530 selon I'angle souhaité.
On resserre 'organe de maintien 510.

[0084] On note que lors du changement de réglage,
I'organe de maintien 510 est monté et démonté sans outil
externe, ce qui est important pour un usage en location.
L’organe de maintien 510 peut par ailleursrester en place
par gravité sur 'embase 100, les dents 5123 restant en-
gageées dans les dents 122, ce qui permet de gagner
encore du temps.

[0085] On note que I'empreinte 5142 de la vis 514 per-
met a l'utilisateur de faire tourner la vis 514 via un outil
sans manipuler le corps 511. Ce peut étre pratique sila
poignée se casse. Dans ce cas, I'utilisateur peut toujours
démonter assez facilement le dispositif d’accueil 2.
[0086] Dans une variante non illustrée, le disque de
maintien intégre un systéme quart de tour. L'organe de
maintien comporte par exemple une tige pourvue en une
extrémité de deux oreilles radiales. Les oreilles viennent
alors en prise sur le pourtour interne d’'un évidement pré-
vu sur la platine.

[0087] L’embase selon l'invention n’est pas unique-
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ment destiné a étre assemblé a la planche avec seule-
ment les deux modes de réalisation de disque de main-
tien décrits. L’'embase peut également étre compatible
avec d’autre type de construction de disque de maintien.
[0088] Dans les modes de réalisation illustrées précé-
demment, les moyens de positionnement angulaire
122,132,413,536 et 5123 sontréalisés par des dentures.
On peut envisager d’autres solutions pour assurer une
indexation angulaire. Ce peut étre par des pions coopé-
rant avec une rangée de trous, par un crantage, par des
cannelures ou d’autres constructions.

[0089] Concernant le deuxieme type de disque de
maintien, on peut envisager plusieurs variantes.

[0090] Les moyens d’indexation de la couronne par
rapport au corps de lI'organe de maintien sont réalisés
par des bosselages. On peut envisager d’autres modes
de reéalisation comme par exemple un crantage. Le con-
tact entre la couronne et le corps peut étre simplement
un plan avec un état de surface suffisant pour obtenir
une friction recherchée.

[0091] La solidarisation de I'organe de maintien avec
la platine peut étre réalisée autrement que par une vis.
Nous avons vu que ce peut étre un systéme quart de
tour. D’autres solutions sont possibles.

[0092] Par exemple, comme illustré dans les figures 9
et 10, le disque de maintien 600 représente un troisieme
mode de réalisation. Il comprend une platine 630 fixée
sur la planche 3 par des vis non représentée, de maniére
analogue aux modes de réalisation précédents, et un
organe de maintien 610. La platine 630 et 'organe de
maintien 610 présentent une structure analogues que la
platine 530 et 'organe de maintien 510 du deuxiéme mo-
de de réalisation. Par exemple, la platine 630 comprend
une denture externe analogue a la denture 536. De mé-
me, l'organe de maintien supporte la méme couronne
dentée 512 ou une couronne équivalente. La différence
entre le deuxieme et troisieme mode de réalisation du
disque de maintien réside dans les moyens de solidari-
sation entre la platine 630 et 'organe de maintien 610.
Cette spécificité est maintenant détaillée.

[0093] Laplatine 630 comprend un cylindre de guidage
632, centré sur la platine et faisant saillie de la surface
plane supérieure 633. De part et d’autre du cylindre de
guidage 632 sont disposées des saillies 631 s’étendant
également depuis la surface plane supérieure 633. Par
exemple, la platine comprend deux saillies placées sy-
métriquement par rapport au cylindre de guidage. Cha-
que saillie 631 se présente sous la forme d’un cylindre
a deux étages : une partie cylindrique supérieure 6311
et une partie cylindrique inférieure 6312. La partie cylin-
drique supérieure 6311 correspond a la partie de la saillie
ayant le diamétre le plus grand. |l s’agit de I'étage le plus
éloignée de la surface supérieure. Les saillies 631 peu-
vent directement former une partie de la platine ou étre
rapportée sur une platine simplifiée. L'organe de main-
tien 610 comprend une ouverture centrale 612 destinée
a coopérer avec le cylindre de guidage 632 pour posi-
tionner I'organe de maintien 610 par rapport a la platine
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630. Aprés assemblage, cette coopération ne permet
que la rotation d’une piéce par rapport a l'autre. L'organe
de maintien 610 comprend également des ouvertures
611 en vis-a-vis des saillies 631. Ces ouvertures 611
forment globalement un trou de serrure comprenant une
découpe circulaire 6111 de diameétre plus grand que le
diameétre de la partie cylindrique supérieure 6311 et une
découpe 6112 de forme sensiblement oblongue dont la
largeur est inférieure au diameétre de la partie cylindrique
supérieure 6311 et supérieure au diameétre de la partie
cylindrique inférieure 6312. La hauteur des ouvertures
est sensiblement égale a la hauteur de la partie cylindri-
que inférieure 6312. Les saillies 631 et les ouvertures
611 sontdimensionnées etpositionnées de sorte qu’elles
puissent coopérer entre elles pour assurer la solidarisa-
tion de I'organe de maintien 610 avec la platine 630. Ain-
si, pour mettre en place I'organe de maintien, on passe
chaque salillie a travers la découpe circulaire correspon-
dante. On fait tourner 'organe de maintien de maniere a
ce que partie cylindrique de la saillie ayant le plus petit
diameétre se loge dans la découpe de forme sensiblement
oblongue. Dés lors, le déplacement de I'organe de main-
tien est limité par la partie cylindrique supérieure 6311,
qui vient buter contre les bords de la découpe 6112 de
forme sensiblement oblongue. Avantageusement, la poi-
gnée 613 comprend une forme qui, quand elle est rabat-
tue dans I'organe de maintien, entoure la partie cylindri-
que supérieure 6311 d’'une saillie 631, comme on le voit
sur la figure 9. De ce fait, la poignée rabattues 613 est
solidaire en rotation avec la saillie 631 et donc de la pla-
tine 630. En conséquence, lorsque la poignée 613 est
rabattue, 'organe de maintien 610 se solidarise en rota-
tion avec la platine 630. Dans cette configuration, la poi-
gnée coopére avec le moyen de solidarisation de I'orga-
ne de maintien avec la platine de sorte a bloquer la ro-
tation de I'organe de maintien. Cela compléte le ver-
rouillage du moyen de solidarisation de 'organe de main-
tien avec la platine.

[0094] Pour tous les modes de réalisation intégrant
une poignée, les aménagements suivants peuvent étre
envisages.

[0095] L’organe de maintien peut aussi étre muni d’'un
verrou pour maintenir la poignée dans sa position repliée.
Ce peut étre par un petit bossage, un clip ou autre. Al-
ternativement, la poignée comprend un moyen élastique,
comme par exemple un ou deux ressorts de torsion, per-
mettant de ramener la poignée dans sa position repliée.
Une patte du ressort appuie sur une branche de la poi-
gnée et l'autre patte appuie sur le corps de I'organe de
maintien.

[0096] Dans cette description, les deuxieme 500- et
troisieme disques de maintien 600 constituent de nou-
velles constructions qui sont adaptées pour un usage
locatif. Ces disques de maintien 500, 600 permettent un
montage simple et rapide de I'embase sur la planche.
Dans ces deux exemples, on note qu’on peut envisager
différents moyens pour solidariser la platine 530, 630
avec I'organe de maintien 510, 610. D’autres moyens de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

solidarisation, non décrits, sont également possibles.
[0097] L’invention porte sur I'embase décrite, un dis-
positif de fixation comprenant cette embase, des disques
de maintien particuliers et sur un ensemble comprenant
une planche de glisse et un des dispositifs de fixation
tels que décrits précédemment.

Revendications

1. Embase (100) d'un dispositif d’accueil (2) d’'une
chaussure sur une planche de glisse (3),
comprenant :

- un orifice (110) comportant un alésage (131)
prévu pour loger un disque de maintien (400,
500, 600) de 'embase sur la planche de glisse,
- des premiers moyens de positionnement an-
gulaire (122) d’un premier type de disque de
maintien (400), les premiers moyens de posi-
tionnement bordant la périphérie de I'orifice
(110) etétant orientés vers une surface d’accueil
(104) de I'embase,

caractérisée en ce qu’elle comporte

- des deuxiemes moyens de positionnement an-
gulaire (132) d’'un deuxiéme type de disque de
maintien (500, 600), les deuxiémes moyens de
positionnement étant disposés sur l'alésage
(131) de l'orifice (110).

2. Embase (100) selon la revendication 1 caractérisé
en ce que les premiers moyens de positionnement
angulaire (122) sontenretrait par rapport alasurface
d’accueil (104).

3. Embase (100) selon I'une des revendications préceé-
dentes, caractérisé en ce que les premiers moyens
de positionnement angulaire (122) sont orientés
sensiblement perpendiculairement aux deuxiémes
moyens de positionnement angulaire (132).

4. Dispositif de fixation d’'une chaussure sur une plan-
che de glisse (3) comprenant :

- un dispositif d’accueil (2) muni d'une embase
(100) selon I'une des revendications 1 a 4,

- un premier type de disque de maintien (400)
de 'embase sur la planche de glisse, le premier
type de disque de maintien coopérant avec les
premiers moyens de positionnement (122) de
'embase (100).

5. Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que le premier type de dis-
que de maintien (400) comprend un organe de main-
tien (410) munie de cinquiémes moyens de position-
nement (413) configurés pour coopérer avec les pre-
miers moyens de positionnements (122) de I'emba-
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se (100) de maniére a solidariser en rotation I'em-
base avec le disque de maintien.

Dispositif de fixation d’'une chaussure sur une plan-
che de glisse (3) comprenant :

- un dispositif d’accueil (2) muni d’'une embase
(100) selon l'une des revendications 1 a 4,

- un deuxiéme type de disque de maintien (500,
600) de I'embase sur la planche de glisse, le
deuxiéme type de disque de maintien coopérant
avec les premiers moyens de positionnement
(132) de I'embase (100).

Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que le deuxiéme type de
disque de maintien (500, 600) comprend :

- une platine (530, 630) munie de troisiemes
moyens de positionnement (536) configurés
pour coopérer avec les deuxiémes moyens de
positionnements (132) de I'embase (100) ; la
platine étant solidaire de la planche de glisse
3);

- un organe de maintien (510, 610) permettant
de limiter I'écartement vertical de I'embase
(100) par rapport a la planche de glisse (3).

Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que I'organe de maintien
(510) comprend une vis (514) destinée a étre en pri-
se aveclaplatine (530), lavis (514) étant assemblée
a l'organe de maintien par une liaison de type pivot
permettant de légéres rotations autour d’axes per-
pendiculaires a I'axe de révolution de I'organe de
maintien.

Dispositif de fixation selon I'une des revendications
7 ou 8 caractérisé en ce que comprend une cou-
ronne (512) munie de moyens d’adaptation (5123)
configurés pour coopérer avec les premiers moyens
de positionnements (122) de 'embase (100), la cou-
ronne étant mobile en rotation autour de I'axe de
révolution (Z511) de I'organe de maintien.

Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que I'organe de maintien
(510, 610) comprend un corps (511) sur lequel est
monté rotatif la couronne (512), le corps (511) étant
apte a se solidariser avec la platine (530, 630).

Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que I'organe de maintien
(510, 610) comprend des moyens anti-desserrage
(5118, 5128).

Dispositif de fixation selon I'une des revendications
7 a 11 caractérisé en ce que 'organe de maintien
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(510, 610) comprend une poignée (513, 613) montée
rotative autour d’'un axe sensiblement perpendicu-
laire al’axe de révolution (Z511) de 'organe de main-
tien, la poignée pouvant prendre une configuration
escamotée pour laquelle une partie de la poignée
se loge a l'intérieur de 'organe de maintien.

Dispositif de fixation selon la revendication précé-
dente caractérisé en ce que, lorsqu’elle esten con-
figuration escamotée, la poignée (613) coopére avec
le moyen de solidarisation (631) de 'organe de main-
tien (610) avec la platine (630) de sorte a bloquer le
rotation de I'organe de maintien.

Dispositif de fixation selon 'une des revendications
7 a 13 caractérisé en ce que I'organe de maintien
(510, 610) est enretrait par rapport a la surface d’ac-
cueil (104) lorsque le dispositif d’accueil (2) se trouve
a I'état monté.

Dispositif de fixation selon I'une des revendications
7 a 14 caractérisé en ce que la platine (530) com-
prend des graduations (539) servantderepeére visuel
pour le réglage angulaire de la position du dispositif
de retenu (2) par rapport a la planche (3).
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