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(54) Visiereinrichtung

(57) Die Erfindung betrifft eine Visiereinrichtung mit
einem optischen Umkehrsystem (12) und einer Zielmar-
ke sowie einem Ballistikrechner zur Berechnung von bal-
listisch relevanten Daten, wobei das Umkehrsystem (12)

mechanisch und die Zielmarke elektronisch verstellbar
sind und zur Verstellung des Umkehrsystems (12) und
der Zielmarke wenigstens eine Verstelleinrichtung (13)
vorgesehen ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Visiereinrichtung, ins-
besondere ein Fernrohr oder Zielfernrohr, nach dem
Oberbegriff des unabhängigen Anspruchs 1.
[0002] In den letzten Jahren wurden Visiereinrichtung
dahingehend weiterentwickelt, dass nicht nur mehr, ins-
besondere bei Zielfernrohren, die Einstellmöglichkeiten
für das übliche Umkehrsystem bzw. für ein Absehen
(Zielmarke) in den Visiereinrichtungen verbessert wur-
den, sondern es sind Visiereinrichtungen entwickelt wor-
den, die den Benutzer mit genauen ballistischen Daten
versorgen. Diese sollen die Zielerfassung verbessern
helfen. So sind Zielfernrohre bekannt, an die ein Ballis-
tikrechner angeschlossen werden kann bzw. die einen
solchen Rechner aufweisen.
[0003] Diese Ballistikrechner können einerseits mit
Sensoren verbunden werden, die ballistisch relevanten
Daten direkt an den Ballistikrechner übermitteln, oder sie
können andererseits auch eine Eingabeeinrichtung auf-
weisen, über die der Ballistikrechner mit entsprechenden
Daten gefüttert wird. Mittels dieser ballistischen Daten
kann ein mögliches Ziel besser über die Visiereinrichtung
erfasst werden. Zu den ballistischen Daten zählen vor
allem die Zielentfernung, Windgeschwindigkeit und auch
das Kaliber und die Laborierung eingesetzter Munition.
Weitere Daten können ebenfalls relevant sein.
[0004] Neben den Visiereinrichtungen mit Ballistik-
rechnern sind übliche Zielfernrohre bereits heute mit
mehreren Einstellvorrichtungen versehen, die zum
Scharfstellen auf die Zielentfernung (Parallaxeverstel-
lung), zur Verstellung des Umkehrsystems (Verlagerung
des Treffpunktes) oder auch zum Ein- und Ausschalten
einer Zielmarkenbeleuchtung eingesetzt werden. Hierfür
weisen die Zielfernrohre zumeist einen Höhenturm und
wenigstens einen Seitenturm auf (mit Einstellvorrichtun-
gen für die Verlagerung des Treffpunktes), die mit zu-
sätzlichen Einstellvorrichtungen für die Zusatzfunktionen
ausgestattet sind. Alternativ kann auch ein weiterer Sei-
tenturm vorgesehen sein, über den dann beispielsweise
die Illumination des Absehens gesteuert werden kann.
[0005] Bei mit einem Ballistikrechner ausgestattetem
Zielfernrohr findet die Bedienung am Ballistikrechner
selbst statt, wenn dieser die Möglichkeit zur Eingabe ver-
schiedener Daten vorsieht. Da bei Zielfernrohren nicht
viel Platz für zusätzliche Funktionen wie Eingabegeräte
vorhanden ist, sind diese den Zielfernrohren oft nur zu-
geordnet und nicht in diese integriert, so dass die Bedie-
nung nicht direkt an der Visiereinrichtung erfolgt. Diese
ist insbesondere bei Zielfernrohren, die auf einer Waffe
montiert sind nachteilig, da der Benutzer nicht im An-
schlag der Waffe alle Funktionen der Visiereinrichtung
leicht bedienen kann.
[0006] Es ist deshalb eine Aufgabe der vorliegenden
Erfindung, die eingangs genannte Visiereinrichtung wei-
ter zu entwickeln und eine Eingabeeinrichtung für ein
Zielfernrohr zu schaffen, welches im Anschlag intuitiv be-
dienbar ist.

[0007] Eine Visiereinrichtung zur Lösung der erfinde-
rischen Aufgabe weist die Merkmale des unabhängigen
Anspruchs 1 auf. Danach wird eine Visiereinrichtung, ins-
besondere Fernrohr oder Zielfernrohr, vorgeschlagen
mit einem optischen Umkehrsystem, wenigstens einer
Zielmarke sowie einem Ballistikrechner zur Berechnung
von ballistisch relevanten Daten, wobei das Umkehrsys-
tem und eine Zielmarke mechanisch und die Zielmarke
zusätzlich elektronisch verstellbar sind, und wobei zur
Verstellung des Umkehrsystems und der Zielmarke we-
nigstens eine Verstelleinrichtung vorgesehen ist. Mit ei-
ner solchen Visiereinrichtung ist es erstmals möglich,
über nur ein Verstellelement im Wesentlichen alle rele-
vanten Parameter, die zur Zielerfassung bzw. zur Ver-
stellung der Visiereinrichtung notwendig sind, zu kontrol-
lieren. Hierbei soll es insbesondere möglich sein, nicht
nur mechanisch das Umkehrsystem einzustellen, son-
dern mit dem selbem Verstellelement auch den Ballistik-
rechner zu bedienen. Der Benutzer muss sich somit nicht
umstellen und kann, wie er es gewohnt ist, die wesent-
lichen Parameter über eine Verstelleinrichtung an der
üblichen Stelle der Visiereinrichtung einstellen.
[0008] Gemäß einer bevorzugten Ausgestaltung der
Erfindung kann zum Verstellen des Umkehrsystems und
der Zielmarke jeweils ein Verstellelement vorgesehen
sein, wobei die beiden Verstellelemente benachbart, ins-
besondere unmittelbar benachbart zueinander angeord-
net sind. Jeweils ein Verstellelement zur mechanischen
und elektronischen Einstellung bzw. Verstellung der Vi-
siereinrichtung kann zur Differenzierung hilfreich sein,
wodurch der Benutzer nicht versehentlich das Umkehr-
system verstellt, obwohl er eigentlich Daten in den Bal-
listikrechner eingeben wollte. Die beiden Verstellelemen-
te sind aber dennoch vorzugsweise unmittelbar benach-
bart zu einander angeordnet, wodurch der Benutzer nicht
umgreifen muss, wenn er beide Verstellelemente suk-
zessive verwenden wollte.
[0009] Besonders vorteilhaft kann es vorgesehen sein,
wenn die Verstellelemente auf einem Turm der Visier-
einrichtung angeordnet sind und unabhängig voneinan-
der bedienbar sind. Der Turm ist eine dem Benutzer ver-
traute Vorrichtung, über die er das Zielfernrohr einstellen
kann. Deshalb ist die Anordnung der beiden Verstellele-
mente, insbesondere des Verstellelements zur elektro-
nischen Eingabe ballistischer Daten in den Ballistikrech-
ner vorteilhaft. Der Benutzer muss sich nicht umgewöh-
nen und muss zudem auch nicht Umgreifen oder die Waf-
fen absetzen, damit er den Ballistikrechner bedienen
kann.
[0010] Hierzu kann es besonders bevorzugt vorgese-
hen sein, wenn die Verstellelemente auf einem Höhen-
turm oder Seitenturm der Visiereinrichtung angeordnet
sind. Diese beiden Türme sind dem Benutzer der Visier-
einrichtung aus herkömmlichen Visiereinrichtungen ver-
traut, weshalb er sich nicht an weitere separate Einstell-
vorrichtung gewöhnen muss.
[0011] Nach einer besonders vorteilhaften Ausgestal-
tung der Erfindung kann wenigstens eines der Verstell-
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elemente vorzugsweise gleichzeitig drehbar, kippbar
und höhenverstellbar sein. Durch die erfinderische An-
ordnung der Verstellelemente ist ein besonderer Komfort
für den Benutzer gewährleistet, weshalb über das Ver-
stellelement, insbesondere das zur Bedienung des Bal-
listikrechners vorgesehene, alle Funktionen des Ballis-
tikrechners bedient werden sollen. Hierzu kann eine Viel-
zahl unterschiedlicher Bewegungsmöglichkeiten der
Verstelleinrichtung notwendig sein, damit ein Eingabe-
programm für den Benutzer intuitiv leicht bedienbar ist.
Zusätzlich zu den drei Bewegungsrichtungen kann das
Verstellelement auch aus seiner axialen Position auf dem
Turm heraus beweglich sein.
[0012] Nach einer vorteilhaften Weiterbildung der Er-
findung können die beiden Verstellelemente auf dem je-
weiligen Turm in axialer Richtung des Turms übereinan-
der angeordnet sein, wobei das untere Verstellelement
vorzugsweise einen größeren Umfang aufweist als das
obere Verstellelement. Die Anordnung übereinander bie-
tet sich an, da die Verstellelemente als Ringe oder Schei-
ben ausgebildet sein können. Aus haptischen Gründen
kann es zudem vorteilhaft sein, wenn die beiden Verstel-
lelemente sich unterscheiden. Das kann einerseits eine
besondere Riffelung auf einer Umfangsseite sein oder
eine unterschiedliche Größe. Zudem kann ein größeres
unteres Verstellelement auch besser gegriffen werden,
da dieses näher an einem Tubus der Visiereinrichtung
positioniert ist. Zudem kann das untere Verstellelement
auch dicker oder dünner sein.
[0013] Hierzu kann es weiterhin vorteilhaft sein, wenn
das obere Verstellelement zur mechanischen Verstel-
lung des Umkehrsystems und das untere Verstellele-
ment zur Eingabe der Daten in den Ballistikrechner vor-
gesehen sind. Das zur mechanischen Einstellung des
Umkehrsystems verwendete Verstellelement bleibt so-
mit an dem für den Benutzer bekannten Platz auf dem
Turm, weshalb er sich nicht umgewöhnen muss.
[0014] Gemäß einem vorteilhaften Ausführungsbei-
spiel der Erfindung kann vorgesehen sein, in den Ballis-
tikrechner Zielentfernung, Windrichtung, Windgeschwin-
digkeit, Schusswinkel, Laborierung und sonstig ballis-
tisch relevante Daten oder nicht ballistisch relevante Da-
ten wie Beleuchtungshelligkeit der Zielmarke, Beleuch-
tungsfarbe oder Zielmarkengestaltung zu geben. Mit die-
sen und anderen Parametern kann die Zielerfassung er-
leichtert werden, wobei der Ballistikrechner auch die ein-
gegebenen Werte auswerten kann.
[0015] Besonders bevorzugt ist vorgesehen, dass mit-
tels des Ballistikrechners die Zielmarke einstellbar ist.
Zur Zielmarkeneinstellung können unterschiedliche bal-
listische Daten herangezogen werden. Im einfachsten
Falle ist über das Verstellelement eine Entfernung zu
dem Ziel einzugeben, wodurch die Zielmarke geändert
wird. Weist die Visiereinrichtung einen internen Entfer-
nungsmesser auf oder ist mit einem externen Entfer-
nungsmesser verbunden, kann dieser Vorgang auch au-
tomatisch durchführbar sein.
[0016] Gemäß einer anderen vorteilhaften Weiterbil-

dung können mehrere Zielmarken vorgesehen sein, die
insbesondere jeweils allein oder zumindest teilweise zu-
sammen illuminierbar sind. Das Wort Zielmarke kann sy-
nonymhaft für das gebräuchliche Absehen (Strichbild)
verwendet werden, wobei dann mehrere Zielmarken vor-
gesehen sein können, wenn beispielsweise ein Absehen
in der objektivseitigen Bildebene (1. Bildebene) und ein
weiteres Absehen in der okularseitigen Bildebene (2. Bil-
debene) vorgesehen ist. Zudem wird der Begriff Zielmar-
ke auch, aber nicht ausschließlich, im Sinne eines Ziel-
punkts verwendet, der in der Visiereinrichtung vorgese-
hen ist. Diese Zielmarken können illuminiert werden. Ei-
nerseits um bei schlechten Sichtverhältnissen eine Optik
zu verbessern und andererseits die Zielmarke dem Be-
nutzer anzuzeigen, die zur korrekten Zielerfassung zu
verwenden ist.
[0017] Ebenso kann vorteilhaft vorgesehen sein, wenn
die Zielmarken in Abhängigkeit der eingegeben und/oder
berechneten ballistischen Daten illuminierbar sind. Im
einfachsten Fall werden die Zielmarken in Abhängigkeit
einer Zielentfernung illuminiert, weshalb je nach Entfer-
nung, die eine oder andere Zielmarke illuminiert wird. Die
Entfernung kann entweder per Hand eingegeben werden
oder aber über Entfernungsmesser ermittelt werden. Das
gleiche gilt auch für weitere ballistische Daten.
[0018] Weiterhin können besonders bevorzugt die
Zielmarken in Abhängigkeit einer Position des Umkehr-
systems illuminierbar sein, wobei insbesondere eine Po-
sitionserfassungseinrichtung die Position (Verkippung)
des Umkehrsystems erfasst und an den Ballistikrechner
übermittelt. Mit der mechanischen Einstellung (Verkip-
pung) des Umkehrsystems verbleibt die Zielerfassung
innerhalb der Zielmarke (Absehen) konstant in einer Po-
sition der Visiereinrichtung (z.B. Fadenkreuzmitte, zen-
traler Zielpunkt). Damit kann der Benutzer die Visierein-
richtung entsprechend der Zielentfernung über das Um-
kehrsystem einstellen, die Zielmarke und insbesondere
der Zielpunkt verbleibt dabei in der gleichen Lage. Hin-
gegen wird bei einer Zielerfassung über die variablen
Zielmarken die Zielmarke in Form des Zielpunktes durch
Wandern des Zielpunktes am Absehen geändert, wes-
halb die variablen Zielmarken bei einer Verstellung des
Umkehrsystems angepasst werden können.
[0019] Zudem kann auch nach einer weiteren vorteil-
haften Ausgestaltung der Erfindung die Zielmarke, ins-
besondere bei nicht zentraler (mittiger) Zielmarke in der
2. Bildebene, abhängig von einer vorgegebenen Vergrö-
ßerung der Visiereinrichtung einstellbar sein, insbeson-
dere die Berechnung der ballistisch relevanten Daten in
Abhängigkeit der Vergrößerung erfolgen. Sofern sich die
Zielmarke bei unterschiedlicher Vergrößerung der Visier-
einrichtung nicht mitverändert, kann es notwendig sein,
die Zielmarke entsprechend anzupassen und darüber hi-
naus auch ballistische Daten anders zu berechnen.
[0020] Gemäß einer besonderen Ausgestaltung der
Erfindung können die Daten, insbesondere ballistische
relevante Daten, innerhalb der Zielmarke darstellbar
sein. Hierdurch kann der Benutzer einerseits über die
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Programmauswahl des Ballistikrechners in Kenntnis ge-
setzt werden und andererseits auch ihm wichtige Infor-
mationen abrufen. Es ist denkbar, mehrere Informatio-
nen gleichzeitig in der Visiereinrichtung bzw. der Ziel-
marke anzuzeigen.
[0021] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der vor-
liegenden Erfindung sind in den Unteransprüchen wie-
dergegeben.
[0022] Zum besseren Verständnis der Erfindung wird
diese anhand der nachfolgenden Figuren näher erläu-
tert.
[0023] Es zeigen jeweils in stark schematisch verein-
fachter Darstellung:

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht einer Visier-
einrichtung mit Tubus, Turm und den darauf an-
geordneten Verstellelementen nach einem ers-
ten Ausführungsbeispiel;

Fig. 2 eine Zielmarke mit Parameteranzeige und va-
riablen Zielmarken;

Fig. 3 eine Seitenansicht entsprechend der Fig. 1 der
Visiereinrichtung

Fig. 4 ein weiteres Ausführungsbeispiel der Einstell-
einrichtung der Visiereinrichtung;

Fig. 5 eine Zielmarke der Visiereinrichtung für die Vi-
siereinrichtung gemäß Fig. 4;

Fig. 6 ein weiteres Ausführungsbeispiel der Visierein-
richtung mit einer alternativen Ausführungs-
form des unteren Verstellelements;

Fig. 7 ein alternatives Ausführungsbeispiel des unte-
ren Verstellelements der Visiereinrichtung ge-
mäß Fig. 6;

Fig. 8 eine weitere Ausführungsvariante des unteren
Verstellelementes der Visiereinrichtung;

Fig. 9 eine durch ein Zielfernrohr gebildete Visierein-
richtung im Längsschnitt dargestellt.

[0024] Einführend sei festgehalten, dass in den unter-
schiedlich beschriebenen Ausführungsformen gleiche
Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteil-
bezeichnungen versehen werden, wobei die in der ge-
samten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinn-
gemäß auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen
bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen übertragen werden
können. Auch sind die in der Beschreibung gewählten
Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. auf die
unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezo-
gen und sind bei einer Lageänderung sinngemäß auf die
neue Lage zu übertragen. Weiters können auch Einzel-
merkmale oder Merkmalskombinationen aus den ge-

zeigten und beschriebenen unterschiedlichen Ausfüh-
rungsbeispielen für sich eigenständige, erfinderische
oder erfindungsgemäße Lösungen darstellen.
[0025] In der Fig. 1 ist eine Visiereinrichtung 10 ent-
sprechend einem ersten Ausführungsbeispiel der Erfin-
dung dargestellt. Die Visiereinrichtung 10 weist in einem
Tubus 11 ein optisches Umkehrsystem 12 auf, das für
eine konstante oder variable Vergrößerung ausgelegt
sein kann. Das Umkehrsystem 12 ist mechanisch über
eine Verstelleinrichtung 13 (Spindel) bedienbar und ma-
nipulierbar. Die mechanische Verstellung des Umkehr-
systems 12 (Verkippung) ist dem Fachmann geläufig,
weshalb hier nicht näher darauf eingegangen werden
soll. Ferner ist die Visiereinrichtung 10 dafür gedacht,
auf einer Waffe, insbesondere einem Gewehr montiert
zu werden, weshalb insbesondere mit der Visiereinrich-
tung 10 die Ballistik von verschossener Munition verbun-
den wird. Nachfolgend wird davon ausgegangen, dass
zur Zielerfassung die Visiereinrichtung 10 auf einem Ge-
wehr montiert ist, welches in der Zeichnung nicht darge-
stellt ist.
[0026] Die Verstelleinrichtung 13 (Spindel) ist in einem
Turm 14 der Visiereinrichtung 10 angeordnet, wobei der
Turm 14 umfangsseitig auf dem Tubus 11 vorgesehen
ist. In der Zeichnung ist der Turm 14 in einer Zeichnungs-
ebene oberhalb des Tubus 11 angeordnet, wobei hieraus
jedoch nicht notwendiger weise auf ein Höhenturm eines
Fernrohres oder Zielfernrohres zu schließen ist. Es kann
sich bei dem dargestellten Turm 14 auch um einen Sei-
tenturm handeln, wobei es sich dann um eine Draufsicht
einer Visiereinrichtung 10 handelte. Der dargestellte Auf-
bau soll demnach nur exemplarisch die Anordnung der
einzelnen Bauteile zueinander verdeutlichen.
[0027] Der Turm 14 weist im Wesentlich die Verstell-
einrichtung 13 auf, über die nicht nur das Umkehrsystem
12 bedienbar ist, sondern auch ein nicht dargestellter
Ballistikrechner. Der Ballistikrechner ist vorzugsweise in
der Visiereinrichtung integriert, weshalb die Visierein-
richtung keine Anschlussbuchse zum Anschließen eines
solchen Rechners vorsehen muss. Es ist aber dennoch
möglich, eine Visiereinrichtung vorzusehen, die auch ei-
ne Anschlussmöglichkeit für externe Bauteile, insbeson-
dere elektrische und/oder elektronische Bauteile vor-
sieht. Ferner kann auch der Ballistikrechner extern an-
geschlossen werden. Denkbar ist auch eine Verbindung
zu einem oder mehreren externen Geräten über eine
Funkverbindung, wobei hierfür die Visiereinrichtung 10
entsprechend einen Sender und eine Antenne aufweist.
[0028] Zur leichteren Bedienung des Umkehrsystems
12 und des Ballistikrechner ist die Verstelleinrichtung 13
unterteilt, nämlich in ein oberes Verstellelement 15 und
ein unteres Verstellelement 16, wobei die Lagenbezeich-
nung der Verstellelemente 15 und 16 auf eine Positio-
nierung der beiden Bauteile sich hinsichtlich des Tubus
11 bezieht. Bei einem Seitenturm wäre somit entspre-
chend einem Höhenturm auch ein oberes und unteres
Verstellelement vorgesehen, auch wenn diese sich tat-
sächlich nebeneinander befinden.
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[0029] Das untere Verstellelement 16 kann zur besse-
ren Unterscheidung und Bedienung in seinem Durch-
messer größer als das obere Verstellelement 15 ausge-
führt sein, damit ein Benutzer die verschiedenen Verstel-
lelemente 15 und 16 blind erkennen kann. Es ist alternativ
oder auch zusätzlich denkbar, dass die beiden Verstell-
elemente 15 und 16 eine unterschiedliche umfangssei-
tige Riffelung aufweisen, wodurch die verschiedenen
Verstellelemente 15 und 16 auch erkennbar gemacht
werden können. Der größere Durchmesser des unteren
Verstellelements 16 erlaubt zusätzlich auch eine bessere
Handhabung, da es unmittelbar oberhalb des Tubus’ 11
angeordnet ist, was weniger Platz zum Ergreifen des Ver-
stellelements 16 bedeutet. Auch kann damit verhindert
werden, dass unbeabsichtigt, das obere Verstellelement
15 mit ergriffen und manipuliert wird. Das obere Verstel-
lelement 15 kann von oben herunter ergriffen werden,
so dass Platz nach oben ist. Beim unteren Verstellele-
ment 16 ist nur Platz in radialer Richtung.
[0030] Die beiden Verstellelemente 15 und 16 sind als
Scheibe oder Ring ausgeführt, weisen also eine runde
Kontur auf, wie es üblich ist bei Verstelleinrichtung an
Zielfernrohren. Beide Verstellelemente 15 und 16 sind
drehbar gelagert, wobei zum Verstellen das einzelne Ele-
ment 15 und 16 in Uhrzeigersinn oder Gegenuhrzeiger-
sinn verdreht werden kann. Dabei sind die Verstellele-
mente 15 und 16 auch unabhängig voneinander bedien-
und drehbar, da sie mechanisch nicht gekoppelt sind.
Das obere Verstellelement 15 ist mechanisch mit dem
Umkehrsystem 12 verbunden. Weiterhin ist bei dem un-
teren Verstellelement 16 vorgesehen, dass es zusätzlich
auch in der Höhe bewegt werden kann, insbesondere in
einer Axialrichtung des Turmes 14 in Richtung des Tu-
bus’ 11 nieder gedrückt werden kann. Ferner kann auch
der Ring des Verstellelements 16 in radialer Richtung
des Turmes 14 bewegt oder auch verkippt werden. Damit
ist das untere Verstellelement 16 in allen drei Raumebe-
nen beweglich in dem Turm 14 gelagert.
[0031] Der untere Ring 16 in dem Turm 14 dient der
Bedienung des Ballistikrechners, weshalb der untere
Ring 16 lediglich zur elektronischen Eingabe von Daten
in den Ballistikrechner und dessen Bedienung vorgese-
hen ist. Mit dem Ring des unteren Verstellelements 16
lassen sich unterschiedliche ballistisch relevante Daten
in den Ballistikrechner eingeben, sollte der Rechner nicht
mit Sensoren verbunden sein, die die für die Ballistik re-
levanten Daten ermitteln. Der Auswahl der relevanten
Daten ist im vorliegenden Ausführungsbeispiel keine
Grenze gesetzt, wodurch alle relevanten Daten von dem
Ballistikrechner verarbeitet werden können. Beispielhaft
aber nicht abschließend sein hier für den Benutzer der
Visiereinrichtung einfach zu ermittelnde Daten genannt.
Zur korrekten Zielerfassung mittels der Visiereinrichtung
ist die aktuelle Entfernung zum Ziel notwendig. Darüber
hinaus können auch Windrichtung, Windgeschwindig-
keit, Schusswinkel, Laborierung der Munition oder der-
gleichen manuell eingegeben werden.
[0032] Die eingegebenen und gegebenenfalls berech-

neten Daten werden in einer Anzeige 17 in einem Sehfeld
18 der Visiereinrichtung angezeigt. In Fig. 2 ist eine sol-
che Anzeige 17 eines Sehfelds 18 dargestellt. Die Zahl
"256" gibt im vorliegenden Beispiel eine Zielentfernung
in Metern wieder, die entweder über das untere Verstel-
lelement 16 manuell eingegeben wurde oder die von ei-
nem in der Visiereinrichtung integrierten Entfernungs-
messer an den Ballistikrechner übermittelt wurde. Es
sind auch andere Einheiten möglich, so z. B. Fuß oder
Yards. Die Anzeige 17 ist Teil eines Absehens oder einer
Zielmarke 19, mit deren Hilfe das Ziel erfasst wird. Das
dargestellte Absehen weist ein Fadenkreuz auf mit einem
mittig angeordnetem Zielpunkt 21 (der auch als Zielmar-
ke bezeichnet werden kann). Normalerweise ist der Ziel-
punkt 21 auf einer Fadenkreuzmitte auf Fleck eingestellt,
wobei die in der Anzeige dargestellte Zielentfernung
dann der festgelegten Entfernung bei einem Fleckschuss
entspricht. Zu dem mittig angeordneten Zielpunkt 21 sind
noch weitere variable Zielpunkte 20 vorgesehen, die in
senkrechter Richtung unterhalb des ersten Zielpunktes
21 angeordnet sind.
[0033] Mit der Zielentfernung kann nun der Ballistik-
rechner die den variablen Zielpunkten 20 zugehörige
Fleckschussentfernung berechnen. Weicht diese von ei-
ner eingeschossenen oder festgelegten Fleckschuss-
entfernung ab, werden die variablen Zielpunkte 20 ent-
sprechend illuminiert. Bei den variablen Zielpunkten 20
würde dann immer derjenige Punkt leuchten, bei wel-
chem die Fleckschussentfernung mit der eingestellten
oder gemessenen Zielentfernung im Wesentlichen über-
einstimmt. Wird die durch Drehen des unteren Einstell-
elements 16 eingegebene oder durch einen Sensor ge-
messenen Zielentfernung erhöht, so wird der entspre-
chend niedrigere variable Zielpunkt 20 illuminiert.
[0034] Im gezeigten Beispiel der Fig. 2 ist die Zielent-
fernung mit 256 m eingegeben, wobei die durch den Bal-
listikrechner ermittelte Fleckschussentfernung dem
zweiten variablen Zielpunkte 20 entspricht. Das bedeu-
tet, dass ein zum Einschießen der Waffe festgelegte
Fleckschussentfernung niedriger als 256 m ist.
[0035] Für Benutzer bzw. Schützen, die trotz der Mög-
lichkeit der Darstellung einer angepassten Fleckschus-
sentfernung auf Fadenkreuzmitte Fleck schießen, be-
steht mit der erfinderischen Visiereinrichtung 10 die Mög-
lichkeit, mittels des mechanischen Einstellelements 15
entsprechend der Zielentfernung das Umkehrsystem 12
zu manipulieren (verkippen). Damit hierfür der mittig an-
geordnete Zielpunkt 21 auf Fadenkreuzmitte nach Ein-
stellen der Visiereinrichtung 10 aufleuchtet, ist es not-
wendig, dass die Position des Umkehrsystems 12 ge-
messen und an den Ballistikrechner übermittelt wird. Die-
ses kann entweder mittels eines Drehgebers an einer
Spindel im Turm 14 oder durch Lagensensoren direkt
am Umkehrsystem 12 erfolgen. Entsprechend der Posi-
tion des Umkehrsystems 12 würde dann der entspre-
chende Zielpunkt 20, 21 im Absehen 18 aufleuchten.
[0036] Ferner ist es denkbar, dass die Strichplatte, die
variablen Zielpunkte 20 und die eingeblendete Anzeige
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17 auch als ein gemeinsames Grafikabsehen ausgebil-
det sein können.
[0037] Neben der Anzeige der Zielentfernung können
auch die anderen genannten ballistisch relevanten Daten
in der Anzeige 17 wiedergegeben werden. Zusätzlich
können auch Menüpunkte des Ballistikrechners im Sicht-
feld der Visiereinrichtung 10 angezeigt werden. Zur Be-
stätigung einzelner Eingaben von Daten kann das Ein-
stellelement mit einem Drucktaster verbunden sein, so
dass beispielsweise die Parameterauswahl oder das En-
de einer Parametereingabe mit einem zusätzlichen Drü-
cken des Ringes 16 bestätigt wird.
[0038] Liegt der Zielpunkt 21 nicht in Fadenkreuzmitte
und das Absehen 18 in der zweiten Bildebene der Visier-
einrichtung, so wirkt sich auch die aktuell eingestellte
Vergrößerung auf die ballistische Berechnung aus. Des-
halb ist es vorgesehen, dass die eingestellte Vergröße-
rung entweder manuell in den Ballistikrechner eingege-
ben oder diese automatisch gemessen und berücksich-
tigt wird.
[0039] Für einen Schützen wird womöglich die Anord-
nung des elektronischen Verstellelements 16 am Höhen-
turm am komfortabelsten sein, da diese Position für den
Schützen wie gewohnt mit der Einstellung der Fleck-
schussentfernung verknüpft ist. Es ist aber auch denk-
bar, dass der elektronische Ring 16 an einer seitlichen
Position am Seitenturm oder gegenüberliegend oder ei-
ner sonstigen gut zugänglichen Position am Gehäuse
platziert wird. Auf einer dem Seitenturm gegenüberlie-
genden Seite kann er dort mit einer Parallaxeeinstellung
kombiniert werden, sofern diese vorhanden ist, oder
auch mit einem Absehenbeleuchtungsschalter, wobei
dieser in den elektronischen Ring 16 auch integrierbar ist.
[0040] Entsprechend einer taktilen Rückkoppelung
durch das obere Einstellelement 15 beim Einstellen des
Umkehrsystems 12 mittels einer integrierten Rastung, ist
eine entsprechend Rückkoppelung auch bei dem unte-
ren Einstellelement 16 vorgesehen. Die Rückkoppelung
kann mechanisch oder auch elektronisch erfolgen, wobei
bei einer elektronischen Rückkoppelung entweder ein
Ton erzeugt wird oder der Ring 16 derart angesteuert
wird, dass der Benutzer eine taktile Rückkoppelung er-
fährt.
[0041] Die Erfindung betrifft eine Visiereinrichtung mit
einer Einstelleinrichtung, die vorzugsweise auf einem
Turm der Visiereinrichtung angeordnet ist und mit der
sowohl mechanisch ein Umkehrsystem als auch elektro-
nisch ein Ballistikrechner bedienbar ist.
[0042] Fig. 3 zeigt eine mögliche Bedienung der Ein-
stelleinrichtung der Visiereinrichtung 10. Die Änderung
und Eingabe der Auswahl von Parametern oder relevan-
ten Werten erfolgt durch eine Drehbewegung des unte-
ren Verstellelementes 16. Zur Quittierung der Eingabe
wird das Verstellelement 16 in axialer Richtung gedrückt.
Dies hat den Vorteil, dass das Einstellen und Quittieren
in einem Griff ohne Umgreifen geschehen kann.
[0043] Die Fig. 4 zeigt ein weiteres Ausführungsbei-
spiel der Einstelleinrichtung der Visiereinrichtung 10. Die

Darstellung entspricht dabei einer Draufsicht von oben
auf den Turm bzw. in einer Richtung parallel bezüglich
der Drehachse der Verstellelemente 15, 16. Zur Betäti-
gung weißt das obere Verstellelement 15 der Verstell-
einrichtung 13 eine Betätigungsrichtung entsprechend
einer Drehbewegung 31 auf. Gleiches gilt auch für das
untere Verstellelement 16 das entsprechend einer Dreh-
bewegung 32 betätigt werden kann. Weiterhin ist bei dem
unteren Verstellelement 16 vorgesehen, dass es in ei-
nem begrenzten Verstellweg durch Drücken nach vor
oder zurück bewegt werden kann. Das heißt, das untere
Verstellelement 16 weist eine erste Tastbewegung 33
mit einer linearen Betätigungsrichtung, die parallel be-
züglich der Längserstreckung der Visiereinrichtung 10
ausgerichtet ist, auf. In der Darstellung gemäß Fig. 4 ist
die Tastbewegung 33 durch das in strichlierten Linien
gegenüer seiner Ausgangslage bzw. seiner Ruhelage
nach vor verschobene untere Verstellelement 16 ver-
deutlicht. In der entgegengesetzten Richtung kann das
untere Verstellelement 16 durch eine Tastbewegung 34
zurück verschoben werden und kann damit eine entspre-
chende Eingabe mit dem Verstellelement 16 erzeugt
werden. Die Tastbewegungen 33, 34 bewirken diese Ein-
gabe durch schließen entsprechender elektrischer Kon-
takte bzw. elektrischer Schaltelemente (nicht darge-
stellt). Dies vorzugweise unter der Wirkung von den Tast-
bewegungen 33, 34 entgegenwirkenden Rückstellkräf-
ten, die z.B. durch Federelemente (nicht dargestellt) er-
zeugt werden können.
[0044] Die Visiereinrichtung 10 gemäß diesem Aus-
führungsbeispiel umfasst weiters die Zielmarke 19 ge-
mäß Fig. 5. In dem Sehfeld 18 wird in der Anzeige 17
neben dem Zahlenwert eines einzustellenden Parame-
ters auch eine Bezeichnung des jeweiligen Parameters
wiedergegeben. Die in Fig. 5 beispielhaft wiedergegebe-
nen Zeichen der Anzeige 17, "DIST" und "256", stehen
für die Angabe des Parameters der "Distanz" mit einem
Wert von "256 Meter". Mit dem unteren Verstellelement
16 gemäß Fig. 4 können unterschiedliche Arten verschie-
dener Parameter derart eingegeben werden, dass zu-
nächst durch Drücken des Verstellelements 16 gemäß
der Tastbewegung 33 eine Folge von unterschiedlichen
Parametern, entsprechend einem Auswahl-Menü,
schrittweise weiter geschaltet wird, wobei der gerade ein-
gestellte Parameter in der Anzeige 17 der Zielmarke 19
erscheint. Ebenso wird in der Anzeige 17 der aktuelle
Wert dieses Parameters angezeigt. Ist der gewünschte
Parameter erreicht, kann nun der Wert des Parameters
durch Verdrehen des unteren Verstellelements 16 ver-
ändert werden, wobei gleichzeitig der sich verändernde
Wert in der Anzeige 17 wiedergegeben wird. Sobald der
gewünschte Wert des Parameters - gemäß der Darstel-
lung in Fig. 5 der Zahlenwert der Distanz in Metern -
erreicht ist, kann die Eingabe durch Drücken des unteren
Verstellelements 16 entsprechend der zweiten Tastbe-
wegung 34 bestätigt werden, womit die Eingabe dieses
Parameters abgeschlossen ist. Durch weiteres, mehrfa-
ches Drücken des unteren Verstellelements 16, entspre-
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chend der Tastbewegung 33, können anschließend wei-
tere Parameter für die Eingabe ausgewählt werden und
die Eingabe gewünschter Werter für diese Parameter in
analoger Weise durchgeführt werden.
[0045] Die Fig. 6 zeigt ein weiteres Ausführungsbei-
spiel der Visiereinrichtung 10 mit einer alternativen Aus-
führungsform des unteren Verstellelements 16. Das Ver-
stellelement 16 gemäß dieser Ausführungsvariante weist
ebenfalls eine scheiben- bzw. ringförmige, äußere Ge-
stalt auf, wird aber in diesem Fall nicht durch Verdrehen,
sondern durch unterschiedliche Tastbewegungen betä-
tigt. Neben dem Verstellweg des Verstellelements 16
entsprechend der Tastbewegung 33 weist dieses nun
auch Betätigungsrichtungen bzw. Verstellwege in seitli-
cher Richtung bezüglich der Längserstreckung der Vi-
siereinrichtung 10 auf. So kann das Verstellelement 16
entsprechend einer Tastbewegung 35 nach rechts ge-
drückt werden, was in der Fig. 6 durch das entsprechend
nach rechts verschobene Verstellelement 16 in strich-
lierten Linien angedeutet ist. Andererseits kann das Ver-
stellelement 16 durch Drücken nach links entsprechend
einer Tastbewegung 36 betätigt werden. Gemäß diesem
Ausführungsbeispiel ist die Eingabe eines gewünschten
Parameters derart durchzuführen, dass durch mehrfa-
ches Drücken entsprechender Tastbewegung 33 aus ei-
ner vorgegebenen Folge (einem Menü) von Parametern
der gewünschte Parameter ausgewählt wird, was in der
Anzeige 17 (Fig. 5) entsprechend erkennbar ist. Der Wert
des entsprechenden Parameters kann sodann durch
Drücken des Verstellelements 16 nach rechts (entspre-
chende Tastbewegung 35) erhöht oder durch Drücken
des Verstellelements 16 nach links (entsprechend Tast-
bewegung 36) verringert werden. Im Falle eines konti-
nuierlichen Wertebereiches des gewählten Parameters
entspricht das Ausmaß der Verstellung des Zahlenwerts
der zeitlichen Dauer des Drückens des Verstellelements
16 entsprechend einer der Tastenbewegungen 35, 36.
Wird nun das Verstellelement 16 nach vorne bzw. ent-
sprechend der Tastbewegung 33 gedrückt, so wird damit
gleichzeitig die Eingabe des zuvor neu eingestellten Pa-
rameters abgeschlossen und die Parameterauswahl um
einen Schritt weiter geschaltet.
[0046] Die Fig. 7 zeigt ein weiteres, alternatives Aus-
führungsbeispiel des unteren Verstellelements 16 der Vi-
siereinrichtung 10 gemäß Fig. 6. Das Verstellelement 16
weist in diesem Fall neben den Tastbewegungen 35, 36
in seitlicher Richtung und der Tastbewegung 33 nach
vorne zusätzlich auch eine Tastbewegung 37 nach hin-
ten auf. Alternativ zu der Ausführungsform gemäß Fig.
6 erfolgt der Abschluss der Dateneingabe eines Para-
meters nun durch Drücken des Verstellelements 16 nach
hinten gemäß der Tastbewegung 37, ähnlich einer "Be-
stätigungstaste" bzw. einer "OK-Taste".
[0047] Die Fig. 8 zeigt schließlich eine weitere Ausfüh-
rungsvariante des unteren Verstellelementes 16 der Vi-
siereinrichtung 10, bei der das Verstellelement 16 neben
seiner scheibenförmigen Grundform auch einen Hebel
38 aufweist. Mit Hilfe des Hebels 38 kann das untere

Verstellelement 16 über einen begrenzten Verstellwinkel
entsprechend Schwenkbewegung 39 gegen den Uhrzei-
gersein und entsprechend einer Schwenkbewegung 40
im Uhrzeigersinn verschwenkt werden. Zusätzlich ver-
fügt das Verstellelement 16 über eine Tastfunktion ent-
sprechend der Tastbewegung 37. Mit dem Verstellele-
ment 16 gemäß dieser Ausführungsvariante können
ebenfalls wieder unterschiedliche Parameter eingege-
ben werden. Dazu wird zunächst durch Drücken des Ver-
stellelements 16 nach hinten, das heißt entsprechend
der Tastbewegung 37, der gewünschte Parameter aus-
gewählt, was wiederum in der Anzeige 17 (Fig. 5) dar-
gestellt wird. Erscheint in der Anzeige 17 die Bezeich-
nung des zu verstellenden Parameters, so kann dieser
durch Verschwenken des Hebels 38 nach rechts (gemäß
Darstellung entgegen dem Uhrzeigersinn) oder nach
links (im Uhrzeigersinn) der aktuelle Wert des angezeig-
ten Parameters erhöht bzw. verringert werden. Bei Pa-
rametern mit kontinuierlichem Wertebereich erfolgt dabei
die Veränderung des Wertes entsprechend der zeitlichen
Dauer des Verschwenkens des Hebels 38 in die eine
bzw. in die andere Richtung. Im Fall eines diskreten Wer-
tebereiches eines Parameters kann die Verstellung
schrittweise durch mehrfaches Verschwenken des He-
bels 38 in die gewünschte Richtung vorgenommen wer-
den. Der Abschluss der Eingabe eines Parameters er-
folgt wiederum durch Drücken des Verstellelementes 16
nach hinten entsprechend der Tastbewegung 37, womit
gleichzeitig in der Folge der Parameterliste (im Menü)
um einen Schritt weitergesprungen wird. Für die Verän-
derung des Wertes eines Parameters durch Verschwen-
ken des Hebels 38 kann das Verstellelement 16 auch
noch zusätzlich derart ausgebildet sein, dass die Ge-
schwindigkeit, mit der sich der einzustellende Zahlenwert
erhöht bzw. verringert, unterschiedlich groß ist, und zwar
in Abhängigkeit von der Größe des Schwenkwinkels der
Schwenkbewegung 39 bzw. 40. Dabei ist vorzugsweise
vorgesehen, dass die gegen den Druck der Finger des
Schützen wirkende Rückstellkraft zunächst kleiner und
bei größer werdendem Schwenkwinkel größer ist. Somit
weisen die Schwenkbewegung 39, 40 des Verstellele-
mentes 16 eine taktile Rückkopplung auf.
[0048] Die Fig. 9 zeigt eine durch ein Zielfernrohr ge-
bildete Visiereinrichtung 10 im Längsschnitt dargestellt.
Der Tubus 11 bzw. das Mittelrohr des Zielfernrohrs trägt
an seiner Oberseite die durch den Turm 14 gebildete
Verstelleinrichtung 13 mit der das im Inneren des Tubus
11 angeordnete Umkehrsystem 12 in seiner relativen La-
ge verstellt werden kann. Dazu weist das obere Verstel-
lelement 15 ("mechanischer Turm") eine Spindel 41 auf,
die mit dem Umkehrsystem 12 in mechanischem Kontakt
steht und mit der dessen relative Lage innerhalb des Tu-
bus 11 des Zielfernrohrs durch Verschwenken verstellt
werden kann. Damit ist es möglich, den Zielpunkt 21 (Fig.
2) des Absehens 18 relativ zu einem von einem entfern-
ten Objekt erzeugten Zwischenbild zu verstellen. Das Ab-
sehen 18 und das von dem entfernten Objekt erzeugte
Zwischenbild werden in bekannter Weise durch ein Oku-
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lar 42 betrachtet.
[0049] Das Umkehrsystem 12 umfasst einen Innentu-
bus 43, der als mechanische Halterung für die darin an-
geordneten und die optische Abbildung bewirkenden Lin-
sen dient. Gemäß dem in Fig. 9 dargestellten Ausfüh-
rungsbeispiel ist außerdem vorgesehen, dass das Um-
kehrsystem 12 eine in einem vorgegebenen Bereich ver-
stellbare Vergrößerung ermöglicht. Dazu sind zwei Lin-
sen des Umkehrsystems 12 in axialer Richtung ver-
schiebbar ausgebildet und kann die Vergrößerung mit
einer Zoomverstellung 44 von Hand eingestellt werden.
Die optische Abbildung eines entfernten Objekts durch
das Zielfernrohr erfolgt insgesamt also dadurch, dass zu-
nächst durch ein Objektiv 61 ein erstes Zwischenbild in
der ersten (objektivseitigen) Bildebene erzeugt wird. Das
Umkehrsystem 12 erzeugt sodann von dem ersten Zwi-
schenbild in der zweiten (okularseitigen) Bildebene ein
aufgerichtetes zweites Zwischenbild.
[0050] Der Turm 14 der Verstelleinrichtung 13 weist
neben dem oberen Verstellelement 15 auch noch ein
Verstellelement 16 zur Bedienung eines Ballistikrech-
ners 45 auf. Wie bereits im Zusammenhang mit der Be-
schreibung der Fig. 1 und 2 ausgeführt worden ist, kön-
nen über dieses ringförmig ausgebildete Verstellelement
16 Daten in den Ballistikrechner 45 eingegeben bzw.
Funktionen damit gesteuert werden. Das untere Verstel-
lelement 16 des Turm 14 ist dazu mit dem Ballistikrechner
45 signalverbunden. Zur Energieversorgung - zumindest
des Ballistikrechners 45 - ist eine Batterie 46 vorgesehen.
Der Ballistikrechner 45 ist weiters mit einer Anzeige 47
verbunden, wobei deren Bild in den Bereich der Bilde-
bene des Absehens 18 umgeleitet bzw. eingespiegelt
werden kann, sodass in den Ballistikrechner eingegebe-
ne Daten als auch von dem Ballistikrechner ermittelte
Ergebnisse oder auch variable Zielmarken gemeinsam
mit dem Zwischenbild des entfernten Objekts in dem vi-
suellen Strahlengang wiedergegeben werden können.
Andererseits kann der Ballistikrechner 45 aber auch mit
einer Schnittstelle 48 zur Übertragung von Daten über
Leitung oder Funk verbunden sein.
[0051] Damit die Eingaben bei den von dem Ballistik-
rechner 45 auszuführenden Rechenoperationen berück-
sichtigt werden zu können, weisen die beiden Verstelle-
lemente 15 und 16 Sensoren 49 und 50 auf, durch die
die momentanen Stellungen bzw. die Drehbewegungen
31 bzw. 32 signalmäßig erfasst und an den Ballistikrech-
ner 45 übertragen werden können. Zur Erfassung der
relativen Lage des Umkehrsystems 12 kann alternativ
oder zusätzlich auch ein Lagesensor 51 vorgesehen
sein. Vorzugsweise ist auch ein Sensor 52 zur Erfassung
der Vergrößerung bzw. der Zoomeinstellung des Ziel-
fernrohres vorgesehen und ebenfalls mit dem Ballistik-
rechner 45 signalverbunden.
[0052] Die Ausführungsbeispiele zeigen mögliche
Ausführungsvarianten des der Visiereinrichtung 10 bzw.
deren Verstellelemente 15, 16, wobei an dieser Stelle
bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dar-
gestellten Ausführungsvarianten derselben einge-

schränkt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinati-
onen der einzelnen Ausführungsvarianten untereinander
möglich sind und diese Variationsmöglichkeit aufgrund
der Lehre zum technischen Handeln durch gegenständ-
liche Erfindung im Können des auf diesem technischen
Gebiet tätigen Fachmannes liegt. Es sind also auch
sämtliche denkbaren Ausführungsvarianten, die durch
Kombinationen einzelner Details der dargestellten und
beschriebenen Ausführungsvariante möglich sind, vom
Schutzumfang mit umfasst.
[0053] Der Ordnung halber sei abschließend darauf
hingewiesen, dass zum besseren Verständnis des Auf-
baus der Visiereinrichtung 10 diese bzw. deren Bestand-
teile teilweise unmaßstäblich und/oder vergrößert
und/oder verkleinert dargestellt wurden.
[0054] Die den eigenständigen erfinderischen Lösun-
gen zugrundeliegende Aufgabe kann der Beschreibung
entnommen werden.
[0055] Vor allem können die einzelnen in den Fig. 1,
2, 3; 4, 5; 6; 7; 8 und 9 gezeigten Ausführungen den
Gegenstand von eigenständigen, erfindungsgemäßen
Lösungen bilden. Die diesbezüglichen, erfindungsgemä-
ßen Aufgaben und Lösungen sind den Detailbeschrei-
bungen dieser Figuren zu entnehmen.

Bezugszeichenaufstellung

[0056]

10 Visiereinrichtung
11 Tubus
12 Umkehrsystem
13 Verstelleinrichtung
14 Turm
15 Verstellelement

16 Verstellelement
17 Anzeige
18 Absehen
19 Zielmarke
20 Zielpunkt
21 Zielpunkt

31 Drehbewegung
32 Drehbewegung
33 Tastbewegung
34 Tastbewegung
35 Tastbewegung

36 Tastbewegung
37 Tastbewegung
38 Hebel
39 Schwenkbewegung
40 Schwenkbewegung

41 Spindel
42 Okular
43 Innen-Tubus
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44 Zoomverstellung
45 Ballistikrechner

46 Batterie
47 Anzeige
48 Schnittstelle
49 Sensor
50 Sensor

51 Lagersensor
52 Sensor
61 Objektiv

Patentansprüche

1. Visiereinrichtung, insbesondere Fernrohr oder Ziel-
fernrohr, mit einem optischen Umkehrsystem (12),
wenigstens einer Zielmarke (19) sowie einem Bal-
listikrechner zur Berechnung von ballistisch relevan-
ten Daten, wobei das Umkehrsystem (12) mecha-
nisch und die Zielmarke (19) elektronisch verstellbar
sind, dadurch gekennzeichnet, dass zur Verstel-
lung des Umkehrsystems (12) und der Zielmarke
(19) wenigstens eine Verstelleinrichtung (13) vorge-
sehen ist.

2. Visiereinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass zum Verstellen des Umkehr-
systems (12) und der Zielmarke (19) jeweils ein Ver-
stellelement (15, 16) vorgesehen ist, wobei die bei-
den Verstellelemente (15, 16) benachbart, insbe-
sondere unmittelbar benachbart zueinander ange-
ordnet sind.

3. Visiereinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Verstellelemente (15,
16) auf einem Turm (14) der Visiereinrichtung (10)
angeordnet sind und unabhängig voneinander bedi-
enbar sind.

4. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Verstellelemente (15, 16) auf einem Hö-
henturm oder Seitenturm der Visiereinrichtung (10)
angeordnet sind.

5. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass wenigstens eines der Verstellelemente (15,
16) vorzugsweise gleichzeitig drehbar, kippbar und
höhenverstellbar ist.

6. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass die beiden Verstellelemente (15, 16) auf dem
jeweiligen Turm (14) in axialer Richtung des Turms
(14) übereinander angeordnet sind, wobei das un-

tere Verstellelement (16) vorzugsweise einen grö-
ßeren Umfang aufweist als das obere Verstellele-
ment (15).

7. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass das obere Verstellelement (15) zur mechani-
schen Verstellung des Umkehrsystems (12) und das
untere Verstellelement (16) zur Eingabe der Daten
in den Ballistikrechner vorgesehen sind.

8. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass nach Eingabe der Daten diese bestätigt wer-
den, insbesondere durch Betätigen eines der Ver-
stellelemente (15, 16).

9. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass in den Ballistikrechner Zielentfernung, Wind-
richtung, Windgeschwindigkeit, Schusswinkel, La-
borierung und dergleichen als ballistisch relevanten
Daten eingebbar sind.

10. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass mittels des Ballistikrechners die Zielmarke (19)
einstellbar ist.

11. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass mehrere Zielmarken (19, 20, 21) vorgesehen
sind, die insbesondere jeweils allein oder zumindest
teilweise zusammen illuminierbar sind.

12. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Zielmarken (19, 20, 21) in Abhängigkeit der
eingegeben und/oder berechneten ballistischen Da-
ten illuminierbar sind.

13. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Zielmarken (19, 20, 21) in Abhängigkeit
einer Position des Umkehrsystems (12) illuminierbar
sind, wobei insbesondere eine Positionserfassungs-
einrichtung die Position des Umkehrsystems (12) er-
fasst und an den Ballistikrechner übermittelt.

14. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Zielmarke (19, 20, 21) abhängig von einer
vorgegebenen Vergrößerung der Visiereinrichtung
(10) einstellbar ist, insbesondere die Berechnung
der ballistisch relevanten Daten in Abhängigkeit der
Vergrößerung erfolgt.

15. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
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henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass Daten, insbesondere ballistische relevante Da-
ten, innerhalb der Zielmarke (19) darstellbar sind.

16. Visiereinrichtung nach wenigstens einem der vorste-
henden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein erstes der beiden Verstellele-
mente (15, 16) zur elektronischen Eingabe von Da-
ten ausgebildet ist und dieses erste Verstellelement
(16) eine Betätigungsrichtung entsprechend einer
Drehbewegung (32) zur Eingabe von Daten auf-
weist.

17. Visiereinrichtung nach Anspruch 16, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das erste Verstellelement (16)
eine Tastbewegung (33, 35, 36, 37) mit einer linea-
ren Betätigungsrichtung aufweist, die senkrecht be-
züglich der Drehachse des Verstellelements (16)
ausgerichtet ist.

18. Visiereinrichtung nach Anspruch 16 oder 17, da-
durch gekennzeichnet, dass das erste Verstelle-
lement (16) eine Tastbewegung mit einer linearen
Betätigungsrichtung aufweist, die parallel bezüglich
der Drehachse des Verstellelements (16) ausgerich-
tet ist.

19. Visiereinrichtung nach Anspruch 16 oder 17, da-
durch gekennzeichnet, dass das erste Verstelle-
lement (16) im Wesentlichen scheibenförmig ausge-
bildet ist und zusätzlich einen Hebel (38) aufweist,
wobei das erste Verstellelement (16) eine Betäti-
gungsrichtung entsprechend einer Schwenkbewe-
gung (39, 40) mit einem begrenzten Verstellwinkel
aufweist
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