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Description
Domaine technique de I'invention

[0001] L’invention concerne un appareil de sécurité
anti-chute sur corde, comprenant :

- un corps rigide pourvu d’'une goulotte de logement
de la corde,

- unsystéme de retenue a galet rotatif avec détection
de la vitesse de rotation, ledit galet étant monté sur
un bras mobile pouvant étre déplacé entre une po-
sition de blocage de la corde en cas de chute, ou
une position de déblocage.

Etat de la technique

[0002] Lors de I'utilisation normale de montée ou de
descente, les dispositifs de sécurité antichute connus
suivent la progression de la personne le long de la corde
sans engendrer de blocage. La personne est libre de se
déplacer sans aucune intervention manuelle de déblo-
cage du dispositif antichute. Le blocage sur la corde in-
tervient uniquement en cas de chute.

[0003] Un dispositif antichute a galet rotatif est décrit
dans les documents EP 1525903 et EP 1380320. Le sys-
teme de retenue comporte un bras support articulé, et
un galet monté a rotation libre sur le bras. Un accouple-
ment centrifuge est agencé a l'intérieur du galet, entre
un organe d’entrainement du galet et le bras support de
maniére a occuper une position débrayée ou une position
embrayée en fonction de la vitesse de rotation du galet.
Lasurface périphérique du galet est munie d’'une pluralité
de picots, dont l'inclinaison est agencée pour engendrer
une rotation du galet dans le sens de la descente, et un
glissement sur la corde dans le sens de la montée. L’ac-
couplement centrifuge est dans I'état débrayé lors d’'une
utilisation normale de montée ou de descente. Le bloca-
ge intervient automatiquement en cas de chute, suite au
passage de I'accouplement centrifuge dans I'état em-
brayé. Un tel dispositif fonctionne exclusivement en ap-
pareil de sécurité antichute.

[0004] En autoassurage a la montée, les utilisateurs
ontI'habitude d’utiliser en plus un appareil bloqueur fonc-
tionnant en taquet coinceur. Il comporte généralement
une came pivotante qui vient coincer la corde sous I'effet
du poids. Ce type de bloqueur décrit dans le document
FR 2 005 895, sert pour la remontée le long d’'une corde.
[0005] Pourlestravauxen hauteurs, eten spéléologie,
il est ainsi nécessaire de disposer deux appareils par
utilisateur.

[0006] Un appareil antichute connu sous le dénomina-
tion STICK RUN, comporte une simple came avec un
ressort de rappel pour stopper la chute. Un levier auxi-
liaire peut étre actionné pour ajouter un effort supplé-
mentaire sur la came pour bloquer la corde.

[0007] Un autre appareil ROCKER concerne un anti-
chute a came, dont la sensibilité de déclenchement est
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géré par un ressort de torsion. Une piéce d’actionnement
peut étre tournée pour ajouter une contrainte supplémen-
taire au ressort favorisant le blocage.

Objet de I'invention

[0008] Le butde I'invention consiste a réaliser un ap-
pareil de sécurité antichute a galet rotatif avec détection
de la vitesse, ayant de plus une fonction bloqueur indé-
pendante.

[0009] L’appareil de sécurité selon I'invention est ca-
ractérisé en ce qu’il comporte un sélecteur de commande
d’'un cliquet apte a occuper une position inactive de dé-
verrouillage autorisant le galet a tourner dans les deux
sens de rotation lors d’un premier mode de fonctionne-
ment en antichute, et une position active de verrouillage
unidirectionnel en rotation du galet par rapport audit bras
dans le sens de la descente, correspondant a un deuxié-
me mode de fonctionnement de I'appareil en simple blo-
queur.

[0010] La présence du sélecteur permet a I'utilisateur
de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil de
sécurité sur corde, soit en antichute, soit en bloqueur
pour l'autoassurance lors de la montée.

[0011] Selonunmode de réalisation préférentiel, le cli-
quetestmonté a pivotement autour d’'un axe, et comporte
a l'une des extrémités une butée susceptible de s’enga-
ger en position de verrouillage dans au moins une enco-
che du galet. L’encoche est conformée pour autoriser en
position de verrouillage du cliquet, la libre rotation du
galet dans le sens de la montée.

[0012] Selon une caractéristique de I'invention, unres-
sort de compression agit sur I'autre extrémité du cliquet
pour le maintenir de maniére stable dans chacune des
positions active et inactive.

[0013] Le bouton du sélecteur est associé avantageu-
sement a un organe de transmission coopérant avec un
coin formant un point dur lorsque le bouton se trouve
dans une position intermédiaire.

Description sommaire des dessins

[0014] D’autres avantages et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement de la description qui va suivre d’un
mode de réalisation de I'invention donné atitre d’'exemple
non limitatif, et représenté aux dessins annexés, dans
lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d’'un appareil
de sécurité antichute équipé du sélecteur selon
I'invention ;

- lesfigures 2 et 3 montrent des vues en perspective
du systeme de retenue a galet de la figure 1, res-
pectivement en mode antichute et en mode
bloqueur ;

- lafigure 4 représente une vue en coupe verticale du
dispositif de retenue de la figure 3, avec le sélecteur
en position abaissée correspondant au mode
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bloqueur ;

- lafigure 5 représente une vue en coupe verticale du
dispositif de retenue de la figure 2, avec le sélecteur
en position relevée correspondant au mode
antichute ;

- lafigure 6 est une vue identique de la figure 4, dans
une position intermédiaire du sélecteur ;

- lesfigures 7 et 8 sont des vues en coupe respectives
selon les lignes 7-7 et 8-8 des figures 4 et 5.

Description d’un mode particulier de réalisation

[0015] Enréférence auxfigures 1 a 3, un appareil anti-
chute 10 est utilisé pour la sécurité d’'une personne se
déplacant le long d’'une corde 11 fixe d’assurance. L’ap-
pareil anti-chute 10 est relié au harnais, et suit la pro-
gression de la personne sans engendrer de blocage lors
de l'utilisation normale de montée ou de descente. La
personne est alors libre de se déplacer sans aucune in-
tervention manuelle de déblocage de I'appareil anti-chu-
te 10.

[0016] L’appareil anti-chute 10 comporte un corps 12
rigide, de préférence métallique, ayant d’'un c6té, une
goulotte 13 rectiligne de section en U pour le passage
de la corde 11, et de l'autre coté, un étrier 14 pour le
montage d’un systéme de retenue 15 a galet 16 rotatif.
[0017] Le systéme de retenue 15 a galet 16 bloqueur
est apte a occuper soit une position active de blocage
en cas de chute, soit une position inactive de déblocage
autorisant la progression de la personne le long de la
corde 11 dans le sens de la montée ou dans le sens
opposé lors d’une descente controlée. Le galet 16 en
forme de roue cylindrique, est porté par un dispositif sup-
portadouble bras 17 pivotant articulé autour d’un premier
axe 18 du corps 12. La surface périphérique du galet 16
est munie de picots inclinés. Un ressort de torsion (non
représenté) est enfilé sur le premier axe 18 pour solliciter
le galet 16 au contact de la corde 11 a l'intérieur de la
goulotte 13. Le galet 16 est monté a rotation libre sur un
deuxiéme axe 19 des bras 17 supports, et I'intérieur du
galet 16 renferme un accouplement centrifuge (non re-
présenté) destiné a occuper une position débrayée ou
une position embrayé en fonction de la vitesse ou de
I'accélération du galet 16 bloqueur.

[0018] Lors de I'utilisation normale de montée ou de
descente, I'accouplement centrifuge se trouve en posi-
tion débrayée, et le galet 16 suit la progression de la
personne sans intervention manuelle de déblocage du
systéeme de retenue 15. En cas de chute, le blocage in-
tervient automatiquement aprés passage de I'accouple-
ment centrifuge vers la position embrayée, entrainant le
pivotement des bras support 17 avec une forte pression
du galet 16 contre la corde 11. Cette derniére est pressée
contre le fond de la goulotte 13 de maniere a stopper la
chute. Le fonctionnement d’un tel systeme de retenue a
détection de la vitesse au moyen d’'un accouplement cen-
trifuge, est décrit a titre d’exemples dans les documents
EP 1525903 et EP 1380320.
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[0019] Le corps 12 comporte de plus un balancier 20
en forme de U renversé monté a basculement autour
d’'un troisieme axe 21 en enfourchant I'étrier 14. Le ba-
lancier 20 est destiné a étre relié au baudrier de I'utilisa-
teur, soit directement par une longe de liaison, soit par
l'intermédiaire d’'un amortisseur de choc.

[0020] Pourlinstallationdelacorde 11 dansla goulotte
13, il suffit d’écarter au maximum le systeme de retenue
15 a galet 16 hors de la goulotte 13 en faisant pivoter
'ensemble bras 17 et galet 16 dans le sens inverse des
aiguilles d’'une montre, et a I'encontre de la force de rap-
pel du ressort de torsion. Une paire de taquets 22 arti-
culés aux bras 17 permet d’effectuer cette manoeuvre.
[0021] L’appareil antichute 10 a galet est équipé selon
linvention d’un sélecteur 23 permettant de choisir deux
modes de fonctionnement, soit la fonction antichute a
détection de vitesse décrite précédemment, soit une
fonction bloqueur. Le sélecteur 23 est formé par un bou-
ton faisant saillie d’'une ouverture 24 rectangulaire mé-
nagée dans I'un des bras 17, ledit sélecteur pouvant étre
déplacé en translation entre deux positions stables, 'une
relevée (figure 2) correspondant au mode antichute, et
l'autre abaissée (figure 3) relative au mode bloqueur.
[0022] En référence aux figures 4 a 8, le sélecteur 23
est doté d’'un organe de transmission 25 destiné a coo-
pérer avec un cliquet 26, lequel est monté a pivotement
limité autour d’'un quatriéme axe 27 entre deux positions
angulaires stables. La périphérie du galet 16 est pourvue
d’une pluralité d’encoches 28 échelonnées a intervalles
angulaires réguliers sur les deux chants annulaires op-
posés. Le cliquet 26 comporte a 'une des extrémités,
une butée 30 enforme de U renversé, et apte a s’engager
dans deux encoches 28 opposées du galet 16 pour blo-
quer larotation de ce dernier dans le sens de la descente.
Du fait du montage du galet 16 sur les bras 17 pivotants,
on bloque la rotation du galet 16 par rapport aux bras 17.
[0023] Les encoches 28, par exemple au nombre de
six de chaque c6té, sont conformées pour autoriser la
libre rotation du galet 16 dans le sens de la montée. Un
ressort 29 de compression agit en permanence sur
l'autre extrémité du cliquet 26.

[0024] La réaction du ressort 29 sur le cliquet 26 per-
met de ne pas étre hyperstatique lors du passage en
mode bloqueur (figure 4), alors que la butée 30 en U du
cliqguet 26 n’est pas en face des encoches 28 du galet
16. Le cliquet 26 est alors en appui sur I'extérieur du galet
16, jusqu’a ce que le galet 16 tourne suffisamment per-
mettant a la butée 30 du cliquet 26 de tomber dans les
encoches 28.

[0025] Le fonctionnement de I'appareil de sécurité 10
antichute avec fonction bloqueur, est le suivant :

[0026] Les figures 4 et 7 montrent I'appareil en mode
blogueur. Le bouton du sélecteur 23 est en position
abaissée, et le cliquet 26 se trouve en position active
d’engagement de la butée 30 dans deux encoches 28
du galet 16. La rotation de ce dernier par rapport aux
bras 17, est alors inhibée dans le sens de la descente,
mais autorisée dans le sens de la montée. Cette position
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active du cliquet 26 est stable en mode bloqueur, grace
a la pression exercée par le ressort 29 de compression,
et a 'appui de I'organe de transmission 25 et du cliquet
26 sur deux faces inclinées d’un coin 31 formant un point
dur fixe situé sur le bras 17 avant.

[0027] Lors du déplacement du bouton du sélecteur
23 vers la position relevée pour le passage en mode an-
tichute, 'organe de transmission 25 franchit le coin 31
du point dur en faisant Iégérement pivoter le bouton du
sélecteur 23 dans la position intermédiaire de la figure
6. Le cliquet 26 pivote dans le sens inverse des aiguilles
d’'une montre, et dégage la butée 30 des encoches 28.
[0028] Dans la position relevée du bouton, I'appareil
est en mode antichute (figures 5 et 8). La butée 30 du
cliquet 26 se trouve en position inactive de déblocage du
galet 16, lequel peut tourner librementdans les deux sens
de rotation, d’'une part lors de la montée, et d’autre part
lors de la descente si 'accouplement centrifuge est dans
I'état débrayé. La position inactive du cliquet 26 est éga-
lement stable aprés franchissement du point dur, et I'or-
gane de transmission 25 se trouve coincé entre le coin
31 etle cliquet 26. Le ressort 29 participe au maintien du
cliquet 26 dans cette position.

[0029] La présence du sélecteur 23 permet a I'utilisa-
teur de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil
de sécurité sur corde, soit en antichute, soit en bloqueur
pour l'autoassurance lors de la montée. Dans la fonction
antichute, I'autre fonction bloqueur est désactivée. Inver-
sement, dans la fonction bloqueur, I'autre fonction anti-
chute est désactivée.

Revendications

1. Appareil de sécurité (10) anti-chute sur corde,
comprenant :

-un corps (11) rigide pourvu d’'une goulotte (13)
de logement de la corde (11),

- un systéme de retenue (15) a galet (16) rotatif
avec détection de la vitesse de rotation, ledit ga-
let étant monté sur un bras (17) mobile pouvant
étre déplacé entre une position de blocage de
la corde en cas de chute, ou une position de
déblocage,

caractérisé en ce qu’il comporte un sélecteur
(23) de commande d’un cliquet (26) apte a oc-
cuper une position inactive de déverrouillage
autorisant le galet (16) a tourner dans les deux
sens de rotation lors d’'un premier mode de fonc-
tionnement en antichute, et une position active
deverrouillage unidirectionnel en rotation du ga-
let (16) par rapport audit bras (17) dans le sens
de la descente, correspondant a un deuxiéme
mode de fonctionnement de I'appareil en simple
bloqueur.

2. Appareil de sécurité selon la revendication 1, carac-
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térisé en ce que le cliquet (26) est monté a pivote-
ment autour d'un axe (27) solidaire dudit bras (17),
et comporte a 'une des extrémités une butée (30)
susceptible de s’engager en position de verrouillage
dans au moins une encoche (28) du galet (16).

Appareil de sécurité selon la revendication 2, carac-
térisé en ce qu’un ressort (29) de compression agit
sur l'autre extrémité du cliquet (26) pour le maintenir
de maniere stable dans chacune des positions active
et inactive.

Appareil de sécurité selon la revendication 2 ou 3,
caractérisé en ce que le sélecteur (23) comporte
un bouton faisant saillie d’'une ouverture (24) ména-
gée dans l'un des bras (17), ledit bouton pouvant
étre déplacé en translation entre deux positions cor-
respondant respectivement au mode antichute, et
au mode bloqueur.

Appareil de sécurité selon la revendication 4, carac-
térisé en ce que le bouton du sélecteur (23) est
associé a un organe de transmission (25) coopérant
avec un coin (31) formant un point dur lorsque le
bouton se trouve dans une position intermédiaire.

Appareil de sécurité selon la revendication 2, carac-
térisé en ce que chaque encoche (28) est confor-
mée pour autoriser en position de verrouillage du
cliquet (26), la libre rotation du galet (16) dans le
sens de la montée.
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