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(57) La présente invention se rapporte a un dispositif
de réglage de la position verticale du patin d’appui (P)
de chaussure pour un systeme de fixation de ski com-
prenant une embase (E) et une plaque (Cr) formant ca-
pot, ledit patin d’appui comprenant un élément (1) de
support mobile verticalement et au moins une rampe (11)
coopérant par contact avec une cale (2) qui est suscep-

tible de se déplacer en translation longitudinale sous I'ac-
tion d’'un organe de manoeuvre (3), caractérisé en ce
que leditorgane de manoeuvre (3) est rotatif relativement
a 'embase en étant raccordé a ladite cale (2) qui porte
un poussoir (21) formant levier destiné a venir en contact
d’appui contre ladite rampe pour modifier la position ver-
ticale de I’élément de support (3) par pivotement.
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Description

[0001] Laprésenteinvention concerne un dispositif de
réglage de la position verticale du patin d’appui d'une
chaussure sur un ski.

[0002] L’invention se rapporte, plus particulierement,
a un dispositif permettant d’adapter la hauteur du patin
d’appui, équipant la butée avant du systéme de fixation,
a différents types de semelles de chaussure.

[0003] Labutéeavantdes systéemesdefixation connus
comprend, notamment et essentiellement, une embase
pour le montage sur la face supérieure du ski et un corps
pourvu d’'une machoire mobile destinée a venir en prise
avec la partie avant d’'une chaussure.

[0004] Le cas échéant, le corps est munid’une plaque
qui s’étend vers l'arriere au-dessus de I'embase en for-
mant capot.

[0005] Le corps ou I'embase de la butée est généra-
lement pourvu d’un patin situé en arriére de la machoire
sur lequel la semelle de la chaussure vient en appui.
[0006] Ce patin est destiné a faciliter le déport trans-
versal de la chaussure et I'ouverture automatique de la
machoire en cas de dépassement d’'un niveau prédéter-
miné de contraintes en diminuant les efforts de frottement
entre la semelle de la chaussure et le patin.

[0007] De fagon générale, les chaussures de ski com-
portentune semelle épaisse dontla partie avant présente
un rebord en saillie dénommé « trottoir » qui vient s’en-
gager et se caler dans la méachoire.

[0008] Pourdes chaussuresdestinées a la pratique du
ski alpin, ce trottoir présente, en général, une hauteur
standard de I'ordre de 20 mm (norme Alpine ISO 5355).
[0009] Aujourd’hui, les butées avant des systemes de
fixation pour la pratique du ski alpin sont toutes congues
en vue de s’adapter a cette dimension devenue quasi-
ment normalisée.

[0010] Toutefois, il existe, par ailleurs, des chaussures
congues pour d’autres pratiques du ski et, spécifique-
ment par exemple, pour la pratique du ski de randonnée
(ou touring) et dont les dimensions du trottoir sont nota-
blement plus importantes (de I'ordre de 30 mm, norme
Randonnée ISO 9523 ou entre 20 et 30 mm pour d’autres
types de chaussures favorisant la marche).

[0011] La structure et les tolérances de sécurité des
systéemes de fixation dédiés a ces autres modes de ski
se trouvent généralement adaptées, par conception, a
ces formes de chaussures.

[0012] Par conséquent, pour pallier les écarts dimen-
sionnels entre les différents types de chaussures de ski,
les patins d’appui associés aux butées avant des syste-
mes de fixation (qui n’offrent quant a elles, pour des rai-
sons évidentes de sécurité et de fiabilité, qu’une liberté
d’ajustement tres limitée de la course verticale de la ma-
choire) ont parfois été pourvus de moyens de réglage en
hauteur.

[0013] De tels patins réglables sont décrits, notam-
ment, dans le FR 2 555 457 et dans le DE 368 900.
[0014] Ces patins sont constitués de deux pieces, res-
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pectivement, une piéce inférieure formant cale et une
piéce supérieure supportant le patin. Ces pieces com-
portent des faces inclinées en regard sur lesquelles sont
ménageés des crans destinés a les maintenir en prise
'une avec l'autre.

[0015] Le positionnement relatif des deux piéces (qui
est effectué a I'état libre, avant fixation de la chaussure)
permet de régler la hauteur du patin.

[0016] Cependant, ces patins ne présentent pas, pour
lachaussure, des surfaces d’appui suffisantes quelle que
soit leur position du fait que la piéce supérieure se trouve
toujours décalée vers le bas ou vers le haut par rapport
a la piéce inférieure.

[0017] En outre, le blocage des deux piéces n’est pas
fiable ce qui pose un probléeme de sécurité car il n’est
pas possible de garantir 'absence totale de glissement
de la piece supérieure, en particulier, en cas d’'usure des
crans de retenue.

[0018] Enfin, le réglage de la position du patin est la-
borieux car, compte tenu de leurs faibles dimensions, les
pieces sont difficilement manipulables et il n’y a pas de
repérage de la hauteur finale.

[0019] Le EP 0595 170 décrit un dispositif de réglage
de la position du patin d’appui comprenant un élément
de support mobile verticalement et au moins une rampe
coopérant par contact avec une cale qui est susceptible
de se déplacer en translation longitudinale sous I'action
d’'un organe de manoeuvre.

[0020] Toutefois, le déplacement manuel de la cale ne
conduit pas alui-seul au soulévementou al'abaissement
de I'élément de support du patin.

[0021] En effet, ce n’est pas la cale qui déplace I'élé-
ment de support entre ses positions haute et basse mais
seulement I'appui ultérieur de la chaussure.

[0022] L’objectif de l'invention est donc de résoudre
ces problémes techniques en proposant un dispositif de
réglage ergonomique, simple et efficace, susceptible
d’offrir une meilleure adaptabilité et une plus grande sé-
curité aux skieurs.

[0023] Ce but est atteint au moyen d’un dispositif de
réglage du patin d’appui qui est caractérisé en ce que
ledit organe de manoeuvre est rotatif relativement a 'em-
base en étant raccordé a ladite cale qui porte un poussoir
formant levier destiné a venir en contact d’appui contre
ladite rampe pour modifier la position verticale de I'élé-
ment de support par pivotement.

[0024] Selon une caractéristique avantageuse, ledit
organe de manoeuvre comprend un plot cylindrique logé
de fagon rotative dans un alésage asymétrique de la pla-
que formant capot.

[0025] Selon une autre caractéristique avantageuse,
ledit organe de manoeuvre est raccordé a ladite cale via
une came.

[0026] Selon une variante spécifique, ladite came est
constituée d’un excentrique portantun pion en saillie vers
le bas au travers d’'une lumiére oblongue ménagée dans
ladite cale.

[0027] De préférence, ledit alésage asymétrique est
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délimité, d’'une part, par un bord hémi-cylindrique venant
au contact de I'excentrique lors de la rotation de I'organe
et, d’autre part, par un bord sensiblement triangulaire
dont la distance au centre de l'alésage est inférieure au
rayon du bord et dont les extrémités forment des butées
de fin de course pour le plot rotatif.

[0028] Avantageusement, ledit plot est pourvu d’'une
téte a échancrure pourl'introduction d’un outil de réglage.
[0029] Selon une autre caractéristique, ladite lumiére
oblongue est ménagée dans une patte de la cale s’éten-
dant du c6té opposé au poussoir.

[0030] Le pivotement de I'élément de support s’effec-
tue autour d’'un axe transversal.

[0031] L’axe de pivotement est, de préférence, maté-
rialisé par deux pivots disposés de part etd’autre de I'élé-
ment de support et qui sont engagés dans des paliers
formés par des encoches latérales de 'embase.

[0032] L’élémentde support comprend, en avantdela
rampe, un premier épaulement d’appui sur la cale cor-
respondant a une position basse du patin et, en arriere
de la rampe, un second épaulement d’appui sur la cale
délimitant, en fin de course du poussoir, une position
haute du patin.

[0033] Suite au pivotement de I'élément de support,
ledit premier ou ledit second épaulement d’appui s’étend
dans un plan horizontal correspondant, respectivement,
a la position basse ou la position haute du patin.

[0034] Ledit poussoir de la cale comporte une paroi
supérieure sur laquelle reposent lesdits épaulements
d’appui de I'élément de support du patin.

[0035] Parallelement, il est prévu que ladite cale com-
porte deux ergots latéraux coulissant dans des alvéoles
de guidage et de retenue ménagées sur chacun des
flancs de I'élément de support du patin.

[0036] De préférence, ces alvéoles présentent une
portion supérieure ouverte pour I'introduction des ergots
qui se prolonge vers le bas, via une portion coudée, par
une portion inférieure fermée dans laquelle lesdits ergots
viennent en butée.

[0037] Selon encore une autre variante, ladite cale est
logée dans un évidement du fond de I'embase.

[0038] Parailleurs, il est prévu que ladite cale compor-
te des broches longitudinales de guidage engagées de
fagon coulissante dans des glissiéres correspondantes
de 'embase.

[0039] Ces broches ou ces glissiéres sont pourvues
respectivement de dents latérales coopérant avec des
créneaux en regard pour définir des positions longitudi-
nales pré-sélectionnées de la cale.

[0040] Selon unautre mode de réalisation du dispositif
de réglage de linvention qui est plus particulierement
destiné a un systéme de fixation de ski comprenant, no-
tamment, une butée avant pourvue d’'une embase etd’un
corps, ledit élément de support est mobile en pivotement
et comporte au moins une rampe coopérant par contact
avec un poussoir formant levier actionné par ladite cale
qui est susceptible de se déplacer en translation longi-
tudinale sous l'action d’'un organe de manoeuvre.
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[0041] Un autre objet de l'invention est un systéme de
fixation de ski comprenant un élément de fixation d’'une
chaussure formant butée, caractérisé en ce qu’il com-
prend un dispositif de réglage du type défini ci-dessus.
[0042] Encore un autre objet de I'invention est un sys-
teme de fixation de ski comprenant un élément de fixation
d’'une chaussure formant butée pourvu d’'une embase et
d’'un corps, ledit systéme étant équipé d’un dispositif de
réglage du type défini ci-dessus, caractérisé en ce que
ladite plaque formant capot est solidaire du corps.
[0043] De préférence, ledit organe de manoeuvre pré-
sente alors une échancrure accessible sur la partie su-
périeure du corps de I'élément de fixation formant butée.
[0044] Le dispositif de I'invention offre aux skieurs, la
possibilité de pratiquer soit le ski alpin, soit le ski de ran-
donnée en modifiant le réglage du patin de la butée avant
pour I'adapter au type de chaussures correspondant au
mode de ski choisi.

[0045] L’invention permet donc au skieur de s’affran-
chir d'un changement total d’équipement, sans que la
sécurité de la fixation soit compromise ou dégradée
d’'une quelconque fagon.

[0046] Le dispositif de I'invention permet d’obtenir un
réglage manuel, précis et aisé, du patin par toute per-
sonne et, notamment, le skieur lui-méme, en fonction du
type de chaussure (alpin, randonnée,...) qu'’il souhaite
utiliser.

[0047] L’opération de réglage consiste a modifier la
hauteur de la face supérieure du patin de fagon a réduire
le jeu vertical entre le trottoir de la chaussure et la ma-
choire lors du chaussage.

[0048] Cette opération de réglage s’effectue de fagon
simple etrapide au moyen d’un simple tournevis oud’une
piéce de monnaie, le cas échéant, avec la possibilité de
visualiser instantanément le résultat obtenu.

[0049] Grace au dispositif de I'invention, la chaussure
bénéficie d’'un meilleur appui sur le patin et, en particulier,
la qualité de I'appui et de la transmission des efforts est
similaire en toutes positions de réglage. En effet, a la
différence des dispositifs de I'art antérieur qui ne permet-
tent qu’une élévation verticale du patin, le dispositif de
linvention modifie, quant a lui, sa hauteur par un pivote-
ment qui offre une orientation angulaire optimisée ainsi
qu’un appui élargi et renforcé a tout type de profil de
semelle de chaussure.

[0050] En outre, le dispositif de réglage de l'invention
a une structure simple, constituée de peu de piéces et
est donc susceptible d’étre fabriqué industriellement
dans de bonnes conditions économiques.

[0051] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description qui va suivre, accompagnée des dessins
explicités ci-apres.

La figure 1 représente une vue en perspective écla-
tée delabutée avantd’un systéme de fixation équipé

du dispositif de réglage du patin selon l'invention.

La figure 2A représentent une vue de dessus du dis-
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positif monté sur 'embase et la figure 2B est une
vue de dessous de la butée de fixation de la figure
1 équipée dudispositifde I'invention représenté sous
forme partielle.

La figure 3 représente une vue de dessous en pers-
pective de I'élément de support du patin selon l'in-
vention.

La figure 4 représente une vue de dessus de détail
d’un mode de réalisation du dispositif de I'invention.

Lesfigures 5A et 5B représentent des vues partielles
en perspective du dispositif de I'invention dans deux
positions de réglages distinctes.

Lesfigures 6A et 6B représentent des vues partielles
en coupe longitudinale du dispositif de I'invention
dans deux positions de réglages distinctes.

Lesfigures 7A, 7B et 7C représententdes vues sché-
matiques et en coupe de trois variantes du profil du
pOUSSOiIr.

[0052] Le dispositif de I'invention représenté sur les
figures est destiné a compléter les systéemes de fixation
équipant les planches de ski et, en particulier, I'élément
de fixation formant la butée avant de la chaussure dans
de tels systémes.

[0053] La butée avant d’un systéme de fixation com-
prend, notamment et comme représenté sur les figures
1 et 2A, 2B une embase E pour le montage sur le ski
(non représenté) et un corps C contenant un ressort per-
mettant de réglerle déclenchement entorsion de la butée
avant. Deux machoires mobiles M sont montées sur le
corps C et sont destinées a venir en prise avec le trottoir
d’'une chaussure (non représentée).

[0054] Ces pieces (embase E et corps C) peuvent étre
réalisées monobloc ou sous forme indépendante.
[0055] Ainsi, dans la variante illustrée par les figures,
le corps C présente une extension sous forme d’une pla-
que Crquis’étend vers l'arriére au-dessus de'embase E.
[0056] La plaque Cr peut étre réalisée soit en étant
solidaire du corps soit sous forme d’une piéce indépen-
dante liée mécaniquement a 'embase E et formant ca-
pot.

[0057] Ledispositif de l'invention est destiné a assurer
le réglage de la position verticale du patin d’appui P de
la chaussure dans le systéeme de fixation représenté.
[0058] A cet effet, le dispositif comprend un élément
de support 1 du patin P qui est mobile en pivotement
dans la direction verticale.

[0059] Plus précisément, I'élément de support 1 com-
porte au moins une rampe coopérant par contact avec
un poussoir formant levier actionné par une cale 2 qui
est susceptible de se déplacer en translation longitudi-
nale sous I'action d’'un organe de manoeuvre 3 pour pro-
voquer le pivotement de I'élément de support 1.
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[0060] Dans le mode de réalisation représenté sur les
figures, c’est 'une des extrémités longitudinales (ici I'ex-
trémité avant) de I'élément de support 1 qui porte la ram-
pe formée ici d’'une face inférieure inclinée 11 (visible sur
les figures 3, 6A et 6B).

[0061] Toutefoais, il serait possible de prévoir que la
rampe ou les rampes soient situées plus vers l'arriere
sous I'élément de support tout en étant décalées de I'axe
de pivotement de I'élément de support 1.

[0062] La face 11 qui est inclinée vers le bas et vers
I'arriére coopere par contact de glissement avec le pous-
soir 21

[0063] (figures 6A, 6B) porté par I'extrémité en regard
de la cale mobile 2.

[0064] La cale 2 est logée ici dans un évidement du
fond de 'embase E et est montée au moins partiellement
sous ledit élément de support 1 comme illustré par les
figures 5A et 5B.

[0065] La cale 2 est susceptible de se déplacer en
translation longitudinale sous I'action d’'un organe de ma-
noeuvre 3 (qui sera décrit en détail ci-apres).

[0066] Le déplacement de la cale 2 en direction de
I'élément 11 qui est fixe en translation, amene le poussoir
21 a exercer un contact d’appui contre la rampe 11 cor-
respondant a un effort ayant une composante verticale
F et par coulissement permet de faire pivoter I'élément
de support et donc le patin P, dans la direction verticale.
[0067] Lesfigures7A, 7B et7C représententdifférents
profils du poussoir 21 et de larampe 11 permettant d’ob-
tenir le pivotement attendu.

[0068] C’est ce pivotement qui permet d’amener I'élé-
ment de support 1 d’'une position basse (figure 5A) a une
position haute (figure 5B) ou le patin P est surélevé et
vice-versa.

[0069] Chacune de ces deux positions est stabilisée
grace a des moyens qui seront décrits par la suite.
[0070] Le pivotement de I'élément de support 1 s’ef-
fectue autour d’'un axe transversal matérialisé ici par
deux pivots 16, 17 disposés de part et d’autre de I'élé-
ment de support et qui sont engagés dans des paliers
formés par des encoches latérales e de 'embase (figure
1).

[0071] Pourvariante, 'élémentde support pourrait étre
en pivotement autour d’'un axe transversal solidaire de
'embase E.

[0072] Avantageusement, 'axe de pivotement est dis-
posé a l'arriere du dispositif de réglage et, plus particu-
lierement, a l'arriére de I'élément de support 1.

[0073] Les encoches sont ouvertes pour autoriser, si
nécessaire, le remplacement de I'élément de support, en
particulier, en cas d’usure du patin P s'il est réalisé avec
I'élément 1 en une seule piece.

[0074] Bien que le profil du poussoir soit ici complé-
mentaire de celui de la rampe 11, il serait possible de
prévoir, dans d’autres variantes de l'invention, que le
poussoir présente, par exemple, une extrémité saillante
(figures 7B, 7C) produisant toujours un appuiforcé contre
la rampe qui se traduit pour I'élément de support 1 par
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une force F de soulévement vertical.

[0075] Dansle mode de réalisation représenté sur les
figures, le patin P est mobile en translation suivant un
axe sensiblement transversal et estlogé dans une cavité
10 de I'élément de support 1 vers laquelle il est rappelé
élastiquement par un ressort R (voir figure 1).

[0076] Ce type de patin est destiné a accompagner le
mouvement de la chaussure lors du déclenchement en
torsion de la butée avant.

[0077] Selon une variante, ce patin pourrait étre cons-
titué d’'une piece en téflon fixée sur I'élément de support
1 et destinée a diminuer, de maniére connue, les frotte-
ments entre la semelle de la chaussure et la butée avant
lors d’un déclenchement en torsion.

[0078] Le dispositif de réglage du patin est logé a I'ar-
riere de la plaque Cr et I'élément de support 1 présente
une partie supérieure frontale de profil complémentaire
avec la partie arriere de la plaque Cr a la fois, pour pro-
téger le mécanisme de réglage de I'environnement ex-
térieur (neige, poussiéres, graviers,...) et assurer une in-
tégration esthétique du dispositif de réglage dans le sys-
téme de fixation.

[0079] La cale 2 comporte deux ergots latéraux 24, 25
coulissant dans des alvéoles 14, 15 de guidage et de
retenue ménagées sur chacun des flancs de I'élément
de support 1 du patin P (voir figures 1 et 5A).

[0080] Les ergots 24, 25 sont portés par des montants
latéraux 28 solidaires de la cale 2.

[0081] La cale 2 comporte des broches longitudinales
23a, 23b de guidage engagées de fagon coulissante
dans des glissiéres correspondantes g de 'embase E.
[0082] Les glissiéres g sont pourvues de lames longi-
tudinales flexibles L portant des dents ou des bossages
ou bien des crans coopérant avec des créneaux 23c en
regard ménagés sur les broches pour définir des posi-
tions longitudinales pré-sélectionnées de la cale 2 dans
'embase E.

[0083] Ces positions correspondent ainsi a des posi-
tions angulaires précises de I'élément de support pivo-
tant 1 et donc a des hauteurs déterminées du patin P.
[0084] Les alvéoles 14, 15 assurent, par coopération
avec les ergots 24, 25, le maintien axial et vertical de la
liaison cale 2/élément 1, a la fois pendant le pivotement
de I'élément de support 1 et dans les positions basse et
haute.

[0085] Cesalvéoles présententune portion supérieure
ouverte 15a pour I'introduction des ergots 24, 25 qui se
prolonge vers le bas, via une portion coudée, par une
portion inférieure fermée 15b dans laquelle les ergots
viennent en butée.

[0086] Le chemin délimité pour les ergots par les al-
véoles est calqué sur la cinématique du poussoir 21 sur
la rampe 11.

[0087] Lorsque le patin P est monté de fagon mobile
et éventuellement amovible dans la cavité 10 de I'élé-
ment de support 1, comme c’est le cas dans le mode de
réalisation représenté ici, les alvéoles se trouvent alors
obturées en partie supérieure par les bords latéraux de
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la base du patin P (voir figure 5A).

[0088] L’ensemble cale/élément de support est logé
intégralement dans 'embase E qui forme ainsi un boitier
inférieur.

[0089] L’organe de manoeuvre 3 est destiné a assurer
manuellement le déplacement en translation de la cale
2 pour faire passer le patin P d’'une position verticale a
une autre.

[0090] A cet effet, 'organe 3 comprend un plot cylin-
drique 31 logé de fagon rotative dans un alésage asy-
métrique A de la plaque Cr solidaire du corps dans sa
partie arriére (figures 1 et 2B).

[0091] Le plot 31 est pourvu d’'une came constituée ici
d’'un excentrique 31a portant un pion 32 en saillie vers
le bas.

[0092] Le pion 32 assure le raccordement de la came
a la cale 2 en étant engagé au travers d’'une lumiére
oblongue 20 ménagée transversalement dans une patte
26 de la cale 2 qui s’étend du c6té opposé au poussoir 21.
[0093] Bien entendu, d'autres formes d’organes de
manoeuvre et d’éléments de came pourraient étre utili-
sés dans le cadre de I'invention.

[0094] Par exemple, un bouton élastique transversa-
lement lié aux c6tés latéraux de la cale pourrait s’emboi-
ter dans des ouvertures pratiquées dans les parois laté-
rales de 'embase pour bloquer’ensemble dans chacune
des positions de réglage.

[0095] L’alésage asymétrique A (figure 2B) est délimi-
té, d’'une part, par un bord hémi-cylindrique a1 venant au
contactdel'excentrique 31a lors de larotation de 'organe
3 et, d’autre part, par un bord sensiblement triangulaire
a2 dontladistance au centre de I'alésage A est inférieure
au rayon du bord a1 et dont les extrémités forment des
butées de fin de course ou des moyens de blocage en
rotation pour le plot rotatif 31.

[0096] Le sommet du bord triangulaire a2 est arrondi.
[0097] La téte du plot 31 est, de préférence, pourvue
d’'une échancrure 30 pour I'introduction d’un outil de ré-
glage. La téte du plot pourrait éventuellement étre munie
d’'une poignée actionnable manuellement.

[0098] Le poussoir 21 de la cale 2 comporte une paroi
supérieure 22 sensiblement horizontale sur laquelle re-
posent alternativement deux épaulements d’appui 12, 13
de I'élément de support 1 du patin dans les deux positions
respectivement, basse et haute.

[0099] De préférence, le rebord de transition entre la
paroi 22 et la face inclinée du poussoir 21 est Iégérement
arrondi de méme que la zone de raccordement antre
I'épaulement 12 et la rampe 11 pour éviter tout blocage
du poussoir.

[0100] Comme représenté en coupe sur les figures 6A
et 6B, I'élément de support 1 comprend, en avant de sa
rampe 11, un premier épaulement 12 d’appui sur la cale
2 au niveau de la surface horizontale 22 en regard as-
surant la stabilité du patin en position basse.

[0101] L’épaulement 12 présente une pente légére-
ment ascendante vers I'avant (en position haute du patin
comme illustré par la figure 6B) de fagon a assurer une
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stabilité optimum en position basse du fait du pivotement
de I'élément de support 1 et du retour concomitant de la
surface de I'épaulement 12 a I'horizontale, comme illus-
tré par la figure 6A.

[0102] En arriére de larampe 11, I'élément de support
1 comporte un second épaulement 13 d’appui sur la sur-
face horizontale 22 de la cale 2 délimitant, en fin de cour-
se du poussoir, une position haute stable du patin.
[0103] Laliaison entre larampe 11 et le second épau-
lement 13 est assurée par un zone coudée 11a facilitant
le passage du poussoir 11 dans sa translation entre sa
position avancée (figure 6A) et sa position en retrait (fi-
gure 6B) et inversement.

[0104] Lesecond épaulement13d’appuiprésente une
pente Iégérement ascendante vers l'arriere (en position
basse du patin comme illustré par la figure 6A) de fagon
a assurer une stabilité optimum en position haute du fait
du pivotement de I'élément de support 1 et du retour con-
comitant de la surface de I'épaulement 13 a I’horizontale,
comme illustré par la figure 6B.

[0105] Ce second épaulement est délimité, vers I'ar-
riere, par une face inclinée 13a formant butée d’arrét en
translation pour le poussoir 21.

[0106] Dansle mode de réalisation représenté, les po-
sitions verticales du patin P sontau nombre de deux mais
il serait possible, selon des variantes du dispositif, de
prévoir une multitude de positions intermédiaires de ré-
glage sans sortir du cadre de l'invention.

[0107] Bien entendu, pour chacune de ces positions
stables, il conviendrait de prévoir une rampe encadrée
par des moyens d’appui stable du type des épaulements
12, 13 décrits ci-dessus.

[0108] La cale 2 est munie, de préférence, de deux
pieds latéraux 27 prolongeant ici vers le bas les montants
latéraux 28 qui soutiennentles ergots 24, 25 et coulissant
sur la face supérieure du ski au travers de I'embase E.
[0109] Le réglage du patin va maintenant étre décrit
en détail.

[0110] Dans la configuration représentée sur les figu-
res 2A, 4, 5A et 6A, la cale 2 est dans sa position avancée
et le patin P est donc en position basse.

[0111] Cette position est stabilisée par I'appui du pre-
mier épaulement 12 de I'élément de support 1 contre la
paroi horizontale 22 de la cale 2.

[0112] Dans cette configuration, 'excentrique 31a du
plot 31 est lui aussi disposé a I'avant et est bloqué en
rotation dans un sens par le bord a2 de I'alésage A (c’est
icilarotation du pivotdans le sens horaire qui estinterdite
comme le montre la figure 2B en vue de dessous).
[0113] L'utilisateur qui souhaite alors amener le patin
en position haute doit tourner I'organe de manoeuvre 3
en insérant, par exemple, la lame d’un tournevis dans
I'échancrure 30 de la téte du pivot 31.

[0114] Dans le mode de réalisation représenté, une
rotation du pivot 31 de 180° dans le sens autorisé par le
bord a1 de I'alésage A (ici le sens anti-horaire) permet
de déplacer I'excentrique 31a formant came vers la gau-
che (en vue de dessus) dans la lumiére 20 (voir figure
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2A) ce qui a pour conséquence de forcer en translation
la cale 2 et son poussoir 21 vers l'arriére.

[0115] Plus précisément, le déplacement vers l'arriére
du poussoir 21 contre la rampe inférieure 11 a pour effet,
par un mécanisme de levier, de soulever la partie avant
de I'élément de support 1 a partir de sa position basse
tandis que sa partie arriére pivote autour de I'axe trans-
versal passant par les pivots 16, 17.

[0116] Ce mouvement se poursuit jusqu’a ce que le
poussoir 21 échappe le coude de liaison 11a entre la
rampe 11 etle second épaulement 13 et vienne en butée
contre la face d’arrét 13a.

[0117] A ce moment, le patin P se stabilise en position
haute (figures 5B, 6B).

[0118] Cette position est stabilisée par I'appui du se-
cond épaulement 13 de I'élément de support 1 contre la
paroi horizontale 22 de la cale 2.

[0119] En pratique, une course de 10 a 15 mm de la
cale 2 permet d’obtenir une élévation du patin de 3 a 5
mm qui est suffisante pour adapter la butée avant a une
chaussure de ski alpin.

[0120] L’élément de support 1 subit dans ces condi-
tions un pivotement de 6° environ par rapport a I’horizon-
tale.

[0121] Leretour a la position basse du patin s’effectue
en tournant 'organe de manoeuvre 3 de 180° dans le
sens inverse (ici le sens horaire).

[0122] Le réglage selon linvention permet d’obtenir
deux positions stables, respectivement, basse et haute
et, en particulier, les aires de contact entre la cale et
I'élément de support sont identiques.

[0123] Le cas échéant, selon une variante non repré-
sentée, il serait possible de prévoir la présence de
moyens de rappel élastiques facilitant le retour du patin
en position basse.

[0124] Par ailleurs, dans une variante ou le patin pos-
séde deux facettes supérieures P1, P2 inclinées l'une
par rapport a l'autre (comme illustré ici par les figures),
chacune étant dédiée a un type particulier de chaussure
(alpine ou randonnée, par exemple), le pivotement du
patin permet alors d’orienter dans un plan horizontal la
facette qui est plus spécifiquement adaptée a la chaus-
sure utilisée.

[0125] Plus précisément, une chaussure alpine pré-
sentant une surface inférieure avant sensiblement hori-
zontale viendra s’appuyer sur la facette supérieure P1,
le patin étant alors en position haute comme illustré par
la figure 6B tandis qu’une chaussure adaptée au ski de
randonnée présentant un déroulé de semelle dans sa
partie avant viendra s’appuyer sur la facette supérieure
P2, le patin étant alors en position basse comme illustré
par la figure 6A.

[0126] On assure ainsi un meilleur appui et une tenue
plus efficace de la chaussure sur le ski.
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Revendications

Dispositif de réglage de la position verticale du patin
d’appui (P) de chaussure pour un systéme de fixation
de ski comprenant une embase (E) et une plaque
(Cr) formant capot, ledit patin d’appui comprenant
un élément (1) de support mobile verticalement et
aumoins une rampe (11) coopérant par contactavec
une cale (2) qui est susceptible de se déplacer en
translation longitudinale sous I'action d’'un organe de
manoeuvre (3), caractérisé en ce que ledit organe
de manoeuvre (3) est rotatif relativement a 'embase
en étant raccordé a ladite cale (2) qui porte un pous-
soir (21) formant levier destiné a venir en contact
d’appui contre ladite rampe pour modifier la position
verticale de I'élément de support (3) par pivotement.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que ledit organe de manoeuvre (3) comprend un
plot cylindrique (31) logé de fagon rotative dans un
alésage asymeétrique (A) de la plaque (Cr).

Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que ledit organe de manoeuvre est raccordé
a ladite cale via une came.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que ladite came est constituée d’'un excentrique
(31a) portant un pion (32) en saillie vers le bas au
travers d’une lumiere oblongue (20) ménagée dans
ladite cale (2).

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 4, ca-
ractérisé en ce que ledit alésage asymétrique (A)
estdélimité, d’une part, par un bord hémi-cylindrique
(a1) venant au contact de I'excentrique (31a) lors de
la rotation de I'organe (3) et, d’autre part, par un bord
sensiblement triangulaire (a2) dont la distance au
centre de l'alésage (A) est inférieure au rayon du
bord (a1) et dont les extrémités forment des butées
de fin de course pour le plot rotatif (31).

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 5, ca-
ractérisé en ce que ledit plot (31) est pourvu d’'une
téte a échancrure (30) pour l'introduction d’un outil
de réglage.

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 6, ca-
ractérisé en ce que ladite lumiére oblongue (20) est
ménagée dans une patte (26) de la cale (2) s’éten-
dant du c6té opposé au poussoir (21).

Dispositif selon I'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que le pivotement de I'élé-
ment de support (1) s’effectue autour d’'un axe trans-
versal.

Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

ce que I'axe de pivotement est matérialisé par deux
pivots (16, 17) disposés de part et d’autre de 'élé-
ment de support (1) et qui sont engagés dans des
paliers formés par des encoches latérales (e) de
'embase (E).

Dispositif selon I'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que I'élément de support (1)
comprend, en avant de la rampe (11), un premier
épaulement (12) d’appui sur la cale (2) correspon-
dant a une position basse du patin (P) et, en arriere
delarampe (11), unsecond épaulement (13) d’appui
surla cale (2) délimitant, en fin de course du poussoir
(21), une position haute du patin.

Dispositif selon la revendication précédente, carac-
térisé en ce que, suite au pivotement de I'élément
de support (1), ledit premier (12) ou ledit second
épaulement (13) d’appui s’étend dans un plan hori-
zontal correspondant, respectivement, a la position
basse ou la position haute du patin (P).

Dispositif selon 'une des revendications 10 ou 11,
caractérisé en ce que ledit poussoir (21) de la cale
(2) comporte une paroi supérieure (22) sur laquelle
reposent lesdits épaulements d’appui (12, 13) de
I'élément de support (1) du patin.

Dispositif selon I'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ladite cale (2) comporte
deux ergots latéraux (24, 25) coulissant dans des
alvéoles (15) de guidage et de retenue ménagées
sur chacun des flancs de I'élément de support (1) du
patin.

Dispositif selon I'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ladite cale (2) est logée
dans un évidement du fond de 'embase (E).

Dispositif selon la revendication précédente carac-
térisé en ce que ladite cale (2) comporte des bro-
ches longitudinales (23a, 23b) de guidage engagées
de fagon coulissante dans des glissiéres (g) corres-
pondantes de I'embase (E).

Dispositif de réglage de la position verticale du patin
d’appui (P) de chaussure dans un systéme de fixa-
tion de ski comprenant, notamment, une butée avant
pourvue d’une embase (E) et d'un corps (C), ledit
dispositif comprenant un élément (1) de support du
patin (P) et une cale (2), caractérisé en ce que ledit
élément de support (1) est mobile en pivotement et
comporte au moins une rampe (11) coopérant par
contactavec un poussoir (21)formantlevieractionné
par ladite cale (2) qui est susceptible de se déplacer
en translation longitudinale sous I'action d’'un organe
de manoeuvre (3).
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Systeme de fixation de ski comprenant un élément
de fixation d’'une chaussure formant butée, carac-
térisé en ce qu’il comprend un dispositif de réglage
selon I'une des revendications précédentes.

Systeéme de fixation de ski comprenant un élément
de fixation d’'une chaussure formant butée pourvu
d’'une embase (E) et d’'un corps (1), ledit systéme
étant équipé d’un dispositif de réglage de la position
verticale du patin d’appui (P) de chaussure selon
'une des revendications 1 a 16, caractérisé en ce
que ladite plaque (Cr) formant capot est solidaire du
corps (1).

Systeme de fixation de skiselon larevendication pré-
cédente, caractérisé en ce que ledit organe de ma-
noeuvre (3) présente une échancrure (30) accessi-
ble sur la partie supérieure du corps (1) de I'élément
de fixation formant butée.
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