
Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)

(19)
E

P
2 

79
3 

22
6

A
3

TEPZZ 79¥  6A¥T
(11) EP 2 793 226 A3

(12) DEMANDE DE BREVET EUROPEEN

(88) Date de publication A3: 
07.01.2015 Bulletin 2015/02

(43) Date de publication A2: 
22.10.2014 Bulletin 2014/43

(21) Numéro de dépôt: 14164138.1

(22) Date de dépôt: 10.04.2014

(51) Int Cl.:
G10K 15/02 (2006.01) G09B 9/02 (2006.01)

(84) Etats contractants désignés: 
AL AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB 
GR HR HU IE IS IT LI LT LU LV MC MK MT NL NO 
PL PT RO RS SE SI SK SM TR
Etats d’extension désignés: 
BA ME

(30) Priorité: 12.04.2013 FR 1353363

(71) Demandeur: Fillony Limited
Hong Kong (CN)

(72) Inventeur: Mouette, Pierre
HONG KONG (HK)

(74) Mandataire: Cabinet Netter
36, avenue Hoche
75008 Paris (FR)

(54) Dispositif d’appoint pour véhicule motorisé

(57) Dispositif d’appoint pour véhicule motorisé,
comprenant un boîtier recevant un circuit électronique,
et un connecteur pour connexion au circuit d’alimentation
électrique d’un véhicule, le circuit électronique et le con-
necteur étant reliés de sorte que lorsque le connecteur
est reçu dans une prise électrique d’un véhicule, le circuit
électronique reçoit un signal d’entrée correspondant au
signal circulant dans le circuit d’alimentation électrique
du véhicule, ledit circuit électronique étant agencé pour
traiter le signal d’entrée pour calculer une valeur repré-
sentative de régime moteur et pour la convertir en un
signal sonore.

Le circuit électronique comprend un circuit intégré
agencé pour produire un signal de bruit en retirant une
composante continue, un convertisseur analogique nu-
mérique agencé pour convertir le signal de bruit en signal
de traitement, et un calculateur agencé pour calculer la

valeur représentative de régime moteur à partir dudit si-
gnal de traitement, ledit calculateur comprenant une pre-
mière fonction, une deuxième fonction, et une troisième
fonction, la première fonction étant agencée pour calcu-
ler une première valeur représentative de régime moteur
à partir d’une transformée de Fourier du signal de traite-
ment et d’un filtre de continuité, la deuxième fonction
étant agencée pour calculer un signal différentiel ainsi
qu’un seuil mobile à partir du signal de traitement, et pour
calculer une deuxième valeur représentative de régime
moteur à partir d’une comparaison du signal différentiel
avec le seuil mobile, la troisième fonction étant agencée
pour calculer ladite valeur représentative de régime mo-
teur à partir des première et deuxième valeurs de régime
moteur.
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