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(54) Piéce d’horlogerie

(57)  Linvention se rapporte a une piéce d’horlogerie
comprenant un mouvement d’horlogerie muni d’'un mé-
canisme d’affichage dune information entrainée a partir
d’une prise de force, ledit mécanisme d’affichage com-
prenant N organes d’affichage (10)de ladite information
répartis régulierement sur un diametre du mouvement.
Lesdits N organes d’affichage (10) sont chacun pivotés
sur un axe d’entrainement perpendiculairement au mou-
vement permettant de prendre des premiére et deuxiéme
positions radiales différentes par rapport au centre du
mouvement, les organes d’affichage (10) étant entrainés

Fig. 7A
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successivementdans le temps par des premiers moyens
d’entrainement annulaires (109) sautants communs de
maniére que chaque organe d’affichage (10) passe suc-
cessivement de la premiére position a la deuxiéme po-
sition et soit maintenu dans cette deuxieme position jus-
qu’alafin d’'un cycle dans lequel 'ensemble des organes
d’affichage (10)soientdans leur deuxiéme position et des
deuxiéme moyens d’entrainement annulaires (115)sont
agenceés pour repositionner 'ensemble des organes d’af-
fichage (10) dans leur premiére position au début d’un
cycle suivant.
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Description

Domaine de I'invention

[0001] La présente invention est relative au domaine
de I'horlogerie, et concerne plus particulierement un dis-
positif d’affichage de I’heure pour une piéce d’horlogerie
mécanique ou électromécanique, ainsi qu’'un mécanis-
me permettant de réaliser ce dispositif.

Arriére-plan de I'invention

[0002] Dans I'horlogerie mécanique, I'heure est géné-
ralement indiquée au moyen d’une aiguille des heures
et des minutes qui se déplacent en regard d’'une gradua-
tion.

[0003] Il existe dans I'état de la technique des montres
mécaniques comportant des dispositifs d’affichage no-
tamment de I'heure possédant des caractéristiques ori-
ginales se démarquant des affichages analogiques tra-
ditionnels, lesquels comporte pour la plupart du temps
une aiguille des heures et une aiguille des minutes
coaxiales au centre du mouvement.

[0004] Onconnaitparexemple des pieces d’horlogerie
mécanique qui proposent des plots montés a rotation,
proposant différentes faces d’affichage. Par exemple, le
document W0O20080144948 propose un mode de réali-
sation permettant de simuler le déplacement d’'une
aiguille d’affichage. Pour ce faire, des plots sont disposés
comme le sont habituellement les index d’affichage d’'une
piece d’horlogerie. Le plot correspondant a I'information
a afficher présente une surface spécifique, tandis que
les autres plots présentent une surface uniforme. Par
exemple, le plot signifiant I'information présente une face
d’une couleur particuliére, tandis que les autres plots pré-
sentent une autre couleur. Au passage a I'heure suivan-
te, le plot spécifique actif pendant I’heure précédente est
actionné, pour présenter la méme couleur que les autres
plots. Simultanément, le plot actif pendant la nouvelle
heure est également actionné pour présenter une cou-
leur spécifique. Ainsi, dans ce mode de réalisation, les
plots sont actionnés au moins deux fois par période, et
le résultat obtenu est identique a celui du déplacement
d’une aiguille

[0005] Le butde la présente invention est de proposer
un autre dispositif d’affichage original pour l'indication
notamment des heures et/ou des minutes.

[0006] A ceteffetlinvention concerne une piece d’hor-
logerie comprenant un mouvement d’horlogerie muni
d’'un mécanisme d’affichage d"une information entrainée
a partir d’'une prise de force, ledit mécanisme d’affichage
comprenant N organes d’affichage de ladite information
répartis régulierement sur un diametre du mouvement
caractérisé en ce que lesdits N organes d’affichage sont
chacun pivotés sur un axe d’entrainement perpendicu-
lairement au mouvement permettant de prendre des pre-
miére et deuxiéme positions radiales différentes par rap-
port au centre du mouvement, les organes d’affichage
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étant entrainés successivement dans le temps par des
premiers moyens d’entrainement annulaires sautants
communs de maniere que chaque organe d’affichage
passe successivement de la premiére position a la
deuxiéme position et soit maintenu dans cette deuxiéme
position jusqu’a la fin d’'un cycle dans lequel 'ensemble
des organes d’affichage soient dans leur deuxiéme po-
sition et en ce que des deuxiéme moyens d’entrainement
annulaires sont agencés pour repositionner I'ensemble
des organes d’affichage dans leur premiére position au
début d'un cycle suivant.

[0007] Selon un mode de réalisation, I'organe indica-
teur présente la forme d’une aiguille, les deux positions
radiales des organes d’affichage étant séparée I'une de
l'autre d’un angle de 40° par rapport a I'axe d’entraine-
ment, et I'entrainement successif des organes d’afficha-
ge est réalisé au moyen d’une goupille solidaire des pre-
miers moyens d’entrainement annulaires, la goupille
étant agencée pour pousser une came solidaire de I'or-
gane d’affichage , cette came étant associé a un ressort
sautoir pour définir les premiére et deuxieme positions
de maniere stable. De préférence le organe d’affichage
affiche une information horaire et la piece d’horlogerie
comprend 59 organes d’affichage définissant chacun
une minute différente.

Description sommaire des dessins

[0008] Les caractéristiques de l'invention apparaitront
plus clairement a la lecture de la description d’'une forme
d’exécution préférentielle, donnée uniquement a titre
d’exemple, nullementlimitative en se référant aux figures
schématiques, dans lesquelles:

- la Figure 1 représente une vue en perspective de
dessus d’'une piéce d’horlogerie selon I'invention;

- lafigure 2 représente une vue de face d’une piéce
d’horlogerie selon l'invention ;

- lafigure 3 montre en perspective un détail du méca-
nisme de remontage des barillets du mouvement de
la piece d’horlogerie selon l'invention ;

- lafigure 4A illustre en partie depuis le coté fond, le
dispositif d’entrainement des organes d’affichage
des minutes de la piece dhorlogerie selon
I'invention ;

- lesfigures 4B et 4C illustrent des détails vus depuis
le coté cadran, du dispositif d’entrainement des or-
ganes d’affichage des minutes de la piece d’horlo-
gerie selon I'invention ;

- lafigure 5 montre une vue en perspective coupée,
coté fond du mouvement de la piéce d’horlogerie de
I'invention ;
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- lesfigures 6 et 6A montrent respectivement en pers-
pective, le mécanisme d’entrainement des organes
d’affichage des minutes et un détail de celui-ci vu
depuis le coté fond de la piéce d’horlogerie de
I'invention ;

- lesfigures 7A et 7B montrent en perspective le mé-
canisme derepositionnement des organes d’afficha-
ge des minutes vu depuis le coté fond de la piece
d’horlogerie de I'invention ,

- lesfigures 8 et 8A montrent respectivement en pers-
pective, le mécanisme d’entrainement des organes
d’affichage des heures et un détail de celui-ci, vu
depuis le coté fond de la piéce d’horlogerie de
'invention ;

- la figure 8B montre en perspective, le mécanisme
d’entrainement des organes d’affichage des heures,
vu depuis le coté cadran de la piéce d’horlogerie de
I'invention,

- lafigure 9 montre en perspective et en coupe le mé-
canisme d’affichage de la 121¢me heure, vu depuis
le coté cadran de la pieéce d’horlogerie del'invention ;

- lafigure 10 montre en perspective le mécanisme de
correction des organes d’affichage des heures, vu
depuis le coté cadran de la piece d’horlogerie de
'invention ;

- lafigure 10A montre en perspective un détail du mé-
canisme de correction des organes d’affichage des
heures, vu depuis le coté fond de la piéce d’horlo-
gerie de l'invention ;

- la figure 10B montre en perspective le mécanisme
de correction des organes d’affichage des minutes,
vu depuis le coté fond de la piece d’horlogerie de
I'invention ;

- la figure 11 montre en perspective et en éclaté la
platine et les différents ponts vus depuis le coté fond
du mouvement d’horlogerie de la piéce d’horlogerie
de I'invention ;

- les figures 12 et 13 montrent respectivement une
vue de face du mouvement d’horlogerie de la piece
d’horlogerie del'invention, du cété cadran, ce dernier
ayant été omis, et du cété fond ;

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0009] En se reportant aux figures 1 et 2 on voit une
montre bracelet 1 munie d’un tour d’heure variable com-
posée d’'une boite 2 formée classiquement d’une carrure
et d’'un fond, contenant un cadran 3, un dispositif d’affi-
chage del’heure 4 selonl'invention, un mouvement MVT,
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une glace 5 et une couronne 7.

[0010] Le dispositif d’affichage de 'heure 4 comprend
onze aiguilles d’heure 8 tournant sur elles-mémes de
180° en regard d'un tour d’heure, a I'exception de
l'aiguille de 12H. Les onze aiguilles d’heure sontde forme
triangulaire et s’étendent dans le plan du cadran. Elles
sont pivotées sur des axes d’entrainement s’étendant
perpendiculairement au cadran 3. L’heure est indiquée
par l'orientation de la pointe du triangle selon une direc-
tionradiale extérieure. Seule une aiguille 8 parmiles onze
aiguilles peut occuper cette position a un instant donné.
[0011] L’axe de laiguille de la 126me heure porte un
disque sur lequel est articulée une bielle dont 'autre ex-
trémité est reliée a une trappe coulissant en translation
dans une structure de guidage fixe. La trappe comporte
une ouverture circulaire. Le disque comme les aiguilles
peuvent occuper deux positions fixes déterminées par
leur systeme d’entrainement. Ce dispositif de trappe est
activé a midi et a minuit, pendant une durée d’'une heure
et permet de faire apparaitre a I'ouverture de la trappe
une indication par exemple un logo.

[0012] L’affichage des minutesestréalisé atravers cin-
quante-neuf aiguilles 10 qui sont montées sur des axes
perpendiculaires au cadran 3.Ces aiguilles 10 tournent
sur un angle de 40°. Les deux positions extrémes de ces
aiguilles 10 correspondent a une position dite d’affichage
visible par le porteur de la montre et a une position ré-
tractée dans laquelle les aiguilles 10 sont masquées par
le cadran 3. La derniére minute estindiquée parlaremise
a zéro simultanée des cinquante-neuf aiguilles 10. La
lecture des minutes correspond au nombre d’aiguilles de
minutes 10 orientées selon une position radiale détermi-
née.

[0013] L’entrainementde l'affichage des heures etdes
minutes est réalisé au moyen de deux dispositifs sau-
tants, I'affichage des minutes est muni d'un systéeme
d’entrainement rétrograde.

[0014] Le cadran 3 est partiellement transparent et
comprend une zone annulaire périphérique 3A et une
zone centrale 3B opaques délimitant entre elles une zone
annulaire transparente 3C. La zone centrale opaque 3B
est dans I'exemple illustré en relief et présente la forme
d’'une couronne facettée. Le cadran 3 présente une
ouverture centrale 3D ou une portion transparente coo-
pére avec la trappe et laisse apparaitre le dessus du
mouvement. A midi et a minuit, 'ouverture de la trappe
vient en superposition avec celle du cadran pour faire
apparaitre le logo. De préférence, le cadran est traité
antireflet. En position d’affichage visible, les aiguilles de
minutes 10 apparaissent dans la zone annulaire trans-
parente 3C du cadran 3.

[0015] Nous allons maintenant décrire en référence
aux figures le mouvement et les mécanismes d’entrai-
nement de ces différents dispositifs d’affichage portés
par la platine P du mouvement.

[0016] En particulier, on voit a la figure 3 que le mou-
vement comprend deux barillets 100, 101 montés entre
la platine P et un pont de barillet 207 (figure 11). Un pre-
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mier barillet 100 est dédié de maniére conventionnelle a
I'entrainement du rouage de finissage et de I'organe ré-
glant (balancier spiral) monté classiquement entre la pla-
tine P et un pont de balancier 208 (figure 11). Le deuxie-
me barillet 101 est utilisé pour I'entrainement des dispo-
sitifs d’affichage. Les deux barillets 100, 101 sontremon-
tés indépendamment par la tige de remontoir 102 dans
sa position neutre de porter. Dans le sens horaire de
remontage, on remonte le deuxiéme barillet 101 et dans
le sens anti horaire on remonte le premier barillet 100.
Pour ce faire, la tige de remontoir 102 est associée a un
renvoi baladeur 103 comprenant un pignon 104 qui en-
gréne avec I'un ou l'autre des rochets 100A, 101A des
barillets 100, 101 selon le sens de rotation de la tige 102.
Le remontage du premier barillet 100 est réalisé par I'in-
termédiaire d’'un pignon d’inversion de sens 105.
[0017] Lafigure 4A montre le deuxieme barillet 101 qui
entraine a travers un rouage comprenant deux mobiles
106 et 107 et un pignon 108 'anneau de commande des
minutes 109 dans le sens de la fleche F1 a raison d’'un
tour par heure via la denture intérieure 109A. L’anneau
de commande 109 comprend a sa périphérie extérieure
un doigt d’entrainement 110 s’étendant radialement.
L’anneau de commande 109 est guidé en rotation entre
un pont de minute 111 et la platine via des ponts inter-
médiaires (dont un 202 est représenté a la figure 5) au
moyen de galets de guidage 112 formés de préférence
en rubis. Cet anneau de commande 109 est maintenu
en hauteur par un pont de 'anneau des minutes 204 (fi-
gure 11). Le doigt d’entrainement 110 comprend une
goupille de contact 110A destinée a venir en contactavec
une came 113 reliée aux axes 114 portant les indicateurs
de minutes pour les entrainer successivement en rotation
sur un angle de 40°.

[0018] Ces axes 114 qui traversent la platine P sont
pivotés dans des paires de paliers en rubis chassés res-
pectivement dans des orifices 200, 201 d’'un pont des
minutes 111 et d’un pont d’affichage 203 disposés de
part et d’autre de la platine P.

[0019] La came 113 présente une forme générale en
vue de dessus d'un bicorne comprenant deux becs 113A
et 113B reliés par deux surfaces de forme 113C et 113D.
La goupille de contact 110A lors de sa rotation entre en
contact avec le bec 113A pour faire tourner tour a tour
les axes 114 sur un angle de 40°. L’amplitude de la ro-
tation est fixée par le bec 113B qui vient en butée contre
un flanc 115A d’'un anneau de butée 115 comprenant
une pluralité de butées définies par les flancs radiaux
d’une denture extérieure en créneaux a 59 dents (figures
4B, 4C), 'une des dents 115B s’étendant sur un secteur
angulaire correspondant a deux dents successives . Cet
anneau de butée 115 est disposé concentriquement et
dans un plan inférieur a 'anneau de commande 109. Cet
anneau de butée 115 présente une fonction additionnelle
a celle du blocage et qui sera décrite ci-apres. Le main-
tien en position de la came 113 dans ses différentes po-
sitions correspondant a celles des aiguilles des minutes
(visibles ou masquées) est assuré par une pluralité de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ressorts 116A portés par un anneau sautoir 116, les res-
sorts 116A s’étendant depuis la périphérie intérieure de
'anneau sautoir 116 selon un angle. Ces ressorts sont
au nombre de 59 et sont chacun associés a un ensemble
came 113, axe 114 des aiguilles de minutes.

[0020] L’avance enrotation del’'anneau de commande
des minutes 109 est assurée au moyen d’un dispositif
régulateur permettant’avance indexée de 'anneau com-
mande 109 par saut de 6° qui va étre décrit en liaison
avec la figure 6. Le dispositif régulateur est entrainé par
le premier barillet 100 lié¢ aufinissage etal'organe réglant
dont le tambour 100A est en prise via sa denture 100B
avec un pignon 117 solidaire de la chaussée (non repré-
sentée) qui porte une roue de soixante 118 faisant une
rotation compléte en 60 minutes. La roue de soixante
118 engréne via une roue intermédiaire 119 avec un en-
semble de commande 120 d’'une ancre 121 d’arrétage/li-
bération de la rotation de 'anneau de commande 109.
L’ancre 121 est formée d’'un corps d’ancre de forme gé-
nérale longitudinale. L’ancre 121 est pivotée entre la pla-
tine P et un pont (non représenté). Le corps de I'ancre
121 comporte a chacune de ses extrémités une levée
121B coopérant respectivement avec deux dentures in-
térieures superposées 109B et 109C et disposées au-
dessus de la denture 109A. L’ancre 121 comprend en
outre dans une partie d’extrémité voisine d’une des le-
vées 121B un axe 122 portant une pierre annulaire 123
(figure 6A). La pierre annulaire 123 coopeére avec un che-
min de came 124A d’une roue 124 entrainée par la roue
intermédiaire 119 via un pignon 125 coaxial a la roue
124. Dans I'exemple illustré, la roue 124 présente une
creusure annulaire de forme 126 définissant le chemin
de came 124A. La forme du chemin de came 124A est
configurée de maniere a impartir un mouvement d’os-
cillation al'ancre 121 pour permettre alternativement I'ar-
rétage et la libération du mouvement de rotation de I'an-
neau de commande 109, via le contact entre les levés
121B et les dentures 109B et 109C de I'anneau de com-
mande 109.

[0021] Une fois que les 59 minutes se sont égrenées
et que les 59 aiguilles de minutes 10 sont passées cha-
cune dans leur position d’affichage via I'anneau de com-
mande 109, elles doivent toutes étre repositionnées dans
leur position de repos dans laquelle elles sont masquées
pour l'utilisateur avant de redémarrer un nouveau cycle
horaire. Pour ce faire, le mouvement de I'invention dis-
pose d’'un mécanisme de repositionnement 127 des
aiguilles des minutes 10 illustré aux figures 7A, 7B. Ce
mécanisme de repositionnement 127 agit de maniére si-
multanée sur 'ensemble des cames 113 via 'anneau de
butée 115. Le mécanisme de repositionnement 127 com-
prend une bascule de commande et de rappel 128 pivo-
tée en A entre deux ponts (non représentés). La bascule
128 présente, a une premiére extrémité, deux bras 128A,
128B a la fagon d’une fourchette, et a une deuxiéme ex-
trémité opposée un ressort de rappel 128C recourbé en
U, ce dernier étant monobloc avec le corps de la bascule
128. L’extrémité du bras 128A est engagée dans une
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encoche 115C correspondante disposée a la périphérie
intérieure de I'anneau de butée 115, tandis que I'extré-
mité du bras 128B s’étend entre 'anneau de butée 115
et 'anneau d’entrainement 109. Ce dernier porte une
goupille 129 positionnée pour venir en contact une fois
par heure avec I'extrémité du bras 128B et ainsi entrainer
la bascule 128 en rotation dans le sens de la fléeche F,
(figure 7A) qui entraine a son tour via I'extrémité du bras
128A I'anneau de butée 115. La rotation de 'anneau de
butée 115 entraine en rotation via les flancs 115A tous
les becs 113B pour les faire basculer simultanément
dans leur position de repos dans laquelle les aiguilles qui
leur sont associées sont masquées pour I'utilisateur. Plus
particulierement a la figure 7A, le mécanisme de reposi-
tionnement 127 est représenté aprés avoir remis l'en-
semble des aiguilles dans leur position masquée. Lagou-
pille 129 vient de libérer le bras 128B et la bascule 128
a été ramenée dans sa position de repos au moyen du
ressort 128C. A la figure 7B le mécanisme 127 est re-
présenté dans son état 3 minutes apres le passage de
I'heure pleine. La goupille 110 A a fait basculer les trois
premiére cames 1134, 113,, 1135 pour amener les
aiguilles correspondantes dans leur position d’affichage.
[0022] Enréférence auxfigures 8, 8A et 8B on va main-
tenant décrire I'entrainement des organes indicateurs de
I'heure. Le barillet 101 entraine un pignon 130 sur I'axe
duquel est montée une came en forme de limagon 131
sur laquelle glisse le bec d’'un premier bras 132A d’un
levier d’entrainement 132 pivoté en B. Ce levier d’entrai-
nement 132 pivote dans une paire de paliers en rubis
chassés respectivement dans un pont de bascule 205 et
un pont d’affichage 206 (figure 11). Le levier d’entraine-
ment 132 comprend un deuxiéme bras 132B formant un
angle avec le premier bras 132 A, de 'ordre de 90° dans
I'exemple illustré. Ce deuxiéme bras 132B est prolongé
par un secteur circulaire denté 132C centré sur 'axe de
pivotementB. L’extrémité radiale du deuxiéme bras 132B
porte une butée 133 munie d’'une pierre 133A coopérant
avec un ressort 134 rappelant le levier d’entrainement
132 dans le sens de la fleche C (figure 8) pour maintenir
un contact permanent entre le bec du bras 132A et la
came 131. Le ressort 134 est fixé par une extrémité sur
un pont du mouvement. Le levier d’entrainement 132
comprend encore une butée 132D qui s’étend sensible-
ment dans le prolongement radial du deuxiéme bras
132B. Le secteur denté 132C engréene avec un pignon
135 solidaire d’'un axe 136 monté libre a rotation dans
un ensemble comprenant, solidaires entre eux, un pla-
teau 137, une came 138 etun deuxiéme pignon 139 d’en-
trainement de 'anneau de commande des heures 140.
Le plateau 137 porte en outre un bec 141 monté a pivo-
tement et maintenu en contact avec la came 138 par un
ressort 142. Un tel dispositif de commande permet, a
partird’'une rotation continue de lacame 131, une avance
parsautdel’anneau de commande des heures 140.L’an-
neau de commande des heures 140 comprend sur sa
périphérie extérieure deux secteurs dentés 140A, 140B
espacés angulairement de 30° et comprenant dans
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'exemple illustré chacun deux dents. Les secteurs den-
tés engrénent tour a tour avec douze étoiles 143 de 6
dents réparties régulierement a la périphérie de I'anneau
de commande des heures 140. Chaque étoile 143 est
solidaire d’'un axe 143A portant les aiguilles d’heure 8 a
I'exception de I'axe 143B, plus court que les axes 143A,
disposé a 12 heures et dont la fonction d’affichage sera
décrite ci-aprés. Les axes 143Aetl'axe 143B sontpivotés
entre des paires de paliers en rubis chassés respective-
ment dans la platine P et un pont de I'anneau des heures
210.

[0023] On voit également a la figure 8B que I'anneau
d’entrainement 140 est solidaire sur une de ses faces
d’'un anneau anti-retour 144 qui lui est concentrique et
dontla fonction est d’assurer, a I'aide d’un ressort sautoir
de blocage 145 solidaire de la platine P, le blocage en
rotation de I'anneau d’entrainement 140 dans le sens de
la fleche S4 aprés chacun des sauts d’avance de I'an-
neau d’entrainement 140.. Le ressort sautoir 145 com-
prend un premier bras de blocage 145A coopérant avec
'anneau anti-retour144 et un deuxieme bras 145B dont
la fonction sera expliquée plus bas en liaison avec la
figure 10. L’anneau anti-retour 144 comprend a sa péri-
phérie intérieure douze secteurs dentés 144A dont cha-
que dent a la forme d’'une dent de loup et dont un flanc
144B coopére en butée avec le bec du ressort sautoir
145.

[0024] Il va de soi que, dans des variantes de réalisa-
tion, le nombre de dents de chaque secteur denté 140A,
140B peut étre différent de deux et que les étoiles 143
peuvent comporter un nombre de dents différent de six
selon I'angle de rotation souhaité pour les indicateurs
solidaires des étoiles 143. De méme, dans une autre
variante, on pourra ne prévoir qu’un seul secteur denté
140A sur 'anneau de commande 140 . Dans ce cas, un
dispositif de repositionnement des organes d’affichage
solidaires des étoiles du type de celui décrit plus haut
devra toutefois étre prévu.

[0025] Lorsque le limagon 131, entrainé par le barillet
101, effectue sa rotation continue dans le sens de la fle-
che S1, le bras 132a chemine sur le profil du limagon
131, faisant pivoter le levier entraineur 132 autour de son
axe B dans le sens de la fleche S2 contre la force de
rappel du ressort 134, jusqu’a ce que le bec du bras 132A
atteigne le diameétre maximum du limagon 131, moment
auquel le bras 132A chute le long du flanc radial du li-
macgon 131 pour venir en contact avec le diamétre mini-
mum du limagon 131. Ce faisant, le levier entraineur 132
est rappelé dans le sens de la fleche C, entrainant I'axe
136 viale pignon 135. Lorsque 'un des deux flancs 138A,
138B (figure 8A) entre en contact avec I'ensemble pla-
teau 137, came 138 et pignon 139 via le bec 141, cet
ensemble est alors entrainé en rotation et le pignon 139
entraine 'anneau de commande des heures 140 dans
le sens de la fleche S3, de sorte que les deux secteurs
dentés 140A, 140B entraine deux étoiles 143 successi-
ves.

[0026] En liaison avec la figure 9, on va décrire main-
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tenant plus précisément l'affichage de la 12éme heure.
L’axe 143B de la 128Mme heure porte un disque 146 sur
lequel est articulée une bielle 147 dont 'autre extrémité
estreliée aunetrappe 148 coulissant en translation dans
une structure de guidage fixe 149 munie de préférence
d’un roulement a billes linéaire. La structure de guidage
149 est montée sur un pont supérieur des heures 209
fixé sur le pont de 'anneau des heures 210 (figure 11).
La trappe 148 comporte une ouverture circulaire 148A.
Le disque 146 comme les aiguilles 8 peuvent occuper
deux postions fixes déterminées par I'anneau d’entrai-
nement 140. Dans une premiére position, 'ouverture de
la trappe 148 est juxtaposée a une ouverture correspon-
dante 3D du cadran 3 et laisse apparaitre une indication
M portée par le mouvement. Dans une deuxiéme posi-
tion, la trappe 148 obture I'ouverture 3D. Ce dispositif de
trappe 148 est activé a midi et a minuit, pendant une
durée d’'une heure, et permet de faire apparaitre a travers
I'ouverture de la trappe 148 une indication par exemple
unlogo, I'ouverture de la trappe 148 marquantl'indication
de la 12éme heure.

[0027] Le dispositif de correction 150 des heures et
des minutes sera décrit en se référant aux figures 10,
10A et 10B. En plus de sa position neutre de porter, la
tige de remontoir 102 peut occuper une position tirée
dans laquelle elle permet la correction des minutes et
des heures.

[0028] La correction des heures se fait par rotation de
la tige de remontoir 102 dans le sens horaire (fleche SH)
en position tirée de la tige. Une fois tirée, la tige de re-
montoir 102 actionne la bascule 151 pour positionner le
pignon coulant 152 en prise avec le mobile 153 compre-
nant une roue 153A et un pignon 153B. Le pignon 153B
tourne alors dans le sens antihoraire vu depuis le cadran.
Le pignon 153B engréne avec un rouage comprenant
des roues 154, 155, 156. Ce rouage est pivoté sur des
pions prévus sur la platine P et est maintenu en hauteur
par un pont d’entraineur des heures 211 (figure 11). La
roue 156 porte sur une de ses faces une roue 157 com-
portant trois secteurs dentés 157A comportant dans cet
exemple trois dents chacun. La roue 157 est en prise
temporaire avec un premier secteur denté 158 compor-
tant, dans cet exemple, trois dents d’'une roue 159 an-
nulaire pivotée sur une paroi circulaire 160 de la platine
P. Laroue 159 comprend, espacé angulairement du pre-
mier secteur denté 158, un deuxiéme secteur denté 161
en prise permanente avec un secteur denté 162 solidaire
d’un rateau de rappel 163 pivoté entre la platine P et un
pont de correcteur 212 (figure 11). Le rateau de rappel
163 comprend une oreille portant une goupille 164
s’étendant perpendiculairement au plan du rateau de
rappel 163 et coopérant avec le bras 145B du ressort de
rappel 145. La roue annulaire 159 comporte en outre une
oreille 159A s’étendant radialement a partir de la péri-
phérie de la roue 159. Les secteurs dentés 158, 162 et
I'oreille 159A sont sensiblement espacés a 120 °. L’oreille
159A se termine par un bec 165 s’étendant selon une
direction tangentielle a la roue 159. Un doigt d’actionne-
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ment 166 est monté a pivotement en C dans la partie
extréme de l'oreille 159A. Ce doigt 166 comporte une
partie terminale 166A maintenue en contact avec la pé-
riphérie intérieure de 'anneau 144 par un ressort 167 en
appui contre un pont de la platine (non représenté). Le
doigt 166 porte en outre une goupille de butée 168 coo-
pérant avec le bec 165 de l'oreille 159A pour limiter la
course angulaire du doigt par rapport a I'oreille 159A en
référence a la figure 10A.

[0029] Lors de la rotation de la tige dans le sens ho-
raire, la roue 159 est donc, dans une premiére phase,
entrainée temporairement en rotation sur une distance
angulaire dans le sens antihoraire (vu depuis le cadran)
par le rouage 153, 154, 155, 156, 157. Au cours de cette
premiére phase, la partie terminale 166A du doigt 166
vient se mettre en contact avec le plan suivant 144B dans
le sens antihoraire. A ce stade, le secteur denté 158 est
dégrené des différents secteurs dentés 157A. Dans une
deuxiéme phase, le rateau de rappel 163, md par la force
de rappel du ressort 145B, entraine en rotation dans le
sens horaire (vu depuis le cadran) la roue 159 et permet
I'entrainement en rotation de 'anneau 144 dans le sens
horaire via le doigt 166 qui avait été amené en contact
avec le flanc 144b lors de la premiéere phase. La rotation
de 'anneau 144 induit I'entrainement en correction de
I'affichage des heures via les secteurs dentés 140A,
140B et les étoiles 143

[0030] Lacorrection des minutes se fait par rotation de
la tige 102 dans le sens antihoraire (fleche SAH) en po-
sition tirée de la tige. Le pignon 153B tourne alors dans
le sens horaire vu depuis le cadran et entraine dans le
sens antihoraire (vu depuis le cadran) la roue 170 soli-
daire d’'un pignon 171. L’ensemble roue 170, pignon 171
est porté par une structure de baladeur 172 dont le centre
de rotation est confondu avec I'axe du pignon 153B. Lors
de la rotation dans le sens antihoraire de la tige 102, la
structure de baladeur 172 est déplacée angulairement
pour amener le pignon 171 en prise avec une roue 173
solidaire de la roue de soixante 118 qui entraine le mé-
canisme d’affichage des minutes en référence avec la
figure 10B.

[0031] En se référant a la figure 11, on a représenté
en éclaté et en perspective la platine P et les différents
ponts du mouvement MVT servant de support aux mé-
canismes qui ont été décrits plus haut.

[0032] Les figures 12 et 13 montrent respectivement
une vue de face du mouvement d’horlogerie de la piéce
d’horlogerie de linvention, du c6té cadran, ce dernier
ayant été omis, et du coté fond.

[0033] Dans une variante de réalisation de l'invention
on pourra prévoir que le nombre d’aiguilles 10 peut étre
différent de 59 et permette d’afficher progressivement
tout type d’information /animation horaire ou non, par
exemple chaque aiguille pourrait porter une lettre ou une
portion de message qui s’écrirait au fil du temps ou en-
core pourrait afficher I'heure, le mois, le jour de la semai-
ne, et/ou le quantiéme.
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Revendications

1. Piéce d’horlogerie comprenant un mouvement
d’horlogerie muni d’'un mécanisme d’affichage d"une
information entrainée a partir d’'une prise de force, 5
ledit mécanisme d’affichage comprenant N organes
d’affichage de ladite information répartis réguliére-
ment sur un diamétre du mouvement caractérisé
en ce que lesdits N organes d’affichage sont chacun
pivotés sur un axe d’entrainement perpendiculaire- 10
ment au mouvement permettant de prendre des pre-
miere et deuxiéme positions radiales différentes par
rapport au centre du mouvement, les organes d’af-
fichage étant entrainés successivement dans le
temps par des premiers moyens d’entrainementan- 15
nulaires sautants communs de maniére que chaque
organe d’affichage passe successivement de la pre-
miere position a la deuxiéme position et soit main-
tenu dans cette deuxieéme position jusqu’a la fin d’'un
cycle dans lequel 'ensemble des organes d’afficha- 20
ge soient dans leur deuxieme position et en ce que
des deuxiéme moyens d’entrainement annulaires
sont agencés pour repositionner 'ensemble des or-
ganes d’affichage dans leur premiére position au dé-
but d’'un cycle suivant.. 25

2. Piece d’horlogerie selon la revendication 1 caracté-
risée en ce que l'organe indicateur présente la for-
me d’une aiguille, les deux positions radiales des
organes d’affichage étant séparée I'une de l'autre 30
d’un angle de 40° par rapport aI'axe d’entrainement.

3. Piéce d’horlogerie selon la revendication 1 ou 2 ca-
ractérisée en ce que I'entrainement successif des
organes d’affichage est réalisé au moyend’'unegou- 35
pille solidaire des premiers moyens d’entrainement
annulaires, la goupille étant agencée pour pousser
une came solidaire de I'organe d’affichage , cette
came étant associé a un ressort sautoir pour définir
les premiere et deuxiéme positions de maniere sta- 40
ble.

4. Piece d’horlogerie selon la revendication 1, 2 ou 3
caractérisée en ce que le organe d’affichage affiche
une information horaire. 45

5. Piéce d’horlogerie selon l'une des revendications
précédentes caractérisée en ce qu’elle comprend
59 organes d’affichage définissant chacun une mi-
nute différente. 50
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