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EP 2 802 040 B1
Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein elektronisches Gerat, insbesondere einen elektronischen Sensor, nach
dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

[0002] Ein gattungsgemaRes elektronisches Gerat umfasst ein Gehduse, in dem mindestens eine Leiterplatte, insbe-
sondere fest, angeordnet ist, eine Anschlusshiilse, die in einer in dem Gehause gebildeten Aufnahme positioniert ist,
und einen Verbindungseinsatz, der in einem in der Anschlusshiilse gebildeten zylindrischen Hohlraum aufgenommen
ist, wobeider Verbindungseinsatz an einer Gerateseite elektrische Anschlisse aufweist, die mit Kontakten der Leiterplatte
verbunden sind, und wobei der Verbindungseinsatz an einer der Geréteseite gegeniiberliegenden Anschlussseite Ste-
cker und/oder Buchsen zum AnschlieRen eines Verbindungsmittels aufweist.

[0003] Ein solches gattungsgemalRes elektronisches Geréat ist beispielsweise beschrieben in US 6 238 218 B1. Ins-
besondere in Fig. 2 dieser Schrift ist eine Anschlusshiilse 8 gezeigt, die in eine Aufnahmedffnung 33 eines Gehauses
7 eines elektronischen Gerats aufgenommen werden kann. In dieser Anschlusshiilse 8 ist ein zylindrischer Hohlraum
gebildet, in welchem ein Verbindungseinsatz 9 aufgenommen ist, der an einer Gerateseite elektrische Anschliss 27
und einer gegenuberliegenden Anschlussstecker 26 aufweist.

[0004] In dem Gehause kdnnen prinzipiell beliebige weitere elektronische Komponenten angeordnet sein, beispiels-
weise Sensoreinrichtungen.

[0005] Fiir die Ubertragung von Daten und/oder elektrischer Energie kann ein Verbindungsmittel, insbesondere ein
Verbindungskabel, mit dem elektronischen Gerat verbunden werden. Dabei soll eine elektrische Verbindung von dem
Verbindungsmittel zu Kontakten der Leiterplatte hergestellt werden kénnen. Zu diesem Zweck wird der Verbindungs-
einsatz verwendet, der insbesondere als Rundsteckverbinder gebildet sein kann. Er kann auf einer Seite, welche als
Anschlussseite bezeichnet wird, mit dem Verbindungsmittel einen elektrischen Kontakt eingehen. Die Anschlussseite
des Verbindungseinsatzes kann aus dem Gehaduse herausragen, so dass sie flir einen Benutzer zugénglich ist.
[0006] An einer der Anschlussseite gegeniiberliegenden Seite, welche als Gerateseite bezeichnet wird, verfugt der
Verbindungseinsatz Uber elektrische Anschllsse, durch welche eine elekirische Verbindung mit den Kontakten der
Leiterplatte hergestellt wird.

[0007] Ein Verbindungseinsatz wird in der Regel gemaR bestimmten Normen gefertigt, womit dessen AulRenform
sowie die Anzahl und Position seiner elektrischen Anschlisse sowie seiner Stecker und/oder Buchsen fest vorgegeben
sind. Typischerweise entspricht die AulRenform des Verbindungseinsatzes zumindest abschnittsweise der Mantelflache
eines Zylinders. Zum Halten des Verbindungseinsatzes wird daher eine Anschlusshiilse mit einem zylindrischen Hohl-
raum eingesetzt. Die Anschlusshiilse, die auch als Flansch bezeichnet werden kann, kann wiederum am Gehause
befestigt werden oder an einer Komponente, die starr an das Gehduse gekoppelt ist. Daher wird durch die Position der
Anschlusshiilse die Position des Verbindungseinsatzes sowie dessen elektrischer Anschliisse und seiner Stecker
und/oder Buchsen bestimmt.

[0008] Fir verschiedene standardisierte Arten von Verbindungseinsatzen sind die Positionen der elektrischen An-
schliisse jedoch unterschiedlich. Damit die elektrischen Anschliisse die Kontakte der Leiterplatte berihren, werden
deshalb bisher fiir die unterschiedlichen Arten von Verbindungseinsatzen verschiedene Leiterplatten verwendet.
[0009] Dies wird im Folgenden mit Bezug auf die Figuren 1 bis 6 naher beschrieben. Die Figuren 4 bis 6 zeigen jeweils
ein herkdmmliches elektronisches Gerat mit einer Anschlusshiilse 10 und einer Leiterplatte 55. Die Anschlusshiilse 10
umfasst einen zylindrischen Hohlraum 20, in dem ein Verbindungseinsatz aufgenommen ist, welcher fir die Beispiele
dieser Figuren jeweils verschieden ist.

[0010] Die Figuren 1 bis 3 zeigen jeweils eine Schnittansicht entlang der Ebene A-A aus den Figuren 4 bis 6.
[0011] Der Verbindungseinsatz, der bei dem Beispiel der Figuren 1 und 4 genutzt wird, hat vier elektrische Anschliisse
44. An der Leiterplatte 55 sind Kontakte an korrespondierenden Stellen vorgesehen, welche die elektrischen Anschlisse
44 berihren.

[0012] Bei dem Beispiel der Figuren 3 und 6 wird ein Verbindungseinsatz mit drei elektrischen Anschliissen 44 ein-
gesetzt. Die Anschlusshiilse 10, in welcher der Verbindungseinsatz aufgenommen ist, befindet sich bei dem Beispiel
der Figuren 3 und 6 an der gleichen Position relativ zur Leiterplatte 55 wie bei dem Beispiel der Figuren 1 und 4. Dadurch
hat auch ein zylindrischer Grundkdrper des Verbindungseinsatzes bei beiden Beispielen die gleiche Position relativ zur
Leiterplatte 55. Jedoch befinden sich die drei elektrischen Anschlisse 44 des Verbindungseinsatzes aus den Figuren
3 und 6 an anderen Positionen am zylindrischen Grundkérper als die vier elektrischen Anschliisse 44 des Verbindungs-
einsatzes aus den Figuren 1 und 4. Dadurch unterscheiden sich die beiden Beispiele in der Relativposition der elektri-
schen Anschliisse 44 zur Leiterplatte 55. Deshalb werden bei den beiden Beispielen unterschiedliche Leiterplatten 55
verwendet. Die Leiterplatte 55 der Figuren 3 und 6 unterscheidet sich von der aus den Figuren 1 und 4 dadurch, dass
sie Aussparungen aufweist, um Raum fiir die elektrischen Anschlisse 44 des Verbindungseinsatzes zu bieten, und
dass ihre elektrischen Kontakte an anderen Stellen angeordnet sind.

[0013] Beidiesen herkdmmlichen elektronischen Geréten ist nachteilig, dass abhangig vom Verbindungseinsatz ver-
schiedene Leiterplatten 55 verwendet werden missen.
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[0014] Prinzipiell ist es moglich, fur unterschiedliche Verbindungseinsatze die Anschlusshilse 10 in verschiedenen
Positionen am Gehduse zu halten. So unterscheidet sich das Beispiel der Figuren 2 und 5 von dem der Figuren 3 und
6 dadurch, dass die Anschlusshiilse 10 relativ zur Leiterplatte 55 in einer Richtung quer zur Langsachse der Anschluss-
hilse 10 verschoben ist. Wie in Fig. 2 dargestellt, sind dadurch die elektrischen Anschliisse 44 gegeniiber dem Beispiel
von Fig. 3 verschoben. Um aber die Anschlusshilse 10 in einer anderen Position relativ zur Leiterplatte 55 zu halten,
missen bei herkdémmlichen elektronischen Geraten zumindest Teile des Gehduses ausgewechselt werden. So missen
fur verschiedene Verbindungseinsatze unterschiedliche Gehauseteile oder -schalen verwendet werden, durch welche
verschiedene Haltepositionen der Anschlusshilse 10 realisiert werden kénnen.

[0015] Bei einem elektronischen Gerat des Standes der Technik missen daher abhangig vom Verbindungseinsatz
entweder verschiedene Leiterplatten oder verschiedene Geh&useschalen vorgesehen werden. Nachteilig ist, dass ein
bekanntes elektronisches Gerat stets nur fir eine bestimmte Art von Verbindungseinsatzen, nicht aber fir verschiedene
Arten von Verbindungseinsatzen verwendet werden kann.

[0016] Als eine Aufgabe der Erfindung kann angesehen werden, ein elektronisches Geréat bereitzustellen, welches
fur verschieden gebildete Verbindungseinsatze geeignet ist.

[0017] Diese Aufgabe wird durch ein elektronisches Gerat mit den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst.

[0018] Bevorzugte Ausgestaltungen des erfindungsgeméafien elektronischen Geréats sind in den abhangigen Anspri-
chen angegeben und werden in der folgenden Beschreibung erlautert.

[0019] Beidem elektronischen Gerat der oben genannten Art ist erfindungsgemal vorgesehen, dass die Anschluss-
hilse in unterschiedlichen Drehstellungenin der Aufnahme positionierbar ist und dass ein Kontaktbereich der AuRRenseite
der Anschlusshiilse, der sich in einem zusammengebauten Zustand mit der Aufnahme des Gehauses in Eingriff befindet,
so geformt ist, dass eine Position des zylindrischen Hohlraums bezogen auf die Leiterplatte fir die unterschiedlichen
Drehstellungen verschieden ist.

[0020] Als ein erster Kerngedanke der Erfindung kann angesehen werden, die Anschlusshiilse und die Aufnahme im
Gehause so zu formen, dass ein und dieselbe Anschlusshiilse in verschiedenen Drehstellungen gehalten werden kann.
[0021] Als weiterer Kerngedanke ist die Anschlusshiilse so geformt, dass in den verschiedenen Drehstellungen die
Position des zylindrischen Hohlraums unterschiedlich ist. Insbesondere kann durch die verschiedenen Drehstellungen
die Position des zylindrischen Hohlraums relativ zum Gehause innerhalb einer Ebene geandert werden, welche quer
zur Zylinderachse liegt.

[0022] Als wesentlicher Vorteil wird erreicht, dass Uber die verschiedenen Drehstellungen der Anschlusshiilse zwi-
schen verschiedenen Positionen fiir den Verbindungseinsatz gewahlt werden kann. Dadurch kénnen verschieden ge-
bildete Verbindungseinsatze genutzt werden. Ein Austausch der Leiterplatte, der Anschlusshiilse oder von Gehaduseteilen
ist nicht erforderlich.

[0023] Die Drehstellungen der Anschlusshilse sind erfindungsgemaf verschiedene Drehwinkel um eine Achse, die
in Langsrichtung der Anschlusshilse verlauft. Diese Drehachse ist erfindungsgemaf beabstandet zu einer Achse des
zylindrischen Hohlraums.

[0024] Dies kann auch als eine exzentrische Anordnung des zylindrischen Hohlraums, zumindest in Bezug auf die
Form der AuRRenseite der Anschlusshiilse an der Gerateseite, bezeichnet werden.

[0025] Vorzugsweise sind der Kontaktbereich der AulRenseite der Anschlusshiilse und die Aufnahme so geformt, dass
die Anschlusshiilse nur in bestimmten, voneinander verschiedenen Drehstellungen in der Aufnahme positionierbar ist.
Dadurch sind bestimmte Positionen des zylindrischen Hohlraums auswahlbar. Beispielsweise kann die Anschlusshiilse
in genau 2, 3 oder 4 verschiedenen Drehstellungen in der Aufnahme positionierbar sein, nicht aber in anderen, zwischen
diesen befindlichen Drehstellungen. Dadurch ist fir eine entsprechende Anzahl von Arten an Verbindungseinsatzen,
beispielsweise 2, 3 oder 4 Arten, jeweils eine geeignete Position des zylindrischen Hohlraums auswéahlbar.

[0026] Zudiesem Zweck kann beispielsweise auf der AulRenseite der Anschlusshiilse ein mechanisches Kodierungs-
mittel zum Festlegen von bestimmten Drehstellungen der Anschlusshiilse bezlglich der Aufnahme vorhanden sein. Die
Kodierungsmittelkénnen insbesondere als parallel verlaufende Nuten, vorstehende Rippen und/oder vorstehende Nasen
auf der AulRenseite der Anschlusshiilse gebildet sein. Die Nuten oder Rippen verlaufen bevorzugt in Axialrichtung der
Anschlusshilse. Grundsatzlich ist es aber ausreichend, dass der Kontaktbereich und/oder die Kodierungsmittel nicht
rotationssymmetrisch um die Langsachse der Anschlusshiilse gebildet sind, so dass verschiedene Drehpositionen oder
Drehstellungen unterscheidbar sind.

[0027] Um ein Positionieren der Anschlusshiilse in verschiedenen Drehstellungen in der Aufnahme zu ermdglichen,
kénnen der Kontaktbereich der AuRenseite der Anschlusshilse und/oder zumindest derjenige Bereich der Aufnahme,
welcher sich mit dem Kontaktbereich in Eingriff befindet, eine n-zahlige Symmetrieachse haben, wobei der Wert von n
mindestens 2 betragt. Bei einer solchen Symmetrie- oder Drehachse gibt der Wert von n die Anzahl der Drehstellungen
der Anschlusshlilse an, fir die die AulRenkontur des Kontaktbereichs gleich ist.

[0028] Bevorzugt umfasst der Kontaktbereich einen Bund, der radial von der AulRenseite der Anschlusshiilse vorsteht
und an zwei gegeniberliegenden Seiten abgeflacht ist. Eine Aussparung an der Aufnahme des Gehduses kann so
geformt sein, dass nur eine abgeflachte Seite des Bunds darin aufgenommen werden kann, nicht aber eine radial weiter



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 2 802 040 B1

hervorstehende Seite des Bunds. Dadurch kann die Anschlusshiilse nur in der Aufnahme positioniert werden, wenn
eine der beiden abgeflachten Seiten der Aussparung zugewandt ist.

[0029] Prinzipiell kann der Kontaktbereich in vielfaltiger anderer Weise geformt sein, beispielsweise so, dass der
Querschnitt senkrecht zur Langsachse der Anschlusshiilse eine quadratische Au3enkontur aufweist, was einer 4-zah-
ligen Symmetrie entspricht. Die AuBenkontur des Querschnitts kann auch die Form eines gleichseitigen Dreiecks oder
eines Rechtecks aufweisen, was einer 3-zahligen beziehungsweise einer 2-zdhligen Symmetrie entspricht.

[0030] Es ist besonders bevorzugt, dass eine Offnung des zylindrischen Hohlraums zentrisch in einer von der Leiter-
platte wegzeigenden Stirnseite der Anschlusshiilse gebildet ist. Eine gegeniiberliegende Offnung des zylindrischen
Hohlraums kann exzentrisch in einer Grundflache der Anschlusshiilse, welche der Stirnseite gegeniberliegt und somit
zur Leiterplatte hinzeigt, gebildet sein. Hierdurch kénnen Verbindungsmittel sicher angeschlossen werden, welche eine
AuBenseite der Anschlusshiilse beriihren. Dies ist beispielsweise bei Verbindungsmitteln mit einer Uberwurfhiilse der
Fall.

[0031] Insbesondere damit eine Uberwurfhiilse an der Anschlusshiilse befestigt werden kann, ist eine AuRenwand
der Anschlussseite, nicht aber des Kontaktbereichs, konzentrisch mit dem zylindrischen Hohlraum gebildet. An der
Anschlussseite kann dadurch die AuBenwand in Azimutalrichtung eine konstante Dicke aufweisen.

[0032] Die Anschlusshilse kann an der Anschlussseite auch ein Auliengewinde aufweisen, um ein besonders sicheres
Befestigen des Verbindungmittels zu erméglichen.

[0033] Prinzipiell kann die Anschlusshiilse aus einem beliebigen Material bestehen. Bevorzugt ist sie aus Kunststoff
oder aus Metall, insbesondere aus Aluminiumdruckguss oder Zinkdruckguss, gefertigt. Damit kann die zuvor beschrie-
bene Formung der Anschlusshiilse prazise und kostengtinstig erreicht werden.

[0034] Um ein Herausziehen der Anschlusshilse aus der Aufnahme zu verhindern, kann an dem Kontaktbereich der
AuBenseite der Anschlusshiilse mindestens ein radialer Vorsprung gebildet sein, welcher sich mit einem Bereich der
Aufnahme in Eingriff befindet. Hierbei kann es sich um einen formschlissigen oder hintergreifenden Eingriff handeln.
Der radiale Vorsprung kann auch durch den zuvor beschriebenen Bund gebildet sein. Dieser kann also nicht nur ein
Herausziehen der Anschlusshiilse aus der Aufnahme verhindern, sondern auch bewirken, dass die Anschlusshiilse nur
in bestimmten Drehstellungen in der Aufnahme positionierbar ist.

[0035] Um einen einfachen Zusammenbau des elektronischen Geréts zu ermdglichen, kdnnen mindestens zwei Ge-
hauseschalen vorhanden sein, welche zum Bilden des Gehauses miteinander verbunden sind und welche zwischen-
einander die Aufnahme bilden. Dadurch kann wahrend des Zusammenbaus zunachst die Leiterplatte mit einer der
Gehauseschalen fest, das heil’t unbeweglich oder starr, verbunden werden. Sodann kénnen der Verbindungseinsatz
und die Anschlusshiilse angebracht werden. Insbesondere kénnen die elekirischen Anschliisse des Verbindungsein-
satzes mit den Kontakten der Leiterplatte zusammengeldtet werden. Die Anschlusshiilse wird an der Gehduseschale
dort positioniert, wo beim Aufsetzen der zweiten Geh&duseschale die Aufnahme gebildet wird. Bevor die zweite Gehau-
seschale aufgesetzt ist, kann noch eine der mdglichen Drehstellungen ausgewahlt werden. Sodann wird die zweite
Gehauseschale aufgesetzt. Danach ist ein Drehen der Anschlusshiilse nicht mehr méglich. Dadurch wird die Anschluss-
hilse von den beiden Gehauseschalen festgehalten.

[0036] Alternativ kann die Aufnahme auch durch eine einzige Gehduseschale gebildet sein. Dabei miissen also nicht
zwei Gehauseschalen zum Bilden der Aufnahme zusammengesetzt werden. In der Aufnahme kann die Anschlusshilse
beispielsweise durch eine Schraub-, Schweil3-, Klebe- oder Pressverbindung gehalten werden.

[0037] Eineleichte Herstellung wird auch erméglicht, wenn zundchst die Leiterplatte und die Anschlusshiilse, in welcher
der Verbindungseinsatz bereits aufgenommen ist, miteinander verbunden werden. Erst anschlieRend werden diese
Komponenten im Gehause positioniert, wobei die Anschlusshiilse in der Aufnahme aus dem Gehause herausragt.
[0038] Fir einen leichten Zusammenbau des elektronischen Gerats kann weiterhin vorgesehen sein, dass zuerst die
Anschlusshiilse in die Aufnahme eingesetzt wird und anschlieRend die Verbindung zwischen den elektrischen Anschlis-
sen des Verbindungseinsatzes und der Leiterplatte hergestellt wird. Insbesondere bei dieser Ausfiihrung kann die An-
schlusshiilse an ihrer AuRenseite einen Flansch aufweisen, mit dem sie in der Aufnahme gehalten wird.

[0039] Um wahrend des Zusammenbaus eine gewlinschte Drehstellung der Anschlusshiilse relativ zum Gehause
oder zu einer der Gehduseschalen einstellen zu kénnen, sind die Anschlusshiilse und der darin aufgenommene Ver-
bindungseinsatz bevorzugt nicht starr aneinander gekoppelt. Solange die elektrischen Anschllisse des Verbindungs-
einsatzes noch nicht mit den Kontakten der Leiterplatte fest verbunden sind, beispielsweise durch Léten, kann bei dieser
Ausfiihrung der in der Anschlusshilse aufgenommene Verbindungseinsatz relativ zur Anschlusshiilse gedreht werden.
[0040] Prinzipiell kann der zylindrische Hohlraum aber auch so geformt sein, dass in ihm der Verbindungseinsatz nur
aufnehmbar ist fir bestimmte Drehorientierungen zwischen dem zylindrischen Hohlraum und dem Verbindungseinsatz.
Hierfur ist erforderlich, dass der Verbindungseinsatz zusétzlich zu einer zylindrischen AuRenform einen weiteren Bereich
mit einer nicht-rotationssymmetrischen Form aufweist.

[0041] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung werden nachstehend mit Bezug auf die beigefligten Figuren
beschrieben. Hierein zeigen:
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Fig. 1 bis Fig.3  jeweils eine schematische Schnittansicht eines herkdmmlichen elektronischen Geréts, wobei sich
die Beispiels der Figuren 1 bis 3 in dem jeweils verwendeten Verbindungseinsatz und dessen Posi-
tionierung relativ zu einer Leiterplatte unterscheiden;

Fig. 4 bis Fig. 6  jeweils eine Aufsicht auf eines der elektronischen Gerate der Figuren 1 bis 3;

Fig.7 eine schematische Perspektivdarstellung eines Ausschnitts eines erfindungsgemaRlen elektroni-
schen Geréts;

Fig. 8 eine schematische Schnittansicht eines erfindungsgemafen elektronischen Geréats, bei dem ein Ver-
bindungseinsatz mit drei elektrischen Anschliissen vorgesehen ist;

Fig. 9 eine schematische Schnittansicht eines erfindungsgemafen elektronischen Geréats, bei dem ein Ver-
bindungseinsatz mit vier elektrischen Anschliissen vorgesehen ist;

Fig. 10 eine Aufsicht auf das elektronische Geréat aus Fig. 9 und
Fig. 11 eine Aufsicht auf das elektronische Geréat aus Fig. 8.

[0042] Gleiche und gleichwirkende Komponenten sind in den Figuren in der Regel mit gleichen Bezugszeichen ver-
sehen.

[0043] Ein Ausschnitt eines Ausfiihrungsbeispiels eines erfindungsgemaRen elektronischen Geréts 100 ist als sche-
matische Perspektivdarstellung in Fig. 7 gezeigt. Das elektronische Gerat 100 weist als wesentliche Komponenten ein
Gehause 50, eine darin angeordnete Leiterplatte 55 sowie eine Anschlusshilse 10 auf.

[0044] Die Anschlusshiilse 10 ist zumindest mit einem Kontaktbereich 12 innerhalb des Gehauses 50 aufgenommen,
wobeizumindest eine Anschlussseite 14 der Anschlusshiilse 10 aus dem Gehause 50 herausragt. An der Anschlussseite
14 kann ein Verbindungsmittel, beispielsweise ein Verbindungskabel, an die Anschlusshiilse 10 befestigt werden.
[0045] Innerhalb der Anschlusshiilse 10 befindet sich ein in Fig. 7 nicht sichtbarer zylindrischer Hohlraum, in welchem
ein Verbindungseinsatz aufgenommen ist. Der Verbindungseinsatz umfasst einen zylindrischen Grundkérper, an wel-
chem zur Anschlussseite 14 der Anschlusshiilse 10 hin Stecker oder Buchsen gebildet sind. Mit diesen kann das
Verbindungsmittel elektrisch verbunden werden. Auf einer der Anschlussseite 14 gegeniiberliegenden Seite, welche
auch als Gerateseite 13 bezeichnet wird, umfasst der Verbindungseinsatz elektrische Anschliisse 44, die aus dem
zylindrischen Grundkdrper des Verbindungseinsatzes hervorstehen. Jeder der Stecker oder Buchsen des Verbindungs-
einsatzes ist tber eine jeweilige elektrische Leitung mit einem der elektrischen Anschliisse 44 verbunden. Diese ragen
aus der Anschlusshiilse 10 hervor und kontaktieren elektrische Kontakte 56 der Leiterplatte 55.

[0046] Diese Kontaktierung ist fur die Funktionstiichtigkeit des elektronischen Gerats 100 erforderlich. Jedoch unter-
scheiden sich verschiedene Verbindungseinsatze darin, an welchen Positionen sich ihre elektrischen Anschllisse 44
am zylindrischen Grundkérper befinden. Dies wurde vorstehend mit Bezug auf die Figuren 1 bis 6 naher erlautert, bei
welchen entweder ein Verbindungseinsatz mit vier elektrischen Anschliissen oder ein Verbindungseinsatz mit drei elek-
trischen Anschliissen vorgesehen ist. Bei der Erfindung sollen fiir solche verschiedenen Verbindungseinsatze dennoch
die gleichen tibrigen Komponenten des elektronischen Gerats verwendet werden kdnnen. Insbesondere sollenidentische
Leiterplatten 55, Gehause 50 und Anschlusshiilsen 10 fir verschiedenartige Verbindungseinséatze genutzt werden kén-
nen.

[0047] Dies wird gemaR der Erfindung dadurch erreicht, dass die Anschlusshiilse 10 am Gehause 50 in verschiedenen
Drehstellungen befestigt werden kann, wobei in den verschiedenen Drehstellungen der zylindrische Hohlraum in der
Anschlusshiilse 10 unterschiedliche Positionen einnimmt und daher auch der Verbindungseinsatz in unterschiedlichen
Positionen relativ zum Gehause 50 und relativ zur Leiterplatte 55 gehalten werden kann. Dadurch kann fiir verschie-
denartige Verbindungseinsatze jeweils eine geeignete Position bereitgestellt werden, in welcher die elektrischen An-
schlusse 44 die Kontakte 56 beruihren.

[0048] Die verschiedenen Drehstellungen werden ndher mit Bezug auf die Figuren 8 und 9 erldutert. Diese zeigen
jeweils eine schematische Schnittansicht eines Ausfiihrungsbeispiels eines erfindungsgemafien elektronischen Gerats
100.

[0049] Die beiden Ausflihrungsbeispiele unterscheiden sich in dem verwendeten Verbindungseinsatz 40. Die tbrigen
Komponenten der beiden elektronischen Gerate 100 sind zueinander identisch gebildet, wobei sich die Drehstellung
der Anschlusshiilse 10 bei den beiden Ausfiihrungsbeispielen unterscheidet.

[0050] Beidem Ausfiihrungsbeispiel von Fig. 8 wird ein Verbindungseinsatz 40 mit drei Steckern 42 verwendet. Von
den drei Steckern 42 ist einer ganz und einer durchgeschnitten in Fig. 8 abgebildet. Anstelle von Steckern 42 kénnen
prinzipiell auch Buchsen vorgesehen sein.
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[0051] Diezuden Steckern42 gehdrenden elektrischen Anschliisse 44 sollen die Kontakte der Leiterplatte 55 berlhren,
welche starr, das heil’t ortsfest, im Gehause 50 angeordnet sind. Die Lage der elektrischen Anschliisse 44 am zylind-
rischen Grundkdérper des Verbindungseinsatzes 40 hangt jedoch von der Gestaltung des Verbindungseinsatzes 40 ab.
[0052] So wird bei dem elektronischen Gerat 100 aus Fig. 9 ein Verbindungseinsatz genutzt, welcher vier Stecker 42
und vier zugehdrige elektrische Anschliisse 44 aufweist. Diese befinden sich an dem zylindrischen Grundkérper des
Verbindungseinsatzes 40 an anderen Positionen als die elektrischen Anschliisse 44 des Verbindungseinsatzes 40 aus
Fig. 8.

[0053] Damitdennoch in beiden Fallen die elektrischen Anschliisse 44 die Kontakte der Leiterplatte 55 beriihren, kann
der zylindrische Grundkdrper des Verbindungseinsatzes 40 in verschiedenen Positionen relativ zur Leiterplatte 55 und
relativ zum Gehduse 50 gehalten werden.

[0054] Hierfiir ist die Anschlusshiilse 10 bei Fig. 8 in einer Drehstellung angeordnet, welche sich von der Drehstellung
aus Fig. 9 um 180° unterscheidet. Die verschiedenen Drehstellungen ergeben sich durch Drehung der Anschlusshilse
10 um eine Drehachse, welche in Langsrichtung der Anschliisse 10 verlauft.

[0055] Der zylindrische Hohlraum 20 der Anschlusshilse 10, in welcher der Verbindungseinsatz 40 aufgenommen
ist, hat eine Zylinderachse 22, die von der Drehachse beabstandet ist. Dadurch ist die Position des zylindrischen Hohl-
raums relativ zu der Leiterplatte 55 abhangig von der Drehstellung der Anschlusshiilse 10. Vorteilhafterweise kann somit
die Position des Verbindungseinsatzes 40 verandert werden, indem die Drehstellung der Anschlusshiilse 10 variiert
wird. Dies ist in den Figuren 8 und 9 Uber die Abstédnde 21 und 23 angegeben. Der Abstand 21 gibt die Entfernung der
Zylinderachse 22 zu einer Referenzachse 24 an, welche parallel zur Zylinderachse 22 und durch einen bestimmten Teil
des Gehauses 50 lauft. Der Abstand 23 gibt die Entfernung von einem der Kontakte der Leiterplatte 55 zu der Referen-
zachse 24 an. Der Abstand 23 ist unabhangig von den Drehstellungen und daher in den Figuren 8 und 9 gleich. Hingegen
kann der Abstand 23 (iber die Drehstellungen verandert werden und unterscheidet sich in den Situationen der Figuren
8 und 9.

[0056] Beiden dargestellten Ausfihrungsformen ist zumindest ein Abschnitt der Aufenseite 11 der Anschlusshiilse
10 an der Gerateseite 13 zylinderférmig. Diese Zylinderform ist exzentrisch zu dem zylindrischen Hohlraum 20. Dadurch
ist die Gesamtdicke der Anschlusshiilse 10 an diesem Abschnitt abhangig vom Azimutalwinkel. Dabei gibt der Azimu-
talwinkel die Richtung in einer Ebene senkrecht zur L&dngsachse der Anschlusshilse 10 an. Bei der Drehstellung von
Fig. 8 hat die Anschlusshiilse 10 an ihrer Gerateseite 13 auf der linken Seite eine geringere Wanddicke als auf der
rechten Seite. Demgegentber ist die Anschlusshiilse 10 bei Fig. 9 um 180° gedreht, womit die Wanddicke der An-
schlusshiilse 10 an der Gerateseite 13 auf der linken Seite groRer ist als auf der rechten Seite.

[0057] Die mdglichen Drehstellungen werden durch einen Kontaktbereich 12 der AuRRenseite 11 der Anschlusshiilse
10 sowie durch die Formung einer Aufnahme 52 fiir die Anschlusshiilse 10 am Gehduse 50 bestimmt. Dies wird wiederum
mitBezugaufFig. 7 naher erlautert. Dortistder Kontaktbereich 12 durch einen radial von der AulRenseite hervorstehenden
Bund 15 gebildet. Der Bund 15 ist kreisférmig bis auf zwei abgeflachte Bereiche. Durch die abgeflachten Bereiche kann
das Anschlussstiick 10 nicht in beliebigen, sondern nur in zwei bestimmten Drehstellungen in der Aufnahme 52 des
Gehauses 50 positioniert werden. Das Gehause 50 umfasst bei dem dargestellten Beispiel zumindest zwei Gehause-
schalen 57 und 58. Von diesen ist in Fig. 7 allein die erste Gehduseschale 57 dargestellt. Die zweite Gehduseschale
wird so auf die erste Gehauseschale 57 gesetzt, dass zwischen beiden die Aufnahme 52 gebildet wird. Alternativ kann
aber auch eine einzige Gehduseschale vorhanden sein, in welcher die Aufnahme 52 gebildet ist.

[0058] Ein Rand 53 des Aufnahmebereichs 52 ist als Vorsprung gebildet, welcher sich mit dem Bund 15 in Eingriff
befindet. Dadurch wird verhindert, dass die Anschlusshiilse 10 bei zusammengebautem Gehause 50 aus diesem her-
ausgezogen werden kann, beispielsweise wenn an einem Verbindungsmittel gezogen wird, welches an der Anschluss-
hilse 10 angebracht ist. Um ein Verbindungsmittel sicher an der Anschlusshiilse 10 befestigen zu kdnnen, weist diese
an ihrer Anschlussseite 14 ein schematisch dargestelltes Auengewinde 16 auf. Damit Uibliche Verbindungsmittel oder
-kabel an der Anschlusshiilse 10 befestigt werden kdnnen, ist der zylindrische Hohlraum konzentrisch mit der AulRenseite
am Anschlussbereich 14 geformt.

[0059] Indem eine AuRenwand der Anschlusshilse 10 zumindest Gber einen axialen Abschnitt eine Kreisform hat,
kénnen Ubliche Dichtelemente, beispielsweise O-Ringe, zum Abdichten des Bereichs zwischen der Anschlusshilse 10
und dem Gehéause 50 verwendet werden. Alternativ kann die Anschlusshilse 10 auch in der Aufnahme 52 vergossen
werden.

[0060] Die verschiedenen Positionen, die fir einen Verbindungseinsatz 40 ermdglicht werden, sind aus den Figuren
10 und 11 besonders deutlich ersichtlich.

[0061] Fig. 10 zeigt eine Aufsicht auf Komponenten des elektronischen Gerats 100 aus Fig. 9, wo ein Verbindungs-
einsatz 40 mit vier elektrischen Kontakten 44 verwendet wird.

[0062] Fig. 11 zeigt eine entsprechende Aufsicht zu dem elektronischen Gerat 100 aus Fig. 8, bei welchem ein Ver-
bindungseinsatz 40 mit drei elektrischen Kontakten 44 eingesetzt wird.

[0063] In den beiden Figuren ist jeweils die Leiterplatte 55 im Querschnitt gezeigt. Diese wird von den elektrischen
Kontakten 44 des Verbindungseinsatzes 40 bertiihrt. Der Verbindungseinsatz 40 ist in dem zylindrischen Hohlraum 20
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der Anschlusshilse 10 aufgenommen.

[0064] In den Figuren 10 und 11 wird die gleiche Anschlusshiilse 10 verwendet. Diese ist in Fig. 11 gegenuber Fig.
10 um 180° gedreht. Als Folge unterscheiden sich die Positionen des zylindrischen Hohlraums 20, weil eine Langsachse
27 des zylindrischen Hohlraums 20 exzentrisch ist zu der AuRenseite oder Aufienwand 11 der Anschlusshilse 10, mit
welcher die Anschlusshiilse 10 in der Aufnahme gehalten wird.

[0065] In den beiden Figuren ist auerdem ein Durchmesser 28 der Aufnahme angegeben. Innerhalb dieses Durch-
messers 28 ist die Anschlusshiilse 10 aufzunehmen. Durch die Drehung der Anschlusshiilse um 180° wird zwischen
den Figuren 10 und 11 ein Versatz 29 des Verbindungseinsatzes 40 erreicht. Vorteilhafterweise wird durch den Versatz
29 bewirkt, dass die elektrischen Kontakte 44 des Verbindungseinsatzes 40 aus Fig. 10 sowie des Verbindungseinsatzes
40 aus Fig. 11 die Leiterplatte 55 kontaktieren. Es sind keine verschiedenartigen Leiterplatten 55 notwendig.

[0066] Insbesondere kann auf Aussparungen in der Leiterplatte 55 fir die elektrischen Kontakte eines der beiden
Verbindungseinsatze verzichtet werden. Hingegen sind solche Aussparungen bei herkdmmlichen elektronischen Ge-
raten abhangig vom verwendeten Verbindungseinsatz erforderlich, wie zu den Figuren 2 und 3 beschrieben.

[0067] Durch die Erfindung wird erreicht, dass baugleiche Komponenten, insbesondere gleiche Leiterplatten, An-
schlussstlicke und Gehdause, fiir verschiedenartige Verbindungsstiicke genutzt werden kénnen. Dadurch sind héhere
Stlickzahlen gleicher Bauteile méglich, womit die Herstellungskosten eines damit gebildeten elektronischen Gerats
reduziert werden kdnnen.

Patentanspriiche

1. Elektronisches Gerat, insbesondere elektronischer Sensor,
mit einem Gehause (50), in dem mindestens eine Leiterplatte (55) angeordnet ist,
mit einer Anschlusshiilse (10), die in einer in dem Gehause (50) gebildeten Aufnahme (52) positioniert ist, und
mit einem Verbindungseinsatz (40), der in einem in der Anschlusshiilse (10) gebildeten zylindrischen Hohlraum
(20) aufgenommen ist, wobei der Verbindungseinsatz (40) an einer Gerateseite (13) elektrische Anschlisse (44)
aufweist, die mit Kontakten (56) der Leiterplatte (55) verbunden sind, und
wobei der Verbindungseinsatz (40) an einer der Gerateseite (13) gegeniberliegenden Anschlussseite (14) Stecker
(42) und/oder Buchsen zum AnschlieRen eines Verbindungsmittels aufweist,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Anschlusshilse (10) bezogen auf eine Drehachse in unterschiedlichen Drehstellungen in der Aufnahme
(52) positionierbar ist,
dass eine Achse des zylindrischen Hohlraums (20) beabstandet ist zu einer Drehachse der unterschiedlichen
Drehstellungen der Anschlusshilse und dass ein Kontaktbereich (12) der AuRenseite (11) der Anschlusshilse (10),
der sich in einem zusammengebauten Zustand mit der Aufnahme (52) des Gehauses (50) in Eingriff befindet, so
geformt ist, dass eine Position des zylindrischen Hohlraums (20) bezogen auf die Leiterplatte (55) fur die unter-
schiedlichen Drehstellungen verschieden ist.

2. Elektronisches Gerat nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Kontaktbereich (12) der Auf3enseite (11) der Anschlusshiilse (10) und die Aufnahme (52) so geformt sind,
dass die Anschlusshiilse (10) nur in bestimmten, voneinander verschiedenen Drehstellungen in der Aufnahme (52)
positionierbar ist.

3. Elektronisches Gerat nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Kontaktbereich (12) der AuBenseite (11) der Anschlusshiilse (10) und/oder zumindest derjenige Bereich
(53) der Aufnahme (52), welcher sich mit dem Kontaktbereich (12) in Eingriff befindet, eine n-zahlige Symmetrieachse
haben, wobei der Wert von n mindestens 2 betragt.

4. Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass eine Offnung des zylindrischen Hohlraums (20) zentrisch in einer von der Leiterplatte (55) wegzeigenden
Stirnseite der Anschlusshiilse (10) gebildet ist.

5. Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
dass eine Aullenwand der Anschlussseite (14), nicht aber des Kontaktbereichs (12), konzentrisch mit dem zylind-
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rischen Hohlraum (20) ist.

Elektronisches Gerat nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,
dass an der Anschlussseite (14) ein Auflengewinde (16) vorhanden ist zum Befestigen des Verbindungsmittels.

Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Anschlusshiilse (10) aus Kunststoff oder aus Metall, insbesondere Aluminiumdruckguss oder Zinkdruck-
guss, gefertigt ist.

Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass mindestens ein radialer Vorsprung (15) an dem Kontaktbereich (12) der AulRenseite (11) der Anschlusshiilse
(10) gebildet ist und

dass sich derradiale Vorsprung (15) miteinem Rand (53) der Aufnahme (52) in Eingriff befindet, um ein Herausziehen
der Anschlusshtilse (10) aus der Aufnahme (52) zu verhindern.

Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 8,

dadurch gekennzeichnet,

dass mindestens zwei Gehauseschalen (57, 58) vorhanden sind, welche zum Bilden des Gehauses (50) miteinander
verbunden sind und welche zwischen einander die Aufnahme (52) bilden.

Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass der zylindrische Hohlraum (20) so geformt ist, dass in ihm der Verbindungseinsatz (40) nur aufnehmbar ist
fur bestimmte Drehorientierungen zwischen dem zylindrischen Hohlraum (20) und dem Verbindungseinsatz (40).

Elektronisches Gerat nach einem der Anspriiche 1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass, umwahrend dem Zusammenbau eine gewtiinschte Drehstellung der Anschlusshilse (10) relativzum Gehéuse
(50) einzustellen, die Anschlusshiilse (10) und der darin aufgenommene Verbindungseinsatz (40) nicht starr anei-
nander gekoppelt sind.

Claims

Electronic device, in particular electronic sensor,

having a housing (50), in which at least one circuit board (55) is arranged, having a terminal sleeve (10) which is
positioned in a receiving area (52) formed in the housing (50),

having a connection insert (40) which is received in a cylindrical chamber (20) formed in the terminal sleeve (10),
wherein the connection insert (40) has, on a device side (13), electrical terminals (44) which are connected to
contacts (56) of the circuit board (55), and

wherein the connection insert (40) has on a terminal side (14), lying opposite the device side (13), plugs (42) and /
or sockets to attach a connection means, characterised in that

the terminal sleeve (10) can be positioned with respect to a rotation axis in different rotation positions in the receiving
area (52),

an axis of the cylindrical chamber (20) is spaced apart from a rotation axis of the different rotation positions of the
terminal sleeve and

a contactregion (12) of the outer side (11) of the terminal sleeve (10), which, in an assembled state, is in engagement
with the receiving area (52) of the housing (50), is formed so that a position of the cylindrical chamber (20) with
respect to the circuit board (55) is different for the different rotation positions.

Electronic device according to claim 1,

characterised in that

the contact region (12) of the outer side (11) of the terminal sleeve (10) and the receiving area (52) are formed so
that the terminal sleeve (10) can only be positioned in certain rotation positions, different from each other, in the
receiving area (52).
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Electronic device according to claim 1 or 2,

characterised in that

the contact region (12) of the outer side (11) of the terminal sleeve (10) and / or at least the region (53) of the
receiving area (52) which is in engagement with the contact region (12) has / have a n-numbered symmetry axis,
wherein the value of n is at least 2.

Electronic device according to one of claims 1 to 3,

characterised in that

an opening of the cylindrical chamber (20) is formed centrally in an end face of the terminal sleeve (10) pointing
away from the circuit board (55).

Electronic device according to one of claims 1 to 4,
characterised in that
an outer wall of the terminal side (14), but not of the contactregion (12), is concentric with the cylindrical chamber (20).

Electronic device according to claim 5,
characterised in that
an outer thread (16) is present at the terminal side (14) to fasten the connection means.

Electronic device according to one of claims 1 to 6,
characterised in that
the terminal sleeve (10) is produced from plastic or metal, in particular an aluminium die cast or zinc die cast.

Electronic device according to one of claims 1 to 7,

characterised in that

at least one radial projection (15) is formed at the contact region (12) of the outer side (11) of the terminal sleeve
(10) and

the radial projection (15) is in engagement with an edge (53) of the receiving area (52) in order to prevent the terminal
sleeve (10) from being pulled out of the receiving area (52).

Electronic device according to one of claims 1 to 8,

characterised in that

at least two housing shells (57, 58) are present which are interconnected to form the housing (50) and which form
the receiving area (52) between each other.

Electronic device according to one of claims 1 to 9,

characterised in that

the cylindrical chamber (20) is formed so that the connection insert (40) can only be received therein for certain
rotation positions between the cylindrical chamber (20) and the connection insert (40).

Electronic device according to one of claims 1 to 9,

characterised in that

in order to set a desired rotation position of the terminal sleeve (10) relative to the housing (50) during assembly
the terminal sleeve (10) and the connection insert (40) received therein are not rigidly coupled with each other.

Revendications

Appareil électronique, en particulier capteur électronique,

avec un boitier (50), dans lequel au moins une carte de circuit imprimé (55) est disposée,

avec un manchon de raccordement (10), qui est positionné dans un logement (52) formé dans le boitier (50), et
avec un insert de connexion (40), qui est regu a l'intérieur d’une cavité (20) cylindrique formée dans le manchon de
raccordement (10), I'insert de connexion (40) comprenant, d’'un c6té (13) de I'appareil, des connexions électriques
(44) qui sont reliées a des contacts (56) de la carte de circuitimprimé (55), et I'insert de connexion (40) comprenant,
d’un cété de connexion (14) opposé au coté (13) de I'appareil, des fiches males (42) et/ou des douilles pour le
raccordement de moyens de connexion,

caractérisé :
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en ce que le manchon de raccordement (10) peut, par rapport a un axe de rotation, étre positionné dans
différentes positions angulaires dans le logement (52),

en ce qu’un axe de la cavité cylindrique (20) est espacé par rapport a un axe de rotation des différentes positions
angulaires du manchon de raccordement, et

en ce qu’une zone de contact (12) du cbété extérieur (11) du manchon de raccordement (10), qui se trouve en
prise, dans un état assemblé, avec le logement (52) du boitier (50), est conformée de telle maniére qu'une
position de la cavité cylindrique (20) par rapport a la carte de circuitimprimé (55) est différente pour les différentes
positions angulaires.

Appareil électronique selon la revendication 1,
caractérisé :

en ce que la zone de contact (12) du c6té extérieur (11) du manchon de raccordement (10) et le logement (52)
sont conformés de telle maniére que le manchon de raccordement (10) peut étre positionné dans le logement
(52) seulement dans des positions angulaires déterminées différentes les unes des autres.

Appareil électronique selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé :

en ce que la zone de contact (12) du c6té extérieur (11) du manchon de raccordement (10) et/ou au moins la
zone (53) de logement (52) qui se trouve en prise avec la zone de contact (12) ont un axe de symétrie d’ordre
n, n valant au moins 2.

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 3,
caractérisé :

en ce qu’une ouverture de la cavité cylindrique (20) est formée de maniére centrale dans une partie avant du
manchon de raccordement (10) située a 'opposé de la carte de circuit imprimé (55).

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 4,
caractérisé :

en ce qu’une paroi extérieure du c6té de connexion (14), mais pas de la zone de contact (12), est concentrique
a la cavité cylindrique (20).

Appareil électronique selon la revendication 5,
caractérisé :

en ce qu’un filetage extérieur (16) est présent du c6té de connexion (14), pour la fixation des moyens de
connexion.

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 6,
caractérisé :

en ce que le manchon de raccordement (10) est réalisé en une matiére synthétique ou en un métal, en particulier
en fonte d’aluminium injectée sous pression ou en fonte de zinc injectée sous pression.

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 7,
caractérisé :

en ce qu’au moins une saillie radiale (15) est formée au niveau de la zone de contact (12) du c6té extérieur
(11) du manchon de raccordement (10), et

en ce que la saillie radiale (15) se trouve en prise avec un bord (53) du logement (52), afin d’empécher un
retrait du manchon de raccordement (10) hors du logement (52).

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 8,
caractérisé :

10
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en ce qu’au moins deux coques de boitier (57, 58) sont présentes, qui, pour la formation du boitier (50), sont
reliées I'une a I'autre et qui délimitent entre elles le logement (52).

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 9,
caractérisé :

en ce que la cavité cylindrique (20) est formée de telle maniere que l'insert de connexion (40) ne peut étre recu
dans celle-ci que pour des orientations angulaires déterminées entre la cavité cylindrique (20) et l'insert de
connexion (40).

Appareil électronique selon une des revendications 1 a 9,
caractérisé :

en ce que, pour régler pendant 'assemblage une position angulaire souhaitée du manchon de raccordement

(10) par rapport au boitier (50), le manchon de raccordement (10) et I'insert de connexion (40) regu dans celui-
ci ne sont pas couplés 'un a 'autre de maniére rigide.

1"
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