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(54) Perfectionnement aux dispositifs d’assise ou de couchage

(57)  Le dispositif d’assise ou de couchage (1) con-
forme a I'invention comprend - un chassis (2), - au moins
un élément support (3), genre latte ou plateau et - au
moins un dispositif de suspension (4), interposé entre
les deux et agencé pour travailler selon un axe de sus-
pension (A).

Le dispositif de suspension (4) comporte une embase
(5) pour sa fixation sur le chassis (2), ainsi qu’au moins
deux bras de suspension (7).

Chacun des bras de suspension (7) s’étend en porte-a-
faux a partir de 'embase (5), de sorte que leur premiére
extrémité (7a) et leur seconde extrémité (7b) soient dé-

calées I'une par rapport a l'autre, cela par rapport a I'axe
de suspension (A) ;

en outre, I'extrémité (7b) de chaque bras de suspension
(7) est solidarisée avec I'élément support (3) par un sys-
téme de glissiére(s) (10) autorisant une mobilité relative
entre eux, lors des mouvements dudit dispositif de sus-
pension (4) selon le dit axe de suspension (A), lequel
systéeme de glissiére(s) (10) consiste en un coulisseau
(11) associé a une rainure d’accueil (12), 'un d’eux étant
ménage sur ledit élément support (3) et I'autre au niveau
de la seconde extrémité (7b) desdits bras de suspension

).
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Description

DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L’IN-
VENTION

[0001] Laprésente invention concerne le domaine gé-
néral de I'industrie de 'ameublement ; elle concerne plus
particulierement un dispositif d’assise ou de couchage
comprenant un chassis, au moins un élément support,
genre latte ou plateau, et au moins un dispositif de sus-
pension interposé entre ledit chassis et ledit élément sup-
port.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Lasurface d’assise oude couchage des sieges
ou des sommiers estgénéralement constituée d’un cous-
sin ou d’'un matelas, en appui sur des éléments supports,
soit du type a lattes, soit du type a plateaux juxtaposeés.
[0003] Dans le premier cas, les lattes paralléles sont
solidarisées au niveau de leurs extrémités avec les lon-
gerons latéraux d’'un chassis en forme de cadre, par I'in-
termédiaire de dispositifs de suspension appelés em-
bouts ou rotules.

[0004] Dans le second cas, dont les structures sont
dénommeées couramment sommiers multi-€éléments ou
sieges multi-éléments, les plateaux sont montés les uns
a cOté des autres sur des traverses faisant partie inté-
grante du chéassis support ; et ce montage des plateaux
surlestraverses est égalementréalisé par l'intermédiaire
de dispositifs de suspension.

[0005] De tels dispositifs de suspension sont bien
connus ; ils travaillent selon un axe de suspension ver-
tical, pour un plan d’assise ou de couchage horizontal,
et ils ont pour fonction d’amortir et de contrdler de fagon
élastique les mouvements verticaux liés aux forces d’ap-
pui appliquées par I'utilisateur sur les lattes ou les pla-
teaux auxquels ils sont associés.

[0006] Il en existe de trés nombreux modeles adaptés
chacun pourla suspension d’'un ou de plusieurs éléments
supports.

[0007] Certains modéles connus de tels dispositifs de
suspension comportent une embase munie de moyens
pour sa fixation sur le chassis du sommier ou du siege,
ainsi qu’au moins deux bras de suspension. L’'une des
extrémités de ces bras de suspension est solidarisée
avec ladite embase, et leur autre extrémité comporte des
moyens de solidarisation avec la latte ou le plateau sup-
port associé (voir par exemple les documents FR-2 855
023, EP-2 253 248, EP-2 106 725 ou FR-2 885 021).
[0008] Dans ces dispositifs de suspension, les bras de
suspension sont fixés de maniére rigide sur 'embout de
latte ou le plateau, et ils sont composés chacun d’au
moins deux segments qui s’étendent selon deux direc-
tions distinctes. Cela engendre des contraintes relative-
ment importantes dans la structure des bras de suspen-
sion, limitant ainsi la mémoire élastique.

[0009] On connait également du document EP-2 186
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444 undispositif d’assise ou de couchage qui correspond
au préambule de la revendication 1. Ici, les éléments
supports consistent en des lattes dont les extrémités li-
bres sont portées par des bras de suspension qui s’éten-
dent en porte-a-faux. Pour cela, les bras de suspension
comportent un embout d’extrémité au sein duquel vient
se loger la latte associée. L'extrémité des lattes est alors
mobile dans son embout de réception qui peut étre as-
similé a un systéme de glissiére (s).

[0010] Ce systeme de glissiere(s) placé a I'extrémité
des lattes et des bras de suspension est relativement
volumineux et inesthétique ; il occupe également une
place importante a I'extrémité et sur les c6tés des lattes.

OBJET DE L'INVENTION

[0011] La présente invention vise a remédier a ces in-
convénients en proposant un dispositif d’assise ou de
couchage qui comprend - un chéssis, - au moins un élé-
ment support, genre latte ou plateau, muni d’une face de
dessus et d’'une face de dessous, et - au moins un dis-
positif de suspension agenceé pour travailler selon un axe
de suspension, lequel dispositif de suspension est inter-
posé entre ledit chassis et ledit élément support, et com-
porte une embase munie de moyens pour sa fixation sur
ledit chassis, et au moins deux bras de suspension, cha-
cun comportant un axe longitudinal, une premiére extré-
mité de chacun desdits bras de suspension étant solida-
risée avec ladite embase, et une seconde extrémité de
chacun desdits bras de suspension comportant des
moyens de solidarisation avec ledit élément support ;
chacun desdits bras de suspension s’étend en porte-a-
faux a partir de ladite embase, de sorte que leur premiére
extrémité etleur seconde extrémité soient décalées I'une
par rapport a l'autre, cela par rapport audit axe de
suspension ;

lesdits moyens de solidarisation de chacun desdits bras
de suspension avec ledit élément support consistent en
un systeme de glissiére(s) autorisant une mobilité rela-
tive entre ladite seconde extrémité de bras et ledit élé-
ment support, lors des mouvements dudit dispositif de
suspension selon ledit axe de suspension, lequel syste-
me de glissiére(s) consiste en un coulisseau ménagé sur
I'élément support ou au niveau de la seconde extrémité
des bras de suspension, et lequel coulisseau coopére
avec une rainure d’accueil ménagée sur ledit élément
support ou au niveau de ladite seconde extrémité desdits
bras de suspension.

[0012] Le coulisseau est alors avantageusement a
section en Té, et il coopére avec une rainure d’accueil
de section complémentaire.

[0013] De préférence, la rainure d’accueil consiste en
une ouverture de forme allongée délimitée par deux bor-
dures longitudinales paralléles et par deux extrémités.
[0014] De préférence encore, ce coulisseau est mé-
nagé sur la face de dessous de I'élément support, et la
rainure d’accueil est ménagée au niveau de la seconde
extrémité des bras de suspension.
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[0015] Un tel dispositif s’avere peu encombrant et
discret ; il permet d’augmenter la liberté relative entre
I'élément support et les bras de suspension, de diminuer
les contraintes dans les bras de suspension et par la
méme d’améliorer la mémoire élastique dans ces bras
de suspension.

[0016] La géométrie de suspension étant simplifiée,
on peut également facilement empiler les suspensions
pour le transport.

[0017] Selon une caractéristique particuliere de l'in-
vention, le systéme de glissiere(s) est agencé pour auto-
riser un mouvement de translation de ladite seconde ex-
trémité desdits bras de suspension par rapport audit élé-
ment support.

[0018] Le mouvement de translation correspondant
est de préférence orienté dans le sens de I'axe longitu-
dinal de chacun des bras de suspension, et perpendicu-
lairement a I'axe de suspension.

[0019] Selon une forme de réalisation préférée, le dis-
positif de suspension comporte des bras de suspension
de forme générale cintrée.

[0020] Dans ce cas, la face concave de ces bras de
suspension cintrés est de préférence orientée en regard
de I'élément support (latte ou plateau).

[0021] Toujours selon une autre caractéristique, I'em-
base du dispositif de suspension et les bras de suspen-
sion associés sont réalisés monobloc en matiére plasti-
que moulée.

[0022] Selon encore une autre particularité, I'élément
ou les éléments support est/sont en forme de plateau(x)
associé(s) chacun a un dispositif de suspension qui com-
prend une embase munie de trois ou de quatre bras de
suspension, régulierement espaceés les uns des autres.

DESCRIPTION DETAILLEE D’UN EXEMPLE DE REA-
LISATION

[0023] L’invention sera encore illustrée, sans étre
aucunement limitée, par la description suivante de plu-
sieurs formes de réalisation particuliéres, données uni-
quement a titre d’exemples et représentées sur les des-
sins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue schématique, en coupe lon-
gitudinale, d’'un dispositif d’assise ou de couchage
conforme al'invention, montrant les bras de suspen-
sion du dispositif de suspension, dans deux posi-
tions, I'une au repos (partie gauche de la figure 1),
en'absence d’appui sur I'élément support, et I'autre
active (partie droite de la figure 1), en cas d’un appui
vertical sur I'élément support ;

- la figure 2 est une vue en coupe selon le plan de
coupe 2-2 de la figure 1, détaillant le systeme de
glissiére(s) ;

- lafigure 3 est une vue schématique, en perspective,
illustrant le dispositif de suspension et I'élément sup-
port en forme de plateau du dispositif d’assise ou de
couchage de la figure 1, vus par-dessous et disso-
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ciés I'un de l'autre ;

- lafigure 4 est une vue schématique en perspective
d’une variante de réalisation de 'invention, avec un
élément support en forme de plateau associé a un
dispositif de suspension comportant trois bras de
suspension, encore vus par dessous ;

- lafigure 5 est encore une vue schématique en pers-
pective d’une variante de réalisation de l'invention,
illustrant un élément support en forme de plateau
associé a un dispositif de suspension muni de quatre
bras de suspension, encore ici vus par dessous.

[0024] Tel qu'illustré sur les figures 1 a 3, le dispositif
d’assise ou de couchage 1 comprend un chassis 2 (ici
schématisé en pointillés sous la forme d’un longeron),
un élément support 3 en forme de plateau rigide ou semi-
rigide muni d’'une face de dessus 3a et d’'une face de
dessous 3b et, interposé entre les deux, un dispositif de
suspension 4 travaillant selon un axe de suspension A
ici vertical.

[0025] L’élément support 3 est disposé au-dessus et
a distance du chassis 2, de maniere adaptée pour per-
mettre I'interposition du dispositif de suspension 4.
[0026] Ce dispositif de suspension 4 comprend :

- une embase 5 qui est munie de moyens 6 pour sa
fixation sur le chassis 2, et

- deux bras de suspension 7 qui comportent chacun
un axe longitudinal L, et qui sont ici alignés (les axes
longitudinaux L des deux bras de suspension 7 sont
confondus).

[0027] L’embase 5 du dispositif de suspension 4 est
ici illustrée de forme circulaire. Elle comporte un orifice
central 8 destiné a coopérer avec une vis ou un tenon
de fixation 9 (ces orifice 8 et vis 9 constituant les moyens
de fixation 6 précités).

[0028] Les bras de suspension 7 comportent :

- une premiere extrémité 7a qui est solidarisée avec
I'embase 5 ; en 'occurrence, 'embase 5 et les deux
bras 7 sont réalisés monobloc en matiere plastique
moulée, et

- une seconde extrémité 7b qui est solidarisée avec
le plateau 3 par I'intermédiaire d’un systeme de glis-
siere(s) 10 autorisant une mobilité relative, et en par-
ticulier un mouvement de translation, entre les deux
éléments 7 et 3.

[0029] Ce mouvement de translation est orienté dans
le sens de 'axe longitudinal L des bras 7 et perpendicu-
lairement a I'axe de suspension A.

[0030] Ces bras de suspension 7 s’étendent en porte-
a-faux a partir de 'embase 5, et leurs premiére et secon-
de extrémités 7a, 7b sont décalées I'une par rapport a
'autre, cela par rapport a I'axe de suspension A.
[0031] Les deuxbras de suspension 7 sontidentiques
et ils ont une forme générale cintrée dont la partie con-
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cave est orientée vers le plateau 3.

lls comportent une certaine souplesse sur leur longueur
et ils ont la possibilité de se déformer longitudinalement
pour remplir leur fonction d’organes de suspension.
[0032] Lesystemedeglissiére(s) 10 quisolidarise I'ex-
trémité 7b de chacun des bras 7 et le plateau 3 est cons-
titué d’un coulisseau 11 ménagé sur la face de dessous
3b du plateau 3, lequel coulisseau 11 coopére avec une
rainure d’accueil 12 ménagée au niveau de la seconde
extrémité 7b du bras 7 associé.

[0033] Dansl'exemple de réalisation illustré, le coulis-
seau 11 a une section en Té, constituée d’un pied 11a
solidaire de la face de dessous 3b du plateau 3 et d'une
téte d’extrémité 11 b.

La téte 11 b a une dimension plus importante que le pied
11 a.

Ce coulisseau 11 est réalisé monobloc avec le plateau 3.
[0034] De son cb6té, la rainure d’accueil 12 ménagée
au niveau de I'extrémité 7b de chaque bras 7 consiste
en une ouverture de forme allongée, en I'occurrence de
section rectangulaire, délimitée par deux bordures lon-
gitudinales paralléles 13, une extrémité distale 14, a 'op-
posé de 'embase 5, et une extrémité proximale 15 orien-
tée du cété de I'embase 5.

La longueur de cette rainure 12, correspondant a la dis-
tance séparant I'extrémité distale 14 et I'extrémité proxi-
male 15, est supérieure a la longueur du coulisseau 11
pour permettre la mobilité du bras de suspension 7 ; et
lalargeur de cette rainure 12, correspondant a la distance
séparant ses deux bordures longitudinales paralléles 13,
correspond, au jeu pres, a la largeur du pied 11a du cou-
lisseau 11, de maniére a assurer le guidage du mouve-
ment de translation recherché.

[0035] Les deux bordures longitudinales 13 de la rai-
nure 12 s’étendent parallélement a I'axe longitudinal L
du bras 7.

[0036] Latéte 11 b du coulisseau 11 a une dimension
en largeur qui est supérieure a la largeur de la rainure
associée 12 pour assurer la solidarisation entre le dis-
positif de suspension 4 et I'élément support 3.

[0037] Au montage, le coulisseau 11, et donc le pla-
teau 3, est solidarisé avec le bras de suspension 7 par
insertion a force de la téte de coulisseau 11 b au travers
delarainure 12, cela grace aux capacités de déformation
latérale des bordures longitudinales 13.

[0038] Dans I'exemple de réalisation illustré sur les fi-
gures 1a 3, laface de dessous 3b du plateau 3 comporte
deux coulisseaux monobloc 11 adaptés chacun pour
coopérer avec la rainure 12 de I'un des deux bras de
suspension 7 constitutifs du dispositif de suspension 4.
[0039] Le chéssis 2 du dispositif d’assise ou de cou-
chage 1 peut comporter un ou une pluralité d’éléments
supports en forme de plateaux 3, chacun associé a son
dispositif de suspension 4.

[0040] D’une maniére générale, la face de dessus 3a
du plateau 3, ou les faces de dessus 3a des plateaux 3
juxtaposés, s’étendent dans un plan horizontal, et sont
classiquement recouvertes par un coussin ou un mate-
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las, non représenté.

[0041] Lorsqu’ils sont en position repos, les bras de
suspension 7 portent le ou les plateaux 3 en position
haute maximale, tel qu'illustré sur la partie gauche de la
figure 1. Le coulisseau 11 se trouve alors positionné du
coté de I'extrémité distale 14 de la rainure 12, cela avec
ou sans jeu, dans ce dernier cas éventuellement avec
une précontrainte.

[0042] En cas d’appui vertical vers le bas sur le ou les
plateaux 3, tel qu’illustré par la fleche d’orientation 16
(figure 1), le dispositif de suspension 4 joue son réle fonc-
tionnel et ses bras 7 constitutifs se déplacent vers le bas,
selon I'axe de suspension A.

Les bras de suspension souples 7 se plient par rapport
a 'embase 5, comme illustré sur la partie droite de la
figure 1 ; le ou les plateaux 3 se déplacent parallélement
a eux-mémes en glissant sur I'extrémité 7b en porte-a-
faux des bras 7, ce glissement, selon I'axe longitudinal
Ldesbras 7, étantguidé parle systéme de glissiére(s) 10.
[0043] Le matériau constitutif, le dimensionnement et
la structure des bras 7 sont adaptés selon les caracté-
ristiques de suspension souhaitées.

[0044] On notera que toute autre structure de glissie-
re(s) peut étre envisagée pour solidariser le dispositif de
suspension 4 et I'élément support 3.

[0045] Parexemple, le coulisseau a section en Té peut
étre aménagé au niveau de I'extrémité 7b des bras 7,
coopérant avec une rainure adaptée aménagée sur la
face de dessous 3b du plateau 3.

[0046] Comme illustré sur les figures 4 et 5, chaque
dispositif de suspension 4 peut comporter plus de deux
bras de suspension 7.

La figure 4 illustre un dispositif de suspension 4 dont
'embase 5 est associée a trois bras de suspension 7
espaceés les uns des autres d’un secteur angulaire de
120°, coopérant chacun avec le plateau 3 par l'intermé-
diaire d’'un systéme a glissiére(s) 10.

La figure 5 illustre un dispositif de suspension 4 dont
'embase 5 est associée a quatre bras de suspension 7
espaceés les uns des autres d’un secteur angulaire de
90°, coopérant chacun avec le plateau 3 par l'intermé-
diaire d’'un systéme a glissiere(s) 10.

[0047] Un principe identique de suspension a glissie-
re(s) peut étre prévu pour des éléments de suspension
en forme de lattes.

Revendications

1. Dispositif d’assise ou de couchage comprenant - un
chassis (2), - au moins un élément support (3), genre
latte ou plateau, muni d’'une face de dessus (3a) et
d’une face de dessous (3b), et - au moins un dispo-
sitif de suspension (4), agencé pour travailler selon
un axe de suspension (A), lequel dispositif de sus-
pension (4) est interposé entre ledit chassis (2) et
ledit élément support (3), et comporte une embase
(5) munie de moyens (6) pour sa fixation sur ledit
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chéssis (2), ainsi qu’au moins deux bras de suspen-
sion (7), comportant chacun un axe longitudinal (L),
une premiére extrémité (7a) de chacun desdits bras
de suspension (7) étant solidarisée avec ladite em-
base (5), et une seconde extrémité (7b) de chacun
desdits bras de suspension (7) comportant des
moyens de solidarisation (10) avec ledit élément
support (3),

dans lequel chacun desdits bras de suspension (7)
s’étend en porte-a-faux a partir de ladite embase (5),
de sorte que leur premiére extrémité (7a) et leur se-
conde extrémité (7b) soient décalées I'une par rap-
port a 'autre, cela par rapport audit axe de suspen-
sion (A),

et dans lequel lesdits moyens de solidarisation de
chacun desdits bras de suspension (7) avec ledit
élément support (3) consistent en un systeme de
glissiere(s) (10) autorisant une mobilité relative entre
ladite seconde extrémité de bras (7b) etledit élément
support (3), lors des mouvements dudit dispositif de
suspension (4) selon ledit axe de suspension (A),
caractérisé en ce que ledit systeme de glissiére(s)
(10) consiste enun coulisseau (11) ménagé surl’élé-
ment support (3) ou au niveau de la seconde extré-
mité (7b) desdits bras de suspension (7), lequel cou-
lisseau (11) coopére avec une rainure d’accueil (12)
ménageée sur ledit élément support (3) ou au niveau
de ladite seconde extrémité (7b) desdits bras de sus-
pension (7).

Dispositif d’assise ou de couchage selon la reven-
dication 1, caractérisé en ce que ledit coulisseau
(11) est a section en Té et coopére avec une rainure
d’accueil (12) de section complémentaire.

Dispositif d’assise ou de couchage selon la reven-
dication 2, caractérisé en ce que ladite rainure d’ac-
cueil (12) consiste en une ouverture de forme allon-
gée délimitée par deux bordures longitudinales pa-
ralléles (13), et par deux extrémités (14, 15).

Dispositif d’assise ou de couchage selon 'une quel-
conque des revendications 1 a 3, caractérisé en ce
que ledit coulisseau (11) est ménagé sur la face de
dessous (3b) de I'élément support (3), et en ce que
ladite rainure d’accueil (12) est ménagée au niveau
delaseconde extrémité (7b) des bras de suspension

).

Dispositif d’assise ou de couchage selon 'une quel-
conque des revendications 1 a 4 caractérisé en ce
que ledit systeme de glissiére(s) (10) autorise un
mouvement de translation de ladite seconde extré-
mité (7b) desdits bras de suspension (7) par rapport
audit élément support (3).

Dispositif d’assise ou de couchage selon la reven-
dication 5, caractérisé en ce que le mouvement de
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10.

translation de ladite seconde extrémité (7b) de cha-
cun desdits bras de suspension (7) par rapport audit
élément support (3), est orienté dans le sens de 'axe
longitudinal (L) desdits bras (7), et perpendiculaire-
ment audit axe de suspension (A).

Dispositif d’assise ou de couchage selon I'une quel-
conque des revendications 1 a 6, caractérisé en ce
que ledit dispositif de suspension (4) comporte des
bras de suspension (7) de forme générale cintrée.

Dispositif d’assise ou de couchage selon la reven-
dication 7, caractérisé en ce que la face concave
desdits bras de suspension cintrés (7) est orientée
en regard dudit élément support (3).

Dispositif d’assise ou de couchage selon I'une quel-
conque des revendications 1 a 8, caractérisé en ce
que I'embase (5) dudit élément de suspension (4)
et lesdits bras de suspension (7) associés sont réa-
lisés monobloc en matiére plastique moulée.

Dispositif d’assise ou de couchage selon I'une quel-
conque des revendications 1 a 9, caractérisé en ce
que ledit ou lesdits éléments supports (3) est/sont
en forme de plateau(x) associé(s) chacun a un dis-
positif de suspension (4) comprenant une embase
(5) munie de trois ou de quatre bras de suspension
(7), régulierement espacés les uns des autres.
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