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wachen der SchlieBstellung von parallel gefiihrten Schie-
betiiren (110,112) eines Moébelstiicks (100), wobei sich
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zweites Sensorelement (6) fir eine zweite Schiebetir
(112), und durch einen Sensor (8), der ein Uberdecken
des ersten und des zweiten Sensorelementes (4,6) beim
Vorliegen der SchlieBstellung der ersten und der zweiten
Schiebetir (110,112) sensiert.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Uberwachungssystem zum Uberwachen der SchlieRstellung von parallel
gefuhrten Schiebetlren eines Mdbelstiicks sowie ein Mdbelstliick mit zwei parallel gefiihrten Schiebetiiren.

[0002] Mobelstiicke, wie beispielsweise Schranke, Schaukasten und Vitrinen, weisen zumeist einen Raum zum Ver-
wahren oder Prasentieren von Gegenstdnden auf. Der Raum wird Ublicherweise von Tiren verschlossen, um einen
Zugriff auf den Raum und somit auf den Gegenstand zu verhindern. Eine bekannte Variante von Mébelstiicken weist
dazu parallel gefiihrte Schiebetiren auf.

[0003] Ferner ist es bekannt, eine Schlossvorrichtung vorzusehen, die ein AbschlieRen der Schiebetiiren ermdglicht,
so dass Unbefugten ein Zugriff auf den Raum des Mobelstiicks nicht mdglich ist. Dies ist bei Mdbelstlicken, die in einem
offentlich zugénglichen Bereich verwendet werden, wie beispielsweise Museumsvitrinen, Schaukasten oder generell
Ladenmobel, unerlasslich, um die in dem Mo&belstiick aufbewahrten Gegenstande zu schiitzen. Insbesondere in Ver-
bindung mit einer Schlossvorrichtung ist es bekannt, ein Uberwachungssystem zum Uberwachen der SchlieRstellung
der Schiebetiiren vorzusehen, so dass beispielsweise ein automatischer SchlieRvorgang liber das Uberwachungssystem
vorgenommen werden kann.

[0004] Aus DE 103 23 696 B4 ist ein M&bel mit Glasschiebetiiren bekannt, bei denen Uber ein SchlieRsystem parallel
gefluhrte Schiebetiiren abschlieRbar sind. Die Schiebetulren sind tiber Laufprofile in Laufschienen geftihrt. Unterhalb der
Laufschienen ist ein SchlieRsystem angeordnet, das mit einem Riegel Ausnehmungen in den Laufschienen durchgreift
und mit dem Riegel in Aussparungen in den Laufprofilen greift, um die Schiebetiiren zu verriegeln. Das Schlielsystem
weist einen Magnetschalter auf, der mit Geberelementen in den Laufprofilen zusammenwirkt und die Schlief3stellung
der Laufprofile ermittelt. Das vorbekannte SchlieRsystem wirkt von der Unterseite des Raumes aus mit den Schiebetiiren
zusammen, so dass das gesamte SchlieBsystem unterhalb des Raumes des Mdbelstlicks in den Boden eingelassen
angeordnet ist. Eine derartige Anordnung des SchlieRsystems ist bei Mdbelstiicken mit Glasbdden, wie beispielsweise
Vitrinen, nicht mdglich, da in einem Glasboden keine Aussparung fiir die Schlossvorrichtung geschaffen werden kann.
Eine Anordnung der Schlossvorrichtung ware daher allenfalls unterhalb des Bodens mdglich, wodurch jedoch keine
Manipulationssicherheit gegeben ist. Darliber hinaus wére ein derartiges SchlieRsystem an der Unterseite der Vitrine
sichtbar, was aus asthetischen Griinden unguinstig ist.

[0005] Dariiber hinaus lasst sich der Magnetschalter, der als Uberwachungsvorrichtung wirken kann, auf einfache Art
und Weise durch externe Magnete manipulieren. Ferner wird mit der Uberwachungsvorrichtung die SchlieRposition der
Laufprofile festgestellt. Es ist jedoch nicht feststellbar, ob eine Verriegelung stattfinden kann, wenn beispielsweise durch
ein Verkanten einer der Tilren die Verriegelungselemente nicht in Position fir den Verriegelungsvorgang sind, jedoch
der Magnetschalter die SchlieRposition detektiert. Insbesondere bei der Verwendung eines Riegelmechanismus, der
die Schiebetiiren gegeneinander verriegelt, ist ein derartiges Uberwachungssystem ungiinstig, da nicht mit ausreichen-
der Sicherheit festgestellt werden kann, ob eine Verriegelung der Schiebetiiren gegeneinander erfolgen kann. Daher
ist die vorbekannte Uberwachungsvorrichtung nur bedingt einsetzbar und fehleranfallig.

[0006] Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Uberwachungssystem zum Uberwachen der
SchlieBstellung von parallel gefiihrten Schiebetlren eines Mébelstiicks zu schaffen, das von einfachem Aufbau ist und
in besonderem MaRe manipulationsgeschiitzt ist. Insbesondere soll das Uberwachungssystem in vorteilhafter Weise
bei Mdbelstiicken mit Glasbdden einsetzbar sein. Es ist ferner die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Mébelstiick
mit einem entsprechenden Uberwachungssystem zu schaffen.

[0007] Das erfindungsgeméRe Uberwachungssystem ist durch die Merkmale des Anspruchs 1 definiert.

[0008] Das erfindungsgemafie Mobelstlck ist durch die Merkmale des Anspruchs 13 definiert.

[0009] Das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem zum Uberwachen der SchlieRstellung von parallel gefiihrten
Schiebetlren eines Mdbelstlicks, wobei sich die Schiebetliren in der SchlieRposition teilweise liberdecken, weist ein
erstes Sensorelement fiir eine erste Schiebetir und ein zweites Sensorelement fiir eine zweite Schiebetir und einen
Sensor auf, wobei der Sensor ein Uberdecken des ersten und des zweiten Sensorelementes beim Vorliegen der
SchlieRstellung der ersten und der zweiten Schiebetiir sensiert. Das erste und das zweite Sensorelement sind somit in
der ersten und der zweiten Schiebetir in den Bereichen angeordnet, die sich in der SchlieBposition teilweise tiberdecken.
Da in diesen Bereichen auch eine Schlossvorrichtung eingreifen kann, die die erste und die zweite Schiebetiir gegen-
einander verriegelt, kann mit dem erfindungsgeméaRen Uberwachungssystem in vorteilhafter Weise festgestellt werden,
ob sich die Schiebetiren in einer SchlieRstellung befinden, in der ein Verschlielen mittels einer Schlossvorrichtung
méglich ist. Das Uberwachungssystem ist somit in vorteilhafter Weise mit einer automatischen Schlossvorrichtung kom-
binierbar, indem beim Feststellen der SchlieRstellung von der Uberwachungsvorrichtung ein Signal zur Auslésung der
Schlossvorrichtung erzeugt wird. Dariiber hinaus ist das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem besonders manipu-
lationssicher, da die Stellung des ersten und des zweiten Sensorelementes zueinander sensiert wird. Der Sensor lasst
sich beispielsweise in vorteilhafter Weise innerhalb des Mébelstiickes anordnen, wodurch das Uberwachungssystem
vor einem Zugriff von auflen geschitzt ist.

[0010] Das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem kann in vorteilhafter Weise in Schaukésten oder Ladenmébeln
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verwendet werden, bei denen beispielsweise wahrend des normalen Geschéftsbetriebs die Schiebetiiren nicht ver-
schlossen sind, um fiir das Verkaufspersonal einen vereinfachten Zugriff auf in dem Mdobelstiick gelagerte Ware zu
ermoglichen. Um sicherzustellen, dass kein unbefugter Zugriff auf die Ware erfolgt, iiberwacht das erfindungsgemafie
Uberwachungssystem die SchlieRstellung der Schiebetiiren und kann mit einem optischen oder akustischen Warnsig-
nalgeber zusammenwirken. Im Falle eines unbefugten Offnens der Schiebetiiren kann auf diese Weise ein Warnsignal
erzeugt werden. Je nach Genauigkeitsanforderung der Detektierung der SchlieRstellung kann der Sensor ein zumindest
teilweises Uberdecken der Sensorelemente sensieren oder ein exaktes Fluchten. Die bei einem exakten Fluchten der
Sensorelemente vorliegende hohe Genauigkeit ist insbesondere bei dem Zusammenwirken des Uberwachungssystems
mit einem automatischen SchlieBsystem, bei dem eine exakte Position der Schiebetiren fir die Durchfiihrung des
SchlieBvorgangs erforderlich ist, notwendig.

[0011] Der Sensor kann beispielsweise als Abstandssensor ausgebildet sein.

[0012] Dabei kann vorgesehen sein, dass in der Schliestellung der ersten und der zweiten Schiebetiir der Sensor
einen Abstand des zweiten Sensorelements von dem Sensor durch das erste Sensorelement hindurch misst. Alternativ
kann vorgesehen sein, dass das Messsignal des Sensors beide Sensorelemente durchdringt.

[0013] Uber eine Abstandsmessung lasst sich das Uberdecken des ersten und des zweiten Sensors in besonders
vorteilhafter Weise bestimmen. In dem Fall, dass die erste Schiebetiir, die dem als Abstandssensor ausgebildeten
Sensor zugewandt ist, nicht in der SchlieRstellung ist, erfasst der Sensor einen zu kurzen Abstand, namlich den Abstand
zwischen der ersten Schiebetir und dem Sensor. In dem Fall, in dem die erste Schiebetur in der Schlie3stellung ist,
jedoch die zweite Tir nicht in der SchlieRstellung ist, erfasst der Sensor ebenfalls einen zu kurzen Abstand, namlich
den Abstand zwischen der zweiten Schiebetiir und dem Sensor, der durch das erste Sensorelement hindurch gemessen
ist. Selbstversténdlich muss das zweite Sensorelement einen von dem umgebenden Bereich der zweiten Schiebetur
unterschiedlichen Abstand zu dem Sensor aufweisen, um eine zuverlassige Messung zu ermdglichen. In einem Aus-
fuhrungsbeispiel kann das Messsignal das erste und das zweite Sensorelement durchdringen, so dass kein Abstand
oder ein deutlich zu groRer Abstand gemessen wird, wodurch das Uberwachungssystem feststellen kann, dass das
erste und das zweite Sensorelement einander tGberdecken.

[0014] Der Sensor kann insbesondere als optischer Sensor, beispielsweise als IR-Diode mit Empfanger, ausgebildet
sein, wobei das erste Sensorelement optisch transparent ist. Unter "optisch transparent” wird eine Transparenz von
beispielsweise mindestens 90% verstanden. Selbstversténdlich muss das erste Sensorelement lediglich fur die Wellen-
lange des optischen Sensors eine entsprechende Transparenz aufweisen.

[0015] Durcheine derartige Ausbildung des ersten Sensorelementes kann auf einfache Art und Weise eine Mdglichkeit
geschaffen werden, dass der Abstand des zweiten Sensorelementes optisch durch das erste Sensorelement hindurch
gemessen wird.

[0016] Das erste Sensorelement kann insbesondere als Durchgangsloch ausgebildet sein.

[0017] Das zweite Sensorelement kann als Sackloch ausgebildet sein. Eine derartige Ausbildung des ersten und
zweiten Sensorelementes ermoglicht die optische Detektierung der Schliel3stellung der Schiebetiiren auf besonders
einfache Art und Weise, da durch das als Durchgangsloch ausgebildete erste Sensorelement ein optisches Messsignal
des Sensors in vorteilhafter Weise auf das zweite Sensorelement gesendet werden kann. Durch die Ausbildung des
zweiten Sensorelementes als Sackloch ist der Boden des Sackloches gegeniiberdem lbrigen Teil der zweiten Schiebetir
zurlickgesetzt, so dass bei der optischen Abstandsmessung ein von diesem Bereich unterschiedlicher Abstand zu dem
Sensor vorliegt, wodurch die SchlieRstellung der zweiten Schiebetir in besonders vorteilhafter Weise detektiert werden
kann.

[0018] Dabei kann in vorteilhafter Weise vorgesehen sein, dass das Sackloch einen Boden aufweist, der eine elek-
tromagnetische Strahlung diffus reflektierende oder absorbierende Beschichtung aufweist. Diese Beschichtung ist ins-
besondere fiir elektromagnetische Strahlung mit der Wellenldnge des optischen Signals des optischen Sensors diffus
reflektierend oder absorbierend. Dadurch wird erreicht, dass der optische Sensor bei der Abstandsmessung zu dem
zweiten Sensorelement ein sehr schwaches Riicksignal erhalt, wodurch ein deutlicher Unterschied zu dem Signal ent-
steht, das durch die Abstandsmessung von dem das zweite Sensorelement umgebende Teil der zweiten Schiebetir
bei Nichtvorliegen einer SchlieRstellung der zweiten Schiebetir entsteht. Dadurch ist eine besonders genaue Bestim-
mung der SchlieRstellung mdéglich. In einem Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung kann auch vorgesehen sein, dass das
zweite Sensorelement als Durchgangsloch ausgebildet ist. Dadurch erhalt der als Abstandssensor ausgebildete Sensor
bei dem Aussenden eines Messsignals durch das erste und das zweite Sensorelement kein oder nur ein sehr schwaches
Riicksignal, wodurch das Uberdecken des ersten und des zweiten Sensorelementes und somit die Feststellung der
SchlieBstellung der ersten und der zweiten Schiebetir in vorteilhafter Weise sensiert werden kann.

[0019] Das Uberwachungssystem kann ein erstes Profil fiir die erste Schiebetiir und ein zweites Profil fir die zweite
Schiebetlir aufweisen, wobei das erste Sensorelement in dem ersten Profil und das zweite Sensorelement in dem
zweiten Profil angeordnet ist. Dabei kann vorgesehen sein, dass das erste Profil durch ein erstes SchlieBprofil einer
Schlossvorrichtung und das zweite Profil durch ein zweites SchlielRprofil der Schlossvorrichtung gebildet ist, wobei Gber
die Schlossvorrichtung das erste und das zweite SchlieBprofil gegeneinander verriegelbar sind.
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[0020] Auf diese Weise kann das Uberwachungssystem auf konstruktiv einfache Art und Weise in das bereits vor-
handene Schliel3profil einer Schlossvorrichtung integriert werden. Darliber hinaus ermdglicht eine derartige Konstruktion,
dass das erste und das zweite Sensorelement im Nahbereich der Riegelvorrichtung der Schlossvorrichtung angeordnet
ist, wodurch das Uberwachungssystem in vorteilhafter Weise fiir eine automatische Steuerung einer Schlossvorrichtung
eingesetzt werden kann, da die Detektierung der SchlieBstellung der Schiebetiiren in dem Bereich, in dem die Schloss-
vorrichtung wirkt, detektiert wird. Dadurch wird vermieden, dass es zu einer Fehlsteuerung kommen kann, die beispiels-
weise bei einem leichten Verkanten der Schiebetiiren entstehen kénnte, wenn die Sensorelemente einen groRen Abstand
zu der Schlossvorrichtung aufweisen.

[0021] In einem besonders bevorzugten Ausflihrungsbeispiel der Erfindung ist eine erste reflektierende Leiste fur die
erste Schiebetlr und/oder eine zweite reflektierende Leiste flr die zweite Schiebetiir vorgesehen, wobei sich die erste
und/oder die zweite Leiste in Schieberichtung der Schiebetiir erstrecken, und wobei die erste Leiste und/oder die zweite
Leiste in einer von der Schliefstellung abweichenden Stellung der ersten und/oder der zweiten Schiebetiir mit dem
Sensor zusammenwirkt bzw. zusammenwirken. Als "reflektierende Leiste" wird eine Leiste mit einer die Wellenlange
des Signals des Sensors reflektierende Oberflache verstanden. Dadurch wird sichergestellt, dass der Sensor in einer
von der SchlieBstellung abweichenden Stellung der ersten und/oder der zweiten Schiebetur ein deutliches Signal emp-
fangt, das nicht durch eine diffuse Streuung oder Absorption des optischen Signals verfalscht ist. Dadurch ist eine
besonders zuverlassige und genaue Uberwachung mittels des Uberwachungssystems méglich.

[0022] Das Uberwachungssystem kann einen Signalgeber aufweisen, der ein Steuerungssignal fiir eine automatische
Schlossvorrichtung erzeugt, wenn der Sensor die Schlief3stellung der Schiebetir sensiert.

[0023] Der Sensor kann in einem Sensorgehause angeordnet sein, das in vorteilhafter Weise im Inneren des Moébel-
stlicks angeordnet sein kann. Das Sensorgehause kann beispielsweise eine vertikale Erstreckung aufweisen, die gleich
oder kleiner einer vertikalen Hohe der ersten und/oder zweiten Leiste ist. Dadurch wird erreicht, dass zumindest in einer
Blickrichtung orthogonal auf die Leiste das Sensorgehduse von der Leiste verdeckt ist.

[0024] Das erfindungsgeméaRe Uberwachungssystem kann in vorteilhafter Weise mit der in der deutschen Patentan-
meldung 10 2013 216 360.6 "SchlieBsystem flir Schiebetliren eines Moébelstlicks, sowie Mobelstiick" der Anmelderin
(Willach) beschriebenen Schlossvorrichtung kombiniert werden. Bei dieser Schlossvorrichtung ist vorgesehen, dass
sich das erste und das zweite SchlieBprofil in der Schliel3stellung der Schiebetiren teilweise tiberdecken. Die Schloss-
vorrichtung ist automatisch oder fernbedienbar ausgebildet und weist eine Riegelvorrichtung auf, wobei die Riegelvor-
richtung in einer SchlieRstellung in das erste und das zweite SchlieRprofil eingreift. Die Schlossvorrichtung ist auf der
dem Méobelstiick zugewandten Seite der Schiebetiiren angeordnet und die Riegelvorrichtung durchdringt in der
SchlieRstellung von dieser Seite her das erste SchlieRprofil und greift in das zweite SchlieBprofil ein. Durch die Anordnung
der Schlossvorrichtung auf der dem Raum zugewandten Seite der SchlieRBprofile wird ein Zugriff von auflen auf die
Schlossvorrichtung verhindert. Die Schlossvorrichtung kann eine Riegelvorrichtung aufweisen, die zweiteilig ausgebildet
ist, wobei ein erstes Riegelteil antreibbar ist und ein zweites Riegelteil in dem ersten SchlieBprofil gelagert ist. Das erste
Riegelteil wird zum Erreichen der SchlieRstellung angetrieben und bewirkt, dass das in dem ersten SchlieRprofil gelagerte
zweite Riegelteil in Richtung des zweiten SchlieRprofils gedriickt wird, so dass das zweite Riegelteil in der SchlieRstellung
in das zweite SchlieRprofil eingreift. Die Schlossvorrichtung kann einen Antrieb aufweisen, der in einem Antriebsgehause
angeordnet ist. Das Antriebsgehduse der Schlossvorrichtung kann beispielsweise auch das Sensorgehause des erfin-
dungsgemafien Sensors bilden.

[0025] Weitere Ausbildungen einer derartigen Schlossvorrichtung sind in der Patentanmeldung DE 10 2013 216 360.6
detailliert beschrieben.

[0026] Die Kombination des erfindungsgeméRen Uberwachungssystems mit der zuvor beschriebenen Schlossvor-
richtung hat den besonderen Vorteil, dass diese sehr nah beieinander angeordnet werden und in paralleler Richtung
wirken kénnen, d.h. dass das vom Uberwachungssystem ausgesandte Signal parallel zu der Antriebsrichtung der Rie-
gelvorrichtung verlauft. Dadurch ist eine besonders zuverlassige Steuerung der Schlossvorrichtung maéglich.

[0027] Die Erfindung sieht ferner ein Mébelstiick mit zwei parallel gefiihrten Schiebetiiren zum VerschlieRen eines
Raumes des Mdbelstiicks mit einem erfindungsgeméRen Uberwachungssystem vor. Unter Mébelstiicke im Rahmen
der Erfindung werden neben herkdmmlichen Mébeln auch Schaukéasten und Vitrinen verstanden, die in 6ffentlich zu-
ganglichen Bereichen verwendet werden, wie beispielsweise Museumsvitrinen und Ahnliches. Die Mdbelstiicke kénnen
auch Ladenmdbel sein, die beispielsweise im Einzelhandel eingesetzt werden.

[0028] In einem Ausflhrungsbeispiel der Erfindung ist vorgesehen, dass das Mdbelstlick eine Glasvitrine mit Glas-
boden ist.

[0029] Das Uberwachungssystem kann aufeinem Boden des Raumes angeordnet sein. Vorzugsweise ist vorgesehen,
dass zwei parallel angeordnete Laufschienen angeordnet sind, wobei das erste und das zweite Profil und/oder die
reflektierenden Leisten von Laufprofilen der Schiebetiiren gebildet sind, die in die Laufschienen eingreifen.

[0030] Beieinigen Schlossvorrichtungen besteht das Problem, dass durch Driicken der ersten Schiebetir in Richtung
des Inneren eines Mobelstlickes die erste Schiebetir von der Riegelvorrichtung der Schlossvorrichtung weggedrickt
werden kann, so dass ein unerlaubtes Offnen der Schiebetiir erméglicht wird. Dabei wird das SchlieRprofil jedoch in



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 2 871 314 A1

Richtung des Inneren des Mébelstiicks gedriickt. Uber das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem ldsst sich eine
derartige Manipulation detektieren, da der Abstand des SchlieBprofils beim Driicken in Richtung des Inneren des M6-
belstiicks und Verschieben in Richtung Offnungsstellung unterhalb des Abstandes ist, den das SchlieRprofil in einer von
der SchlieRstellung abweichenden Stellung der ersten Schiebetiir vom Sensor hat. Das Uberwachungssystem kann
somit Manipulationsversuche detektieren, indem ein unzuldssig kleiner Abstand gemessen wird. Auch ein Ausheben
einer der Schiebetiiren kann durch das Uberwachungssystem festgestellt werden, da dadurch die Sensorelemente aus
ihrem Uberdeckungsbereich gelangen kénnen.

[0031] Im Folgenden wird unter Bezugnahme auf die nachfolgenden Figuren die Erfindung naher erlautert.

[0032] Es zeigen:

Figur 1 eine schematische, perspektivische Ansicht eines erfindungsgemalen Mobelstlicks,
Figur 2 eine schematische Detailansicht der Profile der Schiebetiiren des Mdébelstiicks geman Fig. 1,
Figur 3 eine schematische Schnittdarstellung der erfindungsgemaRen Uberwachungsvorrichtung und

Figuren 4aund 4b  eine schematische Schnittdarstellung durch eine Riegelvorrichtung einer Schlossvorrichtung, mit
der das erfindungsgeméaRe Uberwachungssystem zusammenwirkt.

[0033] In Fig. 1 ist ein erfindungsgemales Mdbelstiick 100 in einer schematischen Perspektivdarstellung gezeigt.
Das Mobelstiick 100 ist als Vitrine ausgebildet, das Glaswande 102, eine Glasdecke 104 und einen Glasboden 106
aufweist, die einen Raum 108 umschlieRen. An der Vorderseite ist der Raum 108 durch eine erste Schiebetlir 110 und
eine zweite Schiebetlir 112, die als Glasschiebetiiren ausgebildet sind, begrenzt. Die erste Schiebetir 110 und die
zweite Schiebetiir 112 sind parallel Gber Laufschienen 114, die am besten in Fig. 2 erkennbar sind, gefiihrt. Dazu weisen
die erste Schiebetiir 110 und die zweite Schiebetlr 112 Laufprofile 116 auf, die in die Laufschienen 114 eingreifen. Die
Laufprofile 116 kénnen beispielsweise als Aluminiumprofile ausgebildet sein, die die Glasscheiben der Glasschiebetiiren
umgreifen.

[0034] ImRaum 108 des Mébelstiicks ist ein erfindungsgeméRes Uberwachungssystem 1 angeordnet. Wie am besten
aus Fig. 2 ersichtlich ist, wird von dem Laufprofil 116 der ersten Schiebetiir 110 ein erstes Profil 3 gebildet, wohingegen
von dem Laufprofil 116 der zweiten Schiebetlr 112 ein zweites Profil 5 gebildet wird. Das erste Profil 3 und das zweite
Profil 5 sind Teile des erfindungsgemaRen Uberwachungssystem 1.

[0035] Wie am besten aus Fig. 3 ersichtlich ist, weist das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem 1 ein erstes
Sensorelement 4 fiir die erste Schiebetir 110 und ein zweites Sensorelement 6 fiir die zweite Schiebetir 112 auf. Das
erste Sensorelement 4 istin dem Profil 3 angeordnet. Das zweite Sensorelement 6 ist in dem Profil 5 angeordnet. Ferner
weist das Uberwachungssystem 1 einen Sensor 8 auf, der mit dem ersten und zweiten Sensorelement 4,6 zusammen-
wirkt. Der Sensor 8 ist als optischer Abstandssensor ausgebildet und sendet ein optisches Messsignal in Richtung der
Schiebetiren 110,112. Das erste Sensorelement 4 ist als Durchgangsloch ausgebildet. Das zweite Sensorelement ist
als Sackloch ausgebildet. In der SchlieBstellung der Schiebetiiren 110,112, die in Fig. 3 dargestellt ist, Gberdecken sich
das erste und das zweite Sensorelement 4,6, so dass das optische Signal des Sensors 8 das erste Sensorelement 4
durchdringen kann und zu dem zweiten Sensorelement 6 gelangt. Von dem Boden 6a des zweiten Sensorelementes 6
wird das Signal reflektiert, so dass der Abstandssensor 8 einen Abstand zu dem Boden 6a messen kann. Das optische
Signal kann eine von dem Sensor 8 ausgesandte elektromagnetische Strahlung sein.

[0036] Der Sensor 8 detektiert das von dem Boden 6a des zweiten Sensorelements 6 in Richtung des Sensors 8
reflektierte Licht und ermittelt somit einen Abstand.

[0037] Wenn die zweite Schiebetiir 112 in einer von der SchlieBstellung abweichenden Stellung ist, wird das optische
Signal des Sensors 8 von der das Sensorelement 6 umgebenden Flache 5a des Profils 5 reflektiert, so dass ein unter-
schiedlicher Abstand detektiert wird. Dadurch kann das Uberwachungssystem feststellen, dass nicht beide Schiebetiiren
110,112 in der SchlieBstellung angeordnet sind. Wenn die erste Schiebetlr 110 nicht in der SchlieRstellung ist, detektiert
der Sensor 8 den Abstand der Oberflache 3a des Profils 3 von dem Sensor und stellt somit fest, dass die erste Schiebetlr
110 nicht in der SchlieBstellung ist.

[0038] DerBoden 6adeszweiten Sensorelements 6 kann eine Beschichtung aufweisen, die fir die elektromagnetische
Strahlung des Messsignals des Sensors 8 diffus reflektierend oder absorbierend ist. Dadurch wird erreicht, dass der
Sensor 8 nur ein sehr geringes Riicksignal erhalt, wodurch der Sensor 8 ein deutlich von dem Riicksignal der Oberflache
5a des Profils 5 abweichendes Riicksignal erhélt, so dass die SchlieRstellung mit sehr hoher Zuverlassigkeit von dem
Sensor 8 detektiert werden kann.

[0039] Der Sensor 8 ist in dem Raum 108 des Mdbelstiicks angeordnet und somit gegenliber Zugriff von aulen
geschutzt.

[0040] Der Sensor 8 kann in einem Sensorgehause 11 angeordnet sein, das von den Laufprofilen 116 iberdeckt wird.
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Die Laufprofile 116 kdnnen eine erste reflektierende Leiste flr die erste Schiebetlir 110 und eine zweite reflektierende
Leiste fur die zweite Schiebetir 112 bilden, die in einer von der Schlielfstellung abweichenden Stellung der ersten und
der zweiten Schiebetlir 110,112 mit den Sensor 8 zusammenwirken. Von den reflektierenden Leisten wird das optische
Signal des Sensors 8 in vorteilhafter Weise zu dem Sensor 8 reflektiert, so dass dieser ein gut auswertbares Riicksignal
erhalt. Dadurch kann eine von der SchlieRstellung abweichende Stellung der Schiebetiir 110,112 in besonders vorteil-
hafter Weise und mit hoher Sicherheit festgestellt werden.

[0041] Das erfindungsgeméaRe Uberwachungssystem 1 kann mit einer Schlossvorrichtung 7 zusammenwirken.
[0042] Die Schlossvorrichtung 7 kann automatisch oder fernbedienbar ausgebildet sein. Die Schlossvorrichtung 7
weist eine Riegelvorrichtung 9 auf, die am besten aus den Fign. 4a und 4b ersichtlich ist. Die Riegelvorrichtung 9 wirkt
in der SchlieRstellung mit dem ersten und dem zweiten Profil 3,5 zusammen, um die Schiebetiren in ihrer SchlieRstellung
abzuschlieRen und somit einen unbefugten Zugriff auf den Raum 108 des Mdbelstiicks 100 zu verhindern. Die Profile
3,5 sind als SchlieBprofile ausgebildet.

[0043] Die Schlossvorrichtung 7 istin dem Raum 108 angeordnet, wobei die Riegelvorrichtung 9 von der dem Raum
108 zugewandten Seite der Schiebetiiren 110,112 mit dem ersten und dem zweiten Profil 3,5 zusammenwirkt.

[0044] Die Schlossvorrichtung 7 ist als eine Baueinheit mit dem erfindungsgemaRen Uberwachungssystem 1 ausge-
bildet. In dem gemeinsamen Gehause 11 ist ein Antrieb, beispielsweise ein Stellmotor, fir die Riegelvorrichtung 9
angeordnet. Ferner kénnen fiir die Uberwachungsvorrichtung 1 und die Schlossvorrichtung 7 ein Empfanger fiir eine
Fernbedienungseinheit, eine Steuerungselektronik, eine Batterie, ein Warnungsgeber, der beispielsweise optisch oder
akustisch ausgebildet sein kann, vorgesehen sein. Die Schlossvorrichtung 7 kann ferner einen Schliesensor enthalten,
der (iberpriift, ob die Riegelvorrichtung 9 ausfahrbar ist. Uber den Warnungsgeber kénnen Signale ausgegeben werden,
wenn die Schiebetliiren 110,112 aus der SchlieRstellung verfahren werden, oder ob die Schlossvorrichtung 7 in die
SchlieRstellung geschaltet werden konnte. Das Gehause 11 ist vorzugsweise langgestreckt und schmal ausgebildet
und parallel zu den Laufschienen 114 angeordnet, wobei die vertikale Erstreckung kleiner als die vertikale Héhe des
ersten und des zweiten Profils 3,5 bzw. der Laufprofile 116 ist. Dadurch wird das Gehéause 11, wie in Fig. 2 ersichtlich
ist, bei einer Blickrichtung orthogonal auf die Laufprofile 116 von den Laufprofilen 116 in &sthetisch vorteilhafter Weise
verdeckt.

[0045] Die Laufprofile 116 weisen auf ihrer Unterseite Nuten 118 auf, tber die die Laufprofile 116 auf die Laufschiene
114 aufsetzbar sind. Dabei erfolgt in vertikale Richtung eine Uberdeckung H zwischen den Laufprofilen 116 und den
Laufschienen 114, wobei die Uberdeckung H die vertikale Strecke beschreibt, die ein Laufprofil 116 angehoben werden
muss, um aus der Laufschiene 114 herausgehoben zu werden.

[0046] Wie am besten aus den Fign. 4a und 4b ersichtlich ist, ist die Riegelvorrichtung 9 zweiteilig ausgebildet und
besteht aus einem ersten Riegelteil 13 und einem zweiten Riegelteil 15. Der erste Riegelteil 13 wird von dem Antrieb
der Schlossvorrichtung 7 angetrieben.

[0047] Der zweite Riegelteil 15 ist in einer Durchgangsoéffnung 17 des ersten Profils 3 gelagert und kann von dem
ersten Riegelteil 13 aus der in Fig. 4a gezeigten Offnungsstellung entgegen der Federkraft einer Feder 19 in der in Fig.
4b gezeigte SchlieBstellung gedriickt werden. In der Schlief3stellung greift der zweite Riegelteil in eine Sacklochbohrung
21 in das zweite Profil 5 ein, so dass das erste und das zweite Profil 3,5 gegeneinander gesperrt sind.

[0048] Beim AufschlieBen der Schlossvorrichtung 7 wird das erste Riegelteil 13 von dem Antrieb der Schlossvorrichtung
7 in die in Fig. 4a dargestelite Offnungsstellung gefahren, wobei die Feder 19 das zweite Riegelteil 15 in die in Fig. 4a
dargestellte Position zuritickschiebt. In dieser Position schliet das zweite Riegelteil 15 blindig an beiden Seiten mitdem
ersten Profil 3 ab.

[0049] Wie aus den Fign. 4a und 4b ersichtlich ist, weist das erste Riegelteil 13 eine geringere Abmessung auf als
das zweite Riegelteil 15 und die Durchgangso6ffnung 17. In dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel weisen der erste Riegelteil
13, der zweite Riegelteil 15 und die Durchgangsoéffnung 17 einen runden Querschnitt auf, so dass der Durchmesser des
ersten Riegelteils 13 kleiner ist als der Durchmesser des zweiten Riegelteils 15 und der Durchgangséffnung 17. Ein
Verkanten des ersten Riegelteils 13 in der Durchgangséffnung 17 kann somit vermieden werden. Ferner wird verhindert,
dass Montageungenauigkeiten zu Fehlfunktionen fihren.

[0050] Die Abmessung D der Durchgangséffnung 17 in vertikale Richtung sowie die Abmessung d des ersten Rie-
gelteils 13 in vertikale Richtung ist derart gewahlt, dass die Differenz der Abmessung D und der Abmessung d geringer
ist als die Uberdeckung H der Laufprofile 116 und der Laufschienen 114 in vertikale Richtung. Mit anderen Worten: Es
gilt: D - d < H. Dadurch wird erreicht, dass das maximal mégliche Spiel zwischen der Durchgangsé6ffnung 17 und dem
ersten Riegelteil 13 nicht ausreicht, um die erste Schiebetlr 110 und das Laufprofil 116 so weit von der Schiene 114
anzuheben, dass die erste Schiebetiir 110 ausgehoben werden kann. Das Ausheben wird somit durch den ersten
Riegelteil 13 verhindert.

[0051] Die Sacklochéffnung 21, in die das zweite Riegelteil 15 eingreift, kann, wie in Fig. 2 angedeutet ist, als Langloch
ausgebildet sein. Auf diese Weise kann erreicht werden, dass ein Eingreifen des zweiten Riegelteils in die Sacklochoff-
nung 21 bereits erfolgen kann, bevor die zweite Schiebetir 112 vollstdndig in ihrer Schlie3stellung ist. Dadurch kann
sichergestellt werden, dass ein VerschlieRen der zweiten Schiebetlr 112 erfolgen kann, auch wenn beispielsweise
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aufgrund von Verschmutzungen auf der Schiene 114 die zweite Schiebetiir 112 nicht vollstédndig in die SchlieRstellung
verfahrbar ist, sondern beispielsweise wenige Millimeter vorher stoppt.

[0052] Es kann vorgesehen sein, dass die Abmessung S der Sacklochéffnung 21 in vertikale Richtung gréRer ist als
die vertikale Abmessung s des zweiten Riegelteils 15. Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die vertikale Abmessung S
der Sacklochéffnung 21 an die vertikale Abmessung s des zweiten Riegelteils 15 angepasst ist. Selbstverstandlich ist
es auch moglich, dass die vertikale Abmessung S des Sacklochs 21 wenige Millimeter groRer ist als die vertikale
Abmessung des zweiten Riegelteils 15, so dass in vertikaler Richtung zwischen dem zweiten Riegelteil 15 und der
Sacklochoéffnung 21 ein Spiel entsteht. Dadurch kann erreicht werden, dass ein etwaiger Versatz in vertikale Richtung,
der beispielsweise durch eine Verschmutzung der Laufschiene 114 hervorgerufen werden kann, nicht zu einer Fehl-
funktion der Schlossvorrichtung 7 fihrt.

[0053] Auch das Uberwachungssystem 1 kann diesen Umstand beriicksichtigen, indem die Sensorelemente 4,6 ent-
sprechend ausgebildet sind und/oder der Sensor 8 bereits eine teilweise Uberdeckung der Sensorelemente 4,6 als
SchlieBstellung der Schiebetiiren 110,112 detektiert.

[0054] Die Differenz zwischen der vertikalen Abmessung S des Sacklochs 21 und der vertikalen Abmessung s des
zweiten Riegelteils 15 ist dabei so zu wahlen, dass diese kleiner ist als die Uberdeckung H zwischen den Laufprofilen
116 und der Laufschiene 114, so dass das zwischen dem zweiten Riegelteil 15 und der Sacklochéffnung 21 maximal
mogliche Spiel nicht ausreicht, um die zweite Schiebetiir 112 von der Schiene 114 auszuheben.

[0055] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel, bei dem die Schlossvorrichtung 7 das Ausheben nicht verhindert kann tber
das erfindungsgemaRe Uberwachungssystem 1 ein Ausheben der ersten oder zweiten Schiebetiir 110,112 detektiert
werden. Dazu kann beispielsweise vorgesehen sein, dass die vertikale Erstreckung des ersten und/oder des zweiten
Sensorelements 4,6 an die Uberdeckung H angepasst ist, so dass beim Ausheben der ersten oder zweiten Schiebetir
110,112 die Sensorelemente 4,6 aus ihrem Uberdeckungsbereich geraten und der Sensor 8 eine von der SchlieRstellung
der Schiebetlren 110,112 abweichende Stellung meldet.

[0056] Dadurch, dass das Uberwachungssystem 1 und die Schlossvorrichtung 7 in dem Raum 108 angeordnet sind
und von der dem Raum 108 zugewandten Seite wirken, ist eine besonders manipulationssichere Anordnung mdglich.

Patentanspriiche

1. Uberwachungssystem (1) zum Uberwachen der SchlieRstellung von parallel gefiihrten Schiebetiiren (110,112) eines
Méobelstiicks (100),
wobei sich die Schiebetiiren (110,112) in der SchlieRstellung teilweise iberdecken,
gekennzeichnet, durch
ein erstes Sensorelement (4) fir eine erste Schiebetlr (110) und ein zweites Sensorelement (6) fUr eine zweite
Schiebetiir (112), und durch einen Sensor (8), der ein Uberdecken des ersten und des zweiten Sensorelementes
(4,6) beim Vorliegen der SchlieBstellung der ersten und der zweiten Schiebetir (110,112) sensiert.

2. Uberwachungssystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Sensor (8) als Abstandsensor aus-
gebildet ist.

3. Uberwachungssystem nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass in der SchlieRstellung der ersten und
der zweiten Schiebetir (110,112) der Sensor (8) einen Abstand des zweiten Sensorelements (6) von dem Sensor
(8) durch das erste Sensorelement (4) hindurch misst.

4. Uberwachungssystem nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass der Sensor (8) als optischer Sensor
ausgebildet ist, wobei das erste Sensorelement (4) optisch transparent ist.

5. Uberwachungssystem nach einen der Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das erste Sensorelement
(4) als Durchgangsloch ausgebildet ist.

6. Uberwachungssystem nach einem der Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite Sensorele-
ment (6) als Sackloch oder als Durchgangsloch ausgebildet ist.

7. Uberwachungssystem nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Sackloch einen Boden (6a) aufweist,
der eine elektromagnetische Strahlung diffus reflektierende oder absorbierende Beschichtung aufweist.

8. Uberwachungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 7, gekennzeichnet durch ein erstes Profil (3) fir die erste
Schiebetir (110) und ein zweites Profil (5) fir die zweite Schiebetir (112), wobei das erste Sensorelement (4) in
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dem ersten Profil (3) angeordnet ist und das zweite Sensorelement (6) in dem zweiten Profil (5) angeordnet ist.

Uberwachungssystem nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das erste Profil (3) durch ein erstes
SchlieRprofil einer Schlossvorrichtung (7) und das zweite Profil (5) durch ein zweites SchlieRprofil der Schlossvor-
richtung (7) gebildet sind, wobei Uber die Schlossvorrichtung (7) das erste und das zweite Schliel3profil gegenein-
ander verriegelbar sind.

Uberwachungssystem nach einem der Anspriiche 2 bis 9, gekennzeichnet durch eine erste reflektierende Leiste
fur die erste Schiebetur (110) und/oder zweite reflektierende Leiste fir die zweite Schiebetir (112), wobei sich die
erste und/oder die zweite Leiste in Schieberichtung der Schiebetiiren (110,112) erstrecken und wobei die erste
Leiste und/oder die zweite Leiste in einer von der Schlie3stellung abweichenden Stellung der ersten und/oder der
zweiten Schiebetir (110,112) mit dem Sensor (8) zusammenwirken.

Uberwachungssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass ein Signalgeber eine
Steuerungssignal firr eine automatische Schlossvorrichtung (7) erzeugt, wenn der Sensor (8) die SchlieRstellung
der Schiebetiren (110,112) sensiert.

Méobelstiick (100) mit zwei parallel gefiihrten Schiebetiiren (110,112) zum VerschlieRen eines Raumes (108) des
Mébelstiicks (100) mit einem Uberwachungssystem (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 11.

Méobelstiick nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass das Mobelstiick (100) eine Glasvitrine mit Glas-
boden ist.

Mébelstiick nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Uberwachungssystem (1) auf einem
Boden (106) des Raumes (108) angeordnet ist.

Méobelstiick nach einem der Anspriiche 11 bis 13, gekennzeichnet durch zwei parallel angeordnete Laufschienen
(114), wobei das erste und das zweite Profil (3,5) von Laufprofilen (116) der Schiebetiiren (110,112) gebildet sind,
die in die Laufschienen (114) eingreifen.
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