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(67)  Winkelsteckverbinder (1) mit einem Gehause-
teil (3) und einem Sockelteil (2), wobei das Gehauseteil
(3) gegeniiber dem Sockelteil (2) zur Festlegung der Ab-
gangsrichtung mit Drehwiderstand verdrehbar ist. Das
Gehauseteil (3) weist eine Eingriffshiilse (6) auf, der eine
Aufnahmehiilse (5) des Sockelteils (2) zugeordnet ist.
Die Eingriffshiilse (6) weist an ihrem freien Ende einen
zylindrischen Trageabschnitt fir ein kronenartiges Fe-
derteil (7, 7°) und daran anschlieRend aulien einen sich
konisch erweiternden Fiihrungsabschnitt (10) fir die Auf-
nahmehdilse (5) auf, wobei die Aufnahmehiilse (5) einen

Winkelsteckverbinder mit einstellbarer Abgangsrichtung

sich konisch verjiingenden Anlageabschnitt (12) fir den
Fluhrungsabschnitt (10) der Eingriffshiilse (6) und darauf
folgend einen Aufnahmeabschnitt (13) fiir den Trageab-
schnitt (9) mit dem Federteil (7, 7°) aufweist. Dabei ist
zwischen dem Aufnahmeabschnitt (13) und dem Anla-
geabschnitt (12) ein erhabener Ringbund (14) angeord-
net, an dem sich das Federteil (7, 7’) auf einer zum Be-
festigungsflansch (4) weisenden Stirnseite (33) axial ab-
stutzt und das Gehduseteil (3) mit dem Sockelteil (2) in
axialer Richtung unlésbar drehbar miteinander verbin-
det.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Winkelsteckverbin-
der, insbesondere zum Anbau an ein Maschinengehau-
se, mit einem an dem Maschinengehduse unverriickbar
befestigbaren Sockelteil, einem an dem Sockelteil dreh-
bar befestigten abgewinkelten Gehauseteil und einem
zwischen dem Sockelteil und dem Gehauseteil angeord-
neten ringférmigen Federteil, wobei das Gehauseteil ge-
genuber dem Sockelteil mit Drehwiderstand verdrehbar
ist, wobei das Sockelteil einen Befestigungsflansch und
eine mit diesem einteilig ausgebildete zylindrische Auf-
nahmehllse fur das Gehauseteil und das Gehauseteil
eine zugeordnete runde Eingriffshiilse aufweist, die in
die Aufnahmehiilse des Sockelteils eingreift, und wobei
in der Aufnahmehtilse mit mindestens einem Rastmittel
der Eingriffshilse und/oder des Federteils zusammen-
wirkende Gegenrastmittel angeordnet sind, die in einer
beliebigen gegenseitigen Eingriffslage mittels einer axial
gerichteten Federlast des Federteils in Anlage aneinan-
der gehalten sind, so dass das Gehauseteil an dem So-
ckelteil in einer wahlbaren Ausrichtung des Gehauseteils
gegenuber dem Sockelteil drehsicher festlegbar ist.
[0002] Derartige Winkelsteckverbinder werden bei-
spielsweise zum Anschluss von Motoren eingesetzt. Da-
beisollen die Winkelsteckverbinder leicht montierbar und
in ihrer Abgangsrichtung einstellbar sein, wobei eine ein-
mal eingestellte Abgangs-richtung sich unter der Einwir-
kung von Vibrationen, wie sie bei angetriebenen maschi-
nellen Einrichtungen meist unvermeidlich sind, nicht un-
beabsichtigt und selbststédndig verandern kann. Somit
darf die Einstellung der Abgangsrichtung nicht ohne Ein-
wirkung eines gewissen Drehmomentes maéglich sein,
damit das Gehauseteil, das die Abgangsrichtung des
Winkelsteckverbinders bestimmt, nach dem Einstellen in
seiner Lage gegeniliber dem Sockelteil verbleibt.

[0003] Aus der DE 103 14 914 B3 ist ein gattungsge-
mafer Winkelsteckverbinder mit einem Gehauseteil und
einem Flanschteil bekannt, bei dem das Gehéauseteil ge-
genlber dem Flanschteil zur Festlegung der Abgangs-
richtung verdrehbar ist. Das Gehauseteil ist iber min-
destens einen federfahigen Haltering, der in eine Ringnut
eingreift, an dem Flanschteil mit Drehwiderstand befes-
tigt. Hierzu weist die Ringnut an den beiden gegeniiber-
liegenden Seiten in Umfangsrichtung verlaufende Wel-
len auf, die den Haltering in die durch die Wellen geformte
Form zwangen und bei der Drehung an den Haltering
entsprechend der Wellenform verformen. Bei diesem
Winkelsteckverbinder ist das Drehmoment zum Verdre-
hen des Gehduseteils gegenliiber dem Sockelteil mit
Drehwiderstand temperaturunabhangig und die Ab-
gangsrichtung des Gehauseteils in von den Wellen der
Ringnut bestimmten Stufen frei einstellbar. Uber die Be-
nutzungsdauer ist ein geringer Drehmomentabfall ge-
wabhrleistet und es kann ein breites Drehnmomentspekt-
rum durch Variation der Wellen der Ringnut und der Ver-
formbarkeit des Halterings eingestellt werden. Damit der
Haltering sich bei der Drehbewegung des Gehauseteils
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gegeniber dem Sockelteil nicht mitbewegt, ist der Hal-
tering entweder an dem Gehauseteil oder an dem So-
ckelteil beispielsweise mittels eines Zahnkranzes in Um-
fangsrichtung drehsicher fixiert.

[0004] Des Weiteren ist aus der WO 2008/092 444 A2
ein Winkelsteckverbinder zum Anbau an ein Aggregat-
gehéause bekannt, mit einem Steckergehause und einem
dieses teilweise Ubergreifenden Gehauseflansch, der
drehsicher an dem Aggregatgehause befestigbar ist. Da-
bei ist das Steckergehduse an dem Gehéauseflansch
drehbar befestigt und ist zur Festlegung der Abgangs-
richtung gegentiberdem Gehauseflansch mit Drehwider-
stand verdrehbar. Bei diesem Winkelsteckverbinder ist
das Steckergehause Uber eine elastische Hilse drehbar
an dem Gehauseflansch befestigt, wobei die Hilse in
einer stirnseitigen ringférmigen Ausnehmung des Ste-
ckergehduses oder des Gehauseflansches drehbar auf-
genommen istund an dem jeweils zugeordneten Gehau-
seflansch bzw. Steckergehduse drehfest angreift. Im Be-
reich des gegenseitigen Ubergriffes von dem Steckerge-
hause und dem Gehéauseflansch sind das Steckergehau-
se und der Gehauseflansch in axialer und in radialer
Richtung zumindest abschnittsweise formschlissig und
in Umfangsrichtung mittels der Hilse kraftschllissig mit-
einander verbunden.

[0005] Zudem ist aus der DE 20 2005 000 229 0 U1
ein weiterer gattungsgemaRer Winkelsteckverbinder be-
kannt, bei dem die wechselweise an einem einen rohr-
férmigen Profilquerschnitt aufweisenden Abschnitt des
Gehauseteiles und am Sockelteil des Winkelsteckver-
binder ausgebildeten Rast- und Gegenrastmittel jeweils
koaxial zu der Achse des Gehduseteilabschnittes und
Sockelteils ausgebildet und in einer gewilinschten gegen-
seitigen Eingriffslage mittels einer axial gerichteten Fe-
derlast gehalten sind.

[0006] Bei dem vorstehend genannten Stand der
Technik sind fur die mit Drehwiderstand in Umfangsrich-
tung des Sockelteils verdrehbare Festlegung des Ge-
hauseteils an dem Sockelteil und fur die axiale Festle-
gung des Gehauseteils an dem Sockelteil jeweils geson-
derte Festlegemittel vorgesehen, die jeweils Teilekosten
und/oder Montagekosten verursachen.

[0007] Davon ausgehend liegt der Erfindung die Auf-
gabe zugrunde, eine Mdéglichkeit vorzuschlagen, bei der
die Anzahl der Teile des Winkelsteckverbinders und/oder
der Aufwand fur die Montage des Winkelsteckverbinders
reduziert sind.

[0008] Diese Aufgabe wird erfindungsgeman durch ei-
nen Winkelsteckverbinder mit den Merkmalen des An-
spruchs 1 geldst. Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen
sind den Unteranspriichen zu entnehmen.

[0009] Der erfindungsgeméaRe Winkelsteckverbinder
weist entsprechend dem Stand der Technik ein an einem
Maschinengehduse unverriickbar befestigbares So-
ckelteil, ein an dem Sockelteil verdrehbar befestigtes ab-
gewinkeltes Gehauseteil und ein zwischen dem So-
ckelteil und dem Gehauseteil angeordnetes ringférmiges
Federteil auf. Das Sockelteil umfasst eine Befestigungs-
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flansch zur Befestigung an dem Maschinengehause und
eine mit diesem einteilig ausgebildete zylindrische Auf-
nahmehdilse firr eine an dem Gehauseteil angeordnete
zugeordnete Eingriffshiilse, die in die Aufnahmehiilse
des Sockelteils eingreift, wobei sich das Federteil zwi-
schen der runden Eingriffshiilse des Gehauseteils und
der zylindrischen Aufnahmehiilse des Sockelteils er-
streckt. ErfindungsgemaR ist vorgesehen, dass die Ein-
griffshilse an ihrem freien Ende einen zylindrischen Tra-
geabschnitt fur das Federteil und daran anschlieRend
auflen einen sich konisch erweiternden Flhrungsab-
schnitt fir die Aufnahmehtilse aufweist, und dass die Auf-
nahmehdlse anihremfreien Ende einen sich konisch ver-
jungenden Anlageabschnitt fir den Fihrungsabschnitt
der Eingriffshiilse und darauf folgend einen Aufnahme-
abschnitt fir den Trageabschnitt mit dem Federteil auf-
weist, wobei zwischen dem Aufnahmeabschnitt und dem
Anlageabschnitt innen ein erhabener Ringbund ausge-
bildet ist, an dem sich das Federteil auf der zum Befes-
tigungsflansch weisenden Stirnseite in axialer Richtung
mit einer seiner Stirnseiten abstitzt.

[0010] Der Erfindung liegt damit der Kerngedanke zu-
grunde, das Federteil gleichzeitig zum axialen Festlegen
des Gehauseteils an dem Sockelteil und zur Bestimmung
des Drehwiderstandes des Gehauseteils gegeniiber
dem Sockelteil zu verwenden. Es ist selbstverstandlich,
dass neben der Geometrie und Elastizitat, die die Ver-
formbarkeit des zwischen der Eingriffshiilse und der Auf-
nahmehiilse angeordneten Federteils bestimmen, auch
die Geometrie der Gegenrastmittel der Aufnahmehdilse
des Sockelteils sowie die der Rastmittel der Eingriffshiil-
se des Gehauseteils den Drehwiderstand fir die drehsi-
chere Festlegung des Gehauseteils an dem Sockelteil
mit Drehwiderstand bestimmen. Die Rastmittel bzw. Ge-
genrastmittel sind an einander zugeordneten Flachen
des Sockelteils, des Gehéauseteils oder des Federteils,
die vorzugsweise durch das Federteil in Anlage anein-
ander gehalten werden, angeordnet und kdnnen prinzi-
piell in einer beliebig geeigneten Geometrie ausgebildet
sein. Die Rast- bzw. Gegenrastmittel sind vorzugsweise
als Vorspriinge und/oder Vertiefungen mit ebenen, ge-
winkelten und/oder gekrimmten Konturen bzw. Berih-
rungsflachen ausgefihrt.

[0011] Der Fuhrungsabschnitt der Eingriffshilse und
der Anlageabschnitt der Aufnahmehiilse sind in der Nei-
gung identisch ausgebildet, so dass eine Innenumfangs-
flache des Anlageabschnittes der Aufnahmehilse und
eine Aullenumfangsflache des Flihrungsabschnittes der
Eingriffshilse flachig miteinander in Berlihrung sind. Sie
werden insbesondere durch die axial gerichtete Feder-
kraft des Federteils gegeneinander gepresst. Der zylin-
drische Trageabschnitt der Eingriffshiilse fir das Feder-
teilweistzu dem Aufnahmeabschnitt der Aufnahmehilse
einen definierten Abstand auf, der sowohl in axialer wie
auch in radialer Richtung genliigend Raum fir die Auf-
nahme des Federteils bietet. Durch eine radiale und/oder
axiale Verformung des Federteils kann dieses auf einfa-
che Weise an dem Trageabschnitt der Eingriffshilse, die-
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sen Ubergreifend angeordnet und an diesem insbeson-
dere drehfest fixiert werden. Die drehfeste Fixierung des
Federteils kann dabei mit allen dem Fachmann gelaufi-
gen Mitteln und Verfahren erfolgen. Die Rast- bzw. Ge-
genrastmittel fir das mit Drehwiderstand gegenlber dem
Sockelteil drehsicher festlegbare Gehduseteil kdnnenim
Bereich des Fuhrungs- und/oder Trageabschnittes der
Eingriffshilse und/oder des Anlage- und/oder Aufnah-
meabschnittes bzw. an dem Ringbund der Aufnahme-
hilse und/oder an dem Federteil des Winkelsteckverbin-
ders angeordnet sein.

[0012] Bei einer Ausfiihrungsform des erfindungsge-
mafRen Winkelsteckverbinders grenzt der Ringbund der
Aufnahmehtlse des Sockelteils direkt an den Anlageab-
schnitt der Aufnahmehtilse mit oder ohne Stufe an. Vor-
zugsweise schliel3t der Ringbund stufenlos an den An-
lageabschnitt an. Dabei entspricht der kleinste Durch-
messer des konischen Anlageabschnittes dem Innen-
durchmesser des Ringbundes, wobeider Ringbund dann
nur eine Stirnseite aufweist, die zu dem Befestigungs-
flansch hin gerichtet ist. Damit ist eine Stufe zu dem Auf-
nahmeabschnitt der Aufnahmehiilse gebildet, da der
Aufnahmeabschnitt gegeniiber dem Ringbund einen
gréReren Innendurchmesser besitzt. Die Aufnahmehdl-
se weist somit von ihrem freien Ende gesehen einen Hin-
terschnitt auf, an dem sich das von dem Trageabschnitt
der Eingriffshiilse getragene Federteil insbesondere un-
ter axialer Vorspannung abstiitzen kann. Dabei zieht es
den konischen Fuhrungsabschnitt der Eingriffshiilse ge-
gen den konischen Anlageabschnitt der Aufnahmehitilse,
wobei eine kraftschlussige, reibschliissige und/oder
formschlissige Verbindung zwischen diesen hergestellt
wird.

[0013] Vorzugsweise ist das Federteil als kronenarti-
ge, den Trageabschnitt der Eingriffshiilse umgreifende
Federhiilse ausgebildet, wobei die Federhiilse an einem
an einem dem Flhrungsabschnitt der Eingriffshilse fer-
nen Ende des Trageabschnittes angeordneten umlau-
fenden Stitzbund in axialer Richtung in Anlage ist. Die
Federhllse erstreckt sich von dem Stutzbund der Ein-
griffshiilse bis zu dem Ringbund der Aufnahmehiilse, an
dem sie an der zu dem Befestigungsflansch weisenden
Stirnseite ebenfalls in Anlage ist. Sie ist dabei in axialer
Richtung gespannt und so unverriickbar an dem Trage-
abschnitt der Eingriffshiilse festgelegt und Gber an dem
Trageabschnitt ausgebildete Fixiermittel drehfest mit die-
sem verbunden und somit drehfest an dem Gehéauseteil
angeordnet.

[0014] Dabei kann die Federhlilse prinzipiell an dem
Trageabschnitt der Eingriffshillse befestigt werden, be-
vor oder nachdem die Eingriffshiilse des Gehauseteils
in die Aufnahmehilse des Sockelteils eingefiihrtist. Dies
ist nur abhangig davon, wie der Durchmesser der Feder-
hiilse radial gegenliber dem Innendurchmesser des
Ringbundes veranderbar ausgebildet ist, der im radial
entspannten Zustand notwendiger Weise funktionsbe-
dingt gréRer ist als der Innendurchmesser des Ringbun-
des. Bei geeigneter Ausbildung des Trageabschnittes
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der Eingriffshiilse und des Innendurchmessers des Ring-
bundes der Aufnahmehiilse wird die Federhulse durch
den sich konisch verjingenden Anlageabschnitt der Auf-
nahmehiilse radial nach innen gedriickt und damit ge-
spanntund entspannt sich nach dem Durchtrittdurch den
Ringbund hinter dem Ringbund selbststandig. Ist dies
aufgrund der gewahlten Geometrien nicht méglich, so
kann die Eingriffshiilse ohne die Federhiilse in die Auf-
nahmehdilse eingefiihrt werden und die Federhiilse auf
jeden Fall aus Richtung des Befestigungsflansches des
Sockelteiles auf den in dem Aufnahmeabschnitt der Auf-
nahmehiilse befindlichen Trageabschnitt der Eingriffs-
hllse unter radialer Aufweitung aufgeschoben werden.
Der an dem dem Fiihrungsabschnitt der Eingriffshiilse
fernen Ende des Trageabschnittes angeordnete umlau-
fende Stlitzbund fixiert die Federhilse, nachdem diese
wider entspannt ist, in axialer Richtung an dem Trage-
abschnitt.

[0015] Die Federhiilse ist sowohl in axialer wie auch
in radialer Richtung federnd ausgebildet. Fir die axiale
Nachgiebigkeit weist die Federhlilse an einem dem Ring-
bund der Aufnahmehiilse zugeordneten ersten Langen-
abschnitt mindestens zwei in Umfangsrichtung verlau-
fende hintereinander angeordnete Querschlitze auf. Die
Querschlitze bestimmen in Umfangsrichtung der Feder-
hilse sich erstreckende Federstege, die in axialer Rich-
tung nachgiebig sind. Die elastische Verformbarkeit der
Federstege ist abhangig von ihrer Dicke, Breite und Lan-
ge sowie von den Federeigenschaften des fiir die Feder-
hiilse verwendeten Materials. Bei diesem kann es sich
um ein geeignetes Metall oder einen geeigneten Kunst-
stoff handeln. Die Federstege kénnen einseitig oder beid-
seitig mit der Federhlilse verbunden sein. Einseitig ver-
bundene Federstege kdnnen ausgebildet werden, indem
die Querschlitze in der Federhllse zumindest an einer
Stelle in axialer Richtung offen ausgebildet sind. Die Fe-
derstege sind in Richtung des Ringbundes vorzugsweise
gewodlbt ausgebildet, so dass die Federstege zwischen
ihren Anbindungsstellen an den ersten Langenabschnitt
der Federhiilse durch die ebene zu dem Befestigungs-
flansch weisende Stirnseite des Ringbundes in axialer
Richtung der Federhiilse elastisch druckverformbar sind.
[0016] Beieinerbevorzugten Ausfiihrungsform der Er-
findung weist die Federhiilse an einem zu dem Befesti-
gungsflansch des Sockelteils weisenden zweiten Lan-
genabschnitt den Fixiermitteln des Trageabschnittes der
Eingriffshiilse zugeordnete randseitig geschlossen oder
offen ausgebildete Fixierausnehmungen auf. Die Fixier-
ausnehmungen der Federhilse sind komplementéar zu
den Fixiermitteln des Trageabschnittes der Eingriffshiil-
se ausgebildet und ermdglichen somit in Umfangsrich-
tung eine lagegenaue Ausrichtung und Fixierung der Fe-
derhiilse an dem Trageabschnitt, so dass die Federhiilse
drehfest mit dem Gehéauseteil verbunden ist. Dazu sind
die Fixiermittel des Trageabschnittes vorzugsweise als
an die Fixierausnehmungen der Federhllse angepasste
Fixiervorspriinge ausgebildet. Die Fixiervorspriinge des
Trageabschnittes greifen in die Fixierausnehmungen der
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Federhiilse formschllssig ein, sodass die Federhiilse in
Umfangsrichtung der Eingriffshiilse unverriickbar an
dem Gehauseteil angeordnet und bei Drehung des Ge-
hauseteiles von und mit dem Gehauseteil mitbewegt
wird.

[0017] Bevorzugtwird eine Ausfiihrungsform des Win-
kelsteckverbinders, bei der die Federhililse einen sich
Uber die gesamte Lange erstreckenden Axialschlitz auf-
weist. Der Axialschlitz ermdglicht eine problemlose Ver-
anderung des Durchmessers der Federhiilse zum radi-
alen Zusammendricken oder Aufweiten der Federhlse.
Dies vereinfacht zum einen die Montage der Federhiilse
an dem Trageabschnitt der Eingriffshiilse und erméglicht
zum anderen auch, dass der Trageabschnitt der Ein-
griffshllse mit montierter Federhiilse mit dem Sockelteil
zusammengeflhrt werden kann.

[0018] Bei einer anderen vorteilhaften Ausfihrungs-
form der Erfindung weist die Federhilse Anschlagsna-
sen fiir die Federstege auf, die an der den Federstegen
abgewandten Langsseite der Querschlitze der Federhil-
se angeformt sind. Die Anschlagsnasen fir die Feder-
stege verhindern zuverlassig, dass die Federstege Uber-
mafig ausgelenkt und damit plastisch verformt werden.
Vor einer kritischen Auslenkung stiitzen sich die Feder-
stege axial in Richtung des Befestigungsflansches an
den Anschlagsnasen ab.

[0019] Bei einer weiteren zweckmaRigen Ausfih-
rungsform des erfindungsgemafien Winkelsteckverbin-
ders weisen die Federstege der Federhiilse anihren dem
FUhrungsabschnitt der Eingriffshilse zugewandten
Langsseiten angeformte Abstiitznasen fiir die Federhuil-
se an dem Ringbund auf. Damit ist die Federhiilse an
dem Ringbund der Aufnahmehiilse nur stellenweise mit
den Abstitznasen in Anlage. Dies vereinfacht die Ver-
formung der Federstege in Richtung der den Federste-
gen abgewandten Langsseiten der Querschlitze und er-
héht den Anlagedruck der Federhiilse an den Ringbund.
Die Abstiitznasen unterstiitzen oder ersetzen die zu dem
Ringbund gerichtete Wélbung der Federstege, so dass
die Federstege zwischen ihren Anbindungsstellen an
den ersten Langenabschnitt der Federhilse durch die zu
dem Befestigungsflansch weisende Stirnseite des Ring-
bundes in axialer Richtung der Federhilse besonders
einfach elastisch druckverformbar sind.

[0020] Vorzugsweise verbindet das Federteil bzw. die
Federhllse das Gehauseteil mit dem Sockelteil in axialer
Richtung unlésbar drehbar miteinander, wobei der Dreh-
widerstand zum Verdrehen des Gehauseteils gegeniiber
dem Sockelteil durch die vorgesehenen Rastmittel und
das Federteil bzw. die Federhiilse bestimmt ist. Somit
kann sich das Gehauseteil nicht versehentlich von dem
Sockelteil I6sen, so dass im Betrieb flir Personen geféahr-
liche Situationen vermieden werden, die ansonsten
durch die mégliche Zugénglichkeit zu spannungsfiihren-
den Teilen auftreten kénnen. Aulerdem ist damit auch
eine falsche Montage bei der Installation durch Fachper-
sonal ausgeschlossen, die spater zu gefahrlichen Situ-
ationen oder zur Beschadigung des Winkelsteckverbin-
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ders fUhren kénnen.

[0021] Bei einer Ausflihrungsform des erfindungsge-
maRen Winkelsteckverbinders sind die Gegenrastmittel
an der geneigten Innenumfangsflache des sich konisch
verjingenden Anlageabschnittes der Aufnahmehiilse
und das mindestens eine Rastmittel an der entsprechend
geneigten AuBenumfangsflache des sich konisch erwei-
ternden Fihrungsabschnittes der Eingriffshiilse ausge-
bildet und erstrecken sich axial und/oder radial. Dabei
sind die Rast- und die Gegenrastmittel komplementar
zueinander ausgebildet und greifen in einer beliebigen
gegenseitigen Eingriffslage bedingt durch die axial ge-
richtete, von der Federhllse ausgehenden Federlast be-
reichsweise formschllssig ineinander ein. Damit ist das
Gehauseteil in einer wahlbaren Ausrichtung des Gehau-
seteils gegenuber dem Sockelteil begrenzt drehsicher
festgelegt. Es ist bei Uberwindung des Drehwiderstan-
des dennoch gegeniliber dem Sockelteil verdrehbar. Die
Rastmittel an dem Fiihrungsabschnitt der Eingriffshilse
des Gehauseteils und die Gegenrastmittel an dem An-
lageabschnitt der Aufnahmehllse des Sockelteils kon-
nen auler Eingriff gebracht werden, indem das Gehau-
seteil mit einer in Umfangsrichtung der Eingriffshiilse
bzw. Aufnahmehiilse wirkenden gegenliber dem Dreh-
widerstand gréfReren Drehkraft beaufschlagt wird. Alter-
nativ kann auf das Gehauseteil auch zuerst eine in axiale
Richtung weg von der Aufnahmehlilse gerichtete Zug-
kraft ausgelibt und dann erst das Gehauseteil mit einer
geringeren Drehkraft beaufschlagt werden, um die Ab-
gangsrichtung des Gehauseteils gegeniiber dem So-
ckelteil zu verandern.

[0022] Der Drehwiderstand des Gehauseteils gegen-
Uber dem Sockelteil ist, wie bereits vorstehend erwahnt,
zum einen abhangig von der Federlast der Federhiilse
und zum anderen von der Form und der Anzahl der vor-
gesehenen Rast- und Gegenrastmittel, die in der Ein-
griffslage zur drehsicheren Festlegung des Gehauseteils
gegenuber dem Sockelteil ineinandergreifen. Prinzipiell
kann dabei die Anzahl der Rast- und Gegenrastmittel
gleich oder unterschiedlich ausgefiihrt sein. Vorzugswei-
se entspricht bei der Ausfiihrungsform, bei der die Rast-
mittel an der konischen Fiihrungsabschnitt der Eingriffs-
hilse und die Gegenrastmittel an dem konischen Anla-
geabschnitt der Aufnahmehiilse ausgebildet sind, die
Anzahl der Rastmittel bei dem erfindungsgemaRen Win-
kelsteckverbinder der Anzahl der Gegenrastmittel. Da-
durch verteilt sich die Federlast der Federhilse gleich-
maRig auf alle Rast- und Gegenrastmittel und ebenfalls
die zum Verstellen der Abgangsrichtung des Gehéause-
teils im Hinblick auf das Sockelteil aufgewendete Dreh-
kraft, wodurch ein vorzeitiger Verschlei® bei haufiger
oder unsachgemaRer Anderung der Abgangsrichtung
des Gehdauseteils gegentiber dem Sockelteil vorgebeugt
wird.

[0023] Bei einer anderen bevorzugten Ausfiihrungs-
form des erfindungsgemaflen Winkelsteckverbinders
sind die Gegenrastmittel an einer zu dem Befestigungs-
flansch des Sockelteils weisenden Stirnseite des Ring-
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bundes der Aufnahmehiilse ausgebildet und das min-
destens eine Rastmittel an der zu dem Ringbund wei-
senden Stirnseite des Federteils bzw. der Federhiilse
angeordnet, wobei sich die Rast- und die Gegenrastmit-
tel axial und/oder radial erstrecken. Dabei stiitzt sich die
Federhiilse mit den Rastmitteln an dem Ringbund der
Aufnahmehdlilse stirnseitig ab. Damit ist das Gehauseteil
in einer wahlbaren Ausrichtung des Gehauseteils gegen-
Uber dem Sockelteil auch in dieser Ausfiihrungsform be-
grenzt drehsicher festgelegt. Es ist bei Uberwindung des
Drehwiderstandes gegentiber dem Sockelteil verdreh-
bar. Die Rastmittel an der an der Eingriffshiilse des Ge-
hauseteils drehfest angeordneten Federhilse und die
Gegenrastmittel an dem Ringbund der Aufnahmehiilse
des Sockelteils kdnnen einander gegentber seitlich ver-
schoben werden, indem das Gehauseteil mit einerin Um-
fangsrichtung der Eingriffshiilse bzw. Aufnahmehiilse
wirkenden gegeniber dem Drehwiderstand gréReren
Drehkraft beaufschlagt wird. Dabei bleiben der konische
Fluhrungsabschnitt der Eingriffshiilse des Gehauseteils
und der zugeordnete konische Anlageabschnitt der Auf-
nahmehiilse des Sockelteils in Anlage aneinander. Es
wird lediglich der Federarm der Federhiilse bewegt.
[0024] Die Anzahl der Rastmittel sowie die Anzahl der
Gegenrastmittel kann auch bei dieser Ausfiihrungsform
der Erfindung beliebig gewahlt werden. Vorzugsweise
sind dabei ein oder mehrere Rastmittel an zumindest ei-
nem, vorzugsweise an allen Federarmen der Federhiilse
stirnseitig angeordnet. Diese sind insbesondere an Stel-
len der Federarme angeordnet, die einen besonders gro-
Ren Federweg besitzen. Damit erstrecken sich die Rast-
mittel der Federhilse nur ber einen geringen Bereich
der Stirnseite der Federhiilse. ZweckmaRigerweise wer-
den die Abstlitznasen der Federhlilse als Rastmittel ver-
wendet, die mit den Gegenrastmitteln des Ringbundes
zusammenwirken.

[0025] Alle Ausfiihrungsformen des erfindungsgema-
Ren Winkelsteckverbinders weisen gegeniber dem
Stand der Technik eine geringere Anzahl von Einzelteilen
auf und damit verbunden geringere Stlickkosten. Zudem
ist der Drehwiderstand des Gehauseteils gegeniber
dem Sockelteil in weiten Grenzen beliebig einstellbar,
wobei eine Flachenpassung zwischen dem konischen
FlUhrungsabschnitt der Eingriffshiilse des Gehauseteils
und dem zugeordnete konischen Anlageabschnitt der
Aufnahmehdilse des Sockelteils erreicht wird. Diese ver-
hindert einen friihzeitigen Verschleil? der Rast- bzw. Ge-
genrastmittel bei haufiger und/oder unsachgemaRer Ver-
stellung der Abgangsrichtung des Gehauseteils im Hin-
blick auf das Sockelteil.

[0026] Nachfolgend wird die Erfindung anhand von in
der Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispielen des
erfindungsgeméafen Winkelsteckverbinders néher erlau-
tert. Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus
der folgenden Beschreibung der Ausfiihrungsbeispiele
der Erfindung in Verbindung mit den Anspriichen und
den beigefligten Figuren. Die einzelnen Merkmale der
Erfindung koénnen fir sich allein oder zu mehreren bei
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unterschiedlichen Ausfihrungsformen der Erfindung
verwirklicht sein. Es zeigen:

Figur 1  einen erfindungsgemaRen Winkelsteckver-
binder in perspektivischer Ansicht;

Figur2  denWinkelsteckverbinder aus Figur 1, umfas-
send ein Gehauseteil, ein Sockelteil und ein
Federteil, in einer Langsschnittdarstellung;
Figur 3  eine Ausfihrungsform des Winkelsteckver-
binders gemaf Figur 2, mit an einer Eingriffs-
hiilse des Gehauseteils angeordneten Rast-
mitteln (Figur 3a), mitan einer Aufnahmehiilse
fur die Eingriffshiilse angeordneten Gegen-
rastmitteln fur die Rastmittel der Eingriffshiilse
(Figur 3b) und mit einem kronenartigen Fe-
derteil ohne Rastmittel (Figur 3c); und
Figur4  eine Ausfihrungsform des Winkelsteckver-
binders gemaR Figur 2, ohne an der Eingriffs-
hiilse angeordneten Rastmitteln (Figur 4a),
mit an der Aufnahmehtlse angeordneten Ge-
genrastmitteln (Figur 4b) und mit an dem kro-
nenartigen Federteil angeordneten Rastmit-
teln (Figur 4c, 4d).

[0027] Die Figur 1 zeigt einen erfindungsgemaRlen
Winkelsteckverbinder 1 in perspektivischer Ansicht. Der
Winkelsteckverbinder 1 weist ein an einem nicht darge-
stellten Maschinengehause unverriickbar befestigbares
Sockelteil 2 und ein an dem Sockelteil 2 mit Drehwider-
stand drehbar befestigtes abgewinkeltes Gehauseteil 3
auf. Das Gehéuseteil 3 ist mit einem abnehmbaren De-
ckel ausgestattet und in den Figur 1, 2 ohne diesen De-
ckel dargestellt. Das Sockelteil 2 umfasst einen Befesti-
gungsflansch 4 zum Befestigen an dem Maschinenge-
hause und eine mit diesem einteilig ausgebildete zylin-
drische Aufnahmehtilse 5 fiir eine in der Figur 2 sichtbare
Eingriffshiilse 6 des Gehauseteils 3, wobei die Eingriffs-
hilse 6 einstiickig mit dem Gehauseteil 3 ausgebildet ist.
Der Winkelsteckverbinder 1 weist, wie die Figur 2 aul3er-
dem zeigt, ein zwischen dem Sockelteil 2 und dem Ge-
hauseteil 3 angeordnetes ringférmiges Federteil 7 auf,
das vorzugsweise als kronenartige Federhiilse 7' aus-
gebildet ist.

[0028] GemaR derFigur 2 weist die Eingriffshilse 6 an
ihrem freien Ende 8 einen zylindrischen Trageabschnitt
9 fiir die Federhiilse 7’ und daran anschlielend aufien
einen sich konisch erweiternden Fiihrungsabschnitt 10
zur Anlage an die Aufnahmehiilse 5 des Sockelteils 2
auf. Die der Eingriffshllse 6 zugeordnete Aufnahmen-
hiilse 5 weist an ihrem freien Ende 11 einen sich konisch
verjingenden Anlageabschnitt 12 fir den Fihrungsab-
schnitt 10 der Eingriffshiilse 6 und darauf folgend einen
Aufnahmeabschnitt 13 fir den Trageabschnitt 9 mit dem
darauf angeordneten Federteil 7’ auf. Dabei ist zwischen
dem Aufnahmeabschnitt 13 und dem Anlageabschnitt 12
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innen ein erhabener Ringbund 14 angeordnet, an dem
sich die Federhllse 7’ in axialer Richtung absttitzt. Der
Ringbund 14 grenzt direkt an den Anlageabschnitt 12 der
Aufnahmehdtilse 5 an. Die Federhilse 7’ ist dabei an einer
zu dem Befestigungsflansch 4 weisenden Stirnseite 15
des Ringbundes 14 stirnseitig in Anlage. Der Flihrungs-
abschnitt 10 erweitert sich nach aulRen ausgehend von
dem Trageabschnitt 9 der Eingriffshiilse 6. Dem gegen-
Uber verjliingt sich der Anlageabschnitt 12 nach innen
ausgehend von dem freien Ende 11 der Aufnahmehtilse
5. Dies ist in den Figuren 3a, 4a bzw. 3b, 4b, die das
Gehauseteil 3 bzw. das Sockelteil 2 allein zeigen, besser
zu erkennen als in der Figur 2. Der Anlageabschnitt 12
erweitert sich insbesondere derart nach aulRen ausge-
hend von dem Ringbund 14, so dass sich eine Innenum-
fangsflache 23 des Anlageabschnitts 12 parallel ohne
Abstand zu einer AufRenumfangsflache 24 des Fuh-
rungsabschnitts 10 erstreckt.

[0029] Die Figuren 3a bis 3c zeigen eine erste Ausfiih-
rungsform des Winkelsteckverbinders 1 gemaf Figur 2,
bei der, wie der Figur 3a zu entnehmen ist, Rastmittel 16
an der Eingriffshiilse 6 des Gehauseteils 3 angeordnet
sind, die, wie die Figur 3b zeigt, mit an der Aufnahme-
hiilse 5 des Sockelteils 2 innen ausgebildeten Gegen-
rastmitteln 17 zusammenwirken. Die Figur 3c veran-
schaulicht die Federhlilse 7°, die zwischen dem Tragab-
schnitt 9 der Eingriffshiilse 6 und dem Aufnahmeab-
schnitt 13 der Befestigungshiilse 5 angeordnet und dreh-
fest mit dem Trageabschnitt 9 der Eingriffshiilse 6 ver-
bunden ist.

[0030] GemaR der Figur 3a, ist die kronenartige, in der
Figur 3c einzeln gezeigte, den Trageabschnitt 9 der Ein-
griffshilse 6 umgreifende Federhiilse 7’ Uber einen an
einem dem Fihrungsabschnitt 10 der Eingriffshiilse 6
fernen Ende 18 des Trageabschnittes 9 angeordneten
umlaufenden Stitzbund 19 in Richtung des freien Endes
8 der Eingriffshiilse 6 unverriickbar an dem Trageab-
schnitt 9 festgelegt und tGber an dem Trageabschnitt 9
ausgebildete Fixiermittel 20 drehfest mit dem Gehause-
teil 3 verbunden. Die Fixiermittel 20 sind als Langsstege
ausgefiihrte Fixiervorspriinge 21 ausgebildet und erstre-
cken sich axial entlang dem Trageabschnitt 9. Die Figur
3a zeigt das Gehauseteil 3 ohne die Federhiilse 7°. An
dem sich ausgehend von dem Trageabschnitt 9 konisch
erweiternden FUhrungsabschnitt 10 der Eingriffshilse 6
sind eine Vielzahl von identisch ausgebildeten Rastmit-
teln 16 in Umfangsrichtung direkt aufeinander folgend
angeordnet.

[0031] GemaR der Figur 3b erstrecken sich die Gegen-
rastmittel 17 des Sockelteils 2, die korrespondierend zu
den Rastmitteln 16 des Gehauseteils 3 ausgebildet sind,
entlang dem konischen Anlageabschnitt 12 der Aufnah-
mehilse 5, der direkt an den Ringbund 14 stufenlos an-
schlief3t. Der Aufnahmeabschnitt 13 der Aufnahmehiilse
5 grenzt direkt an den Ringbund 14 an, wobei der Innen-
durchmesser des Aufnahmeabschnitts 13 gréRer ausge-
bildet ist als der Innendurchmesser des Ringbundes 14,
so dass eine Stufe 22 gebildet ist, die Raum fir die kro-
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nenartige Federhlilse 7’ zwischen dem Trageabschnitt 9
der Eingriffshiilse 6 und dem Aufnahmeabschnitt 13 der
Aufnahmehilse 5 schafft. Die Gegenrastmittel 17 des
Sockelteils 2 sind an der geneigten Innenumfangsflache
23 des sich zu dem Ringbund hin konisch verjiingenden
Anlageabschnittes 12 der Aufnahmehiilse 5 angeordnet
und die zugeordneten Rastmittel 16 des Gehauseteils 3
ander entsprechend geneigten AuBenumfangsflache 24
des sich konisch erweiternden Fiihrungsabschnittes 10
der Eingriffshiilse 6 ausgebildet. Sie erstrecken sich dort
axial und radial entsprechend der Neigung der geneigten
Innenumfangsflache 23 und der geneigten Auflenum-
fangsflache 24 des Anlageabschnittes 12 bzw. des Fuh-
rungsabschnittes 10. Dabei sind die Rastmittel 16 und
die Gegenrastmittel 17 in einer gleichen Anzahl ausge-
bildet.

[0032] GemalR derFigur 3c weist die Federhlilse 7’ zur
Bildung von Federstegen 25 an einem dem Ringbund 14
der Aufnahmehiilse 5 zugeordneten ersten Léangenab-
schnitt 26 zwei in Umfangsrichtung verlaufende, hinter-
einander angeordnete Querschlitze 27 auf. Des Weite-
ren weist die Federhilse 7' an einem zu dem Befesti-
gungsflansch 4 des Sockelteils 2 weisenden zweiten
Langenabschnitt 28 den Fixiermittel 20, das heil3t den
Langsstegen 21 des Trageabschnittes 9 der Eingriffshl-
se 6 zugeordnete randseitig offen ausgebildete Fixier-
ausnehmungen 29 auf. Die Fixierausnehmungen 29 sind
an die Querschnittsform der als Langsstege ausgebilde-
ten Fixiervorspriinge 21 in der Form angepasst. Auler-
dem weist die Federhiilse 7’ einen sich Gber die gesamte
Lange der Langenabschnitte 26, 28 erstreckenden Axi-
alschlitz 30 auf. Weiterhin ist der Figur 3¢ zu entnehmen,
dass die Querschlitze 27 an den den Federstegen 25
jeweils abgewandten Langsseiten 31 an die Federhiilse
7’ angeformte Anschlagsnasen 32 fir die Federstege 25
aufweisen. Die Anschlagsnasen 32 verhindern, dass die
Federstege 25 Uberdehnt und damit irreversibel beim
Einstellen der Abgangsrichtung plastisch verformt wer-
den. Die Federhilse 7’ stutzt sich mit ihrer Stirnseite 15
an dem Ringbund 14 und mit der anderen Stirnseite 36
an dem Stitzbund 19 des Trageabschnittes 9 der Ein-
griffshilse 6 ab. Zum Verdrehen des Gehauseteils 3 ge-
genlber dem Sockelteil 2 kénnen die Rastmittel 16 an
dem Fihrungsabschnitt 10 der Eingriffshiilse 6 des Ge-
hauseteils 3 und die Gegenrastmittel 17 an dem Anlage-
abschnitt 12 der Aufnahmehiilse 5 des Sockelteils 2 au-
Rer Eingriff gebracht werden, indem das Gehauseteil 3
mit einer in Umfangsrichtung der Eingriffshiilse 6 bzw.
Aufnahmehilse 5 wirkenden gegentiber dem Drehwider-
stand grofReren Drehkraft beaufschlagt wird. Alternativ
kann auf das Gehdauseteil 3 auch zuerst eine in axiale
Richtung weg von der Aufnahmehtilse 5 gerichtete Zug-
kraft ausgelibt und dann erst das Gehauseteil 3 mit einer
geringeren Drehkraft beaufschlagt werden, um die Ab-
gangsrichtung des Gehauseteils 3 gegeniiber dem So-
ckelteil 2 zu verandern.

[0033] Die Figuren 4a bis 4d zeigen eine zweite Aus-
fuhrungsform des Winkelsteckverbinders gemafl Figur
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2, bei dem, wie der Figur 4a zu entnehmen ist, keine
Rastmittel 16 an dem Flhrungsabschnitt 10 der Eingriffs-
hiilse 6 des Gehauseteils 3 angeordnet sind. Bis auf die
fehlenden Rastmittel 16 ist die Eingriffshilse 6, insbe-
sondere deren Trageabschnitt 9 und Fihrungsabschnitt
10 wie vorstehend im Hinblick auf die Figur 3a beschrie-
ben ausgefiihrt.

[0034] Wie die Figur 4b zeigt, sind die Gegenrastmittel
17 weiterhin an der Aufnahmehdtlse 5 innen angeordnet.
Im Gegensatz zu der Ausfiihrungsform gemaf Figur 3b
sind diese jedoch an einer zu dem Befestigungsflansch
4 des Sockelteils 2 weisenden Stirnseite 33 des Ring-
bundes 14 der Aufnahmehdtilse 5 ausgebildet. Dabei er-
strecken sich eine Vielzahl von identisch ausgebildeten
Gegenrastmitteln 17 Uber die Stirnseite 33 des Ringbun-
des 14 und stehen in axialer Richtung tber die Stirnseite
33 vor. Ansonsten ist die Aufnahmehiilse 5, insbeson-
dere deren konisch verlaufender Anlageabschnitt 12, bis
auf die dort nicht vorhandenen Gegenrastmittel 17, und
der Aufnahmeabschnitt 13 gegentiber der Ausflihrungs-
form gemaR Figur 3b vollkommen identisch ausgebildet.
[0035] Die Figuren 4c, 4d veranschaulichen im Hin-
blick auf die in der Figur 3c gezeigte Federhiilse 7’ leicht
unterschiedlich ausgebildete Federhllsen 7’, bei denen
das mindestens eine den Gegenrastmitteln 17 des Ring-
bundes 14 zugeordnete Rastmittel 16 an der zu dem
Ringbund 14 weisenden Stirnseite 15 der Federhilse 7’
angeordnetist und sich dort in axialer Richtung erstreckt.
Dabei sind insbesondere ein oder mehrere Rastmittel 16
mittig an allen Federstegen 25 der Federhiilse 7 stirnsei-
tig angeordnet. Die Rastmittel 16 bilden gleichzeitig Ab-
stlitznasen 34 der Federhiilse 7’, mit denen sich die Fe-
derhllse 7’ an der Stirnseite 33 des Ringbunds 14 der
Aufnahmehdilse 5 des Sockelteils 2 abstiitzt. Ansonsten
unterscheiden sich die in den Figuren 4c und 4d gezeig-
ten Ausfihrungsformen der Federhilse 7’ von der in der
Figur 3c dargestellten Ausfiihrungsform noch durch die
fehlenden Anschlagsnasen 32, die jedoch optional auch
vorhanden sein kénnen. Zum Verdrehen des Gehause-
teils 3 gegenuber dem Sockelteil 2 kdnnen die Rastmittel
16 an der von der Eingriffshiilse 6 des Gehauseteils 3
drehfest getragenen Federhlilse 7’ und die Gegenrast-
mittel 17 an dem Ringbund 14 der Aufnahmehlilse 5 des
Sockelteils 2 einander gegeniiber verschoben werden,
indem das Gehdauseteil 3 mit einer in Umfangsrichtung
der Eingriffshilse 6 bzw. Aufnahmehllse 5 wirkenden
Drehkraft beaufschlagt wird. Dabei bleiben der konische
FlUhrungsabschnitt 10 der Eingriffshiilse 6 des Gehau-
seteils 3 und der zugeordnete konische Anlageabschnitt
12 der Aufnahmehtilse 5 des Sockelteils 2 in Anlage an-
einander. Prinzipiell kann der konische Flhrungsab-
schnitt 10 auch von dem Anlageabschnitt 12 durch eine
in axiale Richtung weg von der Aufnahmehdtlse 5 gerich-
tete Zugkraft auf des Gehduseteil 3 etwas abgehoben
werden, wenn die Federhiilse 7’ geeignet ausgebildet
sind, insbesondere die Federstege 25 dies zulassen.
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Patentanspriiche

1.

Winkelsteckverbinder (1), insbesondere zum Anbau
an ein Maschinengehause, mit einem an dem Ma-
schinengehause unverriickbar befestigbaren So-
ckelteil (2), einem an dem Sockelteil (2) verdrehbar
befestigten abgewinkelten Gehauseteil (3) und ei-
nem zwischen dem Sockelteil (2) und dem Gehéau-
seteil (3) angeordneten ringférmigen Federteil (7),
wobei das Gehduseteil (3) gegenuber dem So-
ckelteil (2) mit Drehwiderstand verdrehbar ist, wobei
das Sockelteil (3) einen Befestigungsflansch (4) und
eine mit diesem einteilig ausgebildete zylindrische
Aufnahmehdtilse (5) fir das Gehauseteil (3) und das
Gehauseteil (3) eine zugeordnete runde Eingriffs-
hilse (6) aufweist, die in die Aufnahmehlilse (5) des
Sockelteils (2) eingreift, und wobei in der Aufnahme-
hilse (5) mit mindestens einem Rastmittel (16) der
Eingriffshiilse (6) und/oder des Federteils (7) zusam-
menwirkende Gegenrastmittel (17) angeordnet sind,
die in einer beliebigen gegenseitigen Eingriffslage
mittels einer axial gerichteten Federlast des Feder-
teils (7) in Anlage aneinander gehalten sind, sodass
das Gehauseteil an dem Sockelteil (2) in einer wahl-
baren Ausrichtung des Gehauseteils (3) gegeniber
dem Sockelteil (3) drehsicher festlegbar ist, da-
durch gekennzeichnet, dass die Eingriffshiilse (6)
an ihrem freien Ende (8) einen zylindrischen Trage-
abschnitt (9) fir das Federteil (7) und daran anschlie-
Rend aullen einen sich konisch erweiterten Fih-
rungsabschnitt fir die Aufnahmebhiilse (5) aufweist,
und dass die Aufnahmehiilse (5) an ihrem freien En-
de (11) einen sich konisch verjiingenden Anlageab-
schnitt (12) fur den Fiihrungsabschnitt (10) der Ein-
griffshilse (6) und darauf folgend einen Aufnahme-
abschnitt (13) fir den Trageabschnitt (9) mit dem
Federteil (7) aufweist, wobei zwischen dem Aufnah-
meabschnitt (13) und dem Anlageabschnitt (12) in-
nen ein erhabenen Ringbund (14) angeordnetist, an
dem sich das Federteil (7) auf einer zum Befesti-
gungsflansch (4) weisenden Stirnseite (33) in axialer
Richtung mit seiner Stirnseite (15) abstiitzt.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass der Ringbund (14) direkt an
den Anlageabschnitt (12) der Aufnahmehdilse (5) an-
grenzt.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass das Federteil (7) als
kronenartige den Trageabschnitt (9) der Eingriffshiil-
se (6) umgreifende Federhiilse (7°) ausgebildet ist,
wobei die Federhllse (7°) Gber einen an einem dem
Fihrungsabschnitt (10) der Eingriffshiilse (6) fernen
Ende (18) des Trageabschnittes (9) angeordneten
umlaufenden Stiitzbund (19) in axialer Richtung un-
verriickbar an dem Trageabschnitt (9) festgelegtund
Uber an dem Trageabschnitt (9) ausgebildete Fixier-
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10.

1.

mittel (20) drehfest mit dem Gehdauseteil (3) verbun-
den ist.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Federhiilse (7°) zur Bil-
dung von Federstegen (25) an einem dem Ringbund
(14) der Aufnahmehllse (5) zugeordneten ersten
Langenabschnitt (26) mindestens zwei in Umfangs-
richtung verlaufende hintereinander angeordnete
Querschlitze (27) aufweist.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 3 oder 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Federhiilse (7)
an einem zu dem Befestigungsflansch (4) des So-
ckelteils (2) weisenden zweiten Langenabschnitt
(28) den Fixiermitteln (20) des Trageabschnittes (9)
der Eingriffshiilse (6) zugeordnete randseitig ge-
schlossen oder offen ausgebildete Fixierausneh-
mungen (29) aufweist.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 3 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
die Fixiermittel (20) als an die Fixierausnehmungen
(29) angepasste Fixiervorspriinge (21) ausgebildet
sind.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 3 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
die Federhilse (7’) einen sich Gber die gesamte Lan-
ge erstreckenden Axialschlitz (30) aufweist.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 4 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
die Querschlitze (27) an den den Federstegen (25)
abgewandten Langsseiten (31) an die Federhiilse
(7’) angeformte Anschlagsnasen (32) fiir die Feder-
stege (25) aufweisen.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 4 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
die Federstege (25) der Federhiilse (7’) anihrendem
Fihrungsabschnitt (10) der Eingriffshiilse (6) zuge-
wandten Langsseiten (34) angeformte Abstitzna-
sen (35) fur die Abstltzung der Federhiilse (7°) an
dem Ringbund (14) aufweisen.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
das Federteil (7) bzw. die Federhlilse (7’) das Ge-
hauseteil (3) mit dem Sockelteil (2) in axialer Rich-
tung unlésbar drehbar miteinander verbindet.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Gegenrastmittel (17) an einer geneigten Innenum-
fangsflache (23) des sich konisch verjiingenden An-
lageabschnittes (12) der Aufnahmehdilse (5) und das
mindestens eine Rastmittel (16) an einer entspre-
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chend geneigten AulRenumfangsflache (24) des sich
konisch erweiternden Fiihrungsabschnittes (10) der
Eingriffshiilse (6) ausgebildet sind und sich axial
und/oder radial erstrecken.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, dass die Anzahl der Rastmittel
(16) der Anzahl der Gegenrastmittel (17) entspricht.

Winkelsteckverbinder nach einem der vorstehenden
Anspriiche 3 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gegenrastmittel (17) an einer zu dem Be-
festigungsflansch (4) des Sockelteils (2) weisenden
Stirnseite (33) des Ringbundes (14) der Aufnahme-
hilse (5) ausgebildet sind und das mindestens eine
Rastmittel (16) an der zu dem Ringbund (14) wei-
senden Stirnseite (15) des Federteils (7) bzw. der
Federhiilse (7’) angeordnet ist und sich axial
und/oder radial erstrecken.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 13, dadurch
gekennzeichnet, dass ein oder mehrere Rastmittel
(16) an zumindest einem, vorzugsweise an allen Fe-
derstegen (25) der Federhilse (7’) stirnseitig ange-
ordnet sind.

Winkelsteckverbinder nach Anspruch 14, dadurch
gekennzeichnet, dass die Rastmittel (16) die Ab-
stlitznasen (35) der Federhiilse (7’) sind.
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