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Description

[0001] Laprésenteinvention concerne un mouvement
d’horlogerie mécanique comportant un mécanisme de
chronographe, ce mécanisme de chronographe étant
muni d’'un mécanisme de rattrapante a isolation. Un tel
chronographe est divulgué par le document EP 2 085
832 A1. L’invention se rapporte également aux pieces
d’horlogerie mécaniques comportant un tel mouvement
ainsi qu’a un mécanisme de rattrapante a isolation pris
isolément.

[0002] Lebutdelaprésenteinvention estde supprimer
la prise d’énergie du mécanisme de larattrapante lorsque
celle-ci est arrétée.

[0003] Ce but est réalisé par le mécanisme de rattra-
pante a isolation selon l'invention décrite dans la reven-
dication 1.

[0004] L’invention a encore pour objet un mouvement
d’horlogerie mécanique ainsi qu’une piéce d’horlogerie
le comportant équipée du mécanisme de rattrapante a
isolation selon la revendication 1.

[0005] Le dessin annexé illustre schématiquement et
a titre d’exemple et partiellement un mouvement d’hor-
logerie mécanique comportant un chronographe munidu
mécanisme de rattrapante a isolation selon 'invention.

La figure 1 illustre en plan et partiellement un mou-
vement comportant un mécanisme de chronogra-
phe, ce mécanisme étant a I'arrét.

La figure 2 est une vue semblable a la figure 1, le
mécanisme de chronographe étant en marche.

La figure 3 illustre en plan le mécanisme de rattra-
pante a isolation en position active, la rattrapante
étant isolée et immobile.

La figure 4 est une vue semblable a la celle de la
figure 3, le mécanisme de rattrapante a isolation
étant en position inactive, la rattrapante étant en
marche.

La figure 5 est une vue en plan du mécanisme d’iso-
lation du mécanisme de rattrapante a isolation en
position active, la rattrapante étant isolée.

La figure 6 est une vue semblable a la figure 5, le
mécanisme d’isolation étant en position inactive, la
rattrapante étant entrainée par la roue de chrono-
graphe.

Les figures 7 a 12 illustrent une variante du systeme
de diaphragme du mécanisme de rattrapante.

[0006] Un mouvement d’horlogerie mécanique com-
portant le mécanisme de rattrapante a isolation com-
prend un moteur relié par un rouage moteur régulé par
un organe réglant a une roue de champ 1 pivotée sur la
platine P ou une piéce fixe du mouvement. Cette roue
de champ 1 engréne en permanence avec une roue in-
termédiaire 2 pivotée sur une bascule intermédiaire 3
pivotée en A sur la platine P.

[0007] Ce mouvement comporte encore une roue de
chronographe 4 solidaire d’'un axe de roue de chrono-
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graphe 5 pivoté sur une partie fixe du mouvement et por-
tant un coeur 6.

[0008] L’extrémité libre de la bascule intermédiaire 3
coopére avec une premiéere roue a colonne 7 entrainée
enrotation pas a pas parlecliquet 8 d’'une grande bascule
9 commandée par un poussoir 10 accessible de I'exté-
rieur de la piéce d’horlogerie.

[0009] Suivant la position de la roue a colonne 7, la
roue intermédiaire 2 engréne ou non avec la roue de
chronographe 4.

[0010] Ce mécanisme de chronographe comporte un
mécanisme de rattrapante comportant une roue de rat-
trapante 11 pivotée concentriquement a la roue de chro-
nographe 4. Un levier de rattrapante 12 est pivoté sur la
roue de rattrapante 11 et comporte une extrémité inté-
rieure apte a coopérer avec le coeur 6 sous l'action d’'un
ressort de levier de rattrapante 13. Ce levier de rattra-
pante 12 lorsqu'’il est en appui sur le coeur 6 entraine la
roue de rattrapante en synchronisme avec la roue de
chronographe 4.

[0011] Ce mécanisme de rattrapante comporte encore
deux pinces de rattrapante 14 et 14’ liées a leur ressort
19 et actionnées par une roue a colonne de rattrapante
15, elle-méme entrainée pas a pas par un poussoir de
rattrapante 16, accessible de I'extérieur de la piece d’hor-
logerie par l'intermédiaire d’'une bascule de rattrapante
17 et son cliquet 18. Lorsque la roue de rattrapante 11
est entrainée par le coeur 6 et la roue de chronographe
4, la pince de rattrapante est ouverte tandis que lorsque
la pince est fermée ses branches sont appliquées contre
la serge de la roue de rattrapante 11 qui est ainsi main-
tenue a l'arrét et le levier de rattrapante 12 glisse sur le
coeur 6.

[0012] L’objet de la présente invention estde proposer
un mécanisme d’isolation de rattrapante permettant de
supprimer la prise d’énergie de la roue de rattrapante 11
lorsqu’elle est a I'arrét et ainsi supprimer les variations
(levier monte sur coeur -> pertes, levier descend sur
coeur -> gains) d’énergie dues au frottement du levier
de rattrapante 12 contre le coeur 6.

[0013] Comme on le verra dans ce qui suit, le méca-
nisme d’isolation de rattrapante, objet de I'invention, per-
met en déplagant le levier de rattrapante 12 contre I'ac-
tion de sonressort 13, d’éloigner son extrémité intérieure
pour qu’elle ne soit plus en contact avec le coeur 6 quelle
que soit la position angulaire de ce coeur 6. Ce méca-
nisme d’isolation est congu comme un systéeme de
diaphragme et peut prendre deux états :

1. Lorsque laiguille de rattrapante solidaire de la
roue de rattrapante est synchrone avec 'aiguille des
secondes portée par I'axe 5 de la roue de chrono-
graphe 4, le diaphragme est ouvert et le levier de
rattapante 12 agit sur le coeur 6 sous I'action de son
ressort 13 pour garantir la superposition de deux
aiguilles, rattrapante et seconde de chronographe,
comme dans une rattrapante classique sans isola-
tion.
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2. Lorsque laiguille de rattrapante est asynchrone
avec laiguille de seconde de chronographe, le
diaphragme est fermé et agit sur I'extrémité exté-
rieure du levier de rattrapante 12 faisant pivoter ce
levier de rattrapante 12 et le dégage du coeur 6. Ce
dégagement est suffisant pour que le coeur 6 puisse
faire un tour complet sans entrer en contact avec
I'extrémité intérieure du levier de rattrapante.

[0014] Cemécanisme d’isolation derattrapanteillustré
aux figures 3 et 4, et plus particulierement aux figures 5
et 6, comporte une bague de commande 20 montée sur
la platine P ou un élément fixe du mouvement de maniere
a pouvoir se déplacer angulairement en rotation. Cette
bague de commande 20 est concentrique a I'axe de la
roue de chronographe 5 et a la roue de rattrapante 11.
Dans la forme d’exécution décrite a titre d’exemple (ou
le mécanisme d’isolation comprend six bielles 26 tel que
décrit ci-dessous), cette rotation se fait sur 4 a 6° de
préférence.

[0015] Cette bague de commande 20 est soumise a
'actiond’'unressortde bague 21 tendant a la faire pivoter,
dans le sens anti-horaire dans I'exemple illustré, jusqu’a
ce qu’elle soit en appui sur une butée fixe 22. Cette po-
sition de la bague de commande 20 illustrée a la figure
6 correspond, comme on le verra plus loin, a I'état 1 du
mécanisme d’isolation pour lequel I'aiguille de rattrapan-
te est synchrone avec l'aiguille de seconde de chrono-
graphe.

[0016] Cette bague de commande 20 comporte un
doigt d’entrainement 23 engagé dans une premiére ex-
trémité d’'une bascule d’isolation 24 pivotée par sa
deuxiéme extrémité sur une partie fixe d’'un mouvement.
Cette bascule d’isolation 24 comporte dans sa partie mé-
diane un palpeur 25 coopérant avec la roue a colonne
de rattrapante 15. Lorsque le palpeur 25 de la bascule
d’isolation 24 tombe entre deux colonnes de la roue a
colonne de rattrapante 15, la bague de commande 20
est maintenue contre la butée fixe 22 par son ressort de
bague 21. Les pinces 14 et 14’ sont ouvertes libérant la
roue de rattrapante 11 et le levier de rattrapante 12 est
appliqué contre le coeur 6 par son ressort 13 et la roue
de rattrapante 11 est synchrone avec la roue de chrono-
graphe (figure 4 et 6).

[0017] Le mécanisme d’isolation comporte des bielles
26, six dans I'exemple illustré, articulées par une premie-
re extrémité sur la bague de commande 20. Ce méca-
nisme d’isolation comporte encore des piéces mobiles,
six dans I'exemple illustré. Chacune de ces piéces mo-
biles présente un premier bras 27 solidaire d’'une partie
médiane en forme d’arc de cercle 28 et un second bras
29 prolongeant la partie médiane 28, I'extrémité de ce
second bras 29 étant pivotée sur la platine P ou une
partie fixe du mouvement. Le premier bras 27 est pivoté
par son extrémité libre sur la seconde extrémité de la
bielle 26. La partie médiane 28 de la piéce mobile 27,
28, 29 présente la forme d’'un arc de cercle et le rayon
de sa face périphérique interne est, dans cette forme
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d’exécution, sensiblement égal au rayon de la roue de
rattrapante 11.

[0018] Lorsque la bague de commande 20 est dépla-
cée de sa position illustrée a la figure 6 jusque dans sa
position illustrée a la figure 5 par I'action de la bascule
d’'isolement 24, les bielles 26 poussent dans le sens ho-
raire les premiers bras 27 des pieces mobiles 27, 28, 29
et les parties médianes 28 de ces piéces mobiles vien-
nent buter les unes contre les autres formant ainsi une
bague intérieure dont la face périphérique interne est
coaxiale a I'axe 5 de la roue de seconde et dont le rayon
est, dans cette forme d’exécution, trés |égérement supé-
rieur a celui de la roue de rattrapante 11. Cette face pé-
riphérique interne de la bague intérieure est alors conti-
nue (ou quasiment continue) et située sur un rayon infé-
rieur a celui sur lequel est placée I'extrémité extérieure
du levier de rattrapante 12 lorsqu’il est en position active
appliqué par son ressort de rappel 13 contre le coeur 6.
Ainsi, lorsque le mécanisme d'’isolation est dans la posi-
tion illustrée a la figure 5, le levier de rattrapante 12 ren-
contre la face périphérique de la bague intérieure et pi-
vote dans le sens horaire de sorte que I'extrémité inté-
rieure de ce levier de rattrapante 12 se sépare du coeur
6 et se positionne en dehors du rayon de balayage du
coeur 6, isolant ainsi la roue de rattrapante 11 de la roue
de chronographe 4.

[0019] Bienentendu, le nombre de bielles 26 et de pié-
ces mobiles 27, 28, 29 doit étre au moins de deux suivant
les réalisations et selon la dimension de la piéce d’hor-
logerie et de 'encombrement disponible pour le méca-
nisme d’isolation de rattrapante.

[0020] Bien entendu, d’autres réalisation de ce méca-
nisme d’isolation de rattrapante peuvent étre congus sur
ce principe du diaphragme qui consiste a déplacer an-
gulairement une bague de commande concentrique a la
roue de rattrapante pour déplacer des piéces mobiles
radialement de maniéere a ce qu’elles déplacent ou non
le levier de rattrapante 12 le faisant passer d’une position
en contact avec le coeur 6 a une position pour laquelle
il est hors de l'aire de balayage du coeur 6.

[0021] Un avantage de ce mécanisme d’isolation est
qu'’il est peu encombrant et qu’il est directement com-
mandé par la roue a colonne de rattrapante qui comman-
de également la pince de rattrapante.

[0022] Ainsi, ce dispositif de diaphragme permet a
I'aide de bielles 26 de rapprocher ou d’éloigner de 'axe
de la roue de chronographe des piéces mobiles 27, 28,
29 pour qu’elles agissent ou non sur le levier de rattra-
pante 12 par un mouvement de rotation d’'une bague de
commande concentrique a la roue de chronographe.
[0023] Dans laforme d’exécution décrite du mécanis-
me de rattrapante a isolation la force nécessaire a la
fonction d’isolation est fournie directement par I'utilisa-
teur par le biais du poussoir. Dans une variante on peut
prévoir que la force nécessaire a l'isolation soit fournie
par un ressort qui est armé lors de la libération de l'iso-
lation.

[0024] Dans une variante, la bague de commande 20
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pourrait présenter un plus faible diameétre, par exemple
inférieur au diamétre de la roue de rattrapante 11, et
néanmoins commander par sa rotation des pieces mo-
biles actionnant le levier de rattrapante 12.

[0025] Dans tous les cas la bague de commande 20
est reliée cinématiquement aux piéces mobiles 27, 28,
29 du dispositif de diaphragme.

[0026] Dans une variante illustrée aux figures 7 a 12
le dispositif de diaphragme comporte plusieurs éléments
en forme d’arc de cercle 30, quatre dans I'exemple illus-
tré. Ces éléments en forme d’arc de cercle 30 se che-
vauchent pour que I'isolation se fasse le plus t6t possible
dans tous les cas, méme dans leurs positions écartées
le cercle est fermé.

[0027] Ces éléments en forme d’arc de cercle 30 ou
pieéces mobiles coulissent radialement et viennent sou-
lever le levier de rattrapante 12 pour réaliser l'isolation
de la rattrapante.

[0028] Chaque piece mobile 30 portent deux excrois-
sances de type goupille 31 sur leurs face inférieure. Ces
goupilles traversent des fentes oblongues obliques 32
d’'une bague de commande 33 pivotée sur la platine con-
centrique a la roue de rattrapante 11, et s’étendent dans
des fentes oblongues radiales 34 pratiquées dans la pla-
tine ou une piéce fixe du mouvement.

[0029] Labague de commande 33 est soumise a l'ac-
tion d’'un ressort de rappel 21 comme dans I'exécution
précédemment décrite et la rotation de cette bague de
commande est provoquée comme dans I'exécution pré-
cédemment décrite par une bascule d’isolation 24.
[0030] Ainsi, lorsque la bascule d’isolation 24 déplace
angulairement la bague de commande 33 contre I'action
de son ressort de rappel 21, les piéces mobiles 30 se
déplacent radialement vers le centre de la rattrapante et
soulévent le levier de rattrapante 12 réalisant ainsi l'iso-
lation de la rattrapante.

[0031] Deux des pieces mobiles 30 comportent sur sa
face opposée a celle portant les goupilles 31 deux plots
35.

[0032] Un ressort double de rattrapante 36 fixé sur la
platine est déplacé par les plots 35 lorsque les piéces
mobiles 30 sont déplacées versl'intérieur et vient bloquer
la roue de rattrapante 11 alors que les piéces mobiles
30 déplacent le levier de rattrapante 12 hors de contact
avec le coeur 6. Ce ressort double de rattrapante fait
office de pince de rattrapante qui elle peut étre suppri-
mée.

[0033] Dans cette variante également la bague de
commande 33 est reliée cinématiquement aux piéces
mobiles 30 du dispositif de diaphragme.

Revendications

1. Mécanisme d’isolation de rattrapante comprenant
un levier de rattrapante (12), pivoté sur une roue de
rattrapante (11) coaxiale a une roue de chronogra-
phe (4), apte a étre en contact sous l'action d’un
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ressort de levier (13) avec un coeur (6) solidaire de
la roue de chronographe (4), caractérisé par le fait
qu’il comporte un dispositif de diaphragme présen-
tant plusieurs piéces mobiles reliées a une bague
de commande (20) concentrique a la roue de rattra-
pante (11) ; ces pieces mobiles (27, 28,29) compor-
tant chacune une partie médiane (28) en forme d’arc
de cercle de telle maniere qu’un déplacement angu-
laire de la bague de commande (20) provoque un
rapprochement ou un éloignement des parties mé-
dianes (28) des pieces mobiles (27, 28, 29) de I'axe
(5) de la roue de chronographe.

Mécanisme d’isolation selon la revendication 1, ca-
ractérisé par le fait que lorsque les parties média-
nes (28) des pieces mobiles sont en position éloi-
gnée de I'axe (5) de la roue de chronographe, leurs
faces périphériques internes sont en dehors de l'aire
de balayage de I'extrémité extérieure du levier de
rattrapante (12).

Mécanisme d’isolation selon la revendication 2, ca-
ractérisé par le fait que lorsque les parties média-
nes (28) des pieces mobiles (27, 28, 29) sont en
position rapprochée de I'axe (5) de la roue de chro-
nographe (4), les faces périphériques internes des
piéces mobiles forment une surface au moins qua-
siment continue entrant en contact avec I'extrémité
extérieure du levier d’isolation (12) faisant pivoter
celui-ci, de sorte que son extrémité intérieure soit
située hors de l'aire de balayage du coeur (6).

Mécanisme d’isolation selon I'une des revendica-
tions 1 a 3, caractérisé par le fait que la bague de
commande est soumise a un ressort de rappel et
que ses déplacements angulaires sont provoqués
par une bascule de rattrapante.

Mécanisme selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait qu’il comporte une
bascule d’isolation (24) commandant les déplace-
ments angulaires de la bague de commande (20) a
partir de la position d’une roue a colonne de rattra-
pante (15).

Mécanisme d’isolation selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait qu’il com-
porte au moins deux bielles (26) reliant la bague de
commande a au moins deux piéces mobiles (27, 28,
29).

Mécanisme selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que chaque piéce
mobile (27, 28, 29) comporte un premier bras (27)
solidaire de sa partie médiane (28) et un second bras
(29) s’étendant a partir d’'une extrémité de la partie
meédiane (28), ce second bras étant pivoté par son
extrémité libre sur une partie fixe.
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Mécanisme selon la revendication 6, caractérisé
par le fait que I'extrémité libre du premier bras (27)
de la partie mobile (27, 28, 29) est pivotée sur I'ex-
trémité d’'une bielle (26), l'autre extrémité de cette
bielle (26) étant pivotée sur la bague de commande
(20).

Mécanisme selon 'une des revendications 1 a 4, ca-
ractérisé par le fait que les pieces mobiles (30)
comportent sur I'une de leurs faces chacune deux
goupilles (31) traversant des fentes oblongues obli-
ques (32) pratiquées dans la bague de commande
(33) et engagées dans des fentes oblongues radia-
les (34) d’une partie fixe du mouvement.

Mécanisme selon la revendication 9, caractérisé
par le fait que les pieces mobiles (30) en forme d’arc
de cercle se chevauchent quelle que soit la position
active ou non des mécanismes.

Mécanisme selon I'une des revendications 9 ou 10,
caractérisé par le fait que deux piéces mobiles (30)
comportent, sur leur face opposée a celle portant les
goupilles (31), un plot (35) coopérant avec une bran-
che d'un ressort double de rattrapante (36) pour for-
cer les extrémités libres de ce ressort double contre
la périphérie de la roue de rattrapante (11) en posi-
tion d’isolation du mécanisme.

Mouvement d’horlogerie mécanique comportant un
mécanisme de chronographe et un mécanisme de
rattrapante, caractérisé par le fait qu’il comporte
un mécanisme d’isolation de rattrapante selon I'une
des revendications précédentes.

Piéce d’horlogerie comportant un mécanisme d’hor-
logerie selon la revendication 12.

Patentanspriiche

1.

Isolierter Schleppzeigermechanismus, der einen
Schleppzeigerhebel (12) umfasst, der drehbar an ei-
nem Schleppzeigerrad (11) gelagert ist, das koaxial
zu einem Chronographenrad (4) ist, der geeignet ist,
unter der Wirkung einer Hebelfeder (13) mit einem
Herz (6) in Berlihrung zu stehen, das fest mit dem
Chronographenrad (4) verbunden ist, dadurch ge-
kennzeichnet, dass er eine Blendenvorrichtung
umfasst, die mehrere bewegliche Teile aufweist, die
mit einem Schaltring (20) verbunden sind, der kon-
zentrisch zu dem Schleppzeigerrad (11) ist; wobei
diese beweglichen Teile (27, 28, 29) jeweils einen
mittleren Abschnitt (28) mit der Form eines Kreisbo-
gens umfassen, derart, dass eine Winkelverschie-
bung des Schaltrings (20) eine Anndherung oder ei-
ne Entfernung der mittleren Abschnitte (28) der be-
weglichen Teile (27, 28, 29) der Achse (5) an die/von
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der Achse (5) des Chronographenrades bewirkt.

Isolationsmechanismus nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass, wenn die mittleren Ab-
schnitte (28) der beweglichen Teile sich in der von
der Achse (5) des Chronographenrades entfernten
Stellung befinden, ihre inneren umlaufenden Seiten
sich aufderhalb des Kippbereichs des auleren En-
des des Schleppzeigerhebels (12) befinden.

Isolationsmechanismus nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass wenn die mittleren Abschnit-
te (28) der beweglichen Teile (27, 28, 29) sich in der
an die Achse (5) angenaherten Stellung des Chro-
nographenrades (4) befinden, die inneren umlaufen-
den Seiten der beweglichen Teile eine zumindest
nahezu ununterbrochene Flache bilden, die mit dem
aulleren Ende des Isolationshebels (12) in Berih-
rung gelangtund diesen zum Schwenken bringt, der-
art, dass seininneres Ende sich auf3erhalb des Kipp-
bereichs des Herzens (6) befindet.

Isolationsmechanismus nach einem der Anspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass der Schal-
tring einer Ruckholfeder unterliegt und dass seine
Winkelbewegungen durch eine Schleppzeigerwippe
bewirkt werden.

Mechanismus nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass er eine
Isolationswippe (24) umfasst, die die Winkelbewe-
gungen des Schaltrings (20) ausgehend von einem
Schleppzeiger-Saulenrad (15) schaltet.

Isolationsmechanismus nach einem der vorherge-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass er mindestens zwei Kurbelstangen (26) um-
fasst, die den Schaltring mit mindestens zwei be-
weglichen Teilen (27, 28, 29) verbinden.

Mechanismus nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass jedes be-
wegliche Teil (27, 28, 29) einen ersten Arm (27), der
fest mit seinem mittleren Teil (28) verbunden ist, und
einen zweiten Arm (29) umfasst, der sich ausgehend
von einem Ende des mittleren Abschnitts (28) er-
streckt, wobei dieser zweite Arm durch sein freies
Ende auf einem festen Abschnitt drehbar gelagert
ist.

Mechanismus nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das freie Ende des ersten Armes
(27) des beweglichen Abschnitts (27, 28, 29) am En-
de einer Kurbelstange (26) drehbar gelagert ist, wo-
bei das andere Ende dieser Kurbelstange (26) auf
dem Schaltring (20) drehbar gelagert ist.

Mechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
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dadurch gekennzeichnet, dass die beweglichen
Teile (30) auf einer ihrer Flachen jeweils zwei Sperr-
stifte (31) umfassen, die langliche schrage Schlitze
(32) durchqueren, die in dem Schaltring (33) einge-
richtet sind, und in radialen langlichen Schlitzen (34)
eines festen Abschnitts des Uhrwerks in Eingriff sind.

Mechanismus nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die beweglichen kreisbogenférmi-
gen Teile (30) sich unabhangig von der aktiven oder
nichtaktiven Stellung der Mechanismen tberlappen.

Mechanismus nach einem der Anspriiche 9 oder 10,
dadurch gekennzeichnet, dass zwei bewegliche
Teile (30) auf ihrer Seite, die derjenigen entgegen-
gesetzt ist, die die Sperrstifte (31) tragt, einen Klotz
(35) umfassen, der mit einem Schenkel einer
Schleppzeiger-Doppelfeder (36) zusammenwirkt,
um die freien Enden dieser Doppelfeder in der Iso-
lationsstellung des Mechanismus gegen den Um-
fang des Schleppzeigerrads (11) zu zwingen.

Mechanisches Uhrwerk, das einen Chronographen-
mechanismus und einen Schleppzeigermechanis-
mus umfasst, dadurch gekennzeichnet, dass es
einen isolierten Schleppzeigermechanismus nach
einem der vorhergehenden Anspriiche umfasst.

Uhr, die einen Uhrenmechanismus nach Anspruch
12 umfasst.

Claims

Fly-back hand-isolating mechanism comprising a fly-
back hand lever (12) pivoted on a fly-back hand
wheel (11) coaxial to a chronograph wheel (4) suit-
able to be in contactunderthe action of a lever spring
(13) with a heart-piece (6) fixedly attached to the
chronograph wheel (4), characterised in that it
comprises a diaphragm device having a plurality of
moving parts connected to a control ring (20) con-
centric to the fly-back hand wheel (11); these moving
parts (27, 28, 29) each comprising a middle portion
(28) in the form of an arc of a circle such that angular
displacement of the control ring (20) causes the mid-
dle portions (28) of the moving parts (27, 28, 29) to
approach or move away from the spindle (5) of the
chronograph wheel.

Isolating mechanism as claimed in claim 1, charac-
terised in that when the middle portions (28) of the
moving parts are in a position remote from the spin-
dle (5) of the chronograph wheel, their internal pe-
ripheralfaces are outside the sweep area of the outer
end of the fly-back hand lever (12).

Isolating mechanism as claimed in claim 2, charac-
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terised in that when the middle portions (28) of the
moving parts (27, 28, 29) are in a position close to
the spindle (5) of the chronograph wheel (4), the in-
ternal peripheral faces of the moving parts form an
at least quasi-continuous surface coming into con-
tact with the outer end of the isolating lever (12),
causing this lever to pivot so that its inner end is
located outside the sweep area of the heart-piece

(6).

Isolating mechanism as claimed in any one of claims
1 to 3, characterised in that the control ring is sub-
ject to a return spring and that its angular displace-
ments are caused by a fly-back hand bascule.

Mechanism as claimed in any one of the preceding
claims, characterised in that it comprises an iso-
lating bascule (24) controlling the angular displace-
ments of the control ring (20) from the position of a
fly-back hand column wheel (15).

Isolating mechanism as claimed in any one of the
preceding claims, characterised in that it compris-
es at least two connecting rods (26) connecting the
control ring to at least two moving parts (27, 28, 29).

Mechanism as claimed in any one of the preceding
claims, characterised in that each moving part (27,
28, 29) comprises a first arm (27) fixedly attached to
its middle portion (28) and a second arm (29) ex-
tending from an end of the middle portion (28), this
second arm being pivoted by its free end on a fixed
part.

Mechanism as claimed in claim 6, characterised in
that the free end of the first arm (27) of the moving
part (27, 28, 29) is pivoted on the end of a connecting
rod (26), the other end of this connecting rod (26)
being pivoted on the control ring (20).

Mechanism as claimed in any one of claims 1 to 4,
characterised in that the moving parts (30) each
comprise, on one of their faces, two pins (31) passing
through oblique oblong slots (32) produced in the
control ring (33) and engaged in radial oblong slots
(34) of a fixed part of the movement.

Mechanism as claimed in claim 9, characterised in
that the moving parts (30) in the form of an arc of a
circle overlap whatever the active or inactive position
of the mechanisms.

Mechanism as claimed in any one of claims 9 or 10,
characterised in that two moving parts (30) com-
prise, on their face opposite that bearing the pins
(31), a stud (35) cooperating with a branch of a dou-
ble fly-back hand spring (36) to force the free ends
of this double spring against the periphery of the fly-
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back hand wheel (11) in the isolating position of the
mechanism.

Mechanical timepiece movement comprising a
chronograph mechanism and a fly-back hand mech-
anism, characterised in that it comprises a fly-back
hand-isolating mechanism as claimed in any one of
the preceding claims.

Timepiece comprising a timepiece mechanism as
claimed in claim 12.
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