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Description

Domaine technique

[0001] L’invention se place dans le domaine technique
des dispositifs d’empilage d’objets plats postaux. L’in-
vention concerne un dispositif d’empilage d’objets plats
sur chant comportant un support d’empilage qui s’étend
selon une certaine direction d’empilage pour stocker en
pile sur chant des objets plats insérés successivement
sur le support d’empilage. Le dispositif d’empilage com-
prend également un actionneur d’empilage pour guider
et insérer, selon une direction d’insertion transversale a
la direction d’empilage, chaque objet plat a empiler a une
premiere extrémité de ladite pile d’objets plats et pour
pousser ladite premiére extrémité de pile lors de I'inser-
tion de I'objet plat dans la direction d’empilage. Le dis-
positif d’empilage comprend en outre un élément de re-
tenue mobile selon la direction d’empilage et congu pour
retenir la pile d’objet plat a une deuxieme extréemité de
la pile opposée a ladite premiére extrémité, en poussant
la pile d’objets plats en direction de I'actionneur d’em-
pilage au fur et a mesure que se forme la pile d’objets
plats. L’invention concerne plus particulierement un dis-
positif d’empilage pour empiler des objets plats postaux
dans un réceptacle de stockage équipant une sortie de
tri d’'une machine de tri postal. Les objets plats postaux
peuvent présenter des dimensions variables, mais éga-
lement des caractéristiques mécaniques variables, en
particulier en ce qui concerne leur rigidité. Ces envois
postaux peuvent étre, entre autres, une lettre simple, un
magazine, une enveloppe avec ou sans fenétre, un jour-
nal, ou encore un catalogue présenté dans une envelop-
pe en matiére plastique ou en papier, avec ou sans souf-
flet. L'invention concerne égalementun dispositif de stoc-
kage pour objets plats postaux et une machine de tri pos-
tal.

Technique antérieure

[0002] Dans lesréceptacles de sortie de tri a empilage
ou a accumulation, I'actionneur d’empilage du type roue
a godets (ou a aubes) montée rotative sur un axe fixe
vient appuyer sur le dernier objet plat de la pile (en bros-
sant ce dernier) pour libérer de I'espace dans lequel vient
s’insérer I'objet plat courant a empile, voir p. ex. la publi-
cation DE 667 698 C1. L’avant de la pile est maintenu
par un élément de retenue mobile en translation selon la
direction d’'empilage. Cet élément de retenue est poussé
en direction de I'actionneur d’empilage sur lequel appuie
'arriere de la pile par exemple a l'aide d’un ressort, de
contrepoids ou de tout autre moyen adapté. Au fur et a
mesure que la pile d’objets plats se forme sur le support
ou plage d’empilage, la pile prend du poids ce qui né-
cessite un actionneur d’empilage assez puissant pour
presser la pile d’'objets plats et libérer a chaque fois un
espace pourl'insertion de I'objet plat courant. La pression
exercée par cet actionneur d’empilage sur la surface ap-
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parente du dernier objet plat de la pile a tendance a dé-
tériorer ce dernier de maniére irréversible en laissant par
exemple des marques, des trous ou des brdlures dus a
un frottement important. De plus, il serait trop contrai-
gnant et techniquement difficile d’adapter, pour chaque
cycle, la vitesse, la puissance et la position de I'action-
neur d’empilage en fonction de la charge de la pile.
[0003] Des dispositifs d’empilage connus, tels que
ceux décrits par exemple dans les publications WO
2012/084708 et US 1,898,704, n'apportent pas de solu-
tion satisfaisante. En effet, ces dispositifs comprennent
un actionneur d’empilage pour empiler des objets plats
en pile sur un support. Le support est mobile par rapport
al'actionneur d’empilage selon une direction d’empilage
dans un sens unique, de maniéere a ce que l'insertion de
chaque objet dans la pile est facilitée par le déplacement
du support.

[0004] La publication DD 212 239 A2 divulgue un dis-
positif selon le préambule de la revendication 1.

Exposé de I'invention

[0005] Le but de l'invention est de remédier a ces in-
convénients en proposant un dispositif d’empilage faci-
litant I'insertion des objets plats a empiler tout en mini-
misant les risques d’endommagement de ceux-ci, en pré-
servant l'intégrité de la pile d’objets plats et en évitant la
nécessité d’adapter pour chaque cycle, la vitesse, la
puissance et la position de I'actionneur d’empilage en
fonction de la charge de la pile. Le but de l'invention est
également de proposer un dispositif de stockage et une
machine de tri postal présentant les mémes avantages.
[0006] A cet effet, I'invention a pour objet un dispositif
d’empilage d’objets plats sur chant selon la revendication
1.

[0007] L’idée ala base de l'invention est donc de pro-
voquer des impulsions sur le support d’empilage qui ont
pour effet de vaincre I'inertie de la pile ce qui facilite I'in-
sertion de I'objet plat courant a empiler, permettant de
limiter la pression nécessaire a exercer au moyen de
'actionneur d’empilage sur la pile d’objets plats. Ainsi,
linvention contribue a simplifier I'actionneur d’empilage
et a limiter son réle pratiquement au guidage des objets
plats lors de leur empilage.

[0008] Le dispositif d’empilage selon I'invention peut
avantageusement présenter les particularités
suivantes :

- lactionneur d’empilage et I'actionneur de poussée
sont décalés angulairement I'un par rapport a l'autre
sur I'axe principal de sorte que chaque impulsion
précede l'arrivée de chaque objet plat a empiler a
I'arriere de la pile d’'objets plats. Le décalage angu-
laire entre I'actionneur d’empilage et I'actionneur de
poussée selon un angle prédéterminé permet avan-
tageusement d’ajuster la séquence d’actions des
deux mécanismes de guidage et de poussée en
fonction notamment des caractéristiques physiques
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des objets plats a empiler ;

- lactionneur d’empilage est une roue a godets etl'ac-
tionneur de poussée est pourvuau moins d’'une zone
excentrique ;

- le support d’empilage est monté mobile en transla-
tion sur des moyens anti-frottements. La diminution
significative des frottements du support d’empilage
permet avantageusement de réduire les efforts a gé-
nérer par les moyens d’impulsions et les moyens de
rappel et de diminuer le bruit provoqué par le frotte-
ment du support d’empilage sur son support ;

- lesmoyens de rappel comprennent au moins un res-
sort de compression disposé au-dela du support
d’empilage par rapport a I'actionneur d’empilage ;

- les moyens de rappel sont un élément de flexion fixé
sous le support d’empilage et aptes a se fléchir élas-
tiquement dans la direction d’empilage.

- les moyens d’'impulsion comprennent un moyen de
poussée élastique prévu entre I'actionneur de pous-
sée et le support d’empilage, congu pour accumuler
I'effort de chaque impulsion mécanique et a le res-
tituer au support d’empilage de maniére décalée. Le
moyen de poussée élastique permet de restituer I'ef-
fort de I'impulsion mécanique en l'intensifiant.

[0009] L’invention s’étend a un dispositif de stockage
pour objets plats postaux comprenant un dispositif d’em-
pilage tel que défini ci-dessus et a une machine de tri
postal comprenant un convoyeur de tri pour diriger des
objets plats postaux vers des sorties de tri équipées cha-
cune d’un tel dispositif de stockage pour objets plats.

Présentation sommaire des dessins

[0010] La présente invention sera mieux comprise et
d’autres avantages apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée de plusieurs modes de réalisation pris
a titre d’exemples nullement limitatifs et illustrés par les
dessins annexés, dans lesquels :

- les figures 1 a 3 sont des vues schématiques par-
tielles de dessus du dispositif d’'empilage selon un
premier mode de réalisation de l'invention présenté
dans trois configurations de fonctionnement
différentes ;

- lafigure 4 est une vue schématique partielle de coté
du dispositif d’empilage des figures 1 a 3 ;

- les figures 5 a 7 sont des vues schématiques par-
tielles de dessus similaires aux figures 1 a 3, du dis-
positif d’'empilage selon un second mode de réalisa-
tion de I'invention. Sur ces figures, les éléments ana-
logues a ceux des figures 1 a 4 y sont affectés des
mémes numéros de référence, augmentés de 100;

- lafigure 8 est une vue schématique partielle de coté
du dispositif d’empilage selon un troisieme mode de
réalisation de I'invention. Sur cette figure, les élé-
ments analogues a ceux de lafigure 4 y sont affectés
des mémes numéros de référence, augmentés de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

200.

Description des modes de réalisation

[0011] Ledispositif d’empilage selon I'invention est no-
tamment destiné a étre intégré dans un dispositif de stoc-
kage pour sortie de tri d’'une machine de tri postal.
[0012] Selon un premier mode de réalisation de lin-
vention, et en référence aux figures 1 a 4, le dispositif
d’empilage 1 pour objets plats 100 postaux comprend un
support d’empilage 2 ou plage d’empilage formant un
plan de stockage sur lequel chaque objet plat 100 postal
est inséré sur chant selon une certaine direction d’inser-
tion D1 (visible sur la figure 2) et est empilé a 'arriére
d’'une pile d’objets plats 100 postaux sur chant déja for-
mée sur le support d’'empilage 2. Les objets plats 100
postaux s’empilent donc les uns derriére les autres selon
la direction d’empilage D2 sur le support d’empilage 2,
la direction d’insertion D1 étant transversale a la direction
d’empilage D2. L’avant de la pile d’objets plats 100 pos-
taux sur le support d’'empilage 2 est retenue par un élé-
ment de retenue se présentant sous la forme d’une pa-
lette 3 ou plaque, mobile selon la direction d’empilage
D2, et qui pousse la pile d’objets plats 100 postaux en
direction d’un actionneur d’empilage 4 prévu a une ex-
trémité du support d’empilage 2, donc a I'opposé de la
direction d’empilage D2. La force de poussée de la pa-
lette 3 peut étre produite par un ressort, un contrepoids,
ou analogue, non représenté sur les figures. Le support
d’empilage 2 est monté mobile en translation selon la
direction d’empilage D2 par rapport a I'actionneur d’em-
pilage 4 entre une premiére position illustrée sur la figure
1 et une seconde position illustrée sur la figure 2. Le
support d’empilage 2 peut étre guidé en translation par
tout moyen adapté connu. Il peut par exemple étre monté
sur des galets montés pivotants librement, ou rouleaux,
qui forment des moyens anti-frottements 5, représentés
sur la figure 4, limitant les forces de frottement lors de la
translation du support d’empilage 2.

[0013] La palette 3 estici sensiblement perpendiculai-
re a la direction d’empilage D2, c’est-a-dire au plan du
support d’empilage 2. La palette 3 est prévue pour se
déplacer selon la direction d’empilage D2 au fur et a me-
sure que se forme la pile d’objets plats 100 postaux sur
le support d’empilage 2, c’est-a-dire a mesure que
I'épaisseur de la pile d’objets plats 100 postaux augmen-
te.

[0014] Dansl'exempleillustré, 'actionneur d’empilage
4 est un actionneur mécanique rotatif de type roue a go-
dets dans le cas présent mobile en rotation autour d’un
axe principal A sensiblement perpendiculaire au support
d’empilage 2 eta ladirection d’empilage D2. L’actionneur
d’empilage 4 comprend un moyeu 6 porté par I'axe prin-
cipal A et a partir duquel s’étendent ici deux bras a godet
7, incurvés chacun dans le sens opposé a celui de l'ar-
rivée d’un objet plat 100 postal a empiler. Les zones in-
térieures des bras a godet 7 définissent des fentes 8
aptes a se trouver successivement, au fil de la rotation
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de l'actionneur d’empilage 4 en regard de la trajectoire
de I'objet plat 100 postal a empiler et ses fentes 8 sont
destinées a guider'avant de chaque objet plat 100 postal
a empiler. Ainsi, lors de la rotation de I'actionneur d’em-
pilage 4, la fente 8 saisit I'objet plat 100 postal et le guide
le long du dernier objet plat 100 postal de la pile en ac-
compagnant son déplacement jusqu’a son empilage
complet. Le bras a godet 7 vient en plus pousser forte-
ment l'arriére de la pile en brossant le dernier objet plat
100 postal de la pile, etl'insertion de I'objet plat 100 postal
courantestréalisée lorsqu’une premiére droite L1, reliant
I'axe principal A au sommet du bras a godet 7, est per-
pendiculaire a la direction d’empilage D2. L’actionneur
d’empilage tel que décrit peut étre remplacé par tout ac-
tionneur d’empilage équivalent.

[0015] Selonlinvention, le dispositif d’empilage 1 com-
prend des moyens d’impulsion 9 sont synchronisés avec
'actionneur d’empilage 4 et congus pour déplacer en
translation, par impulsions, le support d’empilage 2 selon
la direction d’empilage D2 quand un objet plat 100 postal
courant estempilé a l'arriére de la pile. Les moyens d’im-
pulsion 9 comprennent un actionneur mécanique de
poussée 10 monté rotatif sur 'axe A. Par exemple, com-
me actionneur mécanique de poussée on peut utiliser
une came 10, ici double, montée rotative sur I'axe prin-
cipal A, lequel axe principal A est motorisé pour entrainer
en rotation a la fois I'actionneur d’empilage 4 et la came
10. Dans I'exemple illustré, la came 10 est pourvue de
deux zones excentriques 11 diamétralement opposées
entre elles et destinées a solliciter par contact direct, le
support d’empilage 2, pour le déplacer en translation en-
tre la premiére position et la seconde position. La came
10 estdécalée angulairement de I'actionneur d’empilage
4 de sorte qu’une seconde droite L2 reliant I'axe principal
A aux sommets des zones excentriques 11 est décalée
angulairement par rapport a la premiére droite L1, autour
de I'axe principal A, d’'un angle d’impulsion a. De ce fait,
la came 10 est en avance par rapport au bras a godet 7.
Ainsi, comme décrit plus loin, I'impulsion générée par la
came 10 précéde légérement 'arrivée de I'objet plat 100
postal a empiler et la pression maximale appliquée par
le bras a godet 7 sur la pile. De ce fait, I'inertie de la pile
est vaincue par I'impulsion provoquée par la came 10,
soulageant d’autant le bras a godet 7. Le dispositif d’em-
pilage 1 comprend en outre au moins une butée, non
représentée, congue pour bloquer le déplacement du
support d’empilage 2, notamment pour limiter le débat-
tement du support d’'empilage 2 en cas d’une faible char-
ge d’objets plats 100 postaux empilés. L’angle d’'impul-
sion o peut notamment étre compris entre 30 et 60° et
de préférence entre 40 & 50°. L’angle d’'impulsion a peut
étre prévu réglable mécaniquement selon les choix de
I'opérateur. De méme, la came 10 peut étre montée de
fagon amovible pour étre changée afin d’adapter la cour-
se du support d’empilage 2 lors de I'impulsion.

[0016] Selonune variante de réalisation non représen-
tée, 'actionneur d’empilage peut comporter un seul bras
et dans ce cas I'actionneur mécanique de poussée com-
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porte une unique zone excentrique. Ainsi, les moyens
d’'impulsion permettentau support d’empilage d’effectuer
un changement de positions une fois par rotation com-
pléte de la zone excentrique autour de I'axe principale.
[0017] Les moyens d’impulsion 9 comprennent en
outre un moyen de rappel 12 qui agit a I'encontre du
déplacement du support d’'empilage 2 de la premiére po-
sition vers la seconde position pour le ramener a la pre-
miére position. Le moyen de rappel 12 peut étre un res-
sort de compression 13 déja précontraint avant chaque
impulsion. Ainsi, le ressort de compression 13 se com-
prime davantage lorsque le support d’empilage 2 est dé-
placé de la premiére position a la seconde position sous
'action de la came 10 et par I'effet de sa détente pousse
ce support d’'empilage 2 de la seconde position vers la
premiére position lorsque la came 10 ne pousse plus le
support d’empilage 2. La force de poussée du ressort de
compression 13 est bien sirinférieure a la force de pous-
sée de la came 10.

[0018] Le fonctionnement du dispositif d’empilage 1
est décrit ci-aprées. En référence a la figure 1, avant l'ar-
rivée d’un objet plat 100 postal a empiler, le supportd’em-
pilage 2 se trouve dans la premiére position. La came 10
ne sollicite pas le support d’empilage 2 et le ressort de
compression 13 est plus ou moins précontraint. Le bras
a godet 7 est dans une position intermédiaire dans la-
quelle il n’est pas en regard de la trajectoire de I'objet
plat 100 postal a empiler.

[0019] Avant l'arrivée d'un objet plat 100 postal a em-
piler, le bras a godet 7 et la came 10 sont actionnés en
rotation autour de I'axe principal A jusqu’a la position
illustrée par la figure 2, dans laquelle la premiére droite
L1 est inclinée par rapport a la direction d’empilage D2,
permettant a la came 10 de déplacer le support d’em-
pilage 2 tout en permettant au bras a godet 7 de maintenir
lintégrité de la pile. Dans cette position la fente 8 se
trouve dans l'alignement de la trajectoire de I'objet plat
100 postal arrivant pour étre empilé. L’actionneur d’em-
pilage 4 recoit donc un objet plat 100 postal et poursuit
sa rotation autour de I'axe principal A en méme temps
que la came 10. Comme représenté sur la figure 3, la
came 10 perd alors son action de poussée partranslation
du support d’empilage 2, et le support d’empilage 2 est
donc déplacé en direction de I'actionneur d’empilage 4
par le ressort de compression 13, a 'opposé de la direc-
tion d’empilage D2. Au méme moment, la rotation de
I'actionneur d’empilage 4 permet le guidage et I'empile-
ment de 'objet plat 100 postal logé dans sa fente 8 en
le laissant glisser de son bras a godet 7.

[0020] Entre les premiére et seconde positions, le sup-
portd’empilage 2 est déplacé d’une distance d'impulsion
d schématisée surles figures 1 et 2. L’amplitude de cette
distance d'impulsion d dépend des dimensions de la ca-
me 10. Du fait que la came 10 est double, a chaque ro-
tation compléte autour de I'axe principal A, ses deux zo-
nes excentriques 11 permettent d’opérer deux fois le
changement de positions entre la premiére position et la
seconde position.
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[0021] Les étapes décrites en référence aux figures 1,
2 et 3 sont répétées aprés un demi-tour de rotation de la
came 10 et du bras a godet 7 pour chaque nouvel objet
plat 100 postal a empiler.

[0022] Selon une variante de réalisation non représen-
tée, les moyens de rappel peuvent comporter un ressort
de traction prévu entre le supportd’empilage et I'axe prin-
cipal. Ce ressort de traction peut remplacer ou étre com-
biné au ressort de compression décrit précédemment.
[0023] Les figures 5 a 7 illustrent un deuxieme mode
de realisation de l'invention du dispositif d’empilage 101
selon linvention dont seules les différences avec celui
du premier mode de réalisation sont décrites ci-aprés.
Selon ce deuxiéme mode de réalisation, les moyens
d’impulsion 109 comportent un actionneur mécanique de
poussée 110 se présentant sous la forme d’un bras d’ac-
tionnement 110 porté en sa partie médiane par I'axe prin-
cipal A solidaire de I'actionneur d’empilage 104, et dont
chaque extrémité comprend une zone excentrique 111
comportant un galetfou 114. Le bras d’actionnement 110
fonctionne de maniére similaire ala came 10 précédente.
Le dispositif d’empilage 101 comprend en outre un
moyen de rappel 112 similaire au moyen de rappel 12
du mode de réalisation précédent. De plus le dispositif
d’empilage 101 comprend un moyen de poussée élasti-
que 116 prévus entre le bras d’actionnement 110 et le
support d’empilage 102, destiné a accumuler I'effort de
limpulsion mécanique généré par le bras d’actionne-
ment 110 et a le restituer de maniére décalée dans le
temps au support d’empilage 102 en l'intensifiant dans
la direction d’empilage D2. Selon I'exemple illustré, le
moyen de poussée élastique comporte un ressort de
compression 116 séparé dubras d’actionnement 110 par
une plaque de poussée 115 sensiblement paralléle a
I'élément de retenue 103. Ainsi, le support d’empilage
102 est sollicité de maniére indirecte par le bras d’action-
nement 110 par I'intermédiaire de la plaque de poussée
115 etle ressort de compression 113. Le fonctionnement
du dispositif d’empilage 101 est sensiblement le méme
que celuidu précédent mode de réalisation, excepté pour
le moyen de poussée élastique 116. Selon ce second
mode de réalisation, 'amplitude de la distance d'impul-
sion d dépend des dimensions du bras d’actionnement
110, de sa vitesse de rotation, des caractéristiques du
ressort de compression 116 et du poids combiné du sup-
port d’'empilage 102 et de la pile d’objets plats 100 pos-
taux.

[0024] La figure 8 illustre un troisitme mode de réali-
sation du dispositif d’empilage 201 comprenant un ac-
tionneur d’empilage 204 et un support d’empilage 202,
selon linvention dont seules les différences avec celui
du premier mode de réalisation sont décrites ci-aprés.
Selon ce troisieme mode de réalisation, le support d’em-
pilage 202 comprend un moyen de rappel 212 formé
d’éléments de flexion, ici des ressorts de compression
213 disposés sous le support d’empilage 2 et aptes a
fléchir pour autoriser le déplacement du support d’em-
pilage 202 de sa premiére a sa seconde position et a la
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ramener dans sa premiére position aprés I'impulsion. Le
nombre et 'emplacement des ressorts de compression
213 sont adaptés en fonction notamment du poids de la
pile a supporter. Les ressorts de compression 213 peu-
vent par ailleurs étre remplacés par des éléments de type
silent-blocs ou tout élément adapté.

[0025] Selon un mode de réalisation non représentée,
les premier et troisitme modes de réalisation peuvent
étre combinés. Ainsi, une came peut étre utilisée de ma-
niére indirecte et un bras d’actionnement peut étre utilisé
de maniéere directe. Selon une variante de réalisation de
linvention, non représentée sur les figures, une butée
de pied de lettre située a I'extrémité du support d’empila-
ge proche de l'actionneur d’empilage empéche le recul
des objets plats postaux sur le support d’'empilage lors
de son retour de la seconde a la premiére position. Selon
d’autres variantes de réalisation I'invention non repré-
sentées, le supportd’empilage peut comprendre en outre
une surface crénelée permettant de retenir le bord des
objets plats postaux sur chant ou une courroie réalisée
en un matériau de type adhérent pour éviter le glissement
des objets plats postaux sur sa surface.

[0026] L’invention permet d’atteindre les objectifs pré-
cédemment mentionnés. En effet, le dispositif d’empila-
ge 1; 101 ; 201 selon l'invention permet de créer des
impulsions mécaniques sur le support d’empilage 2 ;
102 ; 202 pour vaincre l'inertie de la pile d’objets plats
100 postaux et ainsi, d’améliorer I'efficacité et la qualité
de 'empilage des objets plats 100 postaux quelles que
soient leur nature et la quantité déja empilée. L’invention
permet également d’éviter d’avoir a sur-dimensionner
'actionneur d’empilage 4, 104,204 et de limiter le risque
d’endommagement des objets plats postaux 100, de
bourrage ou de mauvais empilages. Le dispositif d’'em-
pilage 1; 101 ; 201 peut étre intégré a un dispositif de
stockage et a une machine de tri postal traditionnelle. Il
va de soi que la présente invention ne saurait étre limitée
a la description qui précéde d’un de ses modes de réa-
lisation, susceptibles de subir quelques modifications
sans pour autant sortir du cadre de I'invention telle que
définie dans les revendications annexées.

Revendications

1. Dispositif d’empilage (1; 101 ; 201) d’objets plats
(100) sur chant comportant :

- un support d’empilage (2; 102; 202) qui
s’étend selon une certaine direction d’empilage
(D2) pour stocker en pile sur chant des objets
plats (100) insérés successivement sur ledit
support d’empilage (2 ; 102 ; 202),

- un actionneur d’empilage (4 ; 104 ; 204) congu
pour guider et insérer, selon une direction d’in-
sertion (D1) transversale a la direction d’empila-
ge (D2), chaque objet plat (100) a empiler a une
premiere extrémité de ladite pile d’objets plats
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(100) et pour pousser ladite premiére extrémité
de pile lors de l'insertion de I'objet plat dans la
direction d’empilage (D2),

- un élément de retenue (3) mobile selon la di-
rection d’empilage (D2) et congu pour retenir la
pile d’objets plats a une deuxiéme extrémité de
la pile opposée a ladite premiere extrémité, en
poussant la pile d’objets plats (100) en direction
de I'actionneur d’empilage (4 ; 104 ; 204) au fur
et a mesure que se forme la pile d’objets plats
(100),

ou ledit support d’empilage (2 ; 102 ; 202) est
mobile selon ladite direction d’empilage (D2)
et selon une direction a 'opposé de ladite direc-
tion d’empilage, et ou ledit dispositif d’empilage
(1; 101 ; 201) comporte des moyens d’impul-
sion (9 ; 109 ; 209) synchronisés avec I'action-
neur d’empilage (4 ; 104, 204) pour déplacer par
contact direct ledit support d’'empilage (2 ; 102 ;
202) dans ladite direction d’empilage (D2) I'éloi-
gnant de l'actionneur d’empilage (4; 104; 204),
lesdits moyens d’impulsion (9 ; 109 ; 209) com-
prenant des moyens de rappel (12, 112, 212)
pour ramener le support d’empilage vers l'ac-
tionneur d’empilage (4; 104; 204) selon ladite
direction a I'opposé de ladite direction d’empila-
ge (D2), caractérisé en ce que l'actionneur
d’empilage (4 ; 104 ; 204) est un actionneur mé-
canique rotatif autour d’'un axe principal (A) fixe
dans le dispositif d’empilage (1 ; 101 ; 201), et
en ce que lesdits moyens d’impulsion (9 ; 109 ;
209) comprennent un actionneur mécanique de
poussée (10; 110 ; 210) monté rotatif autour du-
dit axe principal (A) et qui sollicite par contact
mécanique ledit support d’empilage (2 ; 102 ;
202) pour le déplacer en translation dans la di-
rection d’empilage (D2).

Dispositif d’empilage (1 ; 101 ; 201) selon la reven-
dication 1, caractérisé en ce que ledit actionneur
d’empilage (4 ; 104 ; 204) et ledit actionneur de
poussée (10 ;110 ; 210) sontdécalés angulairement
I'un par rapport a I'autre sur ledit axe principal (A) de
sorte que chaque impulsion précede I'arrivée de cha-
que objet plat (100) a empiler a I'arriére de ladite pile
d’objets plats (100).

Dispositif d’empilage (1 ; 101 ; 201) selon la reven-
dication 1, caractérisé en ce que ledit actionneur
d’empilage (4 ; 104 ; 204) est une roue a godets (7)
et ledit actionneur de poussée (10; 110 ; 210) est
pourvu au moins d’'une zone excentrique (11, 111,
211).

Dispositif d’empilage (1) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le support d’empilage (2) est
monté mobile en translation sur des moyens anti-
frottements (5).
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5. Dispositif d’'empilage (1 ; 101) selon la revendication

1, caractérisé en ce que lesdits moyens de rappel
(12 ; 112) comprennent au moins un ressort de com-
pression (13 ; 113) disposé au-dela dudit support
d’empilage (2; 102) par rapport audit actionneur
d’empilage (4 ; 104).

Dispositif d’'empilage (201) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que lesdits moyens de rappel
(212) sont un élément de flexion (213) fixé sous ledit
support d’empilage (202) et aptes a se fléchir élas-
tiquement dans ladite direction d’empilage (D2).

Dispositif d’'empilage (101) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que lesdits moyens d’impulsion
(109) comprennent un moyen de poussée élastique
(116) prévu entre I'actionneur de poussée (110) et
le support d’empilage (102). congu pour accumuler
I'effort de chaque impulsion mécanique et a le res-
tituer audit support d’empilage (102) de maniére dé-
calée.

Dispositif de stockage pour objets plats (100) pos-
taux, caractérisé en ce qu’il comporte un dispositif
d’empilage (1 ;101;201) selon'une quelconque des
revendications 1 a 7.

Machine de tri postal comprenant un convoyeur de
tri pour diriger des objets plats (100) postaux vers
des sorties de tri, caractérisée en ce que chaque
sortie de tri est équipée d’un dispositif de stockage
selon la revendication 8.

Patentanspriiche

Vorrichtung zum Stapeln (1; 101; 201) von hochkant
gestellten flachen Gegenstanden (100), die Folgen-
des umfasst:

- einen Stapeltrager (2; 102; 202), der sich ent-
lang einer bestimmten Stapelrichtung (D2) er-
streckt, um flache Gegenstéande (100), die auf-
einanderfolgend auf dem Stapeltrager (2; 102;
202) eingefligt werden, hochkant gestellt gesta-
pelt aufzubewahren,

- ein Stapelstellglied (4; 104; 204), das gestaltet
ist, um jeden flachen Gegenstand (100), der zu
stapeln ist, an einem ersten Ende des Stapels
aus flachen Gegenstanden (100) entlang einer
Einflgungsrichtung (D1), die quer zur Stapel-
richtung (D2) ist, zu fihren und einzufiigen und
um das erste Ende des Stapels beim Einfligen
des flachen Gegenstands in die Stapelrichtung
(D2) zu schieben,

- ein Ruckhalteelement (3), das entlang der Sta-
pelrichtung (D2) beweglich ist und gestaltet ist,
um den Stapel aus flachen Gegenstédnden an
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einem zweiten Ende des Stapels, das dem ers-
ten Ende entgegengesetzt ist, zuriickzuhalten,
indem der Stapel aus flachen Gegenstanden
(100) im Laufe der Bildung des Stapels aus fla-
chen Gegenstanden (100) in Richtung des Sta-
pelsteliglieds (4; 104; 204) geschoben wird,
wobei der Stapeltrager (2; 102; 202) entlang der
Stapelrichtung (D2) und entlang einer Richtung,
die der Stapelrichtung entgegengesetzt ist, be-
weglich ist und wobei die Vorrichtung zum Sta-
peln (1; 101; 201) StoRmittel (9; 109; 209) um-
fasst, die mit dem Stapelstellglied (4; 104; 204)
synchronisiert sind, um den Stapeltrager (2;
102; 202) durch direkten Kontakt in die Stapel-
richtung (D2) zu verschieben, wobei er von dem
Stapelstellglied (4; 104; 204) entfernt wird, wo-
bei die Stomittel (9; 109; 209) Ruickstellungs-
mittel (12; 112; 212) umfassen, um den Stapel-
trager in Richtung des Stapelstelliglieds (4; 104;
204) entlang der Richtung, die der Stapelrich-
tung (D2) entgegengesetzt ist, zurlickzubrin-
gen, dadurch gekennzeichnet, dass das Sta-
pelsteliglied (4; 104; 204) ein mechanisches
Stellglied ist, das um eine feste Hauptachse (A)
in der Vorrichtung zum Stapeln (1; 101; 201)
drehbar ist, und dadurch, dass die Stol3mittel (9;
109; 209) ein mechanisches Schubstellglied
(10; 110; 210) umfassen, das um die Hauptach-
se (A) drehbar gelagert ist und das den Stapel-
trager (2; 102; 202) durch mechanischen Kon-
takt beansprucht, um ihn translatorisch in die
Stapelrichtung (D2) zu verschieben.

Vorrichtung zum Stapeln (1; 101; 201) nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Sta-
pelsteliglied (4; 104; 204) und das Schubstellglied
(10; 110; 210) in Bezug zueinander winklig auf der
Hauptachse (A) derart versetzt sind, dass jeder Stof3
dem Eintreffen von jedem zu stapelnden flachen Ge-
genstand (100) hinter dem Stapel (100) von flachen
Gegenstanden vorausgeht.

Vorrichtung zum Stapeln (1; 101; 201) nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Sta-
pelsteliglied (4; 104; 204) ein Schaufelrad (7) ist und
das Schubstellglied (10; 110; 210) mit mindestens
einem exzentrischen Bereich (11, 111, 211) verse-
hen ist.

Vorrichtung zum Stapeln (1) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass der Stapeltrager (2)
translatorisch beweglich auf Antireibmitteln (5) ge-
lagert ist.

Vorrichtung zum Stapeln (1; 101) nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Rlckstellungs-
mittel (12; 112) mindestens eine Druckfeder (13;
113) umfassen, die in Bezug zum Stapelstellglied
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(4; 104) jenseits des Stapeltragers (2; 102) angeord-
net ist.

Vorrichtung zum Stapeln (201) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Ruckstellungs-
mittel (212) ein Biegungselement (213) sind, das un-
terdem Stapeltrager (202) befestigtist, und geeignet
sind, sich elastisch in die Stapelrichtung (D2) zu bie-
gen.

Vorrichtung zum Stapeln (101) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Stomittel (109)
ein elastisches Schubmittel (116) umfassen, das
zwischen dem Schubstellglied (110) und dem Sta-
peltréager (102) vorgesehen ist und gestaltet ist, um
die Kraft von jedem mechanischen Stol zu akkumu-
lieren und sie auf versetzte Art an den Stapeltrager
(102) abzugeben.

Vorrichtung zur Aufbewahrung fir flache Poststlicke
(100), dadurch gekennzeichnet, dass sie eine Vor-
richtung zum Stapeln (1; 101; 201) nach einem der
Anspriche 1 bis 7 umfasst.

Postsortiermaschine, die einen Sortierférderer um-
fasst, um postalische flache Gegenstédnde(100) in
die Richtung von Sortierausgangen zu leiten, da-
durch gekennzeichnet, dass jeder Sortierausgang
mit einer Vorrichtung zur Aufbewahrung nach An-
spruch 8 ausgestattet ist.

Claims

A stacker device (1; 101; 201) for stacking flats (100)
on edge, which device includes:

« a stacking support (2; 102; 202) that extends
along a certain stacking axis (D2) for storing flats
(100) on edge and in a stack, which flats are
inserted successively onto said stacking support
(2; 102; 202);

« a stacking actuator (4; 104; 204) designed for
guiding each flat (100) to be stacked along an
insertion axis (D1) transverse to the stacking ax-
is (D2), for inserting it at a first end of said stack
of flats (100), and for pushing said first end of
the stack while the flat is being inserted along
the stacking axis (D2); and

+ aretaining element (3) that is mounted to move
along the stacking axis (D2) and that is designed
to retain the stack of flats at a second end of the
stack that is opposite from said first end, while
pushing the stack of flats (100) towards the
stacking actuator (4; 104; 204) as the stack of
flats (100) is being formed;

wherein said stacking support (2; 102; 202) is
mounted to move along the stacking axis (D2)
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in both directions, and wherein said stacker de-
vice (1; 101; 201) includes impulse means (9;
109; 209) synchronized with the stacking actu-
ator (4; 104; 204) so as to move said stacking
support (2; 102; 202) by direct contact in the
direction along said stacking axis (D2) that goes
away from the stacking actuator (4; 104; 209),
said impulse means (9; 109; 209) including re-
turn means (12; 112; 2012) for bringing back the
stacking support towards the stacking actuator
(4; 104; 209) along the stacking axis (D2), said
stacker device being characterized in that the
stacking actuator (4; 104; 204) is a mechanical
actuator mounted to rotate about a main axis (A)
embodied by a stationary pin in the stacker de-
vice (1; 101; 201), and in that said impulse
means (9; 109; 209) comprise a mechanical
thrust actuator (10; 110; 210) that is mounted to
rotate about said main axis (A) and that drives
said stacking support (2; 102; 202) by mechan-
ical contact so as to move it in translation along
the stacking axis (D2).

A stacker device (1; 101; 201) according to claim 1,
characterized in that said stacking actuator (4; 104;
204) and said thrust actuator (10; 110; 210) are offset
angularly relative to each other on said main axis (A)
so that each impulse precedes the arrival of each
flat (100) to be stacked at the back of said stack of
flats (100).

A stacker device (1; 101; 201) according to claim 1,
characterized in that said stacking actuator (4; 104;
204) is a bucket wheel (7) and said thrust actuator
(10; 110; 210) is provided with at least one eccentric
zone (11; 111; 211).

A stacker device (1) according to claim 1, charac-
terized in that the stacking support (2) is mounted
to move in translation on anti-friction means (5).

A stacker device (1; 101) according to claim 1, char-
acterized in that said return means (12; 112) com-
prise at least one compression spring (13; 113) dis-
posed beyond said stacking support (2; 102) relative
to said stacking actuator (4; 104).

A stacker device (201) according to claim 1, char-
acterized in that said return means (212) are con-
stituted by a bendable element (213) that is fastened
under said stacking support (202) and thatis suitable
for bending resiliently along said stacking axis (D2).

A stacker device (101) according to claim 1, char-
acterized in that said impulse means (109) com-
prise resilient thrust means (116) provided between
the thrust actuator (110) and the stacking support
(102), designed to accumulate the force from each
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mechanical impulse and to deliver it to said stacking
support (102) at a later time.

A storage device for storing postal flats (100), char-
acterized in thatitincludes a stacker device (1; 101;
201) according to any one of claims 1 to 7.

A postal sorting machine including a sorting convey-
or for directing postal flats (100) towards sorting out-
lets, said postal sorting machine being character-
ized in that each sorting outlet is equipped with a
storage device according to claim 8.
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