EP 2 950 002 A1

(19)

Europdisches
Patentamt

European

Patent Office

Office européen
des brevets

(12)

(43) Veroffentlichungstag:
02.12.2015 Patentblatt 2015/49

(21) Anmeldenummer: 15001591.5

(22) Anmeldetag: 27.05.2015

(11) EP 2 950 002 A1

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(51) IntClL:

F24C 7/08(2006.01) F24C 15/02 (2006.0)

(84) Benannte Vertragsstaaten:
AL AT BEBG CH CY CZDE DK EE ES FIFRGB
GRHRHUIEISITLILTLULVMC MKMT NL NO
PL PT RO RS SE SI SK SM TR
Benannte Erstreckungsstaaten:
BA ME
Benannte Validierungsstaaten:
MA

(30) Prioritat: 28.05.2014 DE 102014107544

(71) Anmelder: Miele & Cie. KG
33332 Giitersloh (DE)

(72) Erfinder: Holtdirk, Hans-Gerd
59556 Lippstadt (DE)

(54) BACKOFEN

(57)  Backofen (1) mit einem Garraum (2) zur Zube-
reitung von Gargut und mit einer manuell bewegbaren
Tar (3). Mittels der Tur (3) ist eine Beschickungsoffnung
(12) des Garraumes (2) 6ffenbar und verschlieRbar. Da-

bei ist ein motorischer Hilfsantrieb (4) vorgesehen und
dazu geeignet und ausgebildet, ein manuelles Offnen
der Tir (3) wenigstens zeitweise zu unterstitzen.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Backo-
fen mit wenigstens einem Garraum zur Zubereitung von
Gargut und mit wenigstens einer manuell bewegbaren
Tar.

[0002] Die meisten heutigen Backéfen haben Tiren,
welche aus 6kologischen und 6konomischen Griinden
gute Isolationseigenschaften aufweisen und daher un-
nétige Warmeverluste aus dem Garraum verhindern. Es
sind beispielsweise Tlren mit mehreren hintereinander
angeordneten Scheiben bekannt geworden, welche eine
Sichtéffnung in den Garraumund zugleich auch eine gute
Warmedammung ermdglichen. Die Tiren haben daher
oft ein nicht unerhebliches Gewicht, welches der Benut-
zer beim Offnen und SchlieRen halten bzw. heben muss.
[0003] Zudem werdendie Turenim geschlossenen Zu-
stand oft gegen die Garrauméffnung gedriickt, um ein
dichtes Anliegen zu erreichen und den Austritt von War-
me zu vermeiden. Dazu werden beispielsweise Schar-
niere eingesetzt, welche die Tur mittels einer Feder an-
driicken. Beim Offnen der Tir muss der Benutzer daher
anfangs oft entsprechend kréftig ziehen, um die Feder-
kraft zu Gberwinden.

[0004] Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, einen Backofen zur Verfligung zu stellen, bei
welchem fir den Benutzer ein verbessertes Offnen und
SchlieBen der Tur moglich ist.

[0005] Diese Aufgabe wird geldst durch einen Backo-
fen mit den Merkmalen des Anspruchs 1. Weitere Aus-
gestaltungen ergeben sich aus den Unteranspriichen
und dem Ausfiihrungsbeispiel.

[0006] Der erfindungsgemaRe Backofen umfasst we-
nigstens einen Garraum zur Zubereitung von Gargut und
wenigstens eine manuell bewegbare Tur. Mittels der Tar
ist wenigstens eine Beschickungséffnung des Garrau-
mes Offenbar und verschlieRbar. Dabei ist wenigstens
ein motorischer Hilfsantrieb vorgesehen. Der Hilfsantrieb
ist dazu geeignet und ausgebildet, ein manuelles Offnen
der Tur wenigstens zeitweise zu unterstitzen.

[0007] DererfindungsgemaRe Backofen hat viele Vor-
teile. Ein erheblicher Vorteil ist, dass das manuelle Off-
nen der Tur durch einen motorischen Hilfsantrieb unter-
stitzt wird. Dadurch ist ein sehr leichtes und einfaches
Offnen der Tir moglich. Gerade bei Tiren, welche zur
Warmedammung entsprechend festgegen die Garraum-
6ffnung gedriickt werden und daher anfanglich eine ho-
here Kraft zum Offnen bendtigen, ist eine solche Unter-
stlitzung sehr hilfreich. Das ist mitunter dann besonders
vorteilhaft, wenn der Benutzer in der Kiiche nur eine
Hand zum Offnen frei hat und in der anderen Hand z. B.
ein Backblech balanciert. Durch die Unterstiitzung des
Hilfsantriebes muss der Benutzer viel weniger Kraft auf-
bringen. Dadurch ist der Umgang mit dem erfinderischen
Backofen nicht nur bequemer, sondern auch entspre-
chend sicherer.

[0008] Weiterhin erlaubt ein solcher Hilfsantrieb ein
sehr ergonomisches und bedienerfreundliches Offnen
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der Tir. Der Benutzer kann die Tir in gewohnter Manier
&ffnen, da die bendtigte Handfertigkeit des Offnungsvor-
gangs nicht wesentlich anders ist als beim Offnen von
altbekannten Turen mit rein manueller Funktion. Das ist
ein erheblicher Vorteil gegentber vollautomatischen Tu-
ren, bei denen der Benutzer lediglich einen Schalter be-
dient und die TUr dann ohne weiteres Zutun 6ffnet. Viele
Benutzer empfinden solche vollautomatischen Tiren oft
als befremdlich, da der gewohnte Bewegungsablauf im
Klchenbetrieb gestort ist. Der erfindungsgemafie Back-
ofen hingegen erleichtert durch den Hilfsantrieb das Off-
nen und erlaubt zugleich die gewohnte Handhabung
beim Bedienen der Backofentiir, z. B. um mal schnell die
Konsistenz eines Bratens kontrollieren zu kénnen. Der
Hilfsantrieb ist zudem auch besonders zuverlassig, da
es zu keinem unerwiinschten Tur6ffnen kommt, bei-
spielsweise durch ein versehentliches Betatigen eines
Turoffners oder Schalters.

[0009] Im Sinne dieser Anmeldung umfasst der Begriff
der Tir insbesondere auch weitere zu einer Tureinrich-
tung gehdrende Bauteile, wie z. B. Scharniereinrichtun-
gen, Griffe, Bedienelemente, Kabel und Leitungen, Ver-
kleidungen und dergleichen. Die Tur ist insbesondere
schwenkbar an einem Geratekérper aufgenommen. Be-
vorzugt ist, dass die Tir als eine Garraumtlr mit einem
Handgriff ausgebildet ist.

[0010] Der Hilfsantrieb ist insbesondere elektrisch
und/oder hydraulisch und/oder pneumatisch und/oder
magnetisch antreibbar ausgebildet. Beispielsweise um-
fasst der Hilfsantrieb wenigstens einen Elektromotor.
Moglich sind auch Antriebe mit Ultraschallmotoren
und/oder elektroaktiven Polymeren, sog. kunstlichen
Muskeln. Zur Anpassung von Motordrehzahl und ge-
wiinschtem Drehmoment kann wenigstens eine Getrie-
beeinrichtung vorgesehen sein. Der Hilfsantrieb weist
vorzugsweise mechanische Ubertragungseinrichtungen
auf, wie z. B. Gesténge, Hebel, Zahnrader, Zahnstangen,
Seilziige oder dergleichen. Es kdnnen auch elektrische,
magnetische, hydraulische und/oder pneumatische
Ubertragungseinrichtungen vorgesehen sein.

[0011] In einer besonders bevorzugten Weiterbildung
umfasst der Hilfsantrieb wenigstens eine Sensoreinrich-
tung zur Erfassung eines charakteristischen Zustands
fur einen Offnungsvorgang der Tiir. Insbesondere ist die
Sensoreinrichtung mit einer Steuereinrichtung wirkver-
bunden, durch welche die erfassten Werte auswertbar
sind. Die Steuereinrichtung ist insbesondere mit dem
Hilfsantrieb wirkverbunden. Die Sensoreinrichtung kann
auch zur Erfassung eines charakteristischen Zustands
fur einen SchlieRvorgang der Tir vorgesehen sein. Ins-
besondere ist der Hilfsantrieb dazu geeignet und ausge-
bildet, in Abhangigkeit des von der Sensoreinrichtung
erfassten Zustands eine manuelle Bewegung der Tur mit
einer geeigneten Hilfskraft zu unterstiitzen. Vorzugswei-
se ist das Offnen der Tir unterstiitzbar. Es kann auch
ein SchlieBen in Abhangigkeit des von der Sensorein-
richtung erfassten Zustands unterstitzbar sein.

[0012] Vorzugsweise wird die Leistung des Hilfsantrie-
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bes so angepasst, dass die manuelle Kraft bzw. Muskel-
kraft mit einer geeigneten Hilfskraft unterstitzt wird. Da-
bei kann die fir eine bestimmte Bewegung der Tir auf-
gebrachte Hilfskraft ab Werk fest eingestellt sein. Méglich
ist aber auch, dass die Hilfskraft von einem Benutzer
und/oder durch den Service anpassbarist. Insbesondere
ist fir verschiedene Bewegungen und/oder Stellungen
der Tir eine geeignete Hilfskraft vorgesehen, beispiels-
weise vergleichbar mit einer Kennfeldsteuerung. Bei-
spielsweise kann beim Offnungsvorgang in einer friihen
Phase eine hohere Hilfskraft als in einer spateren Phase
vorgesehen sein. Das hat den Vorteil, dass der Benutzer
die Anpresskraft der Tir leichter Gberwinden kann.
[0013] Bevorzugt ist die Sensoreinrichtung zur Erfas-
sung eines Offnungswinkels der Tiir geeignet und aus-
gebildet. Der Offnungswinkel beschreibt dabei die Stel-
lung der Tir zwischen einer geéffneten und einer ge-
schlossenen Position. Der Offnungswinkel der Tiir kann
indirekt erfasst werden. Beispielsweise ist eine Erfas-
sung Uber eine Stellung eines Tirscharniers oder einer
Dampfungseinrichtung méglich. Méglichistaber auch ei-
ne direkte Erfassung des Offnungswinkels, z. B. anhand
der Stellung der Tur zum Geratekoérper.

[0014] Dazu umfasst die Sensoreinrichtung vorzugs-
weise wenigstens einen Wegesensor und/oder Positi-
onssensor oder dergleichen. Beispielsweise kann der
Offnungswinkel (ber einen Inkrementalgeber erfasst
werden. Mdglich ist auch wenigstens ein magnetischer
Abtastsensor. Beispielsweise umfasst der Sensor einen
Magneten, welcher sich im Feld wenigstens einer Spule
bewegt, sodass eine Positionsanderung induktiv erfass-
bar ist. Es kann auch ein optischer Sensor vorgesehen
sein, welcher z. B. eine photoelektrische Abtastung er-
moglicht. Mdglich ist auch eine elektromechanische Ab-
tastung, z. B. mittels eines Zahnradgebers oder Zahn-
stangengebers.

[0015] Die Sensoreinrichtung kann auch wenigstens
einen Beschleunigungssensor umfassen. Es kann auch
wenigstens ein Bewegungssensor und/oder Fliehkraft-
sensor und/oder Geschwindigkeitssensor vorgesehen
sein. Mdglich ist auch ein Schwerkraftsensor und/oder
ein Richtungssensor. Es kann auch wenigstens ein Tir-
kontaktsensor vorgesehen sein. Solche Weiterbildungen
ermoglichen neben der Erfassung der Tirposition auch
die Bestimmung der Bewegungsrichtung bzw. der aktu-
ellen Geschwindigkeit der Tir. Dadurch ist der Hilfsan-
trieb besonders gezielt steuerbar, sodass die Unterstiit-
zung optimal an die jeweilige manuelle Bewegung ange-
passt werden kann.

[0016] Vorzugsweise ist die Sensoreinrichtung zur Er-
fassung einer zur Bewegung der Tur aufgebrachten Kraft
geeignet und ausgebildet. Dabei wird insbesondere die
Kraft erfasst, welche ein Benutzer beim Offnen und/oder
SchlieRen der Tur aufbringt. Es kann die Kraft als Dreh-
moment an einer Schwenkachse der Tur erfasst werden.
Méoglich ist auch eine Krafterfassung iber ein mit der Tar
und dem Geratekdrper verbundenes Gestange. Méglich
istaberauch, dass die zur Bewegung der Tir notwendige
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manuelle Kraft durch Vorversuche ermittelt und in einer
Steuereinrichtung fur den Hilfsantrieb abgelegt ist. In ei-
nem solchen Fall wird z. B. bei einer bestimmten Bewe-
gungsrichtung und einem bestimmten Offnungswinkel
eine voreingestellte Unterstitzungskraft durch den
Hilfsantrieb aufgebracht.

[0017] Die Sensoreinrichtung umfasst vorzugsweise
wenigstens einen Kraftsensor. Mdglich ist beispielsweise
Kraftsensor mit einem Federkérper, welcher einen durch
elastische Verformung veranderlichen elektrischen Wi-
derstand aufweist. Mdglich ist auch ein piezokerami-
scher Kraftsensor. Es kann auch ein elektromagneti-
scher Kraftsensor mit einer in einem Magnetfeld ange-
ordneten Spule vorgesehen sein, wobei je nach duRerer
Krafteinwirkung die Haltekraft der Spule durch einen Re-
gelkreis kompensiert wird. Anhand der zur Kompensati-
on notwendigen Leistung wird dabei die einwirkende
Kraft bestimmt. M&glich sind auch andere zur Sensierung
einer Kraft geeigneten Sensoren. Es kann aber auch we-
nigstens ein Berlihrungssensor vorgesehen sein. Da-
durch ist erfassbar, ob ein Griff oder die Tir berihrt wird,
ohne dass bereits eine manuelle Kraft zum Bewegen der
Tur aufgebracht wurde.

[0018] Besonders bevorzugt ist, dass die Tur
schwenkbar an einem Geratekdrper aufgenommen ist.
Dabei ist Sensoreinrichtung insbesondere wenigstens
teilweise am Geratekorper angeordnet. Unter dem Be-
griff "am Geratekorper" ist dabei auch "im Geratekorper"
zu verstehen. Eine solche Anordnung hat gegentiber ei-
ner Unterbringung an der Tir den Vorteil, dass insbe-
sondere bei einer Modellpflege die Sensoreinrichtung
nicht in neue Turen bzw. Turgriffe integriert werden
muss. Mdglich ist aber auch, dass wenigstens ein Teil
der Sensoreinrichtung und beispielsweise ein Sensor in
der Tur vorgesehen ist. Insbesondere ist die Sensorein-
richtung dabei an nach auf3en nicht sichtbaren Bauteilen
angeordnet, wie z. B. einem Tirscharnier oder einem
Turtréger. Solche Teile unterliegen oft einer geringeren
Veranderungsrate als beispielsweise das Turblatt oder
der Turgriff. Bevorzugt ist auch der Hilfsantrieb wenigs-
tens teilweise im Geratekdrper angeordnet. Insbesonde-
re ist ein Motor des Hilfsantriebes im Geratekorper vor-
gesehen.

[0019] Besonders bevorzugtist auch, dass die Senso-
reinrichtung wenigstens teilweise am Hilfsantrieb ange-
ordnet ist. Insbesondere ist wenigstens ein Sensor der
Sensoreinrichtung am Hilfsantrieb angeordnet. Weitere
Bauteile der Sensoreinrichtung, wie z. B. ein Steuer- oder
Regelgerat und die Energieversorgung sind bevorzugt
in anderen Baurdumen des Geratekdrpers unterge-
bracht. Die Sensoreinrichtung ist bevorzugt benachbart
zu einem Anschlag der Tir am Geratekdrper und/oder
einer Scharniereinrichtung angeordnet.

[0020] Der Hilfsantrieb kann wenigstens ein Gestange
umfassen. Das Gestange ist insbesondere dazu geeig-
net und vorgesehen, die vom Hilfsantrieb bereitgestellte
Kraft auf die Tir zu Ubertragen. Bevorzugt ist die Sen-
soreinrichtung dazu geeignet und ausgebildet, eine fur
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den Offnungswinkelbereich der Tiir charakteristische
Stellung des Gestanges zu erfassen. Die Sensoreinrich-
tung umfasst dazu wenigstens einen der zuvor beschrie-
benen Sensoren. Beispielsweise wird der Offnungswin-
kel der Tur Gber einen Inkrementalsensor und/oder Po-
sitionssensor am Gesténge abgegriffen.

[0021] In einer vorteilhaften Weiterbildung ist bevor-
zugt, dass der Hilfsantrieb dazu geeignet und ausgebil-
detist, ein manuelles SchlieRen der Tir wenigstens zeit-
weise zu unterstiitzen. Eine Unterstiitzung beim Offnen
und beim SchlieRen ist besonders komfortabel.

[0022] Die Tur ist insbesondere schwenkbar am Ge-
ratekoérper aufgenommen. Dabei kann die Tir in einem
Offnungswinkelbereich relativ zum Geratekérper zwi-
schen einer ersten Endlage und einer zweiten Endlage
bewegt werden. In der ersten Endlage ist die Beschi-
ckungsoffnung verschlossen. In der zweiten Endlage ist
die Beschickungséffnung gedffnet. Dabei ist der Hilfsan-
trieb insbesondere dazu geeignet und ausgebildet, das
manuelle Bewegen der Tir in einem definierten Off-
nungswinkelbereich zu unterstiitzen. Beispielsweise
kénnen in einem Steuergerat des Hilfsantriebs Werte fiir
Offnungswinkel der Tiir hinterlegt sein, bei deren Errei-
chen die Unterstitzung einsetzt und/oder aussetzt. Es
kénnen auch mehrere Offnungswinkelbereiche vorgege-
ben sein, in denen jeweils eine voreingestellte oder ak-
tuell berechnete Hilfskraft beaufschlagt wird. Es kann
auch eine zeitabhdngige Steuerung des Hilfsantriebs
vorgesehen sein, wobei nach Erreichen eines Offnungs-
winkels die Unterstiitzung fiir eine bestimmte Dauer ein-
setzt.

[0023] Vorzugsweise istder Hilfsantrieb dazu geeignet
und ausgebildet, das manuelle Bewegen der Tur Uber
wenigstens ein Drittel des Offnungswinkelbereiches be-
ginnend ab der ersten Endlage zu unterstiitzen. Es kann
auch weniger als ein Drittel vorgesehen sein. Méglich ist
aber auch eine Unterstltzung tber mehr als die Halfte
oder auch Uber den gesamten Offnungswinkelbereich.
Es kann auch tber einen geeigneten anderen Offnungs-
winkelbereich zwischen der ersten und zweiten Endlage
unterstutzt werden.

[0024] Insbesondere wird beim Offnen der Tir unter-
stutzt, sodass weniger Muskelkraft aufgewendet werden
muss. Das ist besonders vorteilhaft bei Tlren, welche
Uber einen Gewichtskraftausgleich mit einer Feder oder
dergleichen verfiigen, da beim Offnen die anfangliche
Federkraft leichter Uberwunden werden kann. Es kann
auch eine Unterstltzung beim SchlieRen der Tur vorge-
sehen sein, sodass hier eine bremsende bzw. dampfen-
de Wirkung auftritt. Dadurch muss weniger Muskelkraft
aufgewendet werden, um z. B. ein Zuschlagen der Tir
zu verhindern.

[0025] Maoglichistauch, dass der Hilfsantrieb dazu ge-
eignet und ausgebildet ist, das manuelle Bewegen der
Tir Gber wenigstens ein Drittel des Offnungswinkelbe-
reiches beginnend ab der zweiten Endlage zu unterstut-
zen. Wie zuvor fiir den Offnungswinkelbereich begin-
nend ab der ersten Endlage beschrieben, ist auch mehr
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oder weniger als ein Drittel mdglich. Das hat den Vorteil,
dass z. B. das anfangliche "Anheben" der gedffneten Tur
beim SchlieRen erleichtert wird. Es kann in diesem Off-
nungswinkelbereich aber auch beim Offnen unterstiitzt
werden.

[0026] Ebenfalls méglichist, dass der Hilfsantrieb dazu
geeignet und ausgebildet ist, eine Bewegung der Tir in
wenigstens einem Offnungswinkelbereich angrenzend
an die erste Endlage zu verzdgern. Es kann auch eine
Bewegung der Tiir in wenigstens einem Offnungswinkel-
bereich angrenzend an die zweite Endlage verzégerbar
sein. Die Verzdgerung wird insbesondere dadurch er-
reicht, dass die manuelle Bewegung mit einer entgegen-
gesetzten Kraft beaufschlagt wird. Vorzugsweise wir die
Turbewegung dabei gedampft. Das hat den Vorteil, dass
z. B. eine Endlagenddmpfung im Scharnier verbessert
oder eingespart werden kann.

[0027] In einer vorteilhaften Weiterbildung ist wenigs-
tens eine SchlieReinrichtung vorgesehen. Die
SchlieReinrichtung ist insbesondere dazu geeignet und
ausgebildet, die Tir mit einer Anpresskraft vor die Be-
schickungséffnung zu driicken. Dabei ist der Hilfsantrieb
dazu geeignet und ausgebildet, die Anpresskraft bei ei-
nem manuellen Bewegen der Tir und vorzugsweise
beim Offnen zu liberwinden. Bevorzugt ist die Hilfskraft
unter Berlcksichtigung der Anpresskraft eingestellt.
Durchdie Schlief3einrichtung wird insbesondere ein dich-
tes Anliegen der TUr erreicht, sodass es zu keinen War-
meverlusten aus dem Behandlungsraum kommt. Dazu
kann die Schlief3einrichtung z. B. als eine Feder in einem
Turscharnier ausgebildet sein. Mdglich ist auch, dass der
Hilfsantrieb zum Andriicken der Tir ausgebildet ist.
[0028] In einer anderen Weiterbildung umfasst der
Hilfsantrieb wenigstens eine Sicherheitseinrichtung zum
Verriegeln der Tur wahrend wenigstens eines Betriebs-
zustandes. Dazu sind der Hilfsantrieb bzw. die Sicher-
heitseinrichtung vorzugsweise mit einer Steuereinrich-
tung des Haushaltgerates wirkverbunden. Der Betriebs-
zustand kann z. B. ein Garprogramm sein. Besonders
bevorzugt verriegelt die Sicherheitseinrichtung die Tir
wéhrend eines Pyrolysevorgangs, sodass ein Offnen der
Tar beim Vorherrschen hoher Temperaturen blockiert
wird.

[0029] Der Hilfsantrieb kann wenigstens eine Off-
nungseinrichtung aufweisen. Die Offnungseinrichtung
insbesondere dazu geeignet und ausgebildet ist, die Tir
in Abhangigkeit wenigstens eines Betriebszustandes au-
tomatisch wenigstens teilweise zu 6ffnen und/oder zu
schlieRen. Insbesondere wird die Tur zur Abkihlung
und/oder zur Entliftung des Garraumes gedffnet. Das
Offnen kann auch miteinem Liifterbetrieb gekoppelt sein.
Nach einer solchen Offnungsphase kann die Tiir auch
wieder durch den Hilfsantrieb verschlieRbar sein.
[0030] Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung
ergeben sich aus dem Ausfiihrungsbeispiel, welches im
Folgenden mit Bezug auf die beiliegenden Figuren er-
lautert wird.

[0031] In den Figuren zeigen:
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Figur 1  ein erfindungsgemaRer Backofen in einer
stark schematisierten, perspektivischen Dar-
stellung;

Figur2  eine schematisierte Darstellung eines Backo-
fens in einer geschnittenen Seitenansicht;

Figur 3  ein Backofen in einer perspektivischen Dar-
stellung;

Figur4  eine weitere schematisierte Darstellung eines
Backofens in einer geschnittenen Seitenan-
sicht; und

Figur 5 eine Skizze eines Kraftverlaufs.

[0032] Die Figur 1 zeigt einen erfindungsgemaRlen

Backofen 1 mit einem beiheizbaren Garraum 2. Der
Backofen 1 ist hier als ein Herd mit Kochfeld 102 ausge-
fuhrt. Der Backofen 1 kann auch als ein Einbaugerat oder
als alleinstehender Backofen 1 ausgebildet sein. Méglich
ist auch eine Ausbildung als Kombigerat mit Mikrowel-
lenfunktion und/oder Dampfgarfunktion. Zum Beheizen
des Garraums 2 kdnnen beispielsweise eine thermische
Heizquelle und/oder eine Mikrowellenheizquelle vorge-
sehen sein.

[0033] DerBackofen 1 ist Gber eine Bedieneinrichtung
101 bedienbar. Darliber kann beispielsweise die Tem-
peratur im Garraum 2 eingestellt werden. Vorzugsweise
kénnen auch verschiedene andere Betriebsarten und
Automatikfunktionen eingestellt werden. Méglichistauch
eine Bedienung Uber eine bertihrungsempfindliche
Oberflache oder tber einen Touchscreen sowie aus der
Ferne Uiber einen Computer oder ein Smartphone oder
dergleichen.

[0034] Der Garraum 2 weist eine Beschickungsoff-
nung 12 auf, welche durch eine als Garraumtiir 13 aus-
gebildete Tir 3 verschlossen werden kann. Die Tur 3 ist
Uiber eine hier nicht dargestellte Scharniereinrichtung 6
schwenkbar an einem Geratekorper 10 des Backofens
1 angebracht. Die Tur 3 weist einen Griff 23 zur manu-
ellen Betatigung auf. Dabei ist ein Hilfsantrieb 4 vorge-
sehen, welcher eine manuelle Bewegung der Tir 3 durch
eine Hilfskraft unterstitzt. Die Funktionsweise des
Hilfsantriebs 4 ist unter Figur 4 naher beschrieben. Die
Tur 3 ist in einer ersten Endlage 15 gezeigt, in welcher
die Beschickungsoéffnung 12 verschlossen ist.

[0035] InderFigur2istineiner Seitenansicht ein Back-
ofen 1 dargestellt, bei welchem sich die Tir 3 in einer
zweiten Endlage 25 befindet. Dabei nimmtdie Tiir 3 einen
Offnungswinkel 35 ein, bei dem die Beschickungsoff-
nung 12 im Wesentlichen vollstéandig gedffnet ist. Zwi-
schen der ersten Endlage 15 und der zweiten Endlage
25 kann die Tir 3 Uber einen Offnungswinkelbereich 5
bewegt werden.

[0036] Die Figur 3 zeigt eine Tir 3 mit einem Gerate-
korper 10, welcher hier im Wesentlichen aus einer Gar-
raummuffel sowie entsprechenden Anbauteilen besteht.
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Die Tir 3 ist in einem Offnungswinkel 35 zwischen der
ersten Endlage 15 und der zweiten Endlage 25 gezeigt.
[0037] In der Figur 4 ist der Hilfsantrieb 4 eines Back-
ofens 1 naher dargestellt. Der Hilfsantrieb 4 umfasst hier
einen elektrischen Motor 24 sowie ein Gesténge 14, wel-
ches zur Kraftlibertragung zwischen Motor 24 und Tir 3
vorgesehen ist. Dazu ist das Gestéange 14 schwenkbar
an der Tur 3 befestigt. Der Motor 24 ist im Geratekorper
10 untergebracht. Beispielsweise ist der Motor 24 zwi-
schen einer inneren Wandung des Garraums 2 und ei-
nem auleren Gehauseteil des Geratekorpers 10 unter-
gebracht. Der Hilfsantrieb 4 kann aber auch unterhalb
oder oberhalb des Garraums 2 angeordnet sein, wobei
das Gestéange 14 entsprechend der sich dabei ergeben-
den Hebelwege anzupassen ist. Beispielsweise kann der
Hilfsantrieb 4, wie in der Figur 2 stark schematisiert dar-
gestellt, unterhalb des Garraums 2 bzw. unterhalb der
Tur 3 im Bereich der Scharniereinrichtung 6 angeordnet
sein.

[0038] Mittels einer Scharniereinrichtung 6 ist die Tlr
3 schwenkbar am Geratekorper 10 aufgenommen. Die
Scharniereinrichtung 6 umfasst zudem eine SchlieRRein-
richtung 16, welche die Tur 3 mit einer definierten An-
presskraft gegen die Beschickungséffnung 12 driickt.
Dadurch wird ein besonders dichtes Anliegen der Tir in
der ersten Endlage 15 bzw. im geschlossenen Zustand
erreicht, sodass Warmeverlusten entgegengewirkt und
ein unbeabsichtigtes Offnen vermieden wird. Die
SchlieReinrichtung 16 kann dazu beispielsweise eine
Zugfeder oder Druckfeder umfassen. Zudem ist die
Scharniereinrichtung 6 vorzugsweise mit einer hier nicht
gezeigten Dampfungseinrichtung gekoppelt, sodass die
Bewegung der Tir 3 bei Erreichen der ersten und/oder
der zweiten Endlage 15, 25 entsprechend gedampft bzw.
sanft abgebremst wird.

[0039] Im Folgenden wird nun beispielhaft die Funkti-
onsweise des Hilfsantriebs 4 bei einem Offnungsvorgang
der Tir 3 vorgestellt. Zunachst ist die Tur 3 geschlossen
und befindet sich in der ersten Endlage 15. Zum Offnen
der Tur 3 zieht der Benutzer am Griff 23. Die dazu vom
Benutzer aufgewendete Kraft wird Giber die Tur 3 auf das
Gestange 14 Ubertragen und von einer dort angebrach-
ten Sensoreinrichtung 9 mit einem Kraftsensor 19 er-
fasst.

[0040] Alternativund/oder ergdnzend zum Kraftsensor
19 kann die Sensoreinrichtung 9 auch einen Beschleu-
nigungssensor und/oder einen Bewegungssensor
und/oder einen Kontaktschalter oder andere geeignete
Sensoren aufweisen, durch welche der (")ffnungsvor-
gang entsprechend sensiert werden kann. Die Sensor-
einrichtung 9 ist mit dem Hilfsantrieb 4 wirkverbunden,
sodass der Motor 24 des Hilfsantriebs 4 in Abhangigkeit
des erfassten Offnungsvorgangs betrieben wird. Der ak-
tivierte Hilfsantrieb 4 bewegt dabei Uber das Gestange
14 die Tiir 3, sodass der manuelle Offnungsvorgang mo-
torisch unterstitzt wird.

[0041] Der Hilfsantrieb 4 ist hier so eingestellt, dass
eine ausreichende Kraft zur Uberwindung der Anpress-
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kraft der SchlieReinrichtung 16 zur Verfiigung steht. Bei-
spielsweise kann bei einem rein manuellen Offnen einer
Backofentir eine Kraft von etwa 30 N bis 40 N am Giriff
23 aufzuwenden sein, um die SchlieReinrichtung 16 ent-
sprechend zu Uberwinden. Der Hilfsantrieb 4 des erfin-
dungsgemafien Backofens 1 stellt nun eine motorische
Hilfskraft zur Verfligung, sodass der Benutzer eine we-
sentlich geringere Kraftbeim Offnen der Tiir 3 aufwenden
muss. Vorzugsweise ist die vom Hilfsantrieb 4 bereitge-
stellte Kraft auf die jeweilige Anpresskraft der
SchlieReinrichtung 16 abgestimmt.

[0042] Die SchlielReinrichtung 16 ist in der Regel so
ausgelegt, dass die Anpresskraft im Wesentlichen in ei-
nem Offnungswinkelbereich 5 angrenzend an die erste
Endlage 15 zur Verfiigung gestellt wird und mit zuneh-
mendem Offnungswinkel abnimmt. Der Hilfsantrieb 4 ist
hier daher so ausgelegt, dass mit einem Riickgang der
Anpresskraft auch die motorische Hilfskraft entspre-
chend heruntergeregelt wird. Dazu wird der Hilfsantrieb
4 hier in Abhangigkeit des Offnungswinkels 35 gesteuert.
[0043] Zur Ermittlung des Offnungswinkels 35 erfasst
die Sensoreinrichtung 9 hier die Stellung des Gestanges
14. Dazu kann beispielsweise ein Sensor vorgesehen
sein, welcher die Position und/oder den Winkel des Ge-
sténges 14 erfasst. Erfasstdie Sensoreinrichtung 9 einen
bestimmten (")ffnungswinkel 5 der Tir 3, wird die Hilfs-
kraft entsprechend verringert. Das ist beispielsweise bei
einem Offnungswinkel ab etwa 30° der Fall. Die ge-
schlossene Tir 3 nimmt in der ersten Endlage 15 einen
Offnungswinkel 35 von etwa 0° ein. Ab einem Offnungs-
winkel 35 von etwa 30° nimmt die Anpresskraft der
SchlieReinrichtung 16 fortlaufend ab. Zudem unterstiitzt
das Eigengewicht der Tiir 3 die Offnungsbewegung. Da-
her wird die Hilfskraft ebenfalls entsprechend herunter-
gefahren.

[0044] BeiErreichen eines Offnungswinkels 35 von et-
wa 45° 6ffnet sich die Tur 3 aufgrund ihres Eigengewich-
tes ohne nennenswerten zusatzlichen Kraftaufwand. In
diesem Offnungswinkelbereich 5 stellt der Hilfsantrieb 4
keine oder nur eine sehr geringe Hilfskraft zur Verfiigung.
[0045] Erreichtdie Tir 3 einen Offnungswinkel 35 von
etwa 60°, muss der Benutzer eine manuelle Kraft auf-
wenden, um das Gewicht der TUr 3 zu halten. Der erfin-
dungsgemalie Backofen 1 hat den Vorteil, dass der Be-
nutzer auch hierbei eine deutlich geringere Kraft aufwen-
den muss. Dazu wird die zum Halten der Tir 3 benétigte
Kraft durch den Hilfsantrieb 4 unterstitzt, beispielsweise
durch eine entsprechende Gegenkraft oder durch eine
Verzdgerung. Da die zum Halten der Tir 3 benétigte Kraft
mit zunehmenden Offnungswinkel 35 entsprechend zu-
nimmt, wird auch die motorische Hilfskraft entsprechend
erhoht.

[0046] Mit dem weiteren Offnen erreicht die Tir 3
schlieB3lich ihre zweite Endlage 25 und ist vollstandig ge-
offnet. Wie zuvor beschrieben, wird die Hilfskraft dabei
erhoht, sodass die Bewegung verzégert wird und die Tur
3 gedampftinihre Endlage 25 tibergeht. Eine solche Aus-
gestaltung hat den Vorteil, dass auf eine oft aufwendige
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Endlagendampfung verzichtet werden kann.

[0047] Der Hilfsantrieb 4 ermdglicht hier auch eine mo-
torische Unterstiitzung beim SchlieBvorgang der Tur 3.
Ahnlich wie beim Offnungsvorgang wird der SchlieRvor-
gang durch den Kraftsensor 19 erkannt, wenn der Be-
nutzer versucht, die Tilr 3 zu schlieen. Da im Bereich
der zweiten Endlage 25 zunachst das Gewicht der Tur
angehoben werden muss, ist die hier vom Hilfsantrieb 4
bereitgestellte Kraft auf das jeweilige Gewicht der Tur 3
eingestellt. Das ist besonders vorteilhaft, da die Tur 3 bei
modernen Gargeraten ein oft nicht unerhebliches Ge-
wichtaufweist. Je weiter sich die Tuir 3 der ersten Endlage
15 nahert, desto weniger Kraft muss zum Bewegen der
Tur 3 aufgewendet werden. Die motorische Hilfskraftwird
daher entsprechend angepasst und heruntergefahren.
[0048] Kurz vor Erreichen der ersten Endlage 15 und
etwa im letzten Drittel des Offnungswinkelbereiches 5
beim SchlieRvorgang, bringt der Hilfsantrieb 4 eine Ver-
zbégerung bzw. eine Gegenkraft zur Anpresskraft der
SchlieReinrichtung 16 auf. Das hat den Vorteil, dass ein
besonders sanftes SchlieRen der Tir 3 ermdéglicht wird.
Hat die Tir 3 die erste Endlage 15 erreicht, zieht der
Hilfsantrieb 4 die Tur 3 mit einer definierten Anpresskraft
gegen die Beschickungséffnung 12. Dadurch wird ein
dichtes Anliegen erreicht. In einem solchen Fall kann der
Hilfsantrieb 4 auch die SchlieReinrichtung 16 ersetzen.
Zudem kann die durch die Hilfseinrichtung 4 bewirkte
Verzdgerung beim SchlieBen der Tur 3 eine Endlagen-
dampfung ersetzen.

[0049] Neben der Anpassung der Hilfskraft in Abhan-
gigkeit des Offnungswinkels kann auch eine entspre-
chende Anpassung in Abhangigkeit der Bewegungsge-
schwindigkeit der Tir 3 vorgesehen sein. So wird der
Bewegungsvorgang nicht nur mit einer entsprechenden
Kraft, sondern auch mit einer entsprechenden Ge-
schwindigkeit unterstiitzt, beispielsweise durch die Dreh-
zahl des des Motors 24. Das ist beispielsweise dann von
Vorteil, wenn der Benutzer die Tir besonders schnell
Offnen oder SchlieRen méchte. Dann muss der Benutzer
nicht gegen die Kraft des Hilfsantriebes 4 an der Tir 3
ziehen oder driicken.

[0050] Der Hilfsantrieb 4 umfassthier eine Sicherheits-
einrichtung 7, welche mit einer Steuereinrichtung 103
des Backofens 1 wirkverbunden ist. Dabei fragt die Si-
cherheitseinrichtung 7 den jeweiligen Betriebszustand
bzw. Programmzustand des Backofens 1 von der Steu-
ereinrichtung 103 ab. Das hat den Vorteil, dass bei be-
stimmten Betriebszusténden ein Offnen der Tiir 3 durch
den Hilfsantrieb 4 verhindert bzw. verzégert werden
kann.

[0051] Befindet sich der Backofen 1 beispielsweise in
einem Programm mit Pyrolysereinigung, so verriegeltder
Hilfsantrieb 4 die Tir 3. Dadurch wird ein Offnen der Tir
3 bei hohen Temperaturen wahrend der Pyrolyse zuver-
lassig verhindert. Eine Verzégerung der Turéffnung
durch den Hilfsantrieb 4 ist beispielsweise bei Pro-
grammfunktionen sinnvoll, bei denen entsprechend viel
heiRer Dampf bzw. Wrasen im Garraum 2 auftreten. Ein
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solches schrittweises Offnen der Tir 3 verhindert zuver-
lassig, dass der Wrasen dem Benutzer entgegen schlagt.
Dazu kann der Hilfsantrieb 4 auch Uber die Steuerein-
richtung 103 entsprechende Werte von Feuchtesenso-
ren oder Temperatursensoren berlcksichtigen.

[0052] Der Hilfsantrieb 4 umfasst hier auch eine Off-
nungseinrichtung 8. Dadurch kann die Tur 3 auch ohne
direkte Einwirkung eines Benutzers motorisch gedffnet
werden. Ein solches automatisches Offnen der Tiir 3 ist
beispielsweise dann vorteilhaft, wenn ein Gargut am Pro-
grammende fertig gegart ist und nicht weitergaren soll.
Das Offnen der Tir 3 erméglicht dann ein besonders
schnelles Abkuhlen und verhindert ein unvorteilhaftes
Weitergaren. Die Offnungseinrichtung 8 kann auch dazu
eingesetzt werden, Feuchtigkeit und Wrasen aus dem
Garraum 2 abzufiihren. Die Offnungseinrichtung 8 kann
die Tur 3 vorzugsweise auch wieder schlieRen.

[0053] Die Figur 5 zeigt einen stark schematisierten
Kraftverlauf fiir einen Offnungsvorgang der Tiir 3. Dabei
ist die zum Offnen der Tiir 3 benétigte Kraft 45 gegen
den Offnungswinkel 35 aufgetragen. Der Offnungswinkel
35 erstreckt sich dabei von der ersten Endlage 15 bzw.
0° Offnungswinkel 35 bis zur zweiten Endlage 25 bzw.
zu einem Offnungswinkel 35 von etwa 90°. Die gepunk-
tete Linie gibt dabei den Kraftverlauf bei einem rein ma-
nuellen Offnen bzw. beim Handbetrieb 300 wieder. Die
gestrichelte Linie stellt den Kraftverlauf bei einem Back-
ofen 1 mit Hilfsantrieb 4 wieder, bei welchem die Tir 3
im Servobetrieb 400 gedffnet wird. Der Offnungsvorgang
weist dabei im Wesentlichen die unter der Figur 4 be-
schriebenen Schritte auf.

[0054] Anfangs muss zunachst die Anpresskraft der
SchlieReinrichtung 16 Gberwunden werden, wobei die im
Servobetrieb 400 bendtigte Kraft 45 deutlich geringer ist
als die im Handbetrieb 300 aufzubringende Kraft 45. An-
schlieBend folgt im Offnungswinkelbereich 5 zwischen
etwa 30° und etwa 45° eine Phase, in welcher zuneh-
mend weniger Kraft 45 zum Offnen aufgewendet werden
muss. Daher wird auch die Hilfskraft entsprechend ver-
ringert, wobei im Servobetrieb 400 immer noch deutlich
weniger Kraftaufwand als im Handbetrieb 300 nétig ist.
[0055] In einer sich daran schlieBenden Phase im Off-
nungswinkelbereich 5 zwischen etwa 45° und etwa 60°
ist im Wesentlichen kein Kraftaufwand nétig, um die Tur
3 weiter zu 6ffnen. Daher wird auch die Hilfskraft im Ser-
vobetrieb 400 entsprechend zuriickgenommen. Im letz-
ten Abschnitt vor Erreichen der zweiten Endlage 25 im
Offnungswinkelbereich 5 zwischen etwa 60° und etwa
90° ist ein entsprechender Kraftaufwand zum Gegenhal-
ten der Tiur 3 notwendig. Aufgrund der Verzégerung
durch den Hilfsantrieb 4 ist die vom Benutzer aufzubrin-
gende Haltekraftim Servobetrieb 400 wieder deutlich ge-
ringer als im Handbetrieb. Die Tir 3 erreicht somit einer-
seits gedampft und andererseits mit erheblich geringe-
rem Kraftaufwand ihre zweite Endlage 25.

[0056] Die bereitgestellte Hilfskraft wird vorzugsweise
entsprechend des jeweiligen von der Sensoreinrichtung
9 erfassten Offnungswinkels 35 der Tiir 3 angepasst. Da-
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bei kann je nach Offnungswinkel 35 eine zuvor festein-
gestellte Hilfskraft zur Verfligung gestellt werden. Még-
lich ist aber auch, dass die jeweils bereitgestellte Hilfs-
kraft in Abhangigkeit des Kraftsensors 19 individuell ein-
gestellt wird. Dabei kann beispielsweise vorgegeben
sein, bei welcher am Griff 23 wirkenden Kraft eine be-
stimmte Hilfskraft aufgebracht wird.

[0057] Die Hilfskraft kann beispielsweise auch in Ab-
hangigkeit der Anpresskraft der SchlieReinrichtung 16
sowie in Abhangigkeit des Gewichts der Tir 3 vorgege-
ben sein. Méglich ist auch, dass der Benutzer lber die
Bedieneinrichtung 101 bestimmte Vorgaben treffen
kann, durch welche sich die bereitgestellte Hilfskraft ent-
sprechend regulieren lasst. Das hat den Vorteil, dass der
Benutzer die Hilfskraft auf seine jeweilige Kérperkraft ein-
stellen kann.

Bezugszeichenliste

[0058]

1 Backofen

2 Garraum

3 Tur

4 Hilfsantrieb

5 Offnungswinkelbereich
6 Scharniereinrichtung
7 Sicherheitseinrichtung
8 Offnungseinrichtung
9 Sensoreinrichtung

10 Geratekorper

12 Beschickungso6ffnung
13 Garraumtir

14 Gestange

15 Endlage

16 SchlieReinrichtung

19 Kraftsensor

23 Griff

24 Motor

25 Endlage

35 Offnungswinkel

45 Kraft

101 Bedieneinrichtung
102  Kochfeld

103  Steuereinrichtung
300 Handbetrieb

400  Servobetrieb
Patentanspriiche

1. Backofen (1) mit wenigstens einem Garraum (2) zur
Zubereitung von Gargut und mit wenigstens einer
manuell bewegbaren Tur (3), wobei mittels der Tur
(3) wenigstens eine Beschickungsoéffnung (12) des
Garraumes (2) 6ffenbar und verschlieRbar ist, da-
durch gekennzeichnet,
dass wenigstens ein motorischer Hilfsantrieb (4)
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vorgesehen und dazu geeignet und ausgebildet ist,
ein manuelles Offnen der Tir (3) wenigstens zeit-
weise zu unterstitzen.

Backofen (1) nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hilfsantrieb (4)
wenigstens eine Sensoreinrichtung (9) zur Erfas-
sung eines charakteristischen Zustands fiir einen
Offnungsvorgang und/oder SchlieRvorgang der Tir
(3) umfasst und dass der Hilfsantrieb (4) dazu ge-
eignet und ausgebildet ist, in Abhangigkeit des von
der Sensoreinrichtung (9) erfassten Zustands eine
manuelle Bewegung der Tir (3) zu unterstitzen.

Backofen (1) nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoreinrich-
tung (9) zur Erfassung eines Offnungswinkels (5) der
Tur (3) geeignet und ausgebildet ist.

Backofen (1) nach einem der beiden vorhergehen-
den Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Sensoreinrichtung (9) zur Erfassung einer zur
Bewegung der Tir (3) aufgebrachten Kraft geeignet
und ausgebildet ist.

Backofen (1) nach einem der drei vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Tur (3) schwenkbar an einem Geratekorper (10) auf-
genommen ist und dass die Sensoreinrichtung (9)
am Geréatekorper (10) angeordnet ist.

Backofen (1) nach einem der vier vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Sensoreinrichtung (9) wenigstens teilweise am
Hilfsantrieb (4) angeordnet ist.

Backofen (1) nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hilfsantrieb (4)
wenigstens ein Gestange (14) zur Kraftiibertragung
auf die Tur (3) umfasst und dass die Sensoreinrich-
tung (9) dazu geeignet und ausgebildet ist, eine fur
den Offnungswinkelbereich (5) der Tir (3) charak-
teristische Stellung des Gesténges (14) zu erfassen.

Backofen (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Hilfsantrieb (4) dazu geeignet und ausgebildet ist,
ein manuelles SchlieRen der Tur (3) wenigstens zeit-
weise zu unterstitzen.

Backofen (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Tur
(3) schwenkbar an einem Geratekorper (10) aufge-
nommen ist, wobei die Tir (3) in einem Offnungsv-
vinkelbereich (5) zwischen einer ersten Endlage
(15), in welcher die Beschickungsoéffnung (12) ver-
schlossenist, und einer zweiten Endlage (25), in wel-
cher die Beschickungsoéffnung (12) geoffnet ist, re-
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

lativ zum Geratekdrper (10) bewegbar ist und dass
der Hilfsantrieb (4) dazu geeignet und ausgebildet
ist, das manuelle Bewegen der Tur (3) in einem de-
finierten Offnungswinkelbereich (5) zu unterstiitzen.

Backofen (1) nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hilfsantrieb (4)
dazu geeignet und ausgebildet ist, das manuelle Be-
wegen der Tur (3) Uber wenigstens ein Drittel des
Offnungswinkelbereiches (5) beginnend ab der ers-
ten Endlage (15) zu unterstiitzen.

Backofen (1) nach einem der beiden vorhergehen-
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
der Hilfsantrieb (4) dazu geeignet und ausgebildet
ist, das manuelle Bewegen der Tir (3) Uber wenigs-
tens ein Drittel des Offnungswinkelbereiches (5) be-
ginnend ab der zweiten Endlage (25) zu unterstut-
zen.

Backofen (1) nach einem der drei vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Hilfsantrieb (4) dazu geeignet und ausgebildet ist,
eine Bewegung der Tiir (3) in wenigstens einem Off-
nungswinkelbereich (5) angrenzend an die erste
Endlage (15) und/oder angrenzend an die zweite
Endlage (25) zu verzégern.

Backofen (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass wenigs-
tens eine SchlieReinrichtung (16) vorgesehen und
dazu geeignet und ausgebildet ist, die Tar (3) mit
einer Anpresskraftvor die Beschickungso6ffnung (12)
zu drlicken, wobei der Hilfsantrieb (4) dazu geeignet
und ausgebildet ist, die Anpresskraft bei einem ma-
nuellen Bewegen der Tir (3) zu Gberwinden.

Backofen (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Hilfsantrieb (4) wenigstens eine Sicherheitseinrich-
tung (7) zum Verriegeln der Tir (3) wahrend wenigs-
tens eines Betriebszustandes und insbesondere
wahrend eines Pyrolysevorgangs umfasst.

Backofen (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Hilfsantrieb (4) wenigstens eine Offnungseinrich-
tung (8) aufweist, welche dazu geeignet und ausge-
bildet ist, die Tur (3) in Abh&ngigkeit wenigstens ei-
nes Betriebszustandes automatisch wenigstens teil-
weise zu 6ffnen und/oder zu schlielRen.
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