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Description

[0001] Le domaine de la présente invention est celui
des projecteurs de lumiére et, plus particulierement, celui
des projecteurs pour véhicule automobile.

[0002] Les projecteurs de véhicule automobile com-
prennent généralement un réflecteur dans lequel sont
disposés une source lumineuse et des moyens de con-
trole de la forme du faisceau pour adapter celui-ci aux
circonstances de la conduite.

[0003] Il est connu d'utiliser une barrette de coupure
permettant diverses phases d’occultation du faisceau lu-
mineux. La barrette est actionnée électriquement pour
se déplacer, sur commande, entre au moins deux posi-
tions angulaires dans lesquelles elle occulte plus ou
moins le faisceau lumineux. Ceci permet de limiter la
portée du projecteur, par exemple a celle des feux de
croisement, dite position code, pour ne pas éblouir les
conducteurs circulant en sens inverse, ou encore a celle
des feux de route, dite position route, dans laquelle il n’y
a pas d’occultation.

[0004] Un cache fixe est généralement prévu entre la
barrette et une lentille du projecteur. Le cache fixe inter-
cepte le faisceau qui passe en dessous de la barrette de
coupure. Lorsque la barrette se trouve en position feux
de route, elle se positionne entre la source lumineuse et
le cache et elle n’intervient pas dans la forme du faisceau.
En revanche, lorsque la barrette est en position code,
elle intercepte une partie du faisceau lumineux, en plus
de celle interceptée par le cache fixe. Il est important
dans cette position, que la barrette ne laisse pas passer
de lumiére entre elle et le cache fixe, afin de ne pas éclai-
rer des zones non souhaitées et de limiter la portée du
faisceau correspondant aux feux de croisement.

[0005] Les dispositifs de I'art antérieur qui comman-
dent la position de la barrette sont généralement consti-
tués par un moteur d’actionnement associé a un capteur
de la position de la barrette de coupure ou a une butée
qui définit la position de repos de la barrette. Pour des
raisons de sécurité cette position de repos est associée
a la position code, afin d’éviter un éblouissement des
conducteurs venant en sens inverse dans le cas d'une
panne du dispositif d’actionnement de la barrette. Le rap-
pel sur la position de butée ou sur la position extréme
est généralement assuré par un ressort. Cette configu-
ration a pour inconvénient qu’elle nécessite un ressort
de fort couple de rappel afin de réduire le temps de réac-
tion du mouvement de la barrette et par conséquent d’'un
moteur de taille relativement importante pour contrer ce
ressort.

[0006] Une solution a base d’attraction magnétique de
la barrette par un aimant a été envisagée mais elle se
heurte au risque de démagnétisation des composants
utilisés car la température au niveau de la barrette peut
dépasser, dans le cas d'une lampe a halogenes, la valeur
de 250° au dela de laquelle les éléments aimantés per-
dent leur propriété magnétique. Avec I'apparition de lam-
pes de nouvelle technologie, cette valeur a été réduite
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et 'option magnétique peut étre reconsidérée.

[0007] La présente invention a pour but de proposer
un mécanisme de commande d’une barrette de coupure
qui tire le meilleur parti de la réduction de température
associée a la mise en ouvre de nouvelles lampes qui ont
une pouvoir calorifique plus faible, en termes de nombre
de piéces, d’encombrement et/ou de prix des éléments
qui le constitue.

[0008] A cet effet, 'invention a pour objet un mécanis-
me de coupure pour projecteur de véhicule automobile
comprenant une barrette formée par une plaque d’obtu-
ration portée par un équipage mobile configuré pour dé-
placer ladite plaque dans un plan et ainsi obturer plus ou
moins un faisceau lumineux de maniére a changer de
mode de fonctionnement optique, comprenant en outre
un mécanisme d’actionnement dudit équipage mobile a
l'aide d’un électro-aimant comportant une bobine d’in-
duction associée a un noyau ferromagnétique, caracté-
risé en ce que ledit électro-aimant comprend au moins
un noyau ferromagnétique fixe par rapport a sa bobine
d’induction et en ce que ledit équipage mobile comprend
au moins un aimant permanent configuré pour coopérer
magnétiquement avec ledit noyau ferromagnétique.
[0009] L'utilisation de I'attraction ou la répulsion ma-
gnétique, qui est rendue possible par I'apparition des
lampes remplacgant les lampes halogenes, permet de
rendre les moyens de mise en mouvement d’une barrette
de coupure plus légers et moins complexes que les
moyens traditionnels.

[0010] Dans un premier mode de réalisation ledit
aimant permanent est attiré en direction dudit noyau fer-
romagnétique en absence de circulation d’'un courant
dans ladite bobine d’'induction. Cette solution permet de
répondre facilement au probléme d’un retour dans une
position de repos correspondant a la position code, dans
le cas d’une panne de la commande de positionnement
de la barrette.

[0011] Avantageusement ledit aimant permanent est
repoussé par ledit noyau ferromagnétique lorsqu’un cou-
rant circule dans ladite bobine d’induction.

[0012] Dans un mode particulier de réalisation ledit
noyau ferromagnétique est un cylindre positionné a l'in-
térieur de ladite bobine et 'aimant permanent est un cy-
lindre positionné dans I'alignement dudit noyau.

[0013] Avantageusement ladite plaque d’obturation
esten position de code lorsque ledit aimant est collé audit
noyau ferromagnétique.

[0014] Dansunsecond mode deréalisationladistance
entre ledit aimant permanent et ledit noyau ferromagné-
tique est constante au cours du déplacement de ladite
plaque d’obturation. Cela permet de garder une force
d’attraction minimale de I'aimant permanent sur le noyau
ferromagnétique, aprés sa répulsion par la bobine d’in-
duction. Avantageusement ledit noyau ferromagnétique
s’étend selon deux montants latéraux laissant entre eux
une forme cylindrique creuse et dans lequel I'aimant per-
manent est un cylindre positionné de fagon libre en ro-
tation dans ladite forme cylindrique creuse. Préférentiel-
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lement les deux pdles magnétiques dudit aimant perma-
nent sont sensiblement alignés en direction des mon-
tants latéraux quand la bobine d’induction n’est pas ali-
mentée en courant électrique.

[0015] Les deux pdles ne sont toutefois pas rigoureu-
sement alignés pour éviter que sous I'effet d’'un courant
électrique dans la bobine d’induction de I'électroaimant,
I'équipage mobile n’aille aléatoirement dans une direc-
tion ou dans l'autre. En gardant un léger écart angulaire
avec l'alignement parfait on impose le sens de rotation
de la barrette lorsqu’on envoie un courant électrique de
commande.

[0016] Dans un mode particulier de réalisation ledit
équipage mobile est un axe solidaire en rotation dudit
aimant permanent.

[0017] Avantageusement ledit axe porte un doigt con-
figuré pour venir en butée contre au moins une premiére
butée portée par une structure fixe dudit mécanisme, la-
dite butée définissant la position de quasi alignement des
pbles magnétiques de I'aimant permanent en direction
desdits montants latéraux. On définit de cette fagon, avec
précision, la position de repos de la barrette et donc le
positionnement du faisceau en position code.

[0018] De fagon plus avantageuse ledit axe porte un
doigt configuré pour venir en butée contre au moins une
seconde butée portée par une structure fixe dudit méca-
nisme, ladite butée définissant une position extréme pour
le déplacement de ladite plaque d’obturation. On définit
de cette fagon, avec précision, la position du faisceau en
position de route.

[0019] Dans un mode particulier de réalisation ledit
aimant permanent est poussé en direction dudit noyau
ferromagnétique par un ressort de rappel. Cette solution
permet d’éviter de mettre en oeuvre une force d’attraction
trop importante et donc permet de choisir un aimant de
relativement petite taille.

[0020] De fagon préférentielle la force de répulsion du-
ditaimant par ledit noyau ferromagnétique lorsqu’un cou-
rant circule dans ladite bobine d’induction, est supérieure
a la force dudit ressort de rappel.

[0021] L’invention porte également sur un projecteur
pour véhicule automobile comprenant un mécanisme de
coupure tel que décrit ci-dessus.

[0022] L’invention sera mieux comprise, et d’autres
buts, détails, caractéristiques et avantages de celle-ci
apparaitront plus clairement au cours de la description
explicative détaillée qui va suivre, de plusieurs modes
de réalisation de l'invention donnés a titre d’exemples
purement illustratifs et non limitatifs, en référence aux
dessins schématiques annexés.

[0023] Sur ces dessins :

- lafigure 1 est une vue en perspective d'un élément
d’'un phare de véhicule comportant un mécanisme
de coupure selon l'invention,

- lesfigures 2 et 3 sont des vues de face du mécanis-
me de coupure selon l'invention, positionné sur une
armature, respectivement dans la position de route

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

et de code,

- lafigure 4 est une vue en perspective d’'un mécanis-
me de coupure selon un premier mode de réalisation
de I'invention,

- la figure 5 montre en perspective une variante du
meécanisme de coupure de la figure 4,

- la figure 6 est une vue éclatée montrant, en pers-
pective, les divers éléments constituant le mécanis-
me de coupure de la figure 4 ;

- lafigure 7 est une vue en perspective d’'un mécanis-
me de coupure selon un second mode de réalisation
de I'invention, en version assemblée,

- la figure 8 est une vue éclatée montrant, en pers-
pective, les divers éléments constituant le mécanis-
me de coupure de la figure 7 ;

- lafigure 9 montre, en perspective éclatée, une va-
riante du mécanisme de coupure de la figure 4, en
version éclatée.

[0024] Dansladescription quiva suivre, les références
longitudinales ou latérales se comprennent en référence
alaxe optique du réflecteur etles termes avant ou arriére
renvoient a la direction dans laquelle se propage le fais-
ceau lumineux.

[0025] En se référant a la figure 1, on voit la partie
avant d’'un projecteur de véhicule automobile compre-
nant un porte-lentille 1 de forme cylindrique qui s’étend
vers l'avant a partir d’'une armature 2 de forme rectan-
gulaire. Celle-ci s’étend dans un plan perpendiculaire a
'axe optique du faisceau et est découpée en son centre
pour laisser passer ledit faisceau. Sur cette armature est
fixé le mécanisme de coupure dont la fonction est d’ob-
turer plus ou moins le faisceau en fonction des conditions
de circulation du véhicule. De fagon non visible, sont dis-
posés en arriére de cette armature, une source lumineu-
se génératrice du faisceau et un réflecteur qui oriente ce
faisceau vers I'avant et vers la lentille (non illustrée) qui
est installée a I'extrémité avant du porte-lentille 1.
[0026] En se référant aux figures 2 et 3 on voit, en vue
de face, respectivement en position de route et en posi-
tion de code, le mécanisme de coupure 3 qui est monté
en position basse sur I'armature 2. Cette armature com-
porte, ici en partie basse de sa découpe centrale un ca-
che fixe 4 qui obture en partie cette découpe et devant
lequel peut se mouvoir une barrette de coupure 5 pour
moduler la forme du faisceau en sortie du projecteur.
Cette barrette 5 est mobile en rotation dans un plan per-
pendiculaire au faisceau lumineux et est mue par un mo-
teur d’actionnement 6.

[0027] Sur la figure 2, correspondant a la position de
route, la barrette est escamotée, c’est-a-dire qu’elle est
inclinée vers le bas et laisse apparaitre le cache fixe 4,
ce qui laisse passer la quasi-totalité du faisceau lumi-
neux. Sur la figure 3, correspondant a la position code,
la barrette est relevée et elle coupe le faisceau sur une
plus grande hauteur que ne le ferait le seul cache fixe 4.
Aprés son renversement par la lentille, le faisceau est
alors orienté vers le bas, ce qui évite d’éblouir les con-
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ducteurs des véhicules venant en sens inverse. La figure
4 montre le mécanisme de coupure 3 dans un premier
mode de réalisation, et il est illustré de fagon éclatée sur
la figure 6. Il comporte un chéassis 7 destiné, d’'une part,
a porter tous les éléments du mécanisme 3 et, d’autre
part, a fixer ce mécanisme sur 'armature 2 du projecteur
du véhicule. Ce chassis est formé par une platine rec-
tangulaire 71 de laquelle s’étendent deux bras 72 se pro-
jetant perpendiculairement a partir de la platine pour por-
ter deux tourillons 73. Ces tourillons forment le support
d’un axe de rotation de la barrette de coupure 5, comme
cela sera expliqué en détail plus loin. La platine 71 est,
par ailleurs, percée de fentes par lesquelles passeront
des moyens, du type vis, pour la fixation du mécanisme
de coupure 3 sur I'armature 2.

[0028] Sur le chéssis 7 est fixée une carcasse métal-
liqgue 8 qui forme un berceau pour un électroaimant 9 et
qui forme avec lui le moteur d’actionnement 6. La car-
casse 8 assure un bouclage magnétique pour I'élec-
troaimant 9. Elle a une forme parallélépipédique dont
deux faces sont découpées pour laisser un libre accés
aux extrémités longitudinales de I'électroaimant 9. Celui-
ci comprend une bobine d’induction 91 formée par des
spires qui sont alimentées en courant électrique pour ac-
tionner le moteur, et un noyau ferromagnétique 92 placé
au centre du bobinage 91. Ce noyau est fixe longitudi-
nalement dans la bobine et a pour fonction, dans un pre-
mier temps de servir de point d’attraction pour une force
exercée par un aimant permanentlorsque la bobine n’est
pas alimentée et dans un deuxiéme temps de repousser
cet aimant permanent lorsque la bobine est alimentée.
[0029] La barrette de coupure 5 comprend une plaque
plane 51 d’obturation du faisceau qui s’étend, transver-
salement, sur une longueur lui permettant d’occulter le
faisceau sur toute sa largeur etdontla forme de son aréte
supérieure correspond a la forme que I'on souhaite don-
ner au faisceau en position de code. Cette plaque d’ob-
turation 51 est portée par un support de plaque 52 formé
autour d’un axe de rotation 53 qui est orienté selon une
direction perpendiculaire a la plaque d’obturation 51 de
fagon a permettre la rotation de celle-ci dans son plan.
Le support de plaque 52 comprend, en s’étendant a partir
de 'axe derotation 53, d’une part, des moyens de fixation
de la plaque d’obturation 51 et, d’autre part, des moyens
de fixation d’'un premier aimantpermanent 54. Cetaimant
permanent 54 a une forme cylindrique dont le diametre
est sensiblement égal a celui du noyau ferromagnétique
92. Par ailleurs, le support de plaque 52 est conformé de
fagon que le premier aimant permanent 54 soit sensible-
ment aligné avec ce noyau lorsque I'axe de rotation 53
est monté sur les tourillons 73 du chéssis 7. De la sorte
'aimant permanent est naturellement attiré par le noyau
ferromagnétique, qui est fixe, et tend a faire tourner la
plaque d’obturation vers le haut, en absence de tout cou-
rant qui circule dans la bobine d’induction 91.

[0030] La figure 5 montre une variante du premier mo-
de de réalisation, dans laquelle un ressort de rappel est
ajouté pour aider le retour de la barrette vers la position
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de code. En effet, aprés le passage d'un courant dans
labobine, 'aiment permanent 54 estrepoussé a distance
du noyau ferromagnétique et la force d’attraction de l'un
sur I'autre, qui est proportionnelle au carré de la distance
qui les sépare, diminue fortement. Lors de la coupure du
courant dans la bobine il se peut que cette force soit
insuffisante pourramener I'aimant permanent, et, par sui-
te, la barrette de coupure 5, vers la position de code, ou
tout au moins pour le ramener suffisamment rapidement.
Le mouvement de la barrette risque en effet d’étre trop
lent pour étre compatible des temps de réaction imposés
a un feu de véhicule. La variante consiste ainsi a aider
ce retour par l'introduction d’un ressort de rappel 75 qui
est positionné sur un des bras d’extension 72 du chassis
7 et qui complémente la force d’attraction magnétique.
Dans la configuration représentée ce ressort est un res-
sort spiral qui agit en écartement et qui, pour cela, prend
appui sur deux becquets 74 positionnés respectivement
sur le bras d’extension 72 qui est porteur du ressort et
sur la plaque d’obturation 51 de la barrette.

[0031] En se référant aux figures 7 a 9, on va mainte-
nant décrire un deuxiéme mode de réalisation. Les élé-
ments de ce mode qui sont identiques au premier mode
de réalisation sont désignés par le méme chiffre de ré-
férence et ne sont pas décrits a nouveau.

[0032] La figure 7 montre le mécanisme de coupure 3
en version assemblée, sous la forme d'un boitier paral-
lélépipédique duquel s’étend latéralement la plaque
d’obturation 51 de la barrette 15 et dans lequel est dis-
posé un électroaimant 19.

[0033] En se référant a la figure 8 on voit le boitier 17
comprenant un fond 171 et des parois latérales 172, le
tout étant refermé par un couvercle 173 qui est positionné
sur la face opposée au fond. Le fond 171 et le couvercle
172 comportent tous deux un trou formant support pour
un axe de rotation 151 porteur de la barrette 15.

[0034] L’axe de rotation 151 de la barrette a une forme
cylindrique de révolution et s’étend a l'intérieur du boitier
17 jusqu’a traverser a la fois la paroi de fond 171 et le
couvercle 172. Il présente un diamétre qui correspond a
celui des trous qui sont pratiqués dans ces deux parois.
Il comporte par ailleurs entre ses deux extrémités une
forme cylindrique d'un diamétre supérieur 152 pour
s’adapter au diamétre intérieur d’'un second aimant per-
manent cylindrique 154 comme cela sera expliqué plus
loin. A une des extrémités de ce cylindre épaissi 152 se
trouve un moyen d’accrochage 153 de la plaque d’obtu-
ration 51 qui permet d’entrainer celle-ci par un actionne-
ment de I'axe de rotation 151.

[0035] Le second aimant permanent cylindrique 154,
qui forme, avec une bobine d’induction 191 et une car-
casse métallique 18, I'électroaimant 19, a une forme cy-
lindrique creuse dont le diameétre intérieur est égal a celui,
extérieur, du cylindre épaissi 152 de la barrette 15. De
la sorte le cylindre épaissi 152 est inséré, a force, dans
le second aimant permanent 154 et est solidarisé avec
lui en rotation. Toute rotation de I'aimant permanent en-
traine une rotation de I'axe de rotation 151 et un dépla-



7 EP 2 966 345 A1 8

cement circulaire de la plaque d’obturation 51. Le dia-
meétre extérieur du second aimant permanent 154 est tel
qu’il peut s’insérer, sans contact, a l'intérieur de la car-
casse métallique 18 quiassure avecla bobine d’induction
191 la mise en rotation de ce second aimant permanent
154 et, in fine, de la barrette 15. La carcasse métallique
18 est réalisée en un matériau ferromagnétique et a une
forme en U comprenant une branche inférieure sur la-
quelle est enroulée la bobine d’'induction 191, comme
dans le premier mode de réalisation, et deux montants
latéraux 182 paralléles aux parois latérales 172 du boitier
17. La partie supérieure de ces montants latéraux, qui
se sont face, estici creusée de fagon a former entre eux
une forme cylindrique creuse 184, orientée longitudina-
lement. Cette forme cylindrique creuse 184 a un diametre
légérement supérieur a celui, extérieur, du second
aimant permanent 154 de fagon que ce dernier puisse
se mouvoir librement en rotation a l'intérieur de cette for-
me cylindrique creuse, sous 'action d’un courant parcou-
rant la bobine d’induction 191. Du fait de la forme cylin-
drique de I'aimant et de la carcasse, I'entrefer entre eux
reste constant au cours de la rotation de 'aimant perma-
nent.

[0036] Le second aimant permanent 154 présente
deux pbles magneétiques qui sont situés de part et d’autre
de son axe de révolution, de sorte qu’en I'absence de
courant dans la bobine ils viennent, chacun, se placer
en vis-a-vis d’'un des montants latéraux 182 au niveau
du centre de leur forme cylindrique creuse 184. Et, dans
cette position, la barrette 15 est dans la position de code.
[0037] Lorsqu’un courant est envoyé dans les spires
de la bobine d’induction 191 le champ magnétique créé
entre les deux montants latéraux 182 repousse les poles
magnétiques de I'aimant permanent 154 et génére une
rotation du second aimant permanent 154. Cette rotation
engendre un déplacement circulaire de la barrette 15 qui
vient se positionner dans la position de route.

[0038] Enfin, pour définir avec précision les positions
code et route, deux butées en rotation 174 et 174b de
forme parallélépipédique, s’étendent longitudinalement
a partir du couvercle 173. Une face, pour chacune d’elle,
est alignée avec le centre du trou formant support de
'axe de rotation 151. Par ailleurs I'axe de rotation 151
porte a son extrémité qui traverse le couvercle 173, un
cylindre de butée 155 qui s’emboite sur I'axe de rotation
et duquel s’étend radialement un doigt de butée 156, de
forme également parallélépipédique. Le cylindre de bu-
tée comporte en son centre une forme cylindrique creuse
dont le diametre est sensiblement égal a celui de I'axe
de rotation 151, dans sa portion non épaissie, de sorte
qu’il peut étre emmanché en force sur cet axe de rotation.
Quant au doigt de butée 156, il s’étend radialement de
fagon a pouvoir venir en contact avec les faces des bu-
tées 174 et 174b qui sont alignées avec le centre du trou
de support de I'axe de rotation. Le doigt de butée 156
peut ainsi se mouvoir entre deux positions extrémes, dé-
finies par les butées 174 et 174b. Dans une premiére
position qui correspond a la position code, le doigt de
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butée est en appui sur une premiére butée 174, du fait
d’'une absence de courant dans la bobine d’induction et
consécutivement d’'une attraction des péles du second
aimant permanent 154 par le métal ferromagnétique des
montants latéraux 182. Dans une seconde position, qui
correspond a la position route, le doigt de butée est en
appui contre la seconde butée 174b, du fait des forces
électromagnétiques engendrées entre les montants la-
téraux de la carcasse 18 par le passage d’un courant
dans la bobine d’induction.

[0039] On peut noter que dans la position de repos,
'axe reliant les pbles du second aimant permanent 154
n’est pas strictementaligné avec la direction transversale
de la forme creuse 184, pour que, lorsqu’on envoie un
courant dans la bobine 191, 'action des forces électro-
magnétiques génere toujours une rotation de 'axe 15 en
direction de la position route. Un alignement parfait de
cet axe aurait en fait correspondu a une position instable
lorsqu’un courant est appliqué a la bobine d’induction, et
a partir de laquelle la barrette 15 serait susceptible de
se déplacer en rotation, aléatoirement dans un sens ou
dans l'autre. Enfin la figure 9 montre une variante du
deuxiéme mode de réalisation qui fait le pendant de la
variante du premier mode, avec la présence d’un ressort
de rappel 175 monté a force sur I'axe de rotation 151.
Ce ressort de rappel est positionné sur I'extrémité de
'axe de rotation, dans sa partie non épaissie, qui fait face
au fond du boitier 17. Comme précédemment ce ressort
est un ressort spiral qui agit en écartement et qui, pour
cela, prend appui sur deux becquets (non représentés)
positionnés respectivement sur le fond du boitier 17 et
sur la plaque d’obturation 51 de la barrette. Ce ressort
de rappel a pour objet, comme dans le premier mode de
réalisation, de faciliter le retour vers la position de code
et d’augmenter la vitesse de déplacement de la barrette
vers cette position lorsque le courant dans la bobine est
coupé.

[0040] On va maintenant décrire le fonctionnement du
mécanisme de coupure selon le premier ou le second
mode de réalisation, dans la version nominale. Le fonc-
tionnement dans la variante est similaire, si ce n’est que
le ressort améliore le retour vers la position de code. En
'absence de courant traversant la bobine d’induction 91
ou 191, le noyau ferromagnétique 92 ou 182 de celle-ci
subit une attraction de la part de 'aimant permanent 54
ou 154. Comme ce noyau est fixe, c’est 'aimant qui se
déplace. Dans le premier mode le premier aimant per-
manent 54 vient se coller contre ce noyau, faisant ainsi
tourner le support de plaque 52 et dans le second mode,
le second aimant permanent 154 tourne sur lui-méme
pour aligner ses poles avec les montant latéraux ferro-
magneétiques 182. Dans les deux modes le déplacement
ou larotation de 'aimant permanent entraine une rotation
de I'élément qui supporte la plaque d’obturation 51 (sup-
port de plaque 52 ou axe de rotation 151) et ameéne la
barrette dans une position ou elle est en butée. Cette
butée est constituée par le contact du premier aimant 54
avec le noyau ferromagnétique dans le premier mode et
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par le contact du doigt de butée 156 contre une butée
174 du couvercle dans le second mode. Le contact sur
une butée assure un positionnement précis de la plaque
d’obturation et donc de la hauteur du faisceau dans la
position de code. Par ailleurs, le fait que cette position
est obtenue en absence de courant dans la bobine en
fait une position de repos dans laquelle vient se position-
ner la plaque d’obturation en cas de panne et donc, le
passage automatique en position de code dans ce cas.
[0041] L’actionnement de la plaque d’obturation s’ef-
fectue dans les deux modes par 'envoi d’'un courantdans
labobine d’'induction 91 ou 191 qui crée un pdle de méme
signe en face du pdle de I'aimant permanent qui fait face
au noyau ferromagnétique 92 ou aux montants latéraux
182. Ceci géneére une répulsion du premier aimant per-
manent 54 dans le premier mode ou une mise en rotation
du second aimant permanent 154 dans le second mode,
et donc une rotation de la barrette et de sa plaque d’ob-
turation 51 qui s’écarte alors du faisceau lumineux.

Revendications

1. Mécanisme de coupure pour projecteur de véhicule
automobile comprenant une barrette (5, 15) formée
par une plaque d’obturation (51) portée par un équi-
page mobile (52, 151) configuré pour déplacer ladite
plaque dans un plan et ainsi obturer plus ou moins
unfaisceau lumineux de maniére a changer de mode
de fonctionnement optique, comprenant en outre un
mécanisme d’actionnement (3) dudit équipage mo-
bile a l'aide d’un électro-aimant (9, 19) comportant
une bobine d’induction (91, 191) associée a un
noyau ferromagnétique,
caractérisé en ce que ledit électro-aimant com-
prend au moins un noyau ferromagnétique (92, 18)
fixe par rapport a sa bobine d’induction (91, 191) et
en ce que ledit équipage mobile comprend au moins
un aimant permanent (54, 154) configuré pour coo-
pérer magnétiquement avec ledit noyau ferroma-
gnétique.

2. Meécanisme selonlarevendication 1 dans lequel ledit
aimant permanent est attiré en direction dudit noyau
ferromagnétique en absence de circulation d’'un cou-
rant dans ladite bobine d’induction.

3. Meécanisme selon I'une des revendications 1 ou 2
dans lequel ledit aimant permanent est repoussé par
ledit noyau ferromagneétique lorsqu’un courant circu-
le dans ladite bobine d’induction.

4. Mécanisme selon I'une des revendications 1 a 3
dans lequel ledit noyau ferromagnétique (92) est un
cylindre positionné a l'intérieur de ladite bobine (91)
et dans lequel 'aimant permanent (54) est un cylin-
dre positionné dans I'alignement dudit noyau.
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5.

10.

1.

12.

13.

14.

Mécanisme selon la revendication 4 dans lequel la-
dite plaque d’obturation (51) est en position de code
lorsque ledit aimant (54) est collé audit noyau ferro-
magnétique.

Mécanisme selon l'une des revendications 1 a 3
dans lequel la distance entre ledit aimant permanent
(154) et ledit noyau ferromagnétique (92) est cons-
tante au cours du déplacement de ladite plaque d’ob-
turation (151).

Mécanisme selon larevendication 6 dans lequel ledit
noyau ferromagnétique (18) s’étend selon deux
montants latéraux (182) laissant entre eux une forme
cylindrique creuse (184) et dans lequel I'aimant per-
manent (154) est un cylindre positionné de fagon
libre enrotation dans ladite forme cylindrique creuse.

Mécanisme selon la revendication 7 dans lequel les
deux pbles magnétiques dudit aimant permanent
(154) sont sensiblement alignés en direction des
montants latéraux quand la bobine d’induction (191)
n’est pas alimentée en courant électrique.

Mécanisme selon l'une des revendications 7 ou 8
dans lequel ledit équipage mobile est un axe (151)
solidaire en rotation dudit aimant permanent (154).

Mécanisme selon larevendication 9 danslequel ledit
axe porte un doigt (156) configuré pour venir en bu-
tée contre au moins une premiére butée (174) portée
par une structure fixe (17) dudit mécanisme, ladite
butée définissantla position de quasi alignement des
pbles magnétiques de I'aimant permanent (154) en
direction desdits montants latéraux.

Mécanisme selon I'une des revendications 9 ou 10
dans lequel ledit axe porte un doigt (156) configuré
pour venir en butée contre au moins une seconde
butée (174b) portée par une structure fixe (17) dudit
mécanisme, ladite butée définissant une position ex-
tréme pour le déplacement de ladite plaque d’obtu-
ration (51).

Mécanisme selon l'une des revendications 1 a 11
dans lequel ledit aimant permanent (54, 154) est
poussé en direction dudit noyau ferromagnétique
par un ressort de rappel (75, 175).

Mécanisme selon la revendication 12 dans lequel la
force de répulsion dudit aimant par ledit noyau fer-
romagnétique lorsqu’un courant circule dans ladite
bobine d’'induction, est supérieure a la force dudit
ressort de rappel.

Projecteur pour véhicule automobile comprenant un
mécanisme de coupure selon l'une des revendica-
tions 1 a 13.



Fig. 3

Fig. 2
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