EP 2 983 149 A1

(19)

Europdisches
Patentamt

European

Patent Office

Office européen
des brevets

(12)

(43) Veroffentlichungstag:
10.02.2016 Patentblatt 2016/06

(21) Anmeldenummer: 15179614.1

(22) Anmeldetag: 04.08.2015

(11) EP 2 983 149 A1

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(51) IntClL:

GO08C 17/02 (2006.07) F24C 7/08 (2006.07)

(84) Benannte Vertragsstaaten:
AL AT BEBG CH CY CZDE DK EE ES FIFRGB
GRHRHUIEISITLILTLULVMC MKMT NL NO
PL PT RO RS SE SI SK SM TR
Benannte Erstreckungsstaaten:
BA ME
Benannte Validierungsstaaten:
MA

(30) Prioritat: 08.08.2014 DE 102014215778

(71) Anmelder: BSH Hausgerite GmbH
81739 Miinchen (DE)

(72) Erfinder: Kojer, Mario
83342 Tacherting (DE)

(54)

VERFAHREN ZUM BETREIBEN EINES HAUSHALTSGERATS MIT EINER

HAUSHALTSGERATEEXTERNEN BEDIENEINHEIT SOWIE HAUSHALTSGERAT

(57)  Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betrei-
ben eines Haushaltsgerats (2), bei welchem eine haus-
haltsgeratexterne Bedieneinheit (3) relativ zum Haus-
haltsgerat (1) bewegt wird und abhangig von der Bewe-
gung eine Betriebsbedingung des Haushaltsgerats (2)
eingestellt wird, wobei zur Durchfiihrung einer Betriebs-
bedingungseinstellung zumindest eine von einer Rela-
tivreferenzlage der plattenférmigen Bedieneinheit (3) zu

dem Haushaltsgerat (2) ausgehende Relativbewegung
der plattenférmigen Bedieneinheit (3) ausgewertet wird,
wobei die Relativreferenzlage durch eine horizontale Ori-
entierung einer Ebene, in welcher sich die plattenférmige

Bedieneinheit (3) erstreckt, vorgegeben wird. Die Erfin-
dung betrifft auch ein System (1) mit einem Haushalts-
gerat (2) und einer Bedieneinheit (3).
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betrei-
ben eines Haushaltsgerats, bei welchem eine haushalts-
gerateexterne Bedieneinheit relativ zum Haushaltsgerat
bewegt wird und abhangig von der Bewegung eine Be-
triebsbedingung des Haushaltsgerats eingestellt wird.
Des Weiteren betrifft die Erfindung auch ein System mit
einem Haushaltsgerat und einer haushaltsgerateexter-
nen Bedieneinheit, wobei das System zur Durchfiihrung
des Verfahrens ausgebildet ist.

[0002] Es ist bekannt, dass Haushaltsgerate zur Pfle-
ge von Waschestiicken oder zum Zubereiten von Le-
bensmitteln oder zum Reinigen von Geschirr oder zum
Lagern und Konservieren von Lebensmitteln mit Bedien-
vorrichtungen, die an den Geraten selbst ortsfest ange-
ordnet sind, betrieben und somit eingestellt werden koén-
nen.

[0003] Dariber hinaus ist es jedoch auch bekannt,
dass derartige Haushaltsgerate Uber entweder vom
Haushaltsgerat abnehmbare Bedienvorrichtungen oder
vollstdndig haushaltsgeratexternen Bedieneinheiten be-
trieben werden kdnnen. Dies ist beispielsweise aus der
EP 2 071 432 A1 bekannt.

[0004] Des Weiteren ist aus der EP 2 647 916 A1 be-
kannt, dass ein Haushaltsgerat mit einer Bedieneinheit
in Form eines Smartphones oder eines Tablet-PCs da-
hingehend betrieben werden kann, dass Kochrezepte
angeboten und ausgewahlt werden kdnnen.

[0005] Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein
Verfahren sowie ein Haushaltsgerat zu schaffen, mit wel-
chem beziehungsweise bei welchem Bewegungen einer
haushaltsgerateexternen Bedieneinheit relativ. zum
Haushaltsgerat genauer erfasst werden kdnnen, sodass
die Bedienprazision erhoht ist.

[0006] Diese Aufgabe wird durch ein Verfahren und
durch ein Haushaltsgerat gemaR den unabhangigen An-
spriichen geldst.

[0007] Beieinem erfindungsgemafen Verfahren zum
Betreiben eines Haushaltsgerats wird eine haushaltsge-
rateexterne Bedieneinheit relativ zum Haushaltsgerat
bewegt, und abhangig von der Bewegung wird eine Be-
triebsbedingung des Haushaltsgerats eingestellt. Dies
bedeutet, dass spezifischen Bewegungen der Bedie-
neinheit relativ zum Haushaltsgerat individuelle Einstel-
lungen des Haushaltsgerats im Hinblick auf deren Be-
triebsweise zugeordnet sind und bei einer diesbezlgli-
chen Erkennung dann auch die zugehdrige Betriebsbe-
dingung ausgewahlt oder gestartet oder durchgefiihrt
wird.

[0008] Ein wesentlicher Gedanke der Erfindung ist da-
rin zu sehen, dass zur Durchfiihrung einer Betriebsbe-
dingungseinstellung zumindest eine von einer Relativ-
referenzlage der plattenférmigen Bedieneinheit zu dem
Haushaltsgerat ausgehende Relativbewegung der plat-
tenférmigen Bedieneinheit ausgewertet wird, wobei die
Relativreferenzlage durch eine horizontale Orientierung
einer Ebene, in welcher sich die plattenférmige Bedie-
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neinheit erstreckt, vorgegeben wird. Dies ist eine sehr
vorteilhafte Ausfiihrung, da einerseits die Bedieneinheit
durch ihre Plattenform durch einen Nutzer ohnehin leicht
gegriffen und betatigt werden kann, andererseits da-
durch sehr flachbauend ausgebildet ist und einfach trag-
bar und hantierbar ist. Darliber hinaus ist es bei derarti-
gen plattenférmigen Bedieneinheiten dann besonders
begunstigt, Anzeigebereiche und/oder Bedienbereiche
auf einer mdéglichst grolen Oberflache, die durch die
Plattenform gegeben ist, bereitzustellen. Dadurch wird
die Bedienung der Bedieneinheit selbst wesentlich ver-
einfacht und Ubersichtlicher. Da gerade bei derartigen
plattenfdrmigen Bedieneinheiten dann auch das formbe-
dingte Auflegen beziehungsweise Aufstellen auf das
Haushaltsgerat selbst oder auf eine benachbarte Ar-
beitsplatte derart vorteilhaft ist, dass durch die Platten-
form eine sehr groRflachige Auflage erméglicht ist, und
somit auch die Orientierung in der sich eine Ebene aus-
bildet, in der sich die Plattenform erstreckt, vorteilhaft
parallel zu der Auflageebene des Haushaltsgerats oder
der Arbeitsplatte auftritt, ist auch diese horizontale Ori-
entierung sehr vorteilhaft. Ein unerwiinschtes Verrut-
schen der Bedieneinheit oder ein generelles sich aus der
Relativreferenzlage unerwiinschtes Herausbewegen ist
dadurch vermieden. Durch diese Ausgestaltung ist auch
ein positionsstabiles Auflegen der Bedieneinheit ermég-
licht und ausgehend davon eine sehr zielgerichtete Re-
lativbewegung ermdglichst.

[0009] Vorzugsweise wird im in der Relativreferenzla-
ge positionierten Zustand der Bedieneinheit eine Berech-
tigung zur mit der Bedieneinheit erfolgenden weiteren
Einstellung einer Betriebsbedingung freigegeben. Da-
durch wird die Bedienprazision und Bediensicherheit we-
sentlich erhéht.

[0010] Vorzugsweise wird zur Durchfiihrung einer Be-
triebsbedingungseinstellung Uberprift, ob die Bedie-
neinheit in einem Umfeldbereich um das Haushaltsgerat
relativ zum Haushaltsgerat angeordnet ist. Es wird also
zunachst Uberhaupt Gberprift, ob die Bedieneinheit in
einem ganz spezifischen vorgesehenen Kommunikati-
onsbereich vorhanden ist oder nicht. Dadurch kénnen
bereits viele Fehlinterpretationen einer Bewegung der
Bedieneinheit vermieden werden. Denn wird eine zwar
spezifische Relativbewegung der Bedieneinheit zum
Haushaltsgerat durchgefiihrt, die auch dann eine spezi-
fische Betriebsbedingungseinstellung des Haushaltsge-
rats zur Folge hatte, und ist diese Bedieneinheit nicht in
dem Kommunikationsbereich, erfolgt eine derartige Be-
triebsbedingungseinstellung gemaf der Erfindung nicht.
Ist die Bedieneinheit jedoch in dem Kommunikationsbe-
reich detektiert und somit erkannt, wird dann zunachst
eine genaue Relativreferenzlage der Bedieneinheit zu
dem Haushaltsgeratin dem Kommunikationsbereich be-
stimmt. Dies ist dahingehend auch besonders vorteilhaft,
da der Kommunikationsbereich fiir sich betrachtet nicht
nur eine einzige Stelle oder ein einziger Punkt ist, son-
dern ein raumlich definiertes Gebilde, welches vorzugs-
weise deutlich groRer ist als die Bedieneinheit und vor-



3 EP 2 983 149 A1 4

zugsweise angrenzend an das Haushaltsgerat ausgebil-
det ist. Da sich in einem derartigen Kommunikationsbe-
reich die Bedieneinheit an verschiedenen Stellen befin-
den kann, ist es durch die Erfindung besonders vorteil-
haft, in diesem Kommunikationsbereich diese Relativ-
referenzlage der Bedieneinheit erst zu kennen. Denn
auch dann ausgehend davon kann wieder mit wesentlich
erhohter Prazision eine nachfolgende Relativbewegung
der Bedieneinheit erkannt werden. Ausgehend von der
Relativreferenzlage werden dann erfolgende Relativbe-
wegungen der Bedieneinheit zur Betriebsbedingungs-
einstellung des Haushaltsgerats abhangig von dieser
Relativreferenzlage ausgewertet, und die mit der Rela-
tivbewegung korrespondierende Betriebsbedingung
wird eingestellt. Durch das erfindungsgemafRe Verfahren
wird die Prazision der Bedienung des Haushaltsgerats
Uiber eine definiert sich dazu bewegende Bedieneinheit
wesentlich erhoht.

[0011] Vorzugsweise wird eine gewinschte Relativ-
referenzlage vor einem Bedienen des Haushaltsgerats
nutzerindividuell gewahlt und diese Relativreferenzlage
wird durch einen ablaufenden Kommunikations-Vorga-
beprozess zwischen dem Haushaltsgerat und der Bedie-
neinheit vor zumindest einem nachfolgenden Betriebs-
bedingungseinstellungsvorgang festgelegt und abge-
speichert und ist dann fiir zumindest diesen einen nach-
folgenden Betriebsbedingungseinstellungsvorgang guil-
tig, kann aber auch fiir mehrere nachfolgende Betriebs-
bedingungseinstellungsvorgénge giltig sein. So kann
vorgesehen sein, dass diese Relativreferenzlage solan-
ge gliltig bleibt, bis sie wieder explizit in einem Kommu-
nikations-Vorgabeprozess geédndert wird. Eine hohe Be-
dienfreundlichkeit ist dadurch gegeben.

[0012] Insbesondere wird die Relativreferenzlage der
Bedieneinheit zum Haushaltsgerat beim Kommunikati-
ons-Vorgabeprozess auf Basis einer von zumindest ei-
nem in der Bedieneinheit vorhandenen Beschleuni-
gungssensors erfassten Information und auf Basis einer
von zumindest einem in der Bedieneinheit vorhandenen
Magnetsensors erfassten Information und auf Basis ei-
ner von zumindest einem in der Bedieneinheit vorhan-
denen Gyroskopsensors erfassten Information be-
stimmt. Dies ist besonders vorteilhaft, da dadurch in der
Bedieneinheit vorhandene, mehrere Sensoren genutzt
werden und durch die Art und Anzahl der Sensoren eine
sehr genaue Relativreferenzlagenvorgabe erreicht wird,
die dann im nachfolgenden auch durch die gleichen Sen-
soren durch deren Informationen erkannt werden kann,
so dass auch hier eine hohe Préazision der wiedererfol-
genden Erkennung der Relativreferenzlage bei nachfol-
genden Betriebsbedingungseinstellungsvorgangen aus-
gehend von der Relativreferenzlage erreicht ist.

[0013] Vorzugsweise wird als Relativreferenzlage eine
auf dem Haushaltsgerat aufgelegte Position der Bedie-
neinheit oder eine auf eine an das Haushaltsgerat an-
grenzende Arbeitsplatte aufgelegte Position der Bedie-
neinheit erfasst. Dies sind sehr vorteilhafte Relativrefe-
renzlagen, da die Bedieneinheiten dann sehr lagegenau
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zum Haushaltsgerat bestimmt werden kénnen. Dies hat
wesentliche Vorteile im Vergleich zu Relativreferenzla-
gen, bei denen die Bedieneinheit von einem Nutzer im
freien Raum gehalten wird, denn bei derartigen alterna-
tiven Relativreferenzlagen kann eine gewisse Bewegung
durch das Korperteil des Nutzers nicht verhindert wer-
den, sodass die exakte Positionsbestimmung der Bedie-
neinheit relativ zum Haushaltsgerat hier nicht so genau
ermdglicht werden kann.

[0014] Vorzugsweise wird als eine Relativbewegung
der Bedieneinheit ein geradliniges Verschieben der Be-
dieneinheit in einer Horizontalebene definiert. Dies ist
eine sehr einfache Bewegung, die sehr zielgerichtet im
Hinblick auf die Orientierung und die Lange durchgeflhrt
werden kann, insbesondere dann, wenn die Bedienein-
heit dabei auf einem weiteren Objekt, wie beispielsweise
dem Haushaltsgerat selbst oder einer dazu benachbar-
ten Arbeitsplatte, angeordnet bleibt. Die Detektion dieser
Bewegung ist dadurch auch vereinfacht und praziser
moglich, was wesentliche Vorteile fir die Bediengenau-
igkeit und die Bedienzufriedenheit fir einen Nutzer mit
sich bringt.

[0015] Es kann auch vorgesehen sein, dass eine Re-
lativbewegung der Bedieneinheit ein Drehen der Bedie-
neinheit in einer Horizontalebene ist. Dies ist eine sehr
einfache Bewegung, die sehr zielgerichtet im Hinblick
auf die Orientierung und die Lange durchgefiihrt werden
kann, insbesondere dann, wenn die Bedieneinheit dabei
auf einem weiteren Objekt, wie beispielsweise dem
Haushaltsgerat selbst oder einer dazu benachbarten Ar-
beitsplatte, angeordnet bleibt. Diese zusatzliche oder al-
ternative Relativbewegung zu der bereits oben genann-
ten geradlinigen Verschiebung ermdglicht ebenso die
genannten Vorteile.

[0016] Es kann auch vorgesehen sein, dass als Rela-
tivbewegung ein Kippen der Bedieneinheit um eine in
einer Horizontalebene sich erstreckenden Drehachse
definiert wird. Dies ist eine sehr einfache Bewegung, die
sehr zielgerichtet im Hinblick auf die Orientierung und
die Lange durchgefiihrt werden kann, insbesondere
dann, wenn die Bedieneinheit dabei auf einem weiteren
Objekt, wie beispielsweise dem Haushaltsgerat selbst
oder einer dazu benachbarten Arbeitsplatte, angeordnet
bleibt. Auch das ist eine sehr einfache Bewegung, die
ebenfalls die bereits oben genannten Vorteile mit sich
bringt.

[0017] Vorzugsweise isteine Relativbewegung auf Ba-
sis einer von zumindest einem in der Bedieneinheit vor-
handenen Beschleunigungssensor erfassten Informati-
on und auf Basis einer von zumindest einem in der Be-
dieneinheit vorhandenen Magnetsensor (Magnetome-
ter) erfassten Information und auf Basis einer von zumin-
dest einem in der Bedieneinheit vorhandenen Gyroskop-
sensor erfassen Information bestimmt. Dies ist eine be-
sonders vorteilhafte Ausfiihrung. Denn mittels dieser ins-
besondere jeweils dreidimensional erfassenden
Sensoren kann eine héchst prazise Bewegungsdetekti-
on der Relativbewegung der Bedieneinheit ermdglicht



5 EP 2 983 149 A1 6

werden. Eine sehr exakte Lagebestimmung ist dadurch
erreicht, wodurch eine wesentlich erhéhte Bediengenau-
igkeit des Haushaltsgerats erreicht wird. Der Beschleu-
nigungssensor und das Magnetometer sowie das Gyro-
skop ermdglichen somit vorzugsweise eine Neun-Ach-
sen-Messung.

[0018] Es kann auch vorgesehen sein, dass die Be-
dieneinheit zusatzlich einen Neigungssensor und/oder
einen NFC (Near Field Communication)-Sensor auf-
weist.

[0019] Bei einer vorteilhaften Ausfliihrung wird zu-
nachst eine Kalibrierung vorgenommen. Insbesondere
wird zur Kalibrierung bei einem Initialisierungsvorgang
die Bedieneinheit auf eine vorgegebene Initialisierungs-
stelle, insbesondere an dem Haushaltsgerat, gebracht.
An dieser Initialisierungsstelle wird eine Initialisierungs-
lage zwischen der Bedieneinheit und dem Haushaltsge-
rat bestimmt, von welcher abhéangig dann im Weiteren
eine ortlich von der Initialisierungslage abweichende Re-
lativreferenzlage bei einem nachfolgenden Betriebsbe-
dingungseinstellungsvorgang bestimmt wird. Durch eine
derartige Kalibrierung kann dann im Nachfolgenden qua-
si eine beliebige Anzahl von unterschiedlichen Relativ-
referenzlagen, insbesondere in dem Kommunikations-
bereich, genau bestimmt werden, da jeweils durch den
Initialisierungsvorgang, insbesondere die Orientierung
und/oder der Abstand zur Bedieneinheit von dem Haus-
haltsgerat insbesondere im Vergleich zwischen der Re-
lativreferenzlage und der Initialisierungslage bestimmt
werdenkann. Durch eine derartige Vorgehensweise kdn-
nen hochprazise Bestimmungen der Relativbewegung
einer Bedieneinheit zum Haushaltsgerat ermdglicht wer-
den.

[0020] Vorzugsweise wird zur Einstellung einer Be-
triebsbedingung des Haushaltsgerats ein in der Bedie-
neinheit abgelegtes Bedienprogramm gestartet und ein
Bedienelement am Haushaltsgerat betatigt. Abhangig
von diesem Starten des Bedienprogramms und auch
dem Betatigen des Bedienelements wird eine drahtlose
Kommunikationsverbindung zwischen dem Haushalts-
gerat und der Bedieneinheit aktiviert. Insbesondere wird
durch diese beiden Handlungen beispielsweise eine
Bluetooth-Schnittstelle aktiviert, sodass hier tber diese
Schnittstelle eine Kommunikation zwischen dem Haus-
haltsgerat und der Bedieneinheit erfolgen kann. Es kon-
nen grundsatzlich jedoch auch andere, insbesondere
kurzreichweitige, drahtlose Kommunikationsverbindun-
gen vorhanden sein, die dann aktiviert werden.

[0021] Vorzugsweise wird nach der Aktivierung der
drahtlosen Kommunikationsverbindung die Relativrefe-
renzlage der Bedieneinheit bestimmt. Auch durch diese
Vorgehensweise, bei welcher zunachst diese aufgebau-
te drahtlose Kommunikationsverbindung erst aktiviert
wird, wird eine erhohte Sicherheit erreicht, um nicht ir-
gendwie geartete Bewegungen der Bedieneinheit falsch-
licherweise als Relativbewegungen, die zur Einstellung
einer Betriebsbedingung durchgefiihrt werden, zu inter-
pretieren.
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[0022] Vorzugsweise wird das Bewegen der Bedie-
neinheit und damit jeweils einstellbarer Betriebsbedin-
gung auf einer Anzeigeeinheit der Bedieneinheit
und/oder auf einer Anzeigeeinheit des Haushaltsgerats
angezeigt. Dies ist eine besonders vorteilhafte Ausfiih-
rung, da dadurch dem Nutzer auch einfach nachvollzieh-
bar und quasi optisch kenntlich gemacht eine Anleitung
gegeben wird, wohin er seine Bedieneinheit bewegen
muss, um dann die zugehorige Betriebsbedingungsein-
stellung erreichen zu kdnnen.

[0023] Vorzugsweise werden einstellbare Betriebsbe-
dingungen auf einer ersten Anzeigeebene angezeigtund
weitere einstellbare Betriebsbedingungen auf einer zwei-
ten Anzeigeebene angezeigt, wobei ein Wechseln der
Anzeigeebene durch eine eine Relativbewegung darstel-
lende Anzeigewechselbewegung der Bedieneinheit er-
folgt. Durch diese Ausgestaltung wird eine Informations-
Uberfrachtung an einen Nutzer auf einer einzigen Anzei-
geebene verhindert. Darliber hinaus wird durch eine der-
artige Stufungin verschiedene Anzeigeebenen, die dann
jeweils durch eine definierte Anzeigewechselung ange-
zeigt werden, auch ein intuitiv logisches Bedienkonzept
fur einen Nutzer bereitgestellt. Dartiber hinaus wird der
Wechsel der Anzeigeebene auch aulRerst einfach er-
moglicht, da er durch eine ganz spezifische Bewegung
der Bedieneinheit sehr schnell und einfach die Anzeige-
ebenen wechseln kann. Vorzugsweise wird auch auf der
ersten Anzeigeebene beziehungsweise auf der jeweils
vorhandenen Anzeigeebene, die gerade angezeigt wird,
auch optisch die Anzeigewechselbewegung kenntlich
gemacht, sodass auch hier einfachst durch einen Nutzer
nachvollzogen werden kann, wie er durch die Bewegung
der Bedieneinheit auch dann wiederum die Anzeigeebe-
ne wechseln kann.

[0024] Vorzugsweise wird auf der ersten Anzeigeebe-
ne ein symbolhaftes Anzeigen von Funktionseinheiten
des Haushaltsgerats durchgefiihrt, die dann durch jewei-
lige, insbesondere auch spezifisch angezeigte zugeho-
rige Relativbewegung der Bedieneinheit ausgewahlt
werden kdnnen. Besonders vorteilhaft ist es in dem Zu-
sammenhang, dass auf der flachigen Anzeige der Be-
dieneinheit und/oder auf der Anzeigeeinheit des Haus-
haltsgerats auch bereits durch die 6rtliche Lage der Sym-
bole eine gewisse Richtungsvorgabe fiir die durchzufiih-
rende Relativbewegung der Bedieneinheit vorgegeben
wird und/oder durch eine gewisse Symboldarstellung
bzw. ein Bewegungssymbol, beispielsweise einen Pfeil,
die durchzufihrende Bewegung der Bedieneinheit zur
Auswahl der zugehdérigen Funktionseinheit angezeigt
wird. Beispielsweise kann hier ein gerade orientierter
Pfeil eine in diese Richtung durchzufliihrende geradlinige
Verschiebebewegung symbolisieren. Ein Pfeil mit einer
spezifischen Krimmung kann in dem Zusammenhang
eine Drehbewegung in einer Horizontalebene oder durch
eine andere Rotation des Pfeils eine Kippbewegung der
Bedieneinheit aus der Horizontalebene heraus symboli-
sieren. Dadurch ist auch einerseits durch sehr einfache
Symbole die durchzufiihrende Relativbewegung der Be-
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dieneinheit fur einen Nutzer sehr schnell und intuitiv
nachvollziehbar.

[0025] Vorzugsweise wird auf der zweiten Anzeigee-
bene dann zumindest ein Parameter der ausgewahlten
Funktionseinheit angezeigt, welche durch spezifische
zugehdrige Relativbewegungen ausgewahlt und/oder
wertmafig eingestellt werden kann. Durch diese gestufte
Struktur der Anzeigeebenen und der jeweils dann logisch
darin individuell angezeigten Informationen kann das Be-
dienen des Haushaltsgerats ausgehend von einer Aus-
wahl einer Funktionseinheit bis zur parametermafligen
Einstellung dieser Funktionseinheit dann sehr eingangig
und zielgerichtet erfolgen.

[0026] Vorzugsweise wird die Bedieneinheit zusatzlich
zum Bedienen des Haushaltsgerats als Zusatzfunktion
zumindest zum Telefonieren und/oder zumindest zur
Kommunikation mit dem Internet ausgebildet. Dies ist
eine besonders vorteilhafte Ausfiihrung, da damit die Be-
dieneinheit multifunktionell gestaltetist und nicht nur zum
Bedienen des Haushaltsgerats selbst taugt. Durch eine
derartige Ausgestaltung kann dann beispielsweise auch
ein Kommunikationsendgerat, wie ein Mobiltelefon, bei-
spielsweise ein Smartphone, oder ein Tablet-PC als Be-
dieneinheit fir das Haushaltsgerat eingesetzt werden.
[0027] Insbesondere ist vorgesehen, dass beim
Durchfiihren einer Zusatzfunktion, und somit beispiels-
weise bei einem Telefongesprach oder bei einer Kom-
munikation mit dem Internet, das Bedienen des Haus-
haltsgerats mit der Bedieneinheit zumindest bis auf eine
Notbedienung verhindert wird. Dadurch werden hohen
Sicherheitsanforderungen Gentige getan.

[0028] Vorzugsweise ist vorgesehen, dass das Haus-
haltsgerat mit einer haushaltsgeratinternen Bedienvor-
richtung ausgebildet wird, welche gegeniber der haus-
haltsgeratexternen Bedieneinheit eine reduzierte Mog-
lichkeit von Betriebsbedingugnseinstellungen fir das
Haushaltsgerat aufweist. Insbesondere ist vorgesehen,
dass mit der haushaltsgerateinternen Bedienvorrichtung
nur ein Ein- und Ausschalten des Haushaltsgerats er-
moglicht wird. Dadurch wird ermdglicht zumindest Basi-
seinstellungen durchzufliihren, wenn die haushaltsgera-
teexterne Bedieneinheit verlegt oder verloren wurde oder
wenn eine Kommunikation zwischen dem Haushaltsge-
rat und der haushaltsgerateexternen Bedieneinheit nicht
ausreichen oder gar nicht méglich ist beispielsweise weil
ein Akku der Bedieneinheit leer ist.

[0029] Vorzugsweise wird bei einer derartigen Ausge-
staltung dann vorgesehen, dass die vor dem Aktivieren
des Telefonierens oder der Kommunikation mit dem In-
ternet eingestellten Betriebsbedingungen des Haus-
haltsgerats erhalten bleiben. Erst dann, wenn das Tele-
fonieren beendet ist und/oder die Kommunikation mit
dem Internet beendet wird, kann dann die Funktionalitat
der Bedieneinheit zum Bedienen des Haushaltsgerats
wieder aktiviert werden.

[0030] Insbesondere kann dies vorgesehen sein,
wenn die Bedieneinheit zum Telefonieren, beispielswei-
se zum Annehmen eines eingehenden Anrufs oder zum
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Durchfiihren eines von der Bedieneinheit aus initiierten
Telefonats in dem Kommunikationsbereich gezielt zum
Nutzer hin gefiihrt wird und/oder aus dem Kommunika-
tionsbereich heraus bewegt wird. Auch dadurch kénnen
dann Relativbewegungen, die eigentlich mehr dem
Durchfiihren eines gewlinschten Telefonats und/oder ei-
ner Kommunikation mitdem Internet dienen, nicht falsch-
licherweise als Relativbewegungen zum Bedienen des
Haushaltsgerats interpretiert werden.

[0031] Vorzugsweise wird der Bedienmodus zum Be-
dienen des Haushaltsgerats automatisch abhangig von
dem Aktivieren und Deaktivieren der Zusatzfunktion frei-
gegeben oder gesperrt.

[0032] Bei dem erfindungsgemafen Verfahren ist es
insbesondere auch vorgesehen, dass die Bedieneinheit
lediglich durch ihre Relativbewegung zum Haushaltsge-
rat eine Betriebsbedingungseinstellung bewirkt, ohne
dass ein Nutzer auch eine Oberflache der Bedieneinheit,
Uber welche eine Anzeigeeinheit und/oder Bedienele-
mente der Bedieneinheit durch Berilihrung betatigbar
sind, berlihrt werden miissen. Es ist somit insbesondere
auch ein Verfahren vorgeschlagen, bei welchem ohne
Berlihrung einer beriihrsensitiven Bedienflache der Be-
dieneinheit, durch welche Bedienelemente und/oder ei-
ne Anzeigeeinheit bedienbar wéaren, nur durch eine Re-
lativbewegung der Bedieneinheit zum Haushaltsgerat
Betriebsbedingungen des Haushaltsgerats eingestellt
werden kénnen. Durch eine derartige Ausgestaltung
kann vermieden werden, dass gerade bei spezifischen
Haushaltsgeraten, wie Gargeraten oder einem Geschirr-
spuler oder einem Kiihlschrank oder einem Gefriergerat,
bei welchem der Nutzer beim Betrieb des jeweiligen
Haushaltsgerats auch verschmutzte Finger bekommen
kann, mittels der Bewegung der Bedieneinheit und ohne
dessen Berlihren der spezifischen berihrsensitiven Be-
dienfelder eine Einstellung des Haushaltsgerats vorneh-
men kann. Eine Verschmutzung der Bedieneinheit kann
dadurch vermieden werden.

[0033] Es kann auch vorgesehen sein, dass die Be-
dieneinheitin einer spezifischen Schutzhiille angeordnet
ist, sodass auch beim Betrieb, beispielsweise bei Gar-
geraten, spritzendes Fett oder sonstige Flussigkeiten
auch nicht auf die Bedieneinheit gelangen kénnen und
dieses somit nicht verschmutzen.

[0034] Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich
aus den Ansprichen, den Figuren und der Figurenbe-
schreibung. Die vorstehend in der Beschreibung ge-
nannten Merkmale und Merkmalskombinationen sowie
die nachfolgend in der Figurenbeschreibung genannten
und/oder in den Figuren alleine gezeigten Merkmale und
Merkmalskombinationen sind nicht nur in der jeweils an-
gegebenen Kombination, sondern auch in anderen Kom-
binationen oder in Alleinstellung verwendbar, ohne den
Rahmen der Erfindung zu verlassen. Es sind somit auch
Ausfihrungen von der Erfindung als umfasst und offen-
bart anzusehen, die in den Figuren nicht explizit gezeigt
und erlautert sind, jedoch durch separierte Merkmals-
kombinationen aus den erlduterten Ausfiihrungen her-
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vorgehen und erzeugbar sind.

[0035] Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung werden
nachfolgend anhand schematischer Zeichnungen naher
erlautert. Es zeigen:

Fig. 1  eine vereinfachte perspektivische Darstellung
eines Ausflihrungsbeispiels eines erfindungs-
gemalen Systems;

eine vereinfachte Draufsicht auf eine Bedie-
neinheit mit verschiedenen Mdglichkeiten von
Relativbewegungen;

eine schematische Seitenansicht einer Bedie-
neinheit, die in eine weitere spezifische Rela-
tivposition bewegbar ist;

Fig. 3

Fig. 4  eine schematische Draufsicht auf eine Anzei-
geeinheit der Bedieneinheit des Systems ge-
maR Fig. 1 mit einer ersten Anzeigeebene;
Fig. 5 eine Draufsicht gemaR Fig. 4 mit einer Darstel-
lung einer zweiten Anzeigeebene;

Fig. 6  eine Draufsicht gemaR Fig. 4 auf eine dritte An-
zeigeebene;

Fig. 7 eine Draufsicht gemaR Fig. 4 auf eine vierte
Anzeigeebene;

Fig. 8 eine Draufsicht auf eine zweite Anzeigeebene
auf der Bedieneinheit zum Bedienen eines wei-
teren Ausflihrungsbeispiels eines Haushalts-
gerats; und

Fig. 9 eine Darstellung einer zweiten Anzeigeebene
auf der Bedieneinheit zum Betreiben eines drit-
ten Ausfliihrungsbeispiels eines Haushaltsge-
rats.

[0036] In den Figuren werden gleiche oder funktions-
gleiche Elemente mit den gleichen Bezugszeichen ver-
sehen.

[0037] In Fig. 1 ist in einer perspektivischen Darstel-
lung ein System 1 gezeigt, welches zumindest ein Haus-
haltsgerat 2 aufweist. Das Haushaltsgerat 2 ist im Aus-
fuhrungsbeispiel ein Kochfeld, wobei das System 1 dar-
Uber hinaus beispielsweise zusatzlich oder anstatt dazu
auch einen Backofen und/oder ein Haushaltsgerat zur
Pflege von Waschestiicken, wie beispielsweise eine
Waschmaschine oder einen Waschetrockner, und/oder
ein Haushaltsgerat zum Reinigen von Geschirr, wie bei-
spielsweise einen Geschirrspiler, und/oder ein Haus-
haltsgerdt zum Lagern und Konservieren von Lebens-
mitteln und/oder einen Dunstabzug aufweisen kann.
[0038] Das System 1 umfasst dariiber hinaus auch ei-
ne haushaltsgerateexterne rechteckige und plattenfor-
mige Bedieneinheit 3, die als mobile tragbare Einheit
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ausgebildet ist. Im Ausfihrungsbeispiel ist das Kochfeld
2in eine Aussparung in einer Arbeitsplatte 4 angeordnet.
Es ist vorgesehen, dass das Kochfeld 2 abhangig von
spezifischen Relativbewegungen der Bedieneinheit 3 re-
lativ zum Haushaltsgerat 2 in seinen Betriebsbedingun-
gen einstellbar ist.

[0039] Zur Durchfiihrung einer Betriebsbedingungs-
einstellung des Haushaltsgerats 2 wird zunachst tber-
priift, ob die Bedieneinheit 3 in einem Kommunikations-
bereich 5 relativ zum Haushaltsgerat 2 angeordnet ist.
Der Kommunikationsbereich 5 definiert sich im Ausfuh-
rungsbeispiel als rdumlicher Bereich, der oberhalb des
Kochfelds 3 sich ausbildet und auch in insbesondere al-
len vier Richtungen in der Horizontalebene und somit in
der x-z-Ebene sich erstreckt.

[0040] Der Kommunikationsbereich 5 ist in dem Zu-
sammenhang vorzugsweise so dimensioniert, dass er
von dem Haushaltsgerat 2 nach oben sich etwa tiber eine
Hoéhe und somit in y-Richtung kleiner als 50 cm erstreckt.
Vorzugsweise erstreckt sich dieser Kommunikationsbe-
reich 5inder x-z-Ebene tUber die Ausmalie des Kochfelds
2 und dartber hinaus an den vier Seiten jeweils noch
zuséatzlich Gber ebenfalls vorzugsweise 50 cm.

[0041] Die Bedieneinheit 3 ist zur drahtlosen Kommu-
nikation mit einer Kommunikationseinheit 6 des Haus-
haltsgerats 2 ausgebildet. Vorzugsweise ist hier eine
Kommunikation iber eine Bluetooth-Schnittstelle vorge-
sehen.

[0042] Befindet sich die Bedieneinheit 3 innerhalb des
Kommunikationsbereichs 5 und wird dies erfasst, wird
dann zumindest eine erfolgte Relativbewegung der Be-
dieneinheit 3 zur Betriebsbedingungseinstellung des
Haushaltsgerats 2 abhangig von einer Relativreferenz-
lage ausgewertet und die mit der Relativbewegung kor-
respondierende Betriebsbedingung dann eingestellt. Die
Relativreferenzlage der Bedieneinheit 3 zu dem Haus-
haltsgerat 2 innerhalb des Kommunikationsbereichs 5
wird dabei vorher bestimmt.

[0043] Es kann dabei insbesondere vorgesehen sein,
dass die Relativreferenzlage nutzerindividuell vorgege-
ben wird. Dazu kann der Nutzer die Bedieneinheit 3 auf
eine gewlinschte Stelle positionieren und einen Kommu-
nikations-Vorgabeprozess starten. Hierzu wird insbe-
sondere ein Betriebsprogramm auf der Bedieneinheit 3
gestartet, wodurch dann eine drahtlose Kommunikati-
onsverbindung zwischen dem Haushaltsgerat 2 und der
Bedieneinheit 3 aufgebaut wird. Mittels der in der Bedie-
neinheit 3 vorhandenen Sensoren, betreffend einen Be-
schleunigungssensor, einen Magnetsensor und einen
Gyrsokopsensor, wird dann die genaue Position zum
Haushaltsgerat 2 erfasst und kann dann als nutzerindi-
viduelle Relativreferenzlage abgespeichert werden.
[0044] Vorzugsweise istimmer dann, wenn bei einem
Betriebsbedingungseinstellungsvorgang die Bedienein-
heit 3 in diese Relativreferenzlage gebracht wird und dies
erkannt wird, eine Benutzungsberechtigung freigegeben
bzw. erkannt und es kann erst dann ausgehend von die-
ser Relativreferenzlage eine Einstellung einer Betriebs-
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bedingung des Haushaltsgerats 2 erfolgen, insbesonde-
re durch Durchflihren einer Relativbewegung der Bedie-
neinheit 3 ausgehend von der Relativreferenzlage
und/oder zumindest einmaliges Betatigen zumindest ei-
nes Bedienelements der Bedieneinheit 3.

[0045] Vorzugsweise wird zur Kalibrierung insbeson-
dere zu Beginn des erstmaligen Betriebs des Haushalts-
gerats 2 beziehungsweise des Systems 1 in einem Initi-
alisierungsvorgang die Bedieneinheit 3 auf eine vorge-
gebene Initialisierungsstelle, beispielsweise die Stelle 7,
gebracht. Dadurch wird eine spezifische Initialisierungs-
lage zwischen der Bedieneinheit 3 und dem Haushalts-
gerat 2 bestimmt, insbesondere von welcher abhangig
dannim weiteren Betrieb des Haushaltsgerats 2 eine ort-
lich von der Initialisierungslage insbesondere abwei-
chende Relativreferenzlage bestimmt wird. Indem somit
diese Kalibrierung bezuglich der ortlichen Position der
Bedieneinheit 3 festgelegt wurde, kann im Nachgang
dann jeweils dazu sehr exakt eine Relativreferenzlage
bestimmt werden.

[0046] Da in dem Kommunikationsbereich 5 aufgrund
seiner Ausdehnung unterschiedlichste Relativreferenz-
lagen der Bedieneinheit 3 auftreten kénnen, ist eine ent-
sprechende genaue Erkennung erforderlich, um die
dann auftretenden weiteren Relativbewegungen abhan-
gig von der Relativreferenzlage exakt erfassen und in-
terpretieren zu kénnen.

[0047] Im Ausfiihrungsbeispiel ist gezeigt, dass ein
Betrieb des Haushaltsgerats 2 durchgefiihrt wird, wobei
hier bereits der Initialisierungsvorgang erfolgt ist. Die Be-
dieneinheit 3 wird im Kommunikationsbereich 5 seitlich
des Haushaltsgerats 2 und somit neben diesem auf die
Arbeitsplatte 4 gelegt. Die Bedieneinheit 3 befindet sich
in dem Kommunikationsbereich 5, wobei dies aufgrund
der Kommunikation zwischen der Bedieneinheit 3 und
dem Haushaltsgerat 2, insbesondere der Einheit 6, er-
kannt wird. Es ist dabei vorgesehen, dass als Relativ-
referenzlage eine auf dem Haushaltsgerat 2 aufgelegte
Position der Bedieneinheit 3 oder, wie in Fig. 1 gezeigt,
eine auf eine an das Haushaltsgerat 2 angrenzende Ar-
beitsplatte 4 aufgelegte Position der Bedieneinheit 3 er-
fasst wird.

[0048] Die Relativreferenzlage der Bedieneinheit 3 ist
daruber hinaus durch eine horizontale Orientierung einer
Ebene, in welcher sich die plattenférmige Bedieneinheit
3 erstreckt, vorgegeben. Die Bedieneinheit 3 ist somit
quasi als vorzugsweise rechteckige Platte geformt, die
auf einer Oberflache 3a eine Anzeigeeinheit und/oder
Bedienelemente aufweist. Vorzugsweise sind die Anzei-
geeinheit und/oder die Bedienelemente als berihrsensi-
tive Bedienfelder ausgebildet.

[0049] In der gezeigten Ausfiihrung ist diese Erstre-
ckungsebene der Bedieneinheit 3 die x-z-Ebene. Diese
ist parallel zur Horizontalebene, die sich ebenfalls in der
x-z-Ebene erstreckt.

[0050] Wird ausgehend von dieser Relativreferenzla-
ge der Bedieneinheit 3 dann diese Bedieneinheit 3 durch
einen Nutzer gegriffen und es erfolgt eine definierte Re-
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lativbewegung in dem Kommunikationsbereich 5 relativ
zum Haushaltsgerat 2, wird dies erfasst.

[0051] Die Bedieneinheit 3 umfasst im Ausfihrungs-
beispiel zumindest einen Beschleunigungssensor und
zumindest einen Magnetsensor und zumindest einen
Gyroskopsensor. Eine dul3erst exakte Erfassung der Re-
lativbewegung und somit auch der jeweiligen Orientie-
rung der Bedieneinheit 3 zum Haushaltsgerat 2 ist da-
durch erméglicht.

[0052] Insbesondere ist vorgesehen, dass zum Ein-
stellen einer Betriebsbedingung des Haushaltsgerats 2
zunachst ein Bedienprogramm, beispielsweise ein soge-
nanntes "App" auf der Bedieneinheit gestartet wird. Ins-
besondere wird, wie bereits oben erlautert, somit bedie-
neinheitseitig eine drahtlose Kommunikationsverbin-
dung aktiviert, die beispielsweise die Bluetooth-Verbin-
dung sein kann. Vorzugsweise wird durch zusatzliches
Betatigen eines Bedienelements, insbesondere eines
Hauptschalters eines Haushaltsgerats 2, haushaltsgera-
teseitig ebenfalls eine Kommunikationsverbindung akti-
viert, welche ebenfalls die Bluetooth-Verbindung sein
kann. Daruber hinaus wird dann eine Kommunikations-
verbindung zwischen dem Haushaltsgerat 2 und der Be-
dieneinheit 3 hergestellt. In dem Zusammenhang kann
dann nachfolgend die Relativreferenzlage der Bedie-
neinheit 3 bestimmt werden.

[0053] Soll dann eine Betriebsbedingung eingestellt
werden, wird ausgehend von dieser erfassten Relativ-
referenzlage der Bedieneinheit 3 eine Relativbewegung
durchgefiihrt. Die Relativreferenzlage ist durch eine ho-
rizontale Orientierung einer Ebene, in welcher sich die
Plattenform der Bedieneinheit 3 erstreckt, und somit die
x-z-Ebene, gegeben. Im Ausfihrungsbeispiel sind hier
geradlinige Verschiebungen, insbesondere in der Hori-
zontalebene und somit in der x-z-Ebene, und/oder ein
Drehen der Bedieneinheit 3 in dieser Horizontalebene
um eine senkrechtzur Horizontalebene stehende Achse,
und/oder ein Kippen der Bedieneinheit 3 um eine in der
Horizontalebene sich erstreckende Kippachse als Rela-
tivbewegungen definiert.

[0054] In Fig. 2 ist in einer Draufsicht beispielhaft die
Bedieneinheit 3 in einer Relativreferenzlage gezeigt.
Ausgehend davon deuten die beispielhaften Pfeile 8, 9,
10 und 11 die geradlinigen Verschiebemdglichkeiten in
der Horizontalebene als Relativbewegungen an.

[0055] Eskannauchvorgesehen sein, dassdie bereits
angesprochene Drehbewegung um eine senkrecht zur
Figurenachse orientierte Drehachse durchgefiihrt wird
und somit eine weitere Relativbewegung im oder gegen
den Uhrzeigersinn erfolgen kann.

[0056] In Fig. 3 ist in einer schematischen Vertikal-
schnittdarstellung und somit in der y-z-Ebene eine wei-
tere Relativbewegung gezeigt, wobei hier eine Kippbe-
wegung der Bedieneinheit 3 nach oben ausgehend von
der Relativreferenzlage, bei welcher die Bedieneinheit 3
auf der Oberseite der Arbeitsplatte 4 vollstandig aufliegt,
um eine Achse 13 erfolgt, wie dies durch den Pfeil 12
symbolisiert ist.
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[0057] Die Bedieneinheit 3 ist insbesondere ein Kom-
munikationsendgerat und kann beispielsweise ein Mo-
biltelefon, insbesondere ein Smartphone, oder ein Tab-
let-PC, sein. Die Bedieneinheit 3 ist somit multifunktionell
ausgebildet und kann neben ihrer Funktionalitdt zum Be-
treiben und somit Einstellen des Haushaltsgerats 2 auch
zu haushaltsgeratunabhangigen Funktionen eingesetzt
werden, beispielsweise einem Telefonieren und/oder ei-
ner Kommunikation im Internet.

[0058] Nachfolgend werden beispielhafte Betriebsbe-
dingungseinstellungen von Haushaltsgeraten erlautert.
[0059] Dazu istin Fig. 4 beispielhaft die Oberseite 3a
der Bedieneinheit 3 gezeigt. Es ist hier eine erste Anzei-
geebene dargestellt. Wie zu erkennen ist, ist bei dieser
Ausfiihrung an ganz spezifischen Positionen auf der
Oberflache 3a jeweils ein Symbol gezeigt, welches ei-
nerseits ein spezifisches Haushaltsgerat charakterisiert,
andererseits spezifische Funktionseinheiten charakteri-
siert. In dem Zusammenhang zeigt ein Symbol 14 in der
12-Uhr-Stellung ein im System 1 enthaltenes Haushalts-
gerat in Form eines Dunstabzugs. Dariiber hinaus ist in
der 6-Uhr-Stellung ein Symbol 15 gezeigt, welches einen
Backofen symbolisiert, der ebenfalls in das System 1 ein-
gebunden sein kann.

[0060] Dariber hinaus ist durch die Symbole 16, 17,
18 und 19 jeweils eine spezifische Funktionseinheit des
Haushaltsgerats 2, welches als Kochfeld dargestellt ist,
gezeigt. Als Funktionseinheiten des Kochfelds sind hier
mogliche Kochzonen 2a, 2b, 2c und 2d dargestellt. Die
Symbole 16 bis 19 sind hier jeweils auf den in Umlauf-
richtung spezifischen Stellungen zwischen einerseits der
12-Uhr-Stellung und der 3-Uhr-Stellung, der 3-Uhr-Stel-
lung und der 6-Uhr-Stellung, der 6-Uhr-Stellung und der
9-Uhr-Stellung sowie der 9-Uhr-Stellung und der 12-Uhr-
Stellung angeordnet.

[0061] Daruber hinaus ist jedem dieser Symbole 14
bis 19 ein zusatzliches Bewegungssymbol 14a, 15a, 16a,
17a, 18a, und 19a ortlich zugeordnet. Diese stellen je-
weils geradlinige Pfeile dar, womit dem beobachtenden
Nutzer auf dieser ersten Anzeigeebene die exakte Rich-
tung der durchzufiihrenden Relativbewegung, insbeson-
dere hier einem geradlinigen Verschieben in die jeweilige
Pfeilrichtung, angezeigt wird. Durch Durchfiihren dieser
Relativbewegung kann dann eine jeweilige Auswahl der
jeweils zugeordneten Funktionseinheit beziehungswei-
se dem zugeordneten Haushaltsgerat erfolgen.

[0062] Daruber hinaus ist auf dieser ersten Anzeigee-
bene in Fig. 4 ein weiteres Symbol 20 dargestellt, wel-
ches insbesondere auf der 3-Uhr-Stellung gezeigt ist.
Auch diesem ist ein weiteres Bewegungssymbol 20a 6rt-
lich zugeordnet, welches wiederum einen geradlinigen
Pfeil darstellt. Durch Verschieben der Bedieneinheit 3 in
diese Richtung gemaR dem Bewegungssymbol 20a wird
ein Einstellungsmeni angezeigt, mit welchem von Be-
triebsbedingungseinstellungen unterschiedliche Grund-
einstellungen des Haushaltsgerats, wie die Einstellung
einer Uhrzeit, eines Datums etc. durchgefiihrt werden
kénnen.
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[0063] In dem Zusammenhang ist beispielsweise ein
Szenario erlautert, bei welchem durch Verschieben der
Bedieneinheit 3 in die Richtung gemaf dem Bewegungs-
symbol 15a und der damit dann einhergehenden Rela-
tivbewegung eine Auswahl des Haushaltsgerats vollzo-
gen und somit quasi der Backofen ausgewahlt wird. Au-
tomatisch erfolgt dabei dann auch ein Wechsel der An-
zeigeebene auf der Oberseite 3a und es erfolgt dann die
Darstellung der zweiten Anzeigeebene, wie sie in Fig. 5
gezeigt ist. Bei dieser ist dann insbesondere mittig das
Symbol 15 dargestellt, um dem Nutzer die Auswahl die-
ses spezifischen Haushaltsgerats, namlich den Backo-
fen, anzuzeigen. Auf dieser zweiten Anzeigeebene wird
dann wiederum 6rtlich nur beispielhaft zu verstehen eine
Anzeige von mdéglichen auszuwéahlenden und einzustel-
lenden Parametern dieses Backofens dargestellt. Bei-
spielsweise ist hier ein Symbol 21 gezeigt, welches eine
Programmautomatik darstellt. Wird dann die Bedienein-
heit 3 in Richtung des Bewegungssymbols 21a verscho-
ben, erfolgtdiese Auswahlder Programmautomatik. Dar-
Uber hinaus ist ein weiteres Symbol 22 mit einem Bewe-
gungssymbol 22a auf dieser zweiten Anzeigeebene dar-
gestellt, welches eine spezifische Heizart als weitere
Auswahimdglichkeit anbietet.

[0064] Daruber hinaus zeigt ein Symbol 23 mit dem
zugeordneten Bewegungssymbol 23a die Auswahlmég-
lichkeit eines Pyrolysebetriebs. Dartiber hinaus ist durch
ein weiteres Symbol 24 mit zugeordnetem Bewegungs-
symbol 24a die Anzeige und Auswahl von gespeicherten
Memory-Einstellungen ermdglicht. Darliber hinaus ist
durch ein Symbol 25 mit dem zugeordneten Bewegungs-
symbol 25a die Rickkehr zur ersten Anzeigeebene ge-
maR Fig. 4a gegeben.

[0065] In einer beispielhaften Erlauterung soll dann
auch noch eine zuséatzliche dritte Anzeigeebene ermég-
licht sein. Wird beispielsweise die Bedieneinheit 3 dann
mit einer Relativbewegung in Richtung des Bewegungs-
symbols 22a bewegt, so wird dann gemaf der Darstel-
lung in Fig. 6 die dritte Anzeigeebene automatisch an-
gezeigt und es werden die mdglichen einzustellenden
Heizarten insbesondere in einer Liste aufgelistet. Wie zu
erkennen ist, kann durch die weiteren Symbole 26 mit
der dann zu erfolgenden Drehbewegung in dieser Hori-
zontalebene gemank dem Bewegungssymbol 26a im Ge-
genuhrzeigersinn in der Auflistung um eine Zeile nach
oben gesprungen werden. Durch ein weiteres Symbol
27 mit zugehdrigem Bewegungssymbol 27a kann somit
durch dann Drehen der Bedieneinheit 3 im Uhrzeigersinn
in dieser Horizontalebene in der Auflistung eine Zeile
nach unten gesprungenwerden. Istdanndie gewiinschte
Heizart erreicht, kann dann durch ein weiteres Symbol
28 mit zugehdérigem Bewegungssymbol 28a und somit
entsprechend der Relativbewegung der Bedieneinheit 3
diese gewtinschte Heizart dann ausgewahlt und aktiviert
werden.

[0066] Im Ausfiihrungsbeispiel ist vorgesehen, dass
dann auch noch eine vierte Anzeigeebene mdglich ist.
In dieser vierten Anzeigeebene gemaR der Darstellung
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in Fig. 7 kdnnen dann Parameterwerte eingestellt wer-
den, beispielsweise auch Informationen im Haushalts-
geratund/oder zu den ausgewahlten Heizarten und/oder
Zeitdauern fir einen Programmbetrieb und/oder
Start-/Stopp-Funktionen und/oder eine Schnellaufhei-
zung und/oder eine Weckerfunktion und/oder eine Mdg-
lichkeit der Endezeitverschiebung des eingestellten Pro-
gramms ausgewahlt und eingestellt werden.

[0067] In Fig. 8 istin einem weiteren Ausfiihrungsbei-
spiel eine zweite Anzeigeebene fiir ein Kochfeld gezeigt.
Wird ausgehend von der Darstellung in Fig. 4 in dieser
ersten Anzeigeebene beispielsweise eine Relativbewe-
gung in Richtung des Bewegungssymbols 18a durchge-
fihrt, sowird die linke vordere Kochzone 2c des als Koch-
feld ausgebildeten Haushaltsgerats 2 ausgewahltund es
erscheint die in Fig. 8 gezeigte zweite Anzeigeebene. In
dieser kann dann beispielsweise wiederum eine Boost-
Funktion und/oder eine Zonenzuschaltfunktion und/oder
eine Zeitfunktion zur Einstellung der Zeitdauer des Pro-
gramms und/oder eine Kochstufe und/oder eine Bratsen-
sorik und/oder eine Weckerfunktion und/oder eine An-
kochstof3funktion und/oder eine Ausschaltfunktion fur die
jeweilige Kochstelle beziehungsweise Kochzone ange-
boten werden.

[0068] In Fig. 9 ist ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel
einer zweiten Anzeigeebene fir den Dunstabzug ge-
zeigt. Auch hieristdann beispielsweise eine Boost-Funk-
tion oder eine Licht-Funktion und/oder eine Lifternach-
lauffunktion und/oder eine Intensitatsstufe des Dunstab-
zugs und/oder eine Ausschaltfunktion fir den Dunstab-
zug zur Auswahl moglich.

[0069] Es ist bei den Ausfliihrungen auch vorgesehen,
dass dann, wenn die Bedieneinheit 3 zur Einstellung von
Betriebsbedingungen aktiv ist und verwendet wird, beim
Durchfiihren einer Zusatzfunktion die Mdglichkeit der Be-
triebsbedingungseinstellung komplett verhindert wird
oder zumindest soweit reduziert wird, dass nur noch Not-
bedienungen ermdglicht werden.

[0070] So ist beispielsweise vorgesehen, wenn wah-
rend dem aktiven Einstellen einer Betriebsbedingung
des Haushaltsgerats 2 durch die Bedieneinheit 3 ein An-
ruf eingeht und/oder eine sonstige Mitteilung, beispiels-
weise Uber das Internet, an die Bedieneinheit 3 Uibertra-
gen wird, der aktive vollstandige Betrieb zur Betriebsbe-
dingungseinstellung so lange aufrecht erhalten bleibt,
solange die Bedieneinheit 3 nicht weiter bewegt wird.
Wird jedoch die Bedieneinheit 3 dann beispielsweise
hochgehoben und gegebenenfalls auch noch zusatzlich
aus dem Kommunikationsbereich 5 heraus bewegt, so
erfolgt die zumindest Reduzierung auf die Mdglichkeit
der Notbedienung. Dies erfolgt automatisch.

[0071] Wird dann das Telefonat wieder beendet
und/oder die Kommunikation Uiber das Internet beendet,
und insbesondere dann auch die Bedieneinheit 3 wieder
in den Kommunikationsbereich 5 eingebracht, so kann
der aktive Betrieb zur Betriebsbedingungseinstellung
des Haushaltsgerats 2 mit der Bedieneinheit 3 wieder
fortgesetzt werden oder neu aktiviert werden. Insbeson-
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dere wird dann wiederum zunéchst die Relativreferenz-
lage bestimmt, da Ublicherweise und mit héchster Wahr-
scheinlichkeit diese Relativreferenzlage nicht mehr die
identisch gleiche ist, wie sie war, als die Bedieneinheit 3
zum Durchfihren der Zusatzfunktion von dem Nutzer be-
wegt wurde.

[0072] Bevorzugtistvorgesehen, dass das Haushalts-
gerat 2 auch eine haushaltgeratinterne Bedienvorrich-
tung aufweist, so das am Gerat 2 selbst eine Einstellung
von Betriebsbedingungen erfolgen kann. Vorzugsweise
ist der Umfang der Einstellungsmdglichkeiten am haus-
haltsgerateinternen Bedienvorrichtung jedoch reduziert
gegenuber der Bedienung Uber die haushaltsgerateext-
erne Bedieneinheit. Insbesondere ist vorgesehen, dass
Uber die haushaltsgerateinterne Bedienvorrichtung nur
ein Einschalten und Ausschalten des Haushaltsgerats
ermdglicht ist.

[0073] Vorzugsweise ist auch vorgesehen, dass das
Symbol 20 und das Bewegungssymbol 20a nur auf der
ersten Anzeigeebene angezeigt werden.

[0074] Durchdie Erfindung wird ein sehr einfaches und
nutzerfreundliches Bedienkonzept fir Systeme geschaf-
fen, bei welchen die Betriebsbedingungseinstellung ei-
nes Haushaltsgerats durch eine Relativbewegung einer
tragbaren Bedieneinheit relativ zum Haushaltsgerat er-
moglichst ist. Darliber hinaus ist diese Betriebsbedin-
gungseinstellung auch sehr sicher, sodass sicherheits-
kritische Zusténde einerseits sowie unerwiinschte Fehl-
einstellungen andererseits vermieden werden kdnnen.

Bezugszeichenliste

[0075]

1 System

2 Haushaltsgerat

2a, 2b, 2c, 2d Kochzonen

3 Bedieneinheit

3a Oberseite

4 Arbeitsplatte

5 Kommunikationsbereich
6 Kommunikationseinheit
7 Initialisierungsstelle
8,9,10,11,12 Pfeile

13 Achse

14 Symbol

14a Bewegungssymbol
15 Symbol

15a Bewegungssymbol
16 Symbol

16a Bewegungssymbol
17 Symbol

17a Bewegungssymbol
18 Symbol

18a Bewegungssymbol
19 Symbol

19a Bewegungssymbol
20 Symbol
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20a Bewegungssymbol

21 Symbol

21 Bewegungssymbol

22 Symbol

22a Bewegungssymbol

23 Symbol

23a Bewegungssymbol

24 Symbol

24 Bewegungssymbol

25 Symbol

25a Bewegungssymbol

26 Symbol

26a Bewegungssymbol

27 Symbol

27a Bewegungssymbol

28 Symbol

28a Bewegungssymbol

Patentanspriiche

1. Verfahren zum Betreiben eines Haushaltsgerats (2),
beiwelchem eine haushaltsgeratexterne Bedienein-
heit (3) relativ zum Haushaltsgerat (1) bewegt wird
und abhangig von der Bewegung eine Betriebsbe-
dingung des Haushaltsgerats (2) eingestellt wird,
dadurch gekennzeichnet, dass zur Durchfiihrung
einer Betriebsbedingungseinstellung zumindest ei-
ne von einer Relativreferenzlage der plattenférmi-
gen Bedieneinheit (3) zu dem Haushaltsgerat (2)
ausgehende Relativbewegung der plattenférmigen
Bedieneinheit (3) ausgewertet wird, wobei die Rela-
tivreferenzlage durch eine horizontale Orientierung
einer Ebene, in welcher sich die plattenférmige Be-
dieneinheit (3) erstreckt, vorgegeben wird.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass als Relativreferenzlage eine auf dem
Haushaltsgerat (2) aufgelegte Position der Bedie-
neinheit (3) oder eine auf eine an das Haushaltsgerat
(2) angrenzende Arbeitsplatte (4) aufgelegte Positi-
on der Bedieneinheit (3) erfasst wird.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass als eine Relativbewegung ein
geradliniges Verschieben der Bedieneinheit (3) in ei-
ner Horizontalebene definiert wird.

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ana-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass als eine
Relativbewegung ein Drehen der Bedieneinheit (3)
in einer Horizontalebene definiert wird.

5. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-

che, dadurch gekennzeichnet, dass als Relativbe-
wegung ein Kippen der Bedieneinheit (3) um eine in
einer Horizontalebene sich erstreckenden Drehach-
se definiert wird.
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Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass zur Durchfiih-
rung einer Betriebsbedingungseinstellung Gberprift
wird, ob die Bedieneinheit (3) in einem Kommuni-
katsbereich (5) relativ zum Haushaltsgerat (1) ange-
ordnet ist und wenn dies der Fall ist, die genaue Re-
lativreferenzlage der Bedieneinheit (3) zu dem
Haushaltsgerat (2) in dem Kommunikationsbereich
(5) bestimmt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass eine Relativ-
bewegung auf Basis von zumindest einem in der Be-
dieneinheit (3) vorhandenen Beschleunigungssen-
sors erfassten Informationen und auf Basis von zu-
mindest einem in der Bedieneinheit (3) vorhandenen
Magnetsensors erfassten Informationen und auf Ba-
sis von zumindest einem in der Bedieneinheit (3) vor-
handenen Gyroskopsensors erfassten Informatio-
nen bestimmt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass zur Kalibrie-
rung bei einem Initialisierungsvorgang die Bedie-
neinheit (3) auf eine vorgegebene Initialisierungs-
stelle (7), insbesondere am Haushaltsgerat (2), ge-
bracht wird an welcher eine Initialisierungslage zwi-
schen der Bedieneinheit (3) und dem Haushaltsge-
rat (2) bestimmtwird und von welcher abhéngig dann
im weiteren eine oOrtlich von der Initialisierungslage
abweichende Relativreferenzlage bestimmt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass zur Einstel-
lung einer Betriebsbedingung ein in der Bedienein-
heit (3) abgelegtes Bedienprogramm gestartet wird
und ein Bedienelement am Haushaltsgeréat (2) beta-
tigt wird, wobei durch die beiden Handlungen eine
drahtlose Kommunikationsverbindung zwischen
dem Haushaltsgerat (2) und der Bedieneinheit (3)
aktiviert wird.

Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass nach der Aktivierung der drahtlosen
Kommunikationsverbindung die Relativreferenzla-
ge der Bedieneinheit bestimmt wird.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass Relativbewe-
gungen der Bedieneinheit (3) und damit jeweils ein-
stellbare Betriebsbedingungen auf einer Anzeige-
einheit der Bedieneinheit (3) und/oder auf einer An-
zeigeeinheit des Haushaltsgerats (2) angezeigt wer-
den.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass einstellbare
Betriebsbedingungen auf einer ersten Anzeigeebe-
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ne angezeigt werden und weitere einstellbare Be-
triebsbedingungen auf einer zweiten Anzeigeebene
angezeigt werden, wobei ein Wechseln der Anzei-
geebenen durch eine Anzeigewechselbewegung
(20a, 25a) der Bedieneinheit (3) erfolgt.

Verfahren nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass auf der ersten Anzeigeebene Funk-
tionseinheiten (2a bis 2c) des Haushaltsgerats (2)
angezeigt werden, die durch spezifische zugehdrige
Relativbewegungen der Bedieneinheit (3) ausge-
wahlt werden kénnen, und auf der zweiten Anzeige-
ebene Parameter der ausgewahlten Funktionsein-
heit (2a bis 2c) angezeigt werden, die durch spezi-
fischer zugehorige Relativbewegungen ausgewahlt
und/oder wertmaRig eingestellt werden kdnnen.

Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Bedie-
neinheit (3) zusatzlich zum Bedienen des Haushalts-
gerats (2) als Zusatzfunktion zum Telefonieren
und/oder zur Kommunikation mit dem Internet aus-
gebildetist, insbesondere beim Durchfiihren der Zu-
satzfunktion das Bedienen des Haushaltsgerats (2)
zumindest bis auf eine Notbedienung verhindert
wird.

System (1) mit einem Haushaltsgerat (2) und einer
Bedieneinheit (3) zum Bedienen des Haushaltsge-
rats (2), wobei das System (1) zum Durchfiihren ei-
nes Verfahrens nach einemder vorhergehenden An-
spriiche ausgebildet ist.
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Fig.5

Fig.4
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