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(54) Handwerkzeug sowie Vorrichtung umfassend das Handwerkzeug

(57)  Handwerkzeug (20), insbesondere Nagelsetz-
gerat, umfassend einen Giriff (120) fiir eine manuelle Be-
tatigung des Handwerkzeugs, eine Schnittstelle zur Be-
festigung des Handwerkzeugs (20) an einer Fernbetati-
gungsvorrichtung (90), eine Steuereinrichtung zur Steu-
erung des Handwerkzeugs in einem manuellen Modus
und in einem Fernbetatigungsmodus, eine Abfrageein-
richtung (160) zur Abfrage, ob das Handwerkzeug (20)
an einer Fernbetatigungsvorrichtung (90) befestigt ist,

wobei die Steuereinrichtung das Handwerkzeug in dem
manuellen Modus steuert, wenn die Abfrageeinrichtung
(160) erkennt, dass das Handwerkzeug (20) nicht an ei-
ner Fernbetatigungsvorrichtung (90) befestigt ist, und
wobei die Steuereinrichtung das Handwerkzeug (20) in
dem Fernbetatigungsmodus steuert, wenn die Abfrage-
einrichtung (160) erkennt, dass das Handwerkzeug (20)
an einer Fernbetatigungsvorrichtung (90) befestigt ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Hand-
werkzeug sowie eine Vorrichtung umfassend das Hand-
werkzeug. Derartige Vorrichtungen werden beispiels-
weise bei der Uberkopfmontage mit handgefiihrten Setz-
geraten an hohen Decken verwendet, wo ansonsten nur
ein Arbeiten mittels Arbeitsbiihnen oder Leitern méglich
ware. Die mit der Vorrichtung verwendbaren Setzgerate
werden Ublicherweise mit festen, gasférmigen oder flis-
sigen Brennstoffen oder auch mit Druck- oder Pressluft
oder elektrisch betrieben.

[0002] Es sind Handwerkzeuge, insbesondere Setz-
gerate bekannt, welche auf einen Einsatz gegen eine
Decke ausgelegt sind. Solche Handwerkzeuge werden
beispielsweise direkt durch ein Anpressen an die Decke
ausgeldst. Um ein Ausldsen durch versehentliches Stos-
sen gegen ein Hindernis zu verhindern, ist eine orientie-
rungsabhangige Ausldsesicherung bekannt, welche ein
Auslésen nur dann zulasst, wenn das Handwerkzeug
senkrecht gegen die Decke orientiert ist. Das Handwerk-
zeug ist dann jedoch nicht fiir andere Anwendungen, bei-
spielsweise an einer Wand oder einem Boden, geeignet.
[0003] AusderEP 1486294 B1istein Verlangerungs-
stiel zum Betéatigen eines Handwerkzeugs bekannt, an
welchem ein Handwerkzeug mit Hilfe von Klauen Spreiz-
Zugstangen befestigt werden kann. Das Handwerkzeug
verhalt sich in einem Betrieb mit dem Verlangerungsstiel
genauso wie in einem manuellen Betrieb ohne einen Ver-
langerungsstiel.

[0004] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung liegt
darin, ein Handwerkzeug bereitzustellen, bei dem die ge-
nannten Nachteile reduziert oder eliminiert sind.

[0005] Die Aufgabe wird geldst durch ein Handwerk-
zeug umfassend einen Griff fiir eine manuelle Betatigung
des Handwerkzeugs, eine Schnittstelle zur Befestigung
des Handwerkzeugs an einer Fernbetatigungsvorrich-
tung, eine Steuereinrichtung zur Steuerung des Hand-
werkzeugs in einem manuellen Modus und in einem
Fernbetatigungsmodus, eine Abfrageeinrichtung zur Ab-
frage, ob das Handwerkzeug an einer Fernbetatigungs-
vorrichtung befestigt ist, wobei die Steuereinrichtung das
Handwerkzeug in dem manuellen Modus steuert, wenn
die Abfrageeinrichtung erkennt, dass das Handwerkzeug
nicht an einer Fernbetatigungsvorrichtung befestigt ist,
und wobei die Steuereinrichtung das Handwerkzeug in
dem Fernbetatigungsmodus steuert, wenn die Abfrage-
einrichtung erkennt, dass das Handwerkzeug an einer
Fernbetatigungsvorrichtung befestigt ist. Damit ist das
Handwerkzeug sowohl fir manuellen Betrieb als auch
fur Fernbetatigungsbetrieb, beispielsweise an einer De-
cke, auslegbar. Bevorzugt umfasst das Handwerkzeug
ein Nagelsetzgerat.

[0006] Gemass einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fasst die Abfrageeinrichtung einen Sensor, bevorzugt ei-
nen Magnetsensor, eine RFID-Leseeinheit, einen bevor-
zugt mechanisch, elektromechanisch, optisch, induktiv
oder kapazitiv betatigbaren Schalter oder eine elektri-
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sche, bevorzugt drahtgebundene oder ebenfalls bevor-
zugt drahtlose, oder optische Gerateschnittstelle.
[0007] Gemass einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fasst das Handwerkzeug weiterhin eine Lageerken-
nungseinrichtung zur Erkennung, wie das Handwerk-
zeug im Raum orientiert ist, wobei im Fernbetatigungs-
modus ein Auslésen des Handwerkzeugs nur dann frei-
gegeben ist, wenn die Lageerkennungseinrichtung er-
kennt, dass das Handwerkzeug mit einer Arbeitsrichtung
im Wesentlichen senkrecht nach oben orientiert ist, und
wobeiim manuellen Modus ein Auslésen des Handwerk-
zeugs unabhéangig von der Orientierung des Handwerk-
zeugs im Raum freigegeben ist.

[0008] Gemass einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fasst das Handwerkzeug weiterhin einen Anpressfuhler
zur Erkennung, ob das Handwerkzeug an einen Unter-
grund angepresst ist, wobei im manuellen Modus ein
Auslésen des Handwerkzeugs nur ermdglicht ist, wenn
das Handwerkzeug an den Untergrund angepresst ist,
und wobei im Fernbetatigungsmodus ein Auslésen des
Handwerkzeugs erfolgt, indem das Handwerkzeug an
den Untergrund angepresst wird.

[0009] Gemass einer vorteilhaften Ausgestaltung ist
das Handwerkzeug Teil einer Vorrichtung umfassend ei-
ne Fernbetatigungsvorrichtung mit einer Erkennungsein-
richtung, welche der Abfrageeinrichtung die Erkennung
erlaubt.

[0010] Gemass einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fasst die Erkennungseinrichtung ein Magnetelement, ein
RFID-Element, ein Betdtigungselement, welches den
Schalter betatigt, wenn das Handwerkzeug an der Fern-
betatigungsvorrichtung befestigt wird, oder eine elektri-
sche, bevorzugt drahtgebundene oder ebenfalls bevor-
zugt drahtlose, oder optische Gegenschnittstelle.
[0011] Geméass einer vorteilhaften Ausgestaltung
weist die Fernbetatigungsvorrichtung ein Griffelement,
bevorzugt eine Stange, mit einem Fernausléser zur Be-
tatigung durch einen Benutzer sowie eine Ubertragungs-
einrichtung zur Ubertragung einer Betatigung des Fern-
auslosers auf einen Ausléseschalter des Handwerk-
zeugs auf. Bevorzugt umfasst die Fernbetatigungsvor-
richtung eine Eingabeeinrichtung und/oder eine Anzei-
geeinrichtung fir die Steuereinrichtung des Handwerk-
zeugs umfasst.

[0012] In den Zeichnungen ist die Erfindung in einem
Ausflhrungsbeispiel dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 eine gedffnete Vorrichtung zur Fernbetatigung
mit einem eingelegten Handwerkzeug,

Fig.2 eine geschlossene Vorrichtung zur Fernbetati-
gung mit darin aufgenommenem Handwerk-
zeug in Schragansicht, und

Fig. 3 eine geschlossene Vorrichtung zur Fernbetati-

gung mit darin aufgenommenem Handwerk-
zeug in Aufsicht.
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[0013] In den Fig. 1 bis 3 ist eine Vorrichtung 10 zur
Fernbetatigung eines Handwerkzeugs 20 mit einem Aus-
lI6seschalter 30 dargestellt. Die Vorrichtung 10 weist eine
erste Halbschale 40 und eine zweite Halbschale 50 mit
einem Sichtfenster 100 auf, welche vorzugsweise zumin-
dest teilweise aus Kunststoff bestehen. Weiterhin weist
die Vorrichtung 10 eine Betatigungseinrichtung zur Be-
tatigung des Ausléseschalters 30 auf, von welcher ein
Betatigungselement 60 gezeigt ist, welches unmittelbar
gegeniber dem Ausléseschalter 30 angeordnet ist. Die
erste Halbschale 40 und die zweite Halbschale 50 sind
Uber zwei Scharniere 70 dauerhaft miteinander verbun-
den, welche eine Schwenkachse 80 definieren.

[0014] Weiterhin weist die Vorrichtung 10 einen |6sba-
ren Verschluss auf, welcher bei geschlossener Vorrich-
tung 10 auf einer der Schwenkachse 80 entgegengesetz-
ten Seite des Handwerkzeugs 20 angeordnet ist. Der
Verschluss wird von einer Schraubverbindung gebildet,
welche zwei Schrauben 150 an der zweiten Halbschale
50 und zwei entsprechende Gewindebohrungen 140 an
der ersten Halbschale 40 umfasst.

[0015] Weiterhin weist die Vorrichtung 10 ein stangen-
férmiges Griffelement 90 mit einem nicht gezeigten Fern-
ausldser zur Betatigung durch einen Benutzer sowie ei-
ner Ubertragungseinrichtung zur Ubertragung einer Be-
tatigung des Fernauslésers auf die Betatigungseinrich-
tung auf, um den Ausldseschalter 30 mittels des Betati-
gungselements 60 zu betatigen.

[0016] Das Handwerkzeug 20 umfasst einen Griff 120
fur eine manuelle Betatigung des Handwerkzeugs 20 und
ein Gehause 130, welches eine Schnittstelle zur Befes-
tigung des Handwerkzeugs 20 an der Vorrichtung 10 bil-
det. Das Handwerkzeug 20 umfasst ferner einen An-
pressfiihler 180 zur Erkennung, ob das Handwerkzeug
20 an einen Untergrund angepresst ist. In dem Gehause
130 sind eine nicht ndher dargestellte Steuereinrichtung
zur Steuerung des Handwerkzeugs 20 sowie eine Lage-
erkennungseinrichtung zur Erkennung, wie das Hand-
werkzeug 20 im Raum orientiert ist, angeordnet. An der
Schnittstelle ist eine als Schalter 160 ausgebildete Ab-
frageeinrichtung zur Abfrage, ob das Handwerkzeug 20
an der Vorrichtung 10 befestigt ist, angeordnet. Zur Be-
tatigung der Abfrageeinrichtung weist die Vorrichtung 10
eine als Betatigungselement 170 ausgebildete Erken-
nungseinrichtung auf. In dem Gehé&use 130 ist weiterhin
ein nicht ndher dargestellter mechanischer Energiespei-
cher, beispielsweise eine Schraubenfeder oder ein
Schwungrad, angeordnet.

[0017] Solange der Schalter 160 nicht gedriickt ist,
steuert die Steuereinrichtung das Handwerkzeug 20 in
einem manuellen Modus, in dem ein Ausl6sen des Hand-
werkzeugs 20 nur dann moglich ist, wenn der Anpress-
fuhler 180 erkennt, dass das Handwerkzeug 20 an den
Untergrund angepresst ist. Das Handwerkzeug 20 wird
also nur ausgeldst, wenn der Ausldseschalter 30 ge-
driickt wird, nachdem das Handwerkzeug 20 an den Un-
tergrund gepresst wird. Ein Anpressen des Handwerk-
zeugs 20 an den Untergrund bei gedriicktem Ausldse-
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schalter 30 16st das Handwerkzeug 20 dagegen nicht
aus. Der mechanische Energiespeicher wird jeweils so
bald wie méglich nach einer Setzung geladen, beispiels-
weise, wenn der Anpressfiihler erkennt, dass das Hand-
werkzeug 20 nicht mehr an den Untergrund angepresst
ist.

[0018] Solange der Schalter 160 gedrickt ist, steuert
die Steuereinrichtung das Handwerkzeug 20 in einem
Fernbetatigungsmodus, in dem ein Auslésen des Hand-
werkzeugs 20 bereits dann erfolgt, wenn das Handwerk-
zeug 20 anden Untergrund angepresst wird. Dieses Aus-
I6sen ist allerdings nur dann freigegeben, wenn die La-
geerkennungseinrichtung erkennt, dass das Handwerk-
zeug 20 im Wesentlichen senkrecht nach oben orientiert
ist, wenn also beispielsweise ein Nagel in eine Decke
gesetzt wird. In diesem Fall ragt der Anpressfihler 180
senkrecht nach oben von dem Handwerkzeug 20 ab.
Weiterhin wird in dem Fernbetatigungsmodus der me-
chanische Energiespeicher erst dann geladen, wenn das
Handwerkzeug von einer horizontalen Lage in die senk-
rechte Lage gebracht wird.

[0019] Bei nicht gezeigten Ausfliihrungsbeispielen
weist die Fernbetatigungsvorrichtung eine eigene Steu-
ereinrichtung auf, welche Uber eine mit der Steuerein-
richtung des Handwerkzeugs Uber eine elektrische, be-
vorzugt drahtlose, oder optische Schnittstelle des Hand-
werkzeugs und eine entsprechende Gegenschnittstelle
der Fernbetatigungsvorrichtung kommuniziert und bei-
spielsweise eine eigene Energieversorgung besitzt oder
von dem Handwerkzeug mit Energie versorgt wird. Eine
Lageerkennungseinrichtung oder ein Anpressfihler in
Form eines N&herungs- oder eines Distanzmess-Sen-
sors sind ebenfalls an oder in der Fernbetatigungsvor-
richtung angeordnet. Der Fernausldser ist dann bei-
spielsweise als elektrischer Triggerschalter ausgebildet,
wobei dann die Information, dass getriggert wurde, Uiber
die Schnittstelle und die Gegenschnittstelle an das Hand-
werkzeug Ubermittelt wird, woraufhin das Handwerkzeug
ausgelodst wird.

[0020] Die Erfindung wurde anhand des Beispiels ei-
nes Nagelsetzgerats erldutert. Es wird jedoch darauf hin-
gewiesen, dass die Erfindung auch anderweitig einsetz-
bar ist.

Patentanspriiche

1. Handwerkzeug, insbesondere Nagelsetzgerat, um-
fassend einen Griff flr eine manuelle Betatigung des
Handwerkzeugs, eine Schnittstelle zur Befestigung
des Handwerkzeugs an einer Fernbetatigungsvor-
richtung, eine Steuereinrichtung zur Steuerung des
Handwerkzeugs in einem manuellen Modus und in
einem Fernbetatigungsmodus, eine Abfrageeinrich-
tung zur Abfrage, ob das Handwerkzeug an einer
Fernbetatigungsvorrichtung befestigt ist, wobei die
Steuereinrichtung das Handwerkzeug in dem manu-
ellen Modus steuert, wenn die Abfrageeinrichtung
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erkennt, dass das Handwerkzeug nicht an einer
Fernbetatigungsvorrichtung befestigt ist, und wobei
die Steuereinrichtung das Handwerkzeug in dem
Fernbetatigungsmodus steuert, wenn die Abfrage-
einrichtung erkennt, dass das Handwerkzeug an ei-
ner Fernbetatigungsvorrichtung befestigt ist.

Handwerkzeug nach Anspruch 1, wobei die Abfra-
geeinrichtung einen Sensor, insbesondere einen
Magnetsensor, umfasst.

Handwerkzeug nach Anspruch 1, wobei die Abfra-
geeinrichtung eine RFID-Leseeinheit umfasst.

Handwerkzeug nach Anspruch 1, wobei die Abfra-
geeinrichtung einen Schalter umfasst.

Handwerkzeug nach Anspruch 4, wobei der Schalter
mechanisch, elektromechanisch, optisch, induktiv
oder kapazitiv betatigbar ist.

Handwerkzeug nach Anspruch 1, wobei die Abfra-
geeinrichtung eine elektrische, insbesondere draht-
gebundene oder drahtlose, oder optische Gerate-
schnittstelle umfasst.

Handwerkzeug einem der vorhergehenden Anspri-
che, weiterhin umfassend eine Lageerkennungsein-
richtung zur Erkennung, wie das Handwerkzeug im
Raum orientiert ist, wobei im Fernbetéatigungsmodus
ein Auslésen des Handwerkzeugs nur dann freige-
geben ist, wenn die Lageerkennungseinrichtung er-
kennt, dass das Handwerkzeug mit einer Arbeits-
richtung im Wesentlichen senkrecht nach oben ori-
entiert ist, und wobei im manuellen Modus ein Aus-
I6sen des Handwerkzeugs unabhangig von der Ori-
entierung des Handwerkzeugs im Raum freigege-
ben ist.

Handwerkzeug nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, weiterhin einen Anpressflihler zur Erken-
nung, ob das Handwerkzeug an einen Untergrund
angepresst ist, wobei im manuellen Modus ein Aus-
I6sen des Handwerkzeugs nur erméglicht ist, wenn
das Handwerkzeug an den Untergrund angepresst
ist, und wobei im Fernbetatigungsmodus ein Ausl6-
sen des Handwerkzeugs erfolgt, indem das Hand-
werkzeug an den Untergrund angepresst wird.

Vorrichtung, umfassend ein Handwerkzeug nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche und eine Fern-
betatigungsvorrichtung mit einer Erkennungsein-
richtung, welche der Abfrageeinrichtung die Erken-
nung erlaubt.

Vorrichtung nach Anspruch 9, wobei die Erken-
nungseinrichtung ein Magnetelement umfasst.
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1"

12.

13.

14.

15.

. Vorrichtung nach Anspruch 9, wobei die Erken-
nungseinrichtung ein RFID-Element umfasst.

Vorrichtung nach Anspruch 9, wobei die Erken-
nungseinrichtung ein Betatigungselement umfasst,
wobei das Betatigungselement den Schalter beta-
tigt, wenn das Handwerkzeug an der Fernbetati-
gungsvorrichtung befestigt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 9, wobei die Erken-
nungseinrichtung eine elektrische, insbesondere
drahtgebundene oder drahtlose, oder optische Ge-
genschnittstelle umfasst.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 9 bis 13, wo-
beidie Fernbetatigungsvorrichtung ein Griffelement,
insbesondere eine Stange, mit einem Fernausléser
zur Betatigung durch einen Benutzer sowie eine
Ubertragungseinrichtung zur Ubertragung einer Be-
tatigung des Fernausldsers auf einen Ausléseschal-
ter des Handwerkzeugs aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 9 bis 14, wo-
bei die Fernbetdtigungsvorrichtung eine Eingabe-
einrichtung und/oder eine Anzeigeeinrichtung fur die
Steuereinrichtung des Handwerkzeugs umfasst.
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