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Description
BACKGROUND

[0001] The present application relates to mounting ve-
hicle accessories on utility vehicle cargo beds and ac-
cessory mounts and cargo bed features relating to the
same. Existing techniques typically involve either leaving
an accessory unsecured, adding a rail system to the bed
for accessory attachment, or permanently mounting ac-
cessory attachments to the floor bed or side walls of a
cargo bed, for example, by bolting through the side walls
or welding to the bed frame. These approaches suffer
from a number of drawbacks and limitations including
manufacturing time and cost and configuration inflexibil-
ity. Therefore, a need remains for further improvements
in accessory mounting in utility vehicles.
US2008/0101883 describes a clamping device accord-
ing to the preamble of claim 1. The clamping mount is
attachable to tracks of the rail, with use of a clamping
mechanism. Each track has a pair of flanges, which are
received by a cavity in the clamping mount.

SUMMARY

[0002] The above disadvantages are overcome with
the features of claim 1. One exemplary embodiment in-
cludes a cargo bed side panel having a first protrusion
and a second protrusion, a clamping mechanism having
afirst finger configured to engage the first protrusion and
a second finger configured to engage the second protru-
sion, and an actuator configured to move the first and
second fingers effective to secure the clamping device
to the side panel. Further embodiments, forms, objects,
features, advantages, aspects, and benefits shall be-
come apparent from the following description and draw-
ings.

BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS
[0003]

Fig. 1 is a perspective view of an exemplary utility
vehicle.

Fig. 2 is a cross sectional view of an exemplary side
panel;

Fig. 3A is a cross-sectional view of an exemplary
side panel further illustrating an exemplary clamping
device before clamping to the sidepanel.

Fig. 3B is a cross-sectional view of an exemplary
side panel furtherillustrating the exemplary clamping
device clamped to the sidepanel.

Fig. 4 is a an exploded view of an exemplary clamp-
ing device;

Fig. 5 is a front perspective view of an assembled
exemplary clamping device; and

Fig. 6 is a back perspective view of an assembled
exemplary clamping device.
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DESCRIPTION OF ILLUSTRATIVE EMBODIMENTS

[0004] For the purposes of clearly, concisely and ex-
actly describing exemplary embodiments of the inven-
tion, the manner and process of making and using the
same, and to enable the practice, making and use of the
same, reference will now be made to the Figures, and
specific language will be used to describe the same. It
shall nevertheless be understood that no limitation of the
scope of the invention is thereby created, and that the
invention includes and protects such alterations, modifi-
cations, and further applications of the exemplary em-
bodiments as would occur to one skilled in the artto which
the invention relates.

[0005] With reference to Fig. 1, there is illustrated a
utility vehicle 110 with a cargo bed 140 embodying the
present invention. Exemplary utility vehicles include off-
road vehicles having a cargo bed and low speed on-road
vehicles having a cargo bed. The utility vehicle 110 in-
cludes a prime mover 120, four wheels 118, aframe 122,
an operator zone 112, and the cargo bed 140. In certain
embodiments, the prime mover 120 may be an internal
combustion engine powered by diesel, propane, or nat-
ural gas to name a few types; however, other types of
fuel sources are not precluded. In other non-limiting em-
bodiments, the prime mover 120 may be a battery pow-
ered electric motor or a hybrid system including an engine
powered by afuel source and electricity. The prime mover
120 may include an array of hydraulic pumps and motors
driven by the engine or motor. At least two of the four
wheels 118 are driven by the prime mover 120 to propel
the vehicle 110; all four wheels 118 are contemplated
being driven, for example if the vehicle 110 is configured
as a four-wheel-drive vehicle. Two of the wheels 118 (the
front wheels in the illustrated embodiment) are used to
steer the vehicle 110 while it is moving. The frame 122
of the vehicle 110 is supported by the wheels 118. The
operator zone 112 is supported by the vehicle frame 122
and includes all parts of the vehicle 110 accessible by
the operator of the vehicle during operation. The operator
zone 112 includes a seat 116 for the operator and all of
the controls, forexample, pedals (not shown) and a steer-
ingwheel 114, used by the operator to operate the vehicle
110.

[0006] The cargo bed 140 includes a cargo floor 150,
a front panel 142a, a right panel 142b, a left panel 142c,
and arear panel 142d. The front, right, left, and rear pan-
els142a, 142b, 142c, 142d may be referred to generically
as the "side panels 142" of the cargo bed 140. A cargo
space 130 is defined between the side panels 142 and
above the cargo floor 150. The cargo floor 150 may be
pivotally coupled to the rear of the vehicle 110 in a con-
ventional manner, and pivotable to facilitate dumping car-
go from the rear end of the cargo bed 140. In the illus-
trated embodiment, the side panels 142 include clamp
engagement interfaces 252. In other embodiments, one
or more of the side panels 142 can be a flat panel, or any
other type of side panel suitable to form the cargo space
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130.

[0007] Fig.2illustrates across-section ofanexemplary
side panel 142. In the illustrated embodiment, the side
panels 142 are aluminum extrusion material allowing for
side wall features to be formed into the base during man-
ufacturing, effectively incorporating the more complex
side panel features into the cargo bed 140 components.
The wall panel 200 includes a side wall surface 240 ex-
tending from an upper end 250 to a flange 260 that is
generally C-shaped, with one or more clamp engage-
ment interface(s) 252 a-d there between. Wall panel 200
may be a single piece, uniform in material composition
throughout, and having a uniform cross section, as
shown in Fig. 2. While aluminum and alloys provide a
practical implementation strategy, in other embodiments
alternative materials such as suitable plastic materials
might be used.

[0008] The flange 260 includes a flange opening 268
to receive the cargo floor 150, a top leg 262 generally
perpendicular to the side wall surface 240 that sits on the
cargo floor 150, a bottom leg 264 generally perpendicular
to the side wall surface 240 that sits under the cargo floor
150, and an end portion 266 intended for the cargo floor
150 to abut against. It should be appreciated that flange
opening 268 can vary in height to support varying floor
thicknesses. In other embodiments a different manner,
or no manner, of fitted engagement with the cargo floor
might be used. The wall panel 200 further includes a
brace arm 270 protruding away from the side wall surface
240, which connects the side wall surface 240 to the top
leg 262 of the flange 260 at a brace intersection 272 to
further support the side wall 142.

[0009] The exemplary embodiment illustrated in Fig. 2
includes four (4) integrally formed clamp engagement
interfaces252 a-d: a first outwardly-opening clamp en-
gagement interface 252a, a first inwardly-opening clamp
engagement interface 252b, a second outwardly-open-
ing clamp engagement interface 252c, a second inward-
ly-opening clamp engagementinterface 252d. The clamp
engagement interfaces 252a-c, may be substantially
identical as illustrated, including mirror images, or may
be of differing dimensions and configurations. For clarity
of description, clamp engagement interfaces 252a-c,
may be referred to generally as clamp engagement in-
terfaces 252. Each clamp engagement interface 252 de-
fines a channel 210 along its length, and the clamp en-
gagement interface 252 is said to extend in the direction
in which the channel 210 extends along the side of the
wall panel 200.

[0010] As used herein, a clamp engagement interface
252 is said to open "inwardly" if the channel 210 opens
toward the cargo space 130, and is said to open "out-
wardly" if the channel 210 opens away from the cargo
space 130. It should be appreciated that a wall panel 200
may be configured in other embodiments with any ar-
rangement and number of inwardly and/or outwardly
clamp engagement interfaces 252.

[0011] In the exemplary embodiment in Fig. 2, each
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clamp engagement interface 252 includes the following
elements (although only clamp engagement interface
252a is labeled with these elements for clarity of illustra-
tion): a wall or wall surface 242, a first arm 234 that ex-
tends away from the wall surface 242 at a substantially
45° angle, afirst surface 241 that extends downward from
the first arm 234; a second arm 226 extending from the
first surface 242 at a substantially 45° angle, that con-
nects with the wall or wall surface 240, a first lip 232 that
protrudes in a generally perpendicular direction, a third
arm 224 that protrudes substantially parallel to the sec-
ond arm 226 away from the surface 242 at a position
below the first lip 232 and above the second arm 226,
and a second lip 222 that protrudes downward from the
third arm 224 substantially coplanar to the surface 240
and the surface 242. It can be seen that directions of
protrusion of lips 232 and 222 from an approximate right
angle. Surface and wall or wall surface are terms used
herein interchangeably. These elements of the clamp en-
gagement interface 252 define channel 210 from a bot-
tom side of the first lip 232 and the top of the second arm
226, and extending in and out of the page in Fig. 2. A
first slot 212 and a second slot 214 are defined within the
channel 210. Thefirstlip 232 and the third arm 224 define
a first slot 212, and the second lip 222 and the second
arm 224 define a second slot 214. Within the first slot
212, the space between the first lip 232, the wall surface
240, and the firstarm 234 defines a first cavity 230. Within
the second slot 214, the space between the second lip
222, the third arm 224, and the first surface 242 defines
a second cavity 220. Features 241 and 224, and the re-
spectively attached lips, can be understood as protru-
sions, and each extend at least a majority of a length of
panel 142 between first and second ends thereof.
[0012] Figs. 3A and 3B illustrate an exemplary clamp-
ing device 800 for use in the clamp engagement inter-
faces 252 in the side panels 142. The clamping device
800 includes a handle 500, a body 400, and a clamping
mechanism 300. The interoperability between the clamp-
ing device’s elements will be described in further detail
in connection with Fig. 4. The handle 500 is pivotally con-
nected through an opening in the body 400 to the clamp-
ing mechanism 300 such that a user can lift or depress
the handle 500 to disengage or engage, respectively, the
clamping mechanism 300 with the clamp engagement
interface 252. The handle 500 includes a handle base
528, a handle interface 526 that is user graspable, and
a handle opening 522 extending through a handle base
528. The handle base 528 defines a substantially convex
cammed surface configured to allow the handle 500 to
actuate. The handle 500 may be rotatable in first and
second directions, the significance of which will be ap-
parent from the following description.

[0013] The body 400 includes a first depression 418
defining a concave surface with a substantially similar
cam angle as the handle base 528 to allow the handle
base 528 to actuate. The body 400 further includes a
second depression 416 defining a concave surface to
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provide space for a user to grasp the handle interface
526 when the handle 310 is in a closed position (i.e. the
handle interface 526 is abutted to the body 400 as illus-
trated in Fig. 3b) to move the handle 500 to an open
position (as illustrated in Fig. 3a) without the use of tools.
[0014] An exemplary embodiment of the clamping
mechanism 300 includes a first clamp finger 310 and a
second clamp finger 330. First clamp finger 310 includes
a first clamp finger arm 312 protruding from a clamping
mechanism back side 302 at a substantially 45° angle,
a first clamp finger leg 314 extending upward substan-
tially parallel to the clamping mechanism back side 302,
and a first clamp finger lip 316 extending in the direction
of the clamping mechanism back side 302 substantially
perpendicular to the first clamp finger leg 314. The first
clamp finger arm 312, first clamp finger leg 314, and first
clamp finger lip 316 define a first clamp finger cavity 320.
The second clamp finger 330 includes a second clamp
finger arm 332 positioned below the first clamp finger
arm 310 and protruding from the clamping mechanism
back side 302 at a substantially 45° angle, and a second
clamp finger lip 334 extending upward substantially par-
allel to the clamping mechanism back side 302 in the
same plane as the first clamp finger leg 314. The second
clamp finger arm 332 and the second clamp finger lip
334 define a second clamp finger cavity 340.

[0015] Slots212and 214 provide access for the clamp-
ing mechanism 300 fingers 310 and 330, respectively,
to be placed into the channel 210 of the clamp engage-
ment interface 252 at a substantially perpendicular direc-
tion with the first surface 242. Cavities 230 and 220 pro-
vide space for the first clamp finger lip 316 and the second
clamp finger lip 334, respectively, to be inserted at a sub-
stantially parallel direction with the first surface 242. The
handle interface 526 can then be grasped by the user
and to actuate the handle 500 to the closed position as
illustrated in Fig. 3B. In the illustrated embodiment, the
body 400 bears against the side wall surface 240 portions
extending outside of the channel 210, the first clamp fin-
ger leg 314 and the first clamp finger lip 316 bear against
thefirstlip 232, and the second clamp finger lip 334 bears
against the second lip 222 to secure the clamping device
800 to the clamp engagement interface 252 and the side
wall surface 240. When the clamping device 800 is se-
cured to the side wall surface 240, the clamping device
800 will be substantially fixed via frictional interaction be-
tween abutting surfaces and immovable with respect to
the clamp engagement interface 252, resisting move-
ment of the device 800 with respect to the side panel
142. Handle 500 and its associated parts thus serve as
an actuator moving fingers 310 and 330 toward and away
from body 400, in response to rotating the handle 500 in
first and second directions, and thus positioning fingers
310 and 330 in advanced or retracted positions.

[0016] Because the handle interface 526 portion of
handle 500 is user graspable, the clamping device 800
can be both manually secured to the side wall surface
240 and released from the side wall surface 240 without
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the use of tools. In addition to the clamping force, lips
232 and 222 of the clamp engagement interface 252
bearing against the lips 316 and 334 of the clamping de-
vice 800 resist pivoting of the clamping device 800, keep-
ing the clamping device 800 in a substantially parallel
direction with the wall surface 240.

[0017] Fig. 4 illustrates an exploded view of the ele-
ments of the clamping device 800 and Figs. 5 and 6 il-
lustrate the assembled views of the elements in the
clamping device 800. The body 400 further includes one
or more recessed holes 404 extending into the body 400
in a substantially perpendicular direction to the side of
the body 400 to which the holes 404 open. The body 400
includes a pair of holes 404 on each of body sides 422,
424, and 428. The holes 404 are sufficiently recessed
and configured to interface with and hold a variety of ac-
cessories intended to mountto the body 400 of the clamp-
ing device 800. One such non-limiting example of the
accessories contemplated is an accessory to secure
tools and other items to the side panels 142. A back side
opening 408 of the body 400 is illustrated in Fig. 6. The
back side opening 408 is sufficiently sized and shaped
to house at least a portion of the clamping mechanism
300. Ratherthan orin addition to holes, accessory mount-
ing features in the nature of hooks, eyes, or any other
suitable contrivance might be used. Accessories mount-
ed on one or more clamping devices 800 may be posi-
tioned anywhere in a range of locations along a length
of the associated side panel, given the infinite number of
possible positions of the clamping mechanism.

[0018] With continued reference to Fig. 4, the clamping
device 800 further includes a handle pivot 610, a pull rod
620, and a block pin 630. The handle pivot 610 having a
generally cylindrical shape includes a handle pivot open-
ing 612 extending through the center of the handle pivot
610 on an axis 720 substantially perpendicular to the
handle pivot 610. The handle pivot 610 is inserted
through the handle opening 522 on an axis 710 substan-
tially perpendicular to the handle opening 522, and the
handle pivot 610 is positioned such that the handle pivot
opening 612 is in the middle of a handle cavity 530.
[0019] The embodimentin Fig. 4 illustrates the pull rod
620 having a generally cylindrical shape is inserted into
the handle pivot 610 through handle pivot opening 612
in the center of the handle cavity 530. The handle cavity
530 in the center of the handle base 528 is sufficiently
recessed into the handle 500 such that handle 500 ac-
tuation is not inhibited by the pull rod 620. The pull rod
620 is further inserted through a body opening 402 that
extends through the body 400 in a substantially perpen-
dicular direction to a body front 420.

[0020] The block pin 630, illustrated in Fig. 4, has a
generally cylindrically shaped body, and includes a block
pin opening 632 that extends through the center of the
block pin 630 at an axis perpendicular to the block pin
630. The block pin 630 is inserted through a side clamp-
ing mechanism opening 360 through the sides of the
clamping mechanism 300 on an axis 730 substantially
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perpendicular to the sides of the clamping mechanism
300. The block pin 630 is inserted into the side clamping
mechanism opening 360 such that the position of the
block pin opening 632 is entirely accessible to the pull
rod 620 extending through the body 400 and into a front
clamping mechanism opening 350 such that the pull rod
620 can be inserted into the block pin opening 632. When
the pull rod 620 is inserted through the handle pivot 610
and the block pin 630, the handle 500 is considered to
be pivotally connected to the clamping mechanism 300
suchthatwhenthe handle 500 is actuated it either pushes
or pulls the pull rod 620, extending or retracting the
clamping mechanism 300 from the body 400.

[0021] Insomeembodiments, the clamping device 800
may further include a lock plate 900. Lock plate 900, as
illustrated in Fig. 4, is generally T-shaped. The clamping
device 800 is configured such that when the lock plate
900 is inserted from the body back side 426 through a
body opening 406 running substantially perpendicular to
the body back side 426, the non-stem 904 portion of the
lock plate 900 inhibits the handle 500 from pushing the
pull rod 620, which under normal operating conditions
pushes the clamping mechanism 300 away from the body
400, thereby releasing the clamping device 800 from the
clamp engagement interface 252.

[0022] In certain embodiments, lock plate 900 has a
lock plate hole 910 positioned toward the stem 902 por-
tion of the lock plate. The lock plate hole 910 extends
through the lock plate 900 in a direction substantially per-
pendicular to a top stem surface 906. As illustrated in
Fig. 5, when the lock plate stem 902 is inserted through
the body opening 406 the portion of the stem 902 with
the lock plate hole 910 should be visible such that a lock-
ing mechanism can be inserted into the lock plate hole
910. One non-limiting example includes placing a locking
mechanism into the lock plate hole 910 to prevent the
clamping device 800 from being tampered with and dis-
engaged from the clamp engagement interface 252. In
an exemplary embodiment, the handle 500 has a groove
540 on the edge of the handle interface 526 aligning with
the key plate 900 configured such that when a locking
mechanism is inserted into the lock plate hole 910, the
locking mechanism would abut against the handle 500,
further preventing the handle 500 from actuating.
[0023] The present description is for illustrative pur-
poses only, and should not be construed to narrow the
breadth of the present disclosure in any way. Thus, those
skilled in the art will appreciate that various modifications
might be made to the presently disclosed embodiments
without departing from the scope of the invention as dis-
closed in the appended claims. Other aspects, features
and advantages will be apparent upon an examination
of the attached drawings and appended claims.

Claims

1. Aclamping device (800) for use in a cargo bed (140)
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having a plurality of protrusions (241, 222) forming
a clamping device engagement interface (252)
adapted to align with the clamping device (800),
comprising:

a handle (500), a body (400), a clamping mech-
anism with a plurality of fingers (310, 330), and
apullrod (620) interconnecting the handle (500),
body (400), and clamping mechanism;
wherein the clamping mechanism is sized and
shaped to be inserted into the clamping device
engagementinterface (252), and once withinthe
clamping device engagement interface (252),
the handle (500) actuated such that the plurality
of fingers (310, 330) bears against the device
engagement interface (252); and character-
ised in that

the clamping mechanism further includes a back
side and the plurality of fingers (310, 330) in-
cludes a first finger positioned above a second
finger;

wherein the first finger comprises a first arm
(312) extending from the back side (302), a first
leg (314) substantially parallel to the back side
(302) extending from the first arm (312), and a
first finger lip (316) extending toward the back
side from the first leg (314);

wherein the second finger (330) comprises a
second arm (332) extending from the back side
(302), a second finger lip (334) substantially par-
allel to the back side (302) extending from the
second arm (332); and

wherein the first leg (314) and the second finger
lip (334) are substantially coplanar.

The clamping device (800) of claim 1, wherein the
handle (500) includes a handle base with a cammed
surface to allow the pull rod (620) to actuate such
that the clamping mechanism is extended or retract-
ed in a substantially similar direction as the pull rod
actuation.

The clamping device (800) of claim 1, wherein the
handle may be actuated without tools in a first direc-
tion to pull the pull rod (620) to draw the first and
second fingers into contact with the clamping device
engagement interface (252) such that the clamping
device (800) is rigidly attached to the clamping de-
vice engagement interface (252);

wherein the handle (500) may be actuated without
tools in a second direction to push the pull rod (620)
to release a clamping force between the first and
second fingers and the clamping device engage-
ment interface (252), such that the clamping device
(800) may be repositioned along the clamping device
engagement interface (252) to a desired location.

The clamping device (800) of claim 1, wherein the
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body (400) further comprises a plurality of openings
recessing inward of the body (400).

An apparatus for mounting accessories to a vehicle
(110) having a cargo bed (140) comprising:

a cargo bed side panel (142) having a plurality
of protrusions (241, 222) each extending atleast
a majority of a length of the side panel (142)
between a first end and a second end thereof;

a clamping device (800) according to any of the
preceding claims, wherein the clamping device
(800) includes accessory mounting features and
is positionable in engagement with the side pan-
el (142) anywhere in a range of locations along
the length so as to position an accessory mount-
ed thereon;

wherein the plurality of protrusions (241, 222)
extend in parallel and are spaced vertically from
one another so as to form the clamping device
engagement interface (252)

wherein the handle (500) is pivotally connected
to the pull rod (620), and the pull rod (620) ex-
tends through an opening in the body (402) and
is pivotally coupled to the plurality of fingers
(310, 330).

The apparatus of claim 5,wherein the clamping en-
gagement interface (252) includes a wall surface
(240), afirst arm (234) extending away from the wall
surface, a first surface (242) extending downward
from the first arm (234) in a substantially parallel di-
rection with the wall surface (240), a second arm
(226) extending away from the first surface (242) and
connecting with the wall surface (240), afirstlip (232)
protruding away from the wall surface (240) in agen-
erally perpendicular direction at a position below the
first arm (234), a third arm (224) protruding away
from the first surface (242) at a position below the
first lip (232) and above the second arm (226), a
second lip (222) protruding downward from the third
arm (224) substantially coplanar to the wall surface
(240) and the first surface (242) ;

wherein the first lip (232) and the second arm (226)
define a channel (210);

wherein the first lip (232) and the third arm (224)
define a first slot (212);

wherein the second lip (222) and the second arm
(226) define a second slot (214);

wherein the firstlip (232), the wall surface (240), and
the first arm (234) form a first cavity (230); and
wherein the second lip (222), the third arm (224),
and thefirst surface (242) form a second cavity (220).

The apparatus of claim 5, wherein the plurality of
fingers (310, 330) form a clamping mechanism of
the clamping device sized and shaped to be inserted
into a channel (210) formed in the side panel, and
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10.

wherein a first one of the plurality of fingers (310,
330) is sized and shaped to be inserted into a first
slot (212) within the channel (210), and a second
one of the plurality of fingers (310, 330) is sized and
shaped to be inserted into a second slot (214) within
the channel (210).

The apparatus of claim 6, wherein the handle (500)
is rotatable in a first direction to push the plurality of
fingers (310, 300) away from the body (400) for de-
coupling the clamping device (800) from the side
panel (142), and in a second direction to pull the
plurality of fingers (310, 300 toward the body (400)
for clamping the clamping device (800) to the side
panel (142), wherein the handle (500) being rotated
in the second direction in preferably causes the body
(400) to bear against the clamping device engage-
ment interface (252), the first clamping device finger
(310) to bear against the first lip (232), the second
clamping device finger (330) to bear against the sec-
ond lip (222), and the body (400) to bear against the
wall surface (240), and wherein actuation of the han-
dle (500) in the first direction releases the clamping
device (800) from the device engagement interface
(252).

The apparatus of claim 5, further comprising a lock
plate (900) sized and shaped to be inserted into and
through an opening (406) on the body (400) with a
portion of the lock plate (900) projecting out of the
body (400);

wherein the lock plate (900) is configured to prevent
the handle (500) from actuating when the lock plate
(900) is inserted into the body (400) via blocking the
clamping device (800) from being disengaged from
the clamp engagement interface (252); and
wherein the lock plate (900) further comprises an
opening in the portion of the lock plate projecting out
of the body such that a locking mechanism can be
inserted so as to prevent the clamping device (800)
from being disengaged from the engagement inter-
face.

The apparatus of claim 5, wherein the side panel
(142) is extruded so as to form alternating clamping
engagement interfaces opening inwardly and out-
wardly with respect to a cargo space (130) defined
in part by the side panel (142), such that clamping
devices (800) may be mounted on opposite sides of
the side panels (142) for attachment of objects both
inside and outside of the cargo space, or wherein
the apparatus comprises a plurality of cargo bed side
panels (142) and a cargo floor (150) defining a cargo
space (130), and wherein each side panel (142) de-
fines oppositely facing first and second vertical sur-
faces, and wherein each of the side panels (142)
includes a clamping engagement interface (252)
formed in each of the first and second vertical sur-
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faces.

The apparatus of claim 6, further comprising a han-
dle pivot including a handle pivot body and a handle
pivot opening (612) extending through the center of
the handle pivot body on an axis perpendicular to
the handle pivot body;

a block pin (630) including a block pin body and a
block pin opening (632) extending through the center
of the block pin (630) on an axis perpendicular to the
block pin body;

the handle (500) further comprising a first handle
side, a second handle side, a handle cavity extends
from the handle base defining an opening between
the handle top and the handle bottom through a por-
tion of the handle, and a handle interface;

wherein the handle pivot is sized and shaped such
that it can be inserted through the first and second
handle openings, and the handle pivot opening is
positioned to reside in the middle of the handle cavity;
wherein the block pin is sized and shaped to be in-
serted into an opening through the clamping mech-
anism;

wherein the pull rod (620) is sized and shaped for
the first pull rod end to be inserted into the handle
pivot opening and the second pull rod end to be in-
serted into the block pin opening (632), wherein the
pull rod (620) is further sized and shaped to extend
through a body opening (402) extending through the
body (400),

wherein the handle (500) in particular further com-
prises a handle base (528) with a cammed surface
angled to engage the body (400) of the clamping
device (800) with the clamp engagement interfaces
(252) when the handle interface is in a closed posi-
tion and disengage the clamping device from one of
the clamp engagement interfaces when the handle
interface is actuated in an open position;

wherein actuation of the handle interface to the
closed position causes the handle pivot to move to-
ward the body (400), pulling the clamping mecha-
nism toward the body (400); wherein actuation of the
handle interface to the open position causes the han-
dle pivot to move away from the body (400), pushing
the clamping mechanism away from the body (400).

Patentanspriiche

1.

Klemmvorrichtung (800) zur Verwendung in einer
Ladepritsche (140) mit mehreren Vorspriingen (241,
222), die eine Klemmvorrichtungseingriffsschnitt-
stelle (252) bilden, die dazu angepasst ist, sich mit
der Klemmvorrichtung (800) auszurichten, Folgen-
des umfassend:

einen Griff (500), einen Korper (400), einen
Klemmmechanismus mit mehreren Fingern
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(310, 330) und eine Zugstange (620), die den
Griff (500), den Korper (400) und den Klemm-
mechanismus miteinander verbindet;

wobei der Klemmmechanismus dimensioniert
und geformt ist, um in die Klemmvorrichtungs-
eingriffsschnittstelle (252) eingefiihrt zu wer-
den, und wobei, einmal innerhalb der
Klemmvorrichtungseingriffsschnittstelle (252),
der Griff (500) betatigt wird, sodass die mehre-
ren Finger (310, 330) an der Vorrichtungsein-
griffsschnittstelle (252) anliegen;

und dadurch gekennzeichnet, dass

der Klemmmechanismus ferner eine Rickseite
umfasst und die mehreren Finger (310, 330) ei-
nen ersten Finger umfassen, der Uber einem
zweiten Finger positioniert ist;

wobei der erste Finger einen ersten Arm (312),
der sich von der Rickseite (302) erstreckt, ein
erstes Bein (314), im Wesentlichen parallel zur
Ruckseite (302), das sich vom ersten Arm (312)
erstreckt, und eine erste Fingerlippe (316), die
sich vom ersten Bein (314) in Richtung der
Ruckseite erstreckt, umfasst;

wobei der zweite Finger (330) einen zweiten
Arm (332), der sich von der Rickseite (302) er-
streckt, eine zweite Fingerlippe (334), im We-
sentlichen parallel zur Riickseite (302), die sich
vom zweiten Arm (332) erstreckt, umfasst; und
wobei das erste Bein (314) und die zweite Fin-
gerlippe (334) im Wesentlichen koplanar sind.

Klemmvorrichtung (800) nach Anspruch 1, wobei der
Griff (500) eine Griffbasis mit einer genockten Ober-
flache umfasst, um der Zugstange (620) zu ermdg-
lichen, so betatigt zu werden, dass der Klemmme-
chanismus in einerim Wesentlichen &hnlichen Rich-
tung wie die Betatigung der Zugstange ausgefahren
oder eingefahren wird.

Klemmvorrichtung (800) nach Anspruch 1, wobei der
Griff ohne Werkzeuge in einer ersten Richtung be-
tatigt werden kann, um die Zugstange (620) zu zie-
hen, um den ersten und zweiten Finger in Kontakt
mit der Klemmvorrichtungseingriffsschnittstelle
(252) zu bringen, sodass die Klemmvorrichtung
(800) starr an der Klemmvorrichtungseingriffs-
schnittstelle (252) befestigt ist;

wobei der Griff (500) ohne Werkzeuge in einer zwei-
ten Richtung betatigt werden kann, um die Zugstan-
ge (620) zu driicken, um eine Klemmkraft zwischen
dem ersten und zweiten Finger und der Klemmvor-
richtungseingriffsschnittstelle (252) zu 16sen, so-
dass die Klemmvorrichtung (800) entlang der
Klemmvorrichtungseingriffsschnittstelle (252) auf ei-
ne gewlinschte Stelle umpositioniert werden kann.

Klemmvorrichtung (800) nach Anspruch 1, wobeider
Kérper (400) ferner mehrere Offnungen umfasst, die
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im Korper (400) nach innen eingelassen sind.

Vorrichtung zur Montage von Zubehdrteilen an ei-
nem Fahrzeug (110) mit einer Ladepritsche (140),
Folgendes umfassend:

eine Ladepritschenseitenplatte (142) mit meh-
reren Vorspriingen (241, 222), die sich jeweils
einen Groldteil einer Lange der Seitenplatte
(142) zwischen einem ersten Ende und einem
zweiten Ende davon erstrecken;

eine Klemmvorrichtung (800) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, wobei die Klemm-
vorrichtung (800) Zubehérmontagemerkmale
umfasst und im Eingriff mit der Seitenplatte
(142) an einer beliebigen Position in einer Reihe
von Positionen entlang der Léange positionierbar
ist, um ein daran montiertes Zubehorteil zu po-
sitionieren;

wobei sich die mehreren Vorspriinge (241, 222)
parallel erstrecken und vertikal voneinander be-
abstandet sind, um die Klemmvorrichtungsein-
griffsschnittstelle (252) zu bilden,

wobei der Griff (500) schwenkbar mit der Zug-
stange (620) verbunden ist und sich die Zug-
stange (620) durch eine Offnung im Kérper (402)
erstreckt und schwenkbar mit den mehreren
Fingern (310, 330) gekoppelt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, wobei die Klemmein-
griffsschnittstelle (252) eine Wandoberflache (240),
einen ersten Arm (234), der sichweg vonder Wando-
berflache erstreckt, eine erste Oberflache (242), die
sich vom ersten Arm (234) in einer im Wesentlichen
parallelen Richtung mit der Wandoberflache (240)
nach unten erstreckt, einen zweiten Arm (226), der
sich weg von der ersten Oberflache (242) erstreckt
und mit der Wandoberflache (240) verbindet, eine
erste Lippe (232), die sich weg von der Wandober-
flache (240) in einer im Allgemeinen senkrechten
Richtung an einer Position unter dem ersten Arm
(234) erstreckt, einen dritten Arm (224), der weg von
der ersten Oberflache (242) an einer Position unter
der ersten Lippe (232) und Uber dem zweiten Arm
(226) herausragt, eine zweite Lippe (222), die vom
dritten Arm (224) im Wesentlichen koplanar mit der
Wandoberflache (240) und der ersten Oberflache
(242) nach unten herausragt, umfasst;

wobei die erste Lippe (232) und der zweite Arm (226)
einen Kanal (210) definieren;

wobei die erste Lippe (232) und der dritte Arm (224)
einen ersten Schlitz (212) definieren;

wobei die zweite Lippe (222) und der zweite Arm
(226) einen zweiten Schlitz (214) definieren;

wobei die erste Lippe (232), die Wandoberflache
(240) und der erste Arm (234 ) einen ersten Hohlraum
(230) bilden; und

wobei die zweite Lippe (222), der dritte Arm (224)
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10.

und die erste Oberflache (242) einen zweiten Hohl-
raum (220) bilden.

Vorrichtung nach Anspruch 5, wobei die mehreren
Finger (310, 330) einen Klemmmechanismus der
Klemmvorrichtung bilden, dimensioniert und ge-
formt, um in einen in der Seitenplatte ausgebildeten
Kanal (210) eingefiihrt zu werden, und wobei ein ers-
ter der mehreren Finger (310, 330) dimensioniert
und geformt ist, um in einen ersten Schlitz (212) in-
nerhalb des Kanals (210) eingefiihrt zu werden, und
wobei ein zweiter der mehreren Finger (310, 330)
dimensioniert und geformt ist, um in einen zweiten
Schlitz (214) innerhalb des Kanals (210) eingefiihrt
zu werden.

Vorrichtung nach Anspruch 6, wobei der Griff (500)
drehbar ist in einer ersten Richtung, um die mehre-
ren Finger (310, 300) weg vom Kérper (400) zu drii-
cken zum Entkoppeln der Klemmvorrichtung (800)
vonder Seitenplatte (142), und in einer zweiten Rich-
tung, um die mehreren Finger (310, 300) in Richtung
des Korpers (400) zu ziehen zum Klemmen der
Klemmvorrichtung (800) an der Seitenplatte (142),
wobei das Drehen des Griffes (500) in die zweite
Richtung vorzugsweise den Kérper (400) veranlasst,
an der Klemmvorrichtungseingriffsschnittstelle
(252) anzuliegen, wobei der erste Klemmvorrich-
tungsfinger (310) an der ersten Lippe (232) anliegen
soll, der zweite Klemmvorrichtungsfinger (330) an
der zweiten Lippe (222) anliegen soll und der Koérper
(400) an der Wandoberflache (240) anliegen soll,
und wobei Betatigung des Griffes (500) in der ersten
Richtung die Klemmvorrichtung (800) von der Vor-
richtungseingriffsschnittstelle (252) 16st.

Vorrichtung nach Anspruch 5, ferner umfassend ei-
ne Verriegelungsplatte (900), dimensioniert und ge-
formt, um in und durch eine Offnung (406) am Kérper
(400) eingefiihrt zu werden, wobei ein Teil der Ver-
riegelungsplatte (900) aus dem Kérper (400) heraus-
ragt; wobei die Verriegelungsplatte (900) dazu aus-
gelegtist zu verhindern, dass der Griff (500) betatigt
wird, wenn die Verriegelungsplatte (900) in den Koér-
per (400) eingefihrtist, indem die Klemmvorrichtung
(800) gehindert wird, von der Klemmeingriffsschnitt-
stelle (252) getrennt zu werden; und

wobei die Verriegelungsplatte (900) ferner eine Off-
nung in dem Teil der Verriegelungsplatte umfasst,
der aus dem Korper herausragt, sodass ein Verrie-
gelungsmechanismus eingefiihrt werden kann, um
zu verhindern, dass die Klemmvorrichtung (800) von
der Eingriffsschnittstelle getrennt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 5, wobei die Seitenplatte
(142) extrudiertist, umalternierende Eingriffsschnitt-
stellen zu bilden, die sich nach innen und nach auf3en
beziglich eines Laderaums (130) 6ffnen, der teilwei-
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se durch die Seitenplatte (142) definiert ist, sodass
Klemmvorrichtungen (800) an gegeniiberliegenden
Seiten der Seitenplatten (142) zur Befestigung von
Objekten sowohl an der Innenseite als auch an der
Aullenseite des Laderaums montiert werden koén-
nen, oder wobei die Vorrichtung mehrere Ladeprit-
schenseitenwande (142) und einen Ladeboden
(150) umfasst, die einen Laderaum (130) definieren,
und wobei jede Seitenplatte (142) entgegengesetzt
zeigende erste und zweite vertikale Oberflachen de-
finiert, und wobei jede der Seitenplatten (142) eine
Klemmeingriffsschnittstelle (252) umfasst, die in je-
der der ersten und zweiten vertikalen Oberflachen
ausgebildet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 6, ferner umfassend ei-
nen Griffdrehzapfen, umfassend einen Griffdreh-
zapfenkdérper und eine Griffdrehzapfen6ffnung
(612), die sich auf einer Achse senkrecht zum Griff-
drehzapfenkoérper durch die Mitte des Griffdrehzap-
fenkorpers erstreckt;

einen Blockstift (630), umfassend einen Blockstift-
kérper und eine Blockstiftéffnung (632), die sich auf
einer Achse senkrecht zum Blockstiftkdrper durch
die Mitte des Blockstifts (630) erstreckt;

wobei der Griff (500) ferner eine erste Griffseite, eine
zweite Griffseite, einen Griffhohlraum, der sich von
der Griffbasis erstreckt, eine Offnung zwischen der
Griffoberseite und der Griffunterseite durch einen
Teil des Griffes definierend, und eine Griffschnittstel-
le umfasst;

wobei der Griffdrehzapfen so dimensioniert und ge-
formt ist, dass er durch die erste und zweite Griffoff-
nung eingefuhrt werden kann, und wobei die Griff-
drehzapfendéffnung so positioniert ist, dass sie in der
Mitte des Griffhohlraums befindlich ist;

wobei der Blockstift dimensioniert und geformt ist,
um in eine Offnung durch den Klemmmechanismus
eingeflihrt zu werden;

wobei die Zugstange (620) so dimensioniert und ge-
formtist, dass das erste Zugstangenende in die Griff-
drehzapfendéffnung eingefiihrt werden kann und das
zweite Zugstangenende in die Blockstiftoffnung
(632) eingeflihrt werden kann, wobei die Zugstange
(620) ferner dimensioniert und geformt ist, um sich
durch eine Koérperéffnung (402) zu erstrecken, die
sich durch den Korper (400) erstreckt,

wobei der Griff (500) insbesondere ferner eine Griff-
basis (528) mit einer genockten Oberflache umfasst,
die angewinkeltist, um den Kérper (400) der Klemm-
vorrichtung (800) mit den Klemmeingriffsschnittstel-
len (252) in Eingriff zu bringen, wenn die Griffschnitt-
stelle in einer geschlossenen Position ist, und die
Klemmvorrichtung von einer der Klemmeingriffs-
schnittstellen zu trennen, wenn die Griffschnittstelle
in eine offene Position betatigt wird;

wobei Betatigung der Griffschnittstelle in die ge-
schlossene Position den Griffdrehzapfen veranlasst,

15

20

25

30

35

40

45

50

55

sich in Richtung des Kérpers (400) zu bewegen, da-
bei den Klemmmechanismus in Richtung des Kor-
pers (400) ziehend; wobei Betatigung der Griff-
schnittstelle in die offene Position den Griffdrehzap-
fen veranlasst, sich weg vom Korper (400) zu bewe-
gen, dabei den Klemmmechanismus vom Korper
(400) weg driickend.

Revendications

Dispositif de serrage (800) destiné a étre utilisé dans
une plate-forme de chargement (140) comportant
une pluralité de saillies (241, 222) formant une inter-
face d’entrée en prise avec le dispositif de serrage
(252) congue pour s’aligner sur le dispositif de ser-
rage (800), comprenant :

une poignée (500), un corps (400), un mécanis-
me de serrage doté d’une pluralité de doigts
(310, 330) et une tige de traction (620) reliant
entre eux la poignée (500), le corps (400) et le
mécanisme de serrage ;

danslequelle mécanisme de serrage estdimen-
sionné et fagonné pour étre inséré dans l'inter-
face d’entrée en prise avec le dispositif de ser-
rage (252), et une fois qu’il est a I'intérieur de
I'interface d’entrée en prise avec le dispositif de
serrage (252), la poignée (500) est actionnée
de telle sorte que la pluralité de doigts (310, 330)
s’appuie contre l'interface d’entrée en prise avec
le dispositif (252) ; et caractérisé en ce que
le mécanisme de serrage comporte en outre un
c6té arriére et la pluralité de doigts (310, 330)
comporte un premier doigt positionné au-des-
sus d’'un deuxieme doigt ;

le premier doigt comprenant un premier bras
(312) s’étendant a partir du coté arriere (302),
une premiere branche (314) sensiblement pa-
rallele au coté arriere (302) s’étendant a partir
du premier bras (312) et une premiére levre de
doigt (316) s’étendant vers le coté arriere a partir
de la premiére branche (314) ;

le deuxieme doigt (330) comprenant un deuxié-
me bras (332) s’étendant a partir du co6té arriere
(302), une deuxiéme lévre de doigt (334) sensi-
blement parallele au cété arriere (302) s’éten-
dant a partir du deuxiéme bras (332) ; et

la premiere branche (314) et la deuxiéme lévre
de doigt (334) étant sensiblement coplanaires.

Dispositif de serrage (800) selon la revendication 1,
dans lequel la poignée (500) comporte une base de
poignée dotée d’une surface a came pour permettre
a la tige de traction (620) d’étre actionnée de telle
sorte que le mécanisme de serrage soit déployé ou
rentré dans un sens sensiblement similaire a 'ac-
tionnement de la tige de traction.
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Dispositif de serrage (800) selon la revendication 1,
dans lequel la poignée peut étre actionnée sans
outils dans un premier sens pour tirer la tige de trac-
tion (620) pour attirer les premier et deuxiéme doigts
en contact avec l'interface d’entrée en prise avec le
dispositif de serrage (252) de sorte que le dispositif
de serrage (800) soit fixé rigidement a l'interface
d’entrée en prise avec le dispositif de serrage (252) ;
dans lequel la poignée (500) peut étre actionnée
sans outils dans un deuxiéme sens pour pousser la
tige de traction (620) pour relacher une force de ser-
rage entre les premier et deuxiéme doigts et I'inter-
face d’entrée en prise avec le dispositif de serrage
(252), de sorte que le dispositifde serrage (800) puis-
se étre repositionné le long de l'interface d’entrée en
prise avec le dispositif de serrage (252) jusqu’a un
emplacement souhaité.

Dispositif de serrage (800) selon la revendication 1,
dans lequel le corps (400) comprend en outre une
pluralité d’ouvertures renfoncées vers l'intérieur du
corps (400).

Appareil servant au montage d’accessoires sur un
véhicule (110) comportant une plate-forme de char-
gement (140) comprenant :

un panneau latéral de plate-forme de charge-
ment (142) comportant une pluralité de saillies
(241, 222) s’étendant chacune au moins sur une
majorité d’'une longueur du panneau latéral
(142) entre une premiére extrémité et une
deuxiéme extrémité de celui-ci ;

un dispositif de serrage (800) selon n’importe
laquelle des revendications précédentes, dans
lequel le dispositif de serrage (800) comporte
des éléments de montage d’accessoires et peut
étre positionné en prise avec le panneau latéral
(142) n’importe ou dans une plage d’emplace-
ments le long de la longueur de maniere a po-
sitionner un accessoire monté sur celui-ci ;
dans lequel la pluralité de saillies (241, 222)
s’étendent parallélement et sont espacées ver-
ticalementles unes des autres de maniére a for-
mer l'interface d’entrée en prise avec le dispositif
de serrage (252),

dans lequel la poignée (500) est reliée de ma-
niére pivotante a la tige de traction (620), et la
tige de traction (620) s’étend a travers une
ouverture dans le corps (402) et est accouplée
de maniere pivotante a la pluralité de doigts
(310, 330).

Appareil selon la revendication 5, dans lequel I'inter-
face d’entrée en prise de serrage (252) comporte
une surface de paroi (240), un premier bras (234)
s'étendant a I'écart de la surface de paroi, une pre-
miére surface (242) s’étendant vers le bas a partir
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du premier bras (234) dans une direction sensible-
ment paralléle a la surface de paroi (240), un deuxié-
me bras (226) s’étendant a I'écart de la premiére
surface (242) et se raccordant a la surface de paroi
(240), une premiére lévre (232) faisant saillie al'écart
de la surface de paroi (240) dans une direction gé-
néralement perpendiculaire a une position en des-
sous du premier bras (234), un troisieme bras (224)
faisant saillie a I'écart de la premiére surface (242)
aune position en dessous de la premiére lévre (232)
etau-dessus du deuxiéme bras (226), une deuxieme
levre (222) faisant saillie vers le bas a partir du troi-
siéme bras (224) de maniére sensiblement copla-
naire a la surface de paroi (240) et a la premiére
surface (242) ;

dans lequel la premiere lévre (232) et le deuxieme
bras (226) définissent un canal (210) ;

dans lequel la premiere lévre (232) et le troisieme
bras (224) définissent une premiére fente (212) ;
dans lequel la deuxieme levre (222) et le deuxieme
bras (226) définissent une deuxiéme fente (214) ;
dans lequel la premiére levre (232), la surface de
paroi (240) et le premier bras (234) forment une pre-
miere cavité (230) ; et

dans lequel la deuxiéeme lévre (222), le troisieme
bras (224) et la premiére surface (242) forment une
deuxieme cavité (220).

Appareil selon la revendication 5, dans lequel la plu-
ralité de doigts (310, 330) forme un mécanisme de
serrage du dispositif de serrage dimensionné et fa-
gonné pour étre inséré dans un canal (210) formé
dans le panneau latéral, et dans lequel un premier
doigt parmi la pluralité de doigts (310, 330) est di-
mensionné etfagonné pour étre inséré dans une pre-
miere fente (212) a l'intérieur du canal (210), et un
deuxieme doigt parmilapluralité de doigts (310, 330)
est dimensionné et fagonné pour étre inséré dans
une deuxieme fente (214) al'intérieur du canal (210).

Appareil selon la revendication 6, dans lequel la poi-
gnée (500) peut étre tournée dans un premier sens
pour pousser la pluralité de doigts (310, 300) a I'écart
du corps (400) pour désaccoupler le dispositif de ser-
rage (800) du panneau latéral (142), et dans un
deuxieme sens pour tirer la pluralité de doigts (310,
300) vers le corps (400) pour serrer le dispositif de
serrage (800) sur le panneau latéral (142), dans le-
quella poignée (500) tournée dans le deuxiéme sens
ameéne de préférence le corps (400) a s’appuyer con-
tre l'interface d’entrée en prise avec le dispositif de
serrage (252), le premier doigt de dispositif de ser-
rage (310) a s’appuyer contre la premiére lévre
(232), le deuxieme doigt de dispositif de serrage
(330) a s’appuyer contre la deuxieme lévre (222), et
le corps (400) a s’appuyer contre la surface de paroi
(240), et dans lequel I'actionnement de la poignée
(500) dans le premier sens libére le dispositif de ser-
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rage (800) de linterface d’entrée en prise avec le
dispositif (252).

Appareil selon la revendication 5, comprenant en
outre une plaque de verrouillage (900) dimension-
née et fagonnée pour étre insérée dans et a travers
une ouverture (406) sur le corps (400), une portion
de la plaque de verrouillage (900) faisant saillie hors
du corps (400) ;

dans lequel la plaque de verrouillage (900) est con-
figurée pour empécher la poignée (500) d’étre ac-
tionnée lorsque la plaque de verrouillage (900) est
insérée dans le corps (400) par blocage du dispositif
de serrage (800) de maniére a 'empécher d’étre dé-
saccouplé de l'interface d’entrée en prise de serrage
(252) ; etdans lequel la plaque de verrouillage (900)
comprend en outre une ouverture dans la portion de
la plaque de verrouillage faisant saillie hors du corps
de telle sorte qu’'un mécanisme de verrouillage peut
étre inséré de maniére a empécher le dispositif de
serrage (800) d’étre désaccouplé de l'interface d’en-
trée en prise.

Appareil selon la revendication 5, dans lequel le pan-
neau latéral (142) est extrudé de maniere a former
desinterfaces d’entrée en prise de serrage alternées
s’ouvrant vers lintérieur et vers I'extérieur par rap-
port a un espace de chargement (130) défini en par-
tie par le panneau latéral (142), de sorte que des
dispositifs de serrage (800) peuvent étre montés sur
des cotés opposés des panneaux latéraux (142)
pour la fixation d’objets a la fois a I'intérieur et a I'ex-
térieur de I'espace de chargement, ou l'appareil
comprenant une pluralité de panneaux latéraux de
plate-forme de chargement (142) et un plancher de
chargement (150) définissant un espace de charge-
ment (130), et dans lequel chaque panneau latéral
(142) définit des premiére et deuxiéme surfaces ver-
ticales orientées de maniére opposée, etdans lequel
chacun des panneaux latéraux (142) comporte une
interface d’entrée en prise de serrage (252) formée
dans chacune des premiere et deuxiéme surfaces
verticales.

Appareil selon la revendication 6, comprenant en
outre un pivot de poignée comportant un corps de
pivot de poignée et une ouverture de pivot de poi-
gnée (612) s’étendant a travers le centre du corps
de pivot de poignée sur un axe perpendiculaire au
corps de pivot de poignée ;

une goupille de blocage (630) comportant un corps
de goupille de blocage et une ouverture de goupille
de blocage (632) s’étendant a travers le centre de
la goupille de blocage (630) sur un axe perpendicu-
laire au corps de goupille de blocage ;

la poignée (500) comprenant en outre un premier
c6té de poignée, un deuxiéme cété de poignée, une
cavité de poignée s’étendant a partir de la base de
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poignée définissant une ouverture entre la partie su-
périeure de poignée et la partie inférieure de poignée
a travers une portion de la poignée, et une interface
de poignée ; dans lequel le pivot de poignée est di-
mensionné et fagonné de telle sorte qu'il peut étre
inséré atraversles premiére et deuxieme ouvertures
de poignée, et I'ouverture de pivot de poignée est
positionnée pour étre située au milieu de la cavité
de poignée ;

dans lequel la goupille de blocage est dimensionnée
et fagonnée pour étre insérée dans une ouverture a
travers le mécanisme de serrage ;

dans lequel la tige de traction (620) est dimension-
née et fagonnée pour que la premiére extrémité de
tige de traction soit insérée dans I'ouverture de pivot
de poignée et que la deuxieme extrémité de tige de
traction soit insérée dans l'ouverture de goupille de
blocage (632), dans lequel la tige de traction (620)
est en outre dimensionnée et fagonnée pour s’'éten-
dre a travers une ouverture de corps (402) s’éten-
dant a travers le corps (400),

dans lequel la poignée (500) en particulier comprend
en outre une base de poignée (528) dotée d’une sur-
face a came inclinée pour mettre en prise le corps
(400) du dispositif de serrage (800) avec les interfa-
ces d’entrée en prise de serrage (252) lorsque l'in-
terface de poignée est dans une position fermée et
désaccoupler le dispositif de serrage de l'une des
interfaces d’entrée en prise de serrage lorsque I'in-
terface de poignée est actionnée dans une position
ouverte ;

dans lequel I'actionnement de I'interface de poignée
jusqu’a la position fermée améne le pivot de poignée
a se déplacer vers le corps (400), en tirant le méca-
nisme de serrage vers le corps (400) ; dans lequel
I'actionnement de l'interface de poignée jusqu’a la
position ouverte amene le pivot de poignée a se dé-
placer a I'écart du corps (400), en poussant le mé-
canisme de serrage a I'écart du corps (400).
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