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(54) Mouvement de montre

(57) L’invention concerne un mouvement d’horloge-
rie mécanique comportant un bâti (1), un organe moteur
(2) relié à une roue d’échappement (7) par un rouage de
finissage (3 à 6), un oscillateur mécanique (8) et un

échappement (10). L’oscillateur mécanique (8) est dis-
posé dans une enceinte étanche (9) portée par ladite
roue d’échappement (7).
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Description

[0001] La présente invention se rapporte à un mouve-
ment de montre comprenant un bâti, un organe moteur
relié à une roue d’échappement par un rouage de finis-
sage, un oscillateur mécanique et un échappement.
[0002] Ce mouvement d’horlogerie est notamment
prévu pour fonctionner à pression réduite ou en atmos-
phère contrôlée.
[0003] On connait de tels mouvements mécaniques
qui sont logés dans une boîte de montre étanche dans
laquelle on a créé une réduction de pression ou placé un
fluide déterminé. De telles pièces d’horlogerie présentent
forcément des inconvénients pour leur service après-
vente et pour garantir une étanchéité parfaite de la boîte
de montre sur une longue durée.
[0004] On connait du document FR 2054540 une mon-
tre fonctionnant sous pression réduite dont l’oscillateur
est un balancier-spiral entretenu électroniquement par
des bobines coopérant avec un champ magnétique créé
par deux aimants. La longueur du spiral est réglée par
une raquetterie qui peut être déplacée par deux bilames.
Dans cette réalisation, l’oscillateur et ses moyens de ré-
glage et d’entretien sont contenus dans une enceinte her-
métiquement fermée dans laquelle règne une pression
réduite. Cette enceinte est munie de fiches alimentant
les bobines et les deux bilames en courant électrique.
Cette enceinte est enfichable dans un boîtier contenant
le circuit électronique, la source de courant et le dispositif
d’affichage de l’heure.
[0005] Une telle construction ne convient bien entendu
pas à la réalisation d’une montre mécanique et présente
des points faibles qui sont les fiches traversant l’enceinte
pour l’alimentation des bobines et des bilames.
[0006] La présente invention a pour but la réalisation
d’un mouvement d’horlogerie mécanique dont seul l’os-
cillateur mécanique soit logé dans une enceinte étanche
à pression réduite ou atmosphère contrôlée, le reste du
mouvement pouvant être contenu dans une boîte de
montre à pression atmosphérique.
[0007] La présente invention a pour objet un mouve-
ment d’horlogerie comprenant les caractéristiques énu-
mérées à la revendication 1, ainsi qu’une pièce d’horlo-
gerie comprenant un tel mouvement.
[0008] Le dessin annexé illustre schématiquement et
à titre d’exemple une forme d’exécution du mouvement
d’horlogerie selon l’invention.

La figure 1 est une vue schématique en coupe par-
tielle du mouvement d’horlogerie.
La figure 2 est une vue en perspective de la roue
d’échappement du mouvement et de son enceinte
étanche.
La figure 3 est une vue en perspective et en coupe
de la roue d’échappement du mouvement et de son
enceinte étanche.
La figure 4 est une vue en perspective de la roue
d’échappement du mouvement, la partie supérieure

de l’enceinte étanche étant retirée et laissant appa-
raître l’oscillateur mécanique.
Les figures 5 à 10 sont des vues de principe d’un
échappement à translation du type Benoît illustrant
son fonctionnement.

[0009] La présente invention a pour objet un mouve-
ment d’horlogerie mécanique pour une pièce d’horloge-
rie mécanique comportant une boîte renfermant ledit
mouvement.
[0010] Ce mouvement d’horlogerie mécanique a pour
but de faire fonctionner son oscillateur mécanique dans
une enceinte étanche à une pression réduite ou dans
une atmosphère contrôlée sans pour autant que le reste
du mouvement ne soit soumis à ces conditions particu-
lières de manière à pouvoir être logé dans une boîte,
étanche ou non, d’une pièce d’horlogerie mécanique.
[0011] Ce mouvement d’horlogerie mécanique com-
porte entre autre un bâti, un organe moteur relié à une
roue d’échappement par un rouage de finissage, un os-
cillateur mécanique et un échappement.
[0012] Dans la forme d’exécution préférée illustrée au
dessin, le mouvement d’horlogerie mécanique comporte
un bâti 1 formé d’une platine et d’un ou plusieurs ponts,
d’un organe moteur 2 constitué par un barillet, d’un roua-
ge de finissage comportant plusieurs mobiles 3, 4, 5 et
d’un mobile d’échappement comportant un pignon
d’échappement 6 en prise avec le dernier mobile 5 du
rouage de finissage et une roue d’échappement 7.
[0013] Ce mouvement d’horlogerie mécanique com-
porte encore un oscillateur formé, dans cet exemple, d’un
balancier-spiral 8 pivoté sur la roue d’échappement 7 de
façon concentrique à celle-ci. Le mouvement peut alter-
nativement comprendre d’autres types d’oscillateur mé-
caniques, tel qu’un oscillateur à diapason.
[0014] Cet oscillateur mécanique 8 est logé dans une
enceinte étanche 9 portée par la roue d’échappement 7.
Cette enceinte étanche est, dans cette forme d’exécution
préférée, constituée par une planche 9a de la roue
d’échappement sur laquelle est fixée de façon étanche
une cloche 9b. La fixation de cette cloche 9b sur la plan-
che 9a de la roue d’échappement peut se faire, avec ou
sans joint, par fixation mécanique par exemple des vis,
par collage, par soudure ou de préférence par le collage
anodique ou « anodic bonding ».
[0015] La fixation de la cloche 9b sur la planche 9a de
la roue d’échappement 7 se fait sous vide ou pression
réduite ou sous atmosphère contrôlée, par exemple un
fluide présentant des caractéristiques favorables à la ré-
duction des pertes par frottement.
[0016] Grâce à cette conception, seul l’oscillateur 8 du
mouvement d’horlogerie mécanique est mis sous vide
ou atmosphère contrôlée, le reste du mouvement fonc-
tionnant à la pression ambiante ou à une pression pré-
déterminée différente. On obtient ainsi un mouvement
d’horlogerie mécanique présentant pratiquement les mê-
mes avantages du point de vue chronométrique, réserve
de marche, etc. qu’un mouvement entièrement logé dans
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une boîte étanche à basse pression ou atmosphère con-
trôlée tout en évitant de nombreux inconvénients lors de
services après-vente puisque la majeure partie du mou-
vement d’horlogerie fonctionne à pression atmosphéri-
que, seul l’oscillateur étant logé dans son enceinte étan-
che.
[0017] Le mouvement d’horlogerie mécanique com-
porte encore une ancre 10 pivotée sur le bâti 1 et com-
portant deux palettes coopérant avec la denture de la
roue d’échappement 7.
[0018] Dans la forme d’exécution illustrée, l’oscillateur
8 est formé d’un balancier 8a solidaire d’un axe de ba-
lancier 8b pivoté sur la roue d’échappement 7 concen-
triquement à celle-ci entre un pivot inférieur 8c solidaire
de la roue d’échappement 7 et un palier supérieur 8d
solidaire d’un pont 11 fixé sur la roue d’échappement 7.
Le spiral 8e de l’oscillateur est fixé d’une part à l’axe de
balancier 8b et d’autre part à un piton 12a solidaire d’une
raquetterie 12 pivotée sur le pont 11.
[0019] Dans la forme d’exécution préférée illustrée au
dessin, on remarque qu’il n’existe aucune liaison entre
l’intérieur et l’extérieur de l’enceinte étanche 9, ce qui est
possible grâce à l’utilisation d’un échappement à trans-
lation, par exemple du type Benoît, dont le fonctionne-
ment est rappelé en référence aux figures 5 à 10 (pour
une application où l’oscillateur mécanique ne se trouve
pas dans une enceinte étanche).
[0020] En position d’équilibre (figure 5), la première
palette 10a de l’ancre 10 bloque la roue d’échappement
7. L’oscillateur 8 est en mouvement mais le couple ap-
porté par le rouage de finissage à la rue d’échappement
7 (flèche A) est plus important que le couple apporté par
le balancier-spiral (flèche B).
[0021] Lorsque l’oscillateur 8 arrive en position extrê-
me (figure 6), le couple fourni par le balancier-spiral est
plus important que le couple fourni par le rouage de fi-
nissage. La roue d’échappement 7 pivote en recul et vient
appuyer sur l’arrière de la seconde palette 10b de l’ancre
10.
[0022] En appui sur la seconde palette 10b (figure 7),
la roue d’échappement 7 fait basculer l’ancre 10 et dé-
gage la première palette 10a. L’oscillateur arrive à la fin
de sa course et repart dans l’autre sens.
[0023] Lorsqu’il change de sens (figure 8), le balancier-
spiral apporte un couple (flèche B) dans le même sens
que le rouage de finissage (flèche A). La roue d’échap-
pement pivote et vient heurter la seconde palette 10b
faisant pivoter l’ancre 10.
[0024] La première palette 10a est ramenée dans le
parcours de la denture de la roue d’échappement 7 (fi-
gure 9).
[0025] La roue d’échappement 7 revient en position
d’équilibre (figure 10) sur la première palette 10a le temps
de la fin du cycle d’oscillation du balancier-spiral.
[0026] Bien entendu, on peut utiliser un autre système
d’échappement que celui décrit ci-dessus mais cela peut
impliquer une liaison, par exemple magnétique, entre
l’oscillateur 8, notamment l’axe du balancer 8b, et l’ancre

10 afin d’éviter de traverser mécaniquement l’enceinte
étanche.
[0027] En se référant notamment à la figure 3, on re-
marque que la roue d’échappement 7 est pivotée en por-
te-à-faux sur le bâti 1.
[0028] Dans l’exemple illustré, la roue d’échappement
7 est pivotée sur le bâti à l’aide d’un roulement à bille 13.

Revendications

1. Mouvement d’horlogerie mécanique comportant un
bâti (1), un organe moteur (2) relié à une roue
d’échappement (7) par un rouage de finissage (3 à
6), un oscillateur mécanique (8) et un échappement
(10), caractérisé par le fait que l’oscillateur méca-
nique (8) est disposé dans une enceinte étanche (9)
portée par ladite roue d’échappement (7).

2. Mouvement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que l’oscillateur mécanique (8) est pivoté
concentriquement sur la roue d’échappement (7).

3. Mouvement selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risé par le fait que la roue d’échappement (7) com-
porte une planche (9a) sur laquelle est fixée de façon
étanche une cloche (9b), cette planche (9a) et cette
cloche (9b) délimitant l’enceinte étanche (9) renfer-
mant l’oscillateur (8).

4. Mouvement selon l’une des revendications 1 à 3,
caractérisé par le fait que l’enceinte étanche (9)
est mise sous vide partiel, sous atmosphère contrô-
lée ou remplie d’un fluide déterminé.

5. Mouvement selon la revendication 4, caractérisé
par le fait que la cloche (9b) est fixée de façon étan-
che sur la planche (9a) de la roue d’échappement.

6. Mouvement selon la revendication 5, caractérisé
par le fait que la cloche (9b) est fixée de façon étan-
che sur la planche (9a) de la roue d’échappement,
par « anodic bonding ».

7. Mouvement selon l’une des revendications 1 à 6,
caractérisé par le fait que l’oscillateur mécanique
(8) est un balancier-spiral.

8. Mouvement selon l’une des revendications 1 à 7,
caractérisé par le fait que l’ancre d’échappement
(10) est située hors de l’enceinte étanche (9), pivotée
sur le bâti et coopère avec la roue d’échappement.

9. Mouvement selon l’une des revendications 1 à 8,
caractérisé par le fait que l’échappement est un
échappement à translation, notamment du type
Benoît.
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10. Mouvement selon l’une des revendications 1 à 7,
caractérisé par le fait que l’échappement comporte
une transmission magnétique entre l’oscillateur
mecanique (8) et l’ancre d’échappement (10).

11. Mouvement selon l’une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que la roue d’échap-
pement (7) est pivotée en porte-à-faux sur le bâti (1).

12. Pièce d’horlogerie mécanique comportant un mou-
vement selon l’une des revendications précédentes.
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