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(54) STAUBSAUGER UND VERFAHREN ZUM BETREIBEN EINES STAUBSAUGERS

(57)  Die Erfindung betrifft einen Staubsauger (1) und
Verfahren zum Betreiben eines Staubsaugers (1). Der
erfindungsgemaRe Staubsauger (1) ist mit einer Saug-
dise (4) zum Auf-saugen von Schmutz und/oder Staub,
insbesondere Grobgut und/oder Feinstaub, von einem
Boden (5) mittels einer Saugluftstrdmung und mit einem
Handteil (17) zum manuellen Bewegen der Saugdise
(4) Uber den Boden (5) versehen, wobei die Saugdiise
(4) ein Gehause (6), einen innerhalb des Gehauses (6)
gebildeten Saugraum (8) mit einer bodenseitigen, einen
Saugmund (21) bildenden Offnung, einen in den Sau-
graum (8) mindenden Saugkanal (9) zum Fuhren der
Saugluftstromung und ein Stiitzelement (12) aufweist,
wobei das Stiitzelement (12) mittels eines Aktuators (13)
relativ zur Unterseite (7) der Saugdiise (4) verfahrbar ist,
um durch ein Ausfahren des Stiitzelements (12) den Ab-
stand des Saugmunds (21) vom Boden (5) wenigstens
bereichsweise zu erhéhen und durch ein Einfahren des
Stltzelements (12) den Abstand des Saugmunds (21)
vom Boden (5) wenigstens bereichsweise zu verringern.
Dabei ist der Aktuator (13) mittels eines am Handteil (17)
angeordneten manuell betétigbaren Schalters (18) an-
steuerbar ist. Damit wird ein derartiger Staubsauger (1)
bereitgestellt, der mit geringem Aufwand eine Anpas-
sung seiner Saugdise (4) an eine jeweilige Situation er-
moglicht, um auch ein verlassliches Absaugen von Grob-
gut zu gewahrleisten.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Staubsauger mit einer Saugdiise zum Aufsaugen von Schmutz und/oder Staub,
insbesondere Grobgut und/oder Feinstaub, von einem Boden mittels einer Saugluftstrdmung und mit einem Handteil
zum manuellen Bewegen der Saugdiise Uber den Boden, wobei die Saugdise ein Gehause, einen innerhalb des Ge-
h&u-ses gebildeten Saugraum mit einer bodenseitigen, einen Saugmund bildenden Offnung, einen in den Saugraum
miindenden Saugkanal zum Fihren der Saugluftstrdmung und ein Stiitzelement aufweist, wobei das Stitzelement
mittels eines vorzugsweise elektrischen Aktuators relativ zur Unterseite der Saugdise verfahrbar ist, um durch ein
Ausfahren des Stiitzelements den Abstand des Saugmunds vom Boden wenigstens bereichsweise zu erhéhen und
durch ein Einfahren des Stltzelements den Abstand des Saugmunds vom Boden wenigstens bereichsweise zu verrin-
gern.

[0002] Ein Staubsauger der eingangs genannten Art ist aus der EP 2 098 150 B1 bekannt. Die Saugdiise des dort
beschriebenen Staubsaugers soll universell auf Teppichbéden und auf Hartbdden einsetzbar sein und dabei sowohl
gute Saugeigenschaften fir Feinstaub als auch fiir Grobgut aufweisen. Dazu ist die Saugdiise mit einer separat schalt-
baren Zusatzeinrichtung zum Saugen von Grobgut versehen, mit der zwischen der zu reinigenden Bodenflache und
dem Saugmund ein groRerer Abstand erzielbar ist als in einem regularen Saugbetrieb. Um die Saugdiise anzuheben
und damit einen gréfReren Abstand des Saugmundes von dem Boden zu erzielen, schlagt die EP 2 098 150 B1 Stiitzrollen
vor, die vertikal verstellbar sind, so dass die Saugdiise durch Ausfahren der Stitzrollen auf ein héheres Niveau anhebbar
ist. In diesem héheren Niveau kann Grobgut besser unter die Saugdiise und damit auch unter den Saugmund gelangen
und somit abgesaugt werden. Zur Betatigung der ausfihrbaren Abstitzrollen wird eine auf der Oberseite der Saugdiise
angeordnete Betatigungsvorrichtung vorgeschlagen.

[0003] Daruberhinausistesaus der Praxis bekannt, dass Saugdisen fiir Staubsauger derart zwischen zwei Stellungen
umschaltbar sind, dass in einer Teppichbodenstellung eine insbesondere fiir das Saugen von Teppichbdden geeignete
Stellung der Saugdiise erzielt wird und in einer Hartbodenstellung dementsprechend eine besonders fiir das Saugen
von Hartbdden geeignete Stellung. Typischerweise ist der Abstand des Saugmunds von dem zu saugenden Boden in
der Teppichbodenstellung geringer als in der Hartbodenstellung. Ein Wechsel zwischen diesen beiden Stellungen kann
z.B. dadurch erfolgen, dass eine oder mehrere Borstenreihen aus der Unterseite der Saugdise ausgefahren werden,
die die Saugdise insgesamt in einen groReren Abstand vom Boden bringen. Zur Umstellung zwischen der Teppichbo-
denstellung und der Hartbodenstellung ist bei den aus der Praxis bekannten Saugdiisen haufig ein FulRschalter vorge-
sehen.

[0004] Problematisch bei den herkémmlichen Staubsaugern ist jedoch, dass die bekannten Saugdiisen nur mit relativ
groRem Aufwand auch ein verlassliches Absaugen von Grobgut in allen Situationen gewahrleisten kénnen. Trotz ver-
schiedener Einstellungsmdglichkeiten der Saugdiise knnen namlich haufig nur mit grofem Aufwand derartige Einstel-
lungen der Saugduse erzielt werden, die in der jeweiligen Situation tatsachlich auch ein verlassliches Absaugen von
Grobgut gewahrleisten.

[0005] Ausgehend von dieser Situation ist es die Aufgabe der Erfindung, einen derartigen Staubsauger anzugeben,
der mit geringem Aufwand eine Anpassung seiner Saugdise an eine jeweilige Situation ermdglicht, um auch ein ver-
lassliches Absaugen von Grobgut zu gewahrleisten.

[0006] Diese Aufgabe wird durch die Gegenstande der unabhangigen Anspriiche geldst. Bevorzugte Weiterbildungen
der Erfindung sind in den Unteranspriichen beschrieben.

[0007] Erfindungsgemal ist somit ein Staubsauger mit einer Saugdise zum Aufsaugen von Schmutz und/oder Staub,
insbesondere Grobgut und/oder Feinstaub, von einem Boden mittels einer Saugluftstrdmung und mit einem Handteil
zum manuellen Bewegen der Saugdiise tUber den Boden vorgesehen, wobei die Saugdise ein Gehduse, einen innerhalb
des Gehauses gebildeten Saugraum mit einer bodenseitigen, einen Saugmund bildenden Offnung, einen in den Sau-
graum miindenden Saugkanal zum Fihren der Saugluftstromung und ein Stiitzelement aufweist, wobei das Stiitzelement
mittels eines vorzugsweise elektrischen Aktuators relativ zur Unterseite der Saugdlse verfahrbar ist, um durch ein
Ausfahren des Stiitzelements den Abstand des Saugmunds vom Boden wenigstens bereichsweise zu erhéhen und
durch ein Einfahren des Stltzelements den Abstand des Saugmunds vom Boden wenigstens bereichsweise zu verrin-
gern, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator mittels eines am Handteilangeordneten manuell betétigbaren Schalters
ansteuerbar ist.

[0008] Esist somitein wesentlicher Aspekt der Erfindung, dass der Abstand des Saugmunds vom Boden mittels eines
derartigen Schalters steuerbar ist, der am Handteil des Staubsaugers angeordnet und damit von einem Verwender des
Staubsaugers auf einfache Weise manuell betatigbar ist. Wird das Handteil vom Verwender gehalten, um die Saugdise
Uiber den zu saugenden Boden zu bewegen, bedarf es aufgrund des am Handteil angeordneten Schalters zu dessen
manueller Betatigung lediglich einer kleinen Bewegung eines Fingers des Verwenders, was die Hohenverstellung der
Saugdiise bei dem erfindungsgemaRen Staubsauger besonders einfach macht. Im Ubrigen sei darauf hingewiesen,
dass die vorliegende Beschreibung des erfindungsgemafien Staubsaugers sowie seiner bevorzugten Weiterbildung in
der Art erfolgt, dass der Staubsauger in seiner Betriebsposition beschrieben wird, in der er mit seiner Saugdiise auf
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einem Boden aufsteht.

[0009] GemaR einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung sind eine Arbeitsstellung des Stiitzelements flr einen
reguldren Saugbetrieb und eine temporare Grobgutstellung des Stiitzelements fiir ein gegeniiber der Arbeitsstellung
verbessertes Absaugen von Grobgut vorgesehen, wobei das Stiitzelement zur Einnahme der temporaren Grobgutstel-
lung gegeniiber seiner Arbeitsstellung weiter ausgefahren ist, so dass in der temporéren Grobgutstellung wenigstens
bereichsweise ein gréRerer Abstand des Saugmunds vom Boden erzielt ist als in der Arbeitsstellung. GemaR dieser
bevorzugten Weiterbildung der Erfindung kann also die Saugdiise des Staubsaugers von einer Stellung, die grundsatzlich
gut fir das Saugen des jeweiligen Bodens geeignet ist, vorlibergehend in eine andere Stellung versetzt werden, in der
eine verbesserte Absaugung von Grobgut bereitgestellt wird. Dazu wird das Stltzelement temporar weiter ausgefahren,
so dass aufgrund des damit verbundenen gréReren Abstands des Saugmunds vom Boden Grobgut besser unter die
Saugdise und damit unter den Saugmund gelangen kann, so dass es abgesaugt wird.

[0010] Dabei kann der Abstand des Saugmunds vom Boden in der temporaren Grobgutstellung des Stiitzelements
um einen vorbestimmten Absolutbetrag oder um einen vorbestimmten Relativbetrag grof3er sein als in der Arbeitsstellung
des Stltzelements. Das bedeutet also, dass vorgesehen sein kann, dass aufgrund des Ausfahrens des Stltzelements
in der temporaren Grobguteinstellung der Saugmund in einem bestimmten Bereich z.B. 5 mm weiter entfernt vom Boden
ist als in der Arbeitsstellung. Alternativ dazu kann jedoch vorgesehen sein, dass das Anheben der Saugdlse und damit
das Entfernen des Saugmunds vom Boden in Abhangigkeit von dem in der Arbeitsstellung des Stiitzelements beste-
henden Abstands des Saugmunds vom Boden erfolgt, ndmlich z.B. die Saugdiise immer zusatzlich um einen vorgebbaren
Wert, beispielsweise um 50 % des in der Arbeitsstellung des Stiitzelements bestehenden Abstands des Saugmunds
vom Boden angehoben wird. Im Ubrigen ist es ganz besonders bevorzugt, dass das Stiitzelement zur Einnahme der
temporaren Grobgutstellung von dem am Handteil angeordneten manuell betatigbaren Schalter ansteuerbar ist. Dies
ermoglicht es einem Verwender des Staubsaugers néamlich, wie oben schon angesprochen, die Saugdise mittels lediglich
eines Fingers zu betétigen und sie in einen gréReren Abstand zum Boden zu bringen, um die Grobgutabsaugung zu
verbessern.

[0011] Die Ansteuerung des Aktuators fiir das Stitzelement kann nun auf unterschiedliche Weisen ausgestaltet sein.
GemaR einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung ist der Aktuator mit dem Schalter iber eine Steuereinrichtung
verbunden und die Steuereinrichtung ist derart eingerichtet, dass bei einer manuellen Aktivierung des Schalters iber
eine vorbestimmte Aktivierungszeitdauer hinaus das Stiitzelement von seiner Arbeitsstellung in die temporare Grobgut-
stellung gebracht wird, dort solange gehalten wird, wie die manuelle Aktivierung des Schalters anhalt, und danach wieder
in seine Arbeitsstellung zuriickkehrt. Eine entsprechend eingerichtete Steuereinrichtung erlaubt es also dem Verwender
des Staubsaugers, eine flr eine verbesserte Grobgutabsaugung geeignete Stellung der Saugdise temporar dadurch
zu erreichen, dass er den Schalter aktiviert und solange aktiviert halt, wie die verbesserte Grobgutabsaugung aufrecht-
erhalten werden soll.

[0012] Ganz besonders bevorzugt ist dazu der manuell betétigbare Schalter am Handteil ein Druckknopf oder ein
Schiebeschalter. Ein Druckknopf bzw. ein Schiebeschalter ist namlich derart ausgestaltbar, dass er ohne viel Miihe
auch fir eine gewisse Zeitdauer manuell aktiviert werden kann, namlich flr eine gewisse Zeitdauer gedriickt oder
verschoben gehalten werden kann, um damit die temporare Grobgutstellung des Stiitzelements zu erzielen. Dass mittels
der Steuereinrichtung der Aktuator nur fur die Zeitdauer des Aktivierens des Schalters derart angesteuert wird, dass
das Stiitzelement von seiner Arbeitsstellung in die temporare Grobgutstellung gebracht wird, hat im Ubrigen auch den
Vorteil, dass der Verwender nicht vergessen kann, nach der von ihm gewilinschten verbesserten Grobgutabsaugung
wieder in den reguléaren Betrieb zurlickzuschalten. Sobald der Verwender nédmlich den Schalter nicht mehr betatigt,
erfolgt bei der vorliegenden Ausgestaltung automatisch eine Riickkehr des Stiitzelements in seine Arbeitsstellung.
[0013] GemaR einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung sind zwei voneinander verschiedene Arbeitsstellungen
des Stiitzelements vorgesehen, namlich einerseits eine Teppichbodenstellung des Stlitzelements und andererseits eine
Hartbodenstellung des Stltzelements, wobei das Stiitzelement in der Hartbodenstellung weiter ausgefahren ist als in
der Teppichbodenstellung, so dass in der Hartbodenstellung wenigstens bereichsweise ein groflerer Abstand des Saug-
munds vom Boden erzieltist als in der Teppichbodenstellung, wobei der Aktuator von dem manuell betatigbaren Schalter
am Handteil zur Umschaltung zwischen der Teppichbodenstellung und der Hartbodenstellung ansteuerbar ist. Es ist
moglich, dass der Saugmund durch Betatigen des Schalters derart angehoben wird, dass in der Grobgutstellung der
Abstand des Saugmundes vom Boden gréRer als der Abstand des Saugmunds vom Boden in der Hartbodenstellung
ist. Diese bevorzugte Weiterbildung der Erfindung erlaubt es einem Verwender des Staubsaugers also, eine Umschaltung
der Saugdiise zwischen verschiedenen Stellungen, die fiir unterschiedliche Arten von zu reinigenden Béden geeignet
sind, ebenfalls mittels des manuell betatigbaren Schalters am Handteil des Staubsaugers durchzufiihren.

[0014] Um nun auf besonders einfache und verlassliche Weise dem Verwender die Méglichkeit zu bieten, mittels des
manuellen Schalters einerseits eine Umschaltung zwischen der Teppichbodenstellung und der Hartbodenstellung und
andererseits eine Umschaltung zwischen der jeweiligen Arbeitsstellung und der temporaren Grobgutstellung zu ermég-
lichen, ist gemaR einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung der Aktuator mit dem Schalter Uber eine Steuerein-
richtung verbunden, und zwar Giber die zuvor schon angesprochene Steuereinrichtung oder tiber eine davon verschiedene
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Steuereinrichtung, wobei die entsprechende Steuereinrichtung derart ausgestaltet ist, dass bei einer manuellen Akti-
vierung des Schalters, die eine vorbestimmte Umschaltzeitdauer unterschreitet, der Aktuator zur Umschaltung zwischen
der Teppichbodenstellung und der Hartbodenstellung angesteuert wird. Mit anderen Worten kann auf diese Weise
vorgesehen sein, dass z.B. durch ein kurzes Driicken des als Taster ausgestalteten manuell betatigbaren Schalters
eine Umschaltung zwischen der Teppichbodenstellung und der Hartbodenstellung erzielt wird. Dabei meint eine Um-
schaltung zwischen diesen beiden Stellungen sowohl einen Wechsel von der Teppichbodenstellung in die Hartboden-
stellung als auch umgekehrt.

[0015] In Kombination mit der weiter oben beschriebenen bevorzugten Weiterbildung der Erfindung, gemaf der eine
Umschaltung zwischen der Arbeitsstellung des Stiitzelements und der temporaren Grobgutstellung des Stiitzelements
dadurch erzielt wird, dass der manuell betatigbare Schalter fiir eine gewisse Zeitdauer aktiviert wird und das Stiitzelement
nur fur die Zeitdauer dieser Aktivierung des Schalters in der temporaren Grobgut-stellung verbleibt, ergibt sich die
Méoglichkeit, die Saugdise hinsichtlich ihrer verschiedenen Stellungen und damit hinsichtlich ihrer Eignung fiir bestimmte
Saugsituationen mit einem einzigen Schalter anzusteuern, und zwar in Abhangigkeit von der Art der Betatigung des
Schalters. Insbesondere ist in diesem Zusammenhang vorzugsweise vorgesehen, dass nach der Beendigung der Ak-
tivierung des Schalters, die veranlasst hat, dass das Stiitzelement in die temporare Grobguteinstellung tUberfihrt wird,
das Stiitzelement in diejenige Arbeitsstellung zurtickkehrt, von der es zu Beginn der Aktivierung des Schalters in die
temporare Grobgutstellung gestartet ist. Ist also das Stiitzelement von der Teppichbodenstellung in die temporére
Grobgutstellung gebrachtworden, so kehrt das Stiitzelement nach Aktivierung des Schalters gemaf dieser Weiterbildung
der Erfindung auch wieder in die Teppichbodenstellung zuriick. Entsprechendes gilt fir die Hartboden-stellung des
Stutzelements.

[0016] Fir die Verwirklichung der zuletzt beschriebenen bevorzugten Weiterbildung der Erfindung ist vorzugsweise
ein Positionssensor zur wenigstens mittelbaren Bestimmung der Stellung des Stiitzelements vorgesehen. Kann die
Stellung des Stiitzelements namlich aktiv bestimmt werden, so kann sichergestellt werden, dass das Stiitzelement nach
seiner Uberfilhrung in die temporare Grobgutstellung tatsachlich in diejenige Arbeitsstellung zuriickkehrt, aus der es
gekommen ist. Vorzugsweise ist dabei vorgesehen, dass der Aktuator mit dem Stltzelement mittels einer Spindel
verbunden ist, die Stellung des Stiitzelements eindeutig durch die Position der Spindel bestimmt ist und ein Positions-
sensor zur Erfassung der Position der Spindel verwendet wird. Dieser Positionssensor ist vorzugsweise zur Erfassung
der Umdrehungen der Spindel ausgestaltet, und zwar ganz besonders bevorzugt als wenigstens ein Hall-Sensor, mit
dem die Umdrehungen und damit die Position der Spindel detektierbar sind.

[0017] Umdie Position der Spindel zu detektieren, kdnnen auch andere Varianten vorgesehen sein. Sokdnnen mehrere
Hall-Sensoren an dem Aktuator platziert sein. Weiterhin kann ein Schiebewiderstand vorgesehen sein, dessen Wider-
standsanderung auch fir die Erfassung der Position genutzt werden kann. Schlieflich kann die Position auch mittels
mechanischer Schalter ermittelt werden.

[0018] GemaR einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung ist ferner eine solche Steuereinrichtung zur Steuerung
des Stiitzelements vorgesehen, mit der der Positionssensor zur Ubermittlung der erfassten Position der Spindel ver-
bunden ist, wobei die Steuereinrichtung derart ausgebildet ist, dass die Ansteuerung des Stiitzelements in Abhangigkeit
von der erfassten Position der Spindel erfolgt. Dies ermdglicht die schon angesprochene sichere Riickkehr des Stiitz-
elements in die Arbeitsstellung, von der aus die temporare Grobgutstellung angefahren worden ist. Auch diese Steuer-
einrichtung kann eine der oben angesprochenen Steuereinrichtungen sein oder von diesen verschieden.

[0019] SchlieBlich kann das Stltzelement grundsatzlich als starres Element ausgestaltet sein, mit dem die Saugduse
gegeniber dem Boden abstitzbar ist. Um ein Bewegen der Saugdise in einem durch das Stitzelement abgestiitzten
Zustand zu erleichtern, kann das Stiitzelement eine Gleitflache aufweisen. Gemaf einer bevorzugten Weiterbildung der
Erfindung ist das Stutzelement jedoch mit einer Rolle oder/und mit einer Walze versehen.

[0020] ErfindungsgemalR ist auBerdem ein Verfahren zum Betreiben eines Staubsaugers mit einer Saugdiise zum
Aufsaugen von Schmutz und/oder Staub, insbesondere Grobgut und/oder Feinstaub, von einem Boden mit einer Saug-
luftstrdmung und mit einem Handteil zum manuellen Bewegen der Saugdiise dem Boden vorgesehen, wobei die Saug-
dise ein Gehduse, einen innerhalb des Gehauses gebildeten Saugraum mit einer bodenseitigen, einen Saugmund
bildenden Offnung, einen in den Saugraum miindenden Saugkanal zum Fiihren der Saugluftstrémung und ein Stiitze-
lement aufweist, wobei das Stltzelement mittels eines vorzugsweise elektrischen Aktuators relativ zur Unterseite der
Saugdise verfahren wird, um durch ein Ausfahren des Stiitzelements den Abstand des Saugmunds vom Boden we-
nigstens bereichsweise zu erhéhen und durch ein Einfahren des Stiitzelements den Abstand des Saugmunds vom
Boden wenigstens bereichsweise zu verringern, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator mittels eines am Handteil
angeordneten ma-nuell betatigbaren Schalters angesteuert wird.

[0021] Zusatzliche bevorzugte Weiterbildungen des erfindungsgeméafien Verfahrens ergeben sich in Analogie zu den
zuvor beschriebenen bevorzugten Weiterbildungen des erfindungsgemafen Staubsaugers.

[0022] Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines bevorzugten Ausfliihrungsbeispiels der Erfindung unter Bezug-
nahme auf die Zeichnungen weiter im Detail erlautert.

[0023] In den Zeichnungen zeigen
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Fig. 1  einen Staubsauger gemaR einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung in einer perspektivischen
Darstellung,

Fig. 2 die Saugdise des in Fig. 1 dargestellten Staubsaugers gemafl dem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der
Erfindung in einer schematischen Darstellung,

Fig. 3  ein Diagramm zur Veranschaulichung der Uberfilhrung des Stiitzelements der Saugdiise gemaR dem bevor-
zugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung von der Arbeitsstellung in die temporare Grobgutstellung,

Fig. 4  ein Diagramm zur Veranschaulichung der Uberfilhrung des Stiitzelements der Saugdiise gemaR dem bevor-
zugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung von einer Hartbodenstellung in eine Teppichbodenstellung und

Fig. 5 schematisch den gemal dem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung vorgesehenen Steuerungsab-
lauf.

[0024] Aus Fig. 1 ist ein Staubsauger 1 mit einem Handhabungsrohr 2, einem Grundgehause 3 sowie einer Saugduse
4 ersichtlich, die auf einen Boden 5 aufgesetzt ist. In dem Grundgehduse 3 des Staubsaugers 1 ist ein nicht weiter
dargestellter Staubsammelraum vorgesehen, der einen ebenfalls nicht dargestellten Staubfilterbeutel aufweist, in dem
mittels einer Saugluftstrdmung von dem Boden 5 mitgerissene Staub- und/oder Schmutzpartikel gesammelt werden.
Dazu ist eine strdmungsdichte Verbindung zwischen der Saugdiise 4 und dem Staubsammelraum ausgebildet.
[0025] Weiterhin istaus Fig.1 ersichtlich, dass der Staubsauger 1 gemafl dem vorliegend beschriebenen bevorzugten
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung an dem der Saugdise 4 abgewandten Ende des Handhabungsrohrs 2 ein Handteil
17 aufweist, mit dem der Staubsauger 1 und damit die Saugdiise 4 tiber den Boden 5 bewegt werden kann. Am Handteil
17 geht ein Netzkabel 19 zur Versorgung des Staubsaugers 1 mit elektrischem Strom ab. Darlber hinaus ist am Handteil
17 ein Schalter 18 angeordnet, mit dem der Staubsauger 1 steuerbar ist, wie im Folgenden im Detail erlautert.

[0026] Indiesem Zusammenhang seidarauf hingewiesen, dass die vorliegen beschriebene Bauform des Staubsaugers
1 fur die Erfindung natirlich nicht beschréankend ist. Insbesondere liegen namlich auch derartige, vorliegend nicht im
Einzelnen beschriebene Staubsauger im Rahmen der Erfindung, bei denen das Grundgehause nicht direkt am Hand-
habungsrohr angeordnet ist, sondern z.B. mittels eines Schlauchs mit dem an seinen Enden die Saugdiise bzw. das
Handteil aufweisenden Handhabungsrohr verbunden ist.

[0027] Fig. 2 zeigt die Saugdise 4 des Staubsaugers 1 gemaR dem vorliegend beschriebenen bevorzugten Ausfih-
rungsbeispiel der Erfindung schematisch in einer Seitenansicht. Die Saugdlse 4 weist ein Gehduse 6 aus Kunststoff
auf, dessen Unterseite 7 zum Boden 5 hin ausgerichtet ist. In Vorhubrichtung r vorne an der Saugdise 4 ist in dem
Gehause 6 ein quer zur Vorhubrichtung r langs verlaufender Tunnel als Saugraum 8 ausgebildet. In dem Saugraum 8
kann eine hier nicht weiter dargestellte Birste zum Ablésen von Schmutz- und/oder Staubpartikeln aus dem Boden 5
angeordnet sein. Der Saugraum 8 ist, wie vorliegend nicht weiter im Detail dargestellt, strdmungsdicht mit einem zum
einem nicht weiter dargestellten Geblase fiihrenden Saugkanal 9 verbunden, so dass der Saugraum 8 mit einer Saug-
luftstrdmung beaufschlagt werden kann. Mittels der Saugluftstrdmung mitgerissene Schmutz- und/oder Staubpartikel
gelangen somit aus dem Staubraum 8 durch den Saugkanal 9 hindurch in den Staubsammelraum des Staubsaugers 1.
[0028] Im hinteren Bereich der Saugdiise 4 sind in den seitlichen Bereichen des Gehduses 4 zwei Laufrollen 10
vorgesehen, von denen in Fig. 2 nur eine ersichtlich ist. Die Achse 11 der Laufrollen 10 verlauft durch die durch die
Unterseite 7 des Grundkdorpers 6 der Saugdise 4 aufgespannte Ebene, und zwar senkrecht zur Vorhubrichtung r. Der
Saugraum 8 wird nach vorne hin von einer flexiblen Dichtlippe 15 begrenzt, wahrend die riickseitige Grenze des Sau-
graums 8 von einer Borstenreihe 16 gebildet wird. AuRerdem weist der Saugraum 8 eine bodenseitige, einen Saugmund
21 bildende Offnung auf, durch den vom Boden 5 abgesaugter Schmutz in den Saugraum 8 gelangt.

[0029] Wesentlich ist nun, dass die Saugdise 4 mit einem Stitzelement 12 in Form einer Stitzrolle versehen ist, die
mittels eines elektrischen Aktuators 13 verfahrbar ist. Und zwar ist das Stltzelement 12 relativ zur Unterseite 7 der
Saugdise 4 derart verfahrbar, dass bei einem Ausfahren des Stiitzelements 12 der Abstand des Saugmunds 21 vom
Boden 5 vergréRert werden kann und durch ein Einfahren des Stiitzelements 12 der Abstand des Saugmunds 21 vom
Boden 5 verringerbar ist. Das Ausfahren bzw. Einfahren des Stiitzelements 12 mittels des Aktuators 13 erfolgt mit Hilfe
einer Spindel 14, mit der das Stiitzelement 12 mit dem Aktuator 13 verbunden ist.

[0030] In den Fig. 3, 4 und 5 ist dargestellt, wie der Aktuator 13 mittels des am Handteil 17 vorgesehenen Schalters
18 von einem Verwender des Staubsaugers 1 ansteuerbar ist, um das Stlitzelement 12 in unterschiedliche Stellungen
zu bringen. Dabei ist der grundsatzliche Steuerungsablauf aus Fig. 5 ersichtlich. Dort ist gezeigt, dass der am Handteil
17 vorgesehene Schalter 18 mit einer Steuereinrichtung 19 verbunden ist. Die Steuereinrichtung 19 ist weiterhin mit
dem Aktuator 13 verbunden, der mittels der Spindel 14 ein Verfahren des Stlitzelements 12 bewirken kann. Der Spindel
14 benachbart ist ein Positionssensor 20 in Form eines Hall-Sensors angeordnet, mit dem die Position der Spindel 14
durch Abzahlen ihrer Umdrehungen erfassbar ist. Auf diese Weise kann der ebenfalls mit der Steuereinrichtung 19
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verbundene Positionssensor 20 der Steuereinrichtung 19 ein Signal zufiihren, das der Steuereinrichtung 19 aufgrund
der Position der Spindel 14 einen Rickschluss auf die Stellung des Stiitzelements 12 erlaubt. Insgesamt ist gemaf dem
vorliegend beschriebenen bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung damit folgende Steuerung méglich:

[0031] Fig. 3 zeigt ein Diagramm, das den Abstand a des Saugmunds 21 vom Boden 5 in Abhéngigkeit von der Zeit
t angibt. Zu Zeiten, die kleiner als t; sind, betrégt der Abstand a des Saugmunds 21 vom Boden 5 a = A, was dem
vorbestimmten Abstand des Saugmunds 21 vom Boden 5 in einer Arbeitsstellung zum regularen Saugen des Bodens
5 entspricht. Von dieser Arbeitsstellung kann das Stltzelement 12 in eine temporare Grobgutstellung Uberfuhrt werden,
namlich weiter ausgefahren werden, in welcher temporaren Grobgutstellung der Abstand a auf einen groReren Wert a
= G angehoben wird. Auf diese Weise kann Grobgut einfacher unter die Saugdiise 4 und damit in den Bereich des
Saugmunds 21 gelangen, um von dort Giber den Saugraum 8 abgesaugt werden zu kénnen.

[0032] Die Steuerung durch den Verwender erfolgt iber den manuell betatigbaren Schalter 18 am Handteil 17 des
Staubsaugers 1, und zwar derart, dass der Verwender zum Zeitpunkt t, den vorliegend als Taster ausgestalteten Schalter
18 driickt und ihn bis zum Zeitpunkt t, gedriickt hélt. Das Driicken des Schalters 18 zum Zeitpunkt t, flihrt zum Ausfahren
des Stitzelements 12, um den Abstand a des Saugmunds 21 vom Boden 5 auf den Wert a = G zu vergréRern, wobei
dieser Abstand a = G solange gehalten wird, wie auch der Verwender den Schalter 18 aktiviert halt. Nach Beendigung
des Driickens des Schalters 18 zum Zeitpunkt t, wird das Stutzelement 12 wieder eingefahren, und zwar so weit, dass
der Abstand zwischen Saugmund 21 und Boden 5 wieder a = A betragt, also dem fiir die Arbeitsstellung vorgesehenen
Abstand entspricht.

[0033] Alternativ kann der Verwender die Saugdise 4 mittels des am Handteil 17 vorgesehenen Schalters auch
steuern, wie in Fig. 4 dargestellt. Hier betrifft die Steuerung des Stiitzelements 12 die Umschaltung von einer Hartbo-
denstellung in eine Teppichbodenstellung, wobei der Abstand des Saugmunds 21 vom Boden 5 in der Teppichboden-
stellung geringer ist als in der Hartbodenstellung. Konkret ist dazu vor dem Zeitpunkt t; ein Abstand a des Saugmunds
21 vom Boden 5 von a = H, entsprechend der Hartbodenstellung des Stltzelements 12 vorgesehen. Ein kurzes Driicken
des am Handteil 17 vorgesehenen Schalters 18 mit einer Zeitdauer von weniger als 1 s wird von der Steuerung 19 derart
interpretiert, dass der Verwender einen Wechsel zwischen der Hartbodenstellung des Stiitzelements in die Teppichbo-
denstellung wiinscht.

[0034] Ob ein Wechsel von der Teppichbodenstellung in die Hartbodenstellung gewiinscht ist oder umgekehrt, kann
die Steuereinrichtung 19 dabei nicht aufgrund des Driickens des Schalters 18 durch den Verwender erfassen. Unab-
hangig davon namlich, in welche Richtung die Umschaltung zwischen der Teppichbodenstellung und der Hartboden-
stellung erfolgen soll, muss der Verwender den Schalter 18 namlich immer nur einmal kurz driicken. Allerdings ist der
Steuereinrichtung 19 aufgrund des vom Positionssensor 20 Ubermittelten Signals die Position der Spindel 14 bekannt,
so dass die Steuereinrichtung 19 mittels dieses Signals auch feststellen kann, wo sich das Stitzelement 12 befindet,
insbesondere namlich, ob es sich in seiner Teppichbodenstellung befindet und in die Hartbodenstellung iberfiihrt werden
muss oder umgekehrt. Da im vorliegenden Beispiel der Steuerung aufgrund des Positionssignals flr die Spindel 14
bekanntist, dass sich das Stutzelement 12 in der Zeit vor t5 in der Hartbodenstellung befunden hat, wird das Stutzelement
12 auf das kurze Driicken des Schalters 18 durch den Verwender hin so weit eingefahren, dass der Abstand a des
Saugmunds 21 vom Boden 5 auf den Wert a = T verringert wird, was dem vorbestimmten Abstand firr die Teppichbo-
denstellung entspricht.

Bezugszeichenliste
[0035]

Staubsauger
Handhabungsrohr
Grundgehéause
Saugdise
Boden
Gehause
Unterseite
Saugraum
Saugkanal
Laufrolle
Achse
Stltzelement
Aktuator
Spindel
Dichtlippe

O ~NO O WN =

K L N QL G G G 0o )
a b ON =20
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Borstenreihe 16

Handteil 17

Schalter 18

Steuereinrichtung 19

Positionssensor 20

Saugmund 21

Vorhubrichtung r

Patentanspriiche

1. Staubsauger mit einer Saugdise (4) zum Aufsaugen von Schmutz und/oder Staub, insbesondere Grobgut und/oder

Feinstaub, von einem Boden (5) mittels einer Saugluftstromung und mit einem Handteil (17) zum manuellen Bewegen
der Saugdiise (4) Uber den Boden (5), wobei die Saugdiise (4) ein Gehause (6), einen innerhalb des Gehauses (6)
gebildeten Saugraum (8) mit einer bodenseitigen, einen Saugmund (21) bildenden Offnung, einen in den Saugraum
(8) miindenden Saugkanal (9) zum Fihren der Saugluftstrdmung und ein Stitzelement (12) aufweist, wobei das
Stutzelement (12) mittels eines Aktuators (13) relativ zur Unterseite (7) der Saugdise (4) verfahrbar ist, um durch
ein Ausfahren des Stiitzelements (12) den Abstand des Saugmunds (21) vom Boden (5) wenigstens bereichsweise
zu erhdéhen und durch ein Einfahren des Stiitzelements (12) den Abstand des Saugmunds (21) vom Boden (5)
wenigstens bereichsweise zu verringern, wobei der Aktuator (13) mittels eines am Handteil (17) angeordneten
manuell betatigbaren Schalters (18) ansteuerbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (13) mit dem
Schalter (18) Uber eine Steuereinrichtung (19) verbunden ist und dass die Steuereinrichtung (19) derart ausgestaltet
ist, dass bei einer manuellen Aktivierung des Schalters (18), die eine vorbestimmte Umschaltzeitdauer unterschreitet,
der Aktuator (13) zur Umschaltung zwischen der Teppichbodenstellung und der Hartbodenstellung angesteuert wird.

Staubsauger nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass eine Arbeitsstellung des Stltzelements (12) fir
einen regularen Saugbetrieb und eine temporare Grobgutstellung des Stiitzelements (12) fir ein gegeniber der
Arbeitsstellung verbessertes Absaugen von Grobgut vorgesehen sind, wobei das Stiitzelement (12) zur Einnahme
der temporaren Grobgutstellung gegentiber seiner Arbeitsstellung weiter ausgefahren ist, so dass in der temporaren
Grobgutstellung wenigstens bereichsweise ein grofRerer Abstand des Saugmunds (21) vom Boden (5) erzielt ist als
in der Arbeitsstellung.

Staubsauger nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (13) mit dem Schalter (18) liber eine
Steuereinrichtung (19) verbunden ist und die Steuereinrichtung (19) derart ausgestaltet ist, dass bei einer manuellen
Aktivierung des Schalters (18) Uber eine vorbestimmte Aktivierungszeitdauer hinaus das Stiitzelement (12) von
seiner Arbeitsstellung in die temporare Grobgutstellung gebracht wird, dort so lange gehalten wird, wie die manuelle
Aktivierung des Schalters (18) anhalt, und danach wieder in seine Arbeitsstellung zurtickkehrt.

Staubsauger nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass eine Mehrzahl von voneinander verschie-
denen Arbeitsstellungen des Stiitzelements (12) vorgesehen sind, wobei die Arbeitsstellungen eine Teppichboden-
stellung des Stltzelements (12) und eine Hartbodenstellung des Stiitzelements (12) umfasst und das Stiitzelement
(12) in der Hartbodenstellung weiter ausgefahren ist als in der Teppichbodenstellung, so dass in der Hartboden-
stellung wenigstens bereichsweise ein grofRerer Abstand des Saugmunds (21) vom Boden (5) erzielt ist als in der
Teppichbodenstellung, wobei der Aktuator (13) von dem Schalter (18) zur Umschaltung zwischen der Teppichbo-
denstellung und der Hartbodenstellung ansteuerbar ist.

Staubsauger nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein Positionssensor
(20) zur wenigstens mittelbaren Bestimmung der Stellung des Stiitzelements (12) vorgesehen ist.

Staubsauger nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (13) mit dem Stiitzelement (12) mittels
einer Spindel (14) verbunden ist, die Stellung des Stltzelements (12) eindeutig durch die Position der Spindel (14)
bestimmtist und der Positionssensor (20) zur Erfassung der Position der Spindel (14) angeordnetund eingerichtetiist.

Staubsauger nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass als Positionssensor (20) wenigstens ein Hall-
Sensor vorgesehen ist, vorzugsweise zwei Hall-Sensoren vorgesehen sind, um die Umdrehungen und damit die

Position der Spindel (14) zu detektieren.

Staubsauger nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass eine Steuereinrichtung (19) zur Steuerung
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des Aktuators (13) vorgesehen ist, wobei der Positionssensor (20) zur Ubermittlung der erfassten Position der
Spindel (14) mit der Steuereinrichtung (19) verbunden ist und die Steuereinrichtung (19) derart eingerichtet ist, dass
die Ansteuerung des Aktuators (13) in Abhangigkeit von der erfassten Position der Spindel (14) erfolgt.

Verfahren zum Betreiben eines Staubsaugers (1) mit einer Saugdise (4) zum Aufsaugen von Schmutz und/oder
Staub, insbesondere Grobgut und/oder Feinstaub, von einem Boden (5) mittels einer Saugluftstrdmung und mit
einem Handteil (17) zum manuellen Bewegen der Saugdise (4) Uber den Boden, wobei die Saugdiise (4) ein
Gehause (6), einen innerhalb des Gehauses (6) gebildeten Saugraum (8) mit einer bodenseitigen, einen Saugmund
(21) bildenden Offnung, einen in den Saugraum (8) miindenden Saugkanal (9) zum Fiihren der Saugluftstrémung
und ein Stiitzelement (12) aufweist, wobei das Stiitzelement (12) mittels eines Aktuators (13) relativ zur Unterseite
(7) der Saugduse verfahren wird, um durch ein Ausfahren des Stiitzelements (12) den Abstand des Saugmunds
(21) vom Boden (5) wenigstens bereichsweise zu erhéhen und durch ein Einfahren des Stiitzelements (12) den
Abstand des Saugmunds (21) vom Boden (5) wenigstens bereichsweise zu verringern, dadurch gekennzeichnet,
dass der Aktuator (13) mittels eines am Handteil (17) angeordneten manuell betatigbaren Schalters (18) angesteuert
wird.
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