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(67)  Conteneur (1) comprenant dans sa partie infé-
rieure des trappes (10) actionnées par un dispositif de
préhension (2) comprenant un tube de guidage (24)
creux, d’axe XX, ouvert a ses deux extrémités, portant
a une premiére extrémité une platine de fixation (25) et
a une seconde extrémité un organe de préhension (23)
fixe, et a l'intérieur duquel circule une barre mobile de
commande (22) d’ouverture et de fermeture des trappes
(10), dans lequel, dans une premiére position, le dispo-
sitif de préhension (2) est fixé par l'intermédiaire de la
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PLATINE DE LEVAGE ET DE MANUTENTION POUR CONTENEURS SEMI ENTERRES

platine de fixation (25) sur une paroi supérieure (11) du
conteneur (1) de sorte que I'axe du dispositif de préhen-
sion (XX’) est orienté verticalement. Dans une seconde
position, le dispositif de préhension (2) est fixé sur la
paroi supérieure (13) du conteneur par l'intermédiaire
d’'une platine de levage (3), comprenant des moyens
d’accrochage (32) a un moyen de manutention, de sorte
que I'axe XX’ du dispositif de manutention (2) est disposé
horizontalement.
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Description

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
conteneurs de collecte des déchets, en particulier celui
des conteneurs destinés a étre enterrés partiellement
(conteneur semi-enterré) ou entierement (conteneur en-
terré) dans le sol, ou destinés a étre disposés sur le sol
(conteneur aérien), et dont le fond est fermé de maniere
sélective par des trappes articulées dont le pivotement
est commandé par un dispositif d’actionnement des trap-
pes.

[0002] La présente invention porte en particulier sur
un systéme pour la préhension et le levage de tels con-
teneurs.

[0003] A titre d’exemple un systéeme de levage ainsi
que le dispositif de préhension et de commande d’ouver-
ture/fermeture des trappes fixé sur le conteneur, est dé-
crit en détail dans les brevets européens EP0399280 et
EP0462629 délivrés au nom de la société Kinshofer
Greiftechnik GmbH. Ces systémes de levage sont des-
tinés a coopérer avec une pince de préhension de type
« pour champignon » faisant I'objet de ces brevets.
[0004] La pince de type pour champignon, portée par
une grue de levage, se présente sous la forme d’'un corps
creux dans lequel sont logés un crochet fixe, en partie
inférieure du corps, et un crochet mobile prévu au-dessus
du crochet fixe et déplagable verticalement par rapport
a ce dernier sur une course maximale généralement de
500 mm, les crochets fixe et mobile étant tous deux ar-
ticulés par rapport au corps de la pince.

[0005] D’unemaniere générale, le systéme de préhen-
sion et de commande comprend un tube de guidage et
une barre rigide mobile montée coulissante dans ce der-
nier. Le tube de guidage, creux, est fixé sur le conteneur,
au-dessus de celui-ci, avec son axe a laverticale, et porte
en partie supérieure une bride circulaire solidaire du tube
de guidage, généralement appelée « disque fixe ».
[0006] Un disque, généralement appelé
« champignon », est solidaire de I'extrémité supérieure
de la barre mobile.

[0007] L’extrémité inférieure de la barre mobile, qui se
trouve a l'intérieur du conteneur ou du tube de guidage,
estreliée a une tringlerie de traction, formée par exemple
d’un ensemble de chaines, elles-mémes reliées aux trap-
pes du conteneur de telle sorte que, lorsque la barre mo-
bile est amenée a coulisser vers le haut, la tringlerie de
traction tire sur les trappes pour les faire pivoter vers la
position de fermeture du conteneur ou pour les maintenir
dans cette position de fermeture, et que, lorsque la barre
mobile est amenée a coulisser vers le bas, la tringlerie
detraction serelache, et les trappes peuvent pivoter vers
le bas sous I'effet de la gravité et des déchets contenus
dans le conteneur, permettant de vider ce dernier.
[0008] Pour lever le conteneur, par exemple au cours
des opérations de fabrication ou lors de son cuvelage
lorsqu’il s’agit d’'un conteneur enterré ou semi-enterre,
unopérateur vienttout d’abord placerle corps de la pince,
qui est portée au bout d’'un moyen de manutention tel
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qu’un bras télescopique d’'une grue ou un pont élévateur,
autour du tube de guidage, sur I'extrémité supérieure de
laquelle est en appui le champignon de la barre mobile.
L’'opérateur actionne ensuite la pince de maniére que le
crochetfixe et le crochet mobile s’engagent sous respec-
tivement le disque fixe du tube de guidage et sous le
champignon de la barre mobile, permettant le levage du
conteneur par commande du bras de grue.

[0009] Le coulissementdelabarre mobile dansle tube
de guidage, qu'il soit vers le haut ou vers le bas, est
obtenu par déplacement du crochet mobile par rapport
au crochet fixe, vers le haut pour faire monter la barre
mobile et vers le bas pour la faire descendre.

[0010] Les moyens de manutention utilisés pour effec-
tuer le levage et le déplacement des conteneurs doivent
en conséquence avoir une hauteur suffisante pour per-
mettre la fixation d’une pince et pour s’élever au-dessus
du conteneur et du dispositif de préhension et de com-
mande de vidage du conteneur.

[0011] En effet, la cuve du conteneur peut avoir une
hauteur de 3m voire supérieure, et le dispositif de pré-
hension qui s’éléve verticalement au-dessus de la sur-
face supérieure du conteneur a une hauteur d’environ
60cm a 70cm, lls forment un ensemble de 3,6 a 3,7 m
de hauteur.

[0012] La hauteur de la pince est de I'ordre de 0,6m.
[0013] Danslebutd’augmenterle volume utile, on pen-
se naturellement a augmenter la hauteur de la cuve, mais
on se heurte alors a des limites imposées par les moyens
de transport couramment utilisés pour manutentionner
et acheminer ces conteneurs sur leur emplacement final.
[0014] L’objetdel'invention estd’apporterune solution
simple a ce probléeme dans le but d’éviter 'usage de
transports spéciaux, ou d’avoir a modifier les hauteurs
de palans couramment utilisés sur les lieux de production
des conteneurs.

[0015] Le conteneur selon l'invention comprend, dans
sa partie inférieure, des trappes actionnées par un dis-
positif de préhension comprenant un tube de guidage
creux d’axe XX’, ouvert a ses deux extrémités, portant a
une premiére extrémité une platine de fixation et a une
seconde extrémité un organe de préhension fixe, et a
l'intérieur duquel circule une barre mobile de commande
d’ouverture et de fermeture des trappes, dans lequel,
dans une premiére position, le dispositif de préhension
est fixé par I'intermédiaire de la platine de fixation sur
une paroi supérieure du conteneur de sorte que I'axe du
dispositif de préhension est orienté verticalement.
[0016] Ce conteneur se caractérise en ce que, dans
une seconde position, le dispositif de préhension est fixé
sur la paroi supérieure du conteneur par I'intermédiaire
d’'une platine de levage, comprenant des moyens d’ac-
crochage a un moyen de manutention, de sorte que I'axe
XX du dispositif de manutention est disposé horizonta-
lement.

[0017] En maintenant le dispositif de préhension en
position couchée, |l est possible de réduire la hauteur
hors tout de I'ensemble formé par le conteneur et par le
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dispositif de préhension. Il suffit pour cela de réduire au
juste nécessaire la hauteur des moyens d’accrochage
disposés sur la platine de levage, lesquels peuvent avoir
une hauteur inférieure voire trés inférieure a la hauteur
du dispositif de préhension. Lorsque la hauteur disponi-
ble des moyens de manutention ou de transport n’est
pas limitée, il est aussi possible d’utiliser ce gain de hau-
teur pour augmenter la hauteur de la cuve du conteneur
et gagner ainsi une part non négligeable de volume utile.
[0018] Le dispositif selon I'invention permet donc de
disposer le dispositif de préhension alternativement en
position couchée pour les opérations de transport et de
manutention ou en position verticale lorsque la cuve est
en usage normal. Le passage entre la premiére position
et la seconde position se fait simplement en démontant
la platine de fixation du dispositif de préhension de la
paroi supérieure du réservoir et en fixant a la place la
platine de levage. On passe de la seconde position a la
premiére position en réalisant I'opération inverse.
[0019] Pour procéder au déplacement du conteneur
lorsque le dispositif de préhension est dans la seconde
position, les moyens de manutention externe tels qu’une
grue ou un palan sont reliés aux moyens d’accrochage
disposés sur la platine de levage parl'intermédiaire d’'une
simple élingue ou par tout autre moyen susceptible d’étre
fixé en sécurité sur lesdits moyens d’accrochage.
[0020] Le conteneur selon l'invention peut aussi com-
prendre isolément ou en combinaison les caractéristi-
ques suivantes :

- Lesmoyensd’accrochage ontune hauteurinférieure
voire trés inférieure a la hauteur du dispositif de pré-
hension lorsque ce dernier est placé dans la premié-
re position.

- Laplatine de levage comprend une base de fixation
supportant des moyens de liaison a la paroi supé-
rieure du conteneur.

- Les moyens d’accrochage sont formés par deux
ailes latérales s’élevant orthogonalement par rap-
port a la base de fixation, chacune des ailes com-
prenant un orifice, lesdits orifices étant alignés selon
un axe YY’ paralléle a la base de fixation, et aptes
a étre traversés par un axe d’accrochage.

- Les moyens daccrochage comprennent des
moyens de verrouillage destinés a collaborer avec
un dispositif d’accrochage supportant ledit axe d’ac-
crochage, de maniere a empécher la sortie dudit axe
d’accrochage, apres que ce dernier ait été introduit
dans les orifices disposés sur les ailes latérales.

- Labarre mobile de commande est reliée aux trappes
par l'intermédiaire d’'un ensemble de chaines, for-
mées de maillons, et fixées a une extrémité interne
de ladite barre mobile de commande de sorte que,
lorsque le dispositif de préhension est dans la pre-
miere position, les trappes s’ouvrent lorsque I'on
abaisse la barre mobile de commande, et les trappes
se referment lorsqu’on reléve la barre mobile de
commande.
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- labase de fixation de la platine de levage comprend
une fente, ouverte vers une extrémité de ladite base
de fixation, et dont la largeur est sensiblement égale
au diameétre des maillons de la chaine, de sorte qu'il
est possible d’introduire un maillon dans ladite fente
par ladite extrémité ouverte pour interdire la circula-
tion de la chaine a travers la fente.

- lorsque le dispositif de préhension est placé dans la
deuxiéme position, la chaine est disposée dans la
fente de blocage, de sorte que les trappes sont main-
tenues en position fermée.

- lorsque le dispositif de préhension est dans la
deuxiéme position, le dispositif de préhension est
fixé sur platine de levage par l'intermédiaire de la
platine de fixation.

- labase de fixation de la platine de levage, comprend
une paroi s’élevant perpendiculairement a la base
de fixation, et sur laquelle est fixée la platine de fixa-
tion du tube de guidage lorsque le dispositif de pré-
hension est dans la deuxiéme position. la platine de
levage est fixée directement sur le tube de guidage
du dispositif de préhension de sorte que la base de
fixation est paralléle a I'axe XX'.

- Le conteneur est un conteneur de déchets du type
enterré, semi-enterré ou aérien.

[0021] L’inventionseramieuxcomprise alalecture des
figures 1 a 16 annexées, qui sont fournies a titre d’exem-
ples et ne présentent aucun caractére limitatif, dans
lesquelles :

- Lafigure 1 représente un conteneur représentatif de
I'état de l'art.

- La figure 2 représente un dispositif de préhension
dans une premiére position et fixé sur la paroi supé-
rieure d’'un conteneur du type de celui représenté a
la figure 1.

- La figure 3 est une vue de dessus de la platine de
levage et de manutention dans une seconde position

- Lafigure 4 est une vue de profil selon une coupe A-
A de la platine de levage et de manutention.

- Lafigure 5 est une vue en perspective des moyens
d’accrochage et de la fente de blocage de la chaine
d’actionnement des trappes.

- La figure 6 représente un dispositif de préhension
selon une réalisation alternative de I'invention dans
une premiére position.

- La figure 7 est une vue de profil de la platine de
levage et de manutention selon I'alternative de réa-
lisation placée dans une seconde position.

- Les figures 8 a 12 illustrent le fonctionnement du
dispositif d’accrochage d’une élingue surles moyens
d’accrochage de la platine de levage et de manuten-
tion.

- Lafigure 13 représente un mode de montage parti-
culier du dispositif d’accrochage.

- Lafigure 14 illustre le gain de hauteurréalisé lorsque
le dispositif de préhension et de commande est res-
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pectivement dans la premiére et dans la seconde
position.

- La figure 15 représente le haut du conteneur dans
lequel le dispositif de préhension est dans la secon-
de position.

- Lafigure 16 représente le conteneur dans lequel le
dispositif de préhension est dans la premiére posi-
tion.

[0022] Le conteneur illustré a la figure 1, est du type
conteneur a déchet semi enterré couramment disponible
dans le commerce. Ce conteneur comprend une cuve
12 a la base de laquelle sont fixées des trappes 10 arti-
culées permettant, lorsqu’elles sont ouvertes, de vider
les déchets accumulés dans la cuve.

[0023] La partie supérieure de la cuve 12 est surmon-
tée d’'un couvercle 13 formant la paroi supérieure du con-
teneur et supportant des orifices 14 par lesquels sont
introduits les déchets.

[0024] Sensiblement au centre 11 de la paroi du cou-
vercle 13 est disposé le dispositif 2 de préhension et de
commande de vidage de la cuve.

[0025] Ce dispositif, illustré en détail a la figure 2, com-
prend un tube de guidage creux 24, d’axe XX’, supportant
a une de ses extrémités une platine de fixation 25 et a
sa seconde extrémité un organe de préhension fixe 23
ayant ici la forme d’un disque disposé perpendiculaire-
ment a 'axe XX'. La platine de fixation 25 du tube de
guidage est disposée perpendiculairement a I'axe XX'.
Dans une premiére position, la platine de fixation est
maintenue sur le couvercle 13 par un ensemble de bou-
lons et d’écrous 27. L’axe XX’ est alors orienté selon la
direction verticale.

[0026] Une barre mobile 22 circule al'intérieur du tube
de guidage. La barre mobile supporte sur son extrémité
externe un organe de préhension mobile, encore dénom-
mé « champignon ». L’autre extrémité de la barre mobile
22, située a lintérieur du tube de commande ou de la
cuve, est reliée a une chaine 26, elle-méme reliée par
deux autres chaines 26a et 26b aux trappes inférieures
10.

[0027] De la sorte, lorsque le dispositif de préhension
est placé dans ladite premiére position, comme cela est
illustré aux figures 1 et 2, on maintien les portes fermées
en relevant le champignon 21 et en tirant verticalement
vers le haut sur les chaines 26, 26a et 26b.

[0028] Pour ouvrir le conteneur, il suffit, aprés avoir
préalablement saisile conteneur par 'organe de préhen-
sion fixe 23, d’abaisser le champignon 21, de sorte que
le poids des trappes 10 et des déchets contenus dans la
cuve 12 entraine I'ouverture desdites trappes 10.
[0029] A titre indicatif, les dimensions d’un dispositif
de préhension adaptable a une pince du type de celle
qui est commercialisée par la Société Kinshoffer Greift-
chnik GmBH précédemment citée sont les suivantes :

- diamétre extérieur du disque de I'organe fixe de pré-
hension 23 : 140/120 mm
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- épaisseur du disque de I'organe fixe de préhension
23:15/20 mm

- distance minimale entre I'organe fixe de préhension
23 et la platine de fixation du tube de guidage sur la
paroi du réservoir 25 :100 mm ;

- distance entre la surface supérieure du disque de
I'organe fixe de préhension 23 et I'extrémité supé-
rieure du tube de guidage 24 : 60 mm ;

- course du champignon 21 entre positions haute et
basse : 500 mm

- dimension en section transversale du tube de gui-
dage 24 : section transversale carrée de 50 mm de
cote.

[0030] Le dispositif de préhension présente ainsi un
encombrement selon I'axe XX’ d’environ 65 cm lorsque
le champignon mobile est actionné pour maintenir les
trappes en position fermée.

[0031] Les figures 3 et 4 illustrent le cas dans lequel
le dispositif de préhension 2 est placé dans ladite secon-
de position.

[0032] Dans cette seconde position, le dispositif de
préhension 2 est monté sur une platine de levage et de
manutention 3. Cette platine de levage 3 comprend une
base de fixation 30 boulonnée sensiblement au centre
11 de la paroi supérieure du couvercle 13 par un ensem-
ble de boulons et d’écrous 27 formant ici les moyens de
liaison entre la base de fixation 30 de la platine de levage
et le centre 11 du couvercle 13 du conteneur. Pour des
raisons de commodité évidentes, on s’arrange pour que
I'entraxe des boulons de la base de fixation de la platine
de levage soit identique a I'entraxe des boulons servant
a amarrer la platine de fixation du tube de guidage sur
la partie supérieure du couvercle du conteneur.

[0033] La platine de levage et de manutention 3 com-
prend une paroi latérale 31 s’élevant perpendiculaire-
ment a la base de fixation 30, sur laquelle est boulonnée
la platine de fixation 25 du tube de guidage 24 du dispo-
sitif de préhension.

[0034] L’axe XX’ du dispositif de préhension est alors
placé a I'horizontale. Et 'encombrement vertical du con-
teneur est réduit de I'ordre d’'une cinquantaine de centi-
metres.

[0035] Une fente de blocage 35, est pratiquée a I'ex-
trémité de la base de fixation 30 de la platine de levage
etde manutention 3. Cette fente de blocage 35 est ouver-
te a 'une de ses extrémités 36. La largeur de la fente est
sensiblement égale au diamétre d’un maillon formant la
chaine 26. |l est alors possible, comme cela est illustré
a la figure 5, de glisser un maillon de la chaine par I'ex-
trémité libre 36 de la fente de blocage 35 pour interdire
le mouvement de la chaine dans les deux directions. Ce
dispositif s’avére particulierement pratique pour mainte-
nir les trappes du conteneur en position fermée. Pour ce
faire, il suffit de tirer manuellement sur la chaine 26 jus-
qu’a la fermeture compléte des trappes, et d’introduire
le maillon dépassant de la surface supérieure 11 du con-
teneur dans la fente 35 par I'extrémité libre 36 de ladite
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fente pour maintenir les trappes en position fermée.
[0036] La base de fixation 30 de la platine de levage
et de manutention comprend deux ailes latérales 32 si-
tuées en vis-a-vis 'une de l'autre et s’élevant verticale-
ment dans une direction perpendiculaire au plan de la
base de fixation 35. Ces ailes forment les moyens d’ac-
crochage de la platine de levage et de manutention 3.
[0037] Chacune des ailes est percée d’un orifice 33
sensiblement circulaire. Les centres des orifices sont ali-
gnés selon un axe YY’ horizontal et paralléle au plan de
la base de fixation 35.

[0038] Lesfigures6 et7illustrentune forme alternative
de réalisation de l'invention dans laquelle la platine de
levage 3 est fixée directement sur le tube de guidage 24
du dispositif de préhension 2 de sorte que la base de
fixation 30 soit paralléle a 'axe XX'. Dans le cas faisant
I'objet de la présente description, les ailes 32 de la platine
de levage sont soudées sur le corps du tube de guidage.
Le plan de la base de fixation 35 est sensiblement pa-
rallele a I'axe XX'.

[0039] Dans la premiere position, illustrée a la figure
6, le dispositif de préhension est fixé sur la paroi supé-
rieure 13 de conteneur par I'intermédiaire de la platine
de fixation 25. L'axe XX’ est orienté verticalement.
[0040] Dans laseconde position, illustrée ala figure 7,
le dispositif de préhension est fixé sur la paroi supérieure
13 du conteneur par l'intermédiaire de la base de fixation
35. L'axe XX’ est orienté horizontalement.

[0041] Les orifices 33 serventa introduire un axe d’ac-
crochage 40 permettant d’arrimer une élingue, comme
cela est illustré en détail dans les figures 8 a 12.

[0042] L’axe d’accrochage 40, est ici relié a un méca-
nisme de manoeuvre permettant de sécuriser la liaison
entre les moyens d’accrochage 32 situés sur la platine
de levage 3 et I'élingue 5.

[0043] Le mécanisme comprend un loquet a bascule
41, portant un crochetage a une de ses extrémités, et
articulé autour d’'un axe 42 disposé sur I'axe d’accrocha-
ge 40. Le loquet est relié par son autre extrémité, en un
point de fixation 45, a un cable 44 actionnable par un
opérateur. En tirant sur le cable 44, I'opérateur provoque
le passage du loquet en position ouverte. Un ressort de
rappel 43 permet de ramener le loquet en position fer-
mée.

[0044] Une des ailes 32 du moyen d’accrochage com-
prend une extensionformée parune paroi 34 percée d’'un
orifice 33 d’axe YY’ et constituant le moyen de verrouilla-
ge du dispositif d’accrochage, par coopération avec le
loquet 41.

[0045] La figure 8 illustre 'opération au cours de la-
quelle 'axe d’accrochage 40 estintroduit dans les orifices
33. De préférence, le diamétre des orifices 33 sera donc
légérement supérieur au diamétre de I'axe d’accrochage
40.

[0046] Une élingue 5 est alors passée autour de I'axe
d’accrochage 40.

[0047] En poursuivant I'introduction de I'axe d’accro-
chage selon ladirection YY’, le loquet 41 est abaissé par
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la paroi 34 de I'extension faisant office de gache, comme
cela est représenté a la figure 9.

[0048] A la figure 10, sous I'effet du ressort de rappel
43, le crochet du loquet s’enclenche dans la gache for-
mée par la paroi 34, et il est alors impossible d’extraire
'axe d’accrochage 40 des moyens d’accrochage 32.
L’élingue 5 ne peut donc pas s’extraire des moyens d’ac-
crochage et peut étre reliée au crochet d’'un palan ou
d’'une grue en toute sécurité.

[0049] Pour libérer I'élingue 5, il suffit de tirer sur le
cable 44 (voir figure 11) et d’extraire I'axe d’accrochage
40 selon la direction YY’ (figure 12).

[0050] Comme cela estillustré a la figure 13, le méca-
nisme de manoeuvre peut étre monté sur un bras téles-
copique 6 pour permettre a I'opérateur d’accéder de ma-
niére déportée a la platine de levage et de manutention
3 afin d’y introduire ou d’en extraire I'axe d’accrochage
40.

[0051] Lafigure 14 permetd’illustrerle gain de hauteur
h réalisé a I'aide du dispositif selon I'invention, en réfé-
rence a la figure 15 dans laquelle le dispositif de préhen-
sion et de commande 2 est placé dans la seconde posi-
tion, et a la figure 16 dans laquelle le dispositif de pré-
hension et de commande est placé dans la premiére po-
sition.

[0052] On comprend que l'invention permet de disso-
cier deux fonctions habituellement combinées du syste-
me de préhension :levage du conteneur et ouverture/fer-
meture des trappes.

NOMENCLATURE
[0053]
1 Conteneur.
10 Trappes de fermeture inférieures du conteneur.
11 Centre de la paroi du couvercle.
12 Cuve.

13 Couvercle supérieur formant la paroi supérieure
du conteneur

14 Orifice d’introduction des déchets.

2 Dispositif de préhension et de commande du vida-
ge du conteneur.

21 Organe de préhension mobile, d’actionnement
des trappes ; "Champignon".

22 Barre mobile de commande.
23 Organe de préhension fixe.

24 Tube de guidage de I'axe de commande.
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25 Platine de fixation du tube de guidage sur la paroi
supérieure du conteneur.

26 Chaine d’actionnement des trappes.
27 Boulons de fixation.
3 Platine de levage et de manutention

30 Base de fixation de la platine de levage et de
manutention sur la paroi supérieure du conteneur.

31 Paroi latérale supportant la platine de fixation du
dispositif de préhension.

32 Moyens d’accrochage, ailes latérales comportant
un orifice.

33 Orifice de passage de I'axe d’accrochage.
34 Moyens de verrouillage du dispositif
d’accrochage ; paroi faisant office de gache dans

laquelle le loquet a bascule vient s’enclencher.

35 Fente de blocage de la chaine d’actionnement
des trappes.

36 Extrémité ouverte de la fente de blocage.

4 Dispositif d’accrochage.

40 Axe d’accrochage.

41 Loquet a bascule articulé sur I'axe d’accrochage.
42 Axe de rotation du loquet a bascule.

43 Ressort de rappel du loquet a bascule.

44 Cable de déverrouillage.

45 Point de fixation du cable de déverrouillage.

5 Elingue.

6 Moyen télescopique supportant le dispositif d’ac-
crochage.

Revendications

Conteneur (1) comprenant dans sa partie inférieure
des trappes (10) actionnées par un dispositif de pré-
hension (2) comprenant un tube de guidage (24)
creux, d'axe XX’, ouvert a ses deux extrémités, por-
tant a une premiére extrémité une platine de fixation
(25) et a une seconde extrémité un organe de pré-
hension (23) fixe, et a l'intérieur duquel circule une

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

barre mobile de commande (22) d’ouverture et de
fermeture des trappes (10), dans lequel, dans une
premiere position, le dispositif de préhension (2) est
fixé par lI'intermédiaire de la platine de fixation (25)
sur une paroi supérieure (11) du conteneur (1) de
sorte que I'axe du dispositif de préhension (XX’) est
orienté verticalement caractérisé en ce que, dans
une seconde position, le dispositif de préhension (2)
est fixé sur la paroi supérieure (13) du conteneur par
I'intermédiaire d’'une platine de levage (3), compre-
nant des moyens d’accrochage (32) a un moyen de
manutention, de sorte que I'axe XX’ du dispositif de
manutention (2) est disposé horizontalement.

Conteneur (1) selon la revendication 1, dans lequel
les moyens d’accrochage (32) ont une hauteur infé-
rieure voire trés inférieure a la hauteur du dispositif
de préhension (2) lorsque ce dernier est placé dans
la premiére position.

Conteneur (1) selon la revendication 1 ou la reven-
dication 2, dans lequel la platine de levage (3) com-
prend une base de fixation (30) supportant des
moyens de liaison (27) a la paroi supérieure (11) du
conteneur (1).

Conteneur (1) selon la revendication 3, dans lequel
les moyens d’accrochage (32) sont formés par deux
ailes latérales s’élevant orthogonalement par rap-
port a la base de fixation (30), chacune des ailes
comprenant un orifice (33), lesdits orifices étant ali-
gnés selon un axe YY’ paralléle a la base de fixation
(30), et aptes a étre traversés par un axe d’accro-
chage (40).

Conteneur (1) selon la revendication 4, dans lequel
les moyens d’accrochage (32) comprennent des
moyens de verrouillage (34) destinés a collaborer
avec un dispositif d’accrochage (4) supportant ledit
axe d’accrochage (40), de maniére a empécher la
sortie dudit axe d’accrochage (40), aprés que ce der-
nier ait été introduit dans les orifices (33) disposés
sur les ailes latérales.(32).

Conteneur (1) selon I'une des revendications 1 a 5,
dans lequel la barre mobile de commande(22) est
reliée aux trappes (10) par l'intermédiaire d’'un en-
semble de chaines (26), formées de maillons, et
fixées a une extrémité interne de ladite barre mobile
de commande (22) de sorte que, lorsque le dispositif
de préhension (2) est dans la premiere position, les
trappes (10) s’ouvrent lorsque I'on abaisse la barre
mobile de commande (22), et les trappes (10) se
referment lorsqu’on reléve la barre mobile de com-
mande (22).

Conteneur (1) selon la revendication 6 combinée
avec la revendication 3, dans lequel la base de fixa-
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tion (30) de la platine de levage (3) comprend une
fente (35), ouverte vers une extrémité (36) de ladite
base de fixation (30), et dont la largeur est sensible-
ment égale au diamétre des maillons de la chaine
(26), de sorte qu’il est possible d’introduire un maillon
dans ladite fente par ladite extrémité ouverte (36)
pour interdire la circulation de la chaine (26) a travers
la fente (35).

Conteneur (1) selon la revendication 7, dans lequel,
lorsque le dispositif de préhension (2) est placé dans
la deuxieme position, la chaine (26) est disposée
dans la fente de blocage (35) de sorte que les trap-
pes (10) sont maintenues en position fermée.

Conteneur selon 'une desrevendications 1 a8, dans
lequel, lorsque le dispositif de préhension (2) est
dans la deuxiéme position, le dispositif de préhen-
sion (2) est fixé sur platine de levage (3) par l'inter-
médiaire de la platine de fixation (25).

Conteneur (1) selon la revendication 9 combinée
avec la revendication 3, dans lequel la base de fixa-
tion (30) de la platine de levage (3), comprend une
paroi (31) s’élevant perpendiculairement a la base
de fixation (30), et sur laquelle est fixée la platine de
fixation (25) du tube de guidage (24) lorsque le dis-
positif de préhension (2) est dans la deuxiéme posi-
tion.

Conteneur selon 'une desrevendications 1 a8, dans
lequel la platine de levage (3) est fixée directement
sur le tube de guidage (24) du dispositif de préhen-
sion (2) de sorte que la base de fixation (30) est
paralléle a I'axe XX'.

Conteneur (1) selon 'une des revendications 1a 11,
qui est un conteneur de déchets du type enterré,
semi-enterré ou aérien.
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