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(54) SANITARE UMSCHALTEINRICHTUNG UND SANITARARMATUR

(67)  Die Erfindung beziehtsich aufeine sanitdre Um-
schalteinrichtung mit einem ersten Wasseranschluss,
mehreren zweiten Wasseranschliissen, einem drehbe-

weglichen Schaltkérper (4), der zur drehstellungsabhan-

gigen Freigabe oder Absperrung eines Fluidflusses zwi-
schen dem ersten Wasseranschluss einerseits und den
mehreren zweiten Wasseranschlissen andererseits
ausgebildet ist, einem axial beweglichen Betatigungse-
lement (5) und einem Ubertragungsmittel (6), das die Axi-
albewegung des Betatigungselements in die Drehbewe-
gung des Schaltkdrpers Ubertragt, sowie auf eine Sani-
tararmatur mit einer solchen Umschalteinrichtung.

Erfindungsgemass umfasst das Ubertragungsmittel (6)

schaltkorperseitig einen Kontaktflachenkdrper (7), der
um eine Drehachse (8) drehbeweglich ausgebildet ist
und mindestens drei um die Drehachse herum angeord-
nete Fingeranlageflachen (9) aufweist. Des Weiteren
umfasst das Ubertragungsmittel betatigungselementsei-
tig eine Betatigungsfingeranordnung mit mindestens ei-
nem Betatigungsfinger (11a), der parallel zu einer Beta-
tigungsachse (12) beweglich ist und zur Anlage gegen
jeweils eine der Fingeranlageflachen und zur Ausiibung
einer den Kontaktflachenkdérper drehenden Schub- oder
Zugkraft auf die anliegende Fingeranlageflache ausge-
bildet ist, wobei die Betatigungsachse nicht-parallel zu
der Drehachse sein kann.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine sanitare
Umschalteinrichtung mit einem ersten Wasseran-
schluss, mehreren zweiten Wasseranschliissen, einem
drehbeweglichen Schaltkérper, der zur drehstellungsab-
hangigen Freigabe oder Absperrung eines Fluid-flusses
zwischen dem ersten Wasseranschluss einerseits und
den mehreren zweiten Wasseranschlissen andererseits
ausgebildet ist, einem axial beweglichen Betatigungse-
lement und einem Ubertragungsmittel, das die Axialbe-
wegung des Betatigungselements in die Drehbewegung
des Schaltkérpers Ubertragt, sowie auf eine Sanitarar-
matur mit einer solchen sanitaren Umschalteinrichtung.
[0002] Bei der Sanitdrarmatur kann es sich z.B. um
eine Kopf- und/oder Handbrause mit verschiedenen
Strahlarten handeln, zwischen den umgeschaltet werden
kann.

[0003] Aus der Offenlegungsschrift DE 10 2009 008
196 A1 ist eine Brause mit einem Umschaltventil be-
kannt, das einen Wassereinlass und eine erste und eine
zweite Auslassoéffnung sowie einen mehrere Vorspriinge
umfassenden VentilschlieRkérper und einen Druckknopf
miteinem mehrere Vorspriinge umfassenden Schaft auf-
weist. Mittels Driickens des Druckknopfes kann ein Ver-
drehendes VentilschlieRkorpers von einer stabilen Dreh-
position, in welcher der VentilschlieRkorper die erste
Auslassoffnung schliel3t und die zweite Auslassoffnung
offnet, in eine nachste ausgeldst werden, in welcher der
VentilschlieBkdrper die zweite Auslasséffnung schlie3t
und die erste Auslassoéffnung 6ffnet. Dabei bewirkt ein
Schieben der schaftseitigen Vorspriinge an den ventil-
schlieBkdrperseitigen Vorspriingen das Verdrehen des
VentilschlieRkdrpers um seine Drehachse, die koaxial zu
einer Langsachse des Schafts ist. AuRerdem wird der
VentilschlieBkdrper dabei entlang der Drehachse bzw.
der Langsachse von einem SchlieRkorpersitz in Form
einer Zwischenwand abgehoben, was zu Turbulenzen
im flieRenden Wasser und damit verbundenen FlieRge-
rauschen fihren kann.

[0004] DerErfindungliegtals technisches Problem die
Bereitstellung einer sanitdren Umschalteinrichtung der
eingangs genannten Art sowie einer damit ausgeruste-
ten Sanitdrarmatur zugrunde, welche den oben erwahn-
ten Stand der Technik verbessern und insbesondere ei-
nen einfachen, flieRgerduscharmen Umschaltmechanis-
mus aufweisen.

[0005] Die Erfindungléstdieses Problem durchdie Be-
reitstellung einer sanitdren Umschalteinrichtung mit den
Merkmalen des Anspruchs 1 oder 2 und einer Sanitarar-
matur mit den Merkmalen des Anspruchs 12.

[0006] Bei der erfindungsgemaRen sanitdren Um-
schalteinrichtung umfasst das Ubertragungsmittel
schaltkorperseitig einen Kontaktflachenkorper, der um
eine Drehachse drehbeweglich ausgebildet ist und min-
destens drei um die Drehachse herum, insbesondere
gleichmaRig verteilt, angeordnete Fingeranlageflachen
aufweist.
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[0007] Des Weiteren umfasst das Ubertragungsmittel
in einer ersten Variante betatigungselementseitig eine
Betatigungsfingeranordnung mit mindestens einem Be-
tatigungsfinger, der parallel zu einer Betatigungsachse
beweglich ist und zur Anlage gegen jeweils eine der Fin-
geranlageflachen und zur Ausiibung einer den Kontakt-
flachenkoérper drehenden Schub- oder Zugkraft auf die
anliegende Fingeranlageflache ausgebildetist, wobei die
Betatigungsachse nicht-parallel, insbesondere senk-
recht, zu der Drehachse liegt. Alternativ oder zusatzlich
umfasst das Ubertragungsmittel in einer zweiten Varian-
te betatigungselementseitig eine Betatigungsfingeran-
ordnung mit mindestens einem Betatigungsfinger, der
parallel zu einer Betatigungsachse beweglich ist und zur
Anlage gegen jeweils eine der Fingeranlageflachen und
zur Austibung einer den Kontaktflichenkorper drehen-
den Zugkraft auf die anliegende Fingeranlageflache aus-
gebildet ist.

[0008] Der erste Wasseranschluss kann vorteilhafter-
weise zur Fluidverbindung mit einer Wasserzuleitung ei-
ner Sanitdrarmatur bestimmt sein. Die zweiten Wasser-
anschliisse kénnen vorteilhafterweise zur Fluidverbin-
dung mit Wasseraustrittséffnungen der Sanitédrarmatur
bestimmt sein. Der Schaltkérper kann vorteilhafterweise
entsprechend der Mehrzahl der zweiten Wasseran-
schliisse eine Mehrzahl diskreter Drehstellungen aufwei-
sen. Zusatzlich kann der Schaltkérper weitere Drehstel-
lungen aufweisen, insbesondere eine, in welcher er ei-
nen Fluidfluss zwischen dem ersten Wasseranschluss
einerseits und allen zweiten Wasseranschliussen ande-
rerseits freigibt, und/oder eine, in der er einen Fluidfluss
zwischen dem ersten Wasseranschluss einerseits und
allen zweiten Wasseranschlissen andererseits ab-
sperrt. Mittels Axialbetatigung des Betatigungselements
wird eine Drehung des Schaltkérpers und infolge dessen
eine Umschaltung zwischen den mehreren zweiten Was-
seranschlissen ausgeldst. Das Betatigungselement
kann insbesondere ein vom Benutzer unmittelbar bedi-
enbares Bedienelement sein.

[0009] Vorteilhafterweise kann der Kontaktflachenkor-
per gegeniiber dem Schaltkérper drehfest an diesem an-
geordnet sein; insbesondere kann der Kontaktflachen-
korper einstiickig mit dem Schaltkdrper ausgebildet sein.
Des Weiteren kénnen die mindestens drei Fingeranla-
geflachen des Kontaktflachenkdrpers derart ausgerich-
tet sein, dass sie sich, zumindest in imaginarer Verlan-
gerung, in einer mit der Drehachse zusammenfallenden
Schnittlinie schneiden. Vorteilhafterweise kann der min-
destens eine Betatigungsfinger gegeniiber dem Betati-
gungselement parallel zu der Betdtigungsachse fest an
diesem angeordnet sein. Bei zwei zeitlich aufeinander
folgenden Drehungen des Kontaktflachenkdrpers kann
der mindestens eine Betatigungsfinger vorteilhafterwei-
se an jeweils zwei der um die Drehachse aufeinander
folgenden Fingeranlageflachen zur Anlage kommen, wo-
mit der Kontaktflachenkérper sich immer in der gleichen
Drehrichtung um seine Drehachse drehen kann. Somit
kann der Schaltkérper seine diskreten Drehstellungen
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zyklisch nacheinander einnehmen.

[0010] Die Umschalteinrichtung ermdglichtein flieRge-
rauscharmes Verdrehen des Schaltkorpers. Insbeson-
dere erfordert dieses nicht notwendigerweise ein axiales
Bewegen des Schaltkdrpers entlang seiner Drehachse.
Des Weiteren kann, insbesondere bei Nicht-Parallelitat
von Drehachse des Kontaktflachenkdrpers und Betati-
gungsachse, das Betatigungselement derart gegeniiber
dem Schaltkérper angeordnet sein, dass dieses einem
axialen Anstrémen des Schaltkdrpers von dem ersten
Wasseranschluss oder den mehreren zweiten Wasser-
anschlissen bzw. ein axiales Abstrémen von dem
Schaltkérper zu dem ersten Wasseranschluss oder den
mehreren zweiten Wasseranschliissen nicht im Weg
steht. AulRerdem kann das Verdrehen des Schaltkdrpers
vorteilhafterweise wasserdruckunabhangig sein.

[0011] In einer Weiterbildung der Erfindung umfasst
der mindestens eine Betatigungsfinger mindestens ei-
nen ersten Betatigungsfinger und einen zweiten Betati-
gungsfinger. Der erste Betatigungsfinger ist zur Ausi-
bung einer den Kontaktflachenkérper drehenden Schub-
kraft auf die anliegende Fingeranlageflache bei einer mit
dem zweiten Betatigungsfinger gemeinsamen Axialbe-
wegung parallel zu der Betatigungsachse in einer ersten
Richtung ausgebildet. Der zweite Betatigungsfinger ist
zur Austibung einer den Kontaktflachenkorper drehen-
den Zugkraft auf die anliegende Fingeranlageflache bei
einer mit dem ersten Betatigungsfinger gemeinsamen
Axialbewegung parallel zu der Betatigungsachse in einer
der ersten Richtung entgegengesetzten zweiten Rich-
tung ausgebildet. Vorteilhafterweise kann der eine, erste
oder zweite Betatigungsfinger eine Drehung des Kon-
taktflachenkdrpers aus einer, insbesondere diskreten,
Drehstellung heraus in eine Zwischendrehstellung be-
wirken und der andere, zweite oder erste Betatigungs-
finger kann anschlieRend eine Weiterdrehung des Kon-
taktflachenkdrpers aus der Zwischendrehstellung in eine
nachste, insbesondere diskrete, Drehstellung bewirken.
Insbesondere kénnen der erste Betatigungsfinger und
der zweite Betatigungsfinger parallel zu der Betétigungs-
achse unterschiedlich lang sein.

[0012] In einer Weiterbildung der Erfindung liegen die
Betatigungsachse und die Drehachse in einer gemein-
samen Ebene. Dies kann eine besonders gute Austibung
der Schub- oder Zugkraft auf die anliegende Fingeran-
lageflache ermdglichen.

[0013] In einer Weiterbildung der Erfindung sind die
mindestens drei Fingeranlageflachen zwischen dem
Schaltkérper und einer dem Schaltkérper abgewandten
Stirnseite des Kontaktflachenkérpers an einem Umfang
des Kontaktflachenkérpers angeordnet. Anders formu-
liertkdnnen die mindestens drei Fingeranlageflachen be-
zuglich der Drehachse des Kontaktflachenkérpers radial
angeordnet sein. Ein derart ausgebildeter Kontaktfla-
chenkorper kann einfach zu fertigen sein. Insbesondere
kann der Umfang parallel zur Drehachse sein.

[0014] In einer Weiterbildung der Erfindung sind die
mindestens drei Fingeranlageflachen an der dem Schalt-
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kérper abgewandten Stirnseite des Kontaktflachenkor-
pers angeordnet. Anders formuliert kénnen die mindes-
tens drei Fingeranlageflachen beziiglich der Drehachse
des Kontaktflichenkdrpers axial angeordnet sein. Somit
kann der Kontaktflachenkdrper eine kleine Querschnitts-
flache senkrecht zu der Drehachse aufweisen. Dadurch
kann der Kontaktflachenkorper fiir einen Fluidfluss par-
allel zu seiner Drehachse an ihm vorbei besonders stré-
mungsglinstig sein. Insbesondere kann die Stirnseite
senkrecht zur Drehachse sein.

[0015] In einer Weiterbildung der Erfindung weist der
Kontaktflachenkdrper eine sdgezahnférmige Kontaktfla-
chenkontur auf, welche die mindestens drei Fingeranla-
geflachen und Schragflachen zwischen jeweils zwei der
um die Drehachse aufeinander folgenden Fingeranlage-
flachen umfasst. Dabei bilden die Schragflachen Auf-
gleitflachen fur den mindestens einen Betatigungsfinger.
Entsprechend der Anordnung oder der Ausrichtung der
mindestens drei Fingeranlageflachen kdénnen die
Schréagflachen vorteilhafterweise radial zur Drehachse
und/oder parallel zur Drehachse des Kontaktflachenkor-
pers ansteigend oder absteigend verlaufen. Alternativ
oder zusatzlich umfasst der mindestens eine Betati-
gungsfinger eine Betatigungsanlageflache zur Anlage
gegen die Fingeranlageflichen und eine der Betati-
gungsanlageflache abgewandte Schragflache als Auf-
gleitflache von je einer der Fingeranlageflachen zur
nachsten. Somit kann der mindestens eine Betatigungs-
finger auf vorteilhafte Weise von einer Fingeranlagefla-
che zur nachsten gefiihrt werden bzw. gelangen. Der
mindestens eine Betatigungsfinger kann zeitlich ab-
wechselnd schieben, gleiten und sich vor bzw. hinter die
nachste Fingeranlageflache zur Anlage an dieser bewe-
gen oder ziehen, gleiten und sich vor bzw. hinter die
nachste Fingeranlageflache zur Anlage an dieser bewe-
gen. Insbesondere kann sich der mindestens eine Beta-
tigungsfinger dabei radial und/oder parallel zur Drehach-
se des Kontaktflachenkérpers bewegen.

[0016] Ineiner Weiterbildung der Erfindung ist der min-
destens eine Betatigungsfinger biegeelastisch an dem
Betatigungselement angeordnet. Dies kann auf vorteil-
hafte Weise gewahrleisten, dass der mindestens eine
Betatigungsfinger permanent in Richtung Kontaktfla-
chenkdrper kraftbeaufschlagt sein kann oder sogar per-
manent an diesem anliegen kann. Ist mindestens eine
Schréagflache vorhanden, kann der mindestens eine Be-
tatigungsfinger aufgrund der Biegeelastizitdt zunachst
aufgleiten und sich anschlielend vor bzw. hinter die
nachste Fingeranlageflache zur Anlage an dieser bewe-
gen bzw. schnappen. Insbesondere kann der mindes-
tens eine Betatigungsfinger in Form einer Stabfeder aus-
gebildet sein.

[0017] In einer Weiterbildung der Erfindung umfasst
die sanitdre Umschalteinrichtung ein rohrférmiges Ge-
hause, wobei das Betatigungselement an einem Umfang
des Gehauses und der Schaltkérper sowie das Ubertra-
gungsmittel in dem Gehduse angeordnet sind. Dabei
liegt eine Drehachse des Schaltkérpers parallel, insbe-
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sondere koaxial, zu einer Langsachse des Gehauses.
Somit kann Wasser strémungsgtinstig den Schaltkdrper
passierend durch das Gehause flieRen. Eine Betati-
gungsachse des Betatigungselements kann vorteilhaf-
terweise senkrecht zur Gehduselangsachse liegen. Des
Weiteren kann der erste Wasseranschluss an einer ers-
ten Stirnseite des Gehduses angeordnet sein. Alternativ
oder zusatzlich kénnen die mehreren zweiten Wasser-
anschlisse an einer der ersten Stirnseite gegeniberlie-
genden zweiten Stirnseite des Gehauses angeordnet
sein, insbesondere um die Drehachse des Schaltkoérpers
oder die Langsachse des Gehduses herum, bevorzugt
entsprechend der Mehrzahl der diskreten Drehstellun-
gen des Schaltkdrpers verteilt. Somit kann Wasser be-
sonders stromungsgtinstig ohne gréfRere, insbesondere
rechtwinklige, Richtungsanderungen durch das Gehau-
se flieRen. Vorteilhafterweise kann das rohrférmige Ge-
h&use eine kreisrunde Querschnittsform und bei Bedarf
zusatzlich ein Gewinde am ersten oder zweiten stirnsei-
tigen Ende aufweisen. Mittels des Gewindes kann das
rohrférmige Gehause in ein Gegengewinde z.B. der Sa-
nitdrarmatur eingeschraubt werden.

[0018] In einer Weiterbildung der Erfindung umfasst
das Betatigungselement eine Drucktaste, die zwischen
zwei axialen Endpositionen beweglich ist, und die sani-
tdre Umschalteinrichtung weist eine Feder auf, welche
die Drucktaste in eine der beiden Endpositionen beauf-
schlagt. Somit kann die Umschalteinrichtung, insbeson-
dere immer in der gleichen Weise, durch Eindriicken und
Freigeben bzw. Loslassen der Drucktaste betéatigt wer-
den. Die Endpositionen kénnen jeweils durch Anschlage
fur die Drucktaste definiert sein. Vorteilhafterweise kann
der mindestens eine Betatigungsfinger durch die Feder
mitbeaufschlagt werden, wodurch er von einer Finger-
anlageflache zur nachsten bewegt werden kann.
[0019] In einer Weiterbildung der Erfindung umfasst
die sanitdre Umschalteinrichtung ein Geh&use und einen
starren Stift, der an dem Betatigungselement fest ange-
ordnet ist und den Kontaktflachenkdrper entlang seiner
Drehachse in einer Richtung in dem Gehause sichert.
[0020] In einer Weiterbildung der Erfindung umfasst
der Schaltkdrper eine Steuerscheibe mit mindestens ei-
ner Steuerdffnung. Vorteilhafterweise kann die sanitare
Umschalteinrichtung einen, insbesondere drehfesten,
Wasseranschlusskérper aufweisen, der Wasseran-
schlussoéffnungen fir die mehreren zweiten Wasseran-
schliisse umfasst, wobei sich die Steueréffnung bzw. die
Wasseranschlussoffnungen lber aufeinander abge-
stimmte Winkelbereiche erstrecken kdnnen. Die Steuer-
scheibe kann ein keramisches und/oder duroplastisches
Material umfassen. Des Weiteren kann die sanitare Um-
schalteinrichtung eine Riickdrehsicherung gegen Riick-
drehen entgegen der zyklischen Drehrichtung und/oder
eine Verschleillverringerungseinrichtung fiir die Steuer-
scheibe umfassen. Insbesondere kann die Steuerschei-
be eine, insbesondere axial angeordnete, sagezahnfor-
mige Schaltkérper-Flachenkontur mit mehreren Schalt-
kérper-Schragflachen umfassen, z.B. entsprechend der
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Mehrzahl der diskreten Drehstellungen. Entsprechend
kann der Wasseranschlusskérper eine, insbesondere
axial angeordnete, sdgezahnférmige Anschlusskorper-
Flachenkontur mit mehreren Anschlusskorper-Schrag-
flachen umfassen. Dabei kénnen die Anschlusskoérper-
Schragflachen Aufgleitflachen fir die Schaltkérper-
Schréagflachen bilden. Wenn sich der Schaltkérper bzw.
die Steuerscheibe in einer diskreten Drehstellung befin-
den, kann die Steuerscheibe mitihrer Flachenkontur plan
oder in vollflachigem Kontakt an dem Wasseranschluss-
korper mit seiner Flachenkontur anliegen. Bei Drehung
des Schaltkdrpers bzw. der Steuerscheibe von einer dis-
kreten Drehstellung in die nachste kdnnen die Schaltkér-
per-Schragflachen an den Anschlusskorper-Schragfla-
chen aufgleiten, wobei sie mit weniger Flache in Kontakt
sein kénnen, wodurch Reibung und Abnutzung der Steu-
erscheibe verringert werden. Dabei kann sich die Steu-
erscheibe parallel zur Drehachse des Schaltkorpers be-
wegen. Die Schaltkdrper-Flachenkontur und die An-
schlusskorper-Flachenkontur kénnen durch ihre gegen-
seitige Wechselwirkung ein Drehen des Schaltkdrpers
bzw. der Steuerscheibe entgegen der zyklischen Dreh-
richtung verhindern.

[0021] Dieerfindungsgemale Sanitdrarmatur weist ei-
ne Wasserzuleitung, mehrere Wasseraustritts6ffnungen
und die erfindungsgemafe sanitdre Umschalteinrich-
tung auf. Dabei steht die Wasserzuleitung mitdem ersten
Wasseranschluss in Fluidverbindung und jede der meh-
reren Wasseraustrittséffnungen steht jeweils mit einem
der mehreren zweiten Wasseranschlisse in Fluidverbin-
dung. Mittels der Umschalteinrichtung kann zwischen
den mehreren Wasseraustritts6ffnungen umgeschaltet
werden. Die Sanitdrarmatur mit den mehreren Wasser-
austrittséffnungen kann z.B. einen Wannenmischer mit
einer Wannenaustrittséffnung und einer Brausenaustritt-
s6ffnung oder eine Brause, insbesondere eine Kopf-
und/oder Handbrause, mit mehreren Strahlaustrittsoff-
nungen fiir verschiedene Strahlarten umfassen.

[0022] Vorteilhafte Ausfiihrungsformen der Erfindung
sind in den Zeichnungen dargestellt und werden nach-
folgend beschrieben. Hierbei zeigen:

Fig. 1 eine Perspektivansicht einer sanitdaren Um-
schalteinrichtung,

Fig. 2 eine Seitenansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 1 ohne deren Gehause,

Fig. 3 eine weitere Seitenansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 1 ohne deren Gehause,

Fig. 4 eine Frontansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 1 ohne deren Gehause,

Fig. 5 eine Langsschnittansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 1,

Fig. 6 eine Perspektivansicht einer weiteren sanita-
ren Umschalteinrichtung,

Fig. 7 eine Perspektivansicht der Umschalteinrich-
tung der Fig. 6 ohne deren Gehause,

Fig. 8 eine Frontansicht der Umschalteinrichtung

der Fig. 6 ohne deren Gehause,
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Fig. 9 eine Langsschnittansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 6,

Fig. 10  eine Querschnittansicht der Umschalteinrich-
tung der Fig. 6,

Fig. 11 eine Perspektivansicht einer weiteren sanita-
ren Umschalteinrichtung,

Fig. 12  eine Seitenansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 11 ohne deren Gehause,

Fig. 13  eine weitere Seitenansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 11 ohne deren Gehaduse,

Fig. 14  eine Frontansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 11 ohne deren Gehause,

Fig. 15 eine Langsschnittansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 11,

Fig. 16  eine Perspektivansicht einer weiteren sanita-
ren Umschalteinrichtung,

Fig. 17  eine Seitenansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 16 ohne deren Gehause,

Fig. 18  eine Frontansicht der Umschalteinrichtung
der Fig. 16 ohne deren Gehause und

Fig. 19  eine Langsschnittansicht der Umschaltein-
richtung der Fig. 16.

[0023] Eine in den Fig. 1 bis 5 gezeigte sanitare Um-

schalteinrichtung 1 umfasst einen ersten Wasseran-
schluss 2, mehrere zweite Wasseranschliisse 3a, 3b, 3c
ein axial bewegliches Betatigungselement 5 in Form ei-
ner Drucktaste. Und ein rohrférmiges Gehause 17 mit
einer kreisrunden Querschnittsform. Der erste Wasser-
anschluss 2 ist an einer ersten Stirnseite des Gehauses
17 angeordnet. Die mehreren zweiten Wasseranschlis-
se 3a, 3b, 3c sind an einer der ersten Stirnseite gegen-
Uberliegenden zweiten Stirnseite des Gehduses 17 an-
geordnet, insbesondere um eine Ladngsachse 20 des Ge-
hauses 17 gleichmaBig herum verteilt. Im Detail weist
die sanitdre Umschalteinrichtung 1 einen drehfesten
Wasseranschlusskérper 26 auf, an dem die mehreren,
in diesem Beispiel drei, zweiten Wasseranschliisse 3a,
3b, 3c ausgebildet sind. Das Betatigungselement 5 ist
an einem Umfang 18 des Geh&duses 17 angeordnet. An
der ersten Stirnseite weist das Gehause 17 ein Gewinde
auf, das in ein Gegengewinde z.B. einer hier nicht ge-
zeigten Sanitararmatur eingeschraubt werden kann.

[0024] In dem Geh&duse 17 sind ein drehbeweglicher
Schaltkérper 4 und ein Ubertragungsmittel 6 angeordnet,
wie in den Fig. 2 bis 5 zu erkennen. Der drehbewegliche
Schaltkérper4 ist zur drehstellungsabhangigen Freigabe
oder Absperrung eines Fluidflusses zwischen dem ers-
ten Wasseranschluss 2 einerseits und den mehreren
zweiten Wasseranschliissen 3a, 3b, 3c andererseits
ausgebildet. Im Detail umfasst der Schaltkérper 4 eine
Steuerscheibe 22 mit einer Steuerdffnung 23, wobei die
Steuerscheibe 22 an dem Wasseranschlusskorper 26
anliegt. Der Schaltkérper 4 weist entsprechend der Mehr-
zahl der zweiten Wasseranschliisse 3a, 3b, 3c drei dis-
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krete Drehstellungen auf, wobei die Steuerdffnung 23 in
jeder der Drehstellungen einen der drei zweiten Wasser-
anschlisse 3a, 3b, 3c freigibt und die Steuerscheibe 22
die Ubrigen zweiten Wasseranschlisse 3a, 3b, 3c ab-
sperrt.

[0025] Das Ubertragungsmittel 6 {ibertragt die Axial-
bewegung des Betatigungselements 5 in die Drehbewe-
gung des Schaltkérpers 4. Somit kann mittels Axialbeta-
tigung des Betatigungselements 5 eine Drehung des
Schaltkdrpers 4 und infolgedessen eine Umschaltung
zwischen den mehreren zweiten Wasseranschlissen
3a, 3b, 3c ausgeldst werden. Das Betatigungselement 5
kann insbesondere ein vom Benutzer unmittelbar bedi-
enbares Element sein.

[0026] Das Ubertragungsmittel 6 umfasst schaltkér-
perseitig einen Kontaktflichenkorper 7, der um seine
Drehachse 8 drehbeweglich ausgebildet ist und drei um
die Drehachse 8 herum, insbesondere gleichmaRig ver-
teilt, angeordnete Fingeranlageflaichen 9 aufweist. Im
Detail weist der Kontaktflachenkdrper 7 eine sagezahn-
férmige Kontaktflachenkontur 14 auf, welche die drei Fin-
geranlageflachen 9 umfasst. Der Kontaktflachenkorper
7 ist gegeniber dem Schaltkdrper 4 drehfest an diesem
angeordnet, indem sie in diesem Beispiel einsttickig mit-
einander ausgebildet sind. Die drei Fingeranlageflachen
9 sind derart ausgerichtet, dass sie sich in imaginarer
Verlangerung in einer mit der Drehachse 8 zusammen-
fallenden Schnittlinie schneiden. Des Weiteren sind die
drei Fingeranlageflachen 9 an einer dem Schaltkérper 4
abgewandten Stirnseite 13 des Kontaktflachenkdrpers 7
angeordnet bzw. beziglich der Drehachse 8 des Kon-
taktflachenkdrpers 7 axial angeordnet. Die Stirnseite 13
ist senkrecht zur Drehachse 8.

[0027] Betitigungselementseitig umfasstdas Ubertra-
gungsmittel 6 eine Betatigungsfingeranordnung 10 mit
einem ersten Betatigungsfinger 11a und einem zweiten
Betatigungsfinger 11b. Der erste Betatigungsfinger 11a
und der zweite Betatigungsfinger 11 b sind jeweils par-
allel zu einer Betédtigungsachse 12 der Betatigungsfin-
geranordnung 10 beweglich und zur Anlage gegen je-
weils eine der Fingeranlageflaichen 9 ausgebildet. Die
Betatigungsachse 12 liegt nicht-parallel, insbesondere
senkrecht, zu der Drehachse 8 mit dieser in einer ge-
meinsamen Ebene. Im Detail umfasst der erste Betati-
gungsfinger eine in Fig. 2 unterseitige Betatigungsanla-
geflache 16a zur Anlage gegen die Fingeranlageflachen
9 und der zweite Betatigungsfinger 11 b umfasst eine in
Fig. 3 oberseitige Betatigungsanlageflache 16b zur An-
lage gegen die Fingeranlageflachen 9. Der erste Betati-
gungsfinger 11a und der zweite Betatigungsfinger 11 b
sind gegeniiber dem Betatigungselement 5 parallel zu
der Betatigungsachse 12 fest an diesem angeordnet.
[0028] Der erste Betatigungsfinger 11a ist zur Ausu-
bung einer den Kontaktflachenkérper 7 drehenden
Schubkraft auf die anliegende Fingeranlageflache 9 bei
einer mit dem zweiten Betatigungsfinger 11 b gemeinsa-
men Axialbewegung parallel zu der Betatigungsachse
12in einer ersten Richtung, in den Fig. 2 bis 5 nach unten



9 EP 3 135970 A1 10

wie durch den Pfeil P1 angezeigt, ausgebildet. Der zweite
Betatigungsfinger 11 b ist zur Ausiibung einer den Kon-
taktflachenkorper 7 drehenden Zugkraft auf die anliegen-
de Fingeranlageflache 9 bei einer mit dem ersten Beta-
tigungsfinger 11a gemeinsamen Axialbewegung parallel
zu der Betatigungsachse 12 in einer der ersten Richtung
entgegengesetzten zweiten Richtung, in den Fig. 2 bis 5
nach oben wie durch den Pfeil P2 angezeigt, ausgebildet.
[0029] Beieiner Bewegung des Betatigungselements
5 in die erste Richtung dreht der erste Betatigungsfinger
11a den Kontaktflachenkorper 7 bzw. den Schaltkérper
4 aus einer der diskreten Drehstellungen heraus in eine
Zwischendrehstellung, in Fig. 4 gegenden Uhrzeigersinn
wie durch den Pfeil P3 angezeigt. Bei einer anschlieRen-
den Bewegung des Betatigungselements 5 in die zweite
Richtung dreht der zweite Betatigungsfinger 11 b den
Kontaktflachenkdrper 7 bzw. den Schaltkorper 4 aus der
Zwischendrehstellung in die nachste diskrete Drehstel-
lung weiter. Beim nachsten Mal bzw. bei zwei zeitlich
aufeinanderfolgenden Drehungen des Kontaktflachen-
kérpers 7 kommen der erste Betatigungsfinger 11a und
der zweite Betatigungsfinger 11 b jeweils nacheinander
an zwei in Drehrichtung aufeinanderfolgenden Fingeran-
lageflachen 9 zur Anlage. Damit wird der Kontaktflachen-
kérper 7 immer in der gleichen Drehrichtung um seine
Drehachse 8 gedreht und der Schaltkérper 4 nimmt seine
diskreten Drehstellungen zyklisch nacheinander ein. Zu-
satzlich umfasst die sanitdre Umschalteinrichtung 1 eine
Ruckdrehsicherung gegen Riickdrehen entgegen der zy-
klischen Drehrichtung, insbesondere aus den diskreten
Drehstellungen heraus, fir den Kontaktflachenkorper 7
und damit auch flir den Schaltkérper 4. Die Rickdrehsi-
cherung wird durch die Fingeranlageflachen 9 und die
Betatigungsfinger 11 a, 11 b gebildet.

[0030] Die sdgezahnférmige Kontaktflachenkontur 14
umfasst neben den drei Fingeranlageflachen 9 drei
Schragflachen 15 zwischen jeweils zwei der um die Dreh-
achse 8 aufeinanderfolgenden Fingeranlageflachen 9.
Die Schragflachen 15 bilden Aufgleitflachen fir den ers-
ten Betatigungsfinger 11a bzw. fiir den zweiten Betati-
gungsfinger 11b. Entsprechend der Anordnung oder der
Ausrichtung der Fingeranlageflachen 9 verlaufen die
Schragflachen 15 parallel zur Drehachse 8 des Kontakt-
flachenkoérpers 7 ansteigend.

[0031] Diebeiden Betatigungsfinger11a, 11 b, die fest
an dem Betatigungselement 5 angeordnet sind, sind bie-
geelastisch ausgebildet, insbesondere jeweils in Form
einer Stabfeder. Beide Betatigungsfinger 11a, 11 b sind
aufgrundihrer Biegeelastizitat jeweils permanentin Rich-
tung Kontaktflachenkérper 7 kraftbeaufschlagt und lie-
gen somit permanent an diesem an. Jeder Betatigungs-
finger 11a, 11 b kann jeweils von einer Fingeranlagefla-
che 9 ausgehend an einer der Schragflachen 15 zu-
nachst aufgleiten und sich anschlieBend vor bzw. hinter
die nachste Fingeranlageflache 9 zur Anlage an dieser
bewegen bzw. schnappen. Zumindest beim Aufgleiten
und Schnappen bewegen sich die Betatigungsfinger
11a, 11 b jeweils parallel zur Drehachse 8 des Kontakt-
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flachenkoérpers 7. Somit kann der erste Betatigungsfinger
11a zeitlich abwechselnd schieben und gleiten und der
zweite Betatigungsfinger 11 b kann zeitlich abwechselnd
ziehen und gleiten. Insbesondere gleitet der zweite Be-
tatigungsfinger 11 b wahrend des Schiebens des ersten
Betatigungsfingers 11a und der erste Betatigungsfinger
11 gleitetwahrend des Ziehens des zweiten Betatigungs-
fingers 11b.

[0032] Das Betatigungselement 5 ist zwischen zwei
axialen Endpositionen entlang seiner Betatigungsachse
25 beweglich, die senkrecht zur Gehauseldngsachse 20
liegt, wiein Fig. 5 zu erkennen. Die eine, in Fig. 5 gezeigte
obere Endposition ist dadurch definiert, dass das Beta-
tigungselement in das Gehause eingeschoben ist und
mittels einer Rastverbindung gegen Loésen von diesem
gesichert ist. Die andere Endposition ist durch einen in
Fig. 5 unteren Anschlag am Gehause 17 definiert. Die
sanitdre Umschalteinrichtung 1 weist eine Feder 21 auf,
welche das Betatigungselement5in die in Fig. 5 gezeigte
obere Endposition beaufschlagt. Die Umschalteinrich-
tung 1 wird immer in der gleichen Weise durch Eindri-
cken und Freigeben bzw. Loslassen des Betatigungse-
lements 5 betatigt.

[0033] Im Detail beaufschlagt die Feder 21 die beiden
Betatigungsfinger 11a, 11 b Uiber das Betatigungsele-
ment 5 mit. Dadurch werden die beiden Betatigungsfin-
ger 11a, 11 b nach einer gemeinsamen Axialbewegung
in der ersten Richtung gemeinsam in die zweite Richtung
bewegt. Die Betatigungsfingeranordnung 10 und der
Kontaktflachenkdrper 7 mit den Fingeranlageflachen 9
sind derart dimensioniert, dass der zweite Betatigungs-
finger 11 b nach der gemeinsamen Axialbewegungin der
ersten Richtung an einer der Fingeranlageflachen 9 zur
Anlage zum Auslben der Zugkraft gelangen kann und
der erste Betatigungsfinger 11a nach der gemeinsamen
Axialbewegung in der zweiten Richtung an einer der Fin-
geranlageflachen 9 zur Anlage zum Austiben der Schub-
kraft gelangen kann. Insbesondere sind in der gezeigten
Ausflhrungsform die beiden Betatigungsfinger 11a, 11
b parallel zu der Betatigungsachse 12 unterschiedlich
lang.

[0034] Eine Drehachse 19 des Schaltkérpers 4, die in
der Ausfiihrungsform mit der Drehachse 8 des Kontakt-
flachenkoérpers 7 zusammenfallt, liegt parallel, insbeson-
dere koaxial zu der Langsachse 20 des Gehduses 17.
Des Weiteren umfasst die sanitdre Umschalteinrichtung
1 einen starren Stift 24, der an dem Betatigungselement
5 fest angeordnet ist und den Kontaktflachenkdrper 7
bzw. den Schaltkérper 4 gegen Wegbewegen entlang
der Drehachse 8, 19 in einer Richtung in dem Gehause
17 sichert. In einer entgegengesetzten Richtung sichert
der Wasseranschlusskorper 26 gegen dieses Wegbewe-
gen. In Radialrichtung senkrecht zu seiner Drehachse
19 ist der Schaltkérper 4 durch das Gehause 17 bzw.
den Wasseranschlusskorper 26 festgelegt und der Kon-
taktflachenkdrper 7 istin Radialrichtung senkrecht zu sei-
ner Drehachse 8 durch eine Aufnahme des Gehauses
17 festgelegt.
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[0035] Die Fig.6 bis 10 zeigen eine weitere erfindungs-
gemale sanitare Umschalteinrichtung 1 als Variante der
Umschalteinrichtung der Fig. 1 bis 5, wobei zum leichten
Verstandnis nicht nur identische, sondern auch funktio-
nell &quivalente Elemente mit den gleichen Bezugszei-
chen versehen sind wie in der oben erlduterten Ausfih-
rungsform, auf deren Beschreibung insoweit verwiesen
werden kann. Im Unterschied zu dem Gehéuse 17 der
Ausfiihrungsform der Fig. 1 bis 5 weist hier ein Gehduse
17’ kein Gewinde auf. Des Weiteren endet das Gehause
17’ stirnseitig nach der Aufnahme flir den Kontaktfla-
chenkorper 7 bzw. das Betatigungselement 5.

[0036] DieFig. 11 bis 15zeigen wiederum eine weitere
erfindungsgemaRe sanitdre Umschalteinrichtung 1, wo-
bei funktionell dquivalente Elemente wiederum mit den
gleichen Bezugszeichen versehen sind wie die oben er-
lauterten Ausfiihrungsformen, auf deren Beschreibung
insoweit verwiesen werden kann. Im Unterschied zu der
Ausfiihrungsform der Fig. 1 bis 5 weisen hier ein Gehau-
se 17" und ein Wasseranschlusskorper 26’ jeweils eine
andere Gestalt auf. Des Weiteren sind im Unterscheid
zudem Kontaktflachenkoérper 7 der Ausflihrungsform der
Fig. 1 bis 5 oder der Fig. 6 bis 10 hier bei einem Kontakt-
flachenkorper 7’ drei Fingeranlageflaichen 9’ zwischen
dem Schaltkérper 4 und einer dem Schaltkérper abge-
wandten Stirnseite 13’ des Kontaktflachenk&rpers 7’ an
einem Umfang 30 des Kontaktflachenkorpers 7’ ange-
ordnet bzw. beziglich der Drehachse 8 des Kontaktfla-
chenkorpers 7’ radial angeordnet. Der Umfang 30 ist pa-
rallel zur Drehachse 8. Entsprechend umfasst ein erster
Betatigungsfinger 11a’ eine in Fig. 14 unterseitige Beta-
tigungsanlageflache 16a’ zur Anlage gegen die Finger-
anlageflachen 9’ und ein zweiter Betatigungsfinger 11b’
umfasst eine in Fig. 14 oberseitige Betatigungsanlage-
flache 16b’ zur Anlage gegen die Fingeranlageflachen 9'.
[0037] Der erste Betatigungsfinger 11a’ ist zur Ausu-
bung einer den Kontaktflachenkdrper 7' drehenden
Schubkraft auf die anliegende Fingeranlageflache 9’ bei
einer mit dem zweiten Betatigungsfinger 11b’ gemeinsa-
men Axialbewegung parallel zu der Betatigungsachse
12 in einer ersten Richtung, in den Fig. 12 bis 15 nach
unten wie durch den Pfeil P1’ angezeigt, ausgebildet.
Der zweite Betatigungsfinger 11b’ ist zur Ausiibung einer
den Kontaktflachenkérper 7° drehenden Zugkraft auf die
anliegende Fingeranlageflache 9’ bei einer mit dem ers-
ten Betatigungsfinger 11a’ gemeinsamen Axialbewe-
gung parallel zu der Betatigungsachse 12 in einer der
ersten Richtung entgegengesetzten zweiten Richtung,
in den Fig. 12 bis 15 nach oben wie durch den Pfeil P2’
angezeigt, ausgebildet. Bei einer Bewegung des Betati-
gungselements 5 in die erste Richtung dreht der erste
Betatigungsfinger 11a’ den Kontaktflachenkdrper 7’ bzw.
den Schaltkdrper 4, in Fig. 14 im Uhrzeigersinn wie durch
den Pfeil P3’ angezeigt. Bei einer Bewegung des Beta-
tigungselements 5 in die zweite Richtung dreht der zweite
Betatigungsfinger 11b’ den Kontaktflachenkdrper 7’ bzw.
den Schaltkérper 4.

[0038] Wie der Kontaktflachenkérper der Ausflh-
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rungsform der Fig. 1 bis 5 oder der Fig. 6 bis 10 weist
der Kontaktflachenkdrper 7’ eine sdgezahnférmige Kon-
taktflachenkontur 14’ auf, welche neben den drei Finger-
anlageflachen 9’ drei Schragflachen 15’ zwischen jeweils
zwei der um die Drehachse 8 aufeinanderfolgenden Fin-
geranlageflachen 9’ umfasst, wobei die Schragflachen
15’ entsprechend der Anordnung oder der Ausrichtung
der Fingeranlageflachen 9’ radial zur Drehachse 8 des
Kontaktflachenkorpers 7’ ansteigend verlaufen. Zusatz-
lich umfasst der zweite Betatigungsfinger 11b’ eine der
Betatigungsanlageflache 16b’ abgewandte, insbesonde-
re radial zur Drehachse 8 ansteigend verlaufende,
Schréagflache 31 als Aufgleitflache von je einer der Fin-
geranlageflachen 9’ zur nachsten. Jeder Betatigungsfin-
ger 11a’, 11b’ kann jeweils von einer Fingeranlageflache
9’ ausgehend zunéchst aufgleiten und sich anschlieRend
vor bzw. hinter die nachste Fingeranlageflache 9’ zur An-
lage an dieser bewegen bzw. schnappen. Zumindest
beim Aufgleiten und Schnappen bewegen sich die Beta-
tigungsfinger 11a’, 11b’ jeweils radial zur Drehachse 8
des Kontaktflachenkdrpers 7°.

[0039] Die Fig. 16 bis 19 zeigen eine weitere erfin-
dungsgemale sanitdre Umschalteinrichtung 1 als Vari-
ante der Umschalteinrichtung der Fig. 11 bis 16, wobei
zum leichten Verstandnis nicht nur identische, sondern
auch funktionell aquivalente Elemente mit den gleichen
Bezugszeichen versehen sind wie in den oben erlauter-
ten Ausfuhrungsformen, auf deren Beschreibung inso-
weit verwiesen werden kann. Im Unterschied zur Steu-
erscheibe 22 der vorigen Ausfiihrungsformen umfasst
hier eine Steuerscheibe 22’ eine, insbesondere axial an-
geordnete, sdgezahnférmige Schaltkdérper-Flachenkon-
tur 32 mit drei Schaltkérper-Schragflachen 33 entspre-
chend der Mehrzahl der diskreten Drehstellungen. Die
Schaltkdrper-Schragflachen 33 sind um die Drehachse
19 des Schaltkdrpers 4 herum, insbesondere gleichma-
Rig verteilt, angeordnet und verlaufen parallel zur Dreh-
achse 19 ansteigend.

[0040] Entsprechend umfasst ein Wasseranschluss-
korper 26" eine, insbesondere axial angeordnete, sage-
zahnférmige Anschlusskérper-Flachenkontur 34 mit drei
AnschlusskorperSchragflaichen 35. Die Anschlusskor-
per-Schragflachen 35 sind um die Drehachse 19 des
Schaltkdrpers 4 oder um die LaAngsachse 20 des Gehau-
ses 17" herum, insbesondere gleichmaRig verteilt, ange-
ordnet und verlaufen parallel zur Drehachse 19 bzw. zur
Drehachse 20 ansteigend. Die Anschlusskorper-Schrag-
flachen 35 bilden Aufgleitflachen fir die Schaltkdrper-
Schréagflachen 33.

[0041] Der Stift 24 ist in dieser Ausfiihrungsform bie-
geelastisch ausgebildet und kraftbeaufschlagt den Kon-
taktflachenkérper 7 und den Schaltkoérper 4, zumindest
wahrend eines Aufgleitens der Steuerscheibe 22’, und
sichert diese gegen Wegbewegen entlang der Drehach-
se 8, 19 in einer Richtung in dem Gehéause 17.

[0042] Wenn sich der Schaltkdrper 4 bzw. die Steuer-
scheibe 22’ in einer diskreten Drehstellung befinden, wie
in Fig. 17 gezeigt, liegt die Steuerscheibe 22’ mit ihrer
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Flachenkontur 32 plan oder in vollflachigem Kontakt an
dem Wasseranschlusskorper 26" mit seiner Flachen-
kontur 34 an. Bei Drehung der Steuerscheibe 22’ von
einer diskreten Drehstellung in die nachste gleiten die
Schaltkérper-Schragflachen 33 an den Anschlusskor-
per-Schragflachen 35 auf, wobei sie mit weniger Flache
in Kontakt sind. Dabei bewegt sich die Steuerscheibe 22’
parallel zur Drehachse 8 des Schaltkérpers 4, in Fig. 17
durch den Pfeil P4’ angezeigt. Aufgrund der Biegeelas-
tizitét des Stifts 24 kann sich die Steuerscheibe 22’ wah-
rend des Aufgleitens parallel zur Drehachse 8 des Schalt-
kérpers 4 bewegen. Am Ende der Drehung bewegt sich
die Steuerscheibe 22’ in entgegengesetzter Richtung zur
Drehachse 8 des Schaltkdrpers 4 und liegtin ihrer nachs-
ten diskreten Drehstellung mit ihrer Flachenkontur 32
wieder in vollflachigem Kontakt an der Flachenkontur 34
des Wasseranschlusskorpers 26" an. Somit umfasst die
sanitdre Umschalteinrichtung 1 der Ausflihrungsform der
Fig. 16 bis 19 eine VerschleilRverringerungseinrichtung
fur die Steuerscheibe 22’ und fiir den Wasseranschluss-
korper 26".

[0043] Zusatzlich umfasst die sanitdare Umschaltein-
richtung 1 eine Rickdrehsicherung gegen Rickdrehen
entgegen der zyklischen Drehrichtung, insbesondere
aus den diskreten Drehstellungen heraus, fiir den Schalt-
kérper 4 und dessen Steuerscheibe 22’. Die sagezahn-
férmigen Flachenkonturen 32, 34 umfassen neben den
Schragflachen 32, 35 jeweils drei Flanken 36, 37 zwi-
schen jeweils zwei der um die jeweilige Drehachse auf-
einanderfolgenden Schragflachen 32, 35. Die Riickdreh-
sicherung wird durch die Flanken 36, 37 der sdgezahn-
férmigen Flachenkonturen 32, 34 gebildet.

[0044] In einer der gezeigten Ausfihrungsformen
weist das rohrférmige Gehause ein Gewinde am ersten
stirnseitigen Ende auf. Alternativ oder zuséatzlich kann
das rohrférmige Gehause ein Gewinde am zweiten stirn-
seitigen Ende aufweisen. Des Weiteren weisen in den
gezeigten Ausfiihrungsformen die rohrférmigen Gehau-
se jeweils eine kreisrunde Querschnittsform auf. Alter-
nativ kénnen diese auch eine andere Querschnittsform
aufweisen, insbesondere eine eckige. AulRerdem ist in
den gezeigten Beispielen der erste Wasseranschluss an
der ersten Stirnseite des Gehduses angeordnet und die
mehreren zweiten Wasseranschliisse sind an der zwei-
ten Stirnseite des Gehduses angeordnet. Alternativkann
der erste Wasseranschluss woanders, insbesondere am
Umfang, angeordnet sein und/oder die mehreren zwei-
ten Wasseranschliisse konnen woanders, insbesondere
am Umfang, angeordnet sein.

[0045] In den gezeigten Ausflihrungsformen weist der
Kontaktflachenkérper drei Fingeranlageflachen auf. Al-
ternativ kann der Kontaktflachenkdérper mehr als drei,
z.B. vier, funf, sechs, usw., Fingeranlageflachen aufwei-
sen. Des Weiteren weist in den gezeigten Ausfiihrungs-
formen die Betatigungsfingeranordnung einen ersten
Betatigungsfinger und einen zweiten Betatigungsfinger
auf. Alternativ kann die Betatigungsfingeranordnung
mehr als zwei oder nur einen einzigen Betatigungsfinger
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aufweisen, der zur Austibung einer den Kontaktflachen-
kérper drehenden Schub- oder Zugkraft auf die anliegen-
de Fingeranlageflache ausgebildet sein kann.

[0046] DieErfindungumfasstzudemeine nichtgezeig-
te Sanitdrarmatur, die eine Wasserzuleitung, mehrere
Wasseraustritts6ffnungen und eine der erwéhnten sani-
tdren Umschalteinrichtungen aufweist. Dabei kann die
Wasserzuleitung mit dem ersten Wasseranschluss in
Fluidverbindung und jede der mehreren Wasseraustritt-
soffnungen jeweils miteinem der mehreren zweiten Was-
seranschllsse in Fluidverbindung stehen. Mittels der sa-
nitdren Umschalteinrichtung kann dann zwischen den
mehreren Wasseraustritts6ffnungen umgeschaltet wer-
den.

[0047] Wie die gezeigten und oben erlduterten Aus-
fuhrungsformen deutlich machen, stellt die Erfindung ei-
ne vorteilhafte sanitdre Umschalteinrichtung sowie eine
Sanitdrarmatur mit einer solchen sanitaren Umschaltein-
richtung zur Verfligung, wobei die sanitare Umschaltein-
richtung den Stand der Technik weiter verbessert und
insbesondere einen einfachen, flieRgerduscharmen Um-
schaltmechanismus aufweist.

Patentanspriiche
1. Sanitdre Umschalteinrichtung mit

- einem ersten Wasseranschluss (2),

- mehreren zweiten Wasseranschlissen (3a,
3b, 3c),

- einem drehbeweglichen Schaltkérper (4), der
zur drehstellungsabhangigen Freigabe oder Ab-
sperrung eines Fluidflusses zwischen dem ers-
ten Wasseranschluss einerseits und den meh-
reren zweiten Wasseranschliissen andererseits
ausgebildet ist,

- einem axial beweglichen Betatigungselement
(5) und

- einem Ubertragungsmittel (6), das die Axial-
bewegung des Betatigungselements in die
Drehbewegung des Schaltkérpers Ubertragt,
wobei das Ubertragungsmittel umfasst:

- schaltkdrperseitig einen Kontaktflachen-
kérper (7, 7°), der um eine Drehachse (8)
drehbeweglich ausgebildet ist und mindes-
tens drei um die Drehachse herum ange-
ordnete Fingeranlageflachen (9, 9’) auf-
weist, und

- betatigungselementseitig eine Betati-
gungsfingeranordnung (10) mit mindestens
einem Betatigungsfinger (11a, 11 b, 11a’,
11b’), der parallel zu einer Betatigungsach-
se (12) beweglich ist und zur Anlage gegen
jeweils eine der Fingeranlageflachen und
zur Ausiibung einer den Kontaktflachenkor-
perdrehenden Schub- oder Zugkraft auf die
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anliegende Fingeranlageflache ausgebil-
det ist,

- wobei die Betatigungsachse nicht-parallel
zu der Drehachse liegt.

2. Sanitare Umschalteinrichtung, insbesondere nach

Anspruch 1, mit

- einem ersten Wasseranschluss (2),

- mehreren zweiten Wasseranschlissen (3a,
3b, 3c),

- einem drehbeweglichen Schaltkérper (4), der
zur drehstellungsabhangigen Freigabe oder Ab-
sperrung eines Fluidflusses zwischen dem ers-
ten Wasseranschluss einerseits und den meh-
reren zweiten Wasseranschlissen andererseits
ausgebildet ist,

- einem axial beweglichen Betatigungselement
(5) und

- einem Ubertragungsmittel (6), das die Axial-
bewegung des Betatigungselements in die
Drehbewegung des Schaltkdrpers Ubertragt,
wobei das Ubertragungsmittel umfasst:

- schaltkdrperseitig einen Kontaktflachen-
koérper (7, 7°), der um eine Drehachse (8)
drehbeweglich ausgebildet ist und mindes-
tens drei um die Drehachse herum ange-
ordnete Fingeranlageflachen (9, 9') auf-
weist, und

- betédtigungselementseitig eine Betati-
gungsfingeranordnung (10) mit mindestens
einem Betéatigungsfinger (11 b, 11b’), der
parallel zu einer Betatigungsachse (12) be-
weglich ist und zur Anlage gegen jeweils
eine der Fingeranlageflachen und zur Aus-
Uibung einer den Kontaktflachenk&rper dre-
henden Zugkraft auf die anliegende Finger-
anlageflache ausgebildet ist.

Sanitare Umschalteinrichtung nach Anspruch 1 oder
2, wobei der mindestens eine Betatigungsfinger min-
destens einen ersten Betatigungsfinger (11a, 11a’)
und einen zweiten Betatigungsfinger (11b, 11b’) um-
fasst,

- wobei der erste Betatigungsfinger zur Ausu-
bung einer den Kontaktflachenkérper (7, 7°) dre-
henden Schubkraft auf die anliegende Finger-
anlageflache (9, 9’) bei einer mit dem zweiten
Betatigungsfinger gemeinsamen Axialbewe-
gung parallel zu der Betatigungsachse (12) in
einer ersten Richtung (P1, P1’) ausgebildet ist
und

- wobei der zweite Betatigungsfinger zur Ausi-
bung einer den Kontaktflachenkérper drehen-
den Zugkraft auf die anliegende Fingeranlage-
flache bei einer mit dem ersten Betatigungsfin-
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ger gemeinsamen Axialbewegung parallel zu
der Betatigungsachse in einer der ersten Rich-
tung entgegengesetzten zweiten Richtung (P2,
P2’) ausgebildet ist.

Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 3, wobei die Betatigungsachse (12)
und die Drehachse (8) in einer gemeinsamen Ebene
liegen.

Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 4, wobei die mindestens drei Finger-
anlageflachen (9’) zwischen dem Schaltkérper (4)
und einer dem Schaltkérper abgewandten Stirnseite
(13’) des Kontaktflachenkoérpers (7°) an einem Um-
fang (30) des Kontaktflachenkdrpers angeordnet
sind.

Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 5, wobei die mindestens drei Finger-
anlageflachen (9) an einer dem Schaltkérper (4) ab-
gewandten Stirnseite (13) des Kontaktflachenkor-
pers (7) angeordnet sind.

Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 6, wobei

- der Kontaktflachenkérper (7, 7°) eine sage-
zahnférmige Kontaktflachenkontur (14, 14’) auf-
weist, welche die mindestens drei Fingeranla-
geflachen (9, 9’) und Schragflachen (15, 15’)
zwischen jeweils zwei der um die Drehachse (8)
aufeinander folgenden Fingeranlageflachen
umfasst, wobei die Schragflachen Aufgleitfla-
chen fir den mindestens einen Betatigungsfin-
ger (11a, 11 b, 11a’, 11 b’) bilden, und/oder

- der mindestens eine Betatigungsfinger eine
Betatigungsanlageflache (16a, 16b, 16a’, 16b’)
zur Anlage gegen die Fingeranlageflachen und
eine der Betatigungsanlageflache abgewandte
Schragflache (31) als Aufgleitflache von je einer
der Fingeranlageflachen zur nachsten umfasst.

8. Sanitédre Umschalteinrichtung nach einem der An-

spriiche 1 bis 7, wobei der mindestens eine Betati-
gungsfinger (11a, 11b, 11a’, 11b’) biegeelastisch an
dem Betéatigungselement (5) angeordnet ist.

Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 8, wobei die sanitare Umschalteinrich-
tung (1) ein rohrférmiges Gehause (17,17°, 17") um-
fasst, wobei das Betatigungselement (5) an einem
Umfang (18) des Gehduses und der Schaltkérper
(4) sowie das Ubertragungsmittel (6) in dem Gehau-
se angeordnet sind, wobei eine Drehachse (19) des
Schaltkorpers parallel zu einer Langsachse (20) des
Gehauses liegt.
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10. Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 9, wobei

- das Betéatigungselement (5) eine Drucktaste
umfasst, die zwischen zwei axialen Endpositio- 5
nen beweglich ist, und die sanitare Umschalt-
einrichtung eine Feder (21) aufweist, welche die
Drucktaste in eine der beiden Endpositionen be-
aufschlagt, und/oder

- die sanitdre Umschalteinrichtung (1) ein Ge- 10
hause (17, 17°, 17") und einen starren Stift (24)
umfasst, der an dem Betatigungselement (5)
fest angeordnet ist und den Kontaktflachenkor-

per (7, 7°) entlang seiner Drehachse (8) in einer
Richtung in dem Gehéause sichert. 15

11. Sanitdre Umschalteinrichtung nach einem der An-
spriiche 1 bis 10, wobei

- der Schaltkérper (4) eine Steuerscheibe (22, 20
22’) mit mindestens einer Steuerdffnung (23)

und einer sagezahnférmigen Schaltkérper-Fla-
chenkontur (32) mit mehreren Schaltkérper-
Schragflachen (33) umfasst und

- die sanitdre Umschalteinrichtung (1) einen 25
Wasseranschlusskoérper (26, 26°, 26") aufweist,

der Wasseranschlusséffnungen fir die mehre-

ren zweiten Wasseranschlisse (3a, 3b, 3c) und
eine sagezahnférmige Anschlusskorper-Fla-
chenkontur (34) mit mehreren Anschlusskérper- 30
Schragflachen (35) umfasst,

- wobei sich die Steueréffnung und die Wasser-
anschlusséffnungen Uber aufeinander abge-
stimmte Winkelbereiche erstrecken und

- die Anschlusskorper-Schragflachen Aufgleit- 35
flachen fur die Schaltkérper-Schragflachen bil-
den.

12. Sanitdrarmatur mit

40
- einer Wasserzuleitung,
- mehreren Wasseraustrittséffnungen und
- einer sanitdaren Umschalteinrichtung (1) nach
einem der Anspriiche 1 bis 11,
- wobei die Wasserzuleitung mit dem ersten 45
Wasseranschluss (2) in Fluidverbindung steht
und jede der mehreren Wasseraustritts6ffnun-
gen jeweils mit einem der mehreren zweiten
Wasseranschlisse (3a, 3b, 3c) in Fluidverbin-
dung steht. 50
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