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(54) DISPOSITIF SÉCURISÉ DE PRÉSENTATION D’OBJETS

(57) Dispositif de présentation d’objets (10), compre-
nant une base (20) comprenant au moins une alvéole
(22), au moins un support (30) configuré pour recevoir
au moins un objet et pour être inséré et extrait de l’alvéole
(22), et au moins un pêne (40) mobile entre une position
verrouillée dans laquelle le pêne (40) est apte à coopérer
avec le support (30) pour le retenir dans l’alvéole (22),

et une position déverrouillée dans laquelle le pêne (40)
permet d’extraire le support (30) de l’alvéole (22), chaque
pêne (40) étant associé à une seule alvéole (22) et ac-
tionné par un mécanisme d’entraînement (50) distinct.
Le mécanisme d’entraînement (50) est configuré pour
entraîner le pêne (40) en rotation.
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Description

DOMAINE DE L’INVENTION

[0001] Le présent exposé concerne la présentation
d’objets, et plus particulièrement un dispositif sécurisé
de présentation d’objets. Un tel dispositif peut notam-
ment être utilisé pour la présentation sécurisée de mon-
tres dans un espace commercial.

ARRIÈRE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Dans les magasins et espaces commerciaux, il
est possible d’améliorer les ventes en mettant certains
produits directement au contact du consommateur. Ainsi,
sous le contrôle ou non d’un vendeur, le consommateur
peut toucher ou saisir le produit pour mieux l’apprécier.
Toutefois, pour les objets de valeur, supprimer les vitri-
nes de protection nécessite d’employer des dispositifs
de présentation sécurisés alternatifs.
[0003] Pour les montres et plus particulièrement les
montres-bracelets, différents systèmes existent actuel-
lement, tel que celui décrit dans la demande de brevet
DE 10254776 A1. Ce document divulgue un dispositif de
présentation comprenant une première plaque munie de
découpes ménageant des languettes autour desquelles
sont emmanchés les bracelets des montres. Une secon-
de plaque, dans laquelle sont prévues des fenêtres plus
petites que les découpes, se superpose à la première
plaque de manière à ce que les fenêtres laissent les mon-
tres visibles tout en recouvrant partiellement les décou-
pes. Ainsi, en position superposée des plaques, il n’est
pas possible d’extraire les montres.
[0004] Des systèmes plus sophistiqués existent mais
sont difficiles d’utilisation. D’autres dispositifs encore
sont peu esthétiques ou verrouillent et libèrent toutes les
montres en même temps, ce qui peut s’avérer préjudi-
ciable à la sécurité des objets.
[0005] Il existe donc un besoin pour un nouveau type
de dispositif de présentation d’objets.

PRÉSENTATION DE L’INVENTION

[0006] A cet effet, le présent exposé concerne un dis-
positif de présentation d’objets, comprenant une base
comprenant au moins une alvéole, au moins un support
configuré pour recevoir au moins un objet et pour être
inséré et extrait de l’alvéole, et au moins un pêne mobile
entre une position verrouillée dans laquelle le pêne est
apte à coopérer avec le support pour le retenir dans l’al-
véole, et une position déverrouillée dans laquelle le pêne
permet d’extraire le support de l’alvéole, chaque pêne
étant associé à une seule alvéole et actionné par un mé-
canisme d’entraînement distinct.
[0007] Dans un tel dispositif, une alvéole et le pêne
associé à cette alvéole forment un ensemble alvéole-
pêne. Le dispositif de présentation d’objet peut compor-
ter une pluralité d’ensembles alvéole-pêne du type défini

ci-dessus. Par exemple, ces ensembles alvéole-pêne
sont organisés en rangées. Dans la suite, sauf indication
contraire, la référence qui sera faite à "chaque ensemble
alvéole-pêne" englobera les cas où le dispositif com-
prend un seul ensemble alvéole-pêne ou plusieurs en-
sembles alvéole-pêne.
[0008] Un tel dispositif de présentation est simple de
conception et peut être rendu particulièrement esthéti-
que. En outre, il est simple à utiliser. Enfin, il est optimal
vis-à-vis de la sécurité : grâce au fait que les pênes res-
pectifs de chaque ensemble alvéole-pêne sont associés
aux alvéoles respectives des ensembles alvéole-pêne
correspondants et actionnés par un mécanisme d’entraî-
nement distinct, notamment un mécanisme propre à cha-
que ensemble alvéole-pêne, le fait de déplacer un pêne
vers sa position déverrouillée n’a pas d’influence sur les
pênes du ou des autres ensembles alvéole-pêne, s’il y
en a plusieurs. Par conséquent, un support portant un
objet peut être facilement extrait sans que cela n’affecte
la sécurité des objets portés par les autres supports, s’il
y en a.
[0009] Dans certains modes de réalisation, le méca-
nisme d’entraînement est configuré pour entraîner le pê-
ne en rotation, notamment autour de l’alvéole. Ainsi, l’en-
combrement à prévoir pour les différentes positions du
pêne est limité, ce qui permet de rendre le dispositif de
présentation compact, en particulier lorsque plusieurs
ensembles alvéole-pêne sont prévus les uns à côtés des
autres.
[0010] Dans certains modes de réalisation, le méca-
nisme d’entraînement comprend un moteur. Ainsi, le mé-
canisme d’entraînement peut être actionné par une com-
mande électrique, éventuellement à distance, ce qui ne
nécessite pas d’accès direct au mécanisme d’entraîne-
ment.
[0011] Dans certains modes de réalisation, le méca-
nisme d’entraînement comprend une came configurée
pour entraîner le pêne de la position verrouillée à la po-
sition déverrouillée, et à laisser le pêne libre de mouve-
ment entre la position déverrouillée et la position ver-
rouillée. L’interaction entre la came et le pêne est donc
limitée, ce qui augmente la fiabilité du dispositif.
[0012] Par exemple, la came peut être configurée pour
coopérer avec le pêne dans une partie de son déplace-
ment, tandis que dans une autre partie de son déplace-
ment, la came est en mouvement sans coopérer avec le
pêne.
[0013] Dans certains modes de réalisation, le pêne est
en forme générale de plaque et s’étend sensiblement
parallèlement à l’alvéole. On peut par exemple réaliser
cette plaque en une seule pièce. Dans le cadre du pré-
sent exposé, on entend par deux droites (respectivement
plans) sensiblement parallèles, deux droites (respective-
ment plans) qui forment entre elles (respectivement entre
eux) au maximum un angle de 45°, et de préférence un
angle inférieur à 20°, voire un angle nul. Grâce à ces
dispositions, l’encombrement du pêne est minimal. De
plus, l’indication selon laquelle le pêne est "sensiblement
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parallèle à l’alvéole" signifie qu’il est sensiblement paral-
lèle au plan défini par les bords de l’alvéole.
[0014] Dans certains modes de réalisation, l’alvéole
comporte au moins une fenêtre et une partie du pêne
traverse ladite fenêtre. La partie du pêne traversant la
fenêtre peut servir à la fixation du pêne sur l’alvéole.
[0015] Dans certains modes de réalisation, le pêne est
configuré de façon à permettre, en position verrouillée,
l’insertion du support dans l’alvéole. Alternativement ou
en complément, le support peut être configuré de façon
à permettre, en position verrouillée du pêne, son insertion
dans l’alvéole. Ainsi, le dispositif permet un verrouillage
automatique et facile du support dans l’alvéole.
[0016] L’insertion du support en position de verrouilla-
ge peut être réalisée par encliquetage. L’encliquetage
est un mouvement assuré par un mécanisme destiné à
permettre ce mouvement dans un sens et à empêcher
ce mouvement dans l’autre sens. Dans certains modes
de réalisation, l’encliquetage peut être réalisé au moyen
d’un ressort, notamment de type lame ressort.
[0017] Dans certains modes de réalisation, le pêne
comprend des moyens de rappel configurés pour rappe-
ler le pêne de la position déverrouillée à la position ver-
rouillée. Ceci est particulièrement avantageux pour as-
surer la sécurité du support en cas de défaillance du mé-
canisme d’entraînement ou pour limiter la coopération
de la came et du pêne, le cas échéant, et éviter l’usure
prématurée du pêne. Les moyens de rappel peuvent être
aptes à coopérer avec l’alvéole. Les moyens de rappel
peuvent en particulier comprendre un ressort, notam-
ment de type lame ressort. Selon un mode de réalisation,
le pêne comprend un élément de rappel configuré à la
fois pour rappeler le pêne de la position déverrouillée à
la position verrouillée et pour permettre l’encliquetage du
support dans l’alvéole. La double fonction donnée à l’élé-
ment de rappel permet d’optimiser la structure du pêne
et de la simplifier.
[0018] Dans certains modes de réalisation, le méca-
nisme d’entraînement comprend des moyens de détec-
tion d’une position déverrouillée du pêne. Le mécanisme
d’entraînement peut comprendre des moyens de tempo-
risation configurés pour maintenir le pêne dans une po-
sition déverrouillée pendant une durée prédéterminée, à
partir du moment où les moyens de détection détectent
la position déverrouillée du pêne.
[0019] Les moyens de détection et/ou les moyens de
temporisation permettent de faciliter l’extraction du sup-
port de l’alvéole, respectivement en indiquant et/ou en
prolongeant la durée pendant laquelle le pêne est en
position déverrouillée.
[0020] Dans certains modes de réalisation, le support
comprend une partie de verrouillage configurée pour
coopérer avec le pêne lorsque le pêne est en position
verrouillée. Les parties de verrouillage du support et du
pêne peuvent être respectivement mâle ou femelle.
[0021] Dans certains modes de réalisation, le méca-
nisme d’entraînement est configuré pour recevoir une
autorisation de déverrouillage et, à réception de ladite

autorisation, entraîner le pêne de la position verrouillée
à la position déverrouillée. L’autorisation de déverrouilla-
ge peut être transmise par signal filaire ou sans fil, en
particulier par infrarouge et/ou au moyen d’une télécom-
mande.
[0022] Dans certains modes de réalisation, le support
est configuré pour recevoir une montre, notamment une
montre-bracelet.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0023] L’invention et ses avantages seront mieux com-
pris à la lecture de la description détaillée qui suit, de
modes de réalisation de l’invention donnés à titre d’exem-
ples non limitatifs. Cette description se réfère aux dessins
annexés, sur lesquels :

- la figure 1 représente une vue de côté d’un dispositif
de présentation d’objets selon un mode de
réalisation ;

- la figure 2 est une vue partielle en coupe selon le
plan A-A de la figure 1, lorsque le pêne est en position
verrouillée ;

- la figure 3 est une vue partielle en coupe selon le
plan A-A de la figure 1, lorsque le pêne est en position
déverrouillée ;

- la figure 4 est une vue arrière du dispositif de pré-
sentation d’objets ;

- la figure 5 est une vue arrière du dispositif de pré-
sentation d’objets, montrant l’ensemble du mécanis-
me d’entraînement ;

- la figure 6 est une vue en perspective d’un support
de montre selon un mode de réalisation.

DESCRIPTION DÉTAILLÉE DE L’INVENTION

[0024] Un mode de réalisation d’un dispositif de pré-
sentation d’objets va maintenant être détaillé en référen-
ce aux figures 1-6.
[0025] La figure 1 présente une vue de côté d’un dis-
positif de présentation d’objets 10 (ci-après « dispositif
10 »). Le dispositif 10 comprend une base 20 comprenant
au moins une alvéole 22 (voir figure 4), au moins un sup-
port 30 configuré pour recevoir au moins un objet et pour
être inséré et extrait de l’alvéole 22, et au moins un pêne
40. Le pêne 40 est mobile entre une position verrouillée
dans laquelle le pêne 40 est apte à coopérer avec le
support 30 pour le retenir dans l’alvéole 22, et une posi-
tion déverrouillée dans laquelle le pêne 40 permet d’ex-
traire le support 30 de l’alvéole 22.
[0026] Dans le présent mode de réalisation, la base
20 est en forme générale de plaque. La base 20 com-
prend une pluralité d’alvéoles 22, dont seulement deux
ont été représentées sur la figure 1. D’autres formes peu-
vent êtres données à la base 20, notamment des formes
quasi-planes ou planes par morceau.
[0027] Dans le présent mode de réalisation, le dispo-
sitif 10 comprend une pluralité de pênes 40, dont seule-
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ment deux ont été représentés sur la figure 1.
[0028] Ainsi, le dispositif 10 comprend une pluralité
d’ensembles alvéoles-pênes, chaque ensemble alvéole-
pêne comprenant lui-même une alvéole 22 et un pêne
40. Par la suite, on décrira un seul de ces ensembles
alvéole-pêne. Comme indiqué précédemment, chaque
pêne 40 est associé à une seule alvéole 22.
[0029] Le pêne 40 est disposé sur une surface arrière
de la base 20. Dans le présent exposé, la direction avant-
arrière correspond à la direction de présentation des ob-
jets, l’avant étant du côté du consommateur. Ainsi, le
pêne 40 est disposé du côté de la base 20 qui n’est nor-
malement pas accessible aux consommateurs.
[0030] Le support 30, qui n’est représenté que partiel-
lement sur la figure 1, comprend une partie de verrouilla-
ge configurée pour coopérer avec le pêne 40 lorsque le
pêne 40 est en position verrouillée. En l’espèce, le sup-
port 30 comprend une collerette avant 33 et une collerette
arrière 35 espacées l’une de l’autre. L’engagement du
pêne 40 dans l’espace ménagé entre la collerette avant
33 et la collerette arrière 35 permet de retenir le support
30 dans l’alvéole 22. Ces collerettes peuvent être conti-
nues, comme dans l’exemple représenté, ou disconti-
nues.
[0031] En outre, le support 30 comporte une zone 39
de positionnement d’une mention indicatrice, telle que le
prix ou la référence du produit porté par le support.
[0032] Par ailleurs, comme il ressort des figures 2 et 3
commentées ultérieurement, la forme du support 30 et
la forme de l’alvéole 22 sont prévues de façon à empê-
cher, une fois que le support 30 est inséré dans l’alvéole
22, toute rotation du support 30 par rapport à l’alvéole
22. En particulier, la forme, ici allongée, de l’alvéole 22
et la forme correspondante, ici allongée, du support 30
empêchent toute rotation du support 30 dans le plan de
la base 20.
[0033] La figure 2 est une vue partielle en coupe selon
le plan A-A de la figure 1, montrant la situation dans la-
quelle le pêne 40 est en position verrouillée. Le pêne 40
comporte au moins une lame 44, ici deux lames 44, qui
seront décrites de manière plus détaillée par la suite.
Dans la position verrouillée, les lames 44 du pêne 40
obstruent partiellement l’alvéole 22, s’engagent entre les
deux collerettes 33, 35 du support 30 et retiennent ainsi
le support 30. Ainsi, ce sont la ou les lames 44 du pêne
qui assurent la fonction de verrouillage en coopérant
avec la partie de verrouillage du support 30. Comme il-
lustré sur la figure 2, le pêne 40, et plus particulièrement
les lames 44, s’engagent dans le support 30 de manière
transversale ou radiale, c’est-à-dire perpendiculairement
à la direction avant-arrière définie précédemment.
[0034] La figure 3 est une vue partielle en coupe selon
le plan A-A de la figure 1, montrant la situation dans la-
quelle le pêne 40 est en position déverrouillée. Dans cette
position, les lames 44 sont en retrait par rapport à leur
position verrouillée. En particulier, les lames 44 n’enga-
gent plus la partie de verrouillage du support 30. Comme
il ressort de la figure 3, rien n’empêche alors d’extraire

le support 30 de l’alvéole 22.
[0035] Le passage du pêne 40 de la position verrouillée
représentée sur la figure 2 à la position déverrouillée re-
présentée sur la figure 3 s’effectue par une rotation du
pêne 40, en particulier une rotation du pêne 40 autour
de l’alvéole 22. En particulier, le pêne 40 est monté rotatif
autour d’un axe de l’alvéole, notamment d’un axe sensi-
blement perpendiculaire à un plan de l’alvéole. Ici, le pê-
ne 40 est entraîné en rotation dans un plan sensiblement
parallèle au plan de l’alvéole 22. Sur les figures 2 et 3,
le pêne 40 tourne dans le sens antihoraire pour passer
de la position verrouillée à la position déverrouillée.
[0036] Comme illustré sur la figure 3, dans ce mode
de réalisation, la rotation du pêne 40 est effectuée no-
tamment au moyen d’un mécanisme d’entraînement 50
comprenant une came 52. Le mécanisme d’entraîne-
ment sera détaillé par la suite.
[0037] La géométrie du pêne 40 va être décrite plus
particulièrement en référence à la figure 4, sur laquelle
on n’a pas représenté les supports 30. Sur la figure 4, le
pêne 40 de l’alvéole de gauche est représenté en position
verrouillée tandis que le pêne 40 de l’alvéole de droite
est représenté en position déverrouillée.
[0038] Le pêne 40 comprend un évidement central cor-
respondant au moins, à l’exception les parties assurant
le verrouillage (ici les lames 44), à la forme de l’alvéole
22, que le pêne 40 soit en position verrouillée ou déver-
rouillée. Ainsi, comme on peut le voir sur les deux posi-
tions représentées sur la figure 4, l’évidement central du
pêne 40 permet de disposer un support 30 dans l’alvéole.
[0039] Le pêne 40 comprend un cadre externe 43, au
moins une lame 44 et un cadre interne 45. Ici, le cadre
externe 43, la lame 44 et le cadre interne 45 sont réunis,
à leur extrémité proximale, au niveau d’une partie 46.
[0040] Le cadre externe 43 définit la forme externe du
pêne 40 et assure sa cohésion en une pièce unique. Le
cadre externe 43 assure le maintien et le centrage du
pêne 40 sur l’alvéole 22, en particulier par coopération
avec des protubérances 26 à la périphérie de l’alvéole 22.
[0041] Le cadre interne 45 définit la forme interne du
pêne 40, lorsqu’elle diffère de celle définie par le cadre
externe 43. Le cadre interne 45 assure le maintien et le
centrage du pêne 40 sur l’alvéole 22, en particulier par
coopération avec des protubérances 24 à la périphérie
de l’alvéole 22.
[0042] Les protubérances 24 et 26 sont séparées l’une
de l’autre de manière à former une fenêtre. Une partie
du pêne 40, ici l’extrémité distale de la lame 44, traverse
ladite fenêtre.
[0043] La lame 44 est située entre le cadre externe 43
et le cadre interne 45. En outre, comme il ressort de la
figure 4, l’épaisseur de la lame 44, au niveau de son
extrémité proximale, est inférieure à l’épaisseur du cadre
interne 45. Par ailleurs, la longueur séparant les extré-
mités de la lame 44 est supérieure à la longueur séparant
les extrémités du cadre interne 45. Grâce à ces disposi-
tions, la lame 44 présente une rigidité en flexion inférieure
à celle du cadre interne 45, et plus généralement infé-
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rieure à celle du reste du pêne 40. La lame 44 peut donc
être sollicitée en flexion, notamment dans le plan princi-
pal du pêne 40, et fonctionne comme une lame ressort.
[0044] La protubérance 24 comprend une surface in-
clinée 24a. Par ailleurs, la lame 44 comprend, ici à son
extrémité distale, une surface inclinée 44a. Comme on
peut le voir en comparant les positions verrouillées (gau-
che) et déverrouillée (droite) sur la figure 4, la rétractation
des lames 44 pour assurer le déverrouillage du support
sollicite en flexion la lame 44, grâce à la coopération des
surfaces inclinées 24a, 44a respectives de la protubé-
rance 24 de la base 20 et de la lame 44. Plus précisément,
la lame 44 est en position de repos lorsque le pêne 40
est en position verrouillée. Lorsque le pêne 40 est en-
traîné en rotation vers la position déverrouillée, la surface
inclinée 24a de la protubérance 24 exerce un effort sur
la surface 44a de la lame 44, ce qui entraîne la flexion
de la lame 44 et le retrait de la lame 44 par rapport à sa
position verrouillée. Pour que la lame 44 ne gêne plus le
passage dans l’alvéole 22, son extrémité est munie d’une
surface 44b, dans le prolongement de la surface 44a et
inclinée par rapport à cette dernière.
[0045] Dans la mesure où la lame 44 est en flexion
lorsque le pêne 40 est en position déverrouillée, des ef-
forts s’exercent entre la surface inclinée 24a de la pro-
tubérance 24 et la surface inclinée 44a de la lame 44. Si
le pêne 40 n’est pas maintenu en position déverrouillée,
ces efforts tendent à ramener le pêne 40 dans la position
verrouillée. Ainsi, la lame 44 forme des moyens de rappel
configurés pour rappeler le pêne 40 de la position déver-
rouillée à la position verrouillée. Par suite, le passage de
la position déverrouillée à la position verrouillée peut se
faire simplement grâce à cette force de rappel, sans uti-
lisation d’un mécanisme d’entraînement.
[0046] Comme indiqué précédemment, chaque pêne
40 est actionné par un mécanisme d’entraînement 50
distinct, en particulier pour le passage de la position ver-
rouillée à la position déverrouillée.
[0047] Dans ce mode de réalisation, pour son entraî-
nement, le pêne 40 comprend au moins une surface de
came 41. En outre, le pêne 40 comprend au moins une
butée 42. Ici, le pêne 40 comprend deux surfaces de
came 41 et deux butées 42. Ceci rend le pêne 40 symé-
trique et facilite sa fabrication. Cependant, une seule sur-
face de came et une seule butée seront décrites par la
suite. Les formes de la surface de came 41 et de la butée
42 sont configurées pour coopérer avec la came 52. Dans
ce mode de réalisation, la came 52 présente une forme
générale en b minuscule, ou en virgule, ayant une partie
en projection excentrée 52a et une partie ronde 52b.
[0048] En position verrouillée (partie gauche sur la fi-
gure 4), la came 52 ne coopère pas avec le pêne 40. La
partie droite 52a est éloignée du pêne 40. Lors de son
passage en position déverrouillée, la came 52 tourne, ici
dans le sens horaire sur la figure 4. La partie en projection
excentrée 52a se rapproche de la surface de came 41
puis engage la butée 42, ce qui entraîne le pêne 40 en
rotation, ici dans le sens antihoraire. Après un demi-tour,

la position obtenue est celle représentée à droite sur la
figure 4. Il s’agit d’une position déverrouillée.
[0049] Lorsque la came 52 continue son tour à partir
de la position déverrouillée, la partie en projection ex-
centrée 52a glisse le long de la butée 42 jusqu’à perdre
le contact avec ladite butée. La partie ronde 52b étant
suffisamment éloignée du pêne 40, il n’y a alors plus de
contact entre la came 52 et le pêne 40, et ce au moins
jusqu’à ce que la came 52 revienne dans sa position de
départ (à gauche sur la figure 4). Dans ces conditions,
les seules forces s’exerçant sur le pêne 40 sont les forces
de flexion de la lame 44, lesquelles rappellent le pêne
40 dans la position verrouillée comme expliqué précé-
demment.
[0050] Par ailleurs, le mécanisme d’entraînement 50
comprend des moyens de détection d’une position dé-
verrouillée du pêne 40. Ces moyens de détection pren-
nent ici la forme d’un interrupteur 54. L’interrupteur 54
est solidaire de la base 20 (en l’espèce, en étant porté
par le mécanisme d’entrainement 50, lui-même fixé à la
base) de manière à pouvoir coopérer avec une partie
d’appui 47 du pêne 40. Comme illustré sur les parties
gauche et droite de la figure 4, la rotation du pêne modifie
la distance entre la partie d’appui 47 et l’interrupteur 54,
si bien que l’interrupteur est activé par la partie d’appui
47 lorsque le pêne est en position déverrouillée. Le signal
envoyé par l’interrupteur 54 peut être utilisé, en coopé-
ration avec des moyens électroniques de commande,
pour arrêter le mouvement de la came 52, par exemple
pour maintenir le pêne 40 en position déverrouillée pour
une durée prédéterminée. Les moyens électroniques de
commande forment alors moyens de temporisation.
[0051] Le mécanisme d’entraînement 50 va mainte-
nant être détaillé en référence à la figure 5. Sur la figure
5, comme sur la figure 4, le pêne 40 de gauche est re-
présenté en position verrouillée tandis que le pêne 40 de
droite est représenté en position déverrouillée.
[0052] Le mécanisme d’entraînement 50 comprend,
outre la came 52 et l’interrupteur 54 déjà présentés, un
moteur 56 et un circuit électronique de commande 58.
La figure 5 représente deux mécanismes d’entraînement
50, un pour chaque pêne 40. Les deux circuits électro-
niques de commande sont disposés sur une même carte
électronique mais sont entièrement indépendants. En
outre, chaque mécanisme d’entraînement comprend son
propre moteur 56. Ainsi, chaque pêne 40 est actionné
par un mécanisme d’entraînement 50 distinct.
[0053] Le moteur 56 peut être de type connu en soi et
ne sera pas décrit ici. Le moteur 56 entraîne en rotation
la came 52. Le circuit électronique de commande 58 com-
mande le moteur 56. Par exemple, le mécanisme d’en-
traînement 50 peut être configuré, par l’intermédiaire du
circuit électronique de commande 58, pour recevoir une
autorisation de déverrouillage et, à réception de ladite
autorisation, activer le moteur 56 de façon à entraîner le
pêne 40 de la position verrouillée à la position déver-
rouillée. A cet effet, le circuit électronique de commande
58 peut comprendre un récepteur filaire ou sans-fil, par
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exemple de type infrarouge, pour recevoir l’autorisation
de déverrouillage.
[0054] Par ailleurs, le circuit électronique de comman-
de 58 peut être configuré, comme indiqué ci-dessus, pour
prendre en compte une position du pêne 40 détectée par
l’interrupteur 54.
[0055] Un exemple d’utilisation du dispositif 10 va
maintenant être décrit. Le pêne 40 est au départ dans
sa position verrouillée. Le mécanisme d’entraînement 50
reçoit, par l’intermédiaire du circuit électronique de com-
mande 58, une autorisation de déverrouillage, par exem-
ple via un signal envoyé par la télécommande infrarouge
d’un vendeur. A réception de cette autorisation, le circuit
électronique de commande 58 active le moteur 56 qui
entraîne en rotation la came 52. La came 52 entraîne
elle-même le pêne 40 en rotation à partir de la position
verrouillée.
[0056] Le pêne 40 peut tourner jusqu’à ce que sa partie
d’appui 47 active l’interrupteur 54. Le pêne 40 est alors
en position déverrouillée. L’activation de l’interrupteur 54
est détectée par le circuit électronique de commande 58,
qui stoppe la rotation du moteur 56 pour une durée pré-
déterminée, par exemple quelques secondes. Pendant
cette durée, le vendeur peut retirer le support 30 de l’al-
véole 22. A la fin de cette durée, que le support 30 ait
été replacé ou non dans l’alvéole 22, le circuit électroni-
que de commande 58 déclenche à nouveau la rotation
du moteur 56. Le moteur 56 entraîne en rotation la came
52 qui perd son contact avec le pêne 40. Le pêne 40
revient donc en position verrouillée comme expliqué pré-
cédemment, tandis que la came 52 poursuit son tour. Le
moteur 56 peut être arrêté lorsque la came 52 est reve-
nue dans sa position d’origine. Le fait de limiter le temps
pendant lequel le pêne 40 est en position déverrouillée
et les lames 44 sont en flexion évite l’usure prématurée
des lames 44 et, en particulier de leurs bras d’attache
44’ qui leur confèrent un effet ressort.
[0057] La figure 6 représente en perspective un sup-
port 30 du dispositif 10. Le support 30 est particulière-
ment configuré pour recevoir un bracelet, une montre-
bracelet ou tout objet analogue. Le support 30 comprend
un corps principal 32 muni d’une collerette avant 33 et
d’une collerette arrière 35 déjà présentées en référence
à la figure 1. Les collerettes 33, 35 définissent entre elles
une fente de verrouillage 34 adaptée à coopérer avec la
lame 44 du pêne 40 pour retenir, en position verrouillée,
le support 30 dans l’alvéole 22.
[0058] Pour s’adapter aux bracelets ou bracelets de
montres de différents diamètres, le support 30 comporte
un appui arrière 36, connecté au corps principal 32 par
une vis 37. Une bague filetée 38 permet d’engager plus
ou moins la vis 37 dans le corps principal 32, de façon à
rapprocher ou éloigner l’appui arrière 36 du corps prin-
cipal 32. De cette façon, lorsqu’un bracelet ou une mon-
tre-bracelet est positionné autour du support, par exem-
ple avec le cadran de montre reposant sur la face avant
31 du corps principal 32, la bague 38 peut être tournée
de sorte que le bracelet soit en tension autour du corps

principal 32 et de l’appui arrière 36.
[0059] Par ailleurs, comme indiqué précédemment, le
pêne 40 est configuré de façon à permettre, en position
verrouillée, l’insertion du support 30 dans l’alvéole 22.
Comme on l’a vu, dans le présent mode de réalisation,
le pêne 40 n’est rappelé en position verrouillée que par
la flexion des lames 44. Si un utilisateur tente d’insérer
un support 30 dans l’alvéole 22 dans cette position, ce
support se heurtera donc aux lames 44. Toutefois, les
lames 44 et/ou le support 30 peuvent être configurés de
sorte que l’insertion du support 30 dans l’alvéole 22 écar-
te les lames 44.
[0060] Pour ce faire, dans le présent mode de réalisa-
tion, la collerette arrière 35 comporte des ergots 35a bi-
seautés. Les lames 44 peuvent comprendre, à leur ex-
trémité distale, une surface chanfreinée correspondante
pour faciliter l’action des ergots 35a. Ainsi, lorsque le
support 30 est inséré dans l’alvéole alors que le pêne 40
est en position verrouillée, la force longitudinale, dans la
direction avant-arrière, exercée par le support 30 se tra-
duit, grâce aux ergots 35a, en des efforts transversaux
exercés sur les lames 44, ce qui les écarte. Une fois que
la collerette arrière 35 est entièrement passée derrière
les lames 44, la force de rappel des lames 44 ramène le
pêne 40 en position verrouillée, les lames 44 s’engageant
alors dans la fente de verrouillage 34. Dans cet état, le
support 30 ne peut plus être retiré sans déverrouillage
du pêne. Ainsi, la configuration du pêne 40 et du support
30 peut former un mécanisme d’encliquetage.
[0061] Le support 30 porte des languettes de position-
nement 30’ qui contribuent au bon positionnement du
support dans une alvéole 22. En effet, ces languettes
viennent en appui contre les bords de l’alvéole. Ceci per-
met d’éviter, en particulier au moment où le pêne est
déverrouillé, que le support n’ait tendance à basculer
dans l’alvéole sous son propre poids et celui du produit
qu’il porte, en particulier une montre. En l’espèce, les
languettes 30’ sont réalisées sur au moins l’une des joues
30A du support (de préférence sur les deux joues 30A
et 30B) et font élastiquement saillie vers l’extérieur de la
joue qui les porte. Les languettes élastiques peuvent coo-
pérer avec les bords de l’alvéole par encliquetage et, à
cet effet, elles peuvent porter un téton 30’A ou équivalent
en saillie.
[0062] Le pêne 40 peut être réalisé dans tout matériau
convenant à sa fonction, par exemple en matière plasti-
que ou en résine, par exemple en matériau de type Al-
tuchoc® ou de type POM (pour Polyoxymethylene). Cha-
cun des autres composants peut aussi être formé de ces
matériaux. Le pêne 40 ainsi que la base 20 peuvent être
obtenus par découpe de plaques, ce qui simplifie gran-
dement leur fabrication et diminue leurs coûts d’obten-
tion.
[0063] On a présenté un mode de réalisation du sup-
port 30 configuré pour recevoir des bracelets ou des mon-
tres-bracelets. Cependant, le support 30 peut être mo-
difié pour recevoir tout type d’objet à présenter, sans que
le principe de sa coopération avec l’alvéole 22 et le pêne
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40 ne change.
[0064] Bien que la présente invention ait été décrite en
se référant à des exemples de réalisation spécifiques,
des modifications peuvent être apportées à ces exem-
ples sans sortir de la portée générale de l’invention telle
que définie par les revendications. En particulier, des ca-
ractéristiques individuelles des différents modes de réa-
lisation illustrés/mentionnés peuvent être combinées
dans des modes de réalisation additionnels. Par consé-
quent, la description et les dessins doivent être considé-
rés dans un sens illustratif plutôt que restrictif.

Revendications

1. Dispositif de présentation d’objets (10), comprenant
une base (20) comprenant au moins une alvéole
(22), au moins un support (30) configuré pour rece-
voir au moins un objet et pour être inséré et extrait
de l’alvéole (22), et au moins un pêne (40) mobile
entre une position verrouillée dans laquelle le pêne
(40) est apte à coopérer avec le support (30) pour
le retenir dans l’alvéole (22), et une position déver-
rouillée dans laquelle le pêne (40) permet d’extraire
le support (30) de l’alvéole (22), chaque pêne (40)
étant associé à une seule alvéole (22) et actionné
par un mécanisme d’entraînement (50) distinct, dans
lequel le mécanisme d’entraînement (50) est confi-
guré pour entraîner le pêne (40) en rotation.

2. Dispositif de présentation d’objets (10) selon la re-
vendication 1, dans lequel le mécanisme d’entraîne-
ment (50) est configuré pour entraîner le pêne (40)
en rotation autour de l’alvéole (22).

3. Dispositif de présentation d’objets (10) selon la re-
vendication 1 ou 2, dans lequel le pêne (40) est en
forme générale de plaque, en particulier réalisée en
une seule pièce, et s’étend sensiblement parallèle-
ment à l’alvéole (22).

4. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 3, dans lequel
l’alvéole (22) comporte au moins une fenêtre (28) et
une partie (44) du pêne (40) traverse ladite fenêtre
(28).

5. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 4, dans lequel le
pêne (40) est configuré de façon à permettre, en
position verrouillée, l’insertion du support (30) dans
l’alvéole (22).

6. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 5, dans lequel le
pêne (40) comprend des moyens de rappel (44) con-
figurés pour rappeler le pêne (40) de la position dé-
verrouillée à la position verrouillée.

7. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 6, dans lequel le
mécanisme d’entraînement (50) comprend des
moyens de détection (54) d’une position déver-
rouillée du pêne.

8. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 7, dans lequel le
support (30) comprend une partie de verrouillage
(33, 34, 35) configurée pour coopérer avec le pêne
(40) lorsque le pêne est en position verrouillée.

9. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 8, dans lequel le
mécanisme d’entraînement (50) est configuré pour
recevoir une autorisation de déverrouillage et, à ré-
ception de ladite autorisation, entraîner le pêne (40)
de la position verrouillée à la position déverrouillée.

10. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 9, dans lequel le
support (30) est configuré pour recevoir une montre.

11. Dispositif de présentation d’objets (10) selon l’une
quelconque des revendications 1 à 10, dans lequel
le mécanisme d’entraînement (50) comprend une
came (52) configurée pour entraîner le pêne (40) de
la position verrouillée à la position déverrouillée, et
à laisser le pêne (40) libre de mouvement entre la
position déverrouillée et la position verrouillée.
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