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Description

DOMAINE TECHNIQUE DE L'INVENTION

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
dispositifs de verrouillage et de déverrouillage de vantail,
et plus particulierement les dispositifs translatifs.

ETAT DE LA TECHNIQUE

[0002] Les dispositifs de verrouillage et de déver-
rouillage de vantaux sont trés nombreux et tous tendent
a solutionner une pluralité de problématiques trés diver-
ses et trés nombreuses, voir e.g. US 2012/187703 A1.
De nombreux vantaux ne disposent, de par leur configu-
ration, que d’un seul type possible de systeme de ver-
rouillage. Le cas des baies vitrées est un tres bon exem-
ple.

[0003] Lesconstructeurs proposentgénéralementleur
propre mécanisme de verrouillage et de déverrouillage
généralement incompatible avec les besoins des utilisa-
teurs en termes de résistance mécanique et d’ergono-
mie.

[0004] En effet dans les systémes actuels, il existe un
mécanisme rotatif extérieur qui permet I'actionnement
du verrouillage et du déverrouillage, or certains de ces
mécanismes rotatifs sont connus pour présenter I'incon-
vénient majeur de venir intersecter les ailettes de renforts
situées au niveau du profil de nombreux dispositifs de
verrouillage et de déverrouillage, ces ailettes de renforts
étant de plus en plus présentes actuellement a cause
des profils en aluminium de couleurs sombres qui ont
tendance a fortement se déformer sous I'action du soleil
direct.

[0005] De plus, dans le domaine des mécanismes
translatifs pour verrouillage et déverrouillage de vantaux,
les technologies actuelles souffrent d'un manque princi-
palement d’ergonomie, d’adaptabilité aux besoins des
utilisateurs et de solidité.

[0006] La présente invention tente de répondre, au
moins en partie, a au moins une des problématiques pré-
cédemment citées.

RESUME DE L’INVENTION

[0007] Laprésenteinvention concerne un dispositif de
verrouillage et de déverrouillage pour vantail, compre-
nant une premiére partie mobile suivant un mouvement
translatif entre une premiére et une deuxiéme positions
suivant une direction de translation et configurée pour
étre saisie manuellement par un utilisateur, la premiéere
position correspondant au déverrouillage du vantail et la
deuxieme position correspondant au verrouillage du van-
tail.

[0008] Avantageusement, la premiére partie com-
prend une poignée et au moins une crémaillere dans une
cavité pratiquée a l'intérieur de la premiére partie, le dis-
positif comprenant une deuxiéme partie comprenant un
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élément mobile en rotation configuré pour coopérer avec
'au moins une crémaillére, et une troisiéme partie com-
prenant un organe solidaire en rotation de I'élément mo-
bile et configuré pour coopérer avec un organe de blo-
cage d’un vantail.

[0009] Avantageusement, I'utilisation d’'un pignon et
d’'une crémaillere pour I'actionnement d’un carré afin
d’entrainer en rotation un dispositif de blocage d’'un van-
tail permet I'utilisation d’'un mouvement translatif. L’ajout
a ce dispositif d’'une poignée rend celui-ci ambidextre et
simple d'utilisation.

[0010] De plus, le recours a deux crémailleres permet
une adaptation de la présente invention dans le choix
des positions de verrouillage et de déverrouillage du van-
tail. En effet, le déverrouillage peut se faire lorsque le
dispositif est translaté vers le haut ou vers le bas selon
le choix de l'utilisateur.

[0011] L'utilisation de matériau particulier dans la con-
ception de ce dispositif assure également un renfort et
une rigidité suffisante.

[0012] Enfin, les moyens de guidage choisis permet-
tent une tres grande résistance a I'arrachement.

[0013] La présente invention concerne égalementune
ouverture comprenant au moins un vantail, un montant,
un organe de blocage et un dispositif selon la présente
invention configuré pour coopérer avec I'organe de blo-
cage.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0014] Les buts, objets, ainsi que les caractéristiques
et avantages de I'invention ressortiront mieux de la des-
cription détaillée d’'un mode de réalisation de cette der-
niére qui est illustré par les dessins d’accompagnement
suivants dans lesquels :

- La figure 1 illustre une vue éclatée de la présente
invention selon un mode de réalisation montée sur
un vantail 2.

- Lesfigures 2a a 2d illustrent une premiere configu-
ration de l'invention selon un premier mode de réa-
lisation. Plus précisément, les figures 2a et 2b mon-
trent une vue selon I'axe de rotation du pignon 14
dans la direction depuis le vantail 2 vers la poignée
11. Dans la figure 2a la position du pignon corres-
pond a une position de déverrouillage du vantail 2,
et dans la figure 2b la position du pignon correspond
a une position de verrouillage du vantail 2. Les figu-
res 2c et 2d montrent une vue selon I'axe de rotation
du pignon 14 dans la direction depuis la poignée 11
vers le vantail 2. Dans la figure 2c, la position du
pignon correspond a une position de déverrouillage
du vantail 2, et dans la figure 2d la position du pignon
correspond a une position de verrouillage du vantail
2.

- Lesfigures 3a a 3d illustrent une deuxiéme configu-
ration de I'invention selon un deuxiéme mode de réa-
lisation. Plus précisément, les figures 3a et 3b mon-
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trent une vue selon I'axe de rotation du pignon 14
dans la direction depuis le vantail 2 vers la poignée
11. Dans la figure 3a la position du pignon corres-
pond a une position de verrouillage du vantail 2, et
dans la figure 3b la position du pignon correspond a
une position de déverrouillage du vantail 2. Les fi-
gures 3c et 3d montrent une vue selon I'axe de ro-
tation du pignon 14 dans la direction depuis la poi-
gnée 11 versle vantail 2. Dans lafigure 3c la position
du pignon correspond a une position de verrouillage
du vantail 2, et dans la figure 3d la position du pignon
correspond a une position de déverrouillage du van-
tail 2.

[0015] Les dessins joints sont donnés a titre d’exem-
ples et ne sont pas limitatifs de I'invention. Ces dessins
sont des représentations schématiques et ne sont pas
nécessairement a I'échelle de I'application pratique.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION

[0016] Dans le cadre de la présente invention, on en-
tend par « poignée » tout élément de préhension, de pré-
férence entouré par le poing, et dont la forme comprend
ou non un contour fermé sur lui-méme.

[0017] Dansle cadrede laprésente invention, le terme
« élément d’arrét » et ses équivalents ont pour définition
tout élément permettant I'arrét d’'une pieéce mécanique,
cet arrét pouvant étre d a un frottement ou directement
a un contact mécanique par obstacle.

[0018] Avantd’entamerunerevue détaillée des modes
de réalisation de l'invention, sont énoncées ci-aprés des
caractéristiques optionnelles qui peuvent éventuelle-
ment étre utilisées en association ou alternativement :

- Avantageusement, les axes sont partiellementfiltés.

- Avantageusement, le dispositif comprend au moins
un premier élément de fixation, et au moins un
deuxiéme élément de fixation, le premier et le
deuxiéme élément de fixation comprennent chacun
un corps fixable relativement a un vantail par des
moyens de fixation, et le premier élément de fixation
est intercalé entre la premiéere partie et le deuxiéme
élément de fixation, de plus une surface du premier
élément de fixation présente un contact plan sur plan
avec une surface du deuxiéme élément de fixation,
enfin le premier élément de fixation comprend au
moins de 'acier, et dans lequel le deuxieéme élément
de fixation comprend au moins un matériau pris
parmi : les matériaux de synthése, les matériaux
plastiques, thermoplastiques, thermodurcissables.
L’utilisation de deux éléments distincts de fixation
composés de matériaux différents permet de com-
biner les propriétés de chacun de ces matériaux et
de rendre le dispositif fiable et rigide.
L’utilisation de I'acier assure une rigidité et une ré-
sistance mécanique importante lorsque le plastique
lui apporte de la fluidité, un bon coefficient de frotte-
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ment et du silence dans les mouvements mécani-
ques du dispositif.

Avantageusement, la premiére partie comprend des
moyens de guidage en translation de la premiére
partie suivant la direction de translation, le premier
élément de fixation comprend des moyens complé-
mentaires de guidage, et le deuxiéme élément de
fixation comprend des moyens supplémentaires de
guidage.

L'utilisation au niveau de chaque élément du dispo-
sitif de moyens de guidage assure une trés grande
résistance a I'arrachement tout en solidarisant I'en-
semble.

De maniere avantageuse, les moyens de guidage
comprennent au moins deux axes libres en transla-
tion, et dans lequel les moyens complémentaires de
guidages etles moyens supplémentaires de guidage
comprennent des emplacements pour les au moins
deux axes de sorte a solidariser la premiere partie
avec le premier et le deuxieme élément de fixation
et a limiter la course de la premiére partie entre la
premiére position et la deuxiéme position.

Cela permet de maniére trés simple et trés fiable de
solidariser 'ensemble des éléments de la présente
invention tout en permettant une translation de la
premiére partie, et de limiter la course de cette trans-
lation de sorte a définir deux positions extrémes, une
position haute et une position basse.
Avantageusement, I'élément mobile en rotation
comprend au moins un secteur denté, ledit secteur
denté étant de préférence inférieur a 360 degrés,
avantageusement inférieur a 270 degrés et préfe-
rentiellement inférieur a 180 degrés.

Cela permet de maniére trés astucieuse de ne coo-
pérer qu’avec une des deux crémailléres afin d’in-
verser les sens droite et gauche de la présente in-
vention, mais surtout de ne coopérer qu’avec l'un
des deux éléments d’arrét de sorte a ce I'un n’inter-
fére pas avec l'autre et inversement.

De maniére préférentielle, le deuxiéme élément de
fixation comprend au moins un premier et un deuxié-
me élément d’arrét de I'’élément mobile en rotation,
avantageusement, le premier élément de fixation
comprend au moins une premiére et une deuxiéme
ouverture respectivement traversées par le premier
etle deuxiéme élémentd’arrét, et de préférence cha-
cun des premier et deuxiéme éléments d’'arrét est
configuré pour créer un pointde retenue de I'élément
mobile en rotation dans I'une différente parmi la pre-
miére et la deuxiéme position.

Cela permet de disposer d’éléments d’arrét compo-
sés d’un certain type de matériau pouvant étre dif-
férent du matériau du premier élément de fixation.
Ainsi, parexemple, les éléments d’arrét peuvent étre
en matiere déformable élastiquement, tandis que le
premier élément de fixation peut lui étre dans un ma-
tériau plus rigide comme de 'acier par exemple afin
d’apporter une meilleure tenue mécanique au dis-
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positif.

Avantageusement, le premier et le deuxiéme élé-
ment d’arrét comprennent un premier et un deuxié-
me élément déformables élastiquement, et dans le-
quel le premier et le deuxieme élément déformables
sont configurés pour se déformer élastiquement au
contact de I'élément mobile en rotation.
Avantageusement, le premier et le deuxiéme élé-
ment déformables comprennentune portion de lame
en saillie du deuxieme élément de fixation de sorte
a traverser le premier élément de fixation au niveau
desdites premiére et deuxiéme ouverture.

Cela permet alors d'utiliser des éléments d’arrét
composés du méme matériau que le deuxiéme élé-
ment de fixation.

Avantageusement, la premiére partie comprend au
moins une premiére crémaillére et au moins une
deuxiéme crémaillére.

Cela permet une adaptation de la présente invention
selon les besoins et les souhaits de I'utilisateur con-
cernant la position de verrouillage, de déverrouillage
du vantail, et le sens d’utilisation vantail a droite ou
a gauche.

Avantageusement, le dispositif comprend une pre-
miére configuration dans laquelle la premiére posi-
tion correspond a la premiére partie translatée vers
le bas relativement aux premier et deuxiéme élé-
ments de fixation et dans laquelle la deuxiéme po-
sition correspond a la premiére partie translatée vers
le haut relativement aux premier et deuxieme élé-
ments de fixation.

Préférentiellement, la premiére configuration corres-
pond a une coopération de I'élément mobile en ro-
tation avec la premiére crémaillere.
Avantageusement, dans la premiére configuration,
le secteur denté est configuré pour coopérer avec la
premiére crémaillére et avec le deuxiéme élément
déformable lorsque le dispositif est dans la premiére
position correspondant au déverrouillage du vantail,
et dans lequel le secteur denté est configuré pour
coopérer avec la premiére crémaillére et avec le pre-
mier élément déformable lorsque le dispositif est
dans la deuxiéme position correspondant au ver-
rouillage du vantail.

Selon un mode de réalisation, la premiére position
correspond a la premiere partie translatée vers le
haut relativement aux premier et deuxiéme éléments
de fixation et la deuxiéme position correspond a la
premiére partie translatée vers le bas relativement
aux premier et deuxieme éléments de fixation.
Préférentiellement, la deuxiéme configuration cor-
respond a une coopération de I'élément mobile en
rotation avec la deuxiéme crémaillére.
Avantageusement, dans la deuxiéme configuration,
le secteur denté est configuré pour coopérer avec la
deuxiéme crémaillére et avec le premier élément dé-
formable lorsque le dispositif est dans la premiére
position correspondant au déverrouillage du vantail,
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et le secteur denté est configuré pour coopérer avec
la deuxieme crémailléere et avec le deuxieme élé-
ment déformable lorsque le dispositif est dans la
deuxieme position correspondant au verrouillage du
vantail.

De maniére préférentielle, le premier élément de
fixation est intercalé entre la premiére partie et le
deuxieme élément de fixation.

Avantageusement, une surface du premier élément
de fixation présente un contact plan sur plan avec
une surface du deuxiéme élément de fixation.
Avantageusement, le premier élément de fixation
comprend au moins de l'acier, et dans lequel le
deuxiéme élément de fixation comprend au moins
un matériau pris parmi : les matériaux de synthése,
les matériaux plastiques, thermoplastiques, thermo-
durcissables.

Selon un mode de réalisation, le deuxiéme élément
de fixation comprend au moins un premier et un
deuxieme élément d’arrét de I'élément mobile en ro-
tation.

Avantageusement, chacun des premier et deuxieme
éléments d’arrét est configuré pour créer un pointde
retenue de I'élément mobile en rotation dans l'une
différente parmila premiére et la deuxiéme position.
Préférentiellement, le premier et le deuxiéme élé-
ment d’arrét comprennent un premier et un deuxie-
me élément déformable élastiquement.
Avantageusement, le premier et le deuxieme élé-
ment déformable sont configurés pour se déformer
élastiquement au contact de I'élément mobile en ro-
tation.

Selon un mode de réalisation préféré, la portion de
lame comprend une surface en relief.
Avantageusement, le premier et le deuxiéme élé-
ment déformable comprennent un matériau pris par-
mi au moins : les matériaux de synthése, les maté-
riaux plastiques, thermoplastiques, thermodurcissa-
bles..

De maniere préférée, le premier élément de fixation
comprend au moins une premiére et une deuxiéme
ouverture respectivement traversées par le premier
et le deuxiéme élément d’arrét.

Avantageusement, le secteur denté est configuré
pour coopérer avec la premiére crémaillére.

Cela permet une premiére configuration du dispositif
relativement au vantail et aux positions de verrouilla-
ge et de déverrouillage.

Alternativement, le secteur denté est configuré pour
coopérer avec la deuxiéme crémaillére.

Cela permet une deuxiéme configuration du dispo-
sitif relativement au vantail et aux positions de ver-
rouillage et de déverrouillage, et du sens d’utilisation
vantail a droite ou a gauche.

le dispositif comprend au moins une partie fixable
au vantail, et dans lequel ladite partie fixable com-
prend un premier élément de fixation comprenant un
corps fixable au vantail par des moyens de fixation.
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la premiére partie comprend des moyens de guidage
en translation de la premiére partie suivant la direc-
tion de translation, et le premier élément de fixation
comprend des moyens complémentaires de guida-
ge.

Selon un mode de réalisation, les moyens de guida-
ge comprennent au moins deux axes solidaires du
mouvement translatif, et les moyens complémentai-
res de guidage comprennent des emplacements
pour les au moins deux axes de sorte a solidariser
la premiére partie avecle premier élément de fixation
en dehors du mouvement translatif et a limiter la
course de la premiére partie entre la premiére posi-
tion et la deuxiéme position.

Avantageusement, I'élément mobile en rotation
comprend au moins un secteur denté et un secteur
non denté, ledit secteur denté étant inférieur a 360
degrés, avantageusement inférieur a 270 degrés et
préférentiellement inférieur a 180 degrés.
Avantageusement, I'élément mobile en rotation
comprend au moins un secteur denté et un secteur
non denté, ledit secteur non denté étant supérieur a
90 degrés, avantageusement supérieur a 180 de-
grés et préférentiellement supérieur a 270 degrés.
Avantageusement, la partie fixable comprend au
moins élément d’arrét de I’élément mobile en rota-
tion, et dans lequel le premier élément de fixation
comprend au moins une ouverture traversées par
I'élément d’arrét, et dans lequel I'élément d’arrét est
configuré pour créer un point de retenue de I'élément
mobile en rotation dans I'une différente parmila pre-
miere et la deuxiéme positions.

I'élément d’arrét comprend un élément déformable
élastiquement, et dans lequel I'élément déformable
est configuré pour se déformer élastiquement au
contact de I'élément mobile en rotation.

la partie fixable comprend un deuxiéme élément de
fixation comprenant un corps fixable au vantail par
des moyens de fixation, et dans lequel le premier
élément de fixation est intercalé entre la premiéere
partie et le deuxiéme élément de fixation, et dans
lequel une surface du premier élément de fixation
présente un contact plan sur plan avec une surface
du deuxiéme élément de fixation.

le premier élément de fixation comprend au moins
un matériau plastique, et le deuxieme élément de
fixation comprend au moins un matériau métallique.
De maniére préférée, le deuxieme élément de fixa-
tion comprend des moyens supplémentaires de gui-
dage, et les moyens supplémentaires de guidage
comprennent des emplacements pour les au moins
deux axes de sorte a solidariser la premiére partie
avec le deuxieme élément de fixation en dehors du
mouvement translatif et a limiter la course de la pre-
miere partie entre la premiere position etladeuxiéme
positions.

Avantageusement, le deuxieme élément de fixation
comprend I'au moins un élément d’arrét de I'élément
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mobile en rotation, et I'élément d’arrét comprend un
élément déformable comprenant une portion de la-
me en saillie de sorte a traverser le premier élément
de fixation au niveau de ladite ouverture.

- Avantageusement, le premier élément de fixation
comprend au moins une ouverture traversées par
ladite portion de lame en saillie,

- Selon un mode de réalisation préféré, la premiére
partie comprend au moins une premiere crémaillére
et au moins une deuxiéme crémaillére, la deuxieéme
crémaillere étant situé au regard de la premiere cré-
maillere dans la cavité.

- Selon un mode de réalisation, la premiére position
correspond a la premiére partie translatée vers le
bas relativement au premier élément de fixation et
la deuxiéme position correspond a la premiére partie
translatée vers le haut relativement au premier élé-
ments de fixation, et dans lequel la premiére confi-
guration correspond a une coopération de I'élément
mobile en rotation avec la premiére crémaillére.

- Alternativement, la premiére position correspond a
la premiére partie translatée vers le haut relative-
ment au premier élément de fixation et la deuxiéme
position correspond a la premiére partie translatée
vers le bas relativement au premier élément de fixa-
tion, et dans lequel la deuxiéme configuration cor-
respond a une coopération de I'’élément mobile en
rotation avec la deuxiéme crémaillére.

- Selon un mode de réalisation, la présente invention
comprend une premiere configuration dans lequel la
premiére position correspond a la premiére partie
translatée vers le bas relativement au premier élé-
ment de fixation et dans lequel la deuxiéme position
correspond a la premiére partie translatée vers le
haut relativement au premier éléments de fixation,
et dans lequel la premiére configuration correspond
a une coopération de I'élément mobile en rotation
avec la premiére crémaillere, et comprenant une
deuxieme configuration dans lequel la premiéere po-
sition correspond a la premiére partie translatée vers
le haut relativement au premier élément de fixation
et dans lequel la deuxiéme position correspond a la
premiére partie translatée vers le bas relativement
au premier élément de fixation, et dans lequel la
deuxieme configuration correspond a une coopéra-
tion de I'’élément mobile enrotation avec la deuxieme
crémaillere.

[0019] La présenteinvention trouve avantageusement
sa mise en oeuvre dans le cas de l'ouverture et de la
fermeture de vantaux par l'intermédiaire d’'un dispositif
de verrouillage et de déverrouillage. Afin d’accroitre I'er-
gonomie de ce type de systéeme, la présente invention
comprend une partie de type « poignée » qui permet
alors a l'utilisateur de saisir fermement le dispositif et
ainsi de le manipuler, tout en permettant d’actionner le
mécanisme de verrouillage et de déverrouillage du van-
tail.
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[0020] Afin de simplifier cette manipulation et de laren-
dre ambidextre, la présente invention, selon un mode de
réalisation avantageux et préféré, prévoit un mouvement
translatif, selon une direction verticale par exemple, du
dispositif entre la position de verrouillage et la position
de déverrouillage du vantail comprenant la présente in-
vention.

[0021] De plus, dans un souci d’adaptabilité, la pré-
sente invention prévoit un mode de réalisation avanta-
geux permettant le choix par I'utilisateur de la position
du dispositif correspondant au verrouillage et au déver-
rouillage du vantail. Par exemple, I'utilisateur peut choisir
que la position haute du dispositif permet le verrouillage
du vantail etla position basse son déverrouillage, ou bien
linverse.

[0022] Enfin, 'association astucieuse d’un pignon et
d’une crémaillére permet la transmission aisée de |'effort
mécanique trés réduit opéré par I'utilisateur pour la mise
en oeuvre de ce dispositif de verrouillage et de déver-
rouillage a n'importe quel organe de blocage.

[0023] Comme il sera présenté dans la suite de la des-
cription, principalement en rapport avec certains modes
de réalisation illustrés par les figures introduites précé-
demment, la présente invention comprend une pluralité
de caractéristiques nouvelles en synergie entre elles afin
de proposer une solution innovante aux dispositifs de
verrouillage existants, ces caractéristiques pouvant ce-
pendant étre implémentées alternativement.

[0024] Selon un mode de réalisation illustré par la fi-
gure 1, la présente invention concerne un dispositif 1 de
verrouillage et de déverrouillage pour vantail 2 fixé au
montant 40 du vantail 2 et étant en coopération avec un
organe de blocage comprenant une lumiere 50 permet-
tant le passage d’un péne par exemple ou de tout autre
élément de verrouillage d’'un élément adapté fixé au bati
au niveau du dormant.

[0025] Ce dispositif 1 comprend une premiére partie
10 et une partie fixable au vantail 2.

[0026] Avantageusement, la premiere partie 10 com-
prend une poignée 11 visible sur la figure 1. Cette poi-
gnée 11 peut prendre de nombreuses formes. Cette poi-
gnée 11 est configurée pour permettre a l'utilisateur de
saisir le dispositif 1 de la présente invention, il s’agit donc
d’'un moyen de préhension. Dans un souci d’ergonomie
et d’efficacité, la présente poignée 11 est avantageuse-
ment configurée pour entourer le poing, cette forme n’est
cependant pas limitative et ne sert que d’exemple afin
d’illustrer un des modes possibles de réalisation de cette
poignée 11.

[0027] Avantageusement, la partie fixable au vantail 2
comprend au moins un premier élément de fixation 20,
et de préférence un deuxiéme élément de fixation 30.
[0028] Selon un mode de réalisation, dans le cas ou
la partie fixable ne comporte que le premier élément de
fixation 20, celui-ci est intercalé entre le vantail 2 et la
premiére partie 10 du dispositif 1.

[0029] Selon un mode de réalisation comprenant un
deuxiéme élément de fixation 30, le premier élément de
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fixation 20 est intercalé entre la premiére partie 10 et le
deuxiéme élément de fixation 30. Selon ce mode de réa-
lisation, le premier élément de fixation 20 et le deuxiéme
élément de fixation 30 sont intercalés entre la premiére
partie 10 du dispositif 1 et le vantail 2.

[0030] Selon un mode de réalisation avantageux et
préfére, le premier élément de fixation 20 et le deuxiéme
élément de fixation 30 ne comprennent pas les mémes
matériaux.

[0031] Par exemple, le premier élément de fixation 20
est composé de préférence d’'un matériau métallique
comme de I'acier, et le deuxiéme élément de fixation 30
comprend de préférence un matériau a base de plasti-
que. Cette différence de matériau apporte de nombreux
avantages car cela permet de tirer profit des propriétés
mécaniques de deux types de matériaux différents dans
un méme dispositif. Ainsi, le métal apporte la rigidité et
la solidité au dispositif, alors que les matériaux plastiques
apportenteux souplesse etfluidité au présent dispositif 1.
[0032] Avantageusement, au moins un des matériaux
composant le premier élément de fixation 20 a un module
d’Young différent d’au moins un des matériaux compo-
sant le deuxiéme élément de fixation 30.

[0033] De préférence, aumoins undes matériaux com-
posant le premier élément de fixation 20 a une dureté
différente d’au moins un des matériaux composant le
deuxiéme élément de fixation 30.

[0034] Selon un mode de réalisation la partie fixable
au vantail 2 se trouve fixée par I'intermédiaire de moyens
de fixation 51a, 51b, 52a, 52b. Par exemple, les moyens
de fixation 51a, 51b, 52a, 52b peuvent étre des vis ser-
vant a visser la partie fixable au vantail 2 au niveau d’un
montant par exemple.

[0035] Selon un mode de réalisation particulier, le pre-
mier élément de fixation 20 comprend des moyens de
fixation 51a et 51b au vantail 2, et le deuxiéme élément
de fixation 30 comprend des moyens de fixation 52a et
52b au vantail 2.

[0036] Selon un mode de réalisation avantageux et
préféré, le premier élément de fixation 20 et le deuxiéme
élément de fixation 30 comprennent des moyens de fixa-
tion 51a, 51b, 52a, 52b au vantail 2 communs.

[0037] Par exemple, les moyens de fixation 51a, 51b,
52a, 52b peuvent étre des vis servant a visser le premier
élément de fixation 20 et/ou le deuxieme élément de fixa-
tion 30 au vantail 2.

[0038] Comme indiqué précédemment, la présente in-
vention concerne un dispositif 1 de verrouillage et de
déverrouillage de vantaux 2 selon un mouvement trans-
latif.

[0039] Selon un mode de réalisation privilégie, c’est la
premiére partie 10 du dispositif 1 qui effectue ce mouve-
ment translatif opéré par I'utilisateur. Afin de guider ce
mouvement translatif, la premiére partie 10 comprend au
moins un orifice, et avantageusement deux orifices 18a
et 18b afin de positionner de préférence deux axes 16a
et 16b solidaires du mouvement translatif.

[0040] Selon un mode de réalisation avantageux en
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termes de fiabilité de la présente invention, les axes 16a
et 16b comprennent une partie filetée de sorte a étre
vissé respectivement dans les orifices 18a et 18b de la
premiére partie 10 du dispositif 1.

[0041] Avantageusement, ces axes 16a et 16b sont
configurés pour coopérer avec la partie fixable de sorte
a permettre le guidage de la premiére partie 10 du dis-
positif 1 et a assurer, selon un mode de réalisation, une
limitation de la course de la premiére partie 10 lors de
son mouvement translatif.

[0042] Selon un mode de réalisation, le premier élé-
ment de fixation 20 comprend des moyens complémen-
taires de guidage 21a et 21b comprenant des emplace-
ments respectivement pour les deux axes 16a et 16b.
Ces moyens complémentaires de guidage 21a et 21b
assurentainsile guidage et potentiellement lafin de cour-
se de la premiére partie 10, mais également la solidari-
sation de la premiére partie 10 avec le premier élément
de fixation 20 en dehors du mouvement translatif.
[0043] Selonun mode de réalisation pouvant étre com-
plémentaire du précédent, le deuxiéme élément de fixa-
tion 30 comprend des moyens supplémentaires de gui-
dage 31a et 31b comprenant des emplacements respec-
tivement pour les deux axes 16a et 16b. Ces moyens
supplémentaires de guidage 31a et 31b assurent ainsi
le guidage et potentiellement la fin de course de la pre-
miére partie 10, mais également la solidarisation de la
premiére partie 10 avec le deuxiéme élément de fixation
30 en dehors du mouvement translatif.

[0044] De maniére preférentielle, les moyens complé-
mentaires de guidage 21a et 21b et/ou les moyens sup-
plémentaires de guidage 31a et 31b comprennent des
trous oblongs configurés pour recevoir les axes 16a et
16b.

[0045] Avantageusement, les moyens complémentai-
res de guidage 21a et 21b, et les moyens supplémentai-
res de guidage 31a et 31b sont configurés pour coopérer
les uns avec les autres. Par exemple, et selon le mode
de réalisation illustré par la figure 1, les moyens complé-
mentaires de guidage 21a et 21b sont respectivement
inscrits dans les moyens supplémentaires de guidage
31a et 31b. Ainsi, par exemple, 'emplacement pour le
axe 16a, qui est de préférence un trou oblong, du moyen
complémentaire 21a correspond avec I'emplacement
pour le axe 16a, qui est de préférence un trou oblong,
du moyen supplémentaire 31a, et 'emplacement pour le
axe 16b, qui est de préférence un trou oblong, du moyen
complémentaire 21b correspond avec I'emplacement
pour le axe 16b, qui est de préférence un trou oblong,
du moyen supplémentaire 31b. C trous oblongs peuvent
étre portés par des portions des premier et/ou deuxiéme
éléments de fixation (20, 30) en forme de pans perpen-
diculaires a une surface de base de ces éléments.
[0046] Ainsi, selon la figure 1, la premiére partie 10 du
dispositif 1 se déplace en translation selon une direction
verticale et les axes 16a et 16b en coopération avec les
moyens complémentaires de guidage 21a et 21b et les
moyens supplémentaires de guidage 31a et 31b assu-
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rent d’une part le guidage de la premiére partie 10 dans
son mouvement translatif, et d’autre partla solidarisation
de ladite premiére partie 10 avec la partie fixable au van-
tail 2 en dehors du mouvement translatif permettant ainsi
une résistance accrue du dispositif 1 a I'arrachage.
[0047] Afin de coopérer avec 'organe de blocage situé
dans le montant du vantail 2, la présente invention tire
astucieusement avantage d'un pignon 14 coopérant
avec un carré 15 traversant la partie fixable et de préfé-
rence le premier élément de fixation 20 et le deuxiéme
élément de fixation 30. Le carré 15 est configuré pour
venir s’encastrer d’'une part dans le pignon 14 et d’autre
part dans I'organe de blocage du vantail 2. Avantageu-
sement, I'axe de rotation du pignon 14 est orthogonal au
mouvement translatif du dispositif 1, et de préférence,
'axe de rotation du pignon 14 est orthogonal a la face
du vantail 2.

[0048] Selon un mode de réalisation avantageux, le
pignon 14 traverse le premier élément de fixation au ni-
veau d’un trou central 14a et le deuxiéme élément de
fixation 30 au niveau d’un trou central 14b. Avantageu-
sement, le trou central 14b du deuxiéme élément de fixa-
tion 30 comprend une collerette 14c configurée pour
s’inscrire dans le trou central 14a du premier élément de
fixation 20 de sorte a entourer le pignon 14. De maniére
préférentielle, cette collerette est composée du méme
matériau que le deuxieme élément de fixation 30 afin de
facilité sa production. Selon ce mode de réalisation, la
collerette 14c assure le guidage en rotation du pignon
14. La collerette 14c sert de surface de guidage a la ro-
tation du pignon 14. Le pignon 14 comprend avantageu-
sement au moins un matériau métallique, acier ou alu-
minium et peut étre en Zamak. De maniére astucieuse,
l'interaction du pignon 14 avec la collerette 14c permet
une rotation avec un trés faible coefficient de frottement.
[0049] Selon un mode de réalisation préférentiel, la
premiére partie 10 du dispositif 1 comprend une cavité
17 contenant au moins une crémaillére 12a, et de préfé-
rence deux crémailleres 12a et 12b, étant situées l'une
au regard de l'autre, et étant positionnées de maniere a
coopérer avec le pignon 14. Cette coopération est alors
possible par la présence d’au moins un secteur denté
13a au niveau du pignon 14.

[0050] Avantageusement, le pignon 14 comprend un
secteur denté 13a et un secteur non denté 13b. Le sec-
teur non denté 13b permet de ne coopérer qu'avec une
seule des deux crémailleres 12a et 12b.

[0051] Selon un mode de réalisation le secteur denté
13a est inférieur a 360 degrés, avantageusement infé-
rieur a 270 degrés et préférentiellement inférieur a 180
degrés voire étre de 90 degrés, et le secteur non denté
13b est supérieur a 0 degrés, avantageusement supé-
rieur a 90 degrés et préférentiellement supérieur a 180
degrés voire étre de 270 degrés.

[0052] Avantageusement, latranslation delapremiéere
partie 10 entraine en rotation le pignon 14 par I'intermé-
diaire d’'une des deux crémailléres 12a ou 12b. Cette
rotation du pignon 14 entraine alors le carré 15 avec le-
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quelil coopére. Cette rotation du carré 15 est alors trans-
mise a l'organe de blocage du vantail 2 de sorte a ver-
rouiller ou a déverrouiller celui-ci.

[0053] Selon un mode de réalisation avantageux et de
maniéere a créer un point de retenue de la premiére partie
10 dans son mouvement translatif, la présente invention
prévoit au moins un et de préférence deux éléments d’'ar-
rét 32a et 32b. Ces éléments d’arrét font avantageuse-
ment partie du deuxiéme élément de fixation 30 et tra-
verse le premier élément de fixation 20 respectivement
au niveau d’'ouvertures 22a et 22b de sorte a venir au
contact de la partie denté 13a du pignon 14 lorsque la
premiére partie 10 du dispositif 1 arrive en fin de course.
[0054] Avantageusement, ces éléments d’arrét 32a et
32b comprennent un matériau déformable élastique-
ment, de préférence identique au matériau du deuxieéme
élément de fixation 30 afin de faciliter sa production. Cet-
te déformation élastique est configurée pour freiner, de
préférence créer un point de retenue du pignon 14 dans
sa rotation lorsque la premiére partie 10 arrive en fin de
course dans son mouvement translatif.

[0055] Selonunmodederéalisation,lesélémentsd’ar-
rét 32a et 32b comprennent chacun respectivement un
élément déformable 33a et 33b comprenant une portion
de lame 33a et 33b en saillie du deuxieme élément de
fixation 30 de sorte a traverser le premier élément de
fixation 20 respectivement par les ouvertures 22a et 22b.
[0056] Avantageusement, lesdites portions de lame
33a et 33b comprennent une surface composée d’un re-
lief. Par exemple, ce relief peut étre similaire a celui des-
dites crémailléres de sorte a coopérer avec le secteur
denté 13a du pignon 14. De par la propriété élastique de
ces lames 33a et 33b, elles peuvent se déformer lors de
leur interaction avec le secteur denté 13a du pignon 14
de sorte a créer un point de retenue de la premiére partie
10 du dispositif 1, voire d’arréter, de préférence en dou-
ceur, la course de la premiéere partie 10 du dispositif 1.
[0057] Avantageusement, les portions de lame 33a et
33b sont situées au regard 'une de l'autre de sorte que
le secteur denté 13a du pignon 14 se trouve positionné
entre chacune d’elles. De par la présence du secteur non
denté 13b du pignon 14, celui-cine coopére qu’avecl'une
des deux portions de lame 33a et 33b lorsque le mouve-
ment translatif de la premiére partie 10 arrive en fin de
course.

[0058] Selon un mode de réalisation, chacune des
deux portions de lames 33a et 33b est configurée pour
arréter le mouvement translatif de la premiére partie 10
respectivement dans la premiere position et dans la
deuxiéme position. Ce mécanisme de coopération sera
détaillé dans la description des figures 2a a 3d.

[0059] Selon un mode de réalisation, chacune des
deux portions de lames 33a et 33b est configurée pour
créer un point de retenue de la premiére partie 10 res-
pectivement dans la premiére position et dans la deuxie-
me position.

[0060] Comme précédemmentindiqué, la présente in-
vention permet deux configurations possibles dans le
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choix des positions de verrouillage et de déverrouillage.
Les figures 2a a 2d illustre une premiére configuration et
les figures 3a a 3d illustrent une deuxieme configuration.
[0061] Danslasuite deladescription nous attribuerons
la premiére position a la position de la premiére partie
10 translatée vers le haut et la deuxiéme position a la
position de la premiére partie 10 translatée vers le bas.
[0062] Selon un mode de réalisation dit de premiére
configuration illustrée par les figures 2a a 2d, la premiére
position correspond au déverrouillage du vantail 2 et la
deuxiéme position correspond au verrouillage du vantail
2.

[0063] Les figures 2a et 2b représentent une vue du
pignon 14 selon son axe de rotation depuis le vantail 2
vers la poignée 11 de sorte a visualiser la cavité 17 con-
tenant les deux crémailléeres 12a et 12b.

[0064] Lafigure 2areprésente la premiere position se-
lon cette premiére configuration, c’est-a-dire le déver-
rouillage du vantail 2, c’est-a-dire la position de fin de
course de la premiere partie 10 dans son mouvement
translatif vers le haut. Comme illustré par cette figure,
dans cette configuration, le secteur denté 13a du pignon
14 coopeére avec la premiére crémaillére 12a, et pas avec
la deuxiéme crémaillere 12b.

[0065] La figure 2b illustre, selon cette méme configu-
ration, la deuxiéme position du dispositif 1, c’est-a-dire
la position de verrouillage du vantail 2, c’est-a-dire la po-
sition de fin de course de la premiére partie 10 dans son
mouvement translatif vers le bas. Toujours selon cette
premiére configuration, le secteur denté 13a du pignon
14 coopére avec la premiére crémailléere 12a.

[0066] Avantageusement, le secteur nondenté 13bdu
pignon 14 permet de ne pas coopérer avec la deuxieme
crémaillere pendant le mouvement translatif, ce qui blo-
querait ledit mouvement.

[0067] Les figures 2c et 2d représentent une vue du
pignon 14 selon son axe de rotation depuis la poignée
11 vers le vantail 2 de sorte a visualiser l'interaction du
pignon 14 avec les éléments d’arrét 32a et 32b compre-
nant respectivement les portions de lame 33a et 33b.
[0068] La figure 2c représente le dispositif 1 dans la
premiére position, position identique a la figure 2a. La
premiére partie 10 est donc positionnée vers le haut et
a atteint safin de course. Le secteur denté 13a du pignon
14 est en effet en interaction avec la surface en relief de
la portion de lame 33b. Cette portion de lame 33b subit
une déformation élastique lorsqu’une dent du secteur
denté 13a du pignon 14 entre en contact avec elle. Cette
déformation permet alors le passage d’'une ou de plu-
sieurs dents du secteur denté 13a du pignon 14 et main-
tient mécaniquement la premiere partie 10 dans la pre-
miéere position, empéchant sans un effort mécanique de
la part de I'utilisateur un retour du dispositif 1 dans une
autre position.

[0069] La figure 2d représente le dispositif 1 dans la
deuxiéme position, position identique a la figure 2b. La
premiére partie 10 est donc positionnée vers le bas et a
atteint sa fin de course. Le secteur denté 13a du pignon



15 EP 3 190 248 B1 16

14 est en effet en interaction avec la surface en relief de
la portion de lame 33a. Cette portion de lame subit une
déformation élastique lorsqu’une dent du secteur denté
13a du pignon 14 entre en contact avec elle. Cette dé-
formation permet alors le passage d’'une ou de plusieurs
dents du secteur denté 13a du pignon 14 et maintient
mécaniquement la premiére partie 10 dans la deuxiéme
position, empéchant sans un effort mécanique de la part
de l'utilisateur un retour du dispositif 1 dans une autre
position.

[0070] Selon un mode de réalisation dit de deuxieme
configuration illustrée par les figures 3a a 3d, la premiére
position correspond au verrouillage du vantail 2 et la
deuxiéme position correspond au déverrouillage du van-
tail 2.

[0071] Les figures 3a et 3b représentent une vue du
pignon 14 selon son axe de rotation depuis le vantail 2
vers la poignée 11 de sorte a visualiser la cavité 17 con-
tenant les deux crémailléeres 12a et 12b.

[0072] Lafigure 3areprésente la premiéere position se-
lon cette premiére configuration, c’est-a-dire le verrouilla-
ge du vantail 2, c’est-a-dire la position de fin de course
de la premiere partie 10 dans son mouvement translatif
vers le haut. Comme illustré par cette figure, dans cette
configuration, le secteur denté 13a du pignon 14 coopére
avec la deuxiéme crémaillere 12b, et pas avec la pre-
miére crémaillere 12a.

[0073] Lafigure 3billustre, selon cette méme configu-
ration, la deuxiéme position du dispositif 1, c’est-a-dire
la position de déverrouillage du vantail 2, c’est-a-dire la
position de fin de course de la premiéere partie 10 dans
son mouvementtranslatif vers le bas. Toujours selon cet-
te premiere configuration, le secteur denté 13a du pignon
14 coopére avec la deuxieme crémaillére 12b.

[0074] Avantageusement, le secteur non denté 13bdu
pignon 14 permet de ne pas coopérer avec la premiere
crémaillere pendant le mouvement translatif, ce qui blo-
querait ledit mouvement.

[0075] Les figures 3c et 3d représentent une vue du
pignon 14 selon son axe de rotation depuis la poignée
11 vers le vantail 2 de sorte a visualiser I'interaction du
pignon 14 avec les éléments d’arrét 32a et 32b compre-
nant respectivement les portions de lame 33a et 33b.
[0076] De maniere similaire a la figure 2c, la figure 3c
représente le dispositif 1 dans la premiére position, po-
sition identique a la figure 3a. La premiére partie 10 est
donc positionnée vers le haut et a atteint sa fin de course.
Le secteur denté 13a du pignon 14 est en effet en inte-
raction avec la surface en relief de la portion de lame
33b. Cette portion de lame 33b subit une déformation
élastique lorsqu’une dent du secteur denté 13a du pignon
14 entre en contact avec elle. Cette déformation permet
alors le passage d’'une ou de plusieurs dents du secteur
denté 13a du pignon 14 et maintient mécaniquement la
premiére partie 10 dans la premiére position, empéchant
sans un effort mécanique de la part de I'utilisateur un
retour du dispositif 1 dans une autre position.

[0077] De maniere similaire a la figure 2d, la figure 3d
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représente le dispositif 1 dans la deuxiéme position, po-
sition identique a la figure 3b. La premiére partie 10 est
donc positionnée vers le bas et a atteint sa fin de course.
Le secteur denté 13a du pignon 14 est en effet en inte-
raction avec la surface en relief de la portion de lame
33a. Cette portion de lame subit une déformation élasti-
que lorsqu’une dent du secteur denté 13a du pignon 14
entre en contact avec elle. Cette déformation permet
alors le passage d’une ou de plusieurs dents du secteur
denté 13a du pignon 14 et maintient mécaniquement la
premiére partie 10 dans la deuxiéme position, empé-
chant sans un effort mécanique de la part de I'utilisateur
un retour du dispositif 1 dans une autre position.

[0078] Ainsi le réle des éléments d’'arréts 32a et 32b
est similaire dans la premiére et dans la deuxieéme con-
figurations puisque leur interaction avec le pignon 14 ne
dépend que du mouvement translatif et non d’'un choix
de position de verrouillage ou de déverrouillage.

[0079] A Tinverse, le choix de la crémaillere interagis-
santavec le pignon 14 donne a la présente invention une
adaptabilité importante dans le choix des positions de
verrouillage et de déverrouillage. En effet, I'utilisateur
peut choisir entre 'une des deux configurations sans que
cela ne demande le changement du dispositif, mais sim-
plement la rotation du pignon 14 afin qu’il interagisse
avec l'une ou l'autre des deux crémailléres 12a ou 12b.
[0080] La présenteinvention n’est pas limitée aux mo-
des de réalisations précédemment décrits et s’étend a
tous les modes de réalisation couverts par les revendi-
cations.

REFERENCES
[0081]

1. Dispositif de verrouillage et de déverrouillage
2. Vantail

10. Premiére partie

11. Poignée

12a. Premiére crémaillere

12b. Deuxieme crémailléere

13a. Secteur denté

13b. Secteur non denté

14. Pignon

14a. Trou

14b. Trou

14c. Collerette

15. Carré

16a. Premier axe

16b. Deuxieme axe

17. Cavité

18a. Trous pour le premier axe

18b. Trous pour le deuxieme axe

20. Premier élément de fixation

21a. Premiers moyens complémentaires de guidage
21b. Deuxiémes moyens complémentaires de gui-
dage

22a. Premiére ouverture
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22b. Deuxiéme ouverture

30. Deuxieme élément de fixation

31a. Premiers moyens supplémentaires de guidage
31b. Deuxiémes moyens supplémentaires de guida-
ge

32a. Premier élément d’arrét

32b. Deuxieme élément d’arrét

33a. Premiére lame d’arrét

33b. Deuxieme lame d’arrét

40. Montant du vantail

50. Lumiere de 'organe de blocage du vantail

51a, 51b. Vis de fixation

52a, 52b. Vis de fixation

Revendications

Dispositif (1) de verrouillage et de déverrouillage
pour vantail (2), comprenant une premiéere partie (10)
mobile suivant un mouvement translatif entre une
premiére et une deuxiéme positions suivant une di-
rection de translation et configurée pour étre saisie
manuellement par un utilisateur, la premiére position
correspondant au déverrouillage du vantail (2) et la
deuxieéme position correspondant au verrouillage du
vantail (2), dans lequel la premiére partie (10) com-
prend une poignée (11) et au moins une crémaillére
(12a, 12b) dans une cavité (17) pratiquée a l'intérieur
de la premiére partie (10), le dispositif (1) compre-
nant une deuxiéme partie comprenant un élément
mobile (14) en rotation configuré pour coopérer avec
I'au moins une crémaillere (12a, 12b), et une troisie-
me partie comprenant un organe (15) solidaire en
rotation de I'élément mobile (14) et configuré pour
coopérer avec un organe de blocage d’un vantail (2).

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel le dispositif (1) comprend au moins une partie
fixable au vantail (2), et dans lequel ladite partie fixa-
ble comprend un premier élément de fixation (20)
comprenant un corps fixable au vantail (2) par des
moyens de fixation (51a, 51b).

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel la premiére partie (10) comprend des moyens
de guidage (16a, 16b) en translation de la premiére
partie (10) suivant la direction de translation, et dans
lequel le premier élément de fixation (20) comprend
des moyens complémentaires de guidage (21a,
21b).

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel les moyens de guidages (16a, 16b) compren-
nent au moins deux axes (16a, 16b) solidaires du
mouvement translatif, et dans lequel les moyens
complémentaires de guidage (21a, 21b) compren-
nentdes emplacements pourles au moins deux axes
(16a, 16b) de sorte a solidariser la premiére partie
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(10) avec le premier élément de fixation (20) en de-
hors du mouvement translatif et a limiter la course
de la premiere partie (10) entre la premiere position
et la deuxiéme position.

Dispositif (1) selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes dans lequel I'élément mobile en
rotation (14) comprend au moins un secteur denté
(13a) et un secteur non denté (13b), ledit secteur
denté (13a) étant inférieur a 360 degrés, avantageu-
sement inférieur a 270 degrés et préférentiellement
inférieur a 180 degrés.

Dispositif (1) selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes en combinaison avec la revendi-
cation 2 dans lequel la partie fixable comprend au
moins élément d’arrét (32a) de I'élément mobile en
rotation (14), et dans lequel I'élément d’arrét (32a)
est configuré pour créer un point de retenue de I'élé-
ment mobile en rotation (14) dans I'une différente
parmi la premiére et la deuxiéme positions.

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel I'élément d’arrét (32a) comprend un élément
déformable (33a) élastiquement, etdanslequel I'élé-
ment déformable (33a) est configuré pour se défor-
mer élastiquement au contact de I'élément mobile
en rotation (14).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes en combinaison avec la revendication
2 dans lequel la partie fixable comprend un deuxié-
me élément de fixation (30) comprenant un corps
fixable au vantail (2) par des moyens de fixation (52a,
52b), et dans lequel le premier élément de fixation
(20) est intercalé entre la premiere partie (10) et le
deuxieme élément de fixation (30), et dans lequel
une surface du premier élément de fixation (20) pré-
sente un contact plan sur plan avec une surface du
deuxieme élément de fixation (30).

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel le premier élément de fixation (20) comprend
au moins un matériau plastique, et dans lequel le
deuxieme élément de fixation (30) comprend au
moins un matériau métallique.

Dispositif (1) selon I'une quelconque des deux re-
vendications précédentes en combinaison avec la
revendication 4 dans lequel le deuxiéme élément de
fixation (30) comprend des moyens supplémentaires
de guidage (31a, 31b), et dans lequel les moyens
supplémentaires de guidage (31a, 31b) compren-
nentdes emplacements pourles au moins deux axes
(16a, 16b) de sorte a solidariser la premiere partie
(10) avec le deuxieme élément de fixation (30) en
dehors du mouvement translatif et a limiter la course
de la premiere partie (10) entre la premiere position
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et la deuxieme positions.

Dispositif (1) selon 'une quelconque des trois reven-
dications précédentes en combinaison avec la re-
vendication 6 dans lequel le deuxiéme élément de
fixation (30) comprend I'au moins un élément d’arrét
(32a) de I'élément mobile en rotation (14), et dans
lequel I'élément d’arrét (32a) comprend un élément
déformable (33a) comprenant une portion de lame
en saillie (33a).

Dispositif (1) selon la revendication précédente dans
lequel le premier élément de fixation (20) comprend
au moins une ouverture (22a) traversées par ladite
portion de lame en saillie (33a),

Dispositif (1) selon 'une quelconque des revendica-
tions précédentes dans lequel la premiéere partie (10)
comprend au moins une premiére crémaillére (11a)
et au moins une deuxieme crémaillere (11b), la
deuxieme crémaillére (11b) étant situé au regard de
la premiere crémaillere (11a) dans la cavité (17).

Dispositif selon la revendication précédente en com-
binaison avec la revendication 2 comprenant une
premiere configuration dans lequel la premiére po-
sition correspond a la premiére partie (10) translatée
vers le bas relativement au premier élément de fixa-
tion (20) et dans lequel la deuxiéme position corres-
pond a la premiére partie (10) translatée vers le haut
relativement au premier éléments de fixation (20),
et dans lequel la premiére configuration correspond
a une coopération de I'élément mobile en rotation
(14) avec la premiére crémaillére (11a), et compre-
nant une deuxieme configuration dans lequel la pre-
miére position correspond a la premiére partie (10)
translatée vers le haut relativement au premier élé-
ment de fixation (20) et dans lequel la deuxiéme po-
sition correspond a la premiére partie translatée vers
le bas relativement au premier élément de fixation
(20), et dans lequel la deuxieme configuration cor-
respond a une coopération de I'élément mobile en
rotation (14) avec la deuxieme crémaillere (11b).

Ouverture comprenant au moins un vantail (2), un
montant (40), un organe de blocage et un dispositif
selon I'une quelconque des revendications précé-
dentes configuré pour coopérer avec'organe de blo-
cage.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung (1) zum Verriegeln und zum Entriegeln
fur einen Offnungsfliigel (2), umfassend einen ersten
Teil (10), der einer Translationsbewegung gemaf
zwischen einer ersten und einer zweiten Stellung ge-
man einer Translationsrichtung beweglich und dafiir
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ausgebildet ist, manuell von einem Benutzer gegrif-
fen zu werden, wobei die erste Stellung der Entrie-
gelung des Offnungsfliigels (2) entspricht und die
zweite Stellung der Verriegelung des Offnungsflii-
gels (2) entspricht, wobei der erste Teil (10) einen
Griff (11) und mindestens eine Zahnstange (12a,
12b)in einem Hohlraum (17) umfasst, derim Inneren
des ersten Teils (10) ausgestaltet ist, wobei die Vor-
richtung (1) einen zweiten Teil umfasst, der ein dreh-
bewegliches Element (14) umfasst, welches dazu
ausgebildet ist, mit der mindestens einen Zahnstan-
ge (12a, 12b) zusammenzuwirken, und einen dritten
Teil, der ein Glied (15) umfasst, welches drehfest mit
dem beweglichen Element (14) verbunden und dafiir
ausgebildet ist, mit einem Sperrglied eines Off-
nungsfligels (2) zusammenzuwirken.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei die Vorrichtung (1) mindestens einen Teil um-
fasst, der am Offnungsfliigel (2) befestigbar ist, und
wobei der befestigbare Teil ein erstes Befestigungs-
element (20) umfasst, welches einen Uber Befesti-
gungsmittel (51a, 51b) am Offnungsfliigel (2) befes-
tigbaren Kdrper umfasst.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei der erste Teil (10) Mittel zum translatorischen
Fihren (16a, 16b) des ersten Teils (10) geman der
Translationsrichtung umfasst, und wobei das erste
Befestigungselement (20) komplementdre Fuh-
rungsmittel (21a, 21b) umfasst.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei die Fihrungsmittel (16a, 16b) mindestens
zwei Achsen (16a, 16b) umfassen, die fest mit der
Translationsbewegung verbunden sind, und wobei
die komplementaren Flihrungsmittel (21a, 21b) Plat-
zierungen fur die mindestens zwei Achsen (16a,
16b) umfassen, sodass der erste Teil (10) aulRerhalb
der Translationsbewegung fest mit dem ersten Be-
festigungselement (20) verbunden wird, und dass
der Weg des ersten Teils (10) zwischen der ersten
Stellung und der zweiten Stellung begrenzt wird.

Vorrichtung (1) nach einem der vorstehenden An-
spriiche, wobei das drehbewegliche Element (14)
mindestens ein gezahntes Segment (13a) und ein
ungezahntes Segment (13b) umfasst, wobei das ge-
zahnte Segment (13a) kleiner als 360 Grad, vorteil-
hafterweise kleiner als 270 Grad und vorzugsweise
kleiner als 180 Grad ist.

Vorrichtung (1) nach einem der vorstehenden An-
spriiche in Verbindung mit Anspruch 2, wobei der
befestigbare Teil mindestens Arretierelement (32a)
des drehbeweglichen Elements (14) umfasst, und
wobei das Arretierelement (32a) daflir ausgebildet
ist, einen Ruckhaltepunkt des drehbeweglichen Ele-
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ments (14) in einer unterschiedlichen aus der ersten
und der zweiten Stellung zu erzeugen.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei das Arretierelement (32a) ein elastisch ver-
formbares Element (33a) umfasst, und wobei das
verformbare Element (33a) daflir ausgebildet ist,
sich im Kontakt mit dem drehbeweglichen Element
(14) elastisch zu verformen.

Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspri-
che in Verbindung mit Anspruch 2, wobei der befes-
tigbare Teil ein zweites Befestigungsmittel (30) um-
fasst, welches einen Uber Befestigungselement
(52a, 52b) am Offnungsfliigel (2) befestigbaren Kor-
per umfasst, und wobei das erste Befestigungsele-
ment (20) zwischen dem ersten Teil (10) und dem
zweiten Befestigungselement (30) eingefiigt ist, und
wobei eine Flache des ersten Befestigungselements
(20) einen Kontakt plan auf plan mit einer Flache des
zweiten Befestigungselements (30) aufweist.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei das erste Befestigungselement (20) mindes-
tens ein Kunststoffmaterial umfasst, und wobei das
zweite Befestigungselement (30) mindestens ein
Metallmaterial umfasst.

Vorrichtung (1) nach einem der zwei vorstehenden
Anspriiche in Verbindung mit Anspruch 4, wobei das
zweite Befestigungselement (30) zuséatzliche Fih-
rungsmittel (31a, 31b) umfasst, und wobei die zu-
satzlichen Fihrungsmittel (31a, 31b) Platzierungen
fur die mindestens zwei Achsen (16a, 16b) umfas-
sen, sodass der erste Teil (10) aufRerhalb der Trans-
lationsbewegung fest mit dem zweiten Befesti-
gungselement (30) verbunden wird, und dass zwi-
schen der ersten Stellung und der zweiten Stellun-
gen der Weg des ersten Teils (10) begrenzt wird.

Vorrichtung (1) nach einem der drei vorstehenden
Anspriiche in Verbindung mit Anspruch 6, wobei das
zweite Befestigungselement (30) das mindestens ei-
ne Arretierelement (32a) des drehbeweglichen Ele-
ments (14) umfasst, und wobei das Arretierelement
(32a) ein verformbares Element (33a) umfasst, das
einen vorspringenden Klingenabschnitt (33a) um-
fasst.

Vorrichtung (1) nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei das erste Befestigungselement (20) mindes-
tens eine Offnung (22a) umfasst, die von dem vor-
springenden Klingenabschnitt (33a) durchquert
wird,

Vorrichtung (1) nach einem der vorstehenden An-
spriiche, wobei der erste Teil (10) mindestens eine
erste Zahnstange (11a) und mindestens eine zweite
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Zahnstange (11b) umfasst, wobei die zweite Zahn-
stange (11b) der ersten Zahnstange (11a) im Hohl-
raum (17) zugewandt liegt.

Vorrichtung nach dem vorstehenden Anspruch in
Verbindung mit Anspruch 2, eine erste Konfiguration
umfassend, in der die erste Stellung dem ersten Teil
(10) bezogen auf das erste Befestigungselement
(20) nach unten translatiert entspricht, und in der die
zweite Stellung dem ersten Teil (10) bezogen auf
das erste Befestigungselemente (20) nach oben
translatiert entspricht, und in der die erste Konfigu-
ration einem Zusammenwirken des drehbewegli-
chen Elements (14) mitder ersten Zahnstange (11a)
entspricht, und eine zweite Konfiguration umfas-
send, in der die erste Stellung dem ersten Teil (10)
bezogen auf das erste Befestigungselement (20)
nach oben translatiert entspricht, und in der die zwei-
te Stellung dem ersten Teil bezogen auf das erste
Befestigungselement (20) nach unten translatiert
entspricht, undin der die zweite Konfiguration einem
Zusammenwirken des drehbeweglichen Elements
(14) mit der zweiten Zahnstange (11b) entspricht.

Offnung, umfassend mindestens einen Offnungsflii-
gel (2), einen Pfosten (40), ein Sperrglied und eine
Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspri-
che, die daflir ausgebildet ist, mit dem Sperrglied
zusammenzuwirken.

Claims

Locking and unlocking device (1) for a leaf (2), com-
prising a first portion (10) mobile via a movement of
translation between a first and a second position in
a translation direction and configured to be gripped
manually by a user, the first position corresponding
to the unlocking of the leaf (2) and the second posi-
tion corresponding to the locking of the leaf (2),
wherein the first portion (10) comprises a handle (11)
and atleastonerack (12a, 12b) in a cavity (17) made
inside the first portion (10), the device (1) comprising
a second portion comprising an element (14) mobile
in rotation, configured to cooperate with the at least
one rack (12a, 12b), and a third portion comprising
a member (15) constrained to rotate with the mobile
element (14) and configured to cooperate with a
member for locking a leaf (2).

Device (1) according to the previous claim, wherein
the device (1) comprises at least one portion that
can be fastened to the leaf (2), and wherein said
portion that can be fastened comprises a first fas-
tening element (20) comprising a body that can be
fastened to the leaf (2) via fastening means (51a,
51b).
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Device (1) according to the previous claim, wherein
the first portion (10) comprises means (16a, 16b) for
guiding thefirst portion (10) in translationin the trans-
lation direction, and wherein the first fastening ele-
ment (20) comprises complementary guide means
(21a, 21b).

Device (1) according to the previous claim, wherein
the means of guides (16a, 16b) comprise at least
two rigidly connected axles (16a, 16b) of the move-
ment of translation, and wherein the complementary
guide means (21a, 21b) comprise locations for the
at least two axles (16a, 16b) in such a way as to
rigidly connect the first portion (10) to the first fas-
tening element (20) outside of the movement of
translation and limit the trajectory of the first portion
(10) between the first position and the second posi-
tion.

Device (1) according to any one of the previous
claims, wherein the element (14) mobile in rotation
comprises at least one toothed sector (13a) and a
non-toothed sector (13b), said toothed sector (13a)
being less than 360 degrees, advantageously less
than 270 degrees and preferably less than 180 de-
grees.

Device (1) according to any one of the previous
claims in combination with claim 2, wherein the por-
tion that can be fastened comprises at least one el-
ement (32a) 1 for stopping the element (14) mobile
in rotation, and wherein the stop element (32a) is
configured to create a point for retention of the ele-
ment (14) mobile in rotation in one different out of
the first and the second position.

Device (1) according to the previous claim, wherein
the stop element (32a) comprises an elastically de-
formable element (33a), and wherein the deformable
element (33a) is configured to deform elastically up-
on contact with the element (14) mobile in rotation.

Device according to any one of the previous claims
in combination with claim 2, wherein the portion that
can be fastened comprises a second fastening ele-
ment (30) comprising a body that can be fastened
to the leaf (2) via fastening means (52a, 52b), and
wherein the first fastening element (20) is interposed
between the first portion (10) and the second fasten-
ing element (30), and wherein a surface of the first
fastening element (20) has a plane on plane contact
with a surface of the second fastening element (30).

Device (1) according to the previous claim, wherein
the first fastening element (20) comprises at least
one plastic material, and wherein the second fasten-
ing element (30) comprises at least one metal ma-
terial.
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Device (1) according to any one of the previous two
claims in combination with claim 4, wherein the sec-
ond fastening element (30) comprises additional
guide means (31a, 31b), and wherein the additional
guide means (31a, 31b) comprise locations for the
at least two axles (16a, 16b) in such a way as to
rigidly connect the first portion (10) with the second
fastening element (30) outside of the movement of
translation and limit the trajectory of the portion (10)
between the first position and the second positions.

Device (1) according to any one of the previous three
claims in combination with claim 6, wherein the sec-
ond fastening element (30) comprises the at least
one element (32a) for stopping the element (14) mo-
bile in rotation, and wherein the stop element (32a)
comprises a deformable element (33a) comprising
a protruding blade portion (33a).

Device (1) according to the previous claim, wherein
the first fastening element (20) comprises at least
one opening (22a) through which said protruding
blade portion (33a) passes,

Device (1) according to any one of the previous
claims, wherein the first portion (10) comprises at
least one first rack (11a) and at least one second
rack (11b), the second rack (11b) being located op-
posite the first rack (11a) in the cavity (17).

Device according to the previous claim in combina-
tion with claim 2, comprising a first configuration,
wherein the first position corresponds to the first por-
tion (10) translated downwards relative to the first
fastening element (20) and wherein the second po-
sition corresponds to the first portion (10) translated
upwards relative to the first fastening elements (20),
and wherein the first configuration corresponds to a
cooperation of the element (14) mobile in rotation
with the first rack (11a), and comprising a second
configuration, wherein the first position corresponds
to the first portion (10) translated upwards relative
to the first fastening element (20) and wherein the
second position corresponds to the first portion
translated downwards relative to the first fastening
element (20), and wherein the second configuration
corresponds to a cooperation of the element (14)
mobile in rotation with the second rack (11b).

Opening comprising at least one leaf (2), an upright
(40), a blocking member, and a device according to
any one of the previous claims configured to coop-
erate with the blocking member.
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