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Beschreibung

[0001] AusWO02012163548 sind teilbare Vollrader be-
kannt, die die Lagerung und den Transport von Rollstiih-
len erleichtern.

[0002] Die Erfindung betrifft ein in 3 Segmente teilba-
res Vollrad, gemaR Anspruch 1, mit Hartgummi Seg-
ment-Haftreifen, welches durch eine leichte Gewichts-
verlagerung in Position gebracht werden kann. Dadurch
kann les der 3 Segmente durch einen grof3en Drehknopf
geldst und nach oben entnommen werden. Damit ist fiir
den Rollstuhlfahrer ein freier seitlicher Ubergang vom
Rollstuhl auf jegliche anderen Sitzelemente, wie z.B.
WC, Stuhl oder Bett gewéhrleistet. Durch Offnen des gro-
Ren Drehknopfes kann das Segment wieder nach unten
gedrickt und in die Ursprungsstellung gebracht werden.
[0003] Derbisherige Stand der Technik nach Kenntnis
des Anmelders sind Rollstuhlrader, die nicht geteilt wer-
den kdénnen und somit fiir den behinderten Rollstuhlfah-
rer wieder als Hindernis im Weg sind, da das Rad zur
Fortbewegung die urspriingliche und normale GrofRe ha-
ben muf3.

[0004] Nachstehend wird die Erfindung anhand eines
bevorzugten Ausfiihrungsbeispiels naher beschrieben.
Es zeigt

Fig. 1: das komplette Vollrad mit 3 Segmenten

Fig. 2: ein Segment

Fig. 3: die optische und maximale Stellung der 3
Segmente

Fig. 4: das herausgenommene Segment

Fig. 5: Hartgummi Segment-Haftreifen

Fig. 6: Drehknopf fur die Segmente

Fig. 7: Verankerung fur die einzelnen Segmente

Fig. 8: Verbindung zwischen Rad und Achse

Fig. 9: Mittelachse

Fig. 10:  Entriegelungsmechanismus

Bild 1 zeigt das aus 3 Segmenten bestehende Voll-
rad und die maximale Stellung der 3 Segmen-
te

Bild 2 zeigt das herausgenommene Segment mit
der Rasterverbindung und seinem Drehknopf

Bild 3 zeigt den Entriegelungsmechanismus und

die Radnabe, die Verbindung an den Roll-
stuhl
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Patentanspriiche

1. In drei Segmente teilbares Vollrad (Fig. 1) mit Hart-
gummi Segment-Haftreifen, welches an jeden her-
kdmmlichen Rollstuhl passt,
dadurch gekennzeichnet, dass durch Herausneh-
men des oberen Segmentes (Fig. 4) der urspriingli-
che Zustand des Vollrades (Fig. 1) gedrittelt wird und
damit die Barriere des Vollrades (Fig. 1 als Bewe-
gungserfordernis bei seitlichen Bewegungen fiir den
behinderten Rollstuhlfahrer wegfallt.

2. Vollrad (Fig. 1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass durch einfache Gewichtsverlage-
rung und Drehen des Vollrades (Fig. 1) das Heraus-
nehmen des oberen Segmentes (Fig. 4) ermdglicht
wird.

3. Vollrad (Fig. 1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, umfassend einen Drehknopf (Fig. 6), da-
durch gekennzeichnet, dass durch Drehen des
Drehknopfes (Fig. 6) das obere Segment (Fig. 4) he-
rausgenommen werden kann.

4. Vollrad (Fig. 1) nach Anspruch 3, umfassend eine
Verankerung (Fig. 7) bestehend aus Verschlusshiil-
sen, dadurch gekennzeichnet, dass die Ver-
schlusshilsen durch Drehen des Drehknopfes (Fig.
6) sich automatisch 6ffnen und schlief3en und dann
einrasten.

5. Vollrad (Fig. 1) nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Verschlusshilsen sich durch Be-
tatigung des Drehknopfes (Fig. 6) 6ffnen und den
Mechanismus zum Ldsen veranlassen.

6. Vollrad (Fig. 1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, umfassend eine Mittelachse (Fig. 9), an der
das komplette Vollrad (Fig. 1) befestigt ist, dadurch
gekennzeichnet, dass die Mittelachse (Fig. 9) an
jeden herkdmmlichen Rollstuhl angebracht werden
kann.

7. Vollrad (Fig. 1) nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das nach oben genommene obere
Segment (Fig. 4), das durch den Drehknopf (Fig. 6)
ausgeldst wird, einen barrierefreien seitlichen Uber-
gang fir den Rollstuhlfahrer vom Rollstuhl zu jegli-
chen anderen Sitz- oder Liegeflachen schafft.

Claims

1. Solid wheel (Fig. 1) which can be divided into three
segments with solid rubber segment tyres, which fits
to any conventional wheelchair, characterised in
that removal of the upper segment (Fig. 4) divides
the solid wheel (Fig. 1) in its original state into three
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parts so that the full wheel (Fig. 1) as a means of
movement no longer acts as a barrier for the lateral
movements of the wheelchair user.

2. Solid wheel (Fig. 1) according to claim 1, character-
ised in that removal of the upper segment (Fig. 4)
is enabled by simply shifting the weight and turning
the solid wheel (Fig. 1).

3. Solid wheel (Fig. 1) according to one of the previous
claims, including a knob (Fig. 6), characterised in
that turning the knob (Fig. 6) allows the upper seg-
ment (Fig. 4) to be removed.

4. Solid wheel (Fig. 1) according to claim 3, including
an anchor (Fig. 7) comprising sealing sleeves, char-
acterised in that when the knob (Fig. 6) is turned
the sealing sleeves automatically open and close
and then engage.

5. Solid wheel (Fig. 1) according to claim 4, character-
ised in that the sealing sleeves open when the knob
(Fig. 6) is operated and trigger the release mecha-
nism.

6. Solid wheel (Fig. 1) according to one of the previous
claims, comprising a centre axis (Fig. 9) on which
the complete solid wheel (Fig. 1) is secured, char-
acterised in that the centre axis (Fig. 9) can be used
on any conventional wheelchair.

7. Solid wheel (Fig. 1) according to claim 3, character-
ised in that the upper segment (Fig. 4) that is re-
moved upwards, which is triggered by means of the
knob (Fig. 6), creates a barrier-free side passage for
the wheelchair user from the wheelchair to any other
seating or reclining surfaces.

Revendications

1. Une roue complete (fig. 1) pouvant étre divisée en
trois segments, ayant des pneus adhérents a seg-
ment en caoutchouc dur adaptable a tout fauteuil
roulant ordinaire, caractérisée en ce que le retrait
du segment supérieur (fig. 4) divise par trois I'état
initial de la roue compléte (fig. 1) et que I'obstacle
produit par la roue compléte (fig. 1) comme condition
cinétique est supprimé pour l'utilisateur du fauteuil
roulant lors de mouvements latéraux.

2. Roue compléte (fig. 1) selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce qu’un simple décalage du poids
et une simple rotation de la roue compléte (fig. 1)
permettent de retirer le segment supérieur (fig. 4).

3. Roue compléte (fig. 1) selon une des revendications
mentionnées plus haut, comprenant une téte rotative
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(fig. 6), caractérisée en ce que la rotation de la téte
rotative (fig. 6) permet de retirer le segment supé-
rieur (fig. 4).

Roue complete (fig. 1) selon larevendication 3, com-
prenant un ancrage (fig. 7), constitué de douilles de
fermeture, caractérisée en ce que ces douilles de
fermeture s’ouvrent et se ferment automatiquement
par rotation de la téte rotative (fig. 6), puis s’encli-
quetent.

Roue compléte (fig. 1) selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que les douilles de fermeture
s’ouvrent par actionnement de la téte rotative (fig. 6)
et libérent alors le mécanisme.

Roue complete (fig. 1) selon'une des revendications
mentionnées plus haut, comprenant un axe central
(fig. 9), sur lequel est fixée la roue compleéte (fig. 1),
caractérisée en ce que I'axe central (fig. 9) se mon-
te sur chaque fauteuil roulant standard.

Roue compléte (fig. 1) selon la revendication 3, ca-
ractérisée en ce que le segment supérieur (fig. 4)
déposeé par le haut et libéré avec la téte rotative (fig.
6) établit une transition latérale sans obstacle pour
I'utilisateur du fauteuil roulant par rapport a d’autres
surfaces a position assise ou couchée.
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