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(54)  BETT, INBESONDERE KRANKEN- ODER PFLEGEBETT, MIT MITTELN ZUR
UNTERSTUTZUNG EINES AUFSTEHENS, DIE EINEN SENSOR MIT

BEFESTIGUNGSELEMENTEN UMFASSEN

(67)  Die Erfindung betrifft ein Bett, insbesondere me-
dizinisches Bett, zum Beispiel Kranken- oder Pflegebett,
- mit einer héhenverstellbaren Liegeflache, auf der eine
Matratze aufliegt,

- mit einem Kopfteil, einem FuBteil und/oder wenigstens
einem Seitenteil, das oder die zumindest in einem Zu-
stand des Bettes Uber die Matratze des Bettes hinaus-
ragen,

- mit einem Motor zur Héhenverstellung der Liegeflache
als ein Mittel zur Unterstiitzung des Aufstehens,
-miteinem Steuerungssystem zur Steuerung des Motors
zur Héhenverstellung, wobei das Steuerungssystem

- wenigstens einen Sensor aufweist,

- der mindestens ein zur Erzeugung eines Steuerungs-
signals betatigbares Betatigungselement (52) aufweist
und

- der eine Schnittstelle zur Abgabe des Steuerungssig-
nals aufweist,

- wenigstens einen Aktor aufweist,

- der eine Schnittstelle aufweist, (ber welche das Steu-
erungssignal in den Aktor aufnehmbar ist, und

- der ein Schaltelement zum Schalten wenigstens eines
Strompfads oder ein Einstellelement zum Einstellen von
wenigstens einer Spannung, einem Strom oder einer an-
deren physikalischen GroRRe aufgrund des aufgenomme-
nen Steuerungssignals aufweist,

wobei der Sensor wenigstens ein Befestigungselement
(11) aufweist, mit dem der Sensor auf dem Kopfteil, dem
Fufiteilund/oder dem Seitenteil anbringbar ist, und wobei

das Kopfteil, das Fulteil und/oder das Seitenteil eine Hal-
testruktur aufweist bzw. Haltestrukturen aufweisen, an
der bzw. denen durch Zusammenwirkung mit dem we-
nigstens einem Befestigungselement der Sensor ohne
Werkzeug befestigbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Bett, in-
besondere Kranken- oder Pflegebett, mit Mitteln zur Un-
terstiitzung eines Aufstehens.

[0002] Die Anmelderin bietet unter der Bezeichnung
"eleganza 1" ein Bett an, das mit Mitteln zur Unterstt-
zung des Aufstehens eines Bettbewohners ausgestattet
ist. Die Mittel umfassen einen Giriff, der als Mobi-Stick
bezeichnet wird. Der Griff ist in einer Halterung an einer
Seite des Bettes befestigt. Der Griff ermdglicht, dass sich
ein auf der Bettkante sitzender Bewohner beim Verlas-
sen des Bettes, also beim Aufstehen, an dem Griff hoch-
zieht und/oder sich an dem Griff abstiitzt. Zudem sind an
dem Griff Schalter vorgesehen, die der Bewohner wah-
rend er sich an dem Griff festhéalt, hochzieht oder abstitzt
mit dem Daumen betéatigen kann, um die Héhe der Lie-
geflache einzustellen. Die Verstellung der Liegeflache
unterstiitzt den Bewohner und entlastet den Bewohner
beim Aufstehen. Dieses Mittel zur Unterstiitzung des Auf-
stehens wird auch bei anderen Betten der Anmelderin
eingesetzt, wobeies dann zum Teil als Mobi-Lift bezeich-
net wird.

[0003] In der Praxis leistet der beschriebene Griff den
Bewohnern grof3e Dienste. Er trédgt zur Mobilisierung der
Bewohner bei und hilft das Pflegepersonal zu entlasten.
[0004] Ein Nachteil des Griffes ist, dass er eine feste
Position auf einer Bettseite hat. Soll ein Bewohner das
Bett mit Unterstiitzung des Griffes auf beiden Seiten ver-
lassen kdnnen, muss auf jeder Seite ein Griff vorgesehen
sein. Das ist aufwandig. Auch die Verbindung der in den
Griff integrierten Schalter mit einer Steuerung flr Antrie-
be fir die Liegeflachenverstellung erfordert einen Instal-
lationsaufwand, der insbesondere wegen der Leitungs-
fuhrung nicht zu vernachlassigen ist.

[0005] Hier setzt die vorliegende Erfindung an.
[0006] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe
zu Grunde, ein Bett mit Mitteln zur Unterstiitzung des
Aufstehens eines Bettbewohners vorzuschlagen, das
weniger aufwandig gestaltet ist.

[0007] Die Aufgabe wird erfindungsgemaf dadurch
gelést, dass

- der Sensor wenigstens ein Befestigungselement
aufweist, mit dem der Sensor auf dem Kopfteil, dem
Fufiteil und/oder dem Seitenteil anbringbar ist, und

- dass das Kopfteil, das Fuldteil und/oder das Seiten-
teil eine Haltestruktur aufweist bzw. Haltestrukturen
aufweisen, an der bzw. denen durch Zusammenwir-
kung mit dem wenigstens einen Befestigungsele-
ment der Sensor lésbar befestigt ist.

[0008] Dadurch, dass die Sensoren ein oder mehrere
Befestigungselemente aufweisen, mit denen der Sensor
an dem Bett 16sbar angebracht werden kann, wird eine
gute Positionierbarkeit des Sensors des Steuerungssys-
tems eines erfindungsgemafen Bettes erreicht.

[0009] Ein oder mehrere Befestigungselemente des
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Sensors konnen eine Aufnahme bilden, in welche die
Haltestruktur aufgenommen ist. Die Aufnahme kann hin-
terschnittene Rander aufweisen. Die Aufnahme kann auf
die Haltestruktur des Seitenteils, des Kopfteils oder des
FuRteils aufgesteckt, aufgeclipst oder aufgeschoben
sein. Die Aufnahme kann in einer Richtung einen gleich-
férmig lichten Querschnitt haben, wodurch das Aufschie-
ben des Sensors und/oder das Verschieben des Sensors
erleichtert werden kann.

[0010] Die Haltestruktur kann komplementar zur Auf-
nahme ausgebildet sein. Die Haltestruktur kann von ei-
nem Handlauf an einem Kopf-, Fu3-, oder Fulteil gebil-
det sein. Die Haltestruktur hat vorzugsweise in einer
Richtung einen gleichférmigen dulReren Querschnitt.
[0011] Vorzugsweise kann der Sensor an der Halte-
struktur oder den Haltestrukturen ohne Werkzeug befes-
tigt und wieder geltst werden. Die Haltestrukturen kon-
nen durch einen Handlauf, eine Leiste oder einen Holm
des wenigstens einen Seitenteils, des Kopfteils oder des
FuRteils gebildet sein. Eine Haltestruktur mit einem zu-
mindest abschnittsweise gleichbleibenden Querschnitt
in einer Langsrichtung, wie er bei einem Handlauf, einer
Leiste oder einem Holm vorgesehen sein kann, ist von
besonderem Vorteil, da der Sensor in einem solchen Ab-
schnitt frei positioniert werden kann.

[0012] Eines der Befestigungselemente kann ein Bi-
gel sein, mit dem die Aufnahme verschlossen werden
kann, wenn die Haltestruktur von der Aufnahme aufge-
nommen ist. Der Bligel kann schwenkbar sein. Ebenso
kann ein Schnellspannverschluss vorgesehen sein, mit
dem die Aufnahme verschlieRbar ist, wobei es mdglich
ist mittels des Bligels oder mittels des Schnellspannver-
schlusses die Haltestruktur geklemmt in der Aufnahme
festzulegen, so dass der Sensor gegen ein Verschieben
auf der Haltestruktur gesichert ist, falls ein Verschieben
nicht gewtinscht ist. Anstelle eines Blgels oder eines
Schnellspannverschlusses kdnnen auch ein oder meh-
rere andere Befestigungselemente vorgesehen sein, die
den Sensor gegen ein Verschieben auf der Haltestruktur
sichern.

[0013] So kénnen auch ein oder mehrere andere Be-
festigungselemente vorgesehen sein, die mit Elementen
der Haltestrukturen zum Sichern des Sensors gegen ein
Verschieben zusammenwirken. So kénnte eine Halte-
struktur eine Lochung aufweisen, die mit einem Rastbol-
zen des Sensors als anderes Befestigungselement zu-
sammenwirkt.

[0014] Die Schnittstelle des Sensors und die Schnitt-
stelle des Aktors des Steuerungssystems eines erfin-
dungsgemalen Bettes kdnnen Funkschnittstellen sein.
Damit ist eine Kabelverbindung zwischen den Schnitt-
stellen unnétig und es muss bei der Platzierung der Sen-
soren keine Ricksicht auf eine Flhrung eines Kabels
zwischen den Schnittstellen genommen werden.

[0015] Wenn der Sensor wenigstens ein Element zur
Gewinnung von Energie aufweist, mit dem aus der Be-
tatigung des Sensors von aulRen, zum Beispiel durch die
Betatigung eine Bettbewohners oder einer Pflegekraft,
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die fur die Erzeugung und Sendung des Steuerungssig-
nals notwendige Energie erzeugt werden kann. Durch
ein solches Element zur Gewinnung von Energie oder
durch Batterien kann erreicht werden, dass auch zur
Stromversorgung der Sensoren eine Kabelverbindung
zum Sensor unnétig ist.

[0016] Der Sensor und die Aktoren kénnen den EnO-
cean-Standard oder einem ahnlichen Standard entspre-
chen.

[0017] Ein Bett mit einem Steuersystem, das eine
drahtlose Signallibertragung von dem wenigstens einen
Betatigungselement zu einem Schaltelement oder Ein-
stellelement bieten, bei dem zugleich in dem Sensor
auch ein Element zur Gewinnung der fiir die Erzeugung
der zu Ubertragenden Signale notwendige Energie vor-
gesehen ist, so dass auf eine kabelgebundene Energie-
versorgung flir den Sensor verzichtet werden kann, er-
moglicht eine freie Positionierbarkeit des Sensor mit sei-
nen Befestigungselementen an den Haltestrukturen an
dem wenigstens einen Seitenteil, dem Fulteil und/oder
dem Kopfteil.

[0018] Das Element zur Gewinnung der fir die Erzeu-
gung der zu Ubertragenden Signale notwendige Energie
kann ein Piezoelement, eine Solarzelle, ein Peltier-Ele-
ment oder ein elektrodynamischer Energiewandler sein.
[0019] Das Betatigungselement kann zur mechani-
schen Betatigung geeignet und eingerichtet sein und mit
dem Piezoelement oder dem elektrodynamischen Ener-
giewandler in Wirkverbindung stehen. Das Betatigungs-
element kann zum Beispiel eine Wippe oder eine Taste
sein oder mittels einer Wippe und/oder einer Taste be-
tatigbar sein.

[0020] Ein erfindungsgemales Bett kann wenigstens
einen weiteren Motor, zum Beispiel zum Einstellen der
Neigung der Liegeflache oder eines Teils der Liegeflache
aufweisen.

[0021] Besonders vorteilhaft ist es, wenn ein erfin-
dungsgemalies Bett einen Giriff als ein Mittel zur Unter-
stlitzung des Aufstehens aufweist und der Griff und der
Sensor Teile einer Griff-Sensor-Einheit des Bettes bil-
den. Der Bettbewohner kann dann den Griff des Betts
ergreifen, um sich daran festzuhalten oder abzustitzen.
Zugleich kann der Bettbewohner das oder die Betati-
gungselemente betatigen, um zum Beispiel den Motor
zum Anheben oder Absenken der Liegeflache anzusteu-
ern. Durch das Anheben oder das Absenken der Liege-
flache kann dem Bewohner das Aufstehen aus dem Bett
oder das Einsteigen in das Bett erleichtert werden.
[0022] Der Griff kann einen Ful}, der das oder die Be-
festigungselemente aufweist, und einen Kopf aufweisen.
Der Kopf und der Ful? des Griffes bzw. Sensors kénnen
vorzugsweise drehbar miteinander verbunden sein. Vor-
teilhaft kann das wenigstens eine Betatigungselement
im oder am Kopf vorgesehen sein. Es ist dann mdglich
den Kopf mit dem daran oder darin angeordneten we-
nigstens einen Befestigungselement so zu drehen, dass
der Bewohner beim Ergreifen das Befestigungselement
oder die Befestigungselemente gut erreichen und beta-
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tigen kann. Vorzugsweise soll das wenigstens eine Be-
tatigungselement mit dem Daumen der Hand zu errei-
chen sein, mit der der Bewohner den Giriff ergreift.
[0023] Der Griff kann ergonomisch geformt sein. Ins-
besondere der Kopf kann im Wesentlichen eine Kugel-
form oder eine Fassform haben.

[0024] EinsolchesBettkanninsbesondere inderKran-
kenpflege und Altenpflege einen wertvollen Beitrag dazu
leisten, dass eine gepflegte Person Autonomie zurtick-
gewinnt.

[0025] Ein bedeutsamer Vorteil des erfindungsgema-
Ren Bettes ist, dass die Sensoren frei von den Zwéngen
einer kabelgebunden (oder batteriegestiitzten) Energie-
versorgung und frei von den Zwangen einer drahtgebun-
denen Signaliibertragung eingesetzt werden kdénnen.
Sie kénnen auf vielfaltige Art und Weise frei positioniert
werden, so dass sie flr die gepflegte Person oder eine
pflegende Person bequem und ggf. ohne Einschrankung
der Sicherheit der gepflegten Person erreichbar sind.
[0026] Ein weiterer wichtiger Vorteil des erfindungsge-
maRken Bettes ist, dass die Sensoren ohne weiteres
raumlich voneinander und von anderen Teilen des Steu-
erungssystems getrennt werden kénnen. So kénnen die
Sensoren ohne weiteres mit in einen anderen Raum ge-
nommen werden als der, in dem die den Sensoren zu-
gewiesenen Aktoren vorgesehen sind.

[0027] Es ist mdglich, dass ein Sensor dazu benutzt
wird, mehrere Antriebe eines Bettes anzusteuern, so
dass die verschiedenen Baugruppen des Bettes so ein-
gestellt sind, dass man das Bett bequem verlassen und
bequem in das Bett einsteigen kann.

[0028] Es ist mdglich, den Sensor eines erfindungsge-
mafen Bettes vom Bett zu entfernen und an einem Roll-
stuhl oder einer Gehhilfe zu befestigen. So kann ein Bett
vor dem Einsteigen bequem vom Rollstuhl oder von der
Gehbhilfe aus mittels des daran befestigten Sensors so
angesteuert werden, so dass die Baugruppen des Bettes
die Positionen fur einen bequemen Einstieg einnehmen.
Nach einem Einstieg oder noch wahrend des Einstiegs
in das Bett kann der Sensor dann wieder an dem Bett
befestigt werden.

[0029] Einanderer wichtiger Vorteil des erfindungsge-
maflen Steuerungssystems ist es, dass ein Sensor eines
Pflegebettes auch Aktoren aulRerhalb des Bettes anspre-
chen kann, zum Beispiel Aktoren, mit denen z. B. das
Deckenlicht ein- und ausgeschaltet wird oder Jalousien
oder Fenster gedffnet oder geschlossen werden kénnen.
[0030] Die Betatigungselemente eines Sensors kon-
nen Temperaturfihler, Bewegungsmelder, Helligkeits-
sensoren, Kraft-, Druck- oder Gewichtssensoren oder
ahnliches aufweisen. Als Aktoren kommeninsbesondere
Relais, digitale und analoge Ausgénge, Dimmer, etc. in
Frage.

[0031] Ein Sensor kann nicht nur ein, sondern auch
mehrere Betatigungselemente aufweisen, mit denen
gleiche oder verschiedene Steuerungssignale erzeugt
werden kénnen. Ein Sensor kann so gestaltet sein, dass
das Betatigungselement oder die Betatigungselemente
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bei einer Betatigung gleichzeitig gleiche oder verschie-
dene oder bei verschiedenen Betatigungen gleiche oder
verschiedene Steuerungssignale erzeugen. Verschiede-
ne Betatigungen eines Sensors kénnten dadurch erreicht
werden, dass der Sensor mehrere Wippen oder Tasten
aufweist oder die Wippe oder die Taste auf unterschied-
liche Art, zum Beispiel in zwei verschiedene Richtungen
oder mit unterschiedlichen Geschwindigkeiten, bewegt
werden kdnnen.

[0032] GemaR der Erfindung kann der Sensor ein
Schutzelement aufweisen, mit dem das Betatigungsele-
ment gegen unbeabsichtigte Betatigung geschitzt wer-
den kann. Beidem Schutzelement kann es sich zum Bei-
spiel um einen Deckel handeln, der schwenkbar oder
schiebbar an einem Gehause des Sensors angebracht
ist.

[0033] Von besonderem Vorteil ist, dass mehrere Ak-
toren des Steuerungssystems so programmiert sein kdn-
nen, dass sie das gleiche, von dem Sensor oder einem
der Sensoren abgegebenen Steuerungssignals aufneh-
men. Aufgrund dieses Steuerungssignals I16st das Schal-
telement des Aktors bzw. I6sen die Schaltelemente der
Aktoren zum Schalten des wenigstens einen Strompfads
oder das Einstellelement des Aktors bzw. die Einstelle-
lemente der Aktoren zum Einstellen der wenigstens ei-
nen Spannung, des wenigstens einen Stroms oder der
anderen physikalischen Grof3e aufgrund des eingenom-
menen Steuerungssignals aus. Es ist also mdglich, mit-
tels eines Sensor und eines von diesem Sensor abge-
gebenen Steuerungssignals gleichzeitig mehrere Akto-
ren anzusprechen. Diese Aktoren sind so programmiert,
dass sie das Steuerungssignal aufnehmen und aufgrund
des aufgenommenen Steuerungssignals das Schaltele-
mentoder das Einstellelementansteuern. Eine (zentrale)
Steuervorrichtung ist nicht notwendig, um gleichzeitig
verschiedene Baugruppen oder Vorrichtungen ein- oder
auszuschalten oder einzustellen. Gleichwohl kann eine
(zentrale) Steuervorrichtung vorgesehen sein, welche
das Steuersignal aufnimmt und mehrere Schaltelemente
oder Einstellelemente ansteuert.

[0034] Alle oder einige der Aktoren kénnen in einem
gemeinsamen Gehduse angeordnet sein. Die Schalte-
lemente und/oder die Einstellelemente kdnnen auch au-
Rerhalb des Gehauses an den zu schaltenden und/oder
einzustellenden Baugruppen angebracht sein. Die
Schaltelemente und/oder die Einstellelemente kdnnen
auch innerhalb des Gehduses angebracht sein und tber
Kabelverbindungen mit den zu schaltenden und/oder
einzustellenden Baugruppen verbunden sein.

[0035] Weitere Merkmale und Vorteile der vorliegen-
den Erfindung werden unter Bezugnahme auf die beilie-
gende Zeichnung beschrieben. Darin zeigt:

Fig. 1 eine Ansicht einer Griff-Sensor-Einheit von
vorne,

Fig. 2 eine Ansicht der Griff-Sensor-Einheit von hin-
ten,

Fig. 3 eine Ansicht der Griff-Sensor-Einheit von der
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Seite,

Fig. 4 eine Ansicht der Griff-Sensor-Einheit von un-
ten,

Fig. 5 eine Ansicht der Griff-Sensor-Einheit von
oben,

Fig. 6 einen Schnitt durch die Griff-Sensor-Einheit
gemal der Linie VI-VI in Fig. 1,

Fig. 6a  eine Einzelheit Via aus Fig. 6,

Fig. 6b  eine Einzelheit VIb aus Fig. 6,

Fig. 7 einen Schnitt durch die Griff-Sensor-Einheit
geman der Linie VII-VIl in Fig. 1,

Fig. 8 einen Schnitt durch die Griff-Sensor-Einheit
geman der Linie VIII-VIIl in Fig. 1,

[0036] Die Griff-Sensor-Einheit, nachfolgend auch

kurz als Einheit bezeichnet, eines erfindungsgemalen
Bettes weist einen Kopf 2 und einen Ful’ 1 auf. Der Kopf
2 ist drehbar an dem Ful} 1 befestigt.

[0037] DerFuR 1 hat ein Befestigungselement 11, das
eine Aufnahme A bildet. In die Aufnahme A kann zum
Zweck der Befestigung der Einheit an einem erfindungs-
gemalen Bett eine Haltestruktur des Bettes eingebracht
werden. Das Befestigungselement 11 weist zwei auskra-
gende Schenkel 111 auf, die mit einem Abstand zuein-
ander an einem ersten Ende des Fulles 1 angeordnet
sind. Die beiden Schenkel 111 und ein sie verbindender
112 Steg begrenzen die in etwa C-férmige Aufnahme.
Die Schenkel 111 weisen zueinander weisenden Ende
1111 auf, wodurch sich Hinterschnitte ergeben.

[0038] Dieindie Aufnahme A eingebrachte Haltestruk-
tur eines erfindungsgemafien Betts oder eines anderen
Objekts, zum Beispiel eines Krankenfahrzeugs, insbe-
sondere eines Rollstuhls, oder einer Gehhilfe, insbeson-
dere einer Unterarmgehstiitze oder eines Rollators, wird
von den Schenkeln umgriffen. Da die Aufnahme seitlich
offen ist, kdbnnen auch langliche Haltestrukturen in die
Aufnahme eingebracht werden, insbesondere ein Hand-
lauf oder eine Abschlussleiste an einem Kopfteil, einem
FuRteil oder einem vorzugsweise absenkbaren oder aus-
ziehbaren Seitenteil. Hat der Handlauf oder die Ab-
schlussleiste einen zumindest abschnittsweise gleichfor-
migen Querschnitt und ist auf der lichte Querschnitt des
Befestigungselements 11, also der Aufnahme zumindest
abschnittsweise gleichférmig geformt, ist es méglich den
Ful® 1 auf der Haltestruktur zu verschieben, um seine
Position festzulegen. Der lichte Querschnitt der Aufnah-
me A ist vorzugsweise an den duReren Querschnitt der
Haltestruktur angepasst.

[0039] Neben dem Befestigungselement 11 weist der
FuR 1 einen Drehkranz 12 auf. Dieser Drehkranz 12 wird
durch einen im Querschnitt kreisférmigen Rand gebildet.
Innerhalb des Drehkranzes 12 und zu diesem koaxial ist
eine Kronenradzahnung 13 vorgesehen. Innerhalb der
Kronenradzahnung 13 und koaxial zu dieser ist ein Zap-
fen 14 angeordnet. Der Zapfen 14 hat ein zentrales Loch,
durch das eine Schraube 3 gefiihrtist, deren Schrauben-
kopf 31 an einem Absatz 141 der Bohrung anliegt. Ab-
seits des Absatzes 141 hat das Loch einen Sechskant-
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Querschnitt, so dass ein Au3ensechskant des Schrau-
benkopfes drehfest in dem Loch ausgenommen werden
kann.

[0040] Innerhalb des Absatzes, durch den der Schaft
der Schraube 3 gefiihrt ist, hat das Loch vorzugsweise
einen kreisformigen Querschnitt. Die Schraube 3 ragt
aus dem Zapfen 14 hinaus.

[0041] Der Kopf 2 der Einheit weist ein Gehduse mit
zwei symmetrischen Gehauseschalen 21, 22 auf. Die
Gehauseschalen 21,22 sind durch Kleben verbunden,
kénnen aber auch auf jede andere geeignete Art mitein-
ander verbunden werden, wozu ggf. konstruktive Ande-
rungen an den Gehauseschalen 21, 22 notwendig sein
konnen. Die Gehauseschalen 21, 22 bilden einen Sockel,
der der Verbindung des Kopfes 2 mit dem FuR dient. Der
Sockel weist einen Ring 25 mit einem umlaufenden Ab-
satz auf, der in den Drehkranz 12 eingreift bzw. unter
Zwischenschaltung eines O-Ringes 4 auf dem Dreh-
kranz 12 aufsitzt. An dem Ring ist eine Kronenzahnung
26 vorgesehen, die koaxial zum Ring 25 ist und die in
die Kronenzahnung 13 des Fulles eingreift. Die Kronen-
zahnungen 13, 26 sind auf gleiche Art gezahnt.

[0042] Der Zapfen 14 greiftin den Ring 25 ein und bil-
det ein Drehlager fir den Zapfen 14.

[0043] Die zusammengesetzten Gehduseschalen 21,
22 bilden ein tonnenférmiges Giriffstlick, welches von ei-
ner Hand umschlossen werden kann, um sich an der
Einheit festzuhalten, abzustlitzen oder hochzuziehen.
[0044] Das Gehause weist ferner einen Gehauseein-
satz 23 auf. Dieser ist in eine Offnung eingesetzt, die von
den zusammengesetzten Gehduseschalen 21, 22 frei-
gegeben ist. Der Gehduseeinsatz 23 ist nach Art einer
Wanne gebildet und nimmt einen Sensor 5 der Einheit
auf. Der Gehauseeinsatz 23 und der darin angeordnete
Sensor 5 werden nach aufen von Bedienelementen 6,
namlich zwei Tastwippen 61, 62 und einem Taster 63
abgedeckt.

[0045] Die Tastwippen 61,62 sind auf Zapfen und/oder
Achsen des Sensor schwenkbar gelagert und stiitzen
sich Uber erste Zapfen 621 auf Riickstell- und Energie-
erzeugungselementen 51 des Sensors 5 ab. Aus einer
durch die Riickstell- und Energieerzeugungselementen
51 vorgegebenen Ruhestellung kénnen die Tastwippen
61, 62 durch eine Betatigung ausgelenkt werden. Die
Ruckstell- und Energieerzeugungselementen 51 des
Sensors werden dadurch ebenfalls ausgelenkt. Dadurch
wird in dem Senor 5 die fir die Erzeugung und Sendung
eines Steuerungssignals notwendige Energie erzeugt.
Entfallt dann die Betatigung, driicken die Ruckstell- und
Energieerzeugungselementen 51 die Tastwippen 61, 62
inihre Ruhestellung. Zweite Zapfen 622 der Betatigungs-
wippen 61, 62 liegen an Betatigungselementen 52 des
Sensors an. Durch eine Auslenken der Tastwippen 61,
62 bewegen die zweiten Zapfen 622 die Betatigungse-
lemente 52, was zum Erzeugen und Aussenden des
Steuerungssignals fuhrt, das von einem Aktor des Steu-
erungssystems des Bettes empfangen werden kann, um
anschlieBend zum Schalten eines Schaltelementes
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fuhrt, sofern ein empféangerseitiger Teil eines Steue-
rungssystems eines erfindungsgemafien Bettes aktiviert
ist. Ist der empfangerseitige Teil des Steuerungssys-
tems, der u.a. die Aktoren umfasst, nicht aktiviert, werden
keine Schaltelemente geschaltet.

[0046] Der Sensor 5 hat vier Betatigungselemente 52,
wobei durch jede der beiden Schaltwippen 61, 62 je zwei
Betatigungselemente 52 betéatigt werden kdnnen.
[0047] Der Taster 63 weist einen Knopf 631 auf, der in
eine Ausnehmung zwischen die Tastwippen 61, 62 nach
aulen ragt. Der Taster 63 weist erste Zapfen 631 auf,
die auf den Riickstell- und Energieerzeugungselemen-
ten 51 des Sensors abgestutzt sind. AuRerdem weist der
Taster 63 vier zweite Zapfen 632 auf, von denen je einer
an je einem Betatigungselement 53 des Sensors anliegt.
Der Taster 53 ist linear verschiebbar gelagert. Wird der
Taster 53 gedriickt, driicken alle vier zweiten Zapfen auf
die Betatigungselemente 52 des Sensors 5, was zu der
Erzeugung und Sendung eines Aktivierungssignals er-
folgt. Durch den Empfang dieses Aktivierungssignals,
kann der empféngerseitige Teil des Steuerungssystems,
welches auch die Aktoren des Steuerungssystems um-
fasst, aktiviert werden.

[0048] Das gleichzeitige Driicken aller vier Betati-
gungselemente 52 bei einer Betatigung des Tasters 53
findet also eine Aktivierung des empfangerseitigen Steu-
erungsteils statt. Nur in einem aktivierten Zustand des
empféngerseitigen Steuerungsteils ist der empfanger-
seitige Steuerungsteil in der Lage das vom Sensor 5 auf-
grund der Betdtigung eines einzelnen Betatigungsele-
mentes 52 mittels der Schaltwippen 61, 62 gesendeten
Steuerungssignals zu verarbeiten und entsprechend
dem Steuerungssignal Schaltelemente zu schalten. Ist
der empfangerseitige Steuerungsteil nicht aktiviert, blei-
ben die durch die Betétigung eines einzelnen Betati-
gungselementes 52 hervorgerufenen Steuerungssigna-
le ohne an den Schaltelementen erkennbare Reaktion.
[0049] Ist der empféngerseitige Teil des Steuerungs-
systems aktiviert, kbnnen innerhalb einer vorgegebenen
Zeit Steuerungssignale empfangen zum Ansteuern der
Schaltelemente empfangen werden. Erfolgt innerhalb
dieser vorgegebenen Zeit keine Betatigung, fallt der
empféngerseitige Teil des Steuerungssystems zuriick in
den nicht aktivierten Zustand.

[0050] Die Aktivierung des empfangerseitigen Teils
des Steuerungssystems durch die gleichzeitige Betati-
gung von allen oder vielen Betdtigungselementen des
Sensors kann auch bei einem anders gestalteten Sensor
eines erfindungsgemafien Bettes mdglich sein und ist
nicht nur bei der in den Figuren dargestellten Griff-Sen-
sor-Einheit mdoglich.

[0051] Der Kopf 2 ist mittels einer Mutter 7 an dem Ful®
1 gesichert. Die Mutter 7 ist dazu auf die Schraube 3
aufgeschraubt, die in den Kopf 2 hineinragt. Zwischen
der Mutter 7 und dem Ring 25 des Kopfes 2 ist eine Feder
8 eingesetzt, die einerseits an der Mutter 7 und anderer-
seits an dem Ring 25 abstitzt. Der Kopf 2 kann gegen
den Druck der Feder 8 in Richtung der Schraube 3 von
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dem Ful} 1 weggezogen werden. Die Kronenzahnungen
13, 26 von Ful 1 und Kopf 2 kommen dadurch vonein-
ander frei und der Kopf 2 kann gegenliber dem Ful} 1
frei gedreht werden. Lasst man den Kopf 2 in der ge-
wulnschten Position los, zieht die Feder 8 den Kopf2 zum
Fuf3 1. Die Kronenzahnungen 13, 26 kommen in Eingriff
und der Kopf 2 ist zum Ful 1 fixiert.

Patentanspriiche

Bett, insbesondere medizinisches Bett, zum Beispiel
Kranken- oder Pflegebett,

- mit einer héhenverstellbaren Liegeflache, auf
der eine Matratze aufliegt,

- mit einem Kopfteil, einem Fulteil und/oder we-
nigstens einem Seitenteil, das oder die zumin-
dest in einem Zustand des Bettes Uber die Ma-
tratze des Bettes hinausragen,

- mit einem Motor zur Héhenverstellung der Lie-
geflache als ein Mittel zur Unterstiitzung des
Aufstehens,

- mit einem Steuerungssystem zur Steuerung
des Motors zur Héhenverstellung, wobei das
Steuerungssystem

- wenigstens einen Sensor (5) aufweist,

- der mindestens ein zur Erzeugung ei-
nes Steuerungssignals betatigbares
Betatigungselement (52) aufweist und
- der eine Schnittstelle zur Abgabe des
Steuerungssignals aufweist,

- wenigstens einen Aktor aufweist,

- der eine Schnittstelle aufweist, Uber
welche das Steuerungssignal in den
Aktor aufnehmbar ist, und

- der ein Schaltelement zum Schalten
wenigstens eines Strompfads oder ein
Einstellelement zum Einstellen von we-
nigstens einer Spannung, einem Strom
oder einer anderen physikalischen
GroRe aufgrund des aufgenommenen
Steuerungssignals aufweist,

dadurch gekennzeichnet, dass

- der Sensor (5) wenigstens ein Befestigungse-
lement (11) aufweist, mit dem der Sensor (5) auf
dem Kopfteil, dem Fulteil und/oder dem Seiten-
teil anbringbar ist, und

- dass das Kopfteil, das FuBteil und/oder das
Seitenteil eine Haltestruktur aufweist bzw. Hal-
testrukturen aufweisen, an der bzw. denen
durch Zusammenwirkung mit dem wenigstens
einem Befestigungselement der Sensor (5) oh-
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10.

1.

ne Werkzeug befestigbar ist.

Bett nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Schnittstelle des Sensors (5) und die
Schnittstelle des Aktors Funkschnittstellen sind.

Bett nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass der Sensor (5) wenigstens ein Element (51)
zur Gewinnung von Energie aufweist, mit dem aus
der Betatigung des Sensors von aullen die fur die
Erzeugung und Sendung des Steuerungssignals
notwendige Energie erzeugbar ist.

Bett nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass das Element (51) zur Gewinnung ein Piezoe-
lement, eine Solarzelle, ein Peltier-Element oder ein
elektrodynamischer Energiewandler ist.

Bett nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass das Betatigungselement (52) zur mechani-
schen Betéatigung geeignet und eingerichtet ist, und
mit dem Piezoelement oder dem elektrodynami-
schen Energiewandler in Wirkverbindung steht.

Steuerungssystem nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Betatigungselement (52)
Uber eine Wippe (61, 62) und/oder eine Taste (63)
betéatigbar ist oder eine Wippe oder eine Taste bildet.

Bett nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass das Bett wenigstens einen
weiteren Motor, zum Beispiel zum Einstellen der Nei-
gung der Liegeflache oder eines Teils der Liegefla-
che aufweist.

Bett nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass der Sensor (5) ein oder meh-
rere Befestigungselement (11) aufweist, die eine
Aufnahme (A) z. B. mit hinterschnittenen Randern
ausbilden.

Bett nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die Aufnahme (A) in einer Richtung einen zu-
mindest abschnittsweise gleichférmigen lichten
Querschnitt hat.

Bett nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Aufnahme (A) auf die Haltestruk-
tur aufgesteckt, aufgeclipst oder aufgeschoben ist
und die Haltestruktur komplementar zur Aufnahme
ausgebildet ist.

Bett nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass das Bett einen Griff (G) als
ein Mittel zur Unterstiitzung des Aufstehens aufweist
und der Griff (G) und der Sensor (5) Teile einer Griff-
Sensor-Einheit des Bettes sind.



12.

13.

14.

11 EP 3 238 683 A1

Bett nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet,
dass der Griff einen Ful} (1), der das oder die Be-
festigungselemente (11) aufweist, und einen Kopf
(2) aufweist, die vorzugsweise drehbar miteinander
verbunden sind.

Bett nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet,
dass das wenigstens eine Betatigungselement im
oder am Kopf (2) vorgesehen sind.

Bett nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Griff (G), insbesondere der Kopf
(2),im Wesentlichen eine Kugelform oder eine Fass-
form hat.
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