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(54) BETATIGUNGSMECHANISMUS

(57)  Beschrieben und dargestelltist ein Betatigungs-
mechanismus (1) zum Ver- und Entriegeln von Rastver-
bindungen bei teleskopierbaren Staubsauger-Saugroh-
ren mit einem eine Mehrzahl von Rastvertiefungen (2)
aufweisenden Innenrohr (3) und mit einem das Innenrohr
(3) umgebenden Aufienrohr, mit einer mindestens eine
Rastausnehmung (4) aufweisenden Basisplatte (5), mit
mindestens einem liber der Rastausnehmung (4) der Ba-
sisplatte (5) beweglich gehaltenen Rastelement (6) und
mit einem Klemmelement (7), wobei das Klemmelement
(7) parallel verschiebbar gegentiber der Basisplatte (5)
gehalten ist, so dass das Klemmelement (7) aus einer
Verriegelungsposition in mindestens eine Entriegelungs-
position bewegbar ist, wobei das Klemmelement (7) in
der Verriegelungsposition das Rastelement (6) zumin-
dest teilweise durch die Rastausnehmung (4) der Basis-
platte (5) in Richtung auf das Innenrohr (3) bewegt, so
dass das Rastelement in Eingriff mit wenigstens einer
der Rastvertiefungen (2) des Innenrohrs (3) geréat, und
wobei das Klemmelement (7) in der Entriegelungsposi-
tion eine Bewegung des Rastelements (6) weg von dem
Innenrohr (3) freigibt, so dass eine Verschiebung des
Innenrohrs (3) relativ zum AuRRenrohr durch das mindes-
tens eine Rastelement (6) freigegeben ist.

Ein Beatigungsmechanismus (1) bei dem ein Blo-
ckierungsrisiko minimiert wird und bei dem ein gerdusch-
armes Verschieben bei Betatigung maéglich ist, wird da-

durch realisiert, dass das Rastelement (6) von einem an
der Basisplatte (5) angeordneten Federelement (8) ge-
halten ist, wobei in der Entriegelungsposition des Klem-
melements (7) das Rastelement (6) von dem Federele-
ment (8) durch Federkraft soweit von dem Innenrohr (3)
wegbewegt ist, dass das Rastelement (6) nicht in Eingriff
mit den Rastvertiefungen (2) des Innenrohrs (3) gelangt.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Betati-
gungsmechanismus zum Ver- und Entriegeln von Rast-
verbindungen bei teleskopierbaren Staubsauger-Saug-
rohren mit einem eine Mehrzahl von Rastvertiefungen
aufweisenden Innenrohr und mit einem das Innenrohr
umgebenden AulRenrohr. Der Betatigungsmechanismus
umfasst eine mindestens eine Rastausnehmung aufwei-
sende Basisplatte, mit mindestens einem Uber der
Rastausnehmung der Basisplatte beweglich gehaltenen
Rastelement. Ferner ist ein Klemmelement vorgesehen,
wobei das Klemmelement parallel verschiebbar gegen-
Uber der Basisplatte gehalten ist, so dass das Klemme-
lement aus einer Verriegelungsposition in mindestens ei-
ne Entriegelungsposition bewegbar ist. Das Klemmele-
ment bewegt in der Verriegelungsposition das Rastele-
mentzumindest teilweise durch die Ausnehmung der Ba-
sisplatte in Richtung auf das Innenrohr, so dass das Ras-
telement in Eingriff mit wenigstens einer der Rastvertie-
fungen des Innenrohrs geréat. In der Entriegelungsposi-
tion gibt das Klemmelement eine Bewegung des
Rastelements weg von dem Innenrohr frei, so dass eine
Verschiebung des Innenrohrs relativ zum Aufenrohr
durch das mindestens eine Rastelement freigegeben ist.
Dabei ist das Rastelement von einem an der Basisplatte
angeordneten Federelement gehalten, wobei in der Ent-
riegelungsposition des Klemmelements das Rastele-
mentvondem Federelementdurch Federkraft soweitvon
dem Innenrohr wegbewegt ist, dass das Rastelement
nicht in Eingriff mit den Rastvertiefungen des Innenrohrs
gelangt.

[0002] Betatigungsmechanismen zur Ver- und Entrie-
gelung von Staubsauger-Saugrohren und vor allem auch
teleskopierbare Staubsauger-Saugrohre sind im Stand
der Technik in einer Vielzahl von Ausgestaltungen be-
kannt. Staubsauger-Saugrohre umfassen Ublicherweise
mindestens zwei Rohre, die relativ zueinander ver-
schiebbar sind, wodurch die Lange des Staubsauger-
Saugrohrs einstellbar ist. Dabei ist haufig mindestens ein
Innenrohr und mindestens ein Aufenrohr vorhanden,
wobei das Innenrohr in das AufRenrohr eingeschoben ist.
Die AuRenkontur des Innenrohrs entspricht im Wesent-
lichen der Innenkontur des AuRenrohrs. Das Innenrohr
weist dabei in seiner Oberflache Rastvertiefungen auf,
die miteinem am AuRRenrohr gehaltenen Betatigungsme-
chanismus zusammenwirken, beispielsweise indem
Klemmkeile des Betatigungsmechanismus im Eingriff mit
den Rastvertiefungen stehen und dadurch eine Bewe-
gung des Innenrohrs relativ zum AuRenrohr blockieren.
Eine Bewegung des Innenrohrs relativ zum Auenrohr
zum Einstellen der Lange des Staubsauger-Saugrohres
wird dann ermdglicht, wenn die Klemmbkeile soweit aus
dem Eingriff mit den Rastvertiefungen heraustreten,
dass sie mit nur geringem Widerstand durch austiben
einer Verschiebekraft durch einen Benutzer heraus-
schiebbar sind.

[0003] Beiden aus dem Stand der Technik bekannten
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Betatigungsmechanismen kann es haufiger vorkommen,
dass ein Verschieben der Staubsauger-Saugrohre rela-
tiv zueinander durch den Betatigungsmechanismus blo-
ckiert wird.

[0004] Darilber hinaus werden beim Verschieben der
Rohre mit einer Verschiebekraft die Rastelemente ver-
starkt abgenutzt, da sie beim Verschieben zunachst in
die jeweils nachstgelegene Rastvertiefung eingreifen
und mit der Verschiebekraft wieder von der Rastvertie-
fung geldst werden. Dieser Vorgang wiederholt sich da-
bei so oft, bis das Staubsauger-Saugrohr die gewiinschte
Lange erreicht hat. Das periodische Eingreifen des Ras-
telements in die Rastvertiefung und das anschlieende
Lésen der Rastverbindung erzeugt dabei einen akusti-
schen Laut, dhnlich einem "Rattern", der vom Anwender
als stérend empfunden wird.

[0005] Ausgehend von dem vorgenannten Stand der
Technik liegt der vorliegenden Erfindung daher die Auf-
gabe zugrunde, einen Betatigungsmechanismus anzu-
geben, bei dem ein Blockierungsrisiko minimiert wird und
bei dem ein gerauscharmes Verschieben bei Betatigung
moglich ist.

[0006] Die vorgenannte Aufgabe ist zunachst und im
Wesentlichen bei einem erfindungsgeméaflen Betati-
gungsmechanismus durch die Merkmale von Patentan-
spruch 1 gel6st.

[0007] Inder Freigabeposition des Klemmelements ist
das Rastelement von dem Federelement durch Feder-
kraft so weit von dem Innenrohr wegbewegt, dass das
Rastelement nicht in Eingriff mit den Rastvertiefungen
des Innenrohrs gelangt. Ist das Rastelement nicht in Ein-
griff mit den Rastvertiefungen des Innenrohrs, dann reibt
das Rastelement beim teleskopieren nicht Gber die Rast-
vertiefungen. Auf diese Weise kann ein Staubsauger-
Saugrohr mit dem Betatigungsmechanismus nahezu ge-
rauschlos verkiirzt oder verlangert werden. Das Klem-
melement ist dabei axial zum Saugrohr verschiebbar,
wohingegen die Basisplatte ortsfest zum AuRenrohr an-
geordnet ist. Folglich ist die Bewegungsrichtung des
Klemmelements von der Bewegungsrichtung des Rast-
elements verschieden. Insbesondere verlaufen die bei-
den Bewegungsrichtungen senkrecht zueinander. In der
Verriegelungsposition des Klemmelements wird das
Rastelement durch das Klemmelement im Eingriff mit ei-
ner Rastvertiefung am Innenrohr gehalten, so dass eine
Verschiebung des Innenrohrs relativ zum Aufenrohr
durch den formschlissigen Eingriff des Rastelements in
die Rastvertiefungen des Innenrohrs blockiert ist. Um ei-
ne vorteilhafte Fihrung des Klemmelements beim Ver-
bringen von der Verriegelungsposition in die Entriege-
lungsposition zu gewahrleisten, istvorgesehen, dass das
Klemmelement an der Basisplatte gefiihrt ist. Dazu kén-
nen an der Basisplatte beispielsweise U-férmige Stege
ausgebildet sein, wobei der U-Ricken parallel zur Ba-
sisplatte angeordnetist, so dass ein geschlossenes Profil
entsteht, durch das das Klemmelement bewegt werden
kann.

[0008] Um eine noch leichtgéngigere Verlangerung
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oder Verklrzung durch verschieben von zwei Staubsau-
ger-Saugrohren relativ zueinander zu realisieren, ist bei
einer vorteilhaften Ausgestaltung des erfindungsgema-
Ren Betatigungsmechanismus vorgesehen, dass das
Rastelement in der Entriegelungsposition des Klemme-
lements von dem Federelement soweit von dem Innen-
rohr wegbewegtist, dass das Rastelementdas Innenrohr
nicht berlihrt. Beim Verbringen von der Verriegelungs-
position in die Entriegelungsposition wird das Rastele-
ment folglich mittels der Federkraft des in der Verriege-
lungsposition ausgelenkten Federelements soweit von
den Rastvertiefungen und dem Innenrohr wegbewegt,
dass Innenrohr und Rastelement beim Verschieben des
Innenrohrs relativ zum AuBenrohr nicht aufeinander rei-
ben.

[0009] Bei einer besonders bevorzugten Ausgestal-
tung des erfindungsgemafien Betatigungsmechanismus
ist vorgesehen, dass das Federelement das Rastele-
ment in der Entriegelungsposition des Klemmelements
so hélt, dass das Rastelement die Rastausnehmung der
Basisplatte in Richtung auf das Innenrohr nicht durchtritt.
Im Umkehrschluss durchtritt das Rastelement die
Rastausnehmung in Richtung auf das Klemmelement.
Aufgrund von Fertigungstoleranzen ist es unter Umstan-
den moglich, dass bei der Relativbewegung von Innen-
rohr und AufRenrohr zueinander ein gewisses Spiel mog-
lich ist. Das heif’t, dass das Innenrohr relativ zum Au-
Renrohrnichtnurin axialer Richtungin Langserstreckung
der Rohre bewegbar ist, sondern méglicherweise auch
in axialer Richtung senkrecht zur Langserstreckung der
Rohre. Auch eine rotatorische Bewegung des Innenrohrs
innerhalb des AuRenrohrs wéare denkbar. Beidiesem Fall
konnte ein Rastelement, das minimal durch die Rastaus-
nehmung der Basisplatte hindurchtritt und somitaus dem
Innendurchmesser des AufBlenrohrs hervorsteht, eine
Bewegung des Innenrohrs behindern.

[0010] Um eine mdoglichst einfache Konstruktion des
Rastelements bzw. des Betatigungsmechanismus gene-
rell zu realisieren, ist bei einer Ausgestaltung der Erfin-
dung vorgesehen, dass das Federelement als langliche
Federzunge ausgestaltet ist. Die langliche Federzunge
weist zwei Enden auf und ist derart mit einem Ende an
der Basisplatte befestigt, dass sie sich, ahnlich einer
Planke, Gber den Querschnitt der Rastausnehmung er-
streckt. An dem anderen, nicht an der Basisplatte befes-
tigten Ende ist das Rastelement angeordnet. Auf diese
Weise ist ein in seiner Langserstreckung mdéglichst lan-
ger Federarm auf einfache Weise realisiert. Durch die
Auslenkung der Federzunge tritt das Uber der Rastaus-
nehmung angeordnete Rastelement durch die Rastaus-
nehmung hindurch und kann in der Verriegelungspositi-
on in eine Rastvertiefung des Innenrohrs eingreifen.
[0011] Bei einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung
derErfindungist vorgesehen, dass das Rastelementeine
am Federelement drehbar gelagerte Rolle ist. Die Aus-
gestaltung des Rastelements als Rolle bewirkt, dass das
Rastelement leichter tber das Innenrohr gleiten kann.
Wird das Klemmelement beispielsweise von der Entrie-
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gelungsposition in die Verriegelungsposition verbracht,
wenn sich das Rastelement genau zwischen zwei Rast-
vertiefungen befindet, dann liegt das Rastelement auf
dem Innenrohr auf. Durch Verschieben des Innenrohrs
mit maRigem Kraftaufwand in eine Richtung, axial zur
Langserstreckung des Staubsauger-Saugrohrs, kann
das Rastelement auf dem Innenrohr abrollen, bis es, auf-
grund der Federspannung, in eine Rastvertiefung ein-
greift und die Relativbewegung des Innenrohrs zum Au-
Renrohr durch den Betatigungsmechanismus arretiert
wird.

[0012] Um das Rastelement mittels Klemmelement
von der Verriegelungsposition in die Entriegelungsposi-
tion zu verbringen, ist erfindungsgemaR vorgesehen,
dass am Klemmelement mindestens drei Vorspriinnge
ausgebildet sind. Ein Vorsprung wirkt in der Verriege-
lungsposition auf das Rastelement. Das Rastelement
gleitetbeim Verbringen des Klemmelements aus der Ver-
riegelungsposition in die Entriegelungsposition an dem
Vorsprung ab, so dass das Rastelement nicht mehr in
Eingriff mit den Rastvertiefungen des Innenrohrs steht.
Durch die konstruktiv einfache Ausgestaltung des Klem-
melements induziert die lineare Bewegung des Klemme-
lements eine zur Bewegungsrichtung des Klemmele-
ments im Wesentlichen senkrechte Bewegung des Ras-
telement. Bei Verbringen des Klemmelements in die Ver-
riegelungsposition wird der Vorsprung seitlich tber das
Rastelement geschoben. Da das Rastelement nicht in
Bewegungsrichtung des Klemmelements bewegbar ist,
bleibt dem Rastelement nur ein Freiheitsgrad in Richtung
der Rastausnehmung. Das Rastelement wird folglich mit
dem Federarm der Federzunge in Richtung auf die
Rastausnehmung bewegt, wobei die Federzunge aus-
gelenkt wird und somit eine Kraft als Federkraft in Rich-
tung auf den Vorsprung des Klemmelements wirkt. In der
Entriegelungsposition kann das Federelement wieder in
seinen urspriinglichen Zustand zurtickkehren, da der am
Klemmelement ausgebildete Vorsprung den Weg nicht
mehr blockiert. Das Klemmelement ist ohne die Betati-
gung durch einen Benutzer in einer Verriegelungspositi-
on, wobei das Klemmelement vorzugsweise in Langs-
richtung des Staubsauger-Saugrohrs, also in zwei Rich-
tungen, in jeweils eine Entriegelungsposition bewegbar
ist. Zur Handhabung des Betatigungsmechanismus wird
das Staubsauger-Saugrohr beispielsweise durch einen
Benutzer am Innenrohr gegriffen und mit der anderen
Hand das Klemmelement betétigt, wobei das Innenrohr
nach Verschieben der Griffschale aus der Verriegelungs-
position sowohl in das Aulenrohr einschiebbar als auch
aus dem AuBenrohr herausziehbar ist. Vorteilhafterwei-
se erfolgt ein Verschieben in die entgegengesetzte Rich-
tung zu der Richtung, in die eine Verschiebung des Klem-
melements erfolgt ist.

[0013] Vorzugsweise ist der Vorsprung am Klemme-
lement dabei so ausgestaltet, dass der Vorsprung in
Langsrichtung des Klemmelements einen trapezférmi-
gen Langsschnitt aufweist. Ein trapezférmiger Langs-
schnitt flhrt dazu, dass der Vorsprung in Richtung auf
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das Rastelement eine geneigte Flache mit einer vorge-
gebenen Steigung aufweist, so dass das Rastelement
an dieser Steigung abgleiten kann. Somitist kein sprung-
haftes Verbringen von der Verriegelungsposition in die
Entriegelungsposition notwendig. Die geneigten Fla-
chen, also die Schenkel des Trapezes, fihren zu einem
Plateau, das durch die Oberseite des Trapezes, also die
Flache, auf die das Rastelement in der Verriegelungs-
position wirkt, gebildet wird. Die Oberseite des trapez-
férmigen Vorsprungs ist dabei im Wesentlichen parallel
zur Langserstreckung des Klemmelements ausgestaltet.
Es versteht sich von selbst, dass ein trapezférmiger
Langsschnitt als Beispiel von vielen moglichen geomet-
rischen Formen zu verstehen ist. Formen wie ein an der
Oberseite abgeflachter Halbkreis, oder &hnliche Kon-
struktionen sind ebenfalls denkbar. Es bieten sich dabei
insbesondere Formen an, bei denen zwei definierte Po-
sitionen, also die Verriegelungsposition und die Entrie-
gelungsposition, auf einfache Weise erreicht werden
kénnen. Durch eine symmetrische Anordnung von schra-
gen Ebenen auf beiden Seiten des Vorsprungs kann ge-
wahrleistet werden, dass beide Entriegelungspositionen,
also durch Verschieben des Klemmelements in beide
Richtungenin Langsrichtung des Staubsauger-Saugroh-
res, gleichermalen erreicht werden kénnen.

[0014] Bei dem erfindungsgemaflen Betatigungsme-
chanismus sind zwei Rastelemente vorgesehen. Jeweils
ein Rastelement ist dabei an jeweils einem Ende des an
der Basisplatte angeordneten Federelements angeord-
net. Am Klemmelement sind mindestens zwei Vorspriin-
ge ausgebildet, wobei jeweils ein Vorsprung in der Ver-
riegelungsposition auf jeweils ein Rastelement wirkt, so
dass beide Rastelemente gleichzeitig durch eine Bewe-
gung des Klemmelements bewegbar sind. Das Federe-
lement ist dabei in der Mitte seiner Langserstreckung an
der Basisplatte gehalten, so dass in beiden Richtungen
seiner Langserstreckung zwei Federarme ausgebildet
sind, an deren Enden sich jeweils ein Rastelement be-
findet. Die beiden Federarme sind theoretisch unabhan-
gig voneinander bewegbar. Vorteilhaft ist es aber, dass
das Klemmelement formschliissig mit den Rastelemen-
ten verbunden ist, so dass bei einer Bewegung des Klem-
melements stets gleichzeitig auch die Rastelemente, ein
erstes Rastelement und ein zweites Rastelement, be-
wegt werden. Beide Rastelemente folgen einer Bewe-
gung des Klemmelements. Fir die Anordnung des Fe-
derelements kdnnen beispielsweise zwei Rastausneh-
mungen an der Basisplatte vorgesehen sein, wobei dann
zwischen den beiden Rastausnehmungen ein Steg aus-
gebildet ist, an dem das Federelement so angebracht
werdenkann, dass sich jeweils ein Federarm tiber jeweils
eine Rastausnehmung erstreckt. Das Federelement
kann aber auch an einer anderen Stelle an der Basis-
platte angeordnet sein, so dass eine vergrofierte
Rastausnehmung ausreicht, um beide Rastelemente
durch die Rastausnehmung hindurch in Eingriff mit den
Rastvertiefungen des Innenrohrs zu bringen. Ahnlich wie
bei der vorgenannten Ausgestaltung mit nur einem Ras-
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telement, werden durch die Bewegung des Klemmele-
ments in Richtung der Langsachse des Staubsauger-
Saugrohrs die beiden Rastelemente zusammen mit dem
Klemmelement bewegt, ndmlich gleichzeitig aus dem
Eingriff mit den Rastvertiefungen gehoben, wodurch eine
Verschiebbarkeit des Innenrohrs relativ zum Auf3enrohr
freigegeben wird. Dabei wird der formschlissige Eingriff
der Rastelemente mit den Rastvertiefungen aufgehoben,
wenn sich das Klemmelement in einer Entriegelungspo-
sition befindet. Die Rastelemente werden dabei von der
Langsachse des Staubsauger-Saugrohrs weg bewegt.
[0015] Erfindungsgemal ist vorgesehen, dass am
Klemmelement mindestens drei Vorspriinge ausgebildet
sind. Ein Vorsprungist dabeiin der Verriegelungsposition
zwischen den beiden Rastelementen angeordnet. Ist ein
Vorsprung zwischen den beiden Rastelementen ange-
ordnet, wirken in der Verriegelungsposition folglich die
beiden verbleibenden Vorspriinge jeweils auf ein Rast-
element. Es werden dadurch drei "Berge" und zwei "T&-
ler" gebildet. In der Entriegelungsposition gleitet jeweils
ein Rastelement in eines der ausgebildeten Téler, wobei
das andere Rastelement neben einem der duReren Vor-
spriinge angeordnetist. Durch den dritten Vorsprung be-
kommt der Anwender eine eindeutige Rickmeldung,
wenn das Klemmelement in die Entriegelungsposition
verbracht wurde. Wirde das Klemmelement weiter be-
wegt werden, stiege der Widerstand und entsprechend
der Kraftaufwand, der benétigt wiirde, um das Klemme-
lement zu verschieben, stark an, da der mittlere Vor-
sprung auf das sich in einem der Téler befindliche Ras-
telement zu wirken beginnt. Der dritte Vorsprung bildet
einen Anschlag, der ein weiteres Bewegen des Klemme-
lements erschwert.

[0016] Es ist vorteilhaft, den mittleren Vorsprung so
auszugestalten, dass er sich von den beiden anderen
Vorspriingen nicht unterscheidet, da auf diese Weise der
Einbau des Klemmelements erleichtert wird. Ein Vor-
sprung, der als tatséchlicher Anschlag ausgebildet ist
und ein Bewegen des Klemmelements verhindert, kénn-
te beim Einbau die Rastelemente oder das Federelement
beschéadigen. Ein weiterer Vorteil des dritten Anschlags
besteht darin, dass auf diese Weise eine vereinfachte
Bauweise des Betatigungsmechanismus realisiert wer-
den kann. Die Basisplatte kann zwei Rastausnehmun-
gen aufweisen, wobei das Federelement auf dem ent-
stehenden Steg, der zwischen den beiden Rastausneh-
mungen ausgebildet ist, aufliegt. Wird das Klemmele-
mentin die Verriegelungsposition verbracht, dann wirken
die beiden dufleren Vorspriinge auf die Rastelemente,
wobei das Federelement unter Spannung steht. Diese
Spannung ist im Mittelpunkt der Léangserstreckung, also
an der Befestigung des Federelements am starksten. Bei
haufiger Betatigung des Betatigungsmechanismus kann
es dazu flihren, dass sich das befestigte Federelement
mit der Zeit 16st oder beschadigt wird. Wenn sich der
dritte Vorsprung in der Verriegelungsposition zwischen
den beiden Rastelementen befindet, dann wirkt er folg-
lich auf den vermeintlichen Befestigungspunkt des Fe-
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derelements, also den Punkt, an dem die Spannung des
Federelements am gréRten ist. Der mittlere Vorsprung
wirkt konstruktionsbedingt als Auflager an diesem Punkt.
In der Entriegelungsposition steht das Federelement
nicht mehr unter Spannung, da die beiden Rastelemente
in eines der Taler bzw. neben einen der aulleren Vor-
spriinge verbracht sind. Das Federelementist nicht mehr
ausgelenkt. Durch die symmetrische Anordnung des Fe-
derelements mit den beiden Rastelementen liegt das Fe-
derelement mit seinem Schwerpunkt auf dem Steg zwi-
schen den beiden Rastausnehmungen auf. Im nicht aus-
gelenkten Zustand, also in der Entriegelungsposition, ist
folglich eine Befestigung, beispielsweise durch eine
Kleb-, L6t- oder Schraubverbindung nicht notwendig. Bei
der Montage des Betatigungsmechanismus muss daher
lediglich das Federelement mit den beiden Rastelemen-
ten an den Rastausnehmungen ausgerichtet und einge-
legt werden. AnschlieRend wird das Klemmelement
durch die Fihrung an der Basisplatte eingesteckt.
[0017] Fir eine bessere Handhabung des Betati-
gungsmechanismus ist bei einer weiteren vorteilhaften
Ausgestaltung der Erfindung eine Griffschale vorgese-
hen, wobei das Klemmelement mit der Griffschale in Ver-
bindung steht, so dass ein Verschieben der Griffschale
zu einer Verschiebung des Klemmelements flhrt. Die
Griffschale kann so ausgestaltet sein, dass sie form-
schlissig auf das Klemmelement auflegbar ist. Die Griff-
schale kann vom Benutzer mit einer Hand bedient wer-
den, wobei sie, entsprechend dem Klemmelement, in der
Langsrichtung des Staubsauger-Saugrohrs verschieb-
bar am AufRenrohr gehalten ist. Die Griffschale ist folglich
ebenfalls ohne die Betatigung durch einen Anwender in
der Verriegelungsposition, wobei die Griffschale eben-
falls in zwei Richtungen, in jeweils eine Entriegelungs-
position bewegbarist. Zur Handhabung des Betatigungs-
mechanismus wird das Staubsauger-Saugrohr bei-
spielsweise durch einen Benutzer mit der einen Hand
am AuBenrohr an der Griffschale und mit der anderen
Hand am Innenrohr gegriffen, wobei das Innenrohr nach
Verschieben der Griffschale aus der Verriegelungsposi-
tion sowohl in das AufRenrohr einschiebbar als auch aus
dem AuRenrohr herausziehbar ist. Vorteilhafterweise er-
folgt ein Verschieben in die entgegengesetzte Richtung
zu der Richtung, in die eine Verschiebung der Griffschale
erfolgt ist.

[0018] Um ein Abldsen der Griffschale zu vermeiden,
ist bei einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung vor-
gesehen, dass an der Griffschale Rasthaken und an der
Basisplatte dazu korrespondierende Aufnahmen ausge-
bildet sind, so dass die Griffschale auf die Basisplatte
aufrastbar ist. Somit kann die Griffschale an der Basis-
platte befestigt werden. Die Rasthaken sind dabei vor-
zugsweise als langliche Schienen ausgestaltet und ent-
sprechend auch die Aufnahmen an der Basisplatte.
Durch diese Ausgestaltung ist die Griffschale an der Ba-
sisplatte befestigt und kann nicht senkrecht zur Bewe-
gungsrichtung des Klemmelements entfernt werden.
Gleichzeitig ist aber ein Verschieben der Griffschale in
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Richtung der Bewegungsrichtung des Klemmelements
moglich. Die langlich ausgestalteten Rastschienen, also
die langlich ausgestalteten Rasthaken, und die korres-
pondierenden Aufnahmen an der Basisplatte verhindern
es, dass die Rastverbindung zwischen Basisplatte und
Griffschale geldst wird, auch wenn sich die Griffschale
relativ zur Basisplatte bewegt. Ein Teil der Rastschiene
ist stets im Eingriff mit der Aufnahme an der Basisplatte.
[0019] Fdir eine leichtere Bedienung des erfindungs-
gemaRen Betatigungsmechanismus ist ein Riickstellmit-
tel vorgesehen, wobei das Riickstellmittel bei einer Aus-
lenkung des Klemmelements aus der Verriegelungspo-
sition eine Ruickstellkraft zur Riickstellung des Klemme-
lements in die Verriegelungsposition ausiibt. Vorteilhaf-
terweise ist das Riickstellmittel in einer Ausnehmung auf
der Oberseite, also der dem Staubsauger-Saugrohr ab-
gewandten Seite, des Klemmelements angeordnet. Die
U-férmigen Stege zur Fihrung des Klemmelements an
der Basisplatte kdnnen als Anschlage dienen. Wenn das
Ruckstellmittel nur zur Halfte formschlissig in der Aus-
nehmung des Klemmelements liegt, ragt die andere Half-
te aus der Oberseite des Klemmelements heraus. Der
obere Teil, also der Teil, der aus der Oberseite heraus-
ragt, kann an den Anschlagen, also den U-férmigen Ste-
gen, anliegen. Beim Verschieben des Klemmelements
in eine Richtung zum Verbringen in die Entriegelungs-
position wird das Riickstellmittel dann automatisch, auf-
grund der formschlissigen Verbindung, mit dem Klem-
melement mitbewegt. Gleichzeitig verhindern die U-for-
migen Stege, dass das Ruckstellmittel in die gleiche
Richtung mitbewegt wird, so dass eine Kraft entgegen
der Bewegungsrichtung des Klemmelements auf das
Klemmelementwirkt. Dadurch ist das Klemmelement be-
strebt, in die Verriegelungsposition zurtickzukehren. Die
vorgesehenen Anschlage kdnnen auch als separate An-
schlage ausgebildet sein und werden nicht zwangslaufig
durch die Fihrungsstege gebildet.

[0020] Bei einer weiteren Ausgestaltung des Betati-
gungsmechanismus mit einem Rickstellmittel ist vorge-
sehen, dass das Ruckstellmittel als Druckfeder ausge-
bildet ist. Auf diese Weise kann die Feder bis zu einem
gewissen Grad gestaucht werden, wobei die auf das
Klemmelement wirkende Kraftimmer gréRer wird, je star-
ker die Druckfeder gestaucht wird. In der Verriegelungs-
position steht die Druckfeder nicht unter Spannung, so
dass keine Kraft auf das Klemmelement ausgelbt wird.
[0021] Im Einzelnen gibtes nun eine Vielzahl von Mdg-
lichkeiten den Betatigungsmechanismus auszugestalten
und weiterzubilden. Dazu wird verwiesen sowohl auf die
dem Patentanspruch 1 nachgeordneten Patentanspri-
che als auch auf die nachfolgende Beschreibung von be-
vorzugten Ausfiihrungsbeispielen in Verbindung mit der
Zeichnung. In der Zeichnung zeigen:

Fig. 1 ein Ausflihrungsbeispiel eines Betatigungsme-
chanismus in einer Entriegelungsposition in ei-
ner schematischen Darstellung,
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Fig. 2  das Ausfiihrungsbeispiel gemafR Fig. 2 in der

Verriegelungsposition,
Fig. 3  ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel eines Betati-
gungsmechanismus in einer Entriegelungspo-
sition in einer schematischer Darstellung,
Fig. 4  das Ausfiihrungsbeispiel gemafR Fig. 4 in der
Verriegelungsposition,
Fig. 5 ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel eines Betati-
gungsmechanismus in einer schematischen
Darstellung,
Fig. 6  das Ausfiihrungsbeispiel gemaR Fig. 5 in der
Verriegelungsposition in einer schematischen
Darstellung,
Fig. 7  ein Ausfiihrungsbeispiel eines Betatigungsme-
chanismus mit einer Griffschale in einer sche-
matischen Darstellung und
Fig. 8 ein Ausfiihrungsbeispiel eines Betatigungsme-
chanismus in perspektivischer Ansicht.

[0022] Fig. 1 zeigt einen Betatigungsmechanismus 1,
der auf Rastvertiefungen 2 eines Staubsauger-Innen-
rohrs 3 wirkt. Dabei weist der Betatigungsmechanismus
1 eine Rastausnehmung 4 auf, die in einer Basisplatte 5
ausgebildet ist. Um die Bewegung des Innenrohrs 3 re-
lativ zu einem, in der Figur nicht dargestellten Au3enrohr,
zu blockieren, ist ein Rastelement 6 vorgesehen, das in
die Rastvertiefungen 2 eingreifen kann.

[0023] In Fig. 1 ist der Betatigungsmechanismus 1 in
einer Entriegelungsposition dargestellt. Das Rastele-
ment 6 greift nicht in die Rastvertiefungen 2 ein. An der
Basisplatte 5 ist ein Klemmelement 7 angeordnet, das
parallel zur Langserstreckung der Basisplatte 5, in Be-
wegungsrichtung B, bewegbar ist. Das Rastelement 6 ist
Uber der Rastausnehmung 4 an einem Federelement 8
angebracht. Das Federelement 8, in diesem Ausfiih-
rungsbeispiel eine Federzunge, ist an einem Ende an
der Basisplatte 5 befestigt. An dem anderen Ende des
Federelements 8 ist das als Rolle ausgebildete Rastele-
ment 6 angeordnet, so dass das Rastelement 6 von dem
Federelement 8 Uiber der Rastausnehmung 4 gehalten
wird. An dem Klemmelement sind zwei trapezférmige
Vorspriinge 9 ausgebildet, die beim Verschieben des
Klemmelements 7 auf das Rastelement 6 wirken kdnnen.
[0024] In Fig. 2 wird das Funktionsprinzip des Betati-
gungsmechanismus 1 deutlich. Das Klemmelement 7
befindet sich in einer Verriegelungsposition. Beim Ver-
bringen von der Entriegelungsposition in die Verriege-
lungsposition schiebt sich der trapezférmige Vorsprung
9 seitlich in Richtung auf das Rastelement 6. Das Rast-
element 6 kann an der schrdgen Ebene, die aufgrund
seiner Geometrie an dem trapezférmigen Vorsprung 9
ausgebildet ist, abrollen, bis der tiefste Punkt, also das
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Plateau des Trapezes erreicht ist. Wahrend dieses Vor-
gangs wird das Federelement 8 ausgelenkt, so dass das
Rastelement 6 in eine Richtung senkrecht zur Bewe-
gungsrichtung B des Klemmelements 7 bewegt wird. Das
Rastelement 6 tritt dabei durch die Rastausnehmung 4
hindurch in Richtung auf das Innenrohr 3. Um eine Rast-
verbindung herzustellen, greift das Rastelement 6 form-
schllssigin eine der Rastvertiefungen 2 ein und blockiert
dierelative Verschiebbarkeitdes Innenrohrs 3 zumin der
Figur nichtdargestellten AuRenrohr. Da der Benutzer von
auflen nicht sehen kann, ob das Rastelement 6 bereits
in eine Rastvertiefung 2 eingreift, oder ob sich das Ras-
telement 6 zwischen zwei Rastvertiefungen 2 befindet,
ist eine Ausgestaltung des Rastelements 6 als Rolle vor-
teilhaft. Auf diese Weise kann das Rastelement auf der
Oberflache des Innenrohrs 3 mit geringem Widerstand
abrollen. Aufgrund der Kraft, die das von dem Vorsprung
9 auf das Rastelement 6 ausgelibt wird, greift das Ras-
telement 6 automatisch in eine Rastvertiefung 2 ein, so-
bald diese erreicht ist.

[0025] Fig. 3 zeigt einen Betatigungsmechanismus 1,
ahnlich dem in den vorangegangen Fig. 1 und Fig. 2 dar-
gestellten Betatigungsmechanismus 1. Bei diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind allerdings zwei Rastelemente 6
vorgesehen, die jeweils an den Enden einer langlichen
Federzunge 8 angeordnet sind. Die Basisplatte 5 weist
entsprechend zwei Rastausnehmungen 4 mit einem
identischen Querschnitt auf, durch die jeweils ein Rast-
element 6 hindurchtreten kann. Die Federzunge 8 und
die Rastelemente 6 sind symmetrisch angeordnet, so
dass die Federzunge mit dem Schwerpunkt S auf einem
Steg 10 befestigtist, der zwangslaufig zwischen den zwei
Rastausnehmungen 4 gebildet wird. Bei dem in der Fig.
3 dargestellte Betatigungsmechanismus 1 befindet sich
das Klemmelement 7 in der Entriegelungsposition. An
dem Klemmelement sind ferner drei trapezférmige Vor-
spriinge 9 ausgestaltet. In der Entriegelungsposition be-
findet sich der mittlere Vorsprung 9 zwischen den beiden
identischen Rastelementen 6. Die beiden duReren Vor-
springe 9 "umrahmen" die Anordnung der beiden Ras-
telemente 6.

[0026] Fig. 4 zeigtden Betatigungsmechanismus 1 ge-
maR Fig. 3, bei dem sich das Klemmelement 7 in einer
Verriegelungsposition befindet. Der in der Fig. 4 darge-
stellte, auere, linke Vorsprung 9 und der mittlere Vor-
sprung 9 wirken in der Verriegelungsposition auf die bei-
den Rastelemente 6. Beim Verschieben des Klemmele-
ments 7 werden beide Rastelemente 6 gleichzeitig durch
die Vorspriinge 9 durch die Rastausnehmungen 4 hin-
durch bewegt, so dass beide Rastelemente 6 gleichzeitig
in die Rastvertiefungen 2 des Innenrohrs 3 eingreifen.
Die Federzunge 8 wird dabei an beiden Enden ausge-
lenkt, wobei die gréRRte Spannung, die an der Federzunge
8 auftritt, an ihrem Schwerpunkt S entsteht. Durch den
dritten Vorsprung 9 ist es mdéglich, dass das Klemmele-
ment 7 fur ein Verbringen in die Verriegelungsposition
auch in die entgegengesetzte Richtung bewegt werden
kann. Es sind folglich zwei Verriegelungspositionen mog-
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lich.

[0027] Fig. 5 zeigt ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel
eines Betatigungsmechanismus 1, bei dem das Klem-
melement 7 drei Vorspriinge 9 aufweist. Der mittlere Vor-
sprung 9 befindet sich, im Unterschied zu dem in den
Fig. 4 und Fig. 5 gezeigten Ausfiihrungsbeispiel, in der
Entriegelungsposition nicht zwischen den beiden Rast-
elementen 6, sondern er ist in der Verriegelungsposition
zwischen den beiden Rastelementen 6 angeordnet (wie
in Fig. 5 gezeigt). Durch diese konstruktiv einfache L&-
sung ist die Anordnung der Federzunge 8 und der Ras-
telemente 6 nicht am Steg 10 befestigt, sondern liegt
lediglich auf dem Steg auf. In der Entriegelungsposition
(Fig. 6) wirkt keine Kraft auf die Federzunge 8. Sie liegt
mit dem Schwerpunkt S auf dem Steg 10. Wird die Fe-
derzunge 8 durch die Vorspriinge 9 ausgelenkt, dann
befindet sich der mittlere Vorsprung 9 tiber dem Schwer-
punkt S der Anordnung von Federzunge 8 und Rastele-
menten 6. Der mittlere Vorsprung 9 dient dabei als Auf-
lager fur die Federzunge 8, so dass die Federzunge 8 in
der Verriegelungsposition und vor allem beim Verbringen
von der Entriegelungsposition in die Verriegelungsposi-
tion an Ort und Stelle gehalten wird. Zusatzlich ist an
dem Klemmelement 7 ein Riickstellmittel 11 in Form ei-
ner Druckfeder angeordnet. Die Druckfeder liegt dabei
im entspannten Zustand in einer Ausnehmung 12, die
auf der Oberseite des Klemmelements 7 angeordnet ist.
Das Klemmelement 7 wird Uber U-férmige Stege 13 an
der Basisplatte 5 gefiihrt. Die Stege 13 bilden zusammen
mitder Basisplatte 5 eine torférmige Ausnehmung, durch
die das Klemmelement 7 hindurch gesteckt ist. Auf diese
Weise ist ein Verschieben des Klemmelemente 7 nurin
Richtung der Langserstreckung der Basisplatte mdglich.
[0028] Fig. 6 zeigt das Ausfiihrungsbeispiel gemafn
Fig. 5, wobei sich das Klemmelement 7 in der Entriege-
lungsposition befindet. In der Entriegelungsposition ist
die Federzunge 8 nicht mehr ausgelenkt. Die Rastele-
mente 6 befinden sich innerhalb des Abschnitts, der von
der Basisplatte 5 und dem Klemmelement 7 gebildet
wird. Die Rastelemente 6 treten nicht mehr in Richtung
auf die Rastvertiefungen 2 (in Fig. 6 nicht gezeigt) durch
die Rastausnehmungen 4 hindurch. In der Entriege-
lungsposition befindet sich ein Rastelement 6 zwischen
einem auleren Vorsprung 9 und dem mittleren Vor-
sprung 9. Das andere Rastelement ist in der Entriege-
lungsposition neben einem dufleren Vorsprung angeord-
net. Da das Rastelement 6 zwischen zwei Vorspriingen
9 angeordnet ist, ist ein weiteres Bewegen des Klemme-
lements 7 nur noch erschwert méglich, da der mittlere
Vorsprung 9 als eine Art Anschlag fungiert. Dem Benut-
zer ist es somit moglich, durch eine haptische Riickmel-
dung zu erkennen, dass sich das Klemmelement 7 in der
Entriegelungsposition befindet. Beim Verbringen des
Klemmelements von der Verriegelungsposition in die
Entriegelungsposition dienen die Stege 13 als Anschlag
fur die Druckfeder 12. Die Druckfeder 12 ist zur einen
Halfte ihres Querschnitts in Bezug auf Langserstreckung
des Klemmelentes 7 in der Ausnehmung 12 angeordnet.
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Die Druckfeder 11 steht aber zur anderen Halfte aus der
Oberseite des Klemmelements 7 hervor. Die hervorste-
hende Halfte der Druckfeder 11 liegt in der Entriege-
lungsposition an den beiden Stegen 13 an. Der Abstand
der Stege 13 zueinander entspricht der Langserstre-
ckungder Ausnehmung 12 und entsprechend der Langs-
erstreckung der Druckfeder 11. Wird das Klemmelement
7 relativ zu den Stegen 13, also auch relativ zur Basis-
platte 5 bewegt, dann verbleiben die Stege 13 entspre-
chend ortsfest. Das Klemmelement 7 gleitet unter der
Oberseite der Stege 13 hindurch, wahrend die Druckfe-
der 11 an einem der Stege 13 anschlagt. Gleichzeitig
schlagt die Druckfeder 11 aber weiterhin an ihrer gegen-
Uberliegenden Seite an die Ausnehmung 12 an. Bei der
Bewegung des Klemmelements 7 wird die Druckfeder
11 folglich gestaucht; in Fig. 6 schematisch angedeutet
durch die kleineren Windungsabstande gegeniber der
Darstellung in Fig. 5. Dabei wirkt eine Kraft auf den Steg
13 und auf das Klemmelement 7.

[0029] La&sst der Benutzer das Klemmelement 7 wie-
der los, wirkt keine Kraft mehr gegen die aufgebaute Fe-
derkraft der gestauchten Druckfeder 11 und das Klem-
melement wird wieder in die Verriegelungsposition ver-
bracht.

[0030] Fig. 7 zeigt einen Betatigungsmechanismus 1
gemal der Fig. 5 und der Fig. 6. Zusétzlich ist an der
Basisplatte 5 eine Griffschale 14 angeordnet. Die Griff-
schale 14 ist formschliissig mit dem Klemmelement 7
verbunden, so dass eine Bewegung der Griffschale 14
auch zu einer Bewegung des Klemmelements 7 fiihrt.
Die Griffschale 14 dient zur vereinfachten Bedienung des
Betatigungsmechanismus 1 und gleichzeitig zum Schutz
der Bauelemente des Betatigungsmechanismus 1. Die
Griffschale 13 ist durch eine Rastverbindung mit der Ba-
sisplatte 5 verbunden, die es zwar erlaubt, dass die Giriff-
schale 14 entsprechend dem Klemmelement 7 in axialer
Richtung auf das hier nicht dargestellte Innenrohr 3 be-
wegt werden kann, jedoch blockiert die Rastverbindung
eine Bewegung des Klemmelements senkrecht zur
Langserstreckung des Staubsauger-Saugrohrs.

[0031] Fig. 8 zeigt eine perspektivische Darstellung ei-
ner Ausgestaltung eines Betatigungsmechanismus 1.
Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel weist die Basisplatte 5
gehauseférmig ausgestaltete Stege 13 auf. Dabei wird
das Klemmelement 7 durch einen Kanal 15 geflhrt, der
an zwei Seiten geschlossen ist. In der Oberseite des Ka-
nals 15 ist eine kreuzférmige Ausnehmung 16, wobei die
Erstreckung der Ausnehmung 16 in Langsrichtung der
Lange der Druckfeder 11 im entspannten Zustand ent-
spricht. Auf diese Weise kdnnen die Randbemessungen
der kreuzfédrmigen Ausnehmung 16 in Langsrichtung als
Anschlag fir die Druckfeder 11 dienen. In ihrer Erstre-
ckung senkrecht zur Langserstreckung der kreuzférmi-
gen Ausnehmung 16 erleichtern die Aussparungen den
Einbau der Druckfeder 11 bei der Montage.

[0032] Das Klemmelement 7 weist einen umlaufenden
Rand 17 auf, so dass es quaderférmig ausgestaltet ist.
Auf diese Weise hat das Klemmelement 7 auf jeder Seite
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die gleiche Héhe und kann einfacher durch den Kanal
15 gefuihrt werden. Andernfalls ist es moglich, dass die
Vorspriinge 9 des Klemmelements 7 beim Verbringen
des Klemmelements 7 von der Verriegelungsposition in
die Entriegelungsposition stéren. Zudem kann es sein,
dass beim Verbringen des Klemmelements 7 von der
Ver-in die Entriegelungsposition nicht die Rastelemente
6 in Richtung auf das Innenrohr 3 bewegt werden, son-
dern lediglich das Klemmelement 7 beispielsweise ver-
bogen wird, oder in die entgegengesetzte Richtung, weg
vom Innenrohr 3, bewegt wird. Das Klemmelement 7 ist
somit formschlissig in dem Kanal 15 angeordnet. Um
einen einfachen Einbau des Klemmelements 7 zu ge-
wahrleisten, weist der umlaufende Rand 17 an einer
Stirnseite des Klemmelements 7 eine Unterbrechung 18
auf. Das Klemmelement 7 kann somit in den Kanal 15
eingefluhrt werden, ohne dass der umlaufende Rand 17
als Vorsprung, oder im schlimmsten Fall als Anschlag,
auf eines der Rastelemente 6 wirkt, wodurch ein Bewe-
gen des Klemmelements 7 blockiert wére.

Patentanspriiche

1. Betatigungsmechanismus (1) zum Ver- und Entrie-
geln von Rastverbindungen bei teleskopierbaren
Staubsauger-Saugrohren mit einem eine Mehrzahl
von Rastvertiefungen (2) aufweisenden Innenrohr
(3) und mit einem das Innenrohr (3) umgebenden
AulRenrohr, mit einer mindestens eine Rastausneh-
mung (4) aufweisenden Basisplatte (5), mit mindes-
tens einem Uber der Rastausnehmung (4) der Ba-
sisplatte (5) beweglich gehaltenen Rastelement (6)
und mit einem Klemmelement (7), wobei das Klem-
melement (7) parallel verschiebbar gegenlber der
Basisplatte (5) gehalten ist, so dass das Klemmele-
ment (7) aus einer Verriegelungsposition in mindes-
tens eine Entriegelungsposition bewegbar ist, wobei
das Klemmelement (7) in der Verriegelungsposition
das Rastelement (6) zumindest teilweise durch die
Rastausnehmung (4) der Basisplatte (5) in Richtung
auf das Innenrohr (3) bewegt, so dass das Rastele-
ment in Eingriff mit wenigstens einer der Rastvertie-
fungen (2) des Innenrohrs (3) gerat, und wobei das
Klemmelement (7) in der Entriegelungsposition eine
Bewegung des Rastelements (6) weg von dem In-
nenrohr (3) freigibt, so dass eine Verschiebung des
Innenrohrs (3) relativ zum AufRenrohr durch das min-
destens eine Rastelement (6) freigegeben ist, wobei
das Rastelement (6) von einem an der Basisplatte
(5) angeordneten Federelement (8) gehalten ist, wo-
bei in der Entriegelungsposition des Klemmele-
ments (7) das Rastelement (6) von dem Federele-
ment (8) durch Federkraft soweit von dem Innenrohr
(3) wegbewegt ist, dass das Rastelement (6) nicht
in Eingriff mit den Rastvertiefungen (2) des Innen-
rohrs (3) gelangt,
dadurch gekennzeichnet,
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dass am Klemmelement (7) mindestens drei Vor-
spriinge (9) ausgebildet ist, wobei ein Vorsprung (9)
inder Verriegelungsposition auf das Rastelement (6)
wirkt und dass das Rastelement (6) beim Verbringen
des Klemmelements (7) aus der Verriegelungsposi-
tion in die Entriegelungsposition an dem Vorsprung
(9) abgleitet, so dass das Rastelement (6) nicht mehr
in Eingriff mit den Rastvertiefungen (2) des Innen-
rohrs steht, wobei ein Vorsprung (9) in der Verriege-
lungsposition zwischen den beiden Rastelementen
(6) angeordnet ist.

Betatigungsmechanismus (1) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass das Rastelement (6)
inder Entriegelungsposition des Klemmelements (7)
von dem Federelement (8) soweit von dem Innen-
rohr (3) wegbewegt ist, dass das Rastelement (6)
das Innenrohr (3) nicht berthrt.

Betatigungsmechanismus (1) nach Anspruch 1 oder
2, dadurch gekennzeichnet, dass das Federele-
ment (8) das Rastelement (6) in der Entriegelungs-
position des Klemmelements (7) so hélt, dass das
Rastelement (6) die Rastausnehmung (4) der Basis-
platte (5) in Richtung auf das Innenrohr (3) nicht
durchtritt.

Betatigungsmechanismus (1) nach einem der An-
spriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
das Federelement (8) als langliche Federzunge aus-
gestaltet ist.

Betatigungsmechanismus (1) nach einem der An-
spriche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
das Rastelement (6) eine am Federelement (8) dreh-
bar gelagerte Rolle ist.

Betatigungsmechanismus (1), nach einem der An-
spriche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
der Vorsprung in Langsrichtung des Klemmele-
ments (7) einen trapezférmigen Langsschnitt auf-
weist.

Betatigungsmechanismus (1) nach einem der An-
sprich 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
zwei Rastelemente (6) vorgesehen sind, wobei je-
weils ein Rastelement (6) an jeweils einem Ende des
an der Basisplatte (5) angeordneten Federelements
(8) angeordnet ist und dass an dem Klemmelement
(7) mindestens zwei Vorspriinge (9) ausgebildet
sind, wobei jeweils ein Vorsprung (9) in der Verrie-
gelungsposition auf jeweils ein Rastelement (6)
wirkt, so dass beide Rastelemente (6) gleichzeitig
durch eine Bewegung des Klemmelements (7) be-
wegbar sind.

Betatigungsmechanismus (1) nach einem der An-
spriche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
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eine Griffschale (14) vorgesehen ist, wobei das
Klemmelement (7) mit der Griffschale (14) in Verbin-
dung steht, so dass ein Verschieben der Griffschale
(14) zu einer Verschiebung des Klemmelements (7)
fuhrt.

Betatigungsmechanismus (1) nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, dass an der Griffschale
(14) Rasthaken und an der Basisplatte (5) dazu kor-
respondierende Aufnahmen ausgebildet sind, so
dass die Griffschale (14) auf die Basisplatte (5) auf-
rastbar ist.

Betatigungsmechanismus (1) nach einem der An-
spriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
ein Ruckstellmittel (11) vorgesehen ist, wobei das
Ruckstellmittel (11) bei einer Auslenkung des Klem-
melements (7) aus der Verriegelungsposition eine
Ruckstellkraft zur Riickstellung des Klemmelements
(7) in die Verriegelungsposition ausubt.

Betatigungsmechanismus (1) nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet, dass das Riickstellmit-
tel (11) als Druckfeder ausgebildet ist.
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