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(54) MESSER

(57) Die Erfindung betrifft ein Messer mit einem Gehause (11) und mit einer Klinge (13), die an einem Klingentrager
(12) gehalten ist und mit dem Klingentrager (12) zwischen einer Sicherheitsposition, einer Schneidposition und einer
Klingenwechselposition an dem Gehéause (11) translatorisch bewegbar gelagert ist, wobei die Klinge (13) von einer
Feder (26) in die Sicherheitsposition belastet ist, wobei die Feder (26) von einer Drehfeder gebildet ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Messer.

[0002] DasMesserumfasstein als Griffdienendes Ge-
hause sowie einen Klingentrager der bewegbar an dem
Gehause gelagertist, so dass eine an dem Klingentrager
gehaltene Klinge zwischen einer Sicherheitsposition und
einer Schneidposition bewegbar ist.

[0003] Inder DE 37 36968 A1 istein Messer beschrie-
ben, bei welchem in einer Griffhiilse ein Fihrungsteil auf-
genommen ist, an welchem ein Klingentrager derart ge-
fihrtist, dass er zwischen einer Sicherheitsposition und
einer Schneidposition bewegbar ist. Eine an dem Fih-
rungsteil und an dem Klingentrager befestigte Feder be-
lastet den Klingentrager in die Sicherheitsposition. Die
Klinge ist zwischen zwei zueinander bewegbaren Platten
des Klingentragers in einem Sitz gehalten. Die Anlage
der Platten an Innenwanden der Griffhlilse verhindert,
dass die Platten voneinander entfernt werden kénnen
und die Klinge aus dem Sitz entnommen werden kann.
Ein Klingenwechsel ist durchfihrbar, indem das Fuh-
rungsteil mitdem Klingentrager nach hinten aus der Griff-
hllse herausgezogen wird. Die Platten des Klingentra-
gers kénnen dann voneinander entfernt werden und die
gebrauchte Klinge kann ausgewechselt werden.

[0004] Es war Aufgabe der Erfindung ein Messer zu
schaffen, bei welchem der Klingenwechsel einfacher
durchfiihrbar ist.

[0005] Die Aufgabe wurde geldst durch ein Messer mit
den Merkmalen des Anspruchs 1.

[0006] Das Messer umfasst ein Gehduse mit wenigs-
tens einer Gehauseoffnung. Das Gehause bildet z.B. ei-
nen Messergriff. Das Messer umfasst eine Klinge, die an
einem Klingentrager gehalten ist. Der Klingentrager ist
derart an dem Gehéause gelagert, dass er zwischen we-
nigstens einer Sicherheitsposition, wenigstens einer
Schneidposition und wenigstens einer Klingenwechsel-
position in dem Gehause translatorisch bewegbar gela-
gert ist. Dabei ist zu berticksichtigen, dass es z.B. meh-
rere Schneidpositionen gibt, je nachdem wieweit der Be-
nutzer die Klinge aus dem Gehause herausbewegt. In
gleicher Weise kann es z.B. mehrere Klingenwechsel-
positionen geben. Wenn daher nachfolgend von
"Schneidposition" oder von "Klingenwechselposition" die
Rede ist, ist damit beispielhaft die Schneidposition bzw.
die Klingenwechselposition gemeint, in welcher der Klin-
gentrager maximal nach vorne bewegt ist.

[0007] In der Schneidposition tritt die Klinge aus der
Gehausedffnung aus und ein Schneidvorgang ist durch-
fuhrbar. In der Klingenwechselposition ragt die Klinge
ebenfalls aus der Gehausedffnung heraus und der Klin-
gentrager ist bezlglich der Schneidposition weiter aus
dem Gehduse heraus bewegt. In der Klingenwechselpo-
sition kann die Klinge aus dem Klingensitz entnommen
werden. In der Schneidposition und / oder in der Sicher-
heitsposition ist eine Entnahme der Klinge aus dem Kilin-
gensitz z.B. nicht mdglich.

[0008] In der Sicherheitsposition ist die Klinge derart
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in das Gehause zuriickgezogen, dass eine Schneide der
Klinge fiir den Benutzer unzuganglich ist. Auch an dieser
Stelle ist zu erwahnen, dass es mehrere Sicherheitspo-
sitionen geben kann. Wenn im Folgenden "Sicherheits-
position" erwahntist, ist damit nur beispielhaft die Sicher-
heitsposition gemeint, in welcher der Klingentrager ma-
ximal zurlick bewegt ist.

[0009] Der Klingentrager ist zumindest in allen
Schneidpositionen von einer Feder in die Sicherheitspo-
sition belastet, wobei die Feder als Drehfeder ausgebil-
det ist. D.h. der Klingentrager wird in die Sicherheitspo-
sition zuriickbewegt, sobald eine Gegenkraft, die den
Klingentragerin der Schneidposition halt, entféllt. Die Fe-
der kann z.B. einer Vorspannung unterliegen, so dass
sie den Klingentrager schon in der Sicherheitsposition,
z.B. gegen einen Anschlag, belastet und verhindert, dass
sich der Klingentrager unbeabsichtigt aus der Sicher-
heitsposition bewegt.

[0010] Ein erster Schenkel der Feder stiitzt sich z.B.
mittelbar oder unmittelbar an dem Klingentrager ab und
ein zweiter Schenkel der Feder stutzt sich mittelbar oder
unmittelbar an dem Gehause ab. Der Windungsbereich
der Feder kann, aber muss nicht an dem Klingentrager
oder an dem Gehause gelagert sein. Der Windungsbe-
reich kann z.B. schwimmend gelagert sein.

[0011] In einer Ausflihrungsform ist die Feder z.B. an
dem Klingentrager oder an dem Gehause gelagert.
Wenn die Feder an dem Gehéause gelagert ist, ist z.B.
ein Bereich der Feder fest an dem Gehause gehalten.
Ist die Feder an dem Klingentrager gelagert, wird z.B.
ein Bereich der Feder mit dem Klingentrager bewegt.
[0012] Ein erster Schenkel der Feder ist z.B. starr an
dem Klingentrager oder an dem Gehduse gelagert ist
und ein zweiter Schenkel der Feder ist bewegbar aus-
gebildet und wird bei der Bewegung des Klingentragers
von der Sicherheitsposition in die Schneidposition derart
bewegt, dass sich die Feder spannt. Der bewegbare Fe-
derschenkel spannt die Feder bei der Bewegung von der
Sicherheitsposition in die Schneidposition und entspannt
sich, wenn sich der Klingentrager in Richtung der Sicher-
heitsposition zurlick bewegt. Ist die Feder an dem Ge-
hause gelagert, ist der erste Federschenkel z.B. unbe-
weglich an dem Gehause gehalten und der zweite Fe-
derschenkel steht z.B. mit dem Klingentrager in Kontakt.
Ist die Feder an dem Klingentrager gelagert, ist der erste
Federschenkel z.B. unbeweglich an dem Klingentrager
gehalten und der zweite Federschenkel steht z.B. mit
dem Gehéause in Kontakt.

[0013] Die Feder ist z.B. wenigstens teilweise auf ei-
nem Zapfen oder in einer Aussparung gelagert. Der ge-
wickelte Teil der Feder kann in diesem Fall einfach auf
den Zapfen aufgesteckt werden oder in der Aussparung
angeordnet werden.

[0014] Der erste Schenkelistz.B. in einer Aussparung
des Klingentragers oder des Gehauses gelagert. Er wird
auf diese Weise unbeweglich zu dem jeweiligen Tragteil,
also Klingentrager oder Gehause, gehalten.

[0015] Einer Ausfuhrungform gemaR stitzt sich we-



3 EP 3 272 477 A1 4

nigstens einer der Schenkel in Abhangigkeit der Relativ-
position zwischen dem Klingentrager und dem Gehause
an unterschiedlichen Flachen des Gehauses oder des
Klingentragers ab. Die jeweilige Abstitzflaiche kann z.B.
ein Bereich einer Flache sein. Die Abstiitzflache kann z.
B. mittelbar oder unmittelbar an dem Gehéause oder an
dem Klingentrager ausgebildet sein. Wenn die Feder an
dem Gehause gelagert ist, kann die Abstitzflache z.B.
dem Klingentrager zugordnet sein. Ist die Feder z.B. an
dem Klingentrager gelagert, kann die Abstitzflache dem
Gehause zugeordnet sein. Mit dieser Ausfihrungsform
kann z.B. Uber die Ausrichtung der Flache beeinflusst
werden, wie stark und in welche Richtung der Klingen-
trager von der Feder belastet wird.

[0016] Die Abstitzflaiche kann eben oder gekrimmt
sein. Die Bewegung des jeweiligen Schenkels von einer
Abstitzflache zu einer anderen Abstitzflache kann z.B.
kontinuierlich oder diskontinuierlich sein, wobei die Be-
wegung des Schenkels auf einer gekrimmten oder ebe-
nen Flache als kontinuierliche Bewegung und die Bewe-
gung von einer ersten Abstitzflache zu einer im Winkel
zu der ersten Abstitzflache angeordneten zweiten Ab-
stitzflache, als diskontinuierlich bezeichnet wird.
[0017] Eine Ausfihrungsform ist dadurch gekenn-
zeichnet, dass wenigstens einer der Schenkel sich in der
Sicherheitsposition und / oder in wenigstens einer
Schneidposition an mindestens einer ersten Abstlitzfla-
che des Gehauses oder des Klingentragers abstutzt, die
derart gerichtet ist, dass zumindest ein Teil der Feder-
kraft den Klingentrager in Richtung der Sicherheitsposi-
tion belastet. Die erste Abstitzflache ist derart gerichtet,
dass wenigstens ein Anteil der Federkraft den Klingen-
trager in die Sicherheitsposition belastet. Die erste Ab-
stutzflache kann z.B. auch ein Bereich einer Flache sein.
[0018] Z.B. kontaktiert einer der Schenkel in der Si-
cherheitsposition eine erste Abstiitzflache, deren Fla-
chennormale parallel zu der Riickzugsrichtung des Klin-
gentragers ist, und in der Schneidposition eine zweite
Abstitzflache, deren Flachennormale mit der Riickzugs-
richtung einen spitzen Winkel bildet. Auf diese Weise
kann die Riickzugskraft, die auf den Klingentrager wirkt,
derart an die entsprechenden Positionen des Klingentra-
gers angepasst werden, dass eine optimale Bewegungs-
charakteristik vorliegt und die Kraft zur Betatigung des
Klingentragers und zum Halten des Klingentragers in der
Schneidposition von dem Benutzer nicht als unange-
nehm empfunden werden.

[0019] Einer der Schenkel stiitzt sich z:B. in der Klin-
genwechselposition an wenigstens einer weiteren Ab-
stitzflache, z.B. einer dritten Abstltzflache des Gehau-
ses oder des Klingentragers ab, die derart gerichtet ist,
dass der Klingentrager von der Feder nicht in die Sicher-
heitsposition belastet ist. Der Klingentrager ist in diesem
Fall z.B. in eine andere Richtung als in Richtung der Si-
cherheitsposition belastet. Der zweite Flachenbereich ist
z.B. derart gerichtet, dass die Federkraft im Wesentli-
chen quer zu der Rickzugsrichtung des Klingentragers
gerichtet ist. Das hat zur Folge, dass der Klingentrager
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nicht zurickbewegt wird, wenn der zweite Schenkel sich
an dem zweiten Flachenbereich abstutzt.

[0020] GemaR einer alternativen Ausfihrung ist der
Klingentrager in der Klingenwechselposition zwar in
Richtung der Sicherheitsposition belastet, die Kraft reicht
aber nicht aus, um den Klingentrager in die Sicherheits-
position zu bewegen.

[0021] Die Schneidposition und / oder die Klingen-
wechselposition ist gemaR einer Ausfiihrungsform von
zusammenwirkenden Anschlagsflachen des Klingentra-
gers und des Gehauses festgelegt. Dem Gehéause sind
z.B.eine erste Anschlagflache und eine zweite Anschlag-
flache zugeordnet. Eine Kontaktflache des Klingentra-
gers wirktin der Schneidposition mitder ersten Anschlag-
flache und in der Klingenwechselposition mit der zweiten
Anschlagflache zusammen. Der Klingentrager kann mit
anderen Worten in der Schneidposition z.B. soweit nach
vorne bewegt werden, bis der Klingentrager mit der ers-
ten Anschlagflache in Kontakt gerat, die eine weitere Be-
wegung nach vorne verhindert.

[0022] Zusatzlich oder alternativ kann der Klingentra-
ger - z.B. wenn die erste Anschlagflache und / oder die
Kontaktflache bewegbar sind - tiber die Schneidposition
hinaus soweit nach vorne bewegbar sein, bis er in der
Klingenwechselpdsition mit einem zweiten Anschlag in
Kontakt gerat. Indem die erste Anschlagflache und / oder
die Kontaktflache bewegbar sind, kénnen diese aus der
Bewegungsbahn der jeweils anderen Flache bewegt
werden. D.h. die erste Anschlagflache kann aus der Be-
wegungsbahn der Kontaktflache bewegt werden und /
oder die Kontaktfliche kann aus der Bewegungsbahn
der ersten Anschlagflache bewegt werden.

[0023] Derzweite Federschenkellegt wahrend der Be-
wegung des Klingentragers zwischen der Sicherheitspo-
sition und der Schneidposition z.B. einen Schwenkwinkel
von etwa 30 bis 50° zurtick.

[0024] Eine Ausfihrungsform ist dadurch gekenn-
zeichnet, dass wenigstens einer der Federschenkel ei-
nen Gleitschuh aufweist. Der Gleitschuh kann z.B. von
der Feder selbst gebildet sein, insbesondere von einer
Umbiegung mit einem konvexen Kontaktbereich. Gemafn
einer Alternative kann der Gleitschuh von einem geson-
derten Gleit- oder Rollelement gebildet sein, welches an
dem Schenkel befestigt ist. Auf diese Weise wird bei ei-
nem Kontakt von Federschenkel und Abstitzflache eine
Relativbewegung zwischen dem Federschenkel und der
Abstutzflache verbessert.

[0025] Weitere Vorteile der Erfindung ergeben sich an-
hand eines schematisch in den Fig. dargestellten Aus-
fuhrungsbeispiels. Es zeigen:

Fig. 1a eine Seitenansicht des Messers in der Si-
cherheitsposition,

Fig. 1b eine Seitenansicht des Messers in der
Schneidposition,

Fig. 1c eine Seitenansicht des Messers in der Klin-
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genwechselposition,

Fig. 1d in Anlehnung an Fig. 1a eine Seitenansicht
des Messers in der Sicherheitsposition, wobei die
verdeckten Linien dargestellt sind,

Fig. 1e in Anlehnung an Fig. 1b eine Seitenansicht
des Messers in der Schneidposition, wobei die ver-
deckten Linien dargestellt sind,

Fig. 1f in Anlehnung an Fig. 1c eine Seitenansicht
des Messers in der Klingenwechselposition, wobei
die verdeckten Linien dargestellt sind,

Fig. 2 eine Ansicht gemaR Ansichtspfeil Il in Fig. 1a,
wobei verdeckte Linien dargestellt sind,

Fig. 3 eine Schnittansicht gemaR Schnittlinie Il - Il
in Fig. 2,

Fig. 4 eine Schnittansicht gemaR Schnittlinie IV - IV
in Fig. 2,

Fig. 5in Anlehnung an Fig. 2 eine Draufsicht auf das
Messer, wobei der Klingentrager in der Schneidpo-
sition angeordnet ist,

Fig. 6 eine Schnittansicht gemaR Schnittlinie VI - VI
in Fig. 5,

Fig. 7 eine Schnittansicht gemaf Schnittlinie VII - VII
in Fig. 5,

Fig. 8 entsprechend Fig. 1e eine Seitenansicht des
Messers in der Schneidposition,

Fig. 9 eine Schnittdarstellung gemaf Schnittlinie IX
- IX'in Fig. 8,

Fig. 10 in Anlehnung an Fig. 1d eine Seitenansicht
des Messers in der Sicherheitsposition, wobei eine
Lasche des Gehauses betatigt ist,

Fig. 11 eine Schnittansicht gemaR Schnittlinie XI -
Xlin Fig. 10,

Fig. 12 eine Darstellung des Messers gemaR Fig. 1f
in der Klingenwechselposition,

Fig. 13 eine Schnittansicht gemaf Schnittlinie XIII -
Xllil'in Fig. 12,

Fig. 14 eine Draufsicht auf das Messer gemafR An-
sichtspfeil XIV in Fig. 12,

Fig. 15 eine Schnittansicht gemafl Schnittlinie XV -
XV in Fig. 14,
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Fig. 16 eine Explosionsdarstellung des Messers

Fig. 17 eine perspektivische Fronansicht des Ge-
hauses des Messers, wobei ein Teil der Gehause-
wand ausgebrochen dargestellt ist.

[0026] Ein Messerinsgesamt wird in den Fig. mit dem
Bezugszeichen 10 bezeichnet. Gleiche Bezugszeichen
in den unterschiedlichen Fig. bezeichnen entsprechende
Teile, auch wenn kleine Buchstaben nachgestellt oder
weggelassen sind.

[0027] Das Messer 10 umfasst, wie z.B. in Fig. 1b zu
erkennen ein Gehause 11, einen Klingentrager 12 und
eine Klinge 13 mit einer Schneide 19. Bei dem vorliegen-
den Ausflihrungsbeispiel weist der Klingentrager 12 ein
Basisteil 43 mit einem Sitz 45 fur die Klinge 13 auf, in
den die Klinge 13 eingesetzt werden kann (siehe z.B.
Fig. 1c). Mittels einer Abdeckung 44 kann die Klinge 13
in bekannter Weise abgedeckt werden, so dass sie zwi-
schen dem Basisteil 43 und der Abdeckung 44 form-
schlissig in dem Sitz 45 gehalten ist. Die Abdeckung 44
bildet z.B. mit dem Basisteil 43 ein Schwenkgelenk G.
[0028] Die Klinge 13 kann gemaf einer Alternative z.
B. auchbeider Herstellung des Klingentragers mit Kunst-
stoff umspritzt werden, so dass sie unlésbar an dem Klin-
gentrager gehalten ist. In diesem Fall ist die Klinge 13
lediglich gemeinsam mit dem Klingentrager auswechsel-
bar.

[0029] Z.B.in Fig. 1b ist zu erkennen, dass der Klin-
gentrager 12 die Klinge 13, insbesondere die Schneide
19 der Klinge 13 teilweise abdeckt. Ein Bereich 20 des
Klingentragers 12 ist ausgespart, so dass in der Schneid-
position ein Bereich der Schneide 19 freiliegt.

[0030] Das Gehause 11 kann z.B. aus einem Blech
oder aus Kunststoff hergestellt sein.

[0031] In den Fig. 1a bis 1c sind verschiedene Be-
triebspositionen des Messers 10 dargestellt. Fig. 1 azeigt
das Messer 10 in der Sicherheitsposition. In Fig. 1b ist
das Messer 10 in der Schneidposition gezeigt. In Fig. 1c
ist das Messer 10 in der Klingenwechselposition darge-
stellt. Die Fig. 1d, 1e und 1f entsprechen den Fig. 1a, 1b
und 1c, wobei die von dem Gehéause 11 verdeckten Li-
nien gestrichelt dargestellt sind.

[0032] In der Sicherheitsposition gemafl der Fig. 1a
und 1d ist der Klingentrager 12 derart angeordnet, dass
eine Schneide der Klinge 13 unzuganglich von dem Ge-
hause 11 verdeckt ist, so dass der Benutzer sich nicht
an der Schneide 19 verletzen kann.

[0033] Aus der Sicherheitsposition kann der Klingen-
trager 12 in Richtung x1 in die Schneidposition geman
Fig. 1b und 1e verlagert werden, in welcher die Klinge
derart aus einer Offnung 18 an einem vorderen Gehé&u-
seende 16 ragt, dass die Schneide 19 der Klinge 13 zu-
ganglich und ein Schneidvorgang durchfihrbar ist. Ge-
maf der Fig. 1b und 1e ist der Klingentrager 12 in die
vorderste Schneidposition bewegt. Es kdnnen weitere
Schneidpositionen eingestellt werden, bei denen der
Klingentrager 12 so angeordnet ist, dass die Klinge 13
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aus dem Gehause 11 ragt und die Schneide 19 zugang-
lich ist, der Klingentrager 12 sich aber nicht in der vor-
dersten Schneidposition befindet.

[0034] DerKlingentrager 12 kann tiber die Schneidpo-
sition hinweg in eine Klingenwechselposition bewegt
werden, die z.B. in den Fig. 1c und 1f dargestellt ist. Der
Klingentrager 12 ist soweit aus dem Gehause 11 heraus-
bewegt, dass die Klinge 13 aus dem Klingentrager 12
entnommen werden kann.

[0035] Das Gehause 11 weist gegeniberliegende Sei-
tenwande 14a und 14b auf (siehe Fig. 2). In der Seiten-
wand 14aist eine Aussparung 15a undin der Seitenwand
14b ist eine Aussparung 15b ausgespart. Die Ausspa-
rungen 15a und 15b sind gegentiber liegend angeordnet
und zu dem vorderen Gehduseende 16 hin offen.
[0036] Ineinem hinteren Bereich 47 weist das Gehau-
se 11 einen U-férmigen Spalt 38 auf, wodurch eine La-
sche 39 mit einem freien Ende 40 gebildet ist. Der Klin-
gentrager 12 kann durch eine oder beide Aussparungen
15a oder 15b betatigt werden. Daflir ist der Klingentrager
12 auf gegenuber liegenden Seiten mit einer Struktur 17
versehen, um ein Abrutschen der Finger des Benutzers
zu verhindern.

[0037] Der Klingentrager 12 weist auf3er einem vorde-
ren Bereich 21, in welchem die Klinge 13 angeordnet ist,
einen hinteren Fortsatz 22 auf (siehe z.B. Fig. 3). Eine
Breite B2 des Fortsatzes 22 ist bezUglich einer Breite B1
des vorderen Bereichs 21 verringert. Aufgrund der ver-
ringerten Breite B2 ist ein Freiraum 23 in dem Gehause
11 gebildet. An dem hinteren Fortsatz 22 weist der Klin-
gentrager 12 eine Aussparung 24 auf.

[0038] Eine als Drehfeder ausgebildete Feder 26 weist
einen Schraubenbereich 27, sowie einen ersten Schen-
kel 28 und einen zweiten Schenkel 29 auf. Der Schrau-
benbereich 27 ist koaxial in der Aussparung 24 gelagert,
die einen Sitz fir den Schraubenbereich 27 bildet. Der
Auflendurchmesser des Schraubenbereichs 27 ent-
spricht etwa dem Innendurchmesser der Aussparung 24.
Der erste Schenkel 28 ist mit einer Befestigung 25 zu
dem Klingentrager 12 unbewegbar an dem Fortsatz 22
angeordnet. Im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel ist die
Befestigung von einem Schlitz gebildet, in welcher der
Schenkel unbewegbar gehalten ist. Der zweite Schenkel
29 ragt in den Raum 23 und kann darin schwenken.
[0039] Das Gehause 11 ist gemal Fig. 3 mit einem
Vorsprung 30 versehen, der eine Anschlagflache 31 aus-
bildet. Der Vorsprung 30 ragt in einen Innenraum 34 des
Gehauses 11. Der Fortsatz 22 des Klingentragers 12 um-
fasst einen quer zu einer Langsachse vorragenden Vor-
sprung 33. Eine Kontaktflache 35 des Vorsprungs 33
wirkt mit der Anschlagflache 31 zusammen, um die ma-
ximal in Richtung x1 vorbewegte Schneidposition des
Klingentragers 12 festzulegen. Eine Kontaktflache 36
des Klingentragers 12 wirkt mit einer Anschlagflache 32
des Vorsprungs 46 zusammen, um die maximal in Rich-
tung x2 zurtick bewegte Schneidposition des Klingentra-
gers 12 festzulegen (siehe Fig. 3).

[0040] Eine Abstitzflache 37 des Gehausevorsprungs
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46 bildet ein Widerlager fir den zweiten Schenkel 29 aus.
Die Abstiitzflache 37 ist derart gerichtet, dass die Feder-
kraft der Feder 26 den Klingentrager 12 in Richtung x2
belastet. Die Flachennormale der Abstutzflache 37 ist z.
B. parallel zu der Richtung x2 gerichtet. Der Schenkel 29
befindet sichin einer ersten Position, in welcher die Feder
26 einer geringen Vorspannung unterliegt. Der Schenkel
29 stitzt sich an der ersten Abstitzflache 37 des Vor-
sprungs 46 ab.

[0041] In der maximal vorbewegten Schneidposition
(siehe z.B. die die Fig. 5a bis 9) steht die Anschlagflache
31 mit der Kontaktflache 35 in Kontakt. Der Schenkel 29
ist in einer zweiten Position angeordnet, in welcher er
bezlglich der ersten Position um ca. 50° entgegen dem
Uhrzeigersinn geschwenkt und dabei die Feder 26 ge-
spanntwurde. Der Schenkel 29 stiitzt sich an einer zwei-
ten Abstutzflache 48 des Vorsprungs 46 ab. Dabei ist ein
Ende des Schenkel 29 auf dem Vorsprung von der Ab-
stutzflache 37 hin zu der Abstitzflache 48 geglitten (vgl.
die Fig. 4 und 7). Die Abstitzflache 48 ist derart gerichtet,
dass lediglich ein Teil der Kraft der Feder 26 den Kilin-
gentrager 12 in Richtung x2 belastet. Die Flachennorma-
le der Abstutzflache 48 weist z.B. etwa einen Winkel von
45° zu der Flachennormale der ersten Abstutzflache 37
auf, so dass lediglich ein Teil der Federkraftin Riickzugs-
richtung x2 wirkt. Fir den Benutzer hat das den Vorteil,
dass die zum Halten des Klingentragers in der Schneid-
position aufgewendete Kraft nicht unangenehm ist.
[0042] Mit zunehmendem Schwenkweg des Schen-
kels 29 bei der Bewegung des Klingentragers 12 zwi-
schen der Sicherheitsposition und der Schneidposition
wirde sich die Federkraft der Feder 26 erhéhen. Auf-
grund der Verlagerung des Kontakts des Schenkels 29
von der Abstltzflache 37 zu der Abstitzflache 48 steigt
die Federkraft nicht proportional an.

[0043] Anstelle der separaten Vorspriinge 30 und 46
kénnte geman einer alternativen Ausfiihrung auch nur
ein Vorsprung vorgesehen sein, welcher sowohl die Ab-
stutzflache 37 und die Anschlagflache 31 bereitstellt.
[0044] Wenn der Benutzer einen Schneidvorgang
durchfiihren méchte, greift er den Klingentrager 12 im
Bereich der Struktur 17 und bewegt ihn in Richtung x1
in die Schneidposition. In der Schneidposition kann die
Schneide 19 auf das Schneidmaterial aufgesetzt und ein
Schneidvorgang durchgefiihrt werden. Sobald die Hal-
tekraft auf den Klingentrager nachgelassen wird, bewegt
die Feder 26 den Klingentrager 12 mit der Klinge 13 in
Richtung x2 in die Sicherheitsposition zuriick.

[0045] Wie insbesondere in Fig. 11 zu erkennen ist,
erstreckt sich der Vorsprung 30 nicht Uber die gesamte
Breite des Gehduses 11. Der Vorsprung 30 ist zwischen
der Seitenwand 14a und einem sich parallel zu der Sei-
tenwand 14a erstreckendem Steg 41 ausgebildet. Im
normalen Betrieb des Messers 10 befindet sich der Vor-
sprung 33 auf einer ersten Bewegungsbahn, die von dem
Steg 41 und der Seitenwand 14a begrenzt ist. Der Steg
41 und die Seitenwand 14a bilden eine Fiihrung fir den
Vorsprung 33.
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[0046] Durch eine in Richtung y1 wirkende Kraft auf
die Lasche 39, wird die Lasche 39 riickstellelastisch in
Richtung y1 ausgelenkt. Die Lasche 39 kontaktiert dabei
den Fortsatz 22 des Klingentragers 12 und lenkt diesen
ebenfalls in Richtung y1 aus (siehe z.B. Fig. 11). Wird
der Klingentrager 12 bei betéatigter Lasche 39 in Richtung
x1 bewegt, gerat der Vorsprung 33 auf eine zweite Be-
wegungsbahn, die von dem Steg 41 und der Seitenwand
14b begrenzt ist. Mit anderen Worten, der Vorsprung 33
wird auf der zweiten Bewegungsbahn von dem Steg 41
und der Seitenwand 14b gefiihrt.

[0047] Wenn sich der Vorsprung 33 auf der zweiten
Bewegungsbahn befindet, kann der Klingentrager 12 so-
weitin Richtung x1 bewegt werden, bis die Kontaktflache
35 an der Abstltzflache 37 anschlagt (siehe z.B. die Fig.
13 und 15). Weil die Abstutzflache 37 bezlglich der An-
schlagflache 31 weiter in Richtung x1 versetzt angeord-
netist, kann der Klingentrager 12 bezlglich der Schneid-
position weiter in Richtung x1 bewegt werden, wenn sich
der Vorsprung 33 auf der zweiten Bewegungsbahn be-
findet.

[0048] Wahrend der Bewegung des Klingentragers 12
zwischen der Schneidposition und der Klingenwechsel-
position bewegt sich der Schenkel 29 in Kontakt mit einer
dritten Abstitzflache 42 des Vorsprungs 46. Die Abstiitz-
flache 42 ist etwa rechtwinklig zu der ersten Abstitzfla-
che 37 angeordnet. Da die Abstltzflache 42 lediglich Ge-
genkréfte in Richtung y, nicht aber in Richtung x2 bereit-
stellt, wird der Klingentrager nichtin Richtung x2 belastet,
wenn der Schenkel 29 mit der Abstutzflache 42 in Kontakt
steht.

[0049] Wenn die Kontaktflache 35 an der Abstiitzfla-
che 37 anschlagt, ist die Klingenwechselposition erreicht
und der Schenkel 29 steht in Kontakt mit der dritten Ab-
stutzflache 42. Die Abdeckung 44 kann dann relativ zu
dem Basisteil 43 geschwenkt werden. Ein Klingenwech-
sel ist dann durchfiihrbar, ohne dass der Benutzer den
Klingentrager 12 entgegen einer Federkraft in der Klin-
genwechselposition halten muss oder den Klingentrager
12 in der Klingenwechselposition sichern muss. Den-
noch koénnte selbstverstandlich eine Sicherung in der
Klingenwechselposition stattfinden, die verhindert, dass
sich der Klingentrager 12 aus der Klingenwechselpositi-
on, insbesondere in Richtung x2, herausbewegen kann.
[0050] Wird der Klingentrager 12 aus der Klingen-
wechselposition in Richtung x2 in die Sicherheitsposition
bewegt, bewegt sich der elastisch verformte Fortsatz 22
aufgrund seiner Riickstellkraftin Richtung y2 auf die ers-
te Bewegungsbahn zuriick. Der Klingentrager kann dann
wieder lediglich soweit in Richtung x1 bewegt werden,
bis die Kontaktflache 35 an der Anschlagflache 31 an-
liegt, wasin der Schneidposition der Fallist. Bei der Rlick-
bewegung des Klingentragers 12 aus der Klingenwech-
selposition in Richtung x2 in die Schneidposition gleitet
auch der Schenkel 29 wieder zuriick in Anlage an die
Abstitzflache 37.
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1.

Messer mit einem Gehause (11) und mit einer Klinge
(13), die an einem Klingentrager (12) gehalten ist
und mit dem Klingentrager (12) zwischen einer Si-
cherheitsposition, einer Schneidposition und einer
Klingenwechselpositionandem Gehéause (11) trans-
latorisch bewegbar gelagertist, wobei die Klinge (13)
von einer Feder (26) in die Sicherheitsposition be-
lastet ist, wobei die Feder (26) von einer Drehfeder
gebildet ist.

Messer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass ein erster Schenkel (28) der Feder (26)
sich andem Klingentrager (12) abstitztund ein zwei-
ter Schenkel (29) der Feder (26) sich an dem Ge-
hause (11) abstitzt.

Messer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Feder (26) an dem Klingentrager (12)
oder an dem Gehause (11) gelagert ist.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass ein erster Schen-
kel (28) der Feder (26) starr an dem Klingentrager
(12) oder an dem Gehause (11) gelagert ist und ein
zweiter Schenkel (29) der Feder (26) bewegbar aus-
gebildet ist und bei der Bewegung des Klingentra-
gers (12) von der Sicherheitsposition in die Schneid-
position derart bewegt wird, dass sich die Feder (26)
spannt.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Feder (26) auf
einem Zapfen (24) oderin einer Aussparung gelagert
ist, und dass der Zapfen (24) oder die Aussparung
an dem Klingentrager (12) oder dem Gehéause (11)
angeordnet ist.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Schenkel
(28) in einer Aussparung des Klingentréagers (12)
oder des Gehéauses (12) gelagert ist.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens einer
der Schenkel (28, 29) sich in Abhangigkeit der Re-
lativposition zwischen Klingentrager (12) und Ge-
hause (11) an unterschiedlichen Flachen (37, 42)
des Gehdauses (11) oder des Klingentragers (12) ab-
stitzt.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens einer
der Schenkel (28, 29) bei der Bewegung des Klin-
gentragers (12) zwischen der Sicherheitsposition
und der Klingenwechselposition an mindestens ei-
ner Abstitzflache (37, 48) des Gehauses (11) oder
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des Klingentragers abstiitzt, wobei die Abstitzflache
derart gerichtet ist, dass zumindest ein Teil der Fe-
derkraft den Klingentrager (12) in die Sicherheitspo-
sition belastet.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens einer
der Schenkel (28, 29) sich in der Klingenwechselpo-
sition an einer weiteren Abstitzflache (42) des Ge-
hauses (11) oder des Klingentragers (12) absttzt,
wobei die Abstutzflache derart gerichtetist, dass der
Klingentrager (12) von der Feder (26) nicht in die
Sicherheitsposition belastet ist.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass dem Gehause (11)
eine erste Anschlagflache (31) und eine zweite An-
schlagflache (37) zugeordnet sind und dass eine
Kontaktflache (35) des Klingentragers (12) in der
Schneidposition mit der ersten Anschlagflache (31)
und in der Klingenwechselposition mit der zweiten
Anschlagsflache (37) in Kontakt steht.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kontaktfliche
(35) einem Bereich (33) des Klingentragers (12) zu-
geordnet ist, welcher zwischen einer ersten Bewe-
gungsbahn und einer zweiten Bewegungsbahn ver-
lagerbar ist und dass der ersten Bewegungsbahn
die erste Anschlagflache (31) und der zweiten Be-
wegungsbahn die zweite Anschlagflache (37) zuge-
ordnet ist.

Messer nach einem der vorangehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens einer
der Federschenkel (28, 29) einen Gleitschuh auf-
weist.
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