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(57)  Eine Vorrichtung mit: einer Ose (404) ; und einer
Haspenanordnung (200), die Folgendes enthalt: eine
Klammer (412), die eine Ausgangsposition (430) und ei-
nen Freigabekanal (414) enthalt; und ein Freigabeele-
ment (328), das im Freigabekanal angeordnet ist. Eine
Vorwartsdrehung der Haspenanordnung aus einer auf-
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rechten Lage (208) um eine erste horizontale Achse
(220) ermdglicht dem kinetischen Element, sich unter
EinfluR der Schwerkraft aus der Ausgangsposition in den
Freigabekanal und in Kontakt mit dem Freigabeelement
zu bewegen, wodurch die Ose freigegeben wird.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft Klinken fiir
Behalter und genauer eine Klinke zum VerschlieRen ei-
nes Deckels an einem Koérper eines Behélters.

[0002] Es ist bekannt, daR Klinken, die Behalter ver-
schlieRen, den Behalter verschlielen, wenn sich der Be-
halter in einer aufrechten Lage befindet, und den Behal-
ter aufschlieBen, wenn sich der Behalter nach Entleerung
in einer umgedrehten Position befindet. Falls jedoch der
Behalter vor seiner Entleerung auf eine seiner Seiten um-
fallt, kénnen solche Klinken den Behalter vorzeitig auf-
schlielen. Folglich gibt es auf dem Gebiet Verbesse-
rungspotential.

[0003] Diese Aufgabe wird durch denindem unabhan-
gigen Anspruch angegebenen Erfindungsgegenstand
geldst. Bevorzugte Ausflihrungsformen der Erfindung
sind in den Unteranspriichen angegeben.

[0004] Der hierin offenbarte innovative Mechanismus
sichert einen Behalter auf einzigartige und innovative
Weise, um sicherzustellen, dal® der Behalter gesichert
bleibt, bis ein Mensch ihn manuell freigibt oder der Be-
halter einer Drehung unterzogen wird, die mit einer wah-
rend eines Abholprozesses durchlaufenen Uberein-
stimmt. Ferner tritt der Behalter in einen Schlie@modus,
der ein Riicksetzen in die aufrechte Lage erfordert, bevor
der Behélter gedffnet werden kann, falls eine andere Dre-
hung eintritt. Diese Merkmale sind neuartig und einzig-
artig und stellen daher eine Verbesserung auf dem Ge-
biet dar.

[0005] Eine genauere Beschreibungder Erfindung, die
oben kurz beschrieben wurde, wird unter Bezugnahme
auf bestimmte Ausfliihrungsformen dieser erfolgen, die
in den beigefligten Zeichnungen illustriert sind. Mit dem
Verstandnis, dafl diese Zeichnungen nur typische Aus-
fuhrungsformen der Erfindung darstellen und daher nicht
als Beschrankung ihres Umfangs zu betrachten sind,
werden die Ausfihrungsformen der Erfindung mit zu-
satzlicher Genauigkeit und zusatzlichem Detail durch die
Verwendung der begleitenden Zeichnungen beschrie-
ben und erlautert. Hierbei zeigen:

FIG. 1 einen manuellen Freigabemechanismus der
Klinkenanordnung, die an einer AuRenflache einer
Vorderseite eines Behalters montiert ist,

FIG. 2 eine Haspenanordnung der Klinkenanord-
nung, die an einer Innenflache der Vorderseite des
Behalters montiert ist,

FIG. 3 die Haspenanordnung von FIG. 2 mit entfern-
ter Abdeckung und einer Haspe in einer ausgeklink-
ten Position,

FIG. 4 die Haspenanordnung von FIG. 3 mit der Has-
pe in einer eingeklinkten Position und in eine Ose
eingreifend,
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FIG. 5 eine Querschnittsansicht der Haspenanord-
nung von FIG. 2 entlang Linie A-A,

FIG. 6 eine Querschnittsansicht der Haspenanord-
nung und des Behalters von FIG. 2, nachdem eine
Vorwartsdrehung die Ose freigegeben hat,

FIG. 7 eine Querschnittsansicht der Haspenanord-
nung und des Behalters von FIG. 2 nach einer seit-
lichen Drehung, wobei die Haspe weiterhin in die
Ose eingreift,

FIG. 8 den manuellen Ausklinkmechanismus von
FIG. 1 mit entfernter Abdeckung und den Knépfen
in der geschlossenen Position,

FIG. 9 den manuellen Ausklinkmechanismus von
FIG. 1 mit entfernter Abdeckung und den Knépfen
zur offenen Position hin bewegt,

FIG. 10 eine perspektivische Ansicht der Haspena-
nordnung von FIG. 4,

FIG. 11 eine perspektivische Explosionsansicht ei-
nes alternativen Ausfiihrungsbeispiels der Haspen-
anordnung,

FIG. 12 die Haspenanordnung von FIG. 11 mit ent-
fernter Abdeckung und der Haspe in der ausgeklink-
ten Position.

[0006] Bei der Beschreibung bestimmter Merkmale
verschiedener Ausfiihrungsformen der vorliegenden Er-
findung werden Bezugszeichen in Bezug auf die Figuren
verwendet, die die Beschreibung begleiten. Ahnliche
oder identische Bezugszeichen in verschiedenen Figu-
ren kénnen verwendet werden, um dhnliche oder identi-
sche Komponenten unter verschiedenen Ausflihrungs-
formen der vorliegenden Erfindung anzuzeigen.

[0007] FIG. 1 zeigt einen manuellen Freigabemecha-
nismus 100 der Klinkenanordnung 102, die an einer Au-
Renflache 104 einer Vorderseite 106 eines Behélters 108
montiert ist. In einer Ausflihrungsform enthalt der Behal-
ter 108 einen Deckel (nicht gezeigt), der an einer Ruck-
seite des Behalters 108 mit Scharnieren angebracht ist,
und der Behalter 108 ist konstruiert, zum Entleeren nach
vorne geneigt zu werden. Behalter dieser Art werden
haufig fur allgemeinen Hausmill verwendet. Wahrend
eines Abholvorgangs ergreift ein Fahrzeug mit einer Son-
dervorrichtung den Behalter 108, hebt ihn an und neigt
ihn dann nach vorne, um den Inhalt des Behalters in ei-
nen Sammelbehalter am Fahrzeug zu entleeren. Dem-
entsprechend mulB sich der Deckel fiir diese Art von Be-
hélter automatisch 6ffnen, wenn er aus der aufrechten
Position nach vorne geneigt wird, aber darf sich in ande-
ren Lagen nicht 6ffnen. Der manuelle Freigabemecha-
nismus 100 ermdglicht unabhangig von einer Lage des
Behélters 108 eine manuelle Freigabe des Deckels.
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[0008] FIG. 2 zeigt eine Haspenanordnung 200 der
Klinkenanordnung 102, die an einer Innenflache 202 der
Vorderseite 106 des Behdlters 108 montiert ist. Es ist
gleichermalRen mdglich, die Haspenanordnung 200 und
den manuellen Freigabemechanismus 100 an anderen
Stellen im Behalter 108 zu montieren, einschliellich an-
derer Stellen an der Vorderseite 106 sowie den Seiten.
An einer Rickseite 204 des Behalters 108 befindet sich
ein Scharnier 206 fir den Deckel (nicht gezeigt) . Der
manuelle Freigabemechanismus 100 und die Haspena-
nordnung 200 bilden eine Vorrichtung zum Sichern eines
Behalters 108.

[0009] InFIG.1undFIG. 2istder Behalter 108 in einer
aufrechten Lage 208 gezeigt, aus der sich der Behalter
108 in eine Vorwartsrichtung 210, eine Rickwartsrich-
tung 212, eine Richtung seitlich nach links 214 und eine
Richtung seitlich nach rechts 216 drehen kann. Die Dreh-
richtungen sind mit Pfeilen gezeigt und bezeichnen eine
Bewegungsrichtung, die von der Haspenanordnung 200
durchlaufen wird, wenn der Behalter 108 aus der auf-
rechten Lage 208 gedreht wird. Als solche bewegt sich
die Haspenanordnung 200 in den gezeigten Richtungen,
wenn sich die Haspenanordnung 200 mit dem Behalter
108 dreht. Falls der Behalter 108 nach vorne geneigt
wird, wahrend er auf dem Boden bleibt, dreht sich die
Haspenanordnung 200 um eine entfernte erste Achse
(nicht gezeigt), die sich an einem Ful® des Behalters 108
befindet. Falls der Behalter 108 wéhrend eines Abhol-
vorgangs geneigt wird, werden sich der Behalter 108 und
die Haspenanordnung 200 mit der Sonderanordnung
des Mullabfuhrfahrzeugs um eine andere erste Achse
drehen. Alle ersten Achsen sind jedoch unabhangig von
ihren jeweiligen Positionen parallel zueinander. Glei-
chermaflen wiirde eine seitliche Drehung um eine hori-
zontale zweite Achse erfolgen, die senkrecht auf die ers-
te Achse 220 ist (von oben nach unten blickend
gesehen) . Falls der Behalter beispielsweise durch wilde
Tiere oder das Wetter aus der aufrechten Lage geneigt
wird, kann sich die zweite Achse an einem Ful} des Be-
hélters befinden.

[0010] Obwohl unwahrscheinlich, ist es méglich, dal
sich die Haspenanordnung 200 an Ort und Stelle dreht.
In einem solchen Fall wirden die Vorwarts- und Riick-
wartsdrehung um eine horizontal orientierte Achse, wie
beispielsweise die erste Achse 220, erfolgen. Gleicher-
mafRenwdirde eine seitliche Drehung um eine horizontale
Achse erfolgen, die senkrecht auf die erste Achse 220
ist, wie zum Beispiel eine zweite Achse 222.

[0011] Eine Ose (nicht gezeigt) istam Deckel gesichert
und die Haspenanordnung 200 ist konfiguriert, in die Ose
einzugreifen, wodurch sie den Deckel geschlossen halt.
[0012] Die Haspenanordnung 200 wird nur dann die
Ose (und den Deckel) freigeben, falls der manuelle Frei-
gabemechanismus 100 manuell betatigt wird oder falls
der Behalter 108 aus der aufrechten Lage 208 in die Vor-
wartsrichtung 210 Uber einen Vorwartsschwellenwinkel
und mit ausreichender Geschwindigkeit gedreht wird.
Falls der Behalter 108 in die Riickwartsrichtung 212 oder
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in eine der seitlichen Richtungen 214, 216 gedreht wird,
wird die Haspenanordnung 200 die Ose in ihr halten und
die Haspenanordnung 200 "verriegeln". Nach der Ver-
riegelung muB die Haspenanordnung 200 durch Zuriick-
bringen des Behalters 108 (und der daran befestigten
Haspenanordnung 200) in die aufrechte Lage 208 "riick-
gesetzt" werden, bevor eine Drehung in die Vorwarts-
richtung 210 bewirken kann, daR die Ose freigegeben
wird.

[0013] FIG. 3zeigtdie Haspenanordnung200vonFIG.
2 mit entfernter Abdeckung 300 und einer Haspe 302,
die in eine ausgeklinkte Haspenposition 304 vorge-
spannt ist, beispielsweise durch eine Spiralfeder (nicht
sichtbar) hinter der Haspe 302. Optionale Trassen 306
fihren die Ose beim SchlieRen des Deckels in die Haspe
302. Sobald die Ose eine Kontaktfliche 308 der Haspe
302 berihrt, bewirkt ein fortgesetztes Senken des De-
ckels (und der Ose), daR sich die Haspe 302 um einen
Haspenstift 310 in eine Richtung im Uhrzeigersinn 312
dreht. Die Haspe 302 enthéalt eine Haspenlasche 314 und
eine Haspenvertiefung 316.

[0014] Ein Stellglied 320 ist in eine ausgeklinkte Stell-
gliedposition 322 vorgespannt, beispielsweise durch ei-
ne Spiralfeder (nicht sichtbar) hinter dem Stellglied 320.
Das Stellglied 320 enthalt einen Stellgliedmitnehmer
324, eine interne Freigabelasche 326 und ein Freigabe-
element 328. Wenn sich die Haspe 302 in die Richtung
im Uhrzeigersinn 312 dreht, bertihrt die Lasche der Has-
pe 314 den Stellgliedmitnehmer 324 und eine weitere
Drehung der Haspe 302 bewirkt, daf sich das Stellglied
320 in eine Richtung entgegen dem Uhrzeigersinn 330
um einen Stellgliedstift 332 dreht.

[0015] Die Abdeckung 300 enthdlt eine interne Seite-
néffnung 340, durch die die interne Freigabelasche 326
ragt, wenn die Abdeckung 300 montiert ist.

[0016] FIG. 4 zeigt die Haspenanordnung von FIG. 3,
nachdem sich die Haspe 302 ausreichend in die Richtung
im Uhrzeigersinn 312 gedreht hat, damit der Stellglied-
mitnehmer 324 in die Vertiefung der Haspe 316 eingreift.
Der Eingriff tritt aufgrund der durch die Vorspannung des
Stellglieds 320 verursachte Vorspannung am Stellglied-
mitnehmer 324 nach oben und aufgrund der durch die
Vorspannung der Haspe 302 verursachte Vorspannung
der Lasche der Haspe 314 nach rechts auf. Wenn sich
die Haspe 302 in dieser eingeklinkten Haspenposition
400 befindet und sich das Stellglied 320 in dieser einge-
klinkten Stellgliedposition 402 befindet, sichert die Haspe
302 die Ose 404 so, daR die Ose 404 nicht entfernt wer-
den kann, es sei denn, der manuelle Freigabemechanis-
mus 100 wird manuell betatigt oder der Behalter 108 wird
ausreichend aus der aufrechten Lage 208 in die Vor-
wartsrichtung 210 gedreht.

[0017] Obwohl diese Ausfiihrungsform die Haspe 302
und das Stellglied 320 und ihre assoziierten Merkmale
und Federn enthalt, verstehen Durchschnittsfachleute,
dal andere Anordnungen verwendet werden kénnen,
um die Ose I6sbar einzuklinken. Es kénnen zum Beispiel
lineare Federn anstatt von Spiralfedern verwendet wer-
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den, Vertiefungen und Laschen kédnnen umgekehrt sein
und die Haspe kann in der entgegengesetzten Richtung
arbeiten usw.

[0018] AuRerdemwird ein kinetisches Element410ge-
zeigt. In dieser Ausfiihrungsform ist das kinetische Ele-
ment kugelférmig, aber es kann eine beliebige Form an-
nehmen, solange sich das kinetische Element unter dem
Einfluss der Schwerkraft bewegen kann. Das kinetische
Element 410 ist in einer Kammer 412 mit einem Freiga-
bekanal 414, einer linken Falle 416, die sich seitlich und
nach oben erstreckt, einer rechten Falle 418, die sich
seitlich und nach oben erstreckt, und einer riickseitigen
Falle (nicht sichtbar) angeordnet, die sich seitlich und
nach oben erstreckt. Zusammen werden die Fallen als
eine Fallenanordnung bezeichnet. Die riickseitige Falle
wird gebildet, wenn ein Vorsprung 420, der sich auf der
Abdeckung 300 befindet, in einen oberen Teil 422 der
Kammer 412, aber nicht in einen unteren Teil 424 der
Kammer 412 vorsteht. Die riickseitige Falle wird unter
dem Vorsprung 420 und hinter (in FIG. 4 aus der Seite
heraus) dem kinetischen Element 410 gebildet, wenn
sich das kinetische Element in einer Ausgangsposition
430 befindet, wie in FIG. 4 gezeigt. Die riickseitige Falle
kann deutlicher in FIG. 5 gesehen werden. Die riicksei-
tige Falle kann jedoch als Teil des Inneren der Haspen-
anordnung 200 gebildet sein, und/oder die seitlichen Fal-
len 416, 418 kénnen als Teil der Abdeckung 300 gebildet
sein. Die spezifische gewahlte Konstruktion hangt von
Gestaltungswiinschen ab. Der Freigabekanal 414 und
die Fallen werden mit einem geradlinigen Querschnitt
gezeigt, kdnnen aber als eine Frage der Designwahl eine
beliebige Form annehmen. Gleichermalien werden der
Freigabekanal 414 und die Fallen als gerade gezeigt,
kénnen aber je nach Wunsch gekrimmt oder gelenkig
sein oder sich ausweiten oder verengen, um eine damit
verbundene gewiinschte Wirkung zu erzielen.

[0019] Das kinetische Element 410 ruht aufgrund von
abgewinkelten Oberflachen 432, die das kinetische Ele-
ment an eine Vorderwand 434 des Freigabekanals trei-
ben, die zum Freigabekanal 414 fiihrt, in der Ausgangs-
position 430, wenn sich der Behélter 108 und die Has-
penanordnung 200 in der aufrechten Lage 208 befinden.
Daskinetische Element 410 hat direkt aus der Ausgangs-
position 430 Zugang auf den Freigabekanal 414 und alle
Fallen und das kinetische Element 410 kann sich in der
Kammer 412 als Reaktion auf Lagednderungen der Kam-
mer 412 aufgrund von Lageanderungen der Haspenan-
ordnung 200 frei bewegen. Eine Vorderwand 436 der
linken Falle und eine Vorderwand 438 der rechten Falle
kénnen in Bezug auf die Vorderwand 434 des Freigabe-
kanals geneigt sein, um eine Trichterwirkung zu bieten,
die daskinetische Element zur Vorderwand 434 des Frei-
gabekanals und an die Ausgangsposition 430 treibt.
[0020] Falls sich die Haspenanordnung 200 aus der
aufrechten Lage 208 ausreichend in die Richtung seitlich
nach links 214 (in FIG. 4 gegen den Uhrzeigersinn) dreht,
wird das kinetische Element 410 in die linke Falle 416
eindringen und dort wahrend einer weiteren Drehung
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nach links (gegen den Uhrzeigersinn) bis zu und Uber
180 Grad bleiben. Das Ausmal der Drehung nach links,
das ausreichend ist, hdngt von der Designwahl ab und
hangtvon einem Winkel 440 zwischen einer horizontalen
Linie 442 und einer Bodenflache 444 der linken Falle 416
ab. Falls zum Beispiel der Winkel 440 fiinfzehn (15) Grad
betragt, dann ist der Schwellenwinkel seitlich nach links
funfzehn (15) Grad, und deshalb bewirkt eine Drehung
von Uber fliinfzehn (15) Grad nach links, dass die Schwer-
kraft das kinetische Element 410 in die linke Falle 416
zieht. Ein Bereich mit zulassigen Werten fir den Winkel
440 enthalt einen Bereich Giber null Grad bis gerade unter
neunzig (90) Grad.

[0021] Falls sich die Haspenanordnung 200 aus der
aufrechten Lage 208 ausreichend in die Richtung seitlich
nach rechts 216 (in FIG. 4 im Uhrzeigersinn) dreht, wird
das kinetische Element 410 in die rechte Falle 418 ein-
dringen und dort wahrend einer weiteren Drehung nach
rechts (im Uhrzeigersinn) bis zu und Gber 180 Grad blei-
ben. Wie bei der linken Falle 416 hangt das Ausmal} der
Drehung nach rechts, das ausreichend ist, von der De-
signwahl ab und hangt von einem Winkel 450 zwischen
einer horizontalen Linie 452 und einer Bodenflache 454
derrechten Falle 418 ab. Ein Bereich mitzulassigen Wer-
ten fir den Winkel 450 enthalt einen Bereich lber null
Grad bis gerade unter neunzig (90) Grad. Falls zum Bei-
spiel der Winkel 450 flinfzehn (15) Grad betragt, dann
istder Schwellenwinkel seitlich nach rechts flinfzehn (15)
Grad, und deshalb bewirkt eine Drehung von Uber fiinf-
zehn (15) Grad nach rechts, dal} die Schwerkraft das
kinetische Element 410 in die rechte Falle 418 zieht.
[0022] Ineiner Ausfliihrungsform kann ein SchlofR oder
ein justierbarer Anschlag (nicht gezeigt) in der Haspen-
anordnung 200 installiert sein, das bzw. der verhindert,
dal das Freigabeelement 410 betétigt wird, wenn das
kinetische Element 410 auf dieses auftrifft. Ein Schlissel
oder ein Kombinationsschloss oder ein Anschlagmecha-
nismus kann beispielsweise so auf einem Vorsprung 460
der Abdeckung installiert werden, dal® das Schlo3 oder
der Anschlag in der geschlossenen Position eine Bewe-
gung des Freigabeelements 328 verhindern kann. Ein
solches Merkmal kann nitzlich sein, wenn keine Miillab-
fuhr erwartet wird. Das Schlo3 kann zum Beispiel in den
Tagen vor einer erwarteten Mullabfuhr verschlossen blei-
ben und unmittelbar vor der Miillabfuhr aufgeschlossen
werden, wodurch die Méglichkeit eliminiertwird, dass der
Behalter 108 gedffnet wird, es sei denn, der manuelle
Freigabemechanismus 100 wird betéatigt.

[0023] FIG. 5isteine Querschnittsansichtder Haspen-
anordnung 200 von FIG. 2 entlang Linie A-A, die die Kam-
mer 412 mit der angebrachten Abdeckung 300 und ihrem
zugehdrigen Vorsprung 420 zeigt. Es wird gezeigt, daf}
der Vorsprung 420 in den oberen Teil 422 der Kammer
412, aber nicht in den unteren Teil 424 der Kammer 412
vorsteht. Das Volumen unter dem Vorsprung 420 ist die
rickseitige Falle 500. Falls sich die Haspenanordnung
200 aus der aufrechten Lage 208 ausreichend in die
Ruckwartsrichtung 212 (in FIG. 5 gegen den Uhrzeiger-
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sinn) dreht, wird das kinetische Element 410 in die riick-
seitige Falle 500 eindringen und dort wahrend einer wei-
teren Ruckwartsdrehung bis zu und tber 180 Grad blei-
ben. Wie bei der linken Falle 416 und der rechten Falle
418 hangt das Ausmal der Drehung nach rechts, das
ausreichend ist, von der Designwahl ab und hangt von
einem Winkel 510 zwischen einer horizontalen Linie 512
und einer Bodenflache 514 der rlckseitigen Falle 500
ab. Falls zum Beispiel der Winkel 510 flinfzehn (15) Grad
betragt, dann istder Schwellenwinkel riickwarts flinfzehn
(15) Grad, und deshalb bewirkt eine Rickwartsdrehung
von uber flinfzehn (15) Grad, daR die Schwerkraft das
kinetische Element410 in die riickseitige Falle 500 zieht.
Ein Bereich mit zulassigen Werten fiir den Winkel 510
enthalt einen Bereich ber null Grad bis gerade unter
neunzig (90) Grad.

[0024] Fir alle Fallen wird ein Ricksetzen der Has-
penanordnung 200 durch Zurlickbringen der Haspena-
nordnung 200 in die aufrechte Lage 208 das kinetische
Element410indie Ausgangsposition 430 zurtickbringen.
[0025] Alternativ kdnnen die Winkel 440, 450 und 510
null enthalten. In einer solchen Ausfiihrungsform kann
sich das kinetische Element 410 horizontal frei innerhalb
der Kammer 412 bewegen, aber wiirde sich nach einer
Initiierung einer Drehung in die Vorwartsrichtung 210 zur
Vorderwand 434 des Freigabekanals und danach bei
fortlaufender Vorwartsdrehung in den Freigabekanal 414
bewegen. In dieser Ausfiihrungsform wirde die Aus-
gangsposition erweitert, sodal} sie die Volumina enthalt,
in denen sich das kinetische Element 410 befinden kénn-
te, wenn sich der Behalter 108 in der aufrechten Lage
208 befindet.

[0026] Falls sich die Haspenanordnung 200 aus der
aufrechten Lage 208 ausreichend in die Vorwartsrich-
tung 210 (in FIG. 5 im Uhrzeigersinn) dreht, wird das
kinetische Element 410 in den Freigabekanal 414 eintre-
ten, sich zum im Freigabekanal 414 angeordneten Frei-
gabeelement 328 bewegen und schliellich auf dieses
auftreffen. In einer Ausfiihrungsform ist das Freigabee-
lement 328 an einem Ende 526 des Freigabekanals 414
angeordnet, aber es kann sich irgendwo darin befinden.
Sollte das kinetische Element 410 mit ausreichendem
Impuls auf das Freigabeelement auftreffen, wird das Frei-
gabeelement 328 entlang der Bewegungsrichtung des
kinetischen Elements 410 bewegt. Diese Bewegung be-
wirkt, daB sich das Stellglied 320 in der Richtung gegen
den Uhrzeigersinn 330 dreht, was den Stellgliedmitneh-
mer 324 aus der Haspenvertiefung 316 ausklinkt. Dieses
Ausklinken setzt die Haspe 302 frei, sodal} sie sich unter
ihrer Vorspannung zurick in die ausgeklinkte Haspen-
position 304 dreht (siehe FIG. 3 und 4). Dies gibt wieder-
um die Ose 404 frei, was den Deckel freigibt und ermég-
licht, daf® der Inhalt des Behélters 108 den Behalter 108
verlaRt.

[0027] Wie beiden Fallen hangt das Ausmal der Vor-
wartsdrehung, das ausreichend ist, von der Designwahl
ab und hangt von einem Winkel 520 zwischen einer ho-
rizontalen Linie 522 und der Vorderwand 434 des Frei-
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gabekanals 414 ab. In einer Ausfihrungsform betragt
der Winkel 520 mindestens einhundert (100) Grad, wobei
dann der Vorwartsschwellenwinkel gleich sein, mindes-
tens einhundert (100) Grad betragen wirde. Ein Bereich
an zuldssigen Werten fir den Winkel 560 enthalt prak-
tisch beliebige Werte tber null Grad und insbesondere
Uber einhundert (100) Grad. Idealerweise ist der Winkel
520 so ausgewahlt, daR die Haspenanordnung die Ose
404 darin halt, bis ein Uberzeugendes Ausmal} an Vor-
wartsdrehung eintritt, aber die Ose 404 freigibt, bevor
sich der Inhalt im Behalter 108 verlagert und auf den
Deckel driickt, was moglicherweise die Betatigung der
Haspenanordnung 200 danach behindert.

[0028] In einer Ausflhrungsform sind die Winkel 440,
450 und 510 kleiner als der Winkel 520, um sicherzustel-
len, dald das kinetische Element 410 durch eine uner-
wiinschte Drehung gefangen wird, bevor es die Mdglich-
keit hat, in den Freigabekanal 414 einzutreten.

[0029] Das kinetische Element 410 muf} auf das Frei-
gabeelement 328 mit ausreichendem Impuls auftreffen,
um den Eingriff zwischen dem Stellgliedmitnehmer 324
von der Haspenvertiefung 316 zu Gberwinden. Dies ver-
hindert eine Freigabe in Féllen, wenn der Behalter 108
beispielsweise einfach umfallt. Der Schwellenimpulsbe-
trag ist eine Frage der Designwahl und kann durch Re-
geln der Vorspannkraft, die durch die jeweilige Feder auf
der Haspe 302 ausgelibt wird, der Vorspannkraft, die
durch die jeweilige Feder auf dem Stellglied 320 ausge-
bt wird, und einer Geometrie des Stellgliedmitnehmers
324 von der Haspenvertiefung 316 und Anderem gere-
geltwerden. Das Erzeugen des Schwellenimpulsbetrags
ist ebenfalls eine Frage der Designwahl und kann durch
richtige Auswahlvon Masse und Gewicht des kinetischen
Elements 410, des Winkels 520, einer Lange des Frei-
gabekanals 414 und einer Hebeldistanz vom Stellglied-
stift 332, in der das kinetische Element 410 das Freiga-
beelement 328 beriihrt und Anderem erreicht werden. In
einer Ausfiihrungsform besteht das kinetische Element
aus Metall und weist einen Durchmesser von 0,75 Zoll
(19,05 mm) auf.

[0030] FIG.6isteine Querschnittsansichtder Haspen-
anordnung 200 und des Behalters 108, nachdem eine
ausreichende Drehung in die Vorwartsrichtung 210 der
Schwerkraft ermdglicht hat, das kinetische Element 410
in den Freigabekanal 414 und diesen hinunterzuziehen,
bis das kinetische Element das Freigabeelement 328 ge-
troffen hat, wodurch bewirkt wird, daf die Haspenanord-
nung 200 die Ose 404 auf die oben beschriebene Weise
freigibt. Mit der Freigabe der Ose 404 und des zugehé-
rigen Deckels kann der Inhalt des Behalters 108 den Be-
hélter 108 verlassen.

[0031] Mit der Haspe 302 in der ausgeklinkten Has-
penposition 304 aufgrund des oben beschriebenen Frei-
gabeprozesses der Ose ist die Haspe 302 wieder bereit,
die Ose 404 aufzunehmen. Ein Zuriickbringen des Be-
hélters 108 in die aufrechte Lage 208 durch Umkehren
der Neigung setzt das kinetische Element 410 in die Aus-
gangsposition 430 zuriick, senkt die Ose 404 in die Has-
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pe 302 und bewirkt, daR die Haspe wiederum die Ose
404 und den Deckel in der Haspenanordnung 200 si-
chert.

[0032] Falls der Behalter 108 und die Haspenanord-
nung 200 statt dessen aus der aufrechten Lage 208 in
die Rickwartsrichtung 212 gedreht wirden, wiirde das
kinetische Element 410 statt dessen von der Schwerkraft
in die riickseitige Falle 500 gezogen, wodurch das kine-
tische Element 410 eingesperrt wird, bis der Behalter 108
in die aufrechte Lage 208 zuriickgebracht wird.

[0033] FIG. 7 isteine Querschnittsansicht der Haspen-
anordnung 200 und des Behalters 108, nachdem eine
ausreichende Drehung in die seitliche Richtung nach
rechts 216 der Schwerkraftermdglicht hat, das kinetische
Element410 in die rechte Falle 418 zu ziehen. Wenn das
kinetische Element 410 in der rechten Falle 418 gefan-
gen ist, bleibt das Freigabeelement 328 unberihrt und
die Ose 404 wird nicht freigegeben, sondern bleibt statt
dessen in der Haspenanordnung 200 gesichert. Aus die-
ser Lage wirde eine Drehung in die Vorwartsrichtung
210 nicht in einer Freigabe der Ose 404 resultieren, da
das kinetische Element 410 in der rechten Falle 418 ge-
fangen bleibt. Um die Ose 404 freizugeben, nachdem
das kinetische Element 410 auf diese Weise gefangen
ist, muB} das kinetische Element 410 in die Ausgangspo-
sition 430 zuriickgebracht werden, was einfach durch Zu-
rickbringen/Rucksetzen des Behalters 108 in die auf-
rechte Lage 208 und nachfolgendes Bewirken der not-
wendigen Drehung in die Vorwartsrichtung 210 erreicht
werden kann. In der gezeigten Ausfihrungsform gelten
die gleichen Prinzipien fir die Haspenanordnung 200
nach einer ausreichenden Drehung in die seitliche Rich-
tung nach links 214 aufgrund der gezeigten Symmetrie
zwischen der rechten Falle 418 und der linken Falle 416
um den Freigabekanal 414.

[0034] FIG. 8 zeigt den manuellen Freigabemechanis-
mus 100 mit entfernter Abdeckung 800 und einem linken
Knopf 802, der durch eine linke Feder 806 in eine ge-
schlossene Position 804 des linken Knopfes vorge-
spannt ist, und einem rechten Knopf 808, der durch eine
rechte Feder 812 in eine geschlossene Position 810 des
rechten Knopfes vorgespannt ist. Die Knopfe 808, 808
sind angeordnet, um ins Innere einer Vertiefung 820 in
der Abdeckung 800 zu passen, und die Vertiefung 820
erlaubt eine lineare Bewegung der Knopfe 802, 808 da-
rin. In der gezeigten Ausflihrungsform enthalt der linke
Knopf 802 ein Zahnstangenrad 824, das in ein Stirnrad
826 auf einem Zwischenelement 828 eingreift. Dement-
sprechend dreht eine Bewegung des linken Knopfes 802
aus der geschlossenen Position 804 des linken Knopfes
das Zwischenelement 828 im Uhrzeigersinn, wenn sich
das Zwischenelement 828 frei drehen kann. Die Drehung
des Zwischenelements 828 bewirkt, da die Haspenan-
ordnung 200 die Ose 404 freigibt.

[0035] In der gezeigten Ausfiihrungsform enthalt der
rechte Knopf 808 eine Knopflasche 830, die an eine Ele-
mentlasche 832 an einer Grenzflache 834 stof3t, wenn
sich der rechte Knopf 808 in der geschlossenen Position
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810 des rechten Knopfes befindet. Eine Bewegung des
rechten Knopfes 808 aus der geschlossenen Position
810 des rechten Knopfes bewegt eine Knopfvertiefung
836 neben der Elementlasche 832. Diese Bewegung eli-
miniert die Grenzflache 834, was die Zwischenelement
828 freisetzt, damit es sich dreht, aber hat keine andere
Auswirkung auf das Zwischenelement 828. Die Bewe-
gung des linken Knopfes 802 von der geschlossenen Po-
sition 804 des linken Knopfes (und eine damit verbunde-
ne Drehung des Zwischenelements 828) wird dadurch
vom rechten Knopf 808 blockiert, wenn sich der rechte
Knopf 808 in der geschlossenen Position 810 des rech-
ten Knopfes befindet. Eine Bewegung des rechten Knop-
fes 808 aus der geschlossenen Position 810 des rechten
Knopfes verursacht keine Bewegung des Zwischenele-
ments 828. Dementsprechend miissen beide Kndpfe
802, 808 bewegt werden, um eine Bewegung des Zwi-
schenelements 828 zu bewirken und dadurch die Ose
404 manuell freizugeben. Diese Bewegung kann gleich-
zeitig erfolgen und/oder der rechte Knopf 808 kann zuerst
bewegt werden.

[0036] FIG. 9 zeigtden manuellen Freigabemechanis-
mus 100 mit entfernter Abdeckung 800, wobei der linke
Knopf 802 in eine offene Position 900 des linken Knopfes
bewegt wurde und der rechte Knopf 808 in eine offene
Position des rechten Knopfes 902 bewegt wurde. Die
Bewegung des rechten Knopfes 808 hat das Zwischen-
element 828 freigesetzt, sodal} es sich drehen kann. Die
Bewegung des linken Knopfes 802 hat bewirkt, daf3 sich
das Zwischenelement 828 dreht. Eine Welle 840 des Zwi-
schenelements 822 erstreckt sich durch eine Platte 842
des manuellen Freigabemechanismus 100 und in die
Haspenanordnung 200 und eine Drehung der Welle 840
bewirkt, daR die Haspenanordnung 200 die Ose 404 frei-
gibt. Ein Bewegen beider Kndpfe 802, 808 zueinander
auf diese kneifende Weise ist flir Menschen natdrlich,
aber schwer fur wilde Tiere zu erreichen. Dies reduziert
die Méglichkeit, daR wilde Tiere die manuelle Freigabe
betétigen.

[0037] FIG. 10 ist eine perspektivische Ansicht der
Haspenanordnung 200, die eine Rickseite des manuel-
len Freigabemechanismus 100 mit bewegter Haspe 302
zeigt, umdie Welle 840 des Zwischenelements 828 sicht-
bar zu machen, wo sie durch ein Gehduse 1000 der Has-
penanordnung 200 fihrt. Ein Wellenelement 1002 auf
der Welle 840 wirkt mit einem Stellgliedelement 1004 auf
eine Weise zusammen, die bewirkt, dal} sich der Stell-
gliedmitnehmer 324 senkt und dadurch die Haspe 302
ausklinkt, wenn das Zwischenelement 828 durch den
manuellen Freigabemechanismus 100 gedreht wird. In
der gezeigten Ausfiihrungsform ist das Wellenelement
1002 ein exzentrischer Vorsprung, der auf das Stellglie-
delement 1004 nach unten driickt, wenn das Zwischen-
element 828 gedreht wird.

[0038] Eine manuelle Freigabe wird auch durch die in-
terne Freigabelasche 326 ermdglicht, die sich durch die
interne Seitendffnung 340 der Abdeckung 300 erstreckt.
Ein einfaches Senken der internen Freigabelasche 326
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von der Innenseite des Behélters 108 senkt den Stell-
gliedmitnehmer 324, wodurch die Haspe 302 ausgeklinkt
wird und die Ose 404 freigegeben wird.

[0039] FIG. 11 ist eine perspektivische Explosionsan-
sicht eines alternativen Ausfiihrungsbeispiels der Has-
penanordnung. FIG. 11 zeigt die Haspenanordnung
1100 mit entfernter Abdeckung 1102 und die Haspe
1104, eine Haspen-Spiralfeder 1108 hinter der Haspe
1104, die Kontaktflache 1120 der Haspe 1104, den Has-
penstift 1122 und die Haspenlasche 1124, die Haspen-
vertiefung 1126. Ebenfalls sichtbar sind das Stellglied
1130, die Stellglied-Spiralfeder 1132 hinter dem Stell-
glied 1130, das Freigabeelement 1134 und der Stellglied-
stift 1136. Diese Elemente funktionieren nach den glei-
chen Prinzipien wie in den Ausfiihrungsformen von FIG.
1-10, ebenso wie der manuelle Freigabemechanismus
1140.

[0040] Die Ausfiihrungsform von FIG. 11 ist denen in
FIG. 1-10 darin ahnlich, dass es eine Kammer 1142 gibt,
die eine Ausgangsposition 1144 und einen Freigabeka-
nal 1146 enthalt, wobei das Freigabeelement 1134 an
einem Ende des Freigabekanals 1146 angeordnetistund
das kinetische Element 1148 in der Kammer 1142 ange-
ordnet ist. In der Ausfiihrungsform von FIG. 11 gibt es
jedoch keine linke Falle, keine rechte Falle und keine
riickseitige Falle. Bei Neigung aus der aufrechten Lage
um ein Schwellenausmal oder mehr nach vorne bewegt
sich das kinetische Element 1148 im Freigabekanal 1146
aus der Ausgangsposition 1144 zum Freigabeelement
1134, bis das kinetische Element 1148 das Freigabee-
lement 1134 berthrt. Falls das kinetische Element 1148
einen ausreichenden Impuls tragt, dann bewirkt das Be-
rihren des Freigabeelements 1134, dal} das Freigabe-
element 1134 die Ose freigibt. Wie bei den Ausfiihrungs-
formen von FIG. 1-10 ist der Betrag des Impulses eine
Frage der Designwahl.

[0041] Der Betrag des Impulses kann durch Regeln
verschiedener Faktoren, einschlie3lich der GroRRe, Dich-
te und Form des kinetischen Elements 1148, der Ober-
flachentextur des kinetischen Elements 1148 und einer
Oberflache des Freigabekanals 1146 geregelt werden,
auf der sich das kinetische Element 1148 bewegt. In ei-
nem Ausflhrungsbeispiel ist das kinetische Element
1148 dieser Ausfiihrungsform kugelférmig. Im in FIG. 11
gezeigten Ausflihrungsbeispiel ist das kinetische Ele-
ment 1148 zylindrisch und umfalt ein erstes Ende 1150,
ein zweites Ende 1152 und eine gekrimmte Seite 1154
zwischen diesen.

[0042] Wenn es zylindrisch ist, kann das kinetische
Element 1148 so im Freigabekanal 1146 positioniert wer-
den, dalk das erste Ende 1150 flihrt, wenn sich das ki-
netische Element 148 im Freigabekanal 1146 zum Frei-
gabeelement 1134 bewegt. Das kinetische Element
1148 kann andere Formen annehmen, wie rechteckig,
quadratisch usw. Unerwarteterweise, wenn das kineti-
sche Element 1148 nicht kugelférmig ist und wenn das
kinetische Element 1148 in Bezug auf den Freigabekanal
1146 richtig bemessen ist, leistet das kinetische Element
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Widerstand gegenuber einer Bewegung entlang des
Freigabekanals, wenn der Abfallbehalter auf grobe Wei-
se geneigt wird, zum Beispiel, wenn er umgeworfen wird.
Wenn der Abfallbehalter jedoch auf gleichmaRige Weise
geneigt wird, wie durch einen Mullabfuhr-LKW, der den
Abfallbehalter wéhrend des Abholprozesses hebt und
neigt, bewegt sich das kinetische Element 1148 leichtim
Freigabekanal 1146 zum Freigabeelement 1134.
[0043] Obwohl nicht an eine bestimmte Theorie ge-
bunden, wird angenommen, dal3 das kinetische Element
1148 vibriert und/oder im Freigabekanal 1146 hupft,
wenn der Abfallbehalter auf grobe Weise geneigt wird,
und diese Vibration/dieses Hipfen verlangsamt
und/oder blockiert eine Bewegung des kinetischen Ele-
ments 1148 im Freigabekanal 1146 zum Freigabeele-
ment 1134. Im Gegensatz dazu ist das Heben und Nei-
gen des Abfallbehalters wahrend des Abholprozesses
gleichmaRig, sodal der AbholprozeR nicht bewirkt, daf3
das kinetische Element 1148 vibriert/hlpft. Folglich be-
wegt sich das kinetische Element 1148 wahrend des Ab-
holprozesses frei und der Deckel wird freigegeben.
[0044] In diesem Ausfiihrungsbeispiel ist ein Quer-
schnitt des kinetischen Elements 1148 kreisférmig, wah-
rend ein Querschnitt des Freigabekanals 1146 vierseitig
(z. B. quadratisch) ist. Folglich kénnen die jeweiligen
Querschnitte verschieden sein, aber sie kdnnen auch
gleich sein. Ein Ausmal} an Freiraum zwischen dem ki-
netischen Element 1148 und dem Freigabekanal 1146
kann ebenfalls geregelt werden, um die Reaktionsfreu-
digkeit des kinetischen Elements 1148 im Freigabekanal
1146 zu regeln. Ein relativ groRer Freiraum kann bei-
spielsweise verwendet werden, um die Bewegung des
kinetischen Elements 1148 zu lockern, wohingegen ein
relativ kleiner Freiraum verwendet werden kann, um die
Bewegung einzuschranken. Ein Freiraum, der jedoch zu
klein ist, kann die notwendige Vibration/Bewegung ver-
hindern, wodurch das kinetische Element 1148 losgeltst
wird. In einem Ausflihrungsbeispiel kann ein Durchmes-
ser 1170 des kinetischen Elements 1148 um einen (1)
Millimeter kleiner als eine Breite 1172 (und Tiefe) des
Freigabekanals 1146 sein. In einem Ausfiihrungsbeispiel
kann ein Bereich von 0,5 Millimetern bis zu 2,0 Millime-
tern verwendet werden.

[0045] Ferner kann eine Wechselwirkung des kineti-
schen Elements 1148 mit den Wanden 1160, 1162, 1164
des Freigabekanals 1146 geregelt werden, um die Re-
aktionsfreudigkeit des kinetischen Elements 1148 zu re-
geln. Das gezeigte kinetische Element umfalit beispiels-
weise eine Abschragung 1170 an jedem Ende 1150,
1152. Die Abschragung 1170 kann weggelassen wer-
den, was relativ scharfe Ecken 1176 lassen wirde, die
die Wande 1160, 1162, 1164 wahrend einer Vibration/ei-
nes Hipfens besser greifen wiirden, wodurch die Bewe-
gung des kinetischen Elements 1148 im Freigabekanal
1146 gemindert wird. Wenn die Kammer 1170 vorhanden
ist, kann ein Ausmaf} und eine Geometrie (ein Winkel)
der Abschragung 1170 geregelt werden, um die Wech-
selwirkung des kinetischen Elements 1148 mit den Wan-
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den 1160, 1162, 1164 zu regeln, wodurch die Reaktions-
freudigkeit des kinetischen Elements 1148 geregelt wird.
[0046] Daruberhinauskannein Verhaltnis einer Lange
zum Durchmesser (oder der Breite) des kinetischen Ele-
ments 1148 geregelt werden, um ein Ausmall an
Fehlausrichtung zu regeln, das wahrend der Vibrati-
on/des Hipfens zwischen dem kinetischen Element
1148 und dem Freigabekanal 1146 auftreten kann. Ein
relativ langes kinetisches Element 1148 bleibt zum Bei-
spiel besser innerhalb des Freigabekanals 1146 ausge-
richtet, als ein relativ kurzes kinetisches Element 1148.
Die gréRere Fehlausrichtung des relativ kiirzeren kineti-
schen Elements 1148 kann bewirken, dal} die Ecken
1176 besser greifen, wodurch eine Bewegung des kine-
tischen Elements 1148 im Vergleich zu einem relativ 1an-
geren kinetischen Element 1148 behindert wird.

[0047] Gleichermalien kdnnen die Wande 1160, 1162,
1164 konstruiert werden, ein bestimmtes Ausmall an
Elastizitat zu zeigen, die mit dem kinetischen Element
1148 zusammenwirkt, um die Vibration/das Hiipfen zu
foérdern oder zu reduzieren (z. B. zu regeln). Dartber hi-
naus konnen die Wande 1160, 1162, 1164 konstruiert
werden, ein bestimmtes Ausmalf} an Nachgiebigkeit zu
zeigen, um ein Ausmal an Griffigkeit zu regeln, das die
Ecken 1176 des kinetischen Elements 1148 beim Vib-
rieren/Hupfen zeigen. FIG. 12 zeigt das Ausfihrungsbei-
spiel FIG. 11 mit der entfernten Abdeckung 1102 und der
Haspe 1104, die in die ausgeklinkte Haspenposition
1202 vorgespannt ist, beispielsweise durch die Haspen-
Spiralfeder 1108 hinter der Haspe 1104. Beim SchlieRen
des Deckels des Abfallbehalters fiihren die optionalen
Trassen 1204 die Ose in die Haspe 1104, wahrend der
Deckel geschlossen wird. Sobald die Ose eine Kontakt-
flache 1120 der Haspe 1104 berthrt, bewirkt ein fortge-
setztes Senken des Deckels (und der Ose), daR sich die
Haspe 1104 um den Haspenstift 1122 in die Richtung im
Uhrzeigersinn 1208 dreht. Die Haspe 1104 enthalt die
Haspenlasche 1124 und die Haspenvertiefung 1126.
[0048] Das Stellglied 1130 wird in einer getroffenen
Stellgliedposition 1214 gezeigt, die wahrend des Abhol-
prozesses eintritt, wenn das kinetische Element 1148
nach einer angemessenen Neigung des Abfallbehalters
auf das Stellglied 1130 auftrifft. Das Stellglied 1130 ent-
halt den Stellgliedmitnehmer 1216, die interne Freigabe-
lasche 1218 und das Freigabeelement 1134. Der Impuls
deskinetischen Elements 1148 hat das Freigabeelement
1134 nach oben bewegt (wie in FIG. 12 gezeigt), was
das Stellglied 1130 in eine Richtung gegen den Uhrzei-
gersinn 1222 gedreht hat, was den Stellgliedmitnehmer
1216 aus der Haspenvertiefung 1126 ausgeklinkt hat,
wodurch die Haspe 1104 freigesetzt wurde, sodal sie
sich in eine Richtung gegen den Uhrzeigersinn 1224 in
die in FIG. 12 gezeigte ausgeklinkte Haspenposition
1202 gedreht hat, was die Ose freigibt.

[0049] DieErfindungbeziehtsich auch aufeine weitere
Vorrichtung, die Folgendes umfalt: eine Ose; und eine
Haspenanordnung, umfassend: eine Haspe, die konfi-
guriert ist, in die Ose einzugreifen; eine Kammer, die ei-
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nen Freigabekanal, eine Fallenanordnung und eine Aus-
gangsposition zwischen diesen umfalfit; ein in der Kam-
mer angeordnetes kinetisches Element; und ein Freiga-
beelement, das im Freigabekanal angeordnet ist und
wirksam mit der Haspe verbunden ist; wobei die Schwer-
kraft das kinetische Element in die Ausgangsposition
treibt, wenn sich die Haspenanordnung in einer aufrech-
ten Lage befindet, wodurch dem kinetischen Element Zu-
gang zum Freigabekanal und der Fallenanordnung ge-
boten wird; wobei sich eine Falle der Fallenanordnung
in einer anderen Richtung von der Ausgangsposition er-
streckt als der Freigabekanal; und wobei die Ausgangs-
position und der Freigabekanal so konfiguriert sind, dal
das kinetische Element unter Einflul der Schwerkraft in
der Ausgangsposition gehalten wird, bis die Haspenan-
ordnung eine Vorwartsdrehung um mindestens ein
Schwellenausmal erfahrt, wobei sich das kinetische Ele-
ment in dieser Lage in den Freigabekanal bewegt.
[0050] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung dieser
weiteren Vorrichtung betragt der Schwellenwert einhun-
dert (100) Grad.

[0051] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung dieser
weiteren Vorrichtung sind die Ausgangsposition und die
Fallenanordnung so konfiguriert, daf} das kinetische Ele-
ment unter Einflull der Schwerkraft in der Ausgangspo-
sition gehalten wird, bis die Haspenanordnung eine Dre-
hung in der anderen Richtung von maximal fiinfzehn (15)
Grad erfahrt, wobei sich das kinetische Element in dieser
Lage unter Einflull der Schwerkraft in die Falle der Fal-
lenanordnung bewegt.

[0052] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung dieser
weiteren Vorrichtung ist, sobald das kinetische Element
in die Falle tritt, die Falle konfiguriert, das kinetische Ele-
ment wahrend einer weiteren Drehung von bis zu min-
destens einhundertachzig (180) Grad darin zu halten.
[0053] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung dieser
weiteren Vorrichtung erstreckt sich der Freigabekanal
von der Ausgangsposition vorwarts und nach oben und
eine rickseitige Falle der Fallenanordnung erstreckt sich
von der Ausgangsposition rlickwarts, wenn sich die Has-
penanordnung in der aufrechten Lage befindet.

[0054] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung dieser
weiteren Vorrichtung erstreckt sich der Freigabekanal
von der Ausgangsposition vorwarts und nach oben und
eine seitliche Falle der Fallenanordnung erstreckt sich
seitlich von der Ausgangsposition, wenn sich die Has-
penanordnung in der aufrechten Lage befindet.

[0055] Diese schriftliche Beschreibung verwendet Bei-
spiele, um  Ausfihrungsformen der Erfindung
einschlieRlich des besten Modus zu offenbaren und um
auch allen Fachleuten zu ermdglichen, die Ausflihrungs-
formen der Erfindung herzustellen und zu verwenden.
Der patentierbare Umfang der Ausfihrungsformen der
Erfindung ist durch die Anspriiche definiert und kann an-
dere Beispiele umfassen, die Fachleuten einfallen. Sol-
che anderen Beispiele sollen im Rahmen der Anspriiche
liegen, wenn sie strukturelle Elemente aufweisen, die
sich nicht von der wortlichen Sprache der Anspriiche un-
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terscheiden oder wenn sie dquivalente strukturelle Ele-
mente mit unwesentlichen Unterschieden gegentlber der
wortlichen Sprache der Anspriiche enthalten.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung, die Folgendes umfal3t:

eine Ose; und

eine Haspenanordnung, umfassend: eine Kam-
mer, die eine Ausgangsposition und einen Frei-
gabekanal umfafit; ein in der Kammer angeord-
netes kinetisches Element; und ein Freigabee-
lement, das im Freigabekanal angeordnet ist;
und

wobei eine Vorwartsdrehung der Haspenanord-
nung aus einer aufrechten Lage um eine erste
horizontale Achse dem kinetischen Element er-
moglicht, sich unter Einflu der Schwerkraft aus
der Ausgangsposition in den Freigabekanal und
in Kontakt mit dem Freigabeelement zu bewe-
gen, wodurch die Ose freigegeben wird.

Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei das kinetische
Element eine Form umfalt, die konfiguriert ist, zu
bewirken, dal} das kinetische Element in den Frei-
gabekanal gleitet, wenn es sich von der Ausgangs-
position zum Freigabeelement bewegt.

Vorrichtung nach Anspruch 2, wobei das kinetische
Element eine zylindrische Form umfaf3t und wobei
das kinetische Element so im Freigabekanal positi-
oniert ist, dal® ein Ende des kinetischen Elements
fuhrt, wenn es zum Freigabeelement gleitet.

Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Haspena-
nordnung ferner umfafdt:

eine Fallenanordnung und eine Ausgangsposi-
tion zwischen dem Freigabekanal und der Fal-
lenanordnung,

wobei das kinetische Element eine Kugelform
umfalt und

wobei eine Rlickwartsdrehung der Haspenan-
ordnung aus der aufrechten Lage um die erste
horizontale Achse oder eine seitliche Drehung
der Haspenanordnung aus der aufrechten Lage
um eine zweite, auf die erste Achse senkrechte
horizontale Achse dem kinetischen Element er-
moglicht, sich unter EinfluR der Schwerkraft aus
der Ausgangsposition in eine Falle der Fallena-
nordnung zu bewegen, wodurch verhindertwird,
daR das kinetische Element in den Freigabeka-
nal gelangt.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, wobei die Fallenan-

ordnung eine seitliche Falle umfal3t, in die das kine-
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10.

1.

12.

13.

tische Element von der Schwerkraft wahrend der
seitlichen Drehung bewegt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 5, wobei eine Vorwarts-
drehung Uber einen Vorwartsschwellenwinkel erfor-
derlich ist, bevor sich das kinetische Element unter
EinfluR der Schwerkraft in den Freigabekanal be-
wegt, wobei eine seitliche Drehung Uber einen seit-
lichen Schwellenwinkel erforderlich ist, bevor sich
das kinetische Element unter Einflu der Schwer-
kraftin die seitliche Falle bewegt, und wobei der seit-
liche Schwellenwinkel kleiner als der Vorwarts-
schwellenwinkel ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4, wobei die Fallenan-
ordnung ferner eine riickseitige Falle umfafit, in die
sich das kinetische Element unter EinfluR der
Schwerkraft wahrend der Rickwéartsdrehung be-
wegt.

Vorrichtung nach Anspruch 7, wobei eine Vorwarts-
drehung Uber einen Vorwartsschwellenwinkel erfor-
derlich ist, bevor sich das kinetische Element unter
EinfluR der Schwerkraft in den Freigabekanal be-
wegt, wobei eine Ruckwartsdrehung Uber einen
Ruckwartsschwellenwinkel erforderlich ist, bevor
sich das kinetische Element unter Einflud der
Schwerkraft in die riickseitige Falle bewegt, und wo-
bei der Rickwartsschwellenwinkel kleiner als der
Vorwartsschwellenwinkel ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4, wobei die Fallenan-
ordnung das kinetische Element durch eine fortlau-
fende Drehung von bis zu 180 Grad aus der aufrech-
ten Lage halt, sobald das kinetische Element in der
Fallenanordnung gefangen ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4, wobei die Fallenan-
ordnung konfiguriert ist, dem kinetischen Element
zu ermdglichen, sich unter EinfluR der Schwerkraft
in die Ausgangsposition zu bewegen, sobald die
Haspenanordnung in die aufrechte Lage zurlickge-
bracht ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Vorrichtung
ferner einen manuellen Freigabemechanismus um-
fafdt, der einen ersten Knopf und einen zweiten Knopf
umfaft, wobei der manuelle Freigabemechanismus
nur dann die Ose freigibt, wenn sowohl der erste
Knopf als auch der zweite Knopf gedriickt werden.

Vorrichtung nach Anspruch 11, wobei sich der erste
Knopf, wenn er gedriickt wird, zum zweiten Knopf
bewegt und wobei sich der zweite Knopf, wenn er
gedruckt wird, zum ersten Knopf bewegt.

Vorrichtung nach Anspruch 11, wobei der manuelle
Freigabemechanismus konfiguriert ist, auen an ei-
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ner Vorderseite eines Behalters montiert zu werden.

Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Haspena-
nordnung konfiguriert ist, innen an einer Vorderseite
eines Behalters von einem Typ montiert zu werden,
der konstruiert ist, vorwarts gedreht zu werden, um
geleert zu werden, und die Ose konfiguriert ist, an
einem Deckel des Behalters montiert zu werden.
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FIG. 5
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FIG. 6
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FIG. 7
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