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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Geschirrspilautomaten, insbesondere in der Ausgestaltung als Haushaltsgeschirr-
spulmaschine, mit einem einen Spilraum bereitstellenden Spilbehalter, der eine Beschickungsoéffnung aufweist, und
mit einer, insbesondere um eine horizontal verlaufende Schwenkachse verschwenkbar gelagerten Spilraumtiir zum
fluiddichten VerschlieRen der Beschickungs6ffnung sowie mit einer, insbesondere von der Spilraumtir bereitgestellten
Dosiereinrichtung zur dosierten Abgabe von schiittfahigem Reinigungsmittel, wobei die Dosiereinrichtung einen in eine
Reinigungsmittelabgabedffnung mindenden Reinigungsmittelkanal aufweist. Desweiteren betrifft die Erfindung eine
Dosiereinrichtung flr einen Geschirrspiilautomaten sowie ein Verfahren zum Betrieb einer solchen Dosiereinrichtung.
[0002] Ein gattungsgemaler Geschirrspilautomat ist aus der EP 2 982 288 A1 bekannt.

[0003] Die aus der EP 2 982 288 A1 vorbekannte Konstruktion hat sich im alltdglichen Praxiseinsatz bewahrt. Es
besteht gleichwohl die Bestrebung einer Verbesserung, insbesondere mit Blick auf eine noch weiter gesteigerte Be-
triebssicherheit im bestimmungsgemafien Verwendungsfall. So hat sich beispielsweise herausgestellt, dass sich an-
dernde Temperaturen und/oder Luftfeuchtigkeiten dazu fihren kénnen, dass Feuchtigkeit in die Dosiereinrichtung mit
der Folge aufsteigen kann, dass es zu Reinigungsmittelanhaftungen insbesondere innenseitig des Reinigungsmittelka-
nals kommt. Eine exakte und reproduzierbare Dosierung einer definierten Reinigungsmittelmenge wird so erschwert
und kann bei einer fortlaufenden Ansammlung von Reinigungsmittel sogar zu einem Zusetzen des Reinigungsmittelka-
nals fihren. Darlber hinaus kann sich in nachteiliger Weise der Feinanteil des Reinigungsmittels aufgrund seiner ge-
ringen Masse auch ohne erhéhte Luftfeuchtigkeit auf den Innenoberflachen des Reinigungsmittelkanals anlagern.
[0004] Hinzukommt, dass sich beispielsweise im Erschiitterungsfall I6sende Reinigungsmittelanhaftungen unkontrol-
liertin den die Dosiereinrichtung beherbergenden Tirzwischenraum fallen kdnnen. Eine solche Erschitterung kann sich
beispielsweise infolge einer verwenderseitigen Spllraumtiiréffnung oder -schlieRung ergeben, wie sie bei einer bestim-
mungsgemalen Be- oder Entladung des Geschirrspiilautomaten vorzunehmen sind.

[0005] Esistausgehend vom Vorbeschrieben die Aufgabe der Erfindung, einen Geschirrspiilautomaten der gattungs-
gemalen Art dahingehend weiterzubilden, dass das Ausfallrisiko minimiert und damit die Betriebssicherheit im bestim-
mungsgemaflen Verwendungsfall erhéht ist.

[0006] Zur Lésung dieser Aufgabe wird mit der Erfindung ein Geschirrspilautomat der eingangs genannten Art vor-
geschlagen, der sich auszeichnet durch einen auf eine Kanalwand des Reinigungsmittelkanals einwirkenden Impuls-
geber.

[0007] Ein Geschirrspllautomat der gattungsgemafen Art verfiigt Gber einen einen Spllraum bereitstellenden Spil-
behalter, der eine Beschickungséffnung aufweist, und Giber eine Spllraumtir zum fluiddichten VerschlieRen der Beschi-
ckungsoffnung. Die Spilraumtir kann um eine horizontal verlaufende Schwenkachse verschwenkbar gelagert sein. Der
Geschirrspulautomat verfligt dartiber hinaus Uber eine Dosiereinrichtung fiir schittfahiges, insbesondere festes, vor-
zugsweise pulverférmiges oder granulatformiges Reinigungsmittel. Dabei dient die Dosiereinrichtung dazu, programm-
gesteuert Reinigungsmittel in den vom Spiilbehalter des Automaten bereitgestellten Spilraum einzubringen, wobei die
Dosiereinrichtung vorzugsweise einen Vorratsbehalter zur Bevorratung von Reinigungsmittel aufweist, der Reinigungs-
mittel in einer Menge aufnimmt, die fir eine Mehrzahl von Reinigungszyklen ausreichend ist, vorzugsweise in einer
Menge, die 20 bis 30 Spiilvorgange gestattet. In vorteilhafter Weise ist es damit verwenderseitig nicht erforderlich, je
Spllvorgang eine Reinigungsmitteldosierung manuell vorzunehmen.

[0008] Im bestimmungsgemalien Dosierfallgelangtinsbesondere vom Vorratsbehalter abgegebenes Reinigungsmittel
in den von der Dosiereinrichtung bereitgestellten Reinigungsmittelkanal. Dieser miindet in eine Reinigungsmittelabga-
bedffnung, durch welche hindurch das, insbesondere aus dem Vorratsbehélter stammende Reinigungsmittel in den
Spllraum des Geschirrspilautomaten ausgeschleust wird. In diesem Zusammenhang besteht das grundséatzliche Pro-
blem, dass es innenseitig des Reinigungskanals zu Reinigungsmittelanhaftungen kommen kann. In den Reinigungsmit-
telkanalunter Umsténden eintretende Feuchtigkeitkann dann zu einer ungewollten Verkrustung fiihren, was im schlimms-
ten Fall zu einem Zuwachsen des Reinigungsmittelkanals flihren kann. Die Betriebssicherheit des Geschirrspilauto-
maten wird durch im Reinigungsmittelkanal innenseitig verbleibendes Reinigungsmittel in nachteiliger Weise beeintrach-
tigt, was es wiinschenswerterweise zu vermeiden gilt.

[0009] Die erfindungsgeméafie Ausgestaltung schafft hier Abhilfe, denn sorgt der nach der erfindungsgeméaRen Kon-
struktion vorgesehene Impulsgeber dafiir, dass es zu einer Erschiitterung des Reinigungsmittelkanals infolge einer
mechanischen Kraftbeaufschlagung zumindest einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals kommt. Diese Erschitte-
rung sorgt daftir, dass unter Umsténden innenseitig des Reinigungsmittelkanals anhaftendes Reinigungsmittel abrieselt
und bestimmungsgeman durch die Reinigungsmittelabgabedffnung hindurch in Richtung des Spilraums des Geschirr-
spulautomaten ausgeschleust wird.

[0010] EsistgemaR einer ersten Alternative der Erfindung vorgesehen, dass der Impulsgeber ein Hammerschlagwerk
aufweist, das Uber einen gegen die Kraft einer Feder verdrehbaren Schlaghebel verflgt. Dieser Schlaghebel wirkt im
Betriebsfall auf den Reinigungsmittelkanal direkt ein, indem er die zugehoérige Kanalwand schlagartig kontaktiert. Dies
wird konstruktiv dadurch ermdglicht, dass der Schlaghebel gegen die Kraft einer Feder verdrehbar angeordnet ist. Dabei
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steht der Schlaghebel in seiner gesperrten Ausgangssituation unter Federvorspannung. Sobald die Bewegung des
Schlaghebels freigegeben ist, verdreht der Schlaghebel federkraftinduziert, was dann im Weiteren zu einer mechani-
schen Kraftbeaufschlagung der dem Schlaghebel zugeordneten Kanalwand des Reinigungsmittelkanals flhrt.

[0011] Der Schlaghebel weist gemal einem weiteren Merkmal der Erfindung einen Antriebsfortsatz auf. Dieser An-
triebsfortsatz wirkt mit einem Nocken zusammen. Dieser Nocken wird von einem Vorratsbehalter bereitgestellt, der im
bestimmungsgemaRen Verwendungsfall verdrehbar von der Dosiereinrichtung aufgenommen ist. Kommt es also im
Dosierfall zu einer Verdrehbewegung des Vorratsbehalters, so wirkt der vom Vorratsbehalter bereitgestellte Nocken mit
dem Schlaghebel derart zusammen, dass der Nocken den Schlaghebel entgegen der auf den Schlaghebel einwirkenden
Federkraft in seine Ausgangsstellung verdreht. Sobald der Nocken am Antriebsfortsatz des Schlaghebels vorbei verdreht
ist, ist der Schlaghebel in seiner Verdrehbewegung wieder freigegeben, was in der schon vorbeschriebenen Weise zu
einer federinduzierten Verdrehbewegung des Schlaghebels in Richtung auf den Reinigungsmittelkanal fihrt.

[0012] GemalR einer zweiten Alternative ist vorgesehen, dass der Impulsgeber einen Hubmagneten aufweist, der
einen elektromagnetisch linear verfahrbaren Schlagstift aufweist. Im Betriebsfall wird der Hubmagnet aktiviert, infolge-
dessen der Schlagstift verfahren wird, was zur Auslésung eines Schlagimpulses auf die Kanalwand des Reinigungsmit-
telkanals fuhrt. Dabei wird bevorzugterweise der Hubmagnet durch eine automatenseitige Steuerung gesteuert.
[0013] GemaR einer dritten Alternative der Erfindung weist der Impulsgeber einen eine Unwucht erzeugenden Vibra-
tionsmotor auf. Dieser ist bevorzugterweise an der Kanalwand des Reinigungsmittelkanals angeordnet. Bei dem Vibra-
tionsmotor handelt es sich bevorzugterweise um einen kleinen Elektromotor, der an seiner Antriebswelle tber ein Un-
wuchtgewicht verfligt. Spannungsabhangig ist dabei der Schwingungsgrad beziehungsweise die Impulsstarke einstell-
bar. So kann beispielsweise im Spllbetrieb bei kleiner Spannung und niedrigem Gerduschniveau durch leichte Vibration
einem Anhaften des Reinigungsmittels entgegengewirkt werden. Fir eine Intensivreinigung des Reinigungsmittelkanals
aullerhalb eines Spiilbetriebs kann eine hdhere Spannung dem Motor zur Verfligung gestellt werden.

[0014] Um das Gerduschniveau fiir den Verwender moglichst gering zu halten, ist es vorteilhaft, den Vibrationsmotor
im Spulbetrieb in Phasen mithéherer Gerauschentwicklung, zum Beispiel wahrend eines Abpumpschrittes einzuschalten.
Neben einer Grundreinigung wahrend eines Programmablaufes ist der Einsatz eines zuséatzlichen Intensivreinigungs-
programms sinnvoll. Dieses kann auch auf3erhalb des normalen Spllprogramms durchgefiihrt werden, so dass insge-
samt keine zu hohe Gerauschbelastigung eintritt.

[0015] Das gemaR erster Alternative vorgesehene Hammerschlagwerk hat den Vorteil, dass es rein mechanisch
arbeitet. Es bedarf keiner zusatzlichen Elektronikkomponenten, was den Aufbau einfach und robust macht. Die Ausfiih-
rungsformen gemanl zweiter und dritter Alternative haben den Vorteil, dass sie eine Kraftbeaufschlagung des Reini-
gungsmittelkanals unabhangig von der Stellung einer Verdrehbewegung des Vorratsbehalters ermdglichen. Damit ist
auch eine Reinigung des Reinigungsmittelkanals unabhangig von einer Verdrehbewegung des Vorratsbehalters mdglich.
Insbesondere ist es insoweit gestattet, eine Kraftbeaufschlagung des Reinigungsmittelkanals auch ohne die Durchfiih-
rung eines Spulprogramms vorzusehen.

[0016] Mit der Erfindung wird ferner eine Dosiereinrichtung vorgeschlagen, die einen in eine Reinigungsmittelabga-
bedffnung miindenden Reinigungsmittelkanal aufweist, und die Uiber einen Impulsgeber verfligt, der auf eine Kanalwand
des Reinigungsmittelkanals einwirkt. Eine solche Dosiereinrichtung ist aus den schon vorerlauterten Griinden vorteilhaft.
[0017] Mit der Erfindung wird ferner vorgeschlagen ein Verfahren zum Betrieb einer Dosiereinrichtung eines Geschirr-
spulautomaten, insbesondere einer Haushaltsgeschirrspiilmaschine, die einen mit schittfahigem Reinigungsmittel be-
fullbaren Vorratsbehalter, wobei Reinigungsmittel aus dem Vorratsbehalter in einen in eine Reinigungsmittelabgabe6ff-
nung mindenden Reinigungsmittelkanal geférdert wird und bei dem danach, insbesondere anschlieRend, mittels eines
Impulsgebers eine mechanische Kraftbeaufschlagung einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals durchgefihrt wird.
[0018] Insbesondere weistdie Dosiereinrichtung einen mit schittfahigem Reinigungsmittel befullbaren Vorratsbehalter
sowie eine motorgetriebene Antriebseinrichtung fiir den Vorratsbehalter auf, wobei die Antriebseinrichtung den Vorrats-
behélter um eine Drehachse verdrehbar aufnimmt. Dabei sieht das Verfahren insbesondere vor, dass infolge einer
Verdrehbewegung des Vorratsbehélters Reinigungsmittel aus dem Vorratsbehalter in einen in eine Reinigungsmittel-
abgabedffnung miindenden Reinigungsmittelkanal geférdert wird und dass danach, insbesondere anschliefend, mittels
eines Impulsgebers eine mechanische Kraftbeaufschlagung einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals durchgefiihrt
wird.

[0019] GemaR der erfindungsgemalien Verfahrensdurchfiihrung ist vorgesehen, dass nach einer bestimmungsge-
mafRen Eindosierung von Reinigungsmittel in den von der Dosiereinrichtung bereitgestellten Reinigungsmittelkanal eine
Reinigung desselben durchgefiihrt wird, und zwar dadurch, dass mittels eines Impulsgebers eine schlagartige Kraftbe-
aufschlagung einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals erfolgt. Durch diese mechanische Kraftbeaufschlagung
kommt es zu einer Erschitterung des Reinigungsmittelkanals, infolgedessen unter Umstanden innenseitig des Reini-
gungsmittelkanals anhaftendes Reinigungsmittel abrieselt und durch die Reinigungsmittelabgabedffnung des Reini-
gungsmittelkanals in Richtung des vom Geschirrspiilautomaten bereitgestellten Spiilbehalters ausgeschleust wird. Diese
Verfahrensdurchfiihrung erbringt in vorteilhafter Weise den positiven Effekt, dass sich durch unerwiinschtes Anhaften
von Reinigungsmittel ausbildende Verkrustungen innenseitig des Reinigungsmittelkanals vermieden sind. Dies steigert
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die Betriebssicherheit des erfindungsgemaflen Geschirrspilautomaten.

[0020] Es ist gemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass der Impulsgeber einen unter Feder-
vorspannung stehenden Schlaghebel aufweist, der in seiner Bewegung von einem am Vorratsbehalter angeordneten
Nocken bei einer Verdrehbewegung des Vorratsbehalters freigegeben wird. GemaR dieser Ausfiihrungsform verfligt
der Impulsgeber tUber ein Hammerschlagwerk. Dabei ist ein Schlaghebel vorgesehen, der mit einem am Vorratsbehalter
angeordneten Nocken zusammenwirkt. Bei einer Verdrehbewegung des Vorratsbehalters wird der Schlaghebel ausge-
lenkt und entgegen einer auf ihn einwirkenden Federkraft verdreht, womit der Schlaghebel in eine Position verbracht
wird, in der er unter Federvorspannung steht. Wird nun infolge einer weiteren Verdrehbewegung des Vorratsbehalters
der Schlaghebel freigegeben, so bewirkt dies eine kraftinduzierte Verdrehbewegung des Schlaghebels, infolgedessen
dieser auf die zugehorige Kanalwand des Reinigungsmittelkanals aufschlagt.

[0021] GemaR einer alternativen Verfahrensdurchfiihrung ist vorgesehen, dass der Impulsgeber unabhangig von einer
Verdrehbewegung des Vorratsbehalters ausgeldst wird. Dies kann beispielsweise mittels einer automatenseitig ohnehin
vorgesehenen Steuereinrichtung erfolgen. GemaR dieser Ausfiihrungsform kommen als Impulsgeber insbesondere eine
Hubmagneteinrichtung und/oder ein Vibrationsmotor zum Einsatz.

[0022] Eine Ausgestaltung des Verfahrens sieht vor, dass die Durchfiihrung der mechanischen Kraftbeaufschlagung
einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals unmittelbar anschlieRend der Férderung des Reinigungsmittels aus dem
Vorratsbehalter in den in die Reinigungsmittelabgabedffnung miindenden Reinigungsmittelkanal erfolgt. Durch die
Durchfiihrung bereits zu diesem friihen Zeitpunkt kann das Anhaften von Reinigungsmittel innenseitig des Reinigungs-
mittelkanals besonders gut vermieden werden, da Verkrustungen erst gar nicht entstehen. Diese Ausgestaltung des
Verfahrens kann insbesondere mittels des beschriebenen mit einem am Vorratsbehalter angeordneten Nocken zusam-
menwirkenden Schlaghebels erfolgen.

[0023] Eine alternative Ausgestaltung des Verfahrens sieht vor, dass die Durchfiihrung der mechanischen Kraftbe-
aufschlagung einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals zu einem, im Vergleich spateren Zeitpunkt des Spulpro-
gramms, vorzugsweise wahrend des Abpumpens von Spiilflotte erfolgt. Hierbei wird die mechanische Kraftbeaufschla-
gung durch den Abpumpvorgang akkustisch tberdeckt, so dass sich fir den Benutzer insgesamt eine angenehmere
akkustische Wahrnehmung des Spulprogramms einstellt. Fir diese Ausgestaltung des Verfahrens kann als Impulsgeber
insbesondere eine Hubmagneteinrichtung und/oder ein Vibrationsmotor eingesetzt werden.

[0024] Es ist auch mdglich, dass die mechanische Kraftbeaufschlagung der Kanalwand des Reinigungsmittelkanals
mehrfach oder in mehreren Phasen wahrend eines Spulprogramms erfolgt. So kann eine erste mechanischen Kraftbe-
aufschlagung der Kanalwand des Reinigungsmittelkanals sich unmittelbar an die Férderung des Reinigungsmittels aus
dem Vorratsbehalter in den in die Reinigungsmittelabgabe6ffnung mindenden Reinigungsmittelkanal anschlieRen, und
zumindest eine zweite mechanische Kraftbeaufschlagung der Kanalwand des Reinigungsmittelkanals zu einem spéateren
Zeitpunkt des Spulprogramms, vorzugsweise wahrend des Abpumpens von Spilflotte erfolgen. Auch kann eine zweite
mechanische Kraftbeaufschlagung der Kanalwand des Reinigungsmittelkanals eine groRere Starke und/oder Dauer
aufweisen als eine erste, insbesondere unmittelbar an die Férderung des Reinigungsmittels aus dem Vorratsbehalter
in den Reinigungsmittelkanal anschliefende mechanische Kraftbeaufschlagung der Kanalwand des Reinigungsmittel-
kanals. Hierdurch kann das Verfahren sowohl hinsichtlich der Vermeidung von Verkrustungen innenseitig des Reini-
gungsmittelkanals einerseits als auch der akkustische Wahrnehmung des Spllprogramms durch den Benutzer ander-
seits optimal gestaltet werden. So kann beispielsweise bei einem als Impulsgeber eingesetzt Vibrationsmotor ein Betrieb
mit niedriger Spannung und/oder kirzeren Dauer am Ende eines Dosiervorgangs und ein Betrieb mit héherer Spannung
und/oder langerer Dauer wahrend einer ohnehin gerduschvolleren Phase des Spulprogramms, insbesondere wahrend
des Abpumpens der Spiilflotte, durchgefiihrt werden.

[0025] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung anhand der
Figuren. Dabei zeigen:

Fig. 1 in schematischer Darstellung einen Geschirrspllautomaten nach der Erfindung;

Fig. 2 in einer Draufsicht eine Spulraumtir, und zwar in Blickrichtung Il nach Fig. 1;

Fig. 3 in einer schematischen Draufsicht ein Dosiergerat in einer ersten Stellung;

Fig. 4 in einer schematischen Draufsicht das Dosiergerat nach Fig. 3 in einer zweiten Stellung;

Fig. 5 in schematischer Draufsicht das erfindungsgemafle Dosiergerat gemaf einer ersten Ausfiihrungsform mit

einem Hammerschlagwerk als Impulsgeber in einer ersten Stellung;

Fig. 6 in schematischer Draufsicht das erfindungsgemafle Dosiergerat gemaf einer ersten Ausfiihrungsform mit
einem Hammerschlagwerk als Impulsgeber in einer zweiten Stellung;
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Fig. 7 in schematischer Draufsicht das erfindungsgemafRe Dosiergerat gemaf einer ersten Ausfiihrungsform mit
einem Hammerschlagwerk als Impulsgeber in einer dritten Stellung;

Fig. 8 in schematischer Perspektivansicht eine erfindungsgeméafe Dosiereinrichtung gemaR einer zweiten Ausfiih-
rungsform;
Fig. 9 in einer schematischen Draufsicht die Dosiereinrichtung nach Fig. 8;

Fig. 10  in einer schematischen Perspektivdarstellung die erfindungsgemafe Dosiereinrichtung gemaf einer dritten
Ausfiihrungsform und

Fig. 11 in einer schematischen Draufsicht die Dosiereinrichtung nach Fig. 10.

[0026] Fig. 1 I&sst in rein schematischer Darstellung einen erfindungsgemaRen Geschirrspiilautomaten 1 erkennen.
Dieser verfiigt in an sich bekannter Weise Uber ein Gehause 2, das einen Spiilbehalter 3 aufnimmt. Der Spulbehalter
3 stellt seinerseits einen Spllraum 4 zur Aufnahme von zu reinigendem Spiilgut bereit. Zur Beschickung des Spulraums
4 mit zu reinigendem Spiilgut verfiigt der Spilbehalter 3 Uber eine Beschickungséffnung 5. Diese ist mittels einer
Spulraumtir 6 fluiddicht verschlieBbar, wobei die Spllraumtiir um eine horizontal verlaufende Schwenkachse drehver-
schwenkbar gelagert ist.

[0027] Fig. 2 lasst die Spulraumtir 6 in einer Draufsicht auf das Turinnenblech 20 erkennen, das hei3t in Blickrichtung
Il nach Fig. 1.

[0028] Wie Fig. 2 zu entnehmen ist, verfugt die Spllraumtir innenseitig Uber aus dem Stand der Technik an sich
bekannte Staufacher 9, die mittels entsprechender Deckel verschlielbar sind. Die Staufacher 9 dienen in an sich be-
kannter Weise beispielsweise der Aufnahme von Reinigungsmittel, Klarspuler und/oder dergleichen.

[0029] Dererfindungsgemafe Geschirrspilautomat 1 verfiigt neben den aus dem Stand der Technik an sich bekannten
Staufachern 9 Uber eine Dosiereinrichtung 7. Diese Dosiereinrichtung 7 stellt einen Vorratsbehalter 23 zur Bevorratung
von Reinigungsmittel fir eine Mehrzahl von Reinigungszyklen bereit. Im Zuge einer bestimmungsgemalen Verwendung
wird dem von der Dosiereinrichtung 7 bereitgestellten Vorratsbehalter 23 je Spilprogrammzyklus die entsprechende
Menge an Reinigungsmittel entnommen und dem Spilraum 4 des Spiilbehalters 3 zugefiihrt. Dabei ist der von der
Dosiereinrichtung 7 bereitgestellte Vorratsbehalter 23 bevorzugterweise derart bemessen, dass er Reinigungsmittel in
einer Menge aufnehmen kann, die zur Absolvierung von 20 bis 30 Spuilvorgangen ausreichend ist.

[0030] Die Dosiereinrichtung 7 verfugt zur Anordnung des Vorratsbehalters 23 tiber eine Aufnahme 10, die bei ord-
nungsgemal eingesetztem Vorratsbehalter 23 mittels eines verschwenkbaren Deckels 11 verschlossen ist.

[0031] Fir ein Ausbringen des der Dosiereinrichtung 7 entstammenden Reinigungsmittels dient ein Reinigungsmit-
telauslass 8. Dieser stellt eine Auslasséffnung 12 bereit, die mittels eines Deckels 13 abgedeckt ist. Dabei dient der
Deckel 13 nicht dem fluiddichten VerschlieRen der Auslassoffnung 12, sondern vielmehr als Spritzschutz, um ein Ein-
dringen von Speise- und Getrankeresten in die Auslasséffnung 12 wahrend der Beladungsphase des Geschirrspiilers
zu minimieren. Zu diesem Zweck weist der Deckel 13 auslasséffnungsseitig beispielsweise Stege auf, so dass der
Deckel 13 unter Zwischenordnung dieser Stege beabstandet zu der die Auslasséffnung 12 umgebenden Randkante zu
liegen kommt. Es entsteht so ein Offnungsspalt, durch welchen hindurch Spiilflotte in die Auslasséffnung 12 gelangen
kann, aber nur in einer solchen Menge, die fiir ein Ausschwemmen von sich hier befindlichem Reinigungsmittel erfor-
derlich ist.

[0032] Derin Figur 2 nicht ndher dargestellte Vorratsbehalter 23 stellt reinigungsmittelabgabeseitig eine kombinierte
Labyrinthfiihrung einerseits und Dosiermengenbevorratung andererseits bereit. Wie sich aus den Figuren 3 und 4 sche-
matisch ergibt, ist der Vorratsbehalter 23 mittels einer Antriebseinrichtung 19 verdrehbar ausgebildet. Im bestimmungs-
gemalen Verwendungsfall vollfiihrt der Vorratsbehélter 23 zur Einbringung von Reinigungsmittel in den Spllraum 4
eine 360°-Bewegung. Infolge dieser Verdrehbewegung wird vom Vorratsbehalter 23 bereitgestelltes Reinigungsmittel
aus dem Vorratsbehalter 23 herausgeférdert, wobei das vorratsbehalterseitig vorgesehene Dosiervolumen flr eine stets
gleiche Dosiermengenabgabe sorgt. Die vom Vorratsbehélter 23 abgegebene Reinigungsmittelmenge wird sodann tber
den Reinigungsmittelauslass 8 in den Spllraum 4 abgegeben. Dabei dient zur strdmungstechnischen Verbindung von
Reinigungsmittelauslass 8 und einer von der Dosiereinrichtung 7 bereitgestellten Reinigungsmittelabgabedffnung 14
ein flexibel ausgebildetes Rohr 16, wie sich dies aus den Darstellungen nach den Figuren 3 und 4 ergibt.

[0033] Wie die Figuren 3 und 4 erkennen lassen, verfligt die Dosiereinrichtung 7 iber einen Reinigungsmittelkanal
15, der in die Reinigungsmittelabgabedéffnung 14 einmiindet. Im bestimmungsgemaRen Verwendungsfall stromt also
von der Dosiereinrichtung 7 abgegebenes Reinigungsmittel durch den Reinigungsmittelkanal 15 hindurch zur dosier-
einrichtungsseitigen Reinigungsmittelabgabedffnung 14.

[0034] Zwischen der Reinigungsmittelabgabedffnung 14 und dem Reinigungsmittelauslass 8 ist ein Rohr 16 zwischen-
geschaltet. Dieses Rohr 16 verfiigt Gber zwei Endabschnitte, und zwar den Reinigungsmittelauslass 8 nahen En-
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dabschnitt, der einen Flansch 18 bereitstellt, sowie einen dem Reinigungsmittelauslass 8 gegeniberliegenden En-
dabschnitt 21. Zwischen dem Endabschnitt 21 und dem Flansch 18 ist ein Biegeabschnitt ausgebildet, in welchem
Bereich der Rohrmantel wellenférmig und aufgrund dessen biegsam ausgebildet ist.

[0035] Aufgrund seines Biegeabschnitts ist das Rohr 16 biegsam und mithin verschwenkbar ausgebildet, wie sich
insbesondere aus einer Zusammenschau der Figuren 3 und 4 ergibt.

[0036] Fig. 3 zeigt das Rohr 16 in seiner Ausgangsstellung. Fig. 4 zeigt das Rohr 16 in verschwenkter Stellung,
dergemal der Endabschnitt 21 in Relation zum Flansch 18 durch Biegung des Rohres 16 verschwenkt ist. In dieser
Stellung des Rohres 16 ist das Rohr 16 an die Reinigungsmittelabgabedffnung 14 des Reinigungsmittelkanals 15 stro-
mungstechnisch angeschlossen und befindet sich in seiner sogenannten Dosierstellung.

[0037] Fir ein Verschwenken des Rohres 16 dient ein Hebel 22, der um eine Schwenkachse verschwenkbar ist.
Infolge einer Verschwenkbewegung des Hebels 22 kommt es zu der schon vorbeschriebenen Verschwenkbewegung
des Rohres 16.

[0038] DerHebel 22 wird mittels eines nicht naher dargestellten Aktuators angetrieben. Dabei erfolgt ein Verschwenken
des Hebels 22 entgegen eines Rickholmittels, das beispielsweise als Zugfeder ausgebildet ist.

[0039] InderinFig. 3 dargestellten Grundstellung ist die reinigungsmittelabgabedffnungsseitige Rohreingangsoéffnung
des Rohres 16 mittels eines Verschlussdeckels 34 verschlossen. Dieser Verschlussdeckel 34 ist verschwenkbar am
Hebel 22 angeordnet, wobei eine zwischen Hebel 22 und Verschlussdeckel 34 angeordnete Nockeneinrichtung dafiir
Sorge tragt, dass ein Verschwenken des Hebels 22 auch zu einem Verschwenken des Verschlussdeckels 34 fihrt, und
zwar derart, dass das Rohr 16 in seiner Grundstellung gemaR Fig. 3 verschlossen und in seiner Dosierstellung gemafn
Fig. 4 gedffnet ist.

[0040] Die Dosiereinrichtung 7 ist erfindungsgemaf mit einem Impulsgeber 25 ausgestattet, der im gezeigten Aus-
fuhrungsbeispiel auf eine Kanalwand 24 des Reinigungsmittelkanals 15 einwirkt. Dabei zeigen die Figuren 5 bis 7 eine
erste, die Figuren 8 und 9 eine zweite sowie die Figuren 10 und 11 eine dritte Ausfiihrungsform des erfindungsgemaf
vorgesehenen Impulsgebers 25.

[0041] Der Impulsgeber 25 dient dazu, auf die Kanalwand 24 des Reinigungsmittelkanals 15 mit einer Kraftbeauf-
schlagung mechanisch einzuwirken, und zwar schlagartig, so dass es zu einer entsprechenden Erschiitterung des
Reinigungsmittelkanals 15 kommt. Infolge einer solchen Erschitterung werden innenseitig des Reinigungsmittelkanals
15 unter Umstanden anhaftende Reinigungsmittelriickstande geldst und ausgeschleust. Damit wird in vorteilhafter Weise
sichergestellt, dass es nicht zu einem ungewollten Anwachsen von Reinigungsmittelriickstdnden innerhalb des Reini-
gungsmittelkanals 15 kommt.

[0042] Eine Aktivierung des Impulsgebers 25 erfolgt bevorzugterweise dann, wenn sich das Rohr 16 in seiner Dosier-
stellung gemaR Fig. 4 befindet. Es ist dann namlich sichergestellt, dass sich aus dem Reinigungsmittelkanal 15 infolge
der Krafteinwirkung durch den Impulsgeber 25 |6sendes Reinigungsmittel nicht in den von der Spulraumtir 6 bereitge-
stellten Innenraum einrieselt, sondern in das Rohr 16, um von dort aus in den Spilraum 4 zu gelangen.

[0043] Die Figuren 5 bis 7 zeigen eine erste Ausfiihrungsform eines Impulsgebers 25. DemgemaR weist der Impuls-
geber 25 ein Hammerschlagwerk 26 auf. Dieses Hammerschlagwerk 26 verfigt Giber einen Schlaghebel 27, der um
eine Drehachse 28 verdrehbar gelagert ist. Der Schlaghebel 27 wirkt mit einer Druckfeder 29 zusammen, die sich
einerseits am Schlaghebel 27 und andererseits an einem Gehduseteil der Dosiereinrichtung 7 abstiitzt. Bei einer Ver-
schwenkbewegung des Schlaghebels 27 gegen den Uhrzeigersinn erfolgt eine Verdrehbewegung gegen die von der
Feder 29 bereitgestellte Federkraft.

[0044] Der Schlaghebel 27 ist ferner mit einem Antriebsfortsatz 30 ausgeriistet. Dieser wirkt mit einem vom Vorrats-
behalter 23 bereitgestellten Nocken 31 zusammen, der eine Nockenschrage 32 aufweist.

[0045] Bei einer bestimmungsgemalen Verdrehbewegung des Vorratsbehélters 23 in Richtung des Uhrzeigersinns,
das heilt in Verdrehrichtung 33, 1auft der vom Vorratsbehalter 23 bereitgestellte Nocken 31 mit seiner Nockenschrage
32 auf den Antriebsfortsatz 30 auf, wie dies Fig. 6 erkennen lasst. Infolge dieses Auflaufens wird der Schlaghebel 37
entgegen des Uhrzeigersinns um die Drehachse 28 verdreht, und zwar entgegen der auf ihn durch die Feder 29 ein-
wirkenden Federkraft. Es kommt mithin zu einer Spannung des Schlaghebels 27. Sobald der Vorratsbehalter 23 wei-
terverdreht ist und infolgedessen der Nocken 31 und der Antriebsfortsatz 30 aufler Eingriff kommen, schnellt der
Schlaghebel 27 federkraftinduziert zuriick in seiner Ausgangsstellung, infolgedessen der Schlaghebel 27 mit seinem
reinigungsmittelkanalseitigen Endabschnitt gegen die zugehdrige Kanalwand 24 des Reinigungsmittelkanals 15 schlagt.
Infolge dieser mechanischen Kraftbeaufschlagung kommt es in schon vorbeschriebener Weise zu einem Ldsen von
sich innenseitig des Reinigungsmittelkanals 15 unter Umsténden befindlichen Reinigungsmittels.

[0046] Beieiner Verdrehbewegung des Vorratsbehalters 23 um die Drehachse 37 um 360° erfolgt in vorbeschriebener
Weise einmal eine Betatigung des Hammerschlagwerks 26. Dabei ist der Nocken 31 am Vorratsbehalter 23 derart
positioniert, dass eine Synchronisation mit der Verschwenkbewegung des Rohres 16 derart gewahrleistet ist, dass eine
Aktivierung des Hammerschlagwerks 26 in dem Moment stattfindet, in dem der infolge der Einleitung der Verdrehbe-
wegung des Vorratsbehalters 23 eingeleitete Dosiervorgang von Reinigungsmittel zwar abgeschlossen, das Rohr 16
aber noch nicht zurtickverfahren ist in sein Grundstellung. Damit ist eine vollstdndige Eindosierung des vom Vorratsbe-
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halter 23 abgegebenen Reinigungsmittels in den Ausschleusungskanal 17 des Rohres 16 sichergestellt.

[0047] Eine alternative Ausfiihrungsform eines Impulsgebers 25 zeigen die Figuren 8 und 9. GemaR dieser Ausfih-
rungsform kommt ein Hubmagnet 35 zum Einsatz, der elektromotorisch linear verschieblich einen Schlagstift 26 bewegt.
Im Falle einer Aktivierung des Hubmagneten 35 wird der Schlagstift 26 gegen die Kanalwand 24 des Reinigungsmittel-
kanals 15 getrieben, was zu der schon vorbeschriebenen mechanischen Kraftbeaufschlagung des Reinigungsmittelka-
nals 15 fuhrt. Von Vorteil dieser Ausgestaltung ist, dass der Hubmagnet 35 unabhéangig von einer Verdrehstellung des
Vorratsbehalters 23 durch die maschinenseitige Steuerung bewerkstelligt werden kann, was es gestattet, auch unab-
hangig von einem bestimmungsgemalen Dosiervorgang eine mechanische Kraftbeaufschlagung des Reinigungsmit-
telkanals 15 zu bewerkstelligen.

[0048] Eine dritte Ausfihrungsform eines Impulsgebers 25 ist in den Figuren 10 bis 11 dargestellt. Es kommt gemaf
dieser Ausflihrungsform ein Vibrationsmotor 38 zum Einsatz, das hei’t ein Motor, der eine Unwucht erzeugt. Im Be-
triebsfall bewirkt diese Unwucht eine Vibration der Kanalwand 24 beziehungsweise des Reinigungsmittelkanals 15, was
zu einem L&sen von sich im Inneren des Reinigungsmittelkanals 15 etwaig befindlichen Reinigungsmittel fihrt.

[0049] Um das Gerduschniveau fiir den Verwender moglichst gering zu halten, ist es vorteilhaft, den Vibrationsmotor
38 im Spulbetrieb der Geschirrspiilmaschine in Spllphasen mit héherer Gerauschentwicklung einzuschalten, beispiels-
weise wahrend des Abpumpens von Spiilflotte. Im Ubrigen kann bei dem Betrieb eines Vibrationsmotors insoweit un-
terschieden werden, ob ein Betrieb mit niedriger Spannung oder ein Betrieb mit hdherer Spannung erfolgt. Dabei ist die
Gerauschentwicklung bei niedriger Spannung geringer als bei héherer Spannung. Diese Unterscheidung kann dazu
genutzt werden, einen mdglichst gerduschneutralen Betrieb des Vibrationsmotors 38 zu erméglichen, indem beispiels-
weise ein Betrieb mit niedriger Spannung am Ende eines Dosiervorgangs und ein Betrieb mit hdherer Spannung wahrend
eines ohnehin gerduschvolleren Spiilprogramms, insbesondere wahrend des Abpumpens der Spiilflotte durchgefiihrt
wird.

Bezugszeichen

1 Geschirrspulautomat 33 Verdrehrichtung
2 Gehause 34 Verschlussdeckel
3 Spllbehalter 35 Hubmagnet

4 Spllraum 36 Schlagstift

5 Beschickungso6ffnung 37 Drehachse

6 Spulraumtir 38 Vibrationsmotor
7 Dosiereinrichtung

8 Reinigungsmittelauslass

9 Staufach

10 Aufnahme

11 Deckel

12 Auslasséffnung

13 Deckel

14 Reinigungsmittelabgabedffnung

15 Reinigungsmittelkanal

16 Rohr

17 Ausschleusungskanal

18 Flansch

19 Antriebseinrichtung

20 Turinnenblech

21 Endabschnitt

22 Hebel

23 Vorratsbehalter

24 Kanalwand

25 Impulsgeber

26 Hammerschlagwerk

27 Schlaghebel

28 Drehachse

29 Feder

30 Antriebsfortsatz
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(fortgesetzt)

31 Nocken
32 Nockenschrage

Patentanspriiche

1.

10.

1.

Geschirrspulautomat, insbesondere Haushaltsgeschirrsplilmaschine, mit einem einen Spulraum (4) bereitstellenden
Spllbehalter (3), der eine Beschickungséffnung (5) aufweist, und mit einer, insbesondere um eine horizontal ver-
laufende Schwenkachse verschwenkbar gelagerten Spulraumtir (6) zum fluiddichten VerschlieRen der Beschi-
ckungsoffnung (5) sowie mit einer, insbesondere von der Spulraumtir (6) bereitgestellten Dosiereinrichtung (7) zur
dosierten Abgabe von schittfahigem Reinigungsmittel, wobei die Dosiereinrichtung (7) einen in eine Reinigungs-
mittelabgabedffnung (14) miindenden Reinigungsmittelkanal (15) aufweist, gekennzeichnet durch einen auf eine
Kanalwand (24) des Reinigungsmittelkanals (15) einwirkenden Impulsgeber (25).

Geschirrspulautomat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) ein Hammerschlag-
werk (26) mit einem gegen die Kraft einer Feder (29) verdrehbaren Schlaghebel (27) ist.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Schlaghebel (27) einen Antriebsfortsatz
(30) aufweist, der mit einem von einem verdrehbar von der Dosiereinrichtung (7) aufgenommenen Vorratsbehalter
(23) zur Bevorratung von Reinigungsmittel bereitgestellten Nocken (31) zusammenwirkt.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) einen Hubmagneten
aufweist, der einen elektromagnetisch linear verfahrbaren Schlagstift (36) aufweist.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) einen an der Kanal-
wand (24) des Reinigungsmittelkanals (15) angeordneten und eine Unwucht erzeugenden Vibrationsmotor (38)
aufweist.

Dosiereinrichtung fiir einen Geschirrspilautomaten, insbesondere Haushaltsgeschirrspiiimaschine, mit einem in
eine Reinigungsmittelabgabedffnung (14) miindenden Reinigungsmittelkanal (15), gekennzeichnet durch einen
auf eine Kanalwand (24) des Reinigungsmittelkanals (15) einwirkenden Impulsgeber (25).

Verfahren zum Betrieb einer Dosiereinrichtung (7) eines Geschirrspllautomaten (1), die einen mit schittfahigem
Reinigungsmittel befiillbaren Vorratsbehéalter (23) aufweist, wobei Reinigungsmittel aus dem Vorratsbehalter (23)
in einen in eine Reinigungsmittelabgabedffnung (14) miindenden Reinigungsmittelkanal (15) geférdert wird und bei
dem danach mittels eines Impulsgebers (25) eine mechanische Kraftbeaufschlagung einer Kanalwand (24) des
Reinigungsmittelkanals (15) durchgefiihrt wird.

Verfahren nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Dosiereinrichtung (7) eine motorgetriebene An-
triebseinrichtung (19) fur den Vorratsbehélter (23) aufweist, wobei die Antriebseinrichtung (19) den Vorratsbehalter
(23) um eine Drehachse (37) verdrehbar aufnimmt, wobei infolge einer Verdrehbewegung des Vorratsbehdlters
(23) Reinigungsmittelaus dem Vorratsbehalter (23) in einen in eine Reinigungsmittelabgabedffnung (14) miindenden
Reinigungsmittelkanal (15) gefordert wird.

Verfahren nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) einen unter Federvor-
spannung stehenden Schlaghebel (27) aufweist, der von einem am Vorratsbehalter (23) angeordneten Nocken (31)
bei einer Verdrehbewegung des Vorratsbehélters (23) freigegeben wird.

Verfahren nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) unabhangig von einer
Verdrehstellung des Vorratsbehalters (23) ausgeldst wird.

Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Auslésung des Impulsgebers (25) durch eine
maschinenseitige Steuerung des Geschirrspllautomaten (1) ausgefiihrt wird.
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