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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Geschirrspilautomaten, insbesondere in der Ausgestaltung als Haushaltsgeschirr-
spulmaschine, mit einem einen Spilraum bereitstellenden Spilbehélter, der eine Beschickungséffnung aufweist, mit
einer, insbesondere um eine horizontal verlaufende Schwenkachse verschwenkbar gelagerten Spulraumtiir zum fluid-
dichten VerschlieBen der Beschickungsoéffnung, mit einer, insbesondere von der Spilraumtir bereitgestellten Dosier-
einrichtung zur dosierten Abgabe von schittfahigem Reinigungsmittel, wobei die Dosiereinrichtung einen in eine Reini-
gungsmittelabgabedffnung miindenden Reinigungsmittelkanal aufweist, und mit einem, insbesondere von der Spuil-
raumtur bereitgestellten, in den Spllraum miindenden Reinigungsmittelauslass, wobei zur strdmungstechnischen Ver-
bindung von Reinigungsmittelabgabedffnung und Reinigungsmittelauslass ein einen Ausschleusungskanal bereitstel-
lendes Rohr vorgesehen ist, das bewegbar ausgebildet ist.

[0002] Ein gattungsgemaler Geschirrspilautomat ist aus der EP 2 982 288 A1 bekannt.

[0003] Die aus der EP 2 982 288 A1 vorbekannte Konstruktion hat sich im alltdglichen Praxiseinsatz bewahrt. Es
besteht gleichwohl die Bestrebung einer Verbesserung, insbesondere mit Blick auf eine noch weiter gesteigerte Be-
triebssicherheit im bestimmungsgemafien Verwendungsfall. So hat sich beispielsweise herausgestellt, dass sich an-
dernde Temperaturen und/oder Luftfeuchtigkeiten dazu fihren kénnen, dass Feuchtigkeit in die Dosiereinrichtung mit
der Folge aufsteigen kann, dass es zu Reinigungsmittelanhaftungen insbesondere innenseitig des Reinigungsmittelka-
nals kommt. Eine exakte und reproduzierbare Dosierung einer definierten Reinigungsmittelmenge wird so erschwert
und kann bei einer fortlaufenden Ansammlung von Reinigungsmittel sogar zu einem Zusetzen des Reinigungsmittelka-
nals fihren. Darlber hinaus kann sich in nachteiliger Weise der Feinanteil des Reinigungsmittels aufgrund seiner ge-
ringen Masse auch ohne erhéhte Luftfeuchtigkeit auf den Innenoberflachen des Reinigungsmittelkanals anlagern.
[0004] Hinzukommt, dass sich beispielsweise im Erschiitterungsfall I6sende Reinigungsmittelanhaftungen unkontrol-
liertin den die Dosiereinrichtung beherbergenden Tirzwischenraum fallen kdnnen. Eine solche Erschitterung kann sich
beispielsweise infolge einer verwenderseitigen Spllraumtiiréffnung oder -schlieRung ergeben, wie sie bei einer bestim-
mungsgemalen Be- oder Entladung des Geschirrspiilautomaten vorzunehmen sind.

[0005] Esistausgehend vom Vorbeschrieben die Aufgabe der Erfindung, einen Geschirrspiilautomaten der gattungs-
gemalen Art dahingehend weiterzubilden, dass das Ausfallrisiko minimiert und damit die Betriebssicherheit im bestim-
mungsgemalen Verwendungsfall erhéht ist.

[0006] Zur Lésung dieser Aufgabe wird mit der Erfindung ein Geschirrspilautomat der eingangs genannten Art vor-
geschlagen, der sich auszeichnet durch einen auf eine Kanalwand des Reinigungsmittelkanals einwirkenden Impuls-
geber, der mit dem einen Endabschnitt des bewegbaren Rohrs zusammenwirkt.

[0007] Ein Geschirrspllautomat der gattungsgemafen Art verfiigt Gber einen einen Spllraum bereitstellenden Spil-
behalter, der eine Beschickungsoéffnung aufweist, sowie tber eine Spulraumtur. Diese dient zum fluiddichten Verschlie-
Ren der Beschickungsoéffnung. Sie kann um eine horizontal verlaufende Schwenkachse verschwenkbar gelagert sein.
Der Geschirrspilautomat verfiigt dariber hinaus tber eine Dosiereinrichtung fiir schittfahiges, insbesondere festes,
vorzugsweise pulverfdrmiges oder granulatférmiges Reinigungsmittel. Vorzugsweise wird die Dosiereinrichtung von der
Spulraumtir bereitgestellt, ist insbesondere also in oder an der Spilraumtiir angeordnet. Dabei dient die Dosiereinrich-
tung dazu, programmgesteuert Reinigungsmittel in den vom Spiilbehalter des Automaten bereitgestellten Spilraum
einzubringen, wobei die Dosiereinrichtung vorzugsweise einen Vorratsbehalter zur Bevorratung von Reinigungsmittel
aufweist, der Reinigungsmittel in einer Menge aufnimmt, die fiir eine Mehrzahl von Reinigungszyklen ausreichend ist,
vorzugsweise in einer Menge, die 20 bis 30 Spllvorgdnge gestattet. In vorteilhafter Weise ist es damit verwenderseitig
nicht erforderlich, je Spllvorgang eine Reinigungsmitteldosierung manuell vorzunehmen.

[0008] Im bestimmungsgemaRen Dosierfall gelangt vom Vorratsbehalter abgegebenes Reinigungsmittel in den von
der Dosiereinrichtung bereitgestellten Reinigungsmittelkanal. Dieser miindet in eine Reinigungsmittelabgabed&ffnung,
durch welche hindurch das aus dem Vorratsbehalter stammende Reinigungsmittel in den Spulraum des Geschirrspil-
automaten ausgeschleust wird. In diesem Zusammenhang besteht das grundséatzliche Problem, dass es innenseitig
des Reinigungskanals zu Reinigungsmittelanhaftungen kommen kann. In den Reinigungsmittelkanal unter Umstanden
eintretende Feuchtigkeit kann dann zu einer ungewollten Verkrustung flihren, was im schlimmsten Fall zu einem Zu-
wachsen des Reinigungsmittelkanals fihren kann. Die Betriebssicherheit des Geschirrspllautomaten wird durch im
Reinigungsmittelkanal innenseitig verbleibendes Reinigungsmittel in nachteiliger Weise beeintrachtigt, was es win-
schenswerterweise zu vermeiden gilt.

[0009] Die erfindungsgeméafie Ausgestaltung schafft hier Abhilfe, denn sorgt der nach der erfindungsgeméafen Kon-
struktion vorgesehene Impulsgeber dafiir, dass es zu einer Erschitterung des Reinigungsmittelkanals infolge einer
mechanischen Kraftbeaufschlagung zumindest einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals kommt. Diese Erschitte-
rung sorgt daftir, dass unter Umstéanden innenseitig des Reinigungsmittelkanals anhaftendes Reinigungsmittel abrieselt
und bestimmungsgeman durch die Reinigungsmittelabgabedffnung hindurch in Richtung des Spilraums des Geschirr-
spulautomaten ausgeschleust wird.

[0010] Das den Ausschleusungskanal fiir das Reinigungsmittel bereitstellende Rohr ist bewegbar ausgebildet und
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kann aus einer Grund- oder Ausgangsstellung in eine sogenannte Dosierstellung verbracht werden. In der Dosierstellung
ist das Rohr strdmungstechnisch an die Reinigungsmittelabgabe6ffnung der Dosiereinrichtung angeschlossen, so dass
von der Dosiereinrichtung abgegebenes Reinigungsmittel in das Rohr und von dort aus zum in den Spiilraum miindenden
Reinigungsmittelauslass und somit in den Spilraum des Geschirrspilautomaten gelangen kann. Der in den Spilraum
miindende Reinigungsmittelauslass wird vorzugsweise von der Spilraumtiir bereitgestellt, ist also an der Spulraumtir
angeordnet. In der Ausgangsstellung ist das Rohr dagegen von der Reinigungsmittelabgabedffnung der Dosiereinrich-
tung stromungstechnisch entkoppelt, so dass eine sich unter Umstédnden im Rohr befindliche Restfeuchtigkeit nicht in
den Reinigungsmittelkanal der Dosiereinrichtung hochsteigen kann.

[0011] Erfindungsgemal ist nun vorgesehen, dass der dosiereinrichtungsseitige Endabschnitt des Rohres mit dem
Impulsgeber zusammenwirkt. Durch diese konstruktive MaBnahme ist erreicht, dass eine Bestatigung des Impulsgebers
infolge einer Verschwenkbewegung des Rohres aus seiner Ausgangsstellung in die Dosierstellung erfolgt. Der Impuls-
geber wird also ausschlieBlich dann aktiviert, wenn sich das Rohr in seiner Dosierstellung befindet. Dies ist insoweit
von Vorteil, als dass infolge einer mechanischen Kraftbeaufschlagung durch den Impulsgeber innenseitig des Reini-
gungsmittelkanals abrieselndes Reinigungsmittel nicht in den freien Spaltraum innerhalb der Spulraumtiir gelangen
kann, sondern in das sich in Dosierstellung befindliche Rohr einstromt. Es ist so konstruktiv sichergestellt, dass das von
der Dosiereinrichtung abgegebene Reinigungsmittel vollstandig in den Ausschleusungskanal des Rohres geférdert wird,
von wo aus es in den Spilraum des Geschirrspilautomaten gelangt.

[0012] In vorteilhafter Weise kann eine Betatigung des Impulsgebers auch unabhangig von einer Dosierbetatigung
derDosiereinrichtung stattfinden. Hierflrbedarf es lediglich einer Verschwenkbewegung des Rohres, die eine Aktivierung
des Impulsgebers initialisiert. Entscheidend ist in diesem Zusammenhang, dass eine Betatigung des Impulsgebers
mittels des verschwenkbaren Rohres erfolgt, so dass unabhangig von einer Betatigung der Dosiereinrichtung stets
sichergestellt ist, dass eine mechanische Kraftbeaufschlagung des Reinigungsmittelkanals der Dosiereinrichtung nur
dann stattfindet, wenn das sich strémungstechnisch an die Dosiereinrichtung anschlieRende Rohr in seine Dosierstellung
verfahren ist. Es istinsoweit sicher vermieden, dass durch Abrieselung freiwerdendes Reinigungsmittel in unerwiinschter
Weise in den innenseitig der Spulraumtir ausgebildeten Volumenraum gelangt.

[0013] Der Impulsgeber weist gemal einem weiteren Merkmal der Erfindung eine Feder auf, die Uber einen auf
Anschlag gegen die Kanalwand des Reinigungsmittelkanals verschwenkbaren Federschenkel aufweist. Im bestim-
mungsgemalen Verschwenkfall des Rohres wird der mit dem Rohr zusammenwirkende Federschenkel der Feder ent-
gegen der Federkraft verfahren, mithin vorgespannt. Sobald der Federschenkel dann freigegeben wird, schnellt dieser
aufgrund der auf ihn einwirkenden Vorspannung zurtick, wobei er auf Anschlag gegen die Kanalwand des Reinigungs-
mittelkanals verfahrt. Hierdurch bedingt kommt es in schon vorbeschriebener Weise zu einer mechanischen Kraftbe-
aufschlagung des Reinigungsmittelkanals, so dass infolge der hiermit einhergehenden Erschiitterung des Reinigungs-
mittelkanals etwaige sich innenseitig des Reinigungsmittelkanals befindliche Reinigungsmittelreste abrieseln, das heil’t
gelost werden.

[0014] Zur Unterstiitzung der Schlagintensitat ist gemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass
der Federschenkel mit einem Schlaggewicht ausgerUstet ist.

[0015] Es ist gemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass das Rohr endseitig einen mit dem
Federschenkel zusammenwirkenden Mitnehmer aufweist. Dieser Mitnehmer tritt bei einer Verschwenkbewegung des
Rohres in Kontakt mit dem Federschenkel und verfahrt diesen in Entsprechung der Verschwenkbewegungsrichtung des
Rohres mit. Infolge dieses Mitnehmens kommt es zu einer Verschwenkung des Federschenkels entgegen der auf ihn
einwirkenden Federkraft, was zu der schon vorbeschriebenen Vorspannung des Federschenkels fiihrt.

[0016] Es ist gemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass die Dosiereinrichtung einen Nocken
aufweist, der dazu dient, den Federschenkel quer zu dessen Verschwenkbewegungsrichtung auszulenken. Dieser do-
siereinrichtungsseitige Nocken dient dazu, den Federschenkel mit Erreichen seiner Vorspannstellung tber den rohrsei-
tigen Mitnehmer zu heben, wodurch der Federschenkel freigegeben wird, so dass es ihm gestattet ist, federkraftinduziert
zurlick zu verschwenken, um so den Reinigungsmittelkanal schlagartig mit Kraft zu beaufschlagen.

[0017] Der dosiereinrichtungsseitige Nocken verfligt zu diesem Zweck iber eine Anlaufschrage. Gegen diese Anlauf-
schrage fahrt der vom Rohr angetriebene Federschenkel an und wird hierdurch quer zur Verschwenkbewegungsrichtung
ausgelenkt, vorzugsweise in Héhenrichtung nach oben. Mit Erreichen des dosiereinrichtungsseitigen Nockens verfahrt
der Federschenkel also nicht nur in die vom Rohr vorgegebene Bewegungsrichtung, sondern auch quer hierzu. Mit
Erreichen einer bestimmten Héhenlage kommt der Federschenkel aul3er Eingriff mit dem rohrseitigen Mitnehmer. In
diesem Moment ist der Federschenkel freigegeben, so dass ein Rickschnellen desselben ermdglicht ist.

[0018] GemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung ist vorgesehen, dass der Nocken eine Auflaufschrage fir den
Federschenkel bereitstellt, wobei die obere Abschlusskante der Auflaufschrége oberhalb der Oberkante des Mithnehmers
liegt. Durch diese konstruktive Ausgestaltung ist sichergestellt, dass der Federschenkel mit Erreichen seiner Vor-
spannstellung auer Eingriff mit dem Mitnehmer gerat, so dass in schon vorbeschriebener Weise ein Zuriickschnellen
des Federschenkels in Richtung auf die Kanalwand des Reinigungsmittelkanals gestattet ist.

[0019] Es ist gemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass der Federschenkel von einem Héhen-
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verfahrbegrenzer gefihrt ist. Der Hohenverfahrbegrenzer sorgt dafiir, dass ein unerwiinschtes Auswandern des Feder-
schenkels in Héhenrichtung unterbunden ist. So wird mittels des Héhenverfahrbegrenzers insbesondere sichergestellt,
dass nach einem Zuriickschnellen des Federschenkels der Federschenkel eine solche Héhenlage wieder erreicht, dass
er bei einem wiederholten Verfahren des Rohres positionsgenau am rohrseitigen Mitnehmer anliegt.

[0020] EsistgemaR einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, dass die Feder einen zweiten Federschenkel
aufweist, der sich gegenlber einem Widerlager abstiitzt. Bevorzugterweise ist die Feder mithin als Schraubenfeder
ausgebildet, die Uber zwei Federschenkel verfligt, wobei der eine Federschenkel zwecks Erschiitterung des Reinigungs-
mittelkanals mit der zugehdrigen Kanalwand des Reinigungsmittelkanals zusammenwirkt, wohingegen der andere Fe-
derschenkel zur Ausbildung einer Federvorspannung an einem Widerlager anliegt und sich hier abstiitzt. Bei dem
Widerlager kann es sich bevorzugterweise um ein Gehduseteil der Dosiereinrichtung handeln.

[0021] Mit der Erfindung wird ferner eine Dosiereinrichtung vorgeschlagen, die tber die dosiereinrichtungsseitigen
Merkmale der schon vorbeschriebenen Art verfliigt. Eine solche Dosiereinrichtung ist aus den ebenfalls schon vorerlau-
terten Griinden von Vorteil.

[0022] Mit der Erfindung wird ferner vorgeschlagen ein Verfahren zum Betrieb eines Geschirrspiilautomaten, insbe-
sondere einer Haushaltsgeschirrsplilmaschine, der eine Dosiereinrichtung mit einem Reinigungsmittelkanal und ein
einen Ausschleusungskanal fir von der Dosiereinrichtung abgegebenes Reinigungsmittel bereitstellendes Rohr auf-
weist, welches Rohr bewegbar ausgebildet ist, bei dem Reinigungsmittel aus der Dosiereinrichtung geférdert wird und
im Anschluss daran mittels eines Impulsgebers eine mechanische Kraftbeaufschlagung einer Kanalwand des Reini-
gungsmittelkanals durchgefiihrt wird, wobei der Impulsgeber infolge einer Verfahrbewegung des Rohres betatigt wird.
[0023] GemaR der erfindungsgemalien Verfahrensdurchfiihrung ist vorgesehen, dass nach einer bestimmungsge-
mafRen Eindosierung von Reinigungsmittel in den von der Dosiereinrichtung bereitgestellten Reinigungskanal eine Rei-
nigung desselben durchgefiihrt wird, und zwar dadurch, dass mittels eines Impulsgebers eine schlagartige Kraftbeauf-
schlagung einer Kanalwand des Reinigungsmittelkanals erfolgt. Durch diese mechanische Kraftbeaufschlagung kommt
es zu einer Erschitterung des Reinigungsmittelkanals, infolgedessen unter Umstanden innenseitig des Reinigungsmit-
telkanals anhaftendes Reinigungsmittel abrieselt und durch die Reinigungsmittelabgabedffnung des Reinigungsmittel-
kanals in Richtung des vom Geschirrspilautomaten bereitgestellten Spiilbehalters ausgeschleust wird. Diese Verfah-
rensdurchfiihrung erbringt in Vorteilhafterweise den positiven Effekt, dass sich durch unerwiinschtes Anhaften von
Reinigungsmittel ausbildende Verkrustungen innenseitig des Reinigungsmittelkanals vermieden sind. Dies steigert die
Betriebssicherheit des erfindungsgemalen Geschirrspllautomaten.

[0024] DabeiisterfindungsgemaR vorgesehen, dass eine Betatigung des Impulsgebersinfolge einer Verfahrbewegung
des mit der Dosiereinrichtung zusammenwirkenden Rohres erfolgt. Das Rohr stellt den Ausschleusungskanal fir das
von der Dosiereinrichtung abgegebene Reinigungsmittel bereit, wobei das Rohr aus einer Grundstellung in eine Dosier-
stellung und umgekehrt verschwenkt werden kann. In der Dosierstellung befindet sich das Rohr in strémungstechnischer
Verbindung zur Reinigungsmittelabgabedffnung der Dosiereinrichtung, so dass im Dosierfall Reinigungsmittel in der
schon vorbeschriebenen Weise Uber das sich in seiner Dosierstellung befindliche Rohr in den Spulraum des Geschirr-
spulautomaten geférdert werden kann.

[0025] Bei einer Uberfithrung des Rohres aus seiner Ausgangsstellung in die Dosierstellung wird der Impulsgeber
aktiviert, so dass eine mechanische Kraftbeaufschlagung des Reinigungsmittelkanals durch den Impulsgeber aus-
schlief3lich dann stattfindet, wenn sich das Rohr in seiner Dosierstellung befindet.

[0026] GemalR einem weiteren Merkmal des Verfahrens ist vorgesehen, dass der Impulsgeber eine Feder mit einem
Federschenkel aufweist, der von einem endseitig des Rohres angeordneten Mitnehmer infolge einer Verfahrbewegung
vorgespannt wird. Der endseitig des Rohres vorgesehene Mitnehmer wirkt mit dem Federschenkel der Feder derart
zusammen, dass bei einer Verfahrbewegung des Rohres in die Dosierstellung ein Mithehmen des Federschenkels
erfolgt, infolgedessen es zu einer eine Federvorspannkraft aufbauenden Verschwenkbewegung des Federschenkels
kommt. Sobald die Vorspannstellung des Federschenkels erreicht ist, wird der Federschenkel vom Mitnehmer freige-
geben, so dass der Federschenkel zurlickschnellen kann, und zwar auf Anschlag gegen die zugehdrige Kanalwand des
Reinigungsmittelkanals.

[0027] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung anhand der
Figuren. Dabei zeigen:

Fig. 1  in schematischer Darstellung einen Geschirrsplilautomaten nach der Erfindung;
Fig. 2  in einer Draufsicht eine Spllraumtir, und zwar in Blickrichtung Il nach Fig. 1;
Fig. 3  in einer schematischen Draufsicht ein Dosiergerat in einer ersten Stellung;

Fig. 4 in einer schematischen Draufsicht das Dosiergerat nach Fig. 3 in einer zweiten Stellung;
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Fig. 5 in schematisch perspektivischer Ansicht den Impulsgeber nach der Erfindung in einer ersten Stellung;
Fig. 6 in schematisch perspektivischer Ansicht den Impulsgeber nach der Erfindung in einer zweiten Stellung;
Fig. 7 in schematisch perspektivischer Ansicht den Impulsgeber nach der Erfindung in einer dritten Stellung; und
Fig. 8 in schematisch perspektivischer Ansicht den Impulsgeber nach der Erfindung in einer vierten Stellung.

[0028] Fig. 1 I&sst in rein schematischer Darstellung einen erfindungsgemaRen Geschirrspiilautomaten 1 erkennen.
Dieser verfiigt in an sich bekannter Weise Uber ein Geh&use 2, das einen Spiilbehélter 3 aufnimmt. Der Spulbehalter
3 stellt seinerseits einen Spilraum 4 zur Aufnahme von zu reinigendem Spiilgut bereit. Zur Beschickung des Spulraums
4 mit zu reinigendem Spiilgut verfiigt der Spilbehalter 3 Uber eine Beschickungséffnung 5. Diese ist mittels einer
Spulraumtir 6 fluiddicht verschlieBbar, wobei die Spllraumtiir um eine horizontal verlaufende Schwenkachse drehver-
schwenkbar gelagert ist.

[0029] Fig. 2 lasst die Spulraumtiir 6 in einer Draufsicht auf das Turinnenblech 20 erkennen, das hei3t in Blickrichtung
Il nach Fig. 1.

[0030] Wie Fig. 2 zu entnehmen ist, verfugt die Spiulraumtir innenseitig Uber aus dem Stand der Technik an sich
bekannte Staufacher 9, die mittels entsprechender Deckel verschlielbar sind. Die Staufacher 9 dienen in an sich be-
kannter Weise beispielsweise der Aufnahme von Reinigungsmittel, Klarspuler und/oder dergleichen.

[0031] Dererfindungsgeméafe Geschirrspilautomat 1 verfiigt neben den aus dem Stand der Technik an sich bekannten
Staufachern 9 Uber eine Dosiereinrichtung 7. Diese Dosiereinrichtung 7 stellt einen Vorratsbehalter 23 zur Bevorratung
von Reinigungsmittel fir eine Mehrzahl von Reinigungszyklen bereit. Im Zuge einer bestimmungsgemalen Verwendung
wird dem von der Dosiereinrichtung 7 bereitgestellten Vorratsbehalter 23 je Spilprogrammzyklus die entsprechende
Menge an Reinigungsmittel entnommen und dem Spiilraum 4 des Spiilbehalters 3 zugefiihrt. Dabei ist der von der
Dosiereinrichtung 7 bereitgestellte Vorratsbehalter 23 bevorzugterweise derart bemessen, dass er Reinigungsmittel in
einer Menge aufnehmen kann, die zur Absolvierung von 20 bis 30 Spuilvorgangen ausreichend ist.

[0032] Die Dosiereinrichtung 7 verfugt zur Anordnung des Vorratsbehalters 23 tiber eine Aufnahme 10, die bei ord-
nungsgemal eingesetztem Vorratsbehalter 23 mittels eines verschwenkbaren Deckels 11 verschlossen ist.

[0033] Fir ein Ausbringen des der Dosiereinrichtung 7 entstammenden Reinigungsmittels dient ein Reinigungsmit-
telauslass 8. Dieser stellt eine Auslasséffnung 12 bereit, die mittels eines Deckels 13 abgedeckt ist. Dabei dient der
Deckel 13 nicht dem fluiddichten VerschlieRen der Auslassoffnung 12, sondern vielmehr als Spritzschutz, um ein Ein-
dringen von Speise- und Getrankeresten in die Auslasséffnung 12 wahrend der Beladungsphase des Geschirrspiilers
zu minimieren. Zu diesem Zweck weist der Deckel 13 auslassoéffnungsseitig beispielsweise Stege auf, so dass der
Deckel 13 unter Zwischenordnung dieser Stege beabstandet zu der die Auslasséffnung 12 umgebenden Randkante zu
liegen kommt. Es entsteht so ein Offnungsspalt, durch welchen hindurch Spiilflotte in die Auslasséffnung 12 gelangen
kann, aber nur in einer solchen Menge, die fiir ein Ausschwemmen von sich hier befindlichem Reinigungsmittel erfor-
derlich ist.

[0034] Derin Figur 2 nicht ndher dargestellte Vorratsbehalter 23 stellt reinigungsmittelabgabeseitig eine kombinierte
Labyrinthfiihrung einerseits und Dosiermengenbevorratung andererseits bereit. Wie sich aus den Figuren 3 und 4 sche-
matisch ergibt, ist der Vorratsbehalter 23 mittels einer Antriebseinrichtung 19 verdrehbar ausgebildet. Im bestimmungs-
gemalen Verwendungsfall vollfiihrt der Vorratsbehdlter 23 zur Einbringung von Reinigungsmittel in den Spllraum 4
eine 360°-Bewegung. Infolge dieser Verdrehbewegung wird vom Vorratsbehalter 23 bereitgestelltes Reinigungsmittel
aus dem Vorratsbehalter 23 herausgeférdert, wobei das vorratsbehalterseitig vorgesehene Dosiervolumen flr eine stets
gleiche Dosiermengenabgabe sorgt. Die vom Vorratsbehélter 23 abgegebene Reinigungsmittelmenge wird sodann tber
den Reinigungsmittelauslass 8 in den Spllraum 4 abgegeben. Dabei dient zur strdmungstechnischen Verbindung von
Reinigungsmittelauslass 8 und einer von der Dosiereinrichtung 7 bereitgestellten Reinigungsmittelabgabedffnung 14
ein flexibel ausgebildetes Rohr 16, wie sich dies aus den Darstellungen nach den Figuren 3 und 4 ergibt.

[0035] Wie die Figuren 3 und 4 erkennen lassen, verfligt die Dosiereinrichtung 7 iber einen Reinigungsmittelkanal
15, der in die Reinigungsmittelabgabedéffnung 14 einmiindet. Im bestimmungsgemaRen Verwendungsfall stromt also
von der Dosiereinrichtung 7 abgegebenes Reinigungsmittel durch den Reinigungsmittelkanal 15 hindurch zur dosier-
einrichtungsseitigen Reinigungsmittelabgabedffnung 14.

[0036] Zwischen der Reinigungsmittelabgabedffnung 14 und dem Reinigungsmittelauslass 8 ist ein Rohr 16 zwischen-
geschaltet. Dieses Rohr 16 verfiigt Gber zwei Endabschnitte, und zwar den Reinigungsmittelauslass 8 nahen En-
dabschnitt, der einen Flansch 18 bereitstellt, sowie einen dem Reinigungsmittelauslass 8 gegeniberliegenden En-
dabschnitt 21. Zwischen dem Endabschnitt 21 und dem Flansch 18 ist ein Biegeabschnitt ausgebildet, in welchem
Bereich der Rohrmantel wellenférmig und aufgrund dessen biegsam ausgebildet ist.

[0037] Aufgrund seines Biegeabschnitts ist das Rohr 16 biegsam und mithin verschwenkbar ausgebildet, wie sich
insbesondere aus einer Zusammenschau der Figuren 3 und 4 ergibt. Fig. 3 zeigt das Rohr 16 in seiner Ausgangsstellung.
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Fig. 4 zeigt das Rohr 16 in verschwenkter Stellung, dergemafR der Endabschnitt 21 in Relation zum Flansch 18 durch
Biegung des Rohres 16 verschwenkt ist. In dieser Stellung des Rohres 16 ist das Rohr 16 an die Reinigungsmittelab-
gabedffnung 14 des Reinigungsmittelkanals 15 stromungstechnisch angeschlossen und befindet sich in seiner soge-
nannten Dosierstellung.

[0038] Fir ein Verschwenken des Rohres 16 dient ein Hebel 22, der um eine Schwenkachse verschwenkbar ist.
Infolge einer Verschwenkbewegung des Hebels 22 kommt es zu der schon vorbeschriebenen Verschwenkbewegung
des Rohres 16. Zwecks Anbindung des Rohres 16 an den Hebel 22 dient ein Halter 26 in Form beispielsweise einer
Rohrschelle oder -klemme. Dieser Halter 26 umgibt den dosiereinrichtungsseitigen Endabschnitt 21 des Rohres 16 nach
Art eines Rings. Dieser dient als Verbindungsglied zwischen dem Hebel 22 einerseits und dem Rohr 16 andererseits.
Im Betriebsfall wirkt der Hebel 22 auf den Halter 26 und damit auch auf den davon gefangenen Endabschnitt 21 des
Rohres 16 ein.

[0039] DerHebel 22 wird mittels eines nicht naher dargestellten Aktuators angetrieben. Dabei erfolgt ein Verschwenken
des Hebels 22 entgegen eines Rickholmittels, das beispielsweise als Zugfeder ausgebildet ist.

[0040] InderinFig. 3 dargestellten Grundstellung ist die reinigungsmittelabgabedffnungsseitige Rohreingangsoéffnung
des Rohres 16 mittels eines Verschlussdeckels 34 verschlossen. Dieser Verschlussdeckel 34 ist verschwenkbar am
Hebel 22 angeordnet, wobei eine zwischen Hebel 22 und Verschlussdeckel 34 angeordnete Nockeneinrichtung dafiir
Sorge tragt, dass ein Verschwenken des Hebels 22 auch zu einem Verschwenken des Verschlussdeckels 34 fihrt, und
zwar derart, dass das Rohr 16 in seiner Grundstellung gemaR Fig. 3 verschlossen und in seiner Dosierstellung gemafn
Fig. 4 gedffnet ist.

[0041] Die Dosiereinrichtung 7 ist erfindungsgemaf mit einem Impulsgeber 25 ausgestattet, der im gezeigten Aus-
fuhrungsbeispiel auf eine Kanalwand 24 des Reinigungsmittelkanals 15 einwirkt. Dabei dient der Impulsgeber 25 dazu,
auf die Kanalwand 24 des Reinigungsmittelkanals mit einer Kraftbeaufschlagung mechanisch einzuwirken, und zwar
schlagartig, so dass es zu einer entsprechenden Erschitterung des Reinigungsmittelkanals 15 kommt. Infolge einer
solchen Erschitterung werden innenseitig des Reinigungsmittelkanals 15 unter Umstédnden anhaftende Reinigungsmit-
telrlickstdnde geldst und ausgeschleust. Damit wird in vorteilhafter Weise sichergestellt, dass es nicht zu einem unge-
wollten Anwachsen von Reinigungsmittelriickstdnden innerhalb des Reinigungsmittekanals 15 kommt.

[0042] Die Figuren 5 bis 8 zeigen jeweils in einer perspektivischen Darstellung den erfindungsgeméafRen Impulsgeber
25 in unterschiedlichen Stellungen.

[0043] Der Impulsgeber 25 verflgt Gber eine Feder 28, die im gezeigten Ausflihrungsbeispiel als Schraubenfeder
ausgebildet und von einem Dorn 29 gehalten ist. Die Feder 29 verfligt Giber zwei Federschenkel 30 und 31, wobei sich
der Federschenkel 31 gegenliber dem als Widerlager dienenden Gehduse 32 der Dosiereinrichtung 7 abstiitzt. Der
andere Federschenkel 30 ist in Relation zum Federschenkel 31 frei verschwenkbar, und zwar um eine vom Dorn 29
bereitgestellte Drehachse.

[0044] Der Federschenkel 30 trifft im bestimmungsgemaflen Anwendungsfall schlagartig auf die Kanalwand 24 des
Reinigungsmittelkanals 15 auf. Zur Schlagkraftunterstiitzung ist der Federschenkel mit einem Schlaggewicht 38 aus-
gestattet, das im Schlagfall auf einen vom Reinigungsmittelkanal auRenseitig bereitgestellten Gegennocken 39 einwirkt.
[0045] Fig. 5 lasstdenImpulsgeber 25 in seiner Ausgangsstellung erkennen. In dieser Stellung ruht das Schlaggewicht
38 auf dem Gegennocken 39 des Reinigungsmittelkanals 15.

[0046] Im Verschwenkfall des Rohres 16 wird der Hebel 22 und der damit gekoppelte Halter 26 bewegt. Der Halter
26 nimmt in schon vorbeschriebener Weise den Endabschnitt 21 des Rohres 16 auf, welches der besseren Ubersicht
wegen in den Figuren 5 bis 8 nicht gesondert dargestellt ist.

[0047] Der Halter 26 ist impulsgeberseitig mit einem Mitnehmer 27 ausgeriistet. Dieser wirkt endseitig mit dem Fe-
derschenkel 30 zusammen. Infolge einer Verfahrbewegung des Hebels 22 und des damit verbundenen Halters 26 lauft
der Mitnehmer 27 auf den Federschenkel 30 auf, wie in Fig. 6 dargestellt. Bei einer weiteren Verdrehbewegung des
Hebels 22 wird der Federschenkel 30 gleichsam verschwenkt und zwar entgegen seiner auf ihn einwirkenden Federkraft,
wodurch er vorgespannt wird. Dies lasst Fig. 7 erkennen. Infolge einer Verschwenkbewegung des Federschenkels 30
lauft dieser auf eine Auflaufschrage 34 eines von der Dosiereinrichtung 7 bereitgestellten Nockens 33 auf. Infolgedessen
wird der Federschenkel 30 nicht nur in Zeichnungsebene entgegen des Uhrzeigersinns verdreht, es findet auch eine
Verfahrbewegung des Federschenkels 30 in Hohenrichtung 35 nach oben statt. Auch dies lasst die Darstellung nach
Fig. 7 erkennen.

[0048] Sobaldder Federschenkel 30 seine Vorspannendstellung erreicht hat, ist er aufgrund seines Zusammenwirkens
mit dem Nocken 33 soweit in Héhenrichtung 35 nach oben verfahren, dass er die obere Endkante des Mithehmers 27
Ubergreift. In diesem Moment wird der Federschenkel 30 vom Mitnehmer 27 freigegeben, so dass der Federschenkel
30 zurlick in seine Ausgangslage verschwenken kann, wobei er federkraftinduziert schlagartig mit seinem Schlaggewicht
38 auf den Gegennocken 39 des Reinigungsmittelkanals 15 auffahrt. Dies zeigt Fig. 8.

[0049] Um zuvermeiden, dass es zu einer unkontrollierten Verfahrbewegung des Federschenkels 30 in Hohenrichtung
35 kommt, ist ein H6henverfahrbegrenzer 37 vorgesehen, der U-formig ausgebildet ist und den Federschenkel 30
beherbergt. Mittels des Hohenverfahrbegrenzers 37 ist sichergestellt, dass bei einem erneuten Verfahren des Hebels
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22 zwecks Vorspannung des Federschenkels 30 ein bestimmungsgemafRes Anliegen des Federschenkels 30 am Mit-
nehmer 27 gewahrleistet ist.

Bezugszeichen

1 Geschirrspllautomat 33 Nocken

2 Gehause 34 Auflaufschrage
3 Spllbehalter 35 Hoéhenrichtung
4 Spullraum 36 Abschlusskante
5 Beschickungso6ffnung 37 Hoéhenverfahrbegrenzer
6 Spulraumtar 38 Schlaggewicht
7 Dosiereinrichtung 39 Gegennocken
8 Reinigungsmittelauslass

9 Staufach

10 Aufnahme

11 Deckel

12 Auslassoéffnung

13 Deckel

14 Reinigungsmittelabgabedffnung

15 Reinigungsmittelkanal

16 Rohr

17 Ausschleusungskanal

18 Flansch

19 Antriebseinrichtung

20 Turinnenblech

21 Endabschnitt

22 Hebel

23 Vorratsbehalter

24 Kanalwand

25 Impulsgeber

26 Halter

27 Mitnehmer

28 Feder

29 Dorn

30 Federschenkel

31 Federschenkel

32 Gehause

Patentanspriiche

1.

Geschirrspulautomat, insbesondere Haushaltsgeschirrsplilmaschine, mit einem einen Spulraum (4) bereitstellenden
Spllbehalter (3), der eine Beschickungso6ffnung (5) aufweist, mit einer Spilraumtir (6) zum fluiddichten Verschlielen
der Beschickungsoéffnung (5), mit einer, insbesondere von der Spilraumtir (6) bereitgestellten Dosiereinrichtung
(7) zur dosierten Abgabe von schiittfahigem Reinigungsmittel, wobei die Dosiereinrichtung (7) einen in eine Reini-
gungsmittelabgabedéffnung (14) mindenden Reinigungsmittelkanal aufweist, und mit einem in den Spilraum (4)
miindenden Reinigungsmittelauslass (8), wobei zur strémungstechnischen Verbindung von Reinigungsmittelabga-
bedffnung (14) und Reinigungsmittelauslass (8) ein einen Ausschleusungskanal (17) bereitstellendes Rohr (16)
vorgesehen ist, das bewegbar ausgebildet ist, gekennzeichnet durch einen auf eine Kanalwand (24) des Reini-
gungsmittelkanals (15) einwirkenden Impulsgeber (25), der mit einem Endabschnitt (21) des bewegbaren Rohrs
(16) zusammenwirkt.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Impulsgeber (25) eine Feder (28) mit
einem auf Anschlag gegen die Kanalwand (24) verschwenkbaren Federschenkel (30) aufweist.
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Geschirrspulautomat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Federschenkel (30) mit einem Schlag-
gewicht (38) ausgeristet ist.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Rohr (16) endseitig einen mit
dem Federschenkel (30) zusammenwirkenden Mitnehmer (27) aufweist.

Geschirrspulautomat nach einem der vorhergehenden Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Dosiereinrichtung (7) einen der Auslenkung des Federschenkels (30) quer zu dessen Verschwenkbewegungsrich-
tung dienenden Nocken (33) aufweist.

Geschirrspulautomat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Nocken (33) eine Auflaufschrage fur
den Federschenkel (30) bereitstellt, wobei die obere Abschlusskante (36) der Auflaufschrage (34) oberhalb der
Oberkante des Mitnehmers (27) liegt.

Geschirrspulautomat nach einem der vorhergehenden Anspriiche 2 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der
Federschenkel (30) von einem Héhenverfahrbegrenzer (27) gefihrt ist.

Geschirrspulautomat nach einem der vorhergehenden Anspriiche 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
Feder (28) einen zweiten Federschenkel (31) aufweist, der sich gegeniiber einem Widerlager abstutzt.

Verfahren zum Betrieb eines Geschirrspiilautomaten, der eine Dosiereinrichtung (7) mit einem Reinigungsmittel-
kanal (15) zur dosierten Abgabe von schittfahigem Reinigungsmittel und ein einen Ausschleusungskanal (17) fir
von der Dosiereinrichtung (7) abgegebenes Reinigungsmittel bereitstellendes Rohr (16) aufweist, welches Rohr
(16) bewegbar ausgebildet ist, bei dem Reinigungsmittel aus der Dosiereinrichtung (7) geférdert und im Anschluss
daran mittels eines Impulsgebers (25) eine mechanische Kraftbeaufschlagung einer Kanalwand (24) des Reini-
gungsmittelkanals (15) durchgefiihrt wird , wobei der Impulsgeber (25) infolge einer Verfahrbewegung des Rohrs
(16) betatigt wird.

Claims

Automatic dishwasher, in particular a household dishwasher, comprising a washing container (3) that provides a
washing chamber (4) and has a loading opening (5), a washing chamber door (6) for closing the loading opening
(5) in a fluid-tight manner, and a metering device (7), in particular provided by the washing chamber door (6), for
dispensing pourable detergent in a metered manner, the metering device (7) having a detergent channel that leads
to a detergent dispensing opening (14), and a detergent outlet (8) that leads into the washing chamber (4), a movable
tube (16) that provides a discharge channel (17) being provided for fluidically connecting the detergent dispensing
opening (14) and the detergent outlet (8), characterised by a pulse generator (25) that acts on a channel wall (24)
of the detergent channel (15) and interacts with an end portion (21) of the movable tube (16).

Automatic dishwasher according to claim 1, characterised in that the pulse generator (25) comprises a spring (28)
having a spring leg (30) that can be pivoted so as to strike the channel wall (24).

Automatic dishwasher according to claim 2, characterised in that the spring leg (30) is equipped with a striking
weight (38).

Automatic dishwasher according to either claim 2 or claim 3, characterised in that the tube (16) comprises, on the
end thereof, a catch (27) that interacts with the spring leg (30).

Automatic dishwasher according to any of the preceding claims 2 to 4, characterised in that the metering device
(7) comprises a cam (33) that deflects the spring leg (30) transversely to the pivoting direction thereof.

Automatic dishwasher according to claim 5, characterised in that the cam (33) provides an upward slope for the
spring leg (30), the upper end edge (36) of the upward slope (34) being located above the top edge of the catch (27).

Automatic dishwasher according to any of the preceding claims 2 to 6, characterised in that the spring leg (30) is
guided by a vertical-travel limiter (27).
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8. Automatic dishwasher according to any of the preceding claims 2 to 7, characterised in that the spring (28)
comprises a second spring leg (31) that is supported against a brace.

9. Method for operating an automatic dishwasher that comprises a metering device (7) having a detergent channel
(15) for dispensing pourable detergent in a metered manner, and a tube (16) that provides a discharge channel (17)
for detergent dispensed by the metering device (7), which tube (16) is designed to be movable, in which detergent
is conveyed out of the metering device (7) and a channel wall (24) of the detergent channel (15) is subsequently
subjected to mechanical force by means of a pulse generator (25), wherein the pulse transmitter (25) is actuated
as a result of a travelling movement of the tube (16).

Revendications

1. Lave-vaisselle automatique, en particulier lave-vaisselle domestique, comportant une cuve de lavage (3) fournissant
un espace de lavage (4), qui posséde une ouverture de chargement (5), comportant une porte d’espace de lavage
(6) pour fermer de maniére étanche aux fluides I'ouverture de chargement (5), comportant un dispositif de dosage
(7), en particulier fourni par la porte d’espace de lavage (6), pour le dép6t dosé de produit nettoyant en vrac, le
dispositif de dosage (7) possédant une voie de produit nettoyant débouchant dans une ouverture de dép6t de produit
nettoyant (14), et comportant une sortie de produit nettoyant (8) débouchant dans I'espace de lavage (4), ou il est
prévu un tube (16) fournissant une voie d’évacuation (17) afin de raccorder en écoulement I'ouverture de dépbt de
produit nettoyant (14) et la sortie de produit nettoyant (8), ledit tube étant formé de maniére amovible, caractérisé
par un générateur d’impulsion (25) agissant sur une paroi de voie (24) de la voie de produit nettoyant (15), qui
interagit avec une section d’extrémité (21) du tube (16) amovible.

2. Lave-vaisselle automatique selon la revendication 1, caractérisé en ce que le générateur d’impulsion (25) posséde
un ressort (28) comportant une branche de ressort (30) pouvant pivoter en butée contre la paroi de voie (24).

3. Lave-vaisselle automatique selon la revendication 2, caractérisé en ce que la branche de ressort (30) est équipée
d’'un marteau (38).

4. Lave-vaisselle automatique selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que le tube (16) possede cbté extrémité
un entraineur (27) interagissant avec la branche de ressort (30).

5. Lave-vaisselle automatique selon I'une des revendications 2 a 4 précédentes, caractérisé en ce que le dispositif
de dosage (7) posséde une came (33) servant a dévier la branche de ressort (30) transversalement par rapport a
sa direction de mouvement de pivotement.

6. Lave-vaisselle automatique selon la revendication 5, caractérisé en ce que la came (33) fournit un plan incliné
pour la branche de ressort (30), le bord terminal supérieur (36) du plan incliné (34) se trouvant au-dessus du bord
supérieur de I'entraineur (27).

7. Lave-vaisselle automatique selon I'une des revendications 2 a 6 précédentes, caractérisé en ce que la branche
de ressort (30) est conduite par un limitateur réglable en hauteur (27).

8. Lave-vaisselle automatique selon I'une des revendications 2 a 7 précédentes, caractérisé en ce que le ressort
(28) posséde une seconde branche de ressort (31), qui s’appuie contre une butée.

9. Procédé de fonctionnement d’'un lave-vaisselle automatique qui possede un dispositif de dosage (7) comportant
une voie de produit nettoyant (15) pour le dép6t dosé de produit nettoyant en vrac et un tube (16) fournissant une
voie d’évacuation (17) pour le produit nettoyant délivré par le dispositif de dosage (7), ledit tube (16) étant formé
de maniéere amovible, dans lequel le produit nettoyant est transporté hors du dispositif de dosage (7) et suite a cela,
au moyen d’'un générateur d’'impulsion (25), une force mécanique est appliquée a une paroi de voie (24) de la voie
de produit nettoyant (15), le générateur d’'impulsion (25) étant actionné a la suite d'un mouvement de course du
tube (16).
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