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(54) DISPOSITIF D’ENROULEMENT/DÉROULEMENT D’UN VOLET ROULANT

(57) Dispositif d’enroulement/déroulement d’un
écran d’obturation d’une ouverture pratiquée dans une
paroi d’un bâtiment, du type volet roulant, comportant :
- un tambour (1) rotatif d’enroulement/déroulement du
tablier, ledit tambour (1) étant solidarisable à deux sup-
ports (5, 6) d’extrémité fixes ;
- des moyens moteurs (3) disposés à l’une des extrémités
du tambour (1), montés coulissant à l’intérieur dudit tam-
bour (1) entre un état rétracté et un état expansé faisant
varier la longueur du dispositif d’enroulement/déroule-

ment entre une première longueur inférieure à la distance
d séparant les supports (5, 6) et une seconde longueur
déployée sensiblement égale à ladite distance d ;
- lesdits moyens moteurs (3) comportant des moyens de
fixation (4) à un premier support (5) ;
- un embout de fixation (7, 8) au second support (6) équi-
pant l’autre extrémité du tambour (1).

Les moyens moteurs (3) comportent des moyens de
blocage axial (10, 11) du dispositif à l’état expansé cor-
respondant à ladite longueur déployée.
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Description

[0001] La présente invention a trait à un dispositif d’en-
roulement/déroulement d’un écran par exemple du type
volet roulant utilisé pour l’obturation d’une ouverture pra-
tiquée dans une paroi d’un bâtiment, comme des fenêtres
ou portes. Elle concerne bien entendu également et plus
généralement tout type de dispositifs d’occultation de
baies dès lors qu’ils sont enroulables, et/ou les éléments
mobiles enroulables de protection solaire, tels que des
stores, grilles etc., désignés sous le vocable général
écran. Le domaine technique auquel se rapporte l’inven-
tion concerne donc la domotique domestique ou tertiaire
appliquée à l’obturation d’ouvertures, dans la mesure où
les systèmes utilisés sont motorisée et stockables sous
une forme enroulée.
[0002] Dans la suite, pour améliorer la clarté du pro-
pos, les problématiques et les solutions qui se rapportent
à l’invention seront plus particulièrement envisagées en
se focalisant sur l’unique exemple des volets roulants.
Elles sont cependant immédiatement et aisément trans-
posables aux autres équipements mentionnés ou éligi-
bles à ces solutions.
[0003] Le problème que résout l’invention a trait à la
fixation des dispositifs d’enroulement/déroulement entre
des supports fixes, par exemple les joues latérales de
coffres de volets servant à loger leurs tabliers lorsqu’ils
sont en position enroulée. Les dimensions des baies à
occulter étant variables selon les sites d’implantation, les
distances entre ces joues peuvent dès lors présenter des
différences, fonctions des dimensions transversales des
ouvertures et donc des systèmes écran prévus pour les
occulter. Il est connu, pour répondre à cette problémati-
que de variabilité dimensionnelle, de proposer des sys-
tèmes d’enroulement télescopiques, par conséquent
adaptables aux écartements réels des supports, sans
être contraint à faire du sur-mesure qui n’est pas une
réponse adaptée à la réalité du marché.
[0004] Parmi les solutions classiquement utilisées,
certaines associent au cylindre d’enroulement du volet
roulant un cylindre ou embout dit « tandem » qui se fixe
au support disposé à l’opposé des moyens moteurs et
de leur interface de connexion. Ces moyens moteurs
sont en général constitués d’un moteur électrique tubu-
laire inséré dans ledit cylindre d’enroulement, qu’il a vo-
cation à entraîner, les connexions électriques mais éga-
lement la solidarisation mécanique d’une partie fixe du
moteur s’effectuant au niveau de la joue qui fait face à
l’extrémité du cylindre dont dépasse la connectique du
moteur. Le mode opératoire pour l’installation de tels en-
rouleurs nécessite de commencer par les branchements
électriques côté moteur, de poursuivre par la fixation mé-
canique de la tête fixe du moteur (laquelle peut aussi être
concomitante à la connexion électrique selon les types
de liaisons utilisées), avant d’opérer à l’autre extrémité
pour un raccordement cette fois purement mécanique
d’un embout libre en rotation dans la joue opposée.
[0005] Selon les dimensions axiales de l’enrouleur, qui

peuvent être importantes dans certains cas, il y a risque
que les connexions côté moteur - notamment électriques
- s’altèrent lorsqu’on manipule à l’autre extrémité, risque
auquel il peut être remédié en recourant aux services
simultanés de deux monteurs, chacun s’occupant d’une
extrémité de l’enrouleur.
[0006] Pour faciliter l’installation par un seul monteur,
selon d’autres solutions, la structure mécanique permet-
tant le fonctionnement télescopique a ensuite été dépla-
cée et mise du même côté que le moteur et la joue abritant
la connectique électrique.
[0007] C’est par exemple le cas pour la solution décrite
dans le document EP 1 635 031, qui présente une bague
de montage coulissante située entre le corps du moteur
tubulaire et le tube d’enroulement. Cette solution impli-
que par conséquent un composant additionnel, qui gère
une double liaison mécanique en fonctionnement, d’une
part avec le carter du moteur tubulaire, et d’autre part
avec le tube enrouleur. Au montage, le positionnement
de ce composant s’effectue d’abord par rapport au mo-
teur, puis par rapport au tube d’enroulement.
[0008] Des moyens de blocage de l’ensemble en une
position déployée sont par ailleurs décrits dans ce docu-
ment, aboutissant en fait à bloquer la bague en une po-
sition prédéterminée de sorte que tout mouvement de
translation dans le sens d’une rétractation de l’enrouleur
devient interdit. Cela permet de conférer au dispositif une
longueur stable, adaptée à la distance entre les joues.
Ces moyens de blocage prennent de préférence la forme
d’une bague additionnelle, insérable à l’extérieur sur la
première bague de montage rétractable. Alternativement
ils peuvent consister en des pattes élastiques aptes à
venir en appui sur le chant frontal du tube d’enroulement
pour empêcher le déplacement dans le sens de la ré-
tractation.
[0009] Une autre solution intégrant une variabilité di-
mensionnelle axiale d’un dispositif d’enroulement de vo-
lets roulants est décrite dans le document EP 3 020 910,
dans lequel le tube enrouleur est relié, à l’une de ses
extrémités, au moteur tubulaire via un manchon fixé au
tube enrouleur. Ce manchon réalise le guidage du mo-
teur en translation. L’ajustement dimensionnel s’effectue
donc bien du même côté que le moteur, comme dans la
solution évoquée ci-dessus. Des moyens de blocage re-
latif existent entre le manchon et le tube enrouleur, mais
rien n’est prévu pour ce qui concerne la liaison entre le
moteur et le tube d’enroulement. Cette solution comporte
par conséquent à nouveau une pièce intermédiaire, en
sus du moteur tubulaire et du tube enrouleur, qu’il faut
monter et gérer en lien avec ces deux dernières.
[0010] La présente invention propose une solution qui
simplifie considérablement les approches envisagées ci-
dessus, remédiant aux inconvénients des structures qui
sont munies de moyens télescopiques d’adaptation di-
mensionnelles présentant un embout coulissable à l’op-
posé du moteur aussi bien que les insuffisances des so-
lutions qui permettent la connexion mécanique et élec-
trique du moteur en gérant, simultanément et du même
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côté, l’approche dimensionnelle. L’approche de l’inven-
tion simplifie le travail au montage, rend l’ensemble plus
facile et plus économique à fabriquer, et améliore in fine
la fiabilité globale de l’enrouleur.
[0011] A cet égard, l’invention, qui concerne un dispo-
sitif d’enroulement/déroulement d’un écran d’obturation
comportant :

- un tambour rotatif d’enroulement/déroulement du ta-
blier, ledit tambour étant solidarisable à deux sup-
ports d’extrémité fixes ;

- des moyens moteurs disposés à l’une des extrémités
du tambour, montés coulissant à l’intérieur dudit tam-
bour entre un état rétracté et un état expansé faisant
varier la longueur du dispositif d’enroulement/dérou-
lement entre une première longueur inférieure à la
distance d séparant les supports et une seconde lon-
gueur sensiblement égale à ladite distance d ;

- lesdits moyens moteurs comportant des moyens de
fixation à un premier support ;

- un embout de fixation au second support équipant
l’autre extrémité du tambour ;

est telle que ce sont les moyens moteurs qui comportent
des moyens de blocage axial du dispositif à l’état expan-
sé correspondant à ladite longueur déployée.
[0012] La solution préconisée dans ce cadre s’affran-
chit de toute pièce additionnelle de guidage ou de blo-
cage qui participe à la liaison mécanique au niveau de
l’extrémité du tambour logeant les moyens moteurs. La
fixation/connexion du dispositif de l’invention entre deux
support latéraux devient facile, pratique et fiable : il n’est
plus nécessaire que de faire coulisser axialement le tube
d’enroulement directement sur les moyens moteurs (au
sens large) dans la direction de l’autre joue latérale, jus-
qu’à ce que l’embout de fixation à ce niveau puisse être
mis en oeuvre.
[0013] Pour que le dispositif de l’invention soit utilisable
de manière la plus universelle possible, c’est-à-dire en
pratique quelle que soit la distance séparant les deux
supports latéraux d’un coffret, la position des moyens de
blocage axial est réglable axialement par rapport à la
surface périphérique extérieure des moyens moteurs.
Cela signifie en pratique que, pour que l’activation des
moyens de blocage puisse être adaptée à, et être efficace
pour, chaque cas d’espèce, il est loisible, selon l’inven-
tion, de les déplacer par rapport aux moyens moteurs.
[0014] En fait, selon une configuration préférentielle,
lesdits moyens de blocage axial comportent un ou plu-
sieurs organes de blocage soumis à une force de rappel
orientée sensiblement radialement en direction du tam-
bour, contraints à l’encontre de ladite force de rappel
dans l’état rétracté ou lorsque l’état expansé correspond
à une longueur inférieure à la longueur déployée voulue,
et qui sont sollicités en position active de blocage lorsque
ladite longueur déployée voulue est atteinte. L’activation
des moyens de blocage axial est dès lors par conséquent
automatique, et ne dépend que d’un critère de position

relative entre les moyens moteurs et le tambour d’enrou-
lement. Il se produit une forme de clipsage vers l’extérieur
desdits organes dès lors qu’ils quittent le tunnel intérieur
enclos par le tambour, produisant de surcroît un acquit-
tement visuel et sonore du blocage axial.
[0015] Plus précisément, ces moyens de blocage axial
peuvent comporter au moins un élément élastique se
déployant automatiquement au moins dans une direction
radiale lorsque le dispositif, dans l’état expansé des
moyens moteurs, atteint la longueur déployée, ledit élé-
ment formant butée apte à coopérer avec une paroi d’al-
lure radiale du tambour d’orientation perpendiculaire à
l’axe du tambour pour empêcher un coulissement dans
une direction ramenant vers l’état rétracté. Dès lors que
l’extrémité libre de chaque languette dépasse, sous l’ef-
fet de la force élastique et dans une direction radiale, la
distance séparant la paroi interne du tambour à l’axe cen-
tral de rotation, tout mouvement retour est impossible.
En d’autres termes, tout retour en arrière par un dépla-
cement inversé visant à rentrer à nouveau les moyens
moteurs dans le tambour est bloqué par la ou les lan-
guettes.
[0016] Selon une configuration possible, économique
à la fabrication, aisée à industrialiser et pratique au cours
du fonctionnement, l’élément élastique peut de préféren-
ce consister en une languette articulée obtenue par dé-
coupe partielle dans une pièce surfacique fixée sur la
surface extérieure des moyens moteurs, les extrémités
de ladite découpe définissant entre elles un axe d’articu-
lation de la languette, laquelle est sollicitée élastique-
ment en position déployée lorsqu’elle n’est pas contrainte
par le tambour en une position repliée vers ladite surface
extérieure des moyens moteurs. Les extrémités libres de
ces languettes s’écartent de la surface extérieure des
moyens moteurs dès qu’elles sont libérées, typiquement
lorsque la distance du dispositif d’enroulement/déroule-
ment est ajustée à la longueur déployée appropriée pour
sa fixation aux deux joues latérales, laquelle est comme
indiqué ci-dessus réglable.
[0017] De préférence, la pièce surfacique peut être un
manchon fixé sur la surface périphérique d’un carter des
moyens moteurs, comportant au moins deux languettes
d’allure axiale dont l’axe d’articulation est proximal des
moyens de fixation au support, réparties sur le pourtour
du manchon. Ce manchon présente une position axiale-
ment réglable par rapport à la surface extérieure des
moyens porteurs. Il est dimensionné de manière à ne
pas s’opposer au coulissement en suscitant des frotte-
ments, mais peut éventuellement le guider, notamment
si le matériau qui le constitue présente des propriétés
qui favorisent le glissement.
[0018] Selon une conception particulièrement avanta-
geuse, les moyens moteurs sont libres en translation
dans le tambour, et leur assujettissement en rotation
n’implique aucune liaison mécanique susceptible d’en-
traver le coulissement. A cet effet, les moyens moteurs
comportent une couronne dont la section de la périphérie
externe s’ajuste dans la section interne du tambour pour
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y guider le coulissement, lesdites sections empêchant
toute rotation relative de l’un dans l’autre. Deux sections
de formes concentriques non circulaires font par exemple
l’affaire.
[0019] Il n’est pas nécessaire que la totalité de la sur-
face extérieure des moyens moteurs soit affectée par
cette condition de forme, il suffit en pratique que la cou-
ronne soit par exemple placée au voisinage de l’extrémité
des moyens moteurs située à l’opposée des moyens de
fixation au premier support, et solidaire desdits moyens
moteurs en rotation.
[0020] De préférence, les moyens moteurs consistent
en réalité en un moteur électrique, par exemple un mo-
teur tubulaire comme c’est habituellement le cas dans
ce genre de montages, comportant des moyens de con-
nexion à une alimentation externe. De préférence, la con-
nexion électrique est mise en oeuvre concomitamment
à la solidarisation au premier support par les moyens de
fixation correspondants. Il n’y a en pratique qu’à clipser
cette extrémité du moteur dépassant du tambour dans
un socle prévu à cet effet dans la joue en regard, avant
de procéder au coulissement en direction de l’autre joue,
les moyens de blocage unidirectionnels décrits ci-dessus
garantissant une expansion de l’enrouleur de longueur
appropriée, empêchant ou limitant les risques de chute
accidentelle du dispositif de l’invention au moment de
son installation, chute qui pourrait détériorer les con-
nexions électriques.
[0021] Une configuration possible de l’invention, qui
n’est par conséquent à considérer que comme un exem-
ple non limitatif de celle-ci, va à présent être décrite plus
en détail en référence aux figures annexées, pour
lesquelles :

- la figure 1 représente une vue en section longitudi-
nale partielle d’un dispositif d’enroulement/déroule-
ment selon l’invention en son état rétracté, fixé à un
seul support latéral ; et

- la figure 2 est une vue en section longitudinale par-
tielle du même dispositif d’enroulement/déroule-
ment, cette fois en son état expansé, et fixé à deux
supports latéraux.

[0022] En référence aux figures, le tambour enrouleur
(1) du tablier d’un volet roulant (non représenté) est mon-
té libre en translation par rapport à une couronne (2) so-
lidaire en rotation du rotor et assujettie à tout déplace-
ment axial d’un moteur (3) électrique tubulaire. Une partie
fixe (4) du moteur (3) dépasse d’une des extrémités du
tambour (1), et est destinée à être solidarisée à une joue
première latérale (5). Cette fixation mécanique implique
une connexion électrique simultanée, des moyens de
fixation par clipsage réalisant les deux fonctions pouvant
à cet égard être utilisés. L’autre extrémité du tambour (1)
comporte un embout (7) dont un tourillon (8) est prévu
pour s’insérer dans un orifice (9) correspondant pratiqué
dans une seconde joue latérale (6) lorsque le dispositif
est dans son état expansé tel qu’illustré dans la figure 2.

Des moyens de blocage axial sont rapportés au moteur
(3), sous la forme d’un manchon (10) équipé de languet-
tes axiales (11) élastiques qui sont plaquées contre la
surface extérieure (14) du moteur (3), dans l’état rétracté
du dispositif d’enroulement/déroulement de l’invention
tel qu’apparaissant en figure 1.
[0023] Lorsque le tambour est déployé par translation
dans la direction de la flèche (F) (voir en figure 2), le
moteur (3) restant immobile puisque déjà fixé à sa joue
latérale (5), le manchon (10) et le tambour (1) sont ani-
més d’un mouvement relatif de translation dans la direc-
tion de l’axe A-A, jusqu’à insertion du tourillon (8) de l’em-
bout (7) dans l’orifice (9). Les languettes élastiques (11),
mues par la force de rappel élastique inhérente au ma-
tériau, reprennent leur position de repos en s’écartant (à
tout le moins leur extrémité libre) de la surface extérieure
(14) du moteur (3) dès qu’elles sont libérées de la con-
trainte du tambour (1), c’est-à dire lorsque la translation
est sur le point d’être achevée, quand la surface frontale
(12) de l’embout (7) est proche d’arriver en butée contre
la joue (6). Dans ce cas, la position du tambour (1) est
telle que les languettes (11) ne se trouvent en effet plus
dans le volume délimité par ledit tambour (1), et par con-
séquent libre de reprendre une forme initiale par libéra-
tion de l’énergie élastique. Dans ce cas, la longueur dé-
ployée de l’ensemble est sensiblement égale à d, distan-
ce séparant les joues latérales (5, 6), ce qui est la con-
dition pour la fixation du dispositif d’enroulement/dérou-
lement auxdites joues (5, 6).
[0024] Le manchon (10) est par exemple réalisé en un
matériau plastique présentant des propriétés d’élasticité
adéquates, dans lequel les languettes peuvent être mou-
lées dans cette position déformée pour que leur position
de repos soit radialement écartée de l’axe de la rotation
du tambour (1). La matière du manchon (10) peut être
prévue telle qu’il puisse secondairement être utilisé com-
me une sorte de tampon d’aide au guidage en translation.
[0025] L’extrémité libre des languettes (11), se dres-
sant au contact du chant d’extrémité (13) du tambour (1),
s’oppose alors à toute tentative de translation dans la
direction inverse de la flèche F. Le libre coulissement du
tambour (1) par rapport au moteur (3) par une corres-
pondance des formes des sections du tambour (1) et de
la couronne (2) est une solution simple pour que la con-
dition d’entraînement rotatif de l’un par l’autre soit assu-
rée sans qu’il y ait de liaison mécanique supplémentaire
à mettre en oeuvre pour les assujettir en rotation, liaison
qui serait alors susceptible d’entraver la liberté de dépla-
cement en translation.
[0026] L’exemple décrit en référence aux figures n’est
évidemment pas exhaustif de l’invention, qui englobe
également les variantes de forme, par exemple respec-
tivement des sections externes de la couronne (2) et in-
terne du tambour (1), ou de matériau pour le manchon
(10) etc.
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Revendications

1. Dispositif d’enroulement/déroulement d’un écran
d’obturation d’une ouverture pratiquée dans une pa-
roi d’un bâtiment, du type volet roulant, comportant :

- un tambour (1) rotatif d’enroulement/déroule-
ment du tablier, ledit tambour (1) étant solidari-
sable à deux supports (5, 6) d’extrémité fixes ;
- des moyens moteurs (3) disposés à l’une des
extrémités du tambour (1), montés coulissant à
l’intérieur dudit tambour (1) entre un état rétracté
et un état expansé faisant varier la longueur du
dispositif d’enroulement/déroulement entre une
première longueur inférieure à la distance d sé-
parant les supports (5, 6) et une seconde lon-
gueur déployée sensiblement égale à ladite dis-
tance d ;
- lesdits moyens moteurs (3) comportant des
moyens de fixation (4) à un premier support (5) ;
- un embout de fixation (7) au second support
(6) équipant l’autre extrémité du tambour (1) ;

caractérisé en ce que les moyens moteurs (3) com-
portent des moyens de blocage axial (10, 11) du dis-
positif à l’état expansé correspondant à ladite lon-
gueur déployée.

2. Dispositif d’enroulement/déroulement selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que la
position des moyens de blocage axial (10, 11) est
réglable axialement par rapport à la surface périphé-
rique extérieure (14) des moyens moteurs (3).

3. Dispositif d’enroulement/déroulement selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les moyens de blocage axial comportent un ou
plusieurs organes de blocage (11) soumis à une for-
ce de rappel orientée sensiblement radialement en
direction du tambour (1), contraints à l’encontre de
ladite force de rappel dans l’état rétracté ou lorsque
l’état expansé correspond à une longueur inférieure
à la longueur déployée et qui sont sollicités en posi-
tion active de blocage lorsque ladite longueur dé-
ployée est atteinte.

4. Dispositif d’enroulement/déroulement selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que les
moyens de blocage axial comportent au moins un
élément élastique (11) se déployant automatique-
ment au moins dans une direction radiale lorsque le
dispositif, dans l’état expansé des moyens moteurs
(3), atteint la longueur déployée, ledit élément (11)
formant butée apte à coopérer avec une paroi d’al-
lure radiale (13) du tambour (1) d’orientation perpen-
diculaire à l’axe A-A du tambour (1) pour empêcher
un coulissement dans une direction ramenant vers
l’état rétracté.

5. Dispositif d’enroulement/déroulement selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que
l’élément élastique consiste en une languette (11)
articulée obtenue par découpe partielle dans une
pièce surfacique (10) fixée sur la surface extérieure
(14) des moyens moteurs (3), les extrémités de ladite
découpe définissant entre elles un axe d’articulation
de la languette (11), laquelle est sollicitée élastique-
ment en position déployée lorsqu’elle n’est pas con-
trainte par le tambour (1) en une position repliée vers
ladite surface (14).

6. Dispositif d’enroulement/déroulement selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que la
pièce surfacique est un manchon (10) fixé sur la sur-
face périphérique d’un carter des moyens moteurs
(3), comportant au moins deux languettes (11) d’al-
lure axiale dont l’axe d’articulation est proximal des
moyens de fixation (4) au support (5), réparties sur
le pourtour du manchon (10).

7. Dispositif d’enroulement/déroulement selon l’une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les moyens moteurs (3) comportent
une couronne (2) dont la section de la périphérie
externe s’ajuste dans la section interne du tambour
(1) pour y guider le coulissement, lesdites sections
empêchant toute rotation relative de l’un dans l’autre.

8. Dispositif d’enroulement/déroulement selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que la-
dite couronne (2) est placée au voisinage de l’extré-
mité des moyens moteurs (3) opposée à leurs
moyens de fixation (4) au premier support (5), et so-
lidaire desdits moyens moteurs (3) en rotation.

9. Dispositif d’enroulement/déroulement selon l’une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les moyens moteurs consistent en
un moteur électrique (3) comportant des moyens de
connexion à une alimentation mis en oeuvre conco-
mitamment à la solidarisation au premier support (5)
par les moyens de fixation (4).
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