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(54) ROBINET POUR FLUIDE SOUS PRESSION

(57) Robinet comprenant un corps (2) abritant un cir-
cuit (3) de fluide ayant une extrémité (4) amont et une
extrémité (5) aval munie d’un raccord (8) de sortie, le
circuit (3) comprenant un organe (6) de contrôle du débit
dans le circuit (3) commandé par un mécanisme (7, 14)
de commande comprenant un organe (7) de commande
actionnable manuellement et monté mobile sur le corps
(2) du robinet (1) entre une position de repos et une po-
sition active, le robinet (1) comprenant un organe (9) dé-
tecteur de raccordement situé au niveau du raccord (8)
de sortie et configuré pour détecter une liaison mécani-
que, le robinet (1) comprenant en outre un dispositif (12,
13, 15) de neutralisation du mécanisme (7, 14) de com-
mande tant que l’organe (9) détecteur de raccordement
ne détecte pas une liaison mécanique au niveau du rac-
cord (8) de sortie, le dispositif de neutralisation compre-
nant au moins une pièce (12, 15) de débrayage sollicitant
l’organe (7) de commande ou une pièce (14) intermé-
diaire du mécanisme (7, 14) de commande dans une
position neutralisée empêchant la commande du passa-
ge de l’organe (6) de contrôle du débit de son premier
vers son second état.
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Description

[0001] L’invention concerne un robinet pour fluide sous
pression.
[0002] L’invention concerne plus particulièrement un
robinet pour fluide sous pression, avec ou sans déten-
deur de pression intégré, comprenant un corps abritant
un circuit de fluide ayant une extrémité amont destinée
à être mise en relation avec une réserve de fluide sous
pression et une extrémité aval destinée à être mise en
relation avec un appareil utilisateur au niveau d’un rac-
cord de sortie, le circuit comprenant un organe de con-
trôle du débit dans le circuit tel qu’une vanne ou clapet,
l’organe de contrôle du débit étant commandé par un
mécanisme de commande comprenant un organe de
commande actionnable manuellement et monté mobile
sur le corps du robinet entre une position de repos dans
laquelle l’organe de contrôle du débit est maintenu dans
un premier état correspondant à une première valeur de
débit dans le circuit et une seconde position active dans
laquelle l’organe de commande déplace l’organe de con-
trôle du débit dans un second état correspondant à une
seconde valeur de débit dans le circuit.
[0003] L’invention concerne en particulier une bouteille
de fluide sous pression (par exemple du gaz sous pres-
sion) ou un ensemble de bouteilles de fluide sous pres-
sion (cadre de bouteilles par exemple) raccordé(s) à un
tel robinet.
[0004] Le robinet peut être également un robinet pour
canalisation.
[0005] Les robinets à levier pour fluides sous pression
présentent un avantage ergonomique majeur par la ra-
pidité et praticité d’ouverture-fermeture (cf. par exemple
les documents EP747796A1 ou EP1421305A1).
[0006] Toutefois, cette praticité augmente le risque
d’exposition de l’utilisateur au fluide sous pression soit
par ouverture accidentelle, soit par ouverture volontaire
sans installation branchée au niveau du raccord de sor-
tie.
[0007] Pour résoudre ce problème, le document
FR279329A1 décrit une structure de robinet à levier à
double action qui permet de limiter le risque d’ouverture
involontaire ou intempestive.
[0008] Cette solution ne résout cependant pas totale-
ment les problèmes des situations à risque.
[0009] Un but de la présente invention est de pallier
tout ou partie des inconvénients de l’art antérieur relevés
ci-dessus.
[0010] A cette fin, le robinet selon l’invention, par
ailleurs conforme à la définition générique qu’en donne
le préambule ci-dessus, est essentiellement caractérisé
en ce qu’il comprend un organe détecteur de raccorde-
ment situé au niveau du raccord de sortie ou de façon
adjacente au raccord de sortie et configuré pour détecter
une liaison mécanique d’un organe utilisateur au niveau
du raccord de sortie, le robinet comprenant en outre un
dispositif de neutralisation du mécanisme de commande
tant que l’organe détecteur de raccordement ne détecte

pas une liaison mécanique au niveau du raccord de sor-
tie, le dispositif de neutralisation étant relié à l’organe
détecteur de raccordement et comprenant au moins une
pièce de débrayage sollicitant l’organe de commande ou
une pièce intermédiaire du mécanisme de commande
dans une position neutralisée empêchant la commande
du passage de l’organe de contrôle du débit de son pre-
mier vers son second état.
[0011] Cette structure permet d’empêcher l’ouverture
manuelle de la vanne en absence d’installation en sortie
du robinet et donc de limiter les risques d’exposition de
l’utilisateur aux hautes pressions.
[0012] Par ailleurs, des modes de réalisation de l’in-
vention peuvent comporter l’une ou plusieurs des carac-
téristiques suivantes :

- l’organe de commande est déplaçable sur le corps
par rapport au reste du mécanisme de commande
selon un mouvement de commutation qui est distinct
du mouvement de l’organe de commande entre ses
position de repos et active, l’organe de commande
étant déplaçable selon le mouvement de commuta-
tion entre la position neutralisée et une position dite
« fonctionnelle» permettant la commande du passa-
ge de l’organe de contrôle du débit de son premier
vers son second état,

- l’organe détecteur de raccordement coopère avec
l’organe de commande pour déplacer ce dernier de
sa position neutralisée vers sa position fonctionnelle
lorsqu’un raccordement est détecté au niveau du
raccord de sortie,

- dans sa position neutralisée, l’organe de commande
est entravé par une butée formée par le corps du
robinet ou une pièce rapportée sur le corps pour em-
pêcher le mouvement de l’organe de commande en-
tre ses position de repos et active tandis que dans
sa position fonctionnelle, l’organe de commande
n’est plus entravé par la butée pour permettre le
mouvement de l’organe de commande entre ses po-
sitions de repos et active,

- le mouvement de commutation de l’organe de com-
mande est une translation, c’est-à-dire que l’organe
de commande est monté mobile en translation sur
le corps entre sa position neutralisée et sa position
fonctionnelle,

- la au moins une pièce de débrayage comprend un
organe de rappel élastique tel qu’un ressort,

- dans la position neutralisée de l’organe de comman-
de, la liaison mécanique entre l’organe de comman-
de et l’organe de contrôle du débit est interrompue
tandis que dans la position fonctionnelle de l’organe
de commande, une liaison mécanique est assurée
entre l’organe de commande et l’organe de contrôle
du débit,

- l’organe détecteur de raccordement coopère avec
au moins une pièce intermédiaire du mécanisme de
commande située entre l’organe de commande et
l’organe de contrôle du débit, l’organe détecteur de
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raccordement étant configuré pour déplacer cette
pièce intermédiaire et empêcher ou inactiver la
transmission de mouvement ou d’effort entre l’orga-
ne de commande et l’organe de contrôle du débit
tant qu’un raccordement n’est pas détecté au niveau
du raccord de sortie,

- l’organe de commande comprend un levier monté
pivotant sur le corps,

- le levier est relié une came destinée à coopérer avec
une première extrémité d’un axe de transmission
mobile en translation dans le corps et dont l’autre
extrémité transmet un déplacement ou un effort à
l’organe de contrôle du débit, et en ce que la pièce
de débrayage sollicite le levier de commande et/ou
la came dans une position neutralisée qui est déca-
lée par rapport à la première extrémité de l’axe de
transmission, en cas de détection d’un raccorde-
ment au niveau du raccord de sortie, l’organe détec-
teur de raccordement actionnant le déplacement du
levier de commande et/ou la came dans une position
fonctionnelle reliée mécaniquement à la première
extrémité de l’axe de transmission,

- le levier est monté pivotant sur un axe de rotation,
le levier étant solidaire en rotation et en translation
de l’axe de rotation, l’axe de rotation étant mobile en
translation dans le corps et formant au moins une
partie du dispositif de neutralisation, l’axe de rotation
étant mobile entre deux positions extrêmes corres-
pondant respectivement aux positions neutralisées
et fonctionnelle du mouvement de commutation du
levier,

- le levier est monté pivotant sur un axe de rotation,
le levier étant solidaire en rotation du de l’axe de
rotation et mobile en translation sur l’axe de rotation
entre deux positions extrêmes correspondant res-
pectivement aux positions neutralisées et fonction-
nelle du mouvement de commutation du levier,

- le robinet comporte un axe de commutation monté
mobile dans le corps et comprenant une première
extrémité faisant saillie dans le raccord de sortie ou
de façon adjacente audit raccord, pour être poussée
par un appareil utilisateur venant se raccorder ni-
veau du raccord de sortie, l’axe de commutation
comprenant une seconde extrémité reliée à l’organe
de commande ou une pièce intermédiaire du méca-
nisme de commande située entre l’organe de com-
mande et l’organe de contrôle du débit, pour dépla-
cer cet organe de commande et/ou la pièce intermé-
diaire de sa position neutralisée vers sa position
fonctionnelle,

- l’axe de commutation comprend ou est constitué
d’au moins une partie de l’axe de rotation du levier,

- le robinet comporte un dispositif antivol ou un sceau
de garanti frangible situe sur le mécanisme de com-
mande,

- le raccord de sortie est un raccord de type femelle
ou mâle, l’organe détecteur de raccordement étant
situé à l’intérieur du raccord ou sur la périphérie ex-

térieure du raccord,
- le dispositif antivol est situé sur au moins une pièce

intermédiaire mobile de transmission de mouve-
ment,

- le dispositif antivol est situé sur l’axe de rotation du
levier.

[0013] L’invention peut concerner également tout dis-
positif ou procédé alternatif comprenant toute combinai-
son des caractéristiques ci-dessus ou ci-dessous.
[0014] D’autres particularités et avantages apparaî-
tront à la lecture de la description ci-après, faite en réfé-
rence aux figures dans lesquelles :

- les figures 1 à 4 représentent des vues de côté, sché-
matiques et partielles, illustrant respectivement qua-
tre exemples de structure et de fonctionnement d’un
robinet selon l’invention,

- les figures 5 à 7 représentent des vues en perspec-
tive, schématiques et partielles, illustrant respecti-
vement trois configurations d’utilisation d’un autre
exemple de réalisation d’un robinet selon l’invention,

- les figures 8 et 9 représentent des vues en coupe,
schématiques et partielles, d’un détail d’un autre
exemple de réalisation d’un robinet selon l’invention
et illustrant respectivement deux configurations
d’utilisation,

- les figures 10 et 11 représentent des vues en pers-
pective, schématiques et partielles, d’un détail d’un
autre exemple de réalisation d’un robinet dans une
configuration neutralisée,

- les figures 12 et 13 représentent des analogues res-
pectivement aux vues 10 et 11 dans une configura-
tion fonctionnelle,

- les figures 14 et 15 représentent des vues de côté,
schématiques et partielles, d’un détail d’un autre
exemple de réalisation d’un robinet selon respecti-
vement deux configurations d’utilisation,

- la figure 16 représente une en perspective, schéma-
tique et partielle illustrant un détail d’un autre exem-
ple de réalisation d’un robinet selon l’invention,

- les figures 17 et 18 représentent des vues en pers-
pective, schématiques et partielles, illustrant un dé-
tail du dispositif de la figure 16 selon respectivement
deux configurations d’utilisation,

- la figure 19 représente une vue en coupe, schéma-
tique et partielle illustrant un détail de structure d’un
exemple de réalisation d’un robinet selon l’invention.

[0015] Les figures 1 à 4 illustrent de façon schématique
et simplifiée un robinet 1 pour fluide sous pression, avec
ou sans détendeur de pression intégré, comprenant un
corps 2 abritant un circuit 3 de fluide ayant une extrémité
4 amont destinée à être mise en relation avec une réserve
de fluide sous pression.
[0016] L’extrémité amont du corps 2 robinet est par
exemple filetée pour être raccordée à un orifice d’une
bouteille 20 de fluide sous pression (cf. figure 4) ou un
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circuit de gaz d’un ensemble de bouteille de gaz (cadre).
[0017] Le robinet 1 comprend une extrémité 5 aval des-
tinée à être mise en relation avec un appareil utilisateur
21 au niveau d’un raccord 8 de sortie (cf. figures 6 et 7).
L’appareil 21 utilisateur peut être raccordé au raccord 8
de sortie via une flexible, un détendeur de pression, un
régulateur de débit ou tout autre appareil approprié.
[0018] Le raccord 8 de sortie peut être du type mâle
ou femelle, fileté, taraudé ou peut comprendre tout type
de raccord mécanique et fluidique approprié (par exem-
ple une liaison à connexion rapide).
[0019] Le circuit 3 comprend un organe 6 de contrôle
du débit dans le circuit 3 tel qu’une vanne ou clapet, no-
tamment un clapet d’isolation (par exemple auto-obtu-
rant).
[0020] L’organe 6 de contrôle du débit est commandé
par un mécanisme de commande comprenant un organe
7 de commande mobile actionnable manuellement et/ou
automatiquement à distance.
[0021] L’organe 7 de commande est monté mobile sur
le corps 2 du robinet 1 (rotation et/ou translation par
exemple) entre une position de repos dans laquelle l’or-
gane 6 de contrôle du débit est maintenu dans un premier
état correspondant à une première valeur de débit dans
le circuit 3 (par exemple un débit nul correspondant à un
circuit fermé) et une seconde position active dans laquel-
le l’organe 7 de commande déplace l’organe 6 de con-
trôle du débit dans un second état correspondant à une
seconde valeur de débit dans le circuit 3 (par exemple
débit maximal correspondant à un circuit 3 ouvert). Bien
entendu, des positions intermédiaires de l’organe de
commande correspondant à des débits ou degrés
d’ouverture intermédiaires du circuit pourraient être pré-
vues.
[0022] Selon une particularité avantageuse, le robinet
1 comprend un organe 9 détecteur de raccordement situé
au niveau du raccord 8 de sortie ou de façon adjacente
au raccord 8 de sortie et configuré pour détecter une
liaison mécanique au niveau du raccord 8 de sortie. Le
robinet 1 comprend en outre un dispositif 10 de neutra-
lisation du mécanisme 7, 14 de commande relié à l’or-
gane 9 détecteur de raccordement et configuré pour em-
pêcher le passage de l’organe 6 de contrôle du débit de
son premier vers son second état tant que l’organe 9
détecteur de raccordement ne détecte pas une liaison
mécanique au niveau du raccord 8 de sortie.
[0023] C’est-à-dire que l’ouverture de la vanne/clapet
6 est automatiquement interdite s’il n’est pas détecté de
raccordement au niveau du raccord 8 de sortie. De mê-
me, l’ouverture de la vanne/clapet 6 est automatique-
ment autorisée s’il est détecté de raccordement au ni-
veau du raccord 8 de sortie.
[0024] Ainsi, en absence de branchement sur le rac-
cord 8 de sortie, le système est en position stable em-
pêchant l’ouverture de la vanne 6. Le branchement d’une
installation au niveau du raccord 8 de sortie du robinet 1
vient débloquer ou rendre opérationnel le robinet 1 pour
permettre la libération du fluide sous pression. La posi-

tion permettant l’ouverture du flux de gaz peut être stable
ou non.
[0025] L’organe 9 détecteur de raccordement peut
comprendre au moins l’un parmi : un détecteur mécani-
que, un détecteur magnétique (RFID, NFC ou autre), un
détecteur pneumatique, un détecteur électronique.
[0026] De même, le dispositif 10 de neutralisation peut
être du type mécanique et/ou magnétique et/ou pneu-
matique et/ électronique.
[0027] Dans l’exemple illustré à la figure 1 le dispositif
10 de neutralisation peut agir directement ou indirecte-
ment sur l’organe 7 de commande.
[0028] Dans l’exemple illustré à la figure 2 le dispositif
10 de neutralisation peut agir directement ou indirecte-
ment sur le mécanisme 14 de commande, c’est-à-dire
sur au moins une pièce interposée entre l’organe 7 de
commande et la vanne 6.
[0029] Dans l’exemple illustré aux figures 3 et 4 le dis-
positif 10 de neutralisation peut agir directement ou in-
directement sur la vanne ou clapet 6.
[0030] Dans l’exemple illustré à la figure 3, l’organe 9
détecteur de raccordement est situé sur la périphérie du
raccord 8 de sortie.
[0031] Dans l’exemple illustré à la figure 4, l’organe 9
détecteur de raccordement est situé dans le raccord 8
de sortie, par exemple en dehors ou dans le circuit dans
lequel circule le fluide (cf. figure 19).
[0032] Dans l’exemple de réalisation des figures 5 à 7
l’organe de commande est un levier 7 articulé sur le corps
2 et mobile entre une première position (par exemple
abaissée le long du corps 2 (cf. figures 5 et 6) et une
seconde position (par exemple relevée et écartée du
corps 2, cf. figure 7).
[0033] Selon une caractéristique avantageuse, le dis-
positif de neutralisation est relié à l’organe 9 détecteur
de raccordement et comprend au moins une pièce 12,
15 de débrayage sollicitant l’organe 7 de commande ou
une pièce 14 intermédiaire du mécanisme de commande
dans une position neutralisée empêchant la commande
du passage de l’organe 6 de contrôle du débit de son
premier vers son second état.
[0034] Dans l’exemple des figures 5 à 7, le levier 7 est
déplaçable sur le corps 2 par rapport au reste du méca-
nisme de commande selon un mouvement de commu-
tation distinct de son mouvement de pivotement entre
ses positions de repos et active. Dans cet exemple non
limitatif, le mouvement de commutation du levier 7 est
un mouvement de translation, par exemple une transla-
tion parallèle à l’axe 12 de rotation du levier 7. Le mou-
vement de commutation permet de déplacer le levier 7
entre la position neutralisée et une position dite
« fonctionnelle» permettant la commande du passage
de l’organe 6 de contrôle du débit de son premier vers
son second état.
[0035] L’organe 9 détecteur de raccordement coopère
avec le levier 7 directement ou indirectement pour dé-
placer ce dernier de sa position neutralisée vers sa po-
sition fonctionnelle lorsqu’un raccordement est détecté
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au niveau du raccord 8 de sortie (cf. figures 6 et 7).
[0036] Dans le mode de réalisation des figures 5 à 7,
en position neutralisée (figure 5), le levier 7 de comman-
de est entravé par une butée 13 formée par le corps 2
du robinet 1 ou une pièce rapportée sur le corps 2 pour
empêcher son pivotement entre ses position de repos et
active. Par exemple, une portion du levier 7 coudé est
bloquée sous une paroi 13 du corps 2 (et/ou d’une coque
qui recouvre le corps 2) qui empêche le relèvement du
levier 7. En revanche, dans sa position fonctionnelle dé-
calée transversalement sur le corps 2 du robinet 1 (figu-
res 6 et 7), le levier 7 n’est plus entravé par la butée 13
pour permettre son mouvement entre ses position de re-
pos et active. Par exemple, en position fonctionnelle le
levier 7 vient se placer dans une ouverture du corps 2
qui n’entrave pas son pivotement.
[0037] Comme schématisé à la figure 5, le robinet 1
comprend de préférence un organe 15 de rappel sollici-
tant le levier 7 vers sa première position neutralisée.
[0038] Dans la position neutralisée du levier 7 (figure
5), la liaison mécanique entre le levier 7 et le clapet 6 est
interrompue tandis que dans la position fonctionnelle (fi-
gures 6 et 7), liaison mécanique entre le levier 7 de com-
mande et l’organe 6 de contrôle du débit est assurée.
[0039] Comme schématisé aux figures 8 et 9 le levier
7 peut comporter une came prévue pour coopérer avec
mécanisme comprenant un axe 14 de transmission de
mouvement actionnant directement ou indirectement le
clapet 6. C’est-à-dire que le mouvement de rotation du
levier 7 est transformé en mouvement de translation de
l’axe 14 de transmission.
[0040] Comme illustré aux figures 8 et 9, le mouvement
de commutation du levier 7 peut consister à disposer la
came du levier 7 au niveau de l’extrémité de l’axe 14 de
transmission (position fonctionnelle de la figure 9) ou à
écarter (séparer) la came du levier 7 de l’axe 14 de trans-
mission.
[0041] Le dispositif de neutralisation peut ainsi com-
prendre un épaulement du corps 2 du robinet sans lien
avec l’organe de détection 9. En revanche, un organe
d’activation peut être relié à l’organe 9 détecteur 9.
[0042] Ceci est illustré également aux figures 10 à 13.
Dans les figures 10 et 11 le levier 7 est en position neu-
tralisée écartée de l’axe 14 de transmission. Le mouve-
ment de pivotement du levier 7 n’a aucun effet sur l’axe
14 de transmission et donc sur le clapet 6 (cf. figure 11).
[0043] En revanche, en position fonctionnelle (came
du levier 7 coopérant avec l’axe 14 de transmission), le
pivotement du levier 7 déplace l’axe 14 de transmission
pour actionner le clapet 6 (cf. figure 13).
[0044] C’est-à-dire que dans son état de base le dé-
placement du levier7 (ou autre) est sans effet sur l’ouver-
ture de la vanne 6. Le mécanisme 10 vient rendre ce
système actif. C’est-à-dire qu’en cas de détection d’un
raccordement au niveau du raccord 8 de sortie le méca-
nisme 10 permet l’activation de la liaison entre le levier
7 et le clapet (le mouvement du levier 7 ou autre devient
efficace).

[0045] Par exemple, le levier 7 est solidaire en rotation
et en translation d’un axe 12 de rotation. Cet axe 12 de
rotation du levier 7 peut formant au moins une partie du
dispositif de neutralisation. Par exemple, l’axe 12 de ro-
tation est monté mobile en translation dans le corps entre
deux position extrêmes correspondant respectivement
aux positions neutralisées et fonctionnelle du mouve-
ment de commutation du levier 7. Ce déplacement de
l’axe 12 de rotation est par exemple commandé par l’or-
gane 9 de détection.
[0046] Dans un mode de réalisation le robinet com-
prend un axe 12 de commutation monté mobile dans le
corps 2 et comprenant une première extrémité 9 faisant
saillie dans le raccord 8 de sortie ou de façon adjacente
audit raccord 8. Cette première extrémité est prévue pour
être poussée par un appareil 21 utilisateur venant se rac-
corder niveau du raccord 8 de sortie. L’axe 12 de com-
mutation comprend une seconde extrémité qui actionne
le déplacement du levier 7 ou d’une pièce 14 intermé-
diaire du mécanisme de commande de sa position neu-
tralisée vers sa position fonctionnelle.
[0047] Dans le mode de réalisation des figures 5 à 7,
l’axe 12 de rotation peut constituer tout ou partie de l’axe
de commutation.
[0048] En variante le levier 7 (ou la came) peut être
monté solidaire en rotation et mobile en translation sur
l’axe 12 de rotation entre deux positions extrêmes cor-
respondant respectivement aux positions neutralisées et
fonctionnelle du mouvement de commutation du levier
7. Dans ce cas l’axe 12 de rotation reste fixe tandis que
c’est le levier 7 qui est déplacé par un axe de commuta-
tion.
[0049] Dans la variante des figures 14 et 15, l’organe
9 détecteur de raccordement coopère (via un axe ou une
pièce 12 de commutation) avec une pièce 14 intermé-
diaire du mécanisme de commande située entre le levier
7 et le clapet 6. C’est-à-dire que l’organe 9 détecteur de
raccordement commande (via l’axe 12 de commutation)
le déplacement d’une pièce 14 intermédiaire au lieu de
déplacer le levier ou sa came. Cette pièce intermédiaire
peut notamment être l’axe 14 de transmission.
[0050] Bien entendu d’autres variantes de réalisation
peuvent être prévues. Par exemple, l’axe 12 de commu-
tation peut être remplacé par un poussoir ou autre qui
actionnerait une timonerie intermédiaire (notamment
avec ressort).
[0051] Comme illustré à la figure 16, le robinet 1 peut
comporter un dispositif 16 antivol ou un sceau de garanti
frangible situe sur le mécanisme de commande (en com-
binaison ou alternativement au caractéristiques ci-des-
sus).
[0052] Par exemple le dispositif 16 antivol comprend
un verrou à pêne 19 mobile actionné par une clé 18 ou
autre (cf. figure s17 et 18). Par exemple, selon la position
de la clé 18, le pêne 19 coopère ou non avec un logement
de l’axe 12 de commutation pour verrouiller son dépla-
cement.
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Revendications

1. Robinet pour fluide sous pression, avec ou sans dé-
tendeur de pression intégré, comprenant un corps
(2) abritant un circuit (3) de fluide ayant une extrémité
(4) amont destinée à être mise en relation avec une
réserve de fluide sous pression et une extrémité (5)
aval destinée à être mise en relation avec un appareil
utilisateur au niveau d’un raccord (8) de sortie, le
circuit (3) comprenant un organe (6) de contrôle du
débit dans le circuit (3) tel qu’une vanne ou clapet,
l’organe (6) de contrôle du débit étant commandé
par un mécanisme (7, 14) de commande compre-
nant un organe (7) de commande actionnable ma-
nuellement et monté mobile sur le corps (2) du robi-
net (1) entre une position de repos dans laquelle
l’organe (6) de contrôle du débit est maintenu dans
un premier état correspondant à une première valeur
de débit dans le circuit (3) et une position active dans
laquelle l’organe (7) de commande déplace l’organe
(6) de contrôle du débit dans un second état corres-
pondant à une seconde valeur de débit dans le circuit
(3), le robinet (1) comprenant un organe (9) détec-
teur de raccordement situé au niveau du raccord (8)
de sortie ou de façon adjacente au raccord (8) de
sortie et configuré pour détecter une liaison méca-
nique d’un organe utilisateur au niveau du raccord
(8) de sortie, le robinet (1) comprenant en outre un
dispositif (12, 13, 15) de neutralisation du mécanis-
me (7, 14) de commande tant que l’organe (9) dé-
tecteur de raccordement ne détecte pas une liaison
mécanique au niveau du raccord (8) de sortie, le
dispositif de neutralisation étant relié à l’organe (9)
détecteur de raccordement et comprenant au moins
une pièce (12, 15) de débrayage sollicitant l’organe
(7) de commande ou une pièce (14) intermédiaire
du mécanisme (7, 14) de commande dans une po-
sition neutralisée empêchant la commande du pas-
sage de l’organe (6) de contrôle du débit de son pre-
mier vers son second état, caractérisé en ce que
l’organe (7) de commande est déplaçable sur le
corps (2) par rapport au reste du mécanisme (7, 14)
de commande selon un mouvement de commutation
qui est distinct du mouvement de l’organe (7) de
commande entre ses positions de repos et active,
l’organe (7) de commande étant déplaçable selon le
mouvement de commutation entre la position neu-
tralisée et une position dite « fonctionnelle» permet-
tant la commande du passage de l’organe (6) de
contrôle du débit de son premier vers son second
état.

2. Robinet selon la revendication 1, caractérisé en ce
que l’organe (9) détecteur de raccordement coopère
avec l’organe (7) de commande pour déplacer ce
dernier de sa position neutralisée vers sa position
fonctionnelle lorsqu’un raccordement est détecté au
niveau du raccord (8) de sortie.

3. Robinet selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que, dans sa position neutralisée, l’organe (7)
de commande est entravé par une butée (13) formée
par le corps du robinet (2) ou une pièce rapportée
sur le corps (2) pour empêcher le mouvement de
l’organe (7) de commande entre ses position de re-
pos et active tandis que dans sa position fonction-
nelle, l’organe (7) de commande n’est plus entravé
par la butée (13) pour permettre le mouvement de
l’organe (7) de commande entre ses positions de
repos et active.

4. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 3, caractérisé en ce que le mouvement de com-
mutation de l’organe (7) de commande est une trans-
lation, c’est-à-dire que l’organe (7) de commande
est monté mobile en translation sur le corps (2) entre
sa position neutralisée et sa position fonctionnelle.

5. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 4, caractérisé en ce que la au moins une pièce
de débrayage comprend un organe (15) de rappel
élastique tel qu’un ressort.

6. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 5, caractérisé en ce que, dans la position neu-
tralisée de l’organe (7) de commande, la liaison mé-
canique entre l’organe (7) de commande et l’organe
(6) de contrôle du débit est interrompue tandis que
dans la position fonctionnelle de l’organe (7) de com-
mande, une liaison mécanique est assurée entre l’or-
gane (7) de commande et l’organe (6) de contrôle
du débit.

7. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 6, caractérisé en ce que l’organe (9) détecteur
de raccordement coopère avec au moins une pièce
(14) intermédiaire du mécanisme de commande (7,
14) située entre l’organe (7) de commande et l’orga-
ne (6) de contrôle du débit, l’organe (9) détecteur de
raccordement étant configuré pour déplacer cette
pièce (14) intermédiaire et empêcher ou inactiver la
transmission de mouvement ou d’effort entre l’orga-
ne (7) de commande et l’organe (6) de contrôle du
débit tant qu’un raccordement n’est pas détecté au
niveau du raccord (8) de sortie.

8. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 7 caractérisé en ce que l’organe de commande
comprend un levier (7) monté pivotant sur le corps
(2).

9. Robinet selon la revendication 8, caractérisé en ce
que le levier (7) est relié une came (27) destinée à
coopérer avec une première extrémité d’un axe (14)
de transmission mobile en translation dans le corps
(2) et dont l’autre extrémité transmet un déplacement
ou un effort à l’organe (6) de contrôle du débit, et en
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ce que la pièce (12, 15) de débrayage sollicite le
levier (7) de commande et/ou la came (27) dans une
position neutralisée qui est décalée par rapport à la
première extrémité de l’axe (14) de transmission, et
en ce que, en cas de détection d’un raccordement
au niveau du raccord de sortie, l’organe (9) détecteur
de raccordement actionne le déplacement du levier
(7) de commande et/ou la came (27) dans une po-
sition fonctionnelle reliée mécaniquement à la pre-
mière extrémité de l’axe (14) de transmission.

10. Robinet selon l’une quelconque des revendications
8 à 9, caractérisé en ce que le levier (7) est monté
pivotant sur un axe (12) de rotation, le levier (7) étant
solidaire en rotation et en translation de l’axe (12)
de rotation, l’axe (12) de rotation étant mobile en
translation dans le corps (2) et formant au moins une
partie du dispositif de neutralisation, l’axe (12) de
rotation étant mobile entre deux positions extrêmes
correspondant respectivement aux positions neutra-
lisées et fonctionnelle du mouvement de commuta-
tion du levier (7).

11. Robinet selon l’une quelconque des revendications
8 à 9, caractérisé en ce que le levier (7) est monté
pivotant sur un axe (12) de rotation, le levier (7) étant
solidaire en rotation du de l’axe (12) de rotation et
mobile en translation sur l’axe (12) de rotation entre
deux positions extrêmes correspondant respective-
ment aux positions neutralisées et fonctionnelle du
mouvement de commutation du levier (7).

12. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 11, caractérisé en ce qu’il comporte un axe (12)
de commutation monté mobile dans le corps (2) et
comprenant une première extrémité (9) faisant saillie
dans le raccord (8) de sortie ou de façon adjacente
audit raccord (8), pour être poussée par un appareil
utilisateur venant se raccorder niveau du raccord (8)
de sortie, l’axe (12) de commutation comprenant une
seconde extrémité reliée à l’organe (7) de comman-
de ou une pièce (14) intermédiaire du mécanisme
de commande (7, 14) située entre l’organe (7) de
commande et l’organe (6) de contrôle du débit, pour
déplacer cet organe (7) de commande et/ou la pièce
intermédiaire (14) de sa position neutralisée vers sa
position fonctionnelle.

13. Robinet selon la revendication 12 combinée avec
l’une quelconque des revendications 11 ou 12, ca-
ractérisé en ce que l’axe (12) de commutation com-
prend ou est constitué d’au moins une partie de l’axe
(12) de rotation du levier (7).

14. Robinet selon l’une quelconque des revendications
1 à 13, caractérisé en ce qu’il comporte un dispositif
(16) antivol ou un sceau de garanti frangible situe
sur le mécanisme (7, 14) de commande.

15. Robinet selon l’une quelconque des revendciations
1 à 14 caractérisé en ce que le raccord de sortie
est un raccord de type femelle ou mâle, l’organe dé-
tecteur de raccordement étant situé à l’intérieur du
raccord ou sur la périphérie extérieure du raccord.
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