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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine mobile Schachtwinde
umfassend ein Tragerfahrzeug mit einem Fahrzeugan-
trieb, der einen Verbrennungsmotor aufweist, einem
starren Grundrahmen und einer Drehplattform, die tber
eine Drehverbindung an dem Grundrahmen angeordnet
ist, eine aufder Drehplattform angeordnete Trommelwin-
de mit einer von einem Windenantrieb angetriebenen
Seiltrommel, eingerichtet zum Auf- und Abwickeln eines
Forderseils sowie eine Steuerung fiir den Windenantrieb.
[0002] Mobile Schachtwinden als Befahrungs-, Hilfs-
fahr- und Notfahranlagen im Sinne der Bergverordnung
fur Schacht- und Schragférderanlagen sind aus dem
Stand der Technik bekannt. Die Firma SIEMAG
TECBERG bewirbt in dem Prospekt "SIEMAG
TECBERG, mobile Schachtwinde", heruntergeladen un-
ter der Internetdomain http://www.siemag-
tecberg.de/cms/upload/downloads/de//TI 18 Mobile-
Schachtwinde de.pdf am 15.09.2015, eine mobile Sch-
achtwinde, die als autonome Befahrungsanlage zur In-
spektion von Férderschachten und als Notfahranlage zur
Rettung von Personen konzipiert ist. Die Trommelwinde
ist auf einem modifizierten, vierachsigen Lastkraftwagen
montiert. Der Lastkraftwagen (LKW) ist mit einem Diesel-
motor als Antriebsmotor ausgestattet. Uber eine Kugel-
drehverbindung ist eine Drehplattform mit dem Grund-
rahmen des LKWs verbunden. Auf der Drehplattform
sind eine Steuerkabine mit Schaltschrank, ein Ausleger,
eine Trommel fur das Forderseil und Hilfsantriebe fir die
Ausleger- und Windenbewegung befestigt. Am Foérder-
seilende wird ein Korb fiir die Rettung von Personen bez-
iehungsweise den Transport von kleineren Geratschaf-
ten befestigt. Als kleine Seilfahranlage ist die Be-
férderung von maximal zehn Personen zuldssig.
[0003] Nachfolgend wird anhand von Figur 3 das An-
triebskonzepts der bekannten mobilen Schachtwinde der
SIEMAG TECBERG néher erlautert:

Der Windenantrieb (1) der Winde (2) wird von einem Hy-
draulikmotor (1a) und einem Getriebe (1b) gebildet. Der
Antrieb des Hydraulikmotors (1a) erfolgt mit Hydraulik-
flissigkeit aus einem Tank (3), die mit einer der beiden
Pumpen (4,5) geférdert wird. Die erste Pumpe (4) wird
von einem auf der mobilen Schachtwinde angeordneten
Dieselmotor angetrieben. Die zweite Pumpe (5) wird von
einem auf der mobilen Schachtwinde angeordneten
Elektromotor angetrieben. Der wahlweise Betrieb des
Hydraulikmotors (1a) tber die erste Pumpe (4) oder die
zweite Pumpe (5) erfolgt mit einer Hydrauliksteuerung
(6). Im Regelbetrieb erfolgt der Antrieb des Hydraulikmo-
tors (1a) mit der Hydraulikpumpe (5), die von dem Elek-
tromotor (5a) angetrieben wird, wobei der Elektromotor
(5a) aus dem Stromnetz (7) mit Energie versorgt wird.
Auf die Pumpe (4), die von dem Dieselmotor (4a) ange-
trieben wird, wird bei Stromausfall umgeschaltet oder
wenn aus anderen Griinden kein Stromnetz (7) verfugbar
ist.

[0004] Die Hydraulikpumpen (4,5) treiben auch die hy-
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draulischen Aktoren fir die Nebenfunktionen der mobilen
Schachtwinde an, wie beispielsweise die Antriebskom-
ponenten des Auslegers und des Drehantrieb fur die
Drehplattform.

[0005] Die bekannte mobile Schachtwinde weist ein
hohes Gewicht auf, das durch die beiden Hydraulikpum-
pen (4,5) sowie den erforderlichen Diesel- und Elektro-
motor hervorgerufen wird. Der Bauraumbedarf fihrt zu-
dem zu beengten Platzverhaltnissen auf dem LKW-
Chassis der mobilen Schachtwinde.

[0006] Die US 2012/0160796 A1 offenbart einen Mo-
bilkran mit mindestens vier Radern bei dem in dem Un-
terwagen ein Dieselmotor angeordnet ist. Der Dieselmo-
tor treibt Gber ein Getriebe die Rader des Unterwagens
an. An den Dieselmotor ist zudem eine Hydraulikpumpe
angeschlossen. AuRerdem treibt der Dieselmotor einen
Generator an, der Uber eine Stromleitung zum Laden ei-
ner Batterie mit dieser verbunden ist. Des Weiteren ist
an dem Generator mindestens ein elektrischer Verbrau-
cher angeschlossen, der in dem Oberwagen angeordnet
ist. Als elektrische Verbraucher werden Beleuchtungen
fur die Kabinen, eine Beleuchtung des Kranumfeldes,
Warnleuchten und Warnsignale, eine Kransteuerung mit
Display, ein Radio oder weitere Nebenverbraucher wie
Funkgerate, Mobilfunk- und Ladegerate genannt.
[0007] Die US 2012/0160796 A1 offenbart auRerdem
einen Raupenkran mit zwei am Unterwagen parallel an-
geordneten Raupenfahrwerken. An dem Unterwagen ist
um eine vertikale Drehachse ein Oberwagen drehbar ge-
lagert. An dem Oberwagen ist ein horizontaler Quertra-
ger angeordnet, an dem ein Dieselmotor und zwei mit
dem Dieselmotor verbundene Generatoren angebracht
sind. Jedes der beiden Raupenfahrwerke des Unterwa-
gens weist einen Fahrantrieb auf. Der Fahrantrieb erfolgt
durch einen Elektromotor. Die zwei Generatoren speisen
elektrische Energie tber Gleichrichterin ein Leitungsver-
brauchersystem ein. Ausgehend von dem Leistungsver-
brauchersystem kénnen eine Vielzahl von elektrischen
Verbrauchern mit Energie versorgt werden. Uber jeweils
einen Umrichter sind beispielsweise drei Elektromotoren
als Verbraucher an das Leitungsverbrauchersystem an-
geschlossen und werden mit elektrischer Energie ver-
sorgt. Die drei Elektromotoren treiben jeweils tber ein
Verbrauchergetriebe eine Seilwinde an.

[0008] Die WO 2012/115567 A1 offenbart eine mobile
Schachtwinde umfassend ein Tragerfahrzeug mit einem
als Verbrennungsmotor ausgestalteten Fahrzeugan-
trieb, einem starren Grundrahmen und einer auf dem
Grundrahmen angeordneten Drehplattform. Zum Ver-
fahren der mobilen Schachtwinde wird ausschlief3lich der
als Verbrennungsmotor ausgestaltete Antriebsmotor
verwendet. Fir alle weiteren Operationen wird der Ver-
brennungsmotor ausgeschaltet und der Betrieb der hy-
draulisch angetriebenen Winden erfolgt ausschlieBlich
Uber das elektrische Stromnetz. Wahrend des Winden-
betriebs ist ein Start des Verbrennungsmotors technisch
ausgeschlossen. Die WO 2012/115567 A1 offenbartden
Oberbegriff des unabhangigen Anspruchs 1.
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[0009] Ausgehend von diesem Stand der Technik liegt
der Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine mobile
Schachtwinde zu schaffen, die einen geringeren Bau-
raum bendtigt, weniger Gewicht und einen einfacheren
Aufbau aufweist. Zudem soll die Steuerung der Trom-
melwinde verbessert werden. Die oben erwahnte Aufga-
be wird durch eine mobile Schachtwinde gemal dem
unabhangigen Anspruch 1 geldst.

[0010] Die Ldsungdieser Aufgabe basiert aufdem Ge-
danken, dass der Windenantrieb rein elektrisch erfolgt.
Im Einzelnen wird die Aufgabe bei einer mobilen
Schachtwinde der eingangs erwahnten Art dadurch ge-
16st, dass

- der Windenantrieb ausschlieBlich einen Elektromo-
tor umfasst,

- die Steuerung fiir einen wahlweisen Betrieb des
Elektromotors an einem Stromnetz oder einem elek-
trischen Generator eingerichtet ist,

- ein Verbrennungsmotor den Generator antreibt und

- der Generator und der Verbrennungsmotor an dem
Tragerfahrzeug angeordnet sind und

- der Verbrennungsmotor des Fahrzeugantriebs tber
einen Nebenabtrieb den Generator antreibt, wobei
der Nebenabtrieb als schaltbare Welle an einem Ne-
benausgang des Getriebes des Fahrzeugantriebes
ausgefihrt ist.

[0011] Die Energie zum Betreiben des Elektromotors
wird ohne zusatzliche Hydraulikaggregate uber das
Stromnetz und im Falle von dessen Ausfall oder Nicht-
verfiigbarkeit Uber einen Generator bereitgestellt, der
von einem Verbrennungsmotor, insbesondere einem
Dieselmotor angetrieben wird. Eine weitere Reduzierung
des Gewichts und Bauraumes wird daduurch erzielt,
dass der Verbrennungsmotor des Fahrzeugantriebs
Uber einen Nebenantrieb den Generator antreibt. Der
wahrend des Betriebs der Trommelwinde fiur den Antrieb
des Tragerfahrzeugs nicht benétigte Antriebsmotor tiber-
nimmt damit eine Doppelfunktion, sodass die erfindungs-
gemale mobile Schachtwinde deutlich einfacherund da-
mit kostenglinstiger herstellbar ist. Der Nebenabtrieb ist
als schaltbare Welle an einem Nebenausgang des Ge-
triebes des Fahrzeugantriebes ausgefiihrt, die dem elek-
trischen Generator die nétige Bewegungsenergie zu-
fihrt.

[0012] Ein an der Drehplattform des Tragerfahrzeugs
angeordnetes Hydrauliksystem, das fir einen Betrieb
von Nebenfunktionen der mobilen Schachtwinde einge-
richtet ist, kann deutlich kleiner, einfacher und leichter
ausgefiihrt werden, als das Hydrauliksystem im Stand
der Technik, das auch den Antrieb der Trommelwinde
sicherstellen muss. Ein Hydrauliksystem flr den Betrieb
von Nebenfunktionen fiir die mobile Schachtwinde um-
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fasst

e einen Tank zur Aufnahme von Hydraulikflissigkeit,

e eine elektrisch angetriebene Hydraulikpumpe mit ei-
ner Saug- und einer Druckseite, wobei die Saugseite
in flissigkeitsleitender Verbindung mit dem Tank
und die Druckseite in flissigkeitsleitender Verbin-
dung mit mindestens einem Aktor fir den Betrieb
einer Nebenfunktion stehen.

[0013] Als Aktoren weist das Hydrauliksystem insbe-
sondere Hydraulikzylinder und/oder Hydraulikmotoren
auf. Verfigt die mobile Schachtwinde Uber einen insbe-
sondere teleskopierbaren Ausleger, wird dessen Winkel
zur Drehplattform vorzugsweise mit einem Hydraulikzy-
linder verandert. Die relative Verdrehung der Drehplatt-
form zu dem Grundrahmen erfolgt beispielsweise mit ei-
nem Hydraulikmotor. Die elektrisch angetriebene Hy-
draulikpumpe zum Betrieb der Aktoren fiir die Neben-
funktionen ist fir einen wahlweisen Betrieb an dem
Stromnetz oder, falls dieses nicht zur Verfligung steht,
dem elektrischen Generator eingerichtet, derim Bedarfs-
fall auch die Energie fir den Elektromotor des Winden-
antriebes bereitstellt.

[0014] Vorzugsweise istauf der Drehplattform der mo-
bilen Schachtwinde ein Teleskopausleger mit Flihrungs-
elementen, insbesondere Fiihrungsrollen fir das Férder-
seil angeordnet, mit dessen Hilfe der an dem Férdersei-
lende angeschlagene Korb in vertikaler Verlangerung
des Schachtes ausgerichtet wird. Alternativ oder zusatz-
lich kann das Foérderseil iber Flihrungselemente, insbe-
sondere eine an einem Fordergerlst angeordnete Seil-
scheibe in den Schacht umgelenkt werden.

[0015] In die Seele des Forderseils kann ein abge-
schirmtes Kabel eingelassen sein, liber das eine Signal-
Uibertragung zwischen Personen in dem Korb und einer
Gegenstelle der mobilen Schachtwinde tbertragen wer-
den kann.

[0016] Umden Standdes Tragerfahrzeugesim Betrieb
der mobilen Schachtwinde zu verbessern, ist dieses vor-
zugsweise mitausfahrbaren, hydraulischen Stiitzen aus-
gestattet.

[0017] Nachfolgend wird die Erfindung anhand der
Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen

Figur1 eine schematische Gesamtdarstellung einer
erfindungsgemaRen mobilen Schachtwinde,
Figur 2 eine prinzipielle Darstellung zur Veranschau-
lichung des Antriebskonzeptes der mobilen
Schachtwinde sowie

Figur 3  eine prinzipielle Darstellung zur Veranschau-
lichung des Antriebskonzepts einer mobilen
Schachtwinde nach dem Stand der Technik

[0018] Figur 1 zeigt eine mobile Schachtwinde mit ei-
nem LKW als Tragerfahrzeug (11) mit einem Fahrzeug-
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antrieb (12), der von einem Dieselmotor mit angeflansch-
tem Getriebe gebildet wird. An einem starren Grundrah-
men (13) des LKWs ist tiber eine Drehverbindung (14)
eine Drehplattform (15) angeordnet.

[0019] Auf der Drehplattform (15) befindet sich eine
von einem Windenantrieb angetriebene Trommelwinde
(16) zum Auf- und Abwickeln eines Forderseils (17). Von
der Trommelwinde (16) erstreckt sich ein Teleskopaus-
leger (18), mit dessen Hilfe das Forderseil (17) mit dem
an dessen Seilende angeschlagenen, in der Figur nicht
dargestellten Korb tiber der Schachtéffnung ausgerichtet
wird. Am Ende des Teleskopauslegers (18) ist zur Um-
lenkung des Férderseils (17) eine Umlenkrolle (19) dreh-
bar gelagert.

[0020] Aufder Drehplattform (15) befinden sich ferner
die Antriebskomponenten der Trommelwinde (16) sowie
fur die Nebenfunktionen, die nachfolgend anhand von
Figur 2 naher erlautert werden.

[0021] Die Trommelwinde (16) umfasst eine Seiltrom-
mel (21), die mit einem Windenantrieb (22) verbunden
ist, der von einem Elektromotor (22a) und einem die
Drehzahl des Elektromotors (22a) herabsetzenden Ge-
triebe (22b) gebildet wird. Uber eine Steuerung (23) ist
der Elektromotor (22a) wahlweise an einem Stromnetz
(24) oder einem elektrischen Generator (25) betreibbar.
Im Regelbetrieb wird der Elektromotor (22a) an dem
Stromnetz (24) betrieben. Ist das Stromnetz (24) nicht
verfiigbar, ibernimmt der Generator (25) die Energiever-
sorgung des Elektromotors (22a).

[0022] Der Elektromotor (22a) des Windenantriebs
(22) ist vorzugsweise ein Servomotor. Hierdurch ist eine
exakte Kontrolle der Winkelposition der Motorwelle so-
wie der Drehgeschwindigkeit und Beschleunigung még-
lich. Die Verwendung eines Servomotors fiir den Win-
denantrieb (22) ermoglicht eine deutlich exaktere Steu-
erung der Trommelwinde und damit Positionierung des
an dem Forderseilende befestigten Korbs.

[0023] Der Generator (25) wird unter optimaler Aus-
nutzung der Raumverhaltnisse der mobilen Schachtwin-
de (10) sowie des ohnehin vorhandenen Fahrzeugan-
triebs (12) Uber einen Nebenabtrieb (26) des LKW-Die-
selmotors (12a) angetrieben. Bei dem Nebenabtrieb (26)
handelt es sich um eine zuschaltbare Antriebswelle an
einem Nebenausgang des Getriebes des Fahrzeugan-
triebs (12).

[0024] Auf der Drehplattform (15) der mobilen
Schachtwinde (10) ist ferner ein Hydrauliksystem (27)
angeordnet, das fiir einen Betrieb der Nebenfunktionen
der mobilen Schachtwinde (10) eingerichtet ist. Insbe-
sondere handelt es sichumdie Funktionen zum Anheben
und Teleskopieren des Teleskopauslegers (18) sowie
das Drehen der Drehplattform (15). Als Aktoren fir diese
Nebenfunktionen kommen Hydraulikmotoren und Hy-
draulikzylinder zum Einsatz, die von einer Hydraulikpum-
pe (28) mit einer Hydraulikflissigkeit aus einem Hydrau-
liktank (30) beaufschlagt werden. Die Hydraulikpumpe
(28) wird von einem Elektromotor (29) angetrieben, der
im Regelbetrieb aus dem Stromnetz (24) mit Energie ver-
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sorgt wird. Bei Nichtverfligbarkeit des Stromnetzes (24)
Ubernimmt der vorhandene Generator (25) die Energie-
versorgung.

[0025] Durch das erfindungsgemafe Antriebskonzept
der mobilen Schachtwinde (10) kann das Hydrauliksys-
tem (27) fur die Nebenfunktionen deutlich kleiner, einfa-
cher und leichter ausgeflihrt werden. Der im Stand der
Technik erforderliche zusatzliche Dieselmotor als redun-
danter Antrieb fiir das Hydrauliksystem entfallt, da der
ohnehin vorhandene LKW-Dieselmotor (12a) effektiv
Uber den Nebenabtrieb (26) sowohl fir die Erzeugung
der Antriebsenergie fiir den Windenantrieb (22) als auch
zum Betrieb der Nebenaggregate genutzt wird.

Nr. Bezeichnung
1. Windenantrieb
1a. Hydraulikmotor
1b. Getriebe

2. Winde

3. Tank

4. Pumpe

4a. Dieselmotor

5. Pumpe

5a. Elektromotor

6. Hydrauliksteuerung
7. Stromnetz

10. Mobile Schachtwinde

11. Tragerfahrzeug

12. Fahrzeugantrieb

12a. LKW-Dieselmotor

13. Grundrahmen

14. Drehverbindung
15. Drehplattform

16. Trommelwinde
17. Forderseil

18. Teleskopanleger
19. Umlenkrolle

20. Steuer kabine

21. Seiltrommel
22. Windenantrieb
22a. Elektromotor

22b. Getriebe

23. Steuerung

24. Stromnetz
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(fortgesetzt) de (10) eingerichet ist, umfassend
Nr. Bezeichnung - einen Tank (30) zur Aufnahme von Hy-
25 Generator draulikflissigkeit,
- 5 - eine elektrisch angetriebene Hydraulik-
26. Nebenantrieb pumpe (28) mit einer Saug - und einer
27. | Hydrauliksystem Druckseite,
- - wobei die Saugseite in flissigkeitsleiten-
28. | Hydraulikpumpe der Verbindung mit dem Tank (30) und die
29. Elektromotor 10 Druckseite in flissigkeitsleitender Verbin-
30 Tank dung mit mindestens einem Aktor fir den
. Betrieb einer Nebenfunktion stehen.
Patentansoriiche Mobile Schachtwinde nach Anspruch 2, dadurch
P 15 gekennzeichnet, dass das Hydrauliksystem (27)
Is Akt Hydraulikzylind d/oder Hydraulik-
1. Mobile Schachtwinde (10) umfassend ?nztorer?rael?fweyis:am zylinder und/oder Hydrauli
;re]tlpe'lt')ragf 2rf ah(;ZeiUQe.E]1e1r3 rr\]/lteret;r:eerﬂ Fnahsrrzneoutg; Mobile Schachtwinde nach Anspruch 2 oder 3, da-
(12;) au(fwe),ist einelm starren Grul;d?’ahmen 20 durch gekennzeichnet, dass die elektrisch ange-
13) und ei D holatt 15) die iber ei triebene Hydraulikpumpe (28) fiir einen Betrieb an
(13)un glner rehplattform (15), die ber eine dem elektrischen Generator (25) eingerichet ist.
Drehverbindung (14) an dem Grundrahmen (13)
angeordnfe(tj ISt’D holattf 15 dnet Mobile Schachtwinde nach Anspruch 2 oder 3, da-
:I'zrr]nemzlljwinedre (266)pr:it Z:?er( vo)nagi?wzt;r Cvﬁn? 25 durch gekennzeichnet, dass die elektrisch ange-
d trieb (22 trieb Seilt | triebene Hydraulikpumpe (25) fir einen wahlweisen
enan rl.e ( ) angetriebenen e|. rommg Betrieb an dem Stromnetz (24) oder dem elektri-
(16a), eingerichtet zum Auf- und Abwickeln ei- schen Generator (25) eingerichet ist
nes Forderseils (17), '
-zzlne Steuerung(23) fur den Windenantrieb 30 Mobile Schachtwinde nach einem der Anspriiche 1
(22) bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass aufder Dreh-
. plattform (15) ein Teleskopausleger (18) mit Fih-
dadurch gekennzeichnet, dass rungselementen fir das Forderseil angeordnet ist.
-Eldil; Win(:enaznztrieb (2f2) atusschliemich einen 35 Mobile Schachtwinde nach einem der Anspriiche 1
de'e rgtrgoe(:rrg a2)3ur:. razsn,en ahlweisen Be bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Forder-
;rie'b des”El:kt?oEnogor“s (2'23) a"r‘: eir:’(ven:] o seil (17) Gber Fiihrungselemente Iauft, die im Ab-
. . stand zu der mobilen Schachtwinde (10) angeordnet
netz (24) oder einem elektrischen Generator sind
(25) eingerichet ist, 40 '
_265"] V?rb.;etnnu;gsmotor (12a) den Generator Mobile Schachtwinde nach einem der Anspriiche 1
(dgrz]el:;ra::)? 25) und der Verbrennunasmo bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das Trager-
. ( ) . ung ) fahrzeug (11) ausfahrbare hydraulische Stiitzen auf-
tor (12a) an dem Tragerfahrzeug (11) angeord- weist
net sind, 45 ’
i de.r Verbrenlrl1ungs.motor (12a) de§ Fahrzeug- Mobile Schachtwinde nach einem der Anspriiche 1
antriebs (12) Uber einen Nebenabtrieb (26) den bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Elektro-
Generator (25) antreibt, wobei der Nebenabtrieb moto,r (22a) als Servomotor aus ,ebildet ist
(26) als schaltbare Welle an einem Nebenaus- 9 '
gang des Getriebes des Fahrzeugantriebes (12) 50
ausgefihrt ist. Claims
2. Mobile Schachtwinde nach Anspruch 1, dadurch 1. A mobile shaft winch (10), comprising:
gekennzeichnet, dass ) ’ prising:
55 - acarriervehicle (11) having a vehicle drive (12)

-an dem Tragerfahrzeug (11) ein Hydrauliksys-
tem (27) angeordnet ist, das fiir einen Betrieb
von Nebenfunktionen der mobilen Schachtwin-

which comprises an internal combustion engine
(12a), a rigid base frame (13) and a rotary plat-
form (15) arranged on the base frame (13) via
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a rotary connection (14),

- a drum winch (16) arranged on the rotary plat-
form (15) with a rope drum (16a) driven by a
winch drive (22) which is adapted to wind on and
unwind a haulage rope (17),

- a control system (23) for the winch drive (22),

characterized in that

- the winch drive (22) exclusively comprises an
electric motor (22a),

-the control system (23) is adapted to selectively
operate the electric motor (22a) on a mains sup-
ply system (24) or on an electric generator (25),
- aninternal combustion engine (12a) drives the
generator (25) and

- the generator (25) and the internal combustion
engine (12a) are arranged on the carrier vehicle
(11)

- the internal combustion engine (12a) of the ve-
hicle drive (12) drives the generator (25) via a
power take-off (26), wherein the power take-off
(26) is constructed as an engageable shaft on
an auxiliary output of the transmission of the ve-
hicle drive (12).

2. The mobile shaft winch according to claim 1, char-

acterized in that

- a hydraulic system (27) is arranged on the car-
rier vehicle (11) which is adapted to operate aux-
iliary functions of the mobile shaft winch (10),
comprising

- a tank (30) for holding hydraulic fluid,

- an electrically driven hydraulic pump (28) hav-
ing a suction side and a pressure side,

- wherein the suction side is in fluid conducting
communication with the tank (30) and the pres-
sure side is in fluid conducting communication
with at least one actuator for the operation of the
auxiliary function.

The mobile shaft winch according to claim 2, char-
acterized in that the hydraulic system (27) compris-
es hydraulic cylinders and/or hydraulic motors as ac-
tuators.

The mobile shaft winch according to claim 2 or 3,
characterized in that the electrically driven hydrau-
lic pump (28) is adapted for operation on the electric
generator (25).

The mobile shaft winch according to claim 2 or 3,
characterized in that the electrically driven hydrau-
lic pump (25) is adapted for selective operation on
the mains supply system (24) or on the electric gen-
erator (25).
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The mobile shaft winch according to one of claims 1
to 5, characterized in that a telescopic jib (18) with
guide elements for the haulage rope is arranged on
the rotary platform (15).

The mobile shaft winch according to one of claims 1
to 6, characterized in that haulage rope (17) runs
over guide elements which are arranged at a dis-
tance from the mobile shaft winch (10).

The mobile shaft winch according to one of claims 1
to 7, characterized in that the carrier vehicle (11)
has extendable hydraulic supports.

The mobile shaft winch according to one of claims 1
to 8, characterized in that the electric motor (22a)
is configured as a servo motor.

Revendications

Treuil de puits mobile (10), comprenant

- un véhicule porteur (11) pourvu d’un entraine-
ment de véhicule (12), qui comporte un moteur
a combustion interne (12a), d’'un chassis de ba-
se (13) rigide et d’'une plateforme rotative (15),
qui par l'intermédiaire d’'un assemblage rotatif
(14) est placée sur le chassis de base (13),

- un tambour de treuil (16), placé sur la platefor-
me rotative (15), pourvu d’'un tambour de cable
(16a) entrainé par un entrainement de treuil
(22), aménageé pour enrouler et dérouler un ca-
ble de treuil (17),

- un systeme de commande (23) pour I'entrai-
nement de treuil (22),

caractérisé en ce que

- 'entrainement de treuil (22) comprend exclu-
sivement un moteur électrique (22a),

- le systtme de commande (23) est aménagé
pour un fonctionnement au choix du moteur
électrique (22a) sur un réseau électrique (24)
ou sur un générateur électrique (25),

- un moteur a combustion interne (12a) entraine
le générateur (25) et

- le générateur (25) et le moteur a combustion
interne (12a) sont placés sur le véhicule porteur
(1),

- le moteur a combustion interne (12a) de I'en-
trainement de véhicule (12) entraine le généra-
teur (25) par l'intermédiaire d’'un entrainement
auxiliaire (26), I'entrainement auxiliaire (26)
étant réalisé sous la forme d’'un arbre commu-
table sur une sortie auxiliaire de la transmission
de I'entrainement de véhicule (12).
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2. Treuil de puits mobile selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que

- sur le véhicule porteur (11) est placé un sys-
téeme hydraulique (27) qui estaménagé pourac- 5
tionner des fonctions auxiliaires du treuil de puits
mobile (10), comprenant

- un réservoir (30) destiné a recevoir un liquide
hydraulique,

- une pompe hydraulique (28) a entrainement 170
électrique, pourvue d’un c6té aspiration et d’'un
c6té pression,

- le cbté aspiration étant en liaison conductrice

de liquide avec le réservoir (30) et le coté pres-
sion étant en liaison conductrice de liquide avec 15
au moins un actionneur pour I'actionnement
d’une fonction auxiliaire.

3. Treuil de puits mobile selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que le systeme hydraulique (27) 20
comporte en tant qu’actionneurs des vérins hydrau-
liques et/ou des moteurs hydrauliques.

4. Treuil de puits mobile selon la revendication 2 ou 3,
caractérisé en ce que la pompe hydraulique (28)a 25
entrainement électrique est aménagée pour fonc-
tionner sur le générateur électrique (25).

5. Treuil de puits mobile selon la revendication 2 ou 3,
caractérisé en ce que la pompe hydraulique (25)a 30
entrainement électrique estaménagée pour un fonc-
tionnement au choix sur le réseau électrique (24) ou
sur le générateur électrique (25).

6. Treuil de puits mobile selon I'une quelconque des 35
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que sur la
plateforme rotative (15) est placée une fleche téles-
copique (18) pourvue d’éléments de guidage pour
le cable de treuil.

40

7. Treuil de puits mobile selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce que le cable
de treuil (17) passe sur des éléments de guidage,
qui sont placés avec un écart par rapport au treuil
de puits mobile (10). 45

8. Treuil de puits mobile selon 'une quelconque des
revendications 1 a 7, caractérisé en ce que le vé-
hicule porteur (11) comporte des supports hydrauli-
ques déployables. 50

9. Treuil de puits mobile selon 'une quelconque des
revendications 1 a 8, caractérisé en ce que le mo-
teur électrique (22a) est congu sous la forme d’'un
servomoteur. 55
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