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(54) DESCENDEUR AUTOBLOQUANT

(67)  Le descendeur autobloquant pour corde (3)
comporte un premier flasque (1) et une came (2) montée
mobile par rapport au premier flasque (1) successive-
ment entre une premiére position, une position de blo-
cage de la corde (3) et une position de circulation de la
corde (3) dans le premier flasque (1). Il comporte égale-
ment une poignée (5) montée mobile par rapport au pre-
mier flasque (1) successivement entre une position de
rangement, une premiére position d’utilisation bloquant
la corde (3) et une position de circulation de la corde (3).
Un premier ressort connecté au premier flasque (1) et a
la poignée (5) de maniere a ramener la poignée (5) vers
la position de rangement. La came (2) est liée mécani-
quement a la poignée (5) de maniére intermittente de
sorte qu’un déplacement de la came (2) depuis la pre-
miére position vers sa position de blocage de la corde
(3) entraine un déplacement de la poignée (5) depuis sa
position de rangement jusqu’a la premiére position d’uti-
lisation. La poignée (5) n’est pas liée mécaniquement a
la came (2) entre la premiére position d’utilisation blo-
quant la corde (3) et une position de circulation de la
corde (3).
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Description
Domaine technique de I'invention

[0001] L’invention est relative a un descendeur auto-
bloquant sur corde.

[0002] L’invention estégalementrelative a un procédé
d’utilisation d’'un tel descendeur autobloquant.

Etat de la technique

[0003] Lorsde travauxacrobatiques, le cordiste se dé-
place le long d’'une corde entre différents postes de tra-
vail. De maniére classique, le travailleur acrobatique des-
cend le long de la corde jusqu’a atteindre son poste de
travail. A ce moment, le travailleur acrobatique bloque la
corde a l'intérieur du descendeur de maniére a pouvoir
réaliser les différentes opérations liées au poste de tra-
vail.

[0004] Le travailleur acrobatique étant installé en hau-
teur, il est nécessaire d’opérer prudemment afin de ne
pas compromettre sa sécurité en retirant le blocage de
la corde.

[0005] De maniére classique, le descendeur comporte
une position de blocage ou la corde est bloquée a I'inté-
rieur du descendeur. Cette position est utilisée lorsque
le travailleur acrobatique est sur son poste de travail. Le
descendeur comporte également une position de des-
cente dans laquelle la corde peut coulisser a l'intérieur
du descendeur et ainsi autoriser une descente de I'utili-
sateur le long de la corde.

[0006] De maniére classique, le descendeur comporte
un premier flasque qui définit un chemin de circulation
de la corde dans le descendeur.

[0007] Le descendeur comporte également une came
qui se déplace al'intérieur du premier flasque et qui vient
en contact de la corde afin de la bloquer a l'intérieur du
descendeur ou pour moduler une force de frottement
autorisant un glissement de la corde a l'intérieur du des-
cendeur.

[0008] La poignée est liee mécaniquement a la came
directement ou indirectement de sorte que la rotation de
la poignée par rapport au premier flasque entraine un
déplacement de la came entre sa position bloquant la
corde et une position autorisant un glissement de la cor-
de.

[0009] Lorsque le travailleur acrobatique intervient sur
son poste de travall, il utilise de nombreux outils qui peu-
vent interagir avec le descendeur de maniére non-inten-
tionnelle.

[0010] Afin de réduire ce type de risque, des travaux
sont réalisés sur la forme du descendeur afin de limiter
les possibilités d’interactions avec les autres outils du
travailleur acrobatique. Quelques descendeurs présen-
tent une poignée qui peut se déplacer entre plusieurs
positions d’utilisation et notamment une position de ran-
gement, une position de blocage, une position d’assura-
ge et une position de descente. Le passage d’une posi-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

tion d’utilisation a une autre position d’utilisation est réa-
lisé par I'utilisateur. Il apparait que I'ergonomie d’utilisa-
tion du descendeur peut étre améliorée.

[0011] Il est également connu de réaliser des descen-
deurs qui possédent une position dite « anti-panique ».
Ces descendeurs sont configurés pour que la poignée
soit en prise mécanique avec la came jusqu’a une valeur
seuil lors de la descente. En d’autres termes, I'utilisateur
applique une pression sur la poignée pour moduler le
frottement contre la corde et si l'utilisateur atteint une
valeur seuil pour laquelle le frottement peut étre insuffi-
sant pour descendre en toute sécurité, la poignée
s’échappe et perd laconnexion mécanique avecla came.
La came revient dans sa position de blocage de la corde.
[0012] Un tel enseignement est présenté dans le do-
cument W0O2015/071626 qui divulgue un descendeur ou
la poignée peut étre réarmée en continuant sa course et
définir un cercle. La course de la poignée est permet de
revenira sa position initiale ou existe la liaison mécanique
entre la came et la poignée pour reprendre la descente.
[0013] Un enseignement sensiblement équivalent est
présent dans le document EP 2 777 772 ou la poignée
est munie d’'un mécanisme de désengagement qui éli-
mine la connexion mécanique avec la came de sorte que
la came revienne bloquer la corde.

[0014] Cependant, une telle solution n’est pas satisfai-
sante car cela ne réduit pas le risque d’avoir un équipe-
ment qui interagit avec la poignée du descendeur et en-
traine une descente involontaire.

[0015] Il est également connu de réaliser un descen-
deur ou la came peut étre verrouillée pour obtenir un
blocage permanent de la corde. Un tel enseignement
peut étre trouvé dans le document FR2721523.

Objet de I'invention

[0016] L’invention a comme objet de fournir un des-
cendeur autobloquant qui est plus facile a utiliser afin de
rendre le descendeur plus sdr.

[0017] Le descendeur autobloquant est remarquable
en ce qu’il comporte :

- un premier flasque,

- unecame montée mobile parrapportau premier flas-
que successivement entre une premiére position,
une position de blocage de la corde et une position
de circulation de la corde dans le premier flasque,

- une poignée montée mobile par rapport au premier
flasque successivement entre une position de ran-
gement, une premiére position d’utilisation bloquant
la corde et une position de descente qui autorise la
circulation de la corde,

- un premier ressort connecté au premier flasque et a
la poignée de maniere a ramener la poignée vers la
position de rangement.

[0018] Il est avantageux de prévoir que la came soit
liée mécaniquement a la poignée de sorte qu’un dépla-
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cement de la came depuis la premiére position vers sa
position de blocage de la corde entraine un déplacement
de la poignée depuis sa position de rangement jusqu’a
la premiére position d’utilisation. Il est également préfeé-
rable de prévoir que la poignée ne soit pas liée mécani-
quement ala came entre la premiére position d’utilisation
bloquant la corde et une position de descente.

[0019] Dansundéveloppement,lapoignée estmontée
mobile en rotation par rapport au premier flasque. La
premiere position d'utilisation de la poignée est placée
d’'un c6té du descendeur et la position de descente de
la poignée est placée de 'autre c6té du descendeur. Les
deux cotés sont séparés par des orifices d’entrée et de
sortie de la corde dans le descendeur.

[0020] De maniére avantageuse, la premiere position
d’utilisation bloquant la corde et la position de descente
sont séparées d’un angle au moins égal a 90°.

[0021] Préférentiellement, la premiéere position d’utili-
sation bloguant la corde et la position de descente sont
séparées d’un angle au moins égal a 120°.

[0022] Dansunmode deréalisation particulier,lacame
et la poignée sont séparées par le premier flasque.
[0023] Dans une alternative de réalisation, la came
posséde un pion en saillie coopérant avec une butée de
la poignée, la butée présentant des premiére et deuxie-
me faces opposées. Le pion esten contactde la premiere
face de la butée lorsque la came se trouve entre la pre-
miére position et la position de blocage de la corde.
[0024] De maniere préférentielle, le pion est en contact
de la deuxiéme face de la butée lorsque la poignée se
trouve dans la position de descente.

[0025] Dansun autre mode de réalisation avantageux,
le pion est dépourvu de contact avec la butée lorsque la
poignée se trouve entre la premiére position d’utilisation
bloquant la corde et une position de descente.

[0026] Dans un autre développement, le pion passe
au travers du premier flasque. Le déplacement du pion
est délimité par un orifice possédant des premiére et
deuxiéme extrémités opposées, le pion étant en contact
de la premiéere extrémité lorsque la poignée est dans la
position de rangement.

[0027] L’invention a également pour objet un procédé
d’utilisation d’'un descendeur autobloquant qui est plus
facile a mettre en oeuvre.

[0028] Le procédeé d'utilisation d’'un descendeur auto-
bloquant est remarquable en ce qu’il comporte:

- fournir un descendeur selon 'un des différents mo-
des de réalisation présentés précédemment,

- insérer une corde dans le premier flasque de manie-
re a déplacer la came depuis une position de range-
ment jusqu’a une position de blocage de la corde, le
déplacement de la came entrainant un déplacement
de la poignée depuis une position de rangement jus-
qu’a une premiére position d’utilisation bloquant la
corde,

- déplacer la poignée depuis sa premiére position
d'utilisation bloquant la corde jusqu’a une position
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de descente, la came n’étant pas liée mécanique-
ment a la poignée durant ledit déplacement.

Description sommaire des dessins

[0029] D’autres avantages et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement de la description qui va suivre de
modes particuliers de réalisation de I'invention donnés a
titre d’exemples non limitatifs et représentés aux dessins
annexés, dans lesquels :

- lafigure 1 représente, de maniére schématique, une
vue de dessus d’'un descendeur fermé en position
de rangement,

- lafigure 2 représente, de maniére schématique, une
vue de dessus d’un descendeur ouvert en position
de rangement,

- lafigure 3 représente, de maniére schématique, une
vue de dessus d’'un descendeur ouvert avec inser-
tion de la corde, la poignée se trouvant dans une
premiére position bloquant la corde,

- lafigure 4 représente, de maniére schématique, une
vue de dessus d’'un descendeur fermé avecinsertion
de la corde, la poignée se trouvant dans la premiéere
position bloquant la corde,

- lafigure 5 représente, de maniére schématique, une
vue de dessus d’'un descendeur fermé avecinsertion
de la corde avec la poignée dans une position de
descente,

- lafigure 6 représente, de maniére schématique, une
vue en coupe d’un descendeur montrant la poignée
dans sa position de rangement,

- lafigure 7 représente, de maniére schématique, une
coupe d’un descendeur montrant la poignée dans la
position bloquant la corde,

- lafigure 8 représente, de maniére schématique, une
coupe d’'un descendeur montrant la poignée dans
une position d’utilisation qui autorise un déplace-
ment de la corde dans le descendeur.

Description détaillée

[0030] Commeillustré aux figures 1 a 8, le descendeur
autobloquantcomporte un premier flasque 1 etune came
2 qui est montée sur le premier flasque 1. La came 2 est
montée mobile sur le premier flasque 1 et de maniere
préférentielle mobile en rotation ce qui facilite la réalisa-
tion du descendeur et l'utilisation de la came 2. Cepen-
dant, en alternative, il est possible de prévoir que le mou-
vement de la came 2 par rapport au premier flasque 1
soit différent d’'une rotation ou comporte une rotation et
un autre mouvement. Dans le mode de réalisation illus-
tré, la came 2 est montée mobile autour de I’'axe 2a. Com-
me illustré sur les différentes figures, le premier flasque
1 définit un chemin de circulation de corde 3 au moyen
d’une paroilatérale de sorte que la corde 3 circule autour
de lacame 2, plus précisément entre la came 2 et la paroi
latérale du premier flasque 1.
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[0031] Dans son mouvement, la came 2 se déplace
successivement entre une premiére position de came,
une deuxiéme position de came dite position de blocage
de la corde 3 et une troisieme position de came dite po-
sition de descente autorisant le circulation de la corde 3
dans le premier flasque 1. La premiéere position de came
est une position de rangement ou la corde 3 n’est pas
encore installée dans le descendeur ce qui correspond
aux figures 1, 2 et 6. La position de descente est une
position autorisant la descente de I'utilisateur le long de
la corde et donc le glissement de la corde contre la came
2. La position de descente est illustrée sur les figures 5
et 8. La position de blocage est illustrée sur les figures
3,4,5et7

[0032] Dans un premier sens de déplacement de la
came représenté aux figures 2 et 3, lacame 2 se déplace
depuis la premiére position de came jusqu’a la position
de blocage de la corde 3 et ensuite jusqu’a la position
de descente. De maniére avantageuse, un mouvement
de la came 2 dans le sens opposé est également possi-
ble. Les premiére, deuxiéme et troisi€me positions de
came successives représentent trois distances croissan-
tes entre une paroi latérale du premier flasque 1 et une
paroi latérale de la came 2. Avantageusement, la pre-
miére position de la came correspond a la distance mi-
nimale entre la paroi latérale de la came et la paroi laté-
rale du premier flasque 1 formant le chemin de circulation
de la corde 3.

[0033] Il est avantageux de prévoir plusieurs positions
de descente de la came 2 qui autorisent la circulation de
la corde 3 dans le premier flasque 1, c’est-a-dire le glis-
sement de la corde 3. Il est donc possible d’avoir plu-
sieurs positions de descente permettant la circulation de
la corde 3 dans le premier flasque 1. Les différentes po-
sitions de descente sont associées a différentes forces
de frottement de la came 2 contre la corde 3 ce qui re-
présente différentes forces d’appui de la came 2 contre
la corde 3 qui est bloquée contre une paroilatérale 4 d’'un
chemin de circulation de la corde 3 dans le premier flas-
que 1. Ces différentes forces de frottement représentent
différentes distances entre la paroi latérale du premier
flasque 1 et la paroi latérale de la came 2

[0034] Dans un mode de réalisation avantageux illus-
tré sur les figures 2 et 3, la modulation de l'intensité des
forces de frottement est réalisée de maniére continue en
modulant la forme de la paroi latérale de la came 2 afin
de moduler I'espace qui existe entre la paroi latérale de
la came 2 et la paroi latérale 4 du chemin de circulation
défini par le premier flasque 1.

[0035] Le descendeur comporte encore une poignée
5 qui est montée mobile par rapport au premier flasque
1. La poignée 5 est montée mobile successivement entre
une position de rangement, une premiére position de poi-
gnée dite position d’utilisation bloquant la corde 3 et une
deuxieme position de poignée dite position de descente
autorisant la circulation de la corde 3.

[0036] Dans un premier sens de mouvement illustré
parlesfigures 2, 3et5et6, 7 et 8,lapoignée 5 se déplace
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depuis la position de rangement jusqu’a la premiére po-
sition d’utilisation bloquantla corde 3 etjusqu’ala position
de descente autorisant la circulation de la corde 3. De
maniére avantageuse, un mouvement de la poignée 5
dans le sens opposé est également possible.

[0037] Ledescendeurcomporte égalementun premier
ressort 6 connecté au premier flasque 1 et a la poignée
5 de maniere a ramener la poignée 5 vers la position de
rangement. Le ressort 6 est illustré sur les figures 6, 7 et
8. Le ressort 6 est illustré par un ressort en torsion car
ce mode de réalisation est particulierement efficace et
compact. Cependant, un autre type de ressort peut étre
utilisé.

[0038] Il est particulierement avantageux d’utiliser un
ressort 6 afin d’écarter la poignée de la position de des-
cente et éventuellement afin de ramener la poignée 5
vers la position derangementcar cela permet de protéger
la poignée 5 lorsqu’elle n’est pas utilisée. La poignée 5
étant un élément en saillie du descendeur pour faciliter
I'utilisation du descendeur, elle peut se trouver en flexion
lorsqu’elle s’ouvre a l'intérieur d’'un sac. En cas de choc,
la poignée 5 peut étre cassée ce qui rend inutilisable le
descendeur. En ramenant la poignée 5 dans la position
de blocage, le chemin a parcourir pour atteindre la posi-
tion de descente est plus important ce qui augmente la
sécurité de la position de blocage.

[0039] Enalternative, un point de fixation intermédiaire
de la poignée 5 peut étre formé le long du chemin de
déplacement de la poignée 5 pour bloquer la poignée 5
entre la position de descente et la premiére position no-
tamment lorsque la poignée 5 est lachée par I'utilisateur.
Ce mode de réalisation permet d’éviter a I'utilisateur de
rechercher, plus tard, la poignée 5 pour engager une
descente le long de la corde.

[0040] Il arrive également qu’en cours d'utilisation, la
poignée 5 du descendeur se coince dans une corde ou
dans un outil ce qui géne le travail de I'utilisateur. En
rabattant la poignée 5 dans sa position de blocage, les
risques de coincement sont réduits.

[0041] |l est particulierement avantageux de prévoir
que, dans sa position de rangement, la poignée 5 vienne
en contact ou soit alignée avec la paroi latérale externe
du premier flasque 1. Dans un mode de réalisation par-
ticulierement avantageux, la paroi latérale interne de la
poignée 5 vient en contact de la paroi latérale externe
du premier flasque 1 ou est alignée avec la paroi latérale
externe du premier flasque 1. Il estavantageux de prévoir
que la forme de la paroi externe de la poignée suive la
forme du premier flasque lorsque la poignée est dans sa
position de rangement. Cette configuration permet de
réduire les risques d’actionnements non désirés de la
poignée 5.

[0042] Il est avantageux de prévoir que la came 2 soit
liée mécaniquement a la poignée 5 de maniere intermit-
tente. La connexion mécanique intermittente est confi-
gurée de sorte qu’un déplacement de la came 2 depuis
la premiére position de came vers sa position de blocage
de la corde 3 entraine un déplacement de la poignée 5
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depuis sa position de rangement jusqu’a la premiéere po-
sition d'utilisation comme cela est illustré aux figures 1,
2,3et4.

[0043] Dans ce cas de figure, lors de l'insertion de la
corde 3 dans le descendeur, a l'intérieur du chemin de
circulation du premier flasque 1, la corde 3 déplace la
came 2. La came 2 se déplace depuis sa premiére po-
sition vers sa position de blocage de la corde 3 ce qui
induit un déplacement de la poignée 5. La forme de la
came 2 est configurée pour bloquer la corde 3 contre la
paroi latérale 4 et avantageusement pour augmenter la
force de blocage au fur et a mesure que la tension dans
la corde augmente par exemple suite a la suspension de
I'utilisateur au moyen du descendeur. La forme de la ca-
me 2 est configurée pour étre autobloquante.

[0044] Cette configuration est particulierement avan-
tageuse, car la corde 3 est automatiquement bloquée
lorsqu’elle est insérée dans le descendeur. A titre
d’exemple, le document EP montre que l'installation de
la corde dans le descendeur est sans effet sur un dépla-
cement de la poignée de sorte que l'utilisateur ne peut
pas savoir rapidement si une erreur dans le diamétre de
la corde a eu lieu. Il en est de méme pour le document
W02015/071626.

[0045] Comme la came 2 et la poignée 5 sont méca-
niquement liées, le déplacement de la came 2 se traduit
par un déplacement de la poignée 5 qui quitte la position
de rangement pour la premiére position d’utilisation qui
bloque la corde 3. En observant le déplacement de la
poignée 5, I'utilisateur constate que la corde 3 est cor-
rectement installée dans le descendeur. Cela permet
également de vérifier qu’une corde 3 avec un diamétre
suffisant a été insérée dans le descendeur. Sile diamétre
est trop faible, la poignée 5 ne se déplace pas ce qui
indique que le blocage de corde 3 ne se fera pas ou mal.
[0046] Dans un mode de réalisation particulier, la
lisison mécanique entre la came 2 et la poignée 5 est
monodirectionnelle de sorte que le mouvement de la ca-
me 2 entraine un mouvement de la poignée 5 dans une
premiere direction allant de la position de rangement a
la premiére position bloquant la corde 3. Par exemple,
une force appliquée sur la poignée 5 peut empécher I'in-
sertion de la corde dans le premier flasque 1.

[0047] Dans une deuxiéme direction opposée, le mou-
vement de la came 2 depuis la position de blocage vers
la premiére position n’entraine pas un mouvement de la
poignée 5. Le mouvement de la poignée 5 est imposé
par le ressort 6 et limité par la came 2. En revanche, le
mouvement de la poignée 5 vers la position de range-
ment entraine le mouvement de la came 2 selon la
deuxieme direction et avantageusement uniquement se-
lon la deuxiéme direction. En d’autres termes, un mou-
vement de la poignée 3 selon la deuxiéme direction peut
étre bloqué par la came 2 a cause de la corde 3. De
maniére avantageuse, un mouvement de la poignée 5
depuis la position de rangement vers la premiére position
de poignée n’entraine pas un déplacement de la came
qui reste alors dans la premiére position de came 2.
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[0048] Danslapremiére position d’utilisation, le ressort
6 exerce une force qui tend a ramener la poignée 5 vers
la position de rangement ce qui se traduit par I'application
d’une force sur la came 2 forgant le blocage de la corde
3. De cette maniére, la sécurité est renforcée lorsque
I'utilisateur n’utilise pas le descendeur, c’est-a-dire lors-
qu’il n'utilise pas la poignée 5. Cela permet également
en appuyant sur la poignée 5 de rajouter une force sur
la came 2 qui renforce I'effort de blocage appliqué par la
came 2.

[0049] Avantageusement, la connexion meécanique
entre la poignée 5 et la came 2 est configurée pour que
la poignée 5 ne soit pas liée mécaniquement a la came
2 entre la premiére position d’utilisation bloquantla corde
3 et la position de descente de la poignée 5. Entre ces
deux positions de la poignée, il est particulierement avan-
tageux de prévoir que la came 2 reste dans sa position
de blocage de la corde 3. Ce mode de réalisation est
illustré aux figures 3, 4 et 5 ou I'on peut observer que le
déplacement de la poignée 5 ne s’est pas traduit par un
déplacementde came 2 atraversI'orifice de visualisation
présente dansle deuxieme flasque 9. Cette configuration
est différente d’'une fonctionnalité de type « anti-
panique » ou la liaison mécanique s’interrompt lorsque
l'utilisateur est en cours de descente et notamment lors-
que la liaison mécanique est configurée pour qu’un dé-
placement de la poignée depuis sa position de range-
ment jusqu’a la position de descente soit sans effet sur
la came. Une fois la position de descente atteinte par la
poignée, la poignée est liee mécaniquement a la came
2 de sorte qu’une continuation du mouvement de la poi-
gnée se traduise par un déplacement de la came.
[0050] Ilestpossible de prévoirqu’il existe une position
intermédiaire entre la premiére position de la poignée 5
qui bloque la corde 3 et la position de descente. Dans
cette position intermédiaire, la poignée 5 n’est pas liée
mécaniquement a la came 2 de sorte que la came 2 reste
dans sa position de blocage de la corde 3.

[0051] Cette configuration est avantageuse car une
force appliquée sur la poignée 5 et qui peut entrainer un
déplacement non volontaire de la poignée 5 ne va pas
se traduire par un déblocage de la came 2 et donc par
une descente non désirée de I'utilisateur. Dans un pre-
mier cas de figure, la force appliquée sur la poignée 5
vient augmenter la force de blocage de la came 2 sur la
corde 3. Dans un autre cas de figure, la force appliquée
sur la poignée 5 déplace la poignée 5 dans I'autre direc-
tion. En découplant mécaniquement la poignée 5 et la
came 2, le déplacement de la poignée 5 est sans inci-
dence sur le blocage de la corde 3 par la came 2. La
sécurité est améliorée.

[0052] L'utilisateur doit donc déplacer la poignée 5
d’'une distance prédéfinie afin d’atteindre la position de
descente ou une circulation de la corde 3 est possible.
Lorsque la poignée 5 atteint la position de descente, un
nouveau couplage mécanique apparait entre la came 2
et la poignée 5. La poignée 5 entre en contact avec la
came 2 de maniere a réduire la force de blocage et auto-
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rise un défilement de la corde 3 le long du chemin de
circulation. Un déplacement de la poignée pour s’éloi-
gner de la premiére position de poignée, par exemple en
continuant la rotation de la poignée se traduit par un dé-
placement de la came. Le déplacement de la came aug-
mente la distance de séparation entre la paroi latérale
de la came et la paroi latérale du premier flasque ce qui
réduit la force de frottement appliquée sur la corde 3. La
corde 3 peut alors se déplacer de plus en plus facilement
etl'utilisateur peut gérer sa vitesse de descente en gérant
la force de frottement.

[0053] Dansun mode de réalisation particulier, le cou-
plage mécanique entre la poignée 5 et la came 2 se fait
selon la deuxiéme direction et avantageusement unique-
ment selon la deuxiéme direction.

[0054] Si la poignée 5 est lachée par l'utilisateur, le
ressort 6 raméne la poignée 5 vers la position de range-
ment. Comme une corde 3 est insérée dans le descen-
deur, la poignée 5 va rester dans la premiére position
d'utilisation ce qui va appuyer sur la came 2 pour renfor-
cer le blocage de la corde 3. En alternative, la poignée
5 peut rester en position intermédiaire.

[0055] Dans un mode de réalisation avantageux, la
poignée 5 est montée en rotation par rapport au premier
flasque 1 ce qui facilite I'utilisation du descendeur. Afin
d’augmenter la sécurité, il est particulierement intéres-
sant de prévoir que la premiére position d’utilisation de
la poignée 5 soit placée d’'un c6té du descendeur et la
position de descente avec circulation de la corde 3 soit
placée de l'autre c6té du descendeur. Les deux cétés
sont séparés par des orifices d’entrée et de sortie de la
corde 3 dans le descendeur. L’'un des deux orifices est
associé au brin de corde 3 relié au point supérieur qui
est préférentiellement un point fixe. Ce brin de corde 3
est tendu ce qui forme une barriére naturelle a de nom-
breux éléments qui peuvent s’accrocher dans la poignée
5 et éventuellement entrainer un début de rotation de la
poignée.

[0056] De maniere encore plus avantageuse, la poi-
gnée 5 est configurée pour que la premiére position d’uti-
lisation bloquant la corde 3 et la position de descente
soient séparées d’'un angle au moins égal a 90°. L’angle
est mesuré dans le plan de rotation de la poignée 5. Pour
réduire encore plus les risques, la premiére position d’uti-
lisation bloquant la corde 3 et la position de descente
sont séparées d’un angle au moins égal a 120°

[0057] Dansunmode deréalisation particulier,lacame
2 et la poignée 5 sont séparées par le premier flasque
1. Cette configuration est particulierement intéressante
car elle permet de faciliter I'insertion de la corde 3 dans
le chemin de circulation défini par le premier flasque 1.
[0058] De maniere préférentielle illustrée aux figures
6, 7 et 8, la came 2 posséde ou est associée a un pion
7 en saillie coopérant avec une butée 8 de la poignée 5
ce qui permetde réaliser le lien mécanique entre les deux
éléments. La butée 8 de la poignée 5 présente des pre-
miére et deuxiéme faces opposées 8a et 8b. Le pion 7
esten contactde lapremiére face 8ade labutée 8 lorsque

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

la came 2 se trouve entre sa position de rangement et
sa position de blocage de la corde 3. De cette maniere,
il est particulierement facile d’obtenir un contact méca-
nique intermittent entre la came 2 et la poignée 5. Dans
'exemple de réalisation illustré, la butée 8 est représen-
tée monobloc et pleine. Cependant, en alternative, la bu-
tée peut étre creuse et/ou formée par plusieurs éléments
distincts.

[0059] En alternative, la poignée 5 peut comporter un
pion 7 qui coopére avec une butée 8 de la came 2.
[0060] Il est également avantageux de prévoir que le
pion 7 soit en contact de la deuxieéme face 8b de la butée
8 lorsque la poignée 5 se trouve dans sa position de
descente. Dans cette configuration, la butée 8 tourne
autour de I'axe de rotation de la poignée 5 de maniére a
venir pousser le pion 7 et ainsi déplacer la came 2. Ce
mode de réalisation est trés avantageux car il est parti-
culierement efficace et compacte.

[0061] Dans une alternative de réalisation, le pion 7
est dépourvu de contact avec la butée 8 lorsque la poi-
gnée 5 se trouve entre la premiére position d’utilisation
bloguant la corde 3 et la position de descente. Un tel
résultat peut étre obtenu en modulantlaforme de labutée
8 de maniere a ce qu'il existe un jeu fonctionnel entre le
pion 7 et la butée 8 lorsque la butée 8 est déplacée en
rotation.

[0062] De maniere avantageuse, le pion 7 passe au
travers du premier flasque 1. Le déplacement du pion 7
est délimité par un orifice possédant des premiére et
deuxiéme extrémités opposées. L’orifice est formé dans
le premier flasque 1. Le pion 7 est en contact de la pre-
miére extrémité lorsque la poignée 5 est dans la position
de rangement. Cette configuration permet de fixer la dis-
tance minimale qui existe entre la paroi latérale de la
came 2 et la paroi latérale 4 du premier flasque 1 défi-
nissant le chemin de circulation de la corde 3. En défi-
nissant, cette distance minimale, il est plus aisé pour I'uti-
lisateur d’insérer la corde 3 sans forcer surla came quand
l'utilisateur porte des gants.

[0063] Dans un mode de réalisation particulier non re-
présenté, il est possible d’utiliser un deuxiéme ressort
qui est connecté a la came 2 et au premier flasque 1 afin
de ramener la came 2 dans sa position de rangement.
De maniére avantageuse, la raideur du deuxieme ressort
est inférieure a la raideur du ressort 6. En alternative, il
est également possible de prévoir que la raideur du
deuxiéme ressort est supérieure a la raideur du ressort
6. Ce mode de realisation permet de renforcer le blocage
de la corde 3 lorsque la poignée 5 se trouve entre la
position de blocage et la position de descente, mais l'in-
sertion de la corde 3 entre la came 2 et le premier flasque
1 est plus difficile.

[0064] L'utilisation du descendeur autobloquant peut
se faire de la maniére suivante. Un descendeur selon
I'un des différents modes de réalisation décrits précé-
demment est fourni. Le descendeur peut étre présenté
fermé (figure 1) ou ouvert (figure 2). Une corde 3 est
insérée dans le premier flasque 1 de maniére a déplacer
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la came 2 depuis une position de rangement jusqu’a une
position de blocage de la corde 3 (figure 3). Il est avan-
tageux de fermer le descendeur au moyen du deuxiéme
flasque (figure 4). Le déplacement de la came 2 entraine
un déplacement de la poignée 5 depuis une position de
rangement jusqu’'a une premiere position d’utilisation
bloquant la corde 3. La poignée 5 est déplacée depuis
sa premiére position d’utilisation bloquant la corde 3 jus-
qu’a une position de descente qui autorise la circulation
de la corde 3. La came 2 n’est pas liée mécaniquement
a la poignée 5 durant ce déplacement entre la premiére
position d’utilisation et la position de descente. Comme
indiqué plus haut, le déplacement de la poignée depuis
la premiere position d’utilisation et la position de descen-
te ne modifie pas la distance de séparation entre la paroi
latérale de la came et la paroi latérale du premier flasque,
c’est-a-dire ne modifie pas la contrainte appliquée sur la
corde 3.

[0065] Dans un mode de réalisation, le deuxieme flas-
que 9 est solidaire du premier flasque 1. Le deuxiéme
flasque 9 est préférentiellement monté mobile en rotation
autour de I'axe 9a qui est fixé au premier flasque. La
rotation du deuxiéme flasque 9 permet d’ouvrir ou de
fermer le descendeur pour autoriser ou interdire l'inser-
tion de la corde ou son extraction.

[0066] De maniére avantageuse, le mouvement du
deuxiéme flasque 9 par rapport au premier flasque 1 est
bloqué par I'axe de rotation 2a et la came 2 et/ou par
'axe 5a de la poignée 5 pour définir la position fermée
du descendeur.

[0067] Dans le mode de réalisation illustré, le premier
flasque 1 comporte un orifice fermé destiné a la fixation
d’'un connecteur reliant le descendeur a I'utilisateur, par
exemple un mousqueton. Le deuxieme flasque 9 com-
porte également un orifice qui est fermé au moyen d’'un
élément de fermeture mobile 10.

Revendications

1. Descendeur autobloquant pour corde (3) compor-
tant:

-un premier flasque (1) munid’une paroilatérale
définissant un chemin de circulation de corde
3),

- une came (2) montée mobile par rapport au
premier flasque (1) pour définir successivement
une premiére position de came (2) ou une paroi
latérale de la came (2) est séparée la paroi la-
térale du chemin de circulation de corde (3)
d’une premiére distance, une deuxiéme position
de came (2) ou la paroi latérale de la came (2)
est séparée de la paroi latérale du chemin de
circulation de corde (3) d’'une deuxiéme distan-
ce supérieure a la premiére distance et une troi-
siéme position de came (2) ou la paroi latérale
de la came (2) est séparée de la paroi latérale
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du chemin de circulation de corde (3) d’'une troi-
siéme distance supérieure a la deuxiéme pre-
miére distance,

- une poignée (5) montée mobile par rapport au
premier flasque (1) pour définir successivement
une position de rangement, une premiére posi-
tion de poignée et une deuxiéme position de poi-
gnée,

- un premier ressort (6) connecté au premier
flasque (1) et a la poignée (5) de maniére a ra-
mener la poignée (5) vers la position de range-
ment,

descendeur caractérisé en ce que la came (2) est
liée mécaniquement a la poignée (5) de sorte qu’un
déplacement de la came (2) depuis la premiéere po-
sition de came vers sa deuxiéme position de came
entraine un déplacement de la poignée (5) depuis
sa position de rangement jusqu’a la premiéere posi-
tion de poignée, en ce que la poignée (5) n'est pas
liée mécaniquementala came (2) lorsque la poignée
se déplace entre la premiére position de poignée et
la deuxieme position de poignée et en ce que la
poignée (5) est liée mécaniquement a la came (2)
lorsque la poignée atteint et se déplace au-dela de
la deuxiéme position de poignée.

Descendeur selon larevendication 1 caractérisé en
ce que la poignée (5) est montée mobile en rotation
par rapport au premier flasque (1) et en ce que la
premiere position de poignée (5) estplacée d'un cété
du descendeur et la deuxiéme position de poignée
(5) estplacée de I'autre c6té du descendeur, les deux
cotés étant séparés par des orifices d’entrée et de
sortie de la corde (3) dans le descendeur.

Descendeur selon larevendication 2 caractérisé en
ce que la premiére position de poignée et la deuxié-
me position de poignée sont séparées d’un angle au
moins égal a 90°.

Descendeur selon larevendication 3 caractérisé en
ce que la premiére position de poignée et la deuxie-
me position de poignée sont séparées d’un angle au
moins égal a 120°.

Descendeur selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes caractérisé en ce que la came
(2) et la poignée (5) sont séparées par le premier
flasque (1).

Descendeur selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes caractérisé en ce que la came
(2) posséde un pion (7) en saillie coopérant avec
une butée (8) de la poignée (5), la butée (8) présen-
tant des premiére et deuxieme faces opposées (8a,
8b) et dans lequel le pion (7) est en contact de la
premiere face de la butée (8a) lorsque la came (2)
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se trouve entre la premiére position de came et la
deuxiéme position de came.

7. Descendeur selon la revendication précédente ca-
ractérisé en ce que le pion (7) esten contactdela 5
deuxiéme face de la butée (8b) lorsque la poignée
(5) se trouve dans la deuxiéme position de butée.

8. Descendeur selon I'une des revendications 6 et 7
caractérisé en ce que le pion (7) est dépourvu de 70
contact avec la butée (8) lorsque la poignée (5) se
trouve entre la premiere position de poignée et la
deuxiéme position de poignée.

9. Descendeur selon I'une quelconque des revendica- 75
tions précédentes caractérisé en ce que le pion (7)
passe au travers du premier flasque (1) eten ce que
le déplacement du pion (7) est délimité par un orifice
possédant des premiére et deuxiéme extrémités op-
poseées, le pion (7) étant en contact de la premiere 20
extrémité lorsque la poignée (5) est dans la position
de rangement.

10. Procédé d'utilisation d’'un descendeur comportant :
25
- fournir un descendeur selon I'une quelconque
des revendications précédentes,
- insérer une corde (3) dans le premier flasque
(1) de maniére a déplacer la came (2) depuis
une premiére position de came jusqu’'a une 30
deuxiéme position de came assurant unblocage
de la corde (3), le déplacement de la came (2)
entrainant un déplacement de la poignée (5) de-
puis une position de rangement jusqu’a une pre-
miére position de poignée, 35
- déplacer la poignée (5) depuis le premiére po-
sition de poignée jusqu’a une deuxiéme position
de poignée, la came (2) n’étant pas liée méca-
niqguement a la poignée (5) durant ledit dépla-
cement, 40
- déplacer la poignée au-dela de la deuxieme
position pour déplacer la came (2) et autoriser
un glissement de la corde, la came (2) étant liée
mécaniquement a la poignée (5).
45
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