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(54) COMMUTATEUR ÉLECTRIQUE

(57) L’invention concerne un commutateur électri-
que comprenant un socle et un entraîneur (126) monté
basculant dans le socle (110) entre deux positions sta-
bles pour mettre en contact ou hors contact un élément
de contact mobile avec un élément de contact fixe.

Un élément compressible (150) est adapté à être
inactif vis-à-vis de l’entraîneur (126), pour laisser l’en-
traîneur libre de prendre l’une ou l’autre des deux posi-
tions stables, et à être reçu entre une surface d’appui du
socle et l’entraîneur (126) et contraint contre l’entraîneur

(126), pour obliger l’entraîneur (126) à prendre une seule
des deux positions stables.

Un élément de retenue (117, 119) venu de matière
avec le socle et adapté à maintenir l’élément compres-
sible (150) dans son état inactif vis-à-vis de l’entraîneur
(126) est déplaçable de manière réversible entre une po-
sition de retenue où il maintient l’élément compressible
(150) dans son état inactif vis-à-vis de l’entraîneur (126)
et une position écartée où il laisse libre l’extension de
l’élément compressible (150) jusqu’à l’entraîneur (126).
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Description

DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L’IN-
VENTION

[0001] La présente invention concerne un commuta-
teur électrique.
[0002] Elle concerne plus particulièrement un commu-
tateur électrique comprenant un socle, un entraîneur
monté basculant dans le socle entre deux positions sta-
bles pour mettre en contact ou hors contact un élément
de contact mobile avec un élément de contact fixe, un
élément compressible adapté à être inactif vis-à-vis de
l’entraîneur, pour laisser l’entraîneur libre de prendre
l’une ou l’autre des deux positions stables, et à être reçu
entre une surface d’appui du socle et l’entraîneur et con-
traint contre l’entraîneur, pour obliger l’entraîneur à pren-
dre une seule des deux positions stables, et un élément
de retenue venu de matière avec le socle et adapté à
maintenir l’élément compressible dans son état inactif
vis-à-vis de l’entraîneur.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0003] Un tel commutateur électrique est décrit par
exemple dans le document DE 297 22 278.
[0004] Dans ce document, l’élément de retenue est sé-
cable afin de pouvoir libérer l’élément compressible dans
son état actif entre la surface d’appui du socle et l’entraî-
neur, ce qui permet d’obtenir un fonctionnement en bou-
ton poussoir.
[0005] Toutefois, une fois l’élément de retenue suppri-
mé, il n’est plus possible de replacer l’élément compres-
sible dans son état inactif afin de retrouver un fonction-
nement à deux positions stables (parfois dénommé "va-
et-vient").
[0006] Afin d’obtenir un fonctionnement réversible, le
document DE 297 22 278 propose d’utiliser en variante
un élément de retenue amovible par rapport au socle, ce
qui implique toutefois l’utilisation d’une pièce supplémen-
taire et entraîne en outre un risque de perte de l’élément
amovible.

OBJET DE L’INVENTION

[0007] Dans ce contexte, la présente invention propo-
se un commutateur électrique tel que défini en introduc-
tion, caractérisé en ce que l’élément de retenue est dé-
plaçable de manière réversible entre une position de re-
tenue où il maintient l’élément compressible dans son
état inactif vis-à-vis de l’entraîneur et une position écar-
tée où il laisse libre l’extension de l’élément compressible
jusqu’à l’entraîneur.
[0008] Ainsi, en déplaçant l’élément de retenue entre
sa position de retenue et sa position écartée, l’utilisateur
peut choisir, de manière réversible, de mettre l’élément
compressible dans son état actif (en appui entre le socle
et l’entraîneur) ou dans son état inactif, et donc de con-

figurer le commutateur électrique en mode bouton pous-
soir ou en mode va-et-vient.
[0009] L’élément de retenue est par ailleurs venu de
matière avec le socle ce qui simplifie la production du
commutateur électrique et évite la perte de cet élément.
[0010] D’autres caractéristiques non limitatives et
avantageuses du commutateur électrique conforme à
l’invention sont les suivantes :

- l’élément compressible comprend un ressort ;
- l’élément compressible comprend un capuchon ;
- le ressort est monté comprimé entre le socle et la

tête du capuchon (par exemple entre le fond d’un
puits de réception du ressort et la tête du capuchon) ;

- le socle comprend une bordure périphérique formant
support d’appareillage, telle qu’une bordure périphé-
rique munie d’ouvertures traversantes pour permet-
tre le passage de vis de fixation du commutateur
électrique dans un boîtier ;

- l’élément de retenue comprend un bras pourvu d’un
ergot adapté à maintenir l’élément compressible
dans son état inactif ;

- le socle comprend un muret périphérique, par exem-
ple un muret périphérique s’étendant vers l’avant à
partir d’un corps du socle ou un muret périphérique
s’étendant vers l’avant à partir d’une partie de liaison
entre le corps du socle et la bordure périphérique ;

- le bras s’étend au droit d’une fenêtre formée dans
le muret périphérique ;

- le bras s’étend à partir d’un premier bord de la
fenêtre ;

- une extrémité libre du bras est en appui contre un
second bord de la fenêtre opposé au premier bord
de la fenêtre lorsque l’élément de retenue est dans
la position écartée ;

- le premier bord est un bord arrière de la fenêtre de
sorte que l’extrémité libre du bras est accessible au
niveau d’une région avant du socle (par exemple au
niveau d’un bord périphérique avant du muret péri-
phérique et, ici, à l’avant de la bordure
périphérique) ;

- le premier bord est un bord avant de la fenêtre de
sorte que l’extrémité libre du bras est accessible par
l’arrière du socle (c’est-à-dire ici à l’arrière de la bor-
dure périphérique).

DESCRIPTION DETAILLEE D’EXEMPLES DE REALI-
SATION

[0011] La description qui va suivre en regard des des-
sins annexés, donnés à titre d’exemples non limitatifs,
fera bien comprendre en quoi consiste l’invention et com-
ment elle peut être réalisée.
[0012] Sur les dessins annexés :

- la figure 1 est une vue en perspective éclatée d’un
commutateur électrique selon un premier exemple
de mise en oeuvre de l’invention ;
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- la figure 2 est une vue en écorché du commutateur
électrique de la figure 1 ;

- la figure 3 représente le détail A indiqué en figure 2 ;
- la figure 4 est une vue en coupe du commutateur

électrique de la figure 1 dans une première
configuration ;

- la figure 5 est une vue en perspective du commuta-
teur électrique de la figure 1 lors de son passage de
la première configuration à une seconde
configuration ;

- la figure 6 est une vue en coupe du commutateur
électrique de la figure 1 dans une seconde
configuration ;

- la figure 7 est une vue en perspective du commuta-
teur électrique de la figure 1 lors de son retour vers
la première configuration ;

- la figure 8 est une vue en écorché d’un commutateur
électrique selon un second exemple de mise en
oeuvre de l’invention ;

- la figure 9 représente le détail B indiqué en figure 8 ;
- la figure 10 est une vue en coupe du commutateur

électrique de la figure 8 dans une première
configuration ;

- la figure 11 est une vue en coupe du commutateur
électrique de la figure 8 dans une seconde
configuration ;

- la figure 12 est une vue en coupe du commutateur
électrique de la figure 8 à une première étape de son
retour vers la première configuration ;

- la figure 13 est une vue en coupe du commutateur
électrique de la figure 8 à une seconde étape de son
retour vers la première configuration.

[0013] On a représenté sur les figures 1 à 13 deux
modes de réalisation envisageables d’un commutateur
électrique 100 ; 200 conforme à l’invention.
[0014] Ce commutateur électrique 100; 200 est desti-
né à être logé dans un boîtier (non représenté) destiné
à être rapporté sur ou dans une paroi murale, selon un
montage en saillie ou par encastrement de ce boîtier sur
ou dans la paroi murale.
[0015] Le commutateur électrique 100; 200 est alors
raccordé au réseau électrique pour son alimentation.
[0016] Dans la description, les termes « avant » et
« arrière » seront utilisés par rapport à la direction du
regard de l’usager vers la paroi murale sur laquelle est
rapporté ce commutateur électrique 100 ; 200. Ainsi,
lorsque le commutateur sera installé dans une pièce,
l’avant désignera le côté tourné vers l’intérieur de la pièce
et l’arrière désignera le côté tourné à l’opposé, vers l’ex-
térieur de la pièce.
[0017] Le commutateur électrique 100; 200 comporte
un mécanisme de commutation 120 ; 220 logé dans un
socle 110 ; 210 isolant.
[0018] Le socle 110 ; 210 est porté par un support d’ap-
pareillage qui permet le montage de l’appareillage élec-
trique (ici un commutateur électrique) dans le boîtier sus-
mentionné (rapporté quant à lui sur ou dans la paroi mu-

rale).
[0019] Dans certains modes de réalisation, le support
d’appareillage est une pièce distincte du socle. Le sup-
port d’appareillage et le socle comprennent dans ce cas
des moyens d’assemblage réciproques.
[0020] Dans l’exemple décrit ici, le support d’appa-
reillage est réalisé sous la forme d’une bordure périphé-
rique 116 ; 216 venue de matière avec le socle 110 ; 210
et qui s’étend sur toute la périphérie du socle 110 ; 210.
[0021] Le socle 110; 210 comporte un corps 112; 212
et, sur toute la périphérie du corps 112 ; 212, une partie
(plane) de liaison 113; 213 entre le corps 112; 212 et la
bordure périphérique 116; 216 formant support d’appa-
reillage.
[0022] Le socle 110 ; 210 comporte également un mu-
ret périphérique 114 ; 214 (ici fermé), perpendiculaire à
la partie de liaison 113; 213 et s’étendant notamment
vers l’avant à partir de la partie de liaison 113 ; 213.
[0023] Le corps 112 ; 212 est ouvert à l’avant (dans
l’espace délimité par le muret périphérique 114 ; 214) et
définit des logements adaptés à recevoir des éléments
(notamment des bornes de connexion électrique 130,
132, 134 visibles en figure 1) du mécanisme de commu-
tation 120 ; 220.
[0024] La bordure périphérique 116 ; 216 comporte
une pluralité d’ouvertures traversantes 118; 218, ici en
forme de trou de serrure, destinées à recevoir chacune
une vis de montage du commutateur électrique 100 ; 200
dans un boîtier pour fixation sur ou dans une paroi mu-
rale, comme déjà mentionné.
[0025] Le mécanisme de commutation 120 ; 220 reçu
dans le socle 110 ; 210 comporte notamment un capot
122 ; 222, un balai 124, un entraîneur 126 ; 226 et des
moyens élastiques de basculement 129.
[0026] Le capot 122; 222 est une pièce isolante qui
retient des pièces électriques conductrices logées dans
le socle 110 ; 210, notamment les bornes de connexion
électrique 130, 132, 134 à raccorder au réseau électrique
local.
[0027] Ces bornes de connexion électrique 130, 132,
134 sont par exemple des bornes à connexion automa-
tique, de sorte que chacune d’entre elles est manoeu-
vrable par un levier de déconnexion qui traverse une
ouverture pratiquée dans la paroi du socle 110; 210 pour
agir sur une lame-ressort de la borne correspondante
adaptée à plaquer l’extrémité dénudée d’un conducteur
électrique contre la cage de la borne de connexion. Cha-
que levier de déconnexion comporte une manette de
commande 125 ; 225, portée par le capot 122 ; 222 et
accessible à l’usager à l’extérieur du socle 110 ; 210.
[0028] Comme visible en figure 1, le capot 122 com-
porte par exemple des pattes d’encliquetage élastiques
123 destinées à coopérer avec des évidements 1100 for-
més dans le corps 112 du socle 110 pour son montage
par encliquetage dans le socle 110.
[0029] Le balai 124 mentionné plus haut est adapté à
basculer autour d’un axe de basculement entre deux po-
sitions extrêmes, pour mettre en contact ou hors contact
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un élément de contact mobile, par exemple un grain de
contact mobile porté par le balai 124, avec au moins un
élément de contact fixe, par exemple un grain de contact
fixe 131 porté par une lame de contact raccordée élec-
triquement à l’une des bornes de connexion électrique
130.
[0030] L’entraîneur 126 ; 226 est monté basculant sur
le socle 110 ; 210, par exemple au moyen de deux pions
formés sur l’entraîneur 126; 226 et respectivement en-
gagés dans deux paliers correspondants formés dans le
socle 110 ; 210 de manière à définir un axe de bascule-
ment pour l’entraîneur 126 ; 226.
[0031] L’entraîneur 126 ; 226 est une pièce isolante,
réalisée par exemple en matière plastique par moulage.
[0032] L’entraîneur 126 ; 226 s’étend (dans l’espace
délimité par le muret périphérique 114; 214) de part et
d’autre de son axe de basculement et se prolonge à une
de ses extrémités par un doigt 127 ; 227 dont la fonction
est présentée plus bas.
[0033] Un élément tubulaire 128 ; 228 solidaire de l’en-
traîneur 126 ; 226 (ici venu de matière avec l’entraîneur
126; 226) s’étend vers l’arrière à partir de l’entraîneur
126 ; 226, au niveau de l’axe de basculement et à travers
une ouverture ménagée à cet effet dans le capot 122 ;
222.
[0034] Comme bien visible sur les figures 4, 6 et 10 à
13, le capot 122 ; 222 est d’ailleurs monté dans l’espace
formé dans le socle 110 ; 210 et délimité par le muret
périphérique 114; 214, entre le corps 112; 212 du socle
110; 210 et l’entraîneur 126 ; 226.
[0035] Les moyens élastiques de basculement 129 dé-
jà mentionnés (ici un ressort monté dans l’élément tubu-
laire 128) sont aptes, après franchissement d’un point
dur, à solliciter le balai 124 en direction de l’une ou de
l’autre de ses positions extrêmes en fonction de la posi-
tion de l’entraîneur 126 ; 226.
[0036] Ainsi, en manoeuvrant une touche 140 (repré-
sentée seulement en figure 1) solidaire de l’entraîneur
126 ; 226 (généralement montée sur l’entraîneur 126 ;
226 par encliquetage), l’utilisateur commande le bascu-
lement des moyens élastiques de basculement 129, et
donc du balai 124, de sorte à mettre en contact ou hors
contact l’élément de contact mobile avec l’élément de
contact fixe 131.
[0037] Le corps 112 ; 212 du socle 110 ; 210 forme
(dans une région périphérique voisine du muret périphé-
rique 114; 214) un puits 115; 215 de réception d’un élé-
ment compressible 150 ; 250.
[0038] L’élément compressible 150 ; 250 comprend ici
un ressort 152 ; 252 et un capuchon 154; 254 monté à
coulissement relativement au puits 115; 215 selon l’axe
de compression du ressort 152 ; 252.
[0039] Le capuchon 154 ; 254 (ici de forme cylindrique)
est creux de manière à loger le ressort 152; 252 de sorte
que le ressort 152; 252 est reçu (en compression) entre
le fonds du puits 115 ; 225 et une tête 155 ; 255 du ca-
puchon 154 ; 254.
[0040] Le capuchon 154 ; 254 présente par ailleurs

une excroissance 156 ; 256 (située au moins dans une
région dirigée vers le muret périphérique 114 ; 214) uti-
lisée pour retenir l’élément compressible 150; 250 en po-
sition comprimée, inactive vis-à-vis de l’entraîneur 126 ;
226 comme expliqué plus loin.
[0041] Dans le mode de réalisation des figures 1 à 7,
le capuchon 154 est reçu dans le puits de réception 115
(le puits de réception 115 ayant une forme complémen-
taire de celle du capuchon 154, ici une forme cylindrique);
l’excroissance 156 est par ailleurs formée dans le pro-
longement de la tête 155, la face avant de l’excroissance
156 étant d’ailleurs ici située dans le plan de la face avant
de la tête 155.
[0042] Dans le mode de réalisation des figures 8 à 13,
le capuchon 254 est reçu dans un évidement annulaire
257 entourant pour partie au moins le puits 215. L’ex-
croissance 256 est quant à elle formée par une collerette
s’étendant sur une partie au moins de la circonférence
du capuchon cylindrique 254, ici dans une région voisine
de la tête 255 (selon l’axe de compression du ressort
252).
[0043] Le muret périphérique 114 ; 214 du socle 110 ;
210 présente une fenêtre 111 ; 211 au droit de laquelle
s’étend un bras 117 ; 217 venu de matière avec le socle
110 ; 210 et lié au socle 110 ; 210 seulement au niveau
d’un bord de la fenêtre 111 ; 211.
[0044] Comme bien visible sur les figures 3 et 9, le
bras 117 ; 217 présente un ergot 119; 219 faisant face
à l’élément compressible 150; 250 et adapté à coopérer
avec l’excroissance 156 ; 256 du capuchon 154 ; 254
(dans une position particulière du bras 117 ; 217 comme
expliqué plus loin) de manière à retenir l’élément com-
pressible 150 ; 250 dans sa position comprimée inactive
par rapport à l’entraîneur 126 ; 226 : le bras 117 ; 217
muni de l’ergot 119 ; 219 forme ainsi un élément de re-
tenue de l’élément compressible 150 ; 250 dans sa po-
sition inactive vis-à-vis de l’entraîneur 126 ; 226.
[0045] Le bras 117 ; 217 est (pour partie au moins)
déplaçable par rapport au reste du socle 110 ; 210 (en
particulier par rapport au puits 115 ; 215 de réception de
l’élément compressible 150; 250) de sorte que l’ergot
119; 219 peut être éloigné de l’excroissance 156 ; 256
afin de libérer l’élément compressible 150; 250, lequel
peut alors s’étendre jusqu’à ce que la tête 155 ; 255 du
capuchon 154 ; 254 vienne au contact du doigt 127 ; 227
de l’entraîneur 126 ; 226.
[0046] Les caractéristiques de raideur de l’élément
compressible 150 ; 250 (ici précisément du ressort 152 ;
252) sont telles que l’élément compressible 150 ; 250 (ici
la tête 155 ; 255) exerce alors une force suffisante sur
l’entraîneur 126 ; 226 pour le maintenir dans une seule
des deux positions stables du mécanisme de commuta-
tion 120 ; 220, sauf lorsqu’un utilisateur exerce sur l’en-
traîneur 126 ; 226 un effort opposé à celui généré par
l’élément compressible 150 ; 250: le commutateur élec-
trique 100 ; 200 fonctionne alors en bouton poussoir.
[0047] Dans l’exemple décrit ici, le bras 117 ; 217 est
pour partie déplaçable du fait de sa forme (allongée) et
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de son épaisseur (faible) qui lui procurent une certaine
flexibilité permettant un déplacement de l’ergot 119 ; 219
par rapport au bord de la fenêtre 111 ; 211 portant le bras
117; 217. En variante ou en complément, on pourrait
prévoir de relier le bras 117 ; 217 au bord concerné de
la fenêtre 111 ; 211 par une partie d’épaisseur réduite,
ce qui permet également le déplacement de la partie du
bras 117 ; 217 portant l’ergot 119 ; 219 par rapport bord
de la fenêtre 111 ; 211 (et par rapport au reste du socle
110 ; 210).
[0048] On remarque par ailleurs, comme visible sur les
figures 4, 10 et 13, que le bras 117 ; 217 est agencé
(notamment du fait de son orientation) de manière à dé-
finir une position stable lorsque l’excroissance 156 ; 256
du capuchon 154 ; 254 vient en butée contre l’ergot 119 ;
219 porté par le bras 117 ; 217.
[0049] Lorsque l’élément de retenue (ici le bras 117 ;
217) est déplacé à l’écart de l’élément compressible 150 ;
250 (en pratique par l’utilisateur comme expliqué en dé-
tail plus loin), l’élément de retenue (ici le bras 117 ; 217)
atteint une autre position stable de manière à ne pas
venir interférer (involontairement) avec l’élément com-
pressible 150 ; 250.
[0050] On prévoit ici pour ce faire que, lors du dépla-
cement du bras 117 ; 217 de sa position de retenue de
l’élément compressible 150; 250 à sa position écartée
de l’élément compressible 150 ; 250, une partie (ici l’ex-
trémité libre) du bras 117 ; 217 vienne au contact, puis
dépasse une partie correspondante du socle 110 ; 210
(ici un bord de la fenêtre 111 ; 211, précisément le bord
de la fenêtre 111 ; 211 opposé à celui portant le bras
117 ; 217), par exemple du fait de l’élasticité de l’une
et/ou l’autre desdites parties.
[0051] Comme visible sur les figures 3 et 9, au moins
une de ces parties (à savoir ici l’extrémité libre du bras
117 ; 217 et le bord de la fenêtre 111 ; 211) peut d’ailleurs
présenter une extrémité libre d’épaisseur réduite afin de
faciliter le passage de la partie portée par le bras 117 ;
217 au-delà de la partie portée par le reste du socle 110 ;
210.
[0052] Dans l’exemple décrit ici, lorsque l’extrémité li-
bre du bras 117; 217 dépasse le bord de la fenêtre 111 ;
211, cette extrémité libre reste en appui sur ce bord de
la fenêtre 111 ; 211, du côté opposé à l’élément com-
pressible 150 ; 250, de sorte que le bras 117 ; 217 s’étend
à travers la fenêtre 111 ; 211, comme bien visible sur les
figures 6 et 11.
[0053] Dans le mode de réalisation des figures 1 à 7,
le bras 117 est lié au reste du socle au niveau du bord
arrière de la fenêtre 111 de sorte que l’extrémité libre du
bras 117 est situé à proximité du bord avant de la fenêtre
111 (lorsque le bras 117 est dans sa position de retenue
de l’élément compressible 150), ou en appui sur le bord
avant de la fenêtre 111 (lorsque le bras 117 est dans sa
position écartée de l’élément compressible 150).
[0054] Ainsi, dans ce mode de réalisation, le bras 117
est manoeuvrable de l’avant du socle 110, comme bien
visible sur les figures 5 et 7 et expliqué à présent.

[0055] La figure 4 présente la situation dans laquelle
l’élément de retenue (ici le bras 117 pourvu de l’ergot
119) est dans sa position de retenue de l’élément com-
pressible 150 dans sa position comprimée inactive vis-
à-vis de l’entraîneur 126.
[0056] L’entraîneur 126 peut alors prendre l’une ou
l’autre de ses deux positions stables sous l’action de l’uti-
lisateur (par l’intermédiaire de la touche 140) : le com-
mutateur électrique 100 fonctionne en mode va-et-vient.
[0057] S’il souhaite plutôt un fonctionnement en mode
bouton poussoir, l’utilisateur déplace l’extrémité libre du
bras 117 (typiquement avec un outil, ici un tournevis plat
300 comme représenté en figure 5) vers la fenêtre 111
jusqu’à ce que cette extrémité libre dépasse le bord avant
de la fenêtre 111 et reste retenue en appui sur ce bord
avant, comme représenté en figure 6.
[0058] L’élément de retenue formé par le bras 117 mu-
ni de l’ergot 119 n’interagit alors plus avec l’élément com-
pressible 150, de sorte que l’élément compressible 150
est libéré et peut s’étendre : la tête 155 de l’élément com-
pressible 150 entre en contact avec le doigt 127 formé
sur l’entraîneur 126, puis l’élément compressible 150 fait
éventuellement basculer l’entraîneur 126 dans une des
deux positions stables (si l’entraîneur 126 occupait alors
son autre position stable) et contraint en tout cas l’en-
traîneur 126 dans cette position stable, comme repré-
senté en figure 6 : le commutateur électrique 100 fonc-
tionne ainsi en bouton poussoir (seul un effort exercé sur
la touche 140 par l’utilisateur pouvant alors amener l’en-
traîneur dans son autre position, et ce seulement pen-
dant la durée de cet effort).
[0059] S’il souhaite revenir à un fonctionnement en
mode va-et-vient, l’utilisateur exerce un effort (typique-
ment au moyen d’un outil, ici encore au moyen d’un tour-
nevis plat 300 comme représenté en figure 7) sur l’ex-
trémité libre du bras 117 de manière à ce que cette ex-
trémité libre dépasse le bord avant de la fenêtre 111 (par
élasticité de ce bord avant et/ou de l’extrémité libre du
bras 117 et/ou du bras 117 lui-même) et traverse la fe-
nêtre 111 en direction de l’élément compressible 150 ;
simultanément, l’utilisateur fait basculer l’entraîneur 126
dans sa position où le doigt 127 formé sur l’entraîneur
126 comprime l’élément compressible 150.
[0060] Ces deux actions (ici simultanées) permettent
au commutateur électrique 100 de retrouver sa configu-
ration illustrée en figure 4 (l’excroissance 156 de l’élé-
ment compressible 150 venant se loger derrière l’ergot
119 de l’élément de retenue) et donc son fonctionnement
en mode va-et-vient.
[0061] Dans le mode de réalisation des figures 8 à 13,
le bras 217 est lié au reste du socle au niveau du bord
avant de la fenêtre 211 de sorte que l’extrémité libre du
bras 217 est situé à proximité du bord arrière de la fenêtre
211 (lorsque le bras 217 est dans sa position de retenue
de l’élément compressible 250, comme bien visible en
figure 9), ou en appui sur le bord arrière de la fenêtre 211
(lorsque le bras 217 est dans sa position écartée de l’élé-
ment compressible 250 visible en figure 11).

7 8 



EP 3 333 870 A1

6

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

[0062] Ainsi, dans cet autre mode de réalisation, le
bras 217 est manoeuvrable par l’arrière du socle 210,
comme montré en figure 12 et expliqué à présent.
[0063] La figure 10 présente la situation dans laquelle
l’élément de retenue (ici le bras 217 pourvu de l’ergot
219) est dans sa position de retenue de l’élément com-
pressible 250 dans sa position comprimée inactive vis-
à-vis de l’entraîneur 226.
[0064] L’entraîneur 226 peut alors prendre l’une ou
l’autre de ses deux positions stables sous l’action de
l’utilisateur : le commutateur électrique 200 fonctionne
en mode va-et-vient.
[0065] S’il souhaite plutôt un fonctionnement en mode
bouton poussoir, l’utilisateur déplace l’extrémité libre du
bras 217 (typiquement avec un outil tel qu’un tournevis
plat, en agissant de l’arrière du socle 210) vers la fenêtre
211 jusqu’à ce que cette extrémité libre dépasse le bord
arrière de la fenêtre 211 et reste retenu en appui sur ce
bord arrière, comme représenté en figure 11.
[0066] L’élément de retenue formé par le bras 217 mu-
ni de l’ergot 219 n’interagit alors plus avec l’élément com-
pressible 250, de sorte que l’élément compressible 250
est libéré et peut s’étendre : la tête 255 de l’élément com-
pressible 250 entre en contact avec le doigt 227 formé
sur l’entraîneur 226, puis l’élément compressible 250 fait
éventuellement basculer l’entraîneur 226 dans une des
deux positions stables (si l’entraîneur 226 occupait alors
son autre position stable) et contraint en tout cas l’en-
traîneur 226 dans cette position stable, comme repré-
senté en figure 11 : le commutateur électrique 200 fonc-
tionne ainsi en bouton poussoir (seul un effort exercé par
l’utilisateur pouvant alors amener l’entraîneur 226 dans
son autre position, et ce seulement pendant la durée de
cet effort).
[0067] S’il souhaite revenir à un fonctionnement en
mode va-et-vient, l’utilisateur exerce un effort (typique-
ment au moyen d’un outil, ici au moyen d’un tournevis
plat 400 comme représenté en figure 12) sur l’extrémité
libre du bras 217 de manière à ce que cette extrémité
libre dépasse le bord arrière de la fenêtre 211 (par élas-
ticité de ce bord avant et/ou de l’extrémité libre du bras
217 et/ou du bras 217 lui-même) et traverse la fenêtre
211 en direction de l’élément compressible 250, comme
représenté en figure 12.
[0068] L’utilisateur fait par ailleurs basculer l’entraî-
neur 226 dans sa position où le doigt 227 formé sur l’en-
traîneur 226 comprime l’élément compressible 250 jus-
qu’à ce que la collerette 256 de l’élément compressible
250 passe derrière l’ergot 219 formé sur le bras 217 et
que l’élément de retenue formé par le bras 217 muni de
l’ergot 219 retienne ainsi l’élément compressible 250
dans sa position inactive vis-à-vis de l’entraîneur 226 :
le commutateur électrique 200 retrouve sa configuration
permettant un fonctionnement en mode va-et-vient (où
l’entraîneur peut prendre les deux positions stables illus-
trées respectivement sur les figures 10 et 13).
[0069] On peut prévoir que l’utilisateur exerce simul-
tanément l’action de déplacement de l’extrémité libre du

bras 217 (représentée en figure 12) et l’action de bascu-
lement de l’entraîneur 226 dans sa position représentée
en figure 13 afin de revenir dans la configuration en mode
va-et-vient.
[0070] On peut également prévoir de positionner et de
dimensionner le bras 217 de telle sorte qu’après que l’ex-
trémité libre du bras 217 a passé le bord arrière de la
fenêtre 211 (sous l’effet de l’outil 400) comme représenté
en figure 12, le bras 217 se trouve dans sa position où il
est apte à retenir l’élément compressible 250, et que le
passage de la collerette 256 contre l’ergot 219 (du fait
du basculement de l’entraîneur 226 par l’utilisateur) ne
provoque pas un effort suffisant pour que le bras 217
retourne, à travers la fenêtre 211, dans sa position illus-
trée en figure 11.
[0071] Le retour dans la configuration en mode va-et-
vient peut alors se faire en deux étapes distinctes : le
déplacement de l’extrémité libre du bras 217 au-delà du
bord arrière de la fenêtre 211 comme représenté en fi-
gure 12, puis la compression de l’élément compressible
250 par basculement de l’entraîneur 226 comme repré-
senté en figure 13 (le bras 217 restant dans sa position
où il est apte à retenir l’élément compressible 250 même
lors du passage de la collerette 256 au contact de l’ergot
219).

Revendications

1. Commutateur électrique (100 ; 200) comprenant :

- un socle (110 ; 210),
- un entraîneur (126 ; 226) monté basculant
dans le socle (110; 210) entre deux positions
stables pour mettre en contact ou hors contact
un élément de contact mobile avec un élément
de contact fixe (131),
- un élément compressible (150 ; 250) adapté à
être inactif vis-à-vis de l’entraîneur (126 ; 226),
pour laisser l’entraîneur libre de prendre l’une
ou l’autre des deux positions stables, et à être
reçu entre une surface d’appui du socle (110 ;
210) et l’entraîneur (126 ; 226) et contraint con-
tre l’entraîneur (126 ; 226), pour obliger l’entraî-
neur (126 ; 226) à prendre une seule des deux
positions stables,
- un élément de retenue (117, 119 ; 217, 219)
venu de matière avec le socle (110 ; 210) et
adapté à maintenir l’élément compressible
(150 ; 250) dans son état inactif vis-à-vis de l’en-
traîneur (126 ; 226),

caractérisé en ce que l’élément de retenue (117,
119; 217, 219) est déplaçable de manière réversible
entre une position de retenue où il maintient l’élé-
ment compressible (150 ; 250) dans son état inactif
vis-à-vis de l’entraîneur (126 ; 226) et une position
écartée où il laisse libre l’extension de l’élément com-
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pressible (150 ; 250) jusqu’à l’entraîneur (126 ; 226).

2. Commutateur électrique selon la revendication 1,
dans lequel l’élément compressible (150 ; 250) com-
prend un ressort (152 ; 252).

3. Commutateur électrique selon la revendication 1 ou
2, dans lequel l’élément compressible comprend un
capuchon (154 ; 254).

4. Commutateur électrique selon la revendication 3 pri-
se dans la dépendance de la revendication 2, dans
lequel le ressort (152 ; 252) est monté comprimé en-
tre le socle (110 ; 210) et la tête (155 ; 255) du ca-
puchon (154 ; 254).

5. Commutateur électrique selon l’une des revendica-
tions 1 à 4, dans lequel le socle (110 ; 210) comprend
une bordure périphérique (116 ; 216) formant sup-
port d’appareillage.

6. Commutateur électrique selon l’une des revendica-
tions 1 à 5, dans lequel l’élément de retenue com-
prend un bras (117 ; 217) pourvu d’un ergot (119 ;
219) adapté à maintenir l’élément compressible
(150 ; 250) dans son état inactif.

7. Commutateur électrique selon la revendication 6,
dans lequel le socle (110 ; 210) comprend un muret
périphérique (114 ; 214) et dans lequel le bras (117;
217) s’étend au droit d’une fenêtre (111 ; 211) for-
mée dans le muret périphérique (114 ; 214).

8. Commutateur électrique selon la revendication 7,
dans lequel le bras (117 ; 217) s’étend à partir d’un
premier bord de la fenêtre (111 ; 211).

9. Commutateur électrique selon la revendication 8,
dans lequel une extrémité libre du bras (117 ; 217)
est en appui contre un second bord de la fenêtre
(111 ; 211) opposé au premier bord de la fenêtre
(111 ; 211) lorsque l’élément de retenue (117, 119 ;
217, 219) est dans la position écartée.

10. Commutateur électrique selon la revendication 9,
dans lequel le premier bord est un bord arrière de la
fenêtre (111) de sorte que l’extrémité libre du bras
(117) est accessible au niveau d’une région avant
du socle (110).

11. Commutateur électrique selon la revendication 9,
dans lequel le premier bord est un bord avant de la
fenêtre (211) de sorte que l’extrémité libre du bras
(217) est accessible par l’arrière du socle (210).
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