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Description

Domaine de l’invention

[0001] L’invention concerne un dispositif de remonta-
ge de montres, ou de montres mécaniques ou électroni-
ques à source d’énergie mécanique, comportant au
moins une source d’énergie agencée pour alimenter en
énergie au moins un moteur agencé pour, ou bien en-
traîner la couronne de remontage d’une montre à remon-
tage manuel, ou bien entraîner au moins une masse os-
cillante d’une montre à remontage automatique, ou bien
remuer au moins une montre à remontage automatique,
ledit dispositif comportant des moyens de pilotage qui
comportent des premiers moyens de mesure acoustique
intégrant des moyens capteurs pour la mesure acousti-
que de l’oscillateur d’au moins une montre placée dans
la position de remontage, lesdits moyens de pilotage
étant agencés pour analyser des signaux transmis par
lesdits premiers moyens de mesure acoustique et les
comparer à des valeurs de consigne paramétrables pour
réguler la marche d’au moins un dit moteur en enclen-
chant ledit moteur quand l’amplitude de marche dudit
oscillateur est inférieure ou égale à une première valeur
minimale, et en arrêtant ledit moteur quand l’amplitude
de marche dudit oscillateur est supérieure ou égale à
une deuxième valeur maximale.
[0002] L’invention concerne encore un ensemble hor-
loger comportant un tel dispositif, et au moins une montre
mécanique, ou une montre électronique à source d’éner-
gie mécanique, agencée pour être fixée sur au moins un
tel support.
[0003] L’invention concerne encore l’utilisation d’un tel
dispositif pour le remontage d’une montre.
[0004] L’invention concerne encore un procédé de pré-
paration d’une montre.
[0005] L’invention concerne le domaine de l’horloge-
rie, et plus particulièrement le remontage des montres
mécaniques ou des montres électroniques à source
d’énergie mécanique, et notamment mais non exclusi-
vement des montres automatiques.

Arrière-plan de l’invention

[0006] L’utilisateur d’une montre mécanique ou élec-
tronique à source d’énergie mécanique, qu’elle soit à re-
montage manuel ou à remontage automatique, qui n’est
pas portée en permanence est astreint, lorsqu’il désire
l’utiliser, à effectuer les tâches de mise à jour des affi-
chages, qui peuvent être fastidieuses pour les quantiè-
mes, ou difficiles voire impossibles pour des complica-
tions telles que phases de lune ou autres années bissex-
tiles dans un calendrier perpétuel.
[0007] On connaît des armoires de remontage, ou en-
core des appareils individuels, qui simulent les mouve-
ments d’un utilisateur par rotation de la montre, en gé-
néral autour de plusieurs axes, pour donner à la masse
oscillante les impulsions nécessaires pour effectuer le

remontage, ou pour entraîner la couronne d’une montre
à remontage manuel quand cette couronne s’y prête. Ces
armoires ou appareils sont souvent volumineux, coûteux,
et leur mouvement peut déranger l’utilisateur. En parti-
culier, de tels appareils ne conviennent pas bien en en-
vironnement commercial, où une montre doit être expo-
sée de façon statique au Client, avec un affichage correct
des informations liées au temps, tout en étant prête pour
une démonstration.
[0008] Ces mécanismes de remontages, qui sont plus
ou moins compliqués, tendent à trop solliciter la méca-
nique de la montre. En effet, ces systèmes, même quand
ils permettent de programmer un nombre de tours à ef-
fectuer pour réaliser le remontage, prennent en compte
un facteur de sécurité, et remontent le barillet plus que
nécessaire, ce qui entraîne une surtension dans le res-
sort de barillet, qui est dissipée par la bride glissante. De
ce fait, toute la mécanique est soumise à des contraintes
plus fortes qu’il n’est nécessaire. Les effets induits sont
une usure anormale, et une pollution par les débris d’usu-
re, ce qui altère aussi la lubrification de la montre, et peut
rendre les opérations de service pour nettoyage et lubri-
fication plus fréquentes, ce qui représente un coût non
négligeable pour l’utilisateur.
[0009] De plus, un remontage trop poussé sollicite inu-
tilement les sources d’énergie, dont la capacité est par-
fois limitée, dans le cas notamment des remontoirs à
batterie ou à cellules solaires ou similaires.
[0010] La demande EP3096191 A1 divulgue un dispo-
sitif de remontage de montres comportant des moyens
de mesure acoustique qui permettent de déclencher le
remontage que quand cela est nécessaire. Ce document
est cependant silencieux quand aux détails de l’agence-
ment des capteurs.

Résumé de l’invention

[0011] L’invention se propose de mettre à la disposition
de l’utilisateur des moyens simples, peu coûteux et peu
encombrants, pour remonter une montre mécanique ou
électronique à source d’énergie mécanique, et la main-
tenir en permanence avec une indication correcte des
informations horaires, et en potentiel de réserve de mar-
che maximale même si elle n’est pas portée, tout en mé-
nageant les parties mécaniques du mouvement, et en
étant économiques en énergie
[0012] L’invention propose d’améliorer la précision de
la mesure acoustique des ondes sonores provenant de
l’oscillateur de la montre.
[0013] A cet effet, l’invention concerne un dispositif de
remontage de montres, selon la revendication 1.
[0014] L’invention concerne encore un ensemble hor-
loger comportant un tel dispositif, et au moins une montre
mécanique ou électronique à source d’énergie mécani-
que agencée pour être fixée sur au moins un dit support
[0015] L’invention concerne encore l’utilisation d’un tel
dispositif pour le remontage d’une montre.
[0016] L’invention concerne encore un procédé de pré-
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paration d’une montre, selon la revendication 7.

Description sommaire des dessins

[0017] D’autres caractéristiques et avantages de l’in-
vention apparaîtront à la lecture de la description dé-
taillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés,
où :

- la figure 1 représente, de façon schématisée et en
coupe, un dispositif de remontage de montres, no-
tamment mécaniques ou électroniques à source
d’énergie mécanique, selon l’invention, avec un sup-
port monté pivotant sur un moteur et prêt pour la
réception d’une montre mécanique ou montre élec-
tronique à source d’énergie mécanique, laquelle
comporte une puce intégrant des paramètres de
marche préconisés ;

- les figures 2 et 3 représentent, de façon schémati-
sée, en vue de dessus et en coupe axiale, un support
comportant un conduit acoustique selon l’invention.

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0018] L’invention se propose de développer un re-
montoir ménageant les parties mécaniques du mouve-
ment de la montre, et économique en énergie.
[0019] On entend ici par « montre » toute montre sus-
ceptible d’être rechargée en énergie par un mouvement
qui lui est imprimé ou par une action sur une couronne
de remontage: montre mécanique à remontage automa-
tique ou manuel, ou montre électronique à énergie mé-
canique, de type « Autoquartz » ou « Automeca », ou si-
milaire. Le dispositif selon l’invention remonte la montre
au niveau juste nécessaire.
[0020] On appelle encore « remontage » le recharge-
ment en énergie d’une telle montre.
[0021] Pour une montre mécanique usuelle, l’optimum
est de maintenir l’armage du ressort de barillet à un ni-
veau qui permette d’obtenir une amplitude de l’oscilla-
teur, constitué par un ensemble balancier-spiral dans la
plupart des cas, au voisinage de 250°. Cette valeur cor-
respond à une tension raisonnable dans la mécanique,
et à une marche de la montre qui est la plus juste en
fonction des positions.
[0022] L’invention met en oeuvre des moyens simples
d’asservissement, pour le remontage d’une montre mé-
canique ou montre électronique à source d’énergie mé-
canique, applicables au cas du remontage d’une montre
à remontage manuel par la couronne ou par tout autre
composant prévu à cet effet, aussi bien qu’au cas du
remontage d’une montre à remontage automatique, qui
est fait, ou par un remuage de la montre tout entière, ou
par une action sans contact avec la masse oscillante,
telle que décrite notamment dans la demande
EP2650734A1 du même déposant.
[0023] Les figures sont à vocation didactique, et ne
proposent que le cas de montres à remontage automa-

tique par l’application d’un mouvement selon un degré
de liberté unique en rotation. Par « moteur » on entend
ci-après des moyens moteurs agencés pour mettre en
mouvement un support selon au moins un degré de li-
berté, qu’il s’agisse d’un moyen moteur unique pour un
degré de liberté unique, ou d’une combinaison de
moyens moteurs pour plusieurs degrés de liberté. Le cas
du remontage par la couronne n’est pas illustré par les
figures, l’homme du métier n’ayant pas de difficulté par-
ticulière à y transposer les enseignements de l’invention.
[0024] Plus particulièrement, l’invention concerne un
dispositif 1 de remontage de montres, notamment mé-
caniques ou électroniques à source d’énergie mécani-
que.
[0025] Dans une variante particulière, le dispositif 1
comporte au moins un support 2, mobile par rapport à
une embase 200 que comporte ce dispositif 1, ce support
2 étant agencé pour la réception d’une montre mécani-
que ou montre électronique à source d’énergie mécani-
que dans une position de remontage.
[0026] Le dispositif 1 comporte au moins une source
d’énergie 3 agencée pour alimenter en énergie au moins
un moteur 4.
[0027] Ce moteur 4 est agencé pour, ou bien entraîner
la couronne de remontage d’une montre à remontage
manuel, ou bien entraîner au moins une masse oscillante
d’une montre à remontage automatique, ou bien remuer
au moins une montre à remontage automatique.
[0028] Le dispositif 1 comporte des moyens de pilotage
100 qui comportent des premiers moyens de mesure
acoustique 10 intégrant des moyens capteurs 20 pour la
mesure acoustique de l’oscillateur d’au moins une mon-
tre placée dans la position de remontage. Ces moyens
de pilotage 100 sont agencés pour analyser des signaux
transmis par les moyens de mesure acoustique 10, et
les comparer à des valeurs de consigne paramétrables,
pour réguler la marche d’au moins un tel moteur 4, en
enclenchant ce moteur 4 quand l’amplitude de marche
de l’oscillateur est inférieure ou égale à une première
valeur minimale, et en arrêtant ce moteur 4 quand l’am-
plitude de marche de l’oscillateur est supérieure ou égale
à une deuxième valeur maximale.
[0029] Selon l’invention, ces premiers moyens de me-
sure acoustique 10 sont agencés en position fixe dans
une embase 200 derrière un orifice de saisie 210 cons-
tituant une entrée de ces moyens capteurs acoustiques
20.
[0030] Le dispositif 1 comporte au moins un conduit
acoustique mettant en communication un orifice de ré-
ception 220 situé dans une chambre 230 de logement
d’une montre et un orifice d’émission 270.
[0031] Plus particulièrement, quand le dispositif 1 com-
porte au moins un support 2 pour la réception d’une mon-
tre, chaque tel support 2 comporte un conduit acoustique
mettant en communication un orifice de réception 220
situé dans une chambre 230 de logement d’une montre
et un orifice d’émission 270 situé en périphérie de ce
support 2.
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[0032] Les moyens de pilotage 100 commandent des
moyens moteurs 240 déterminant le mouvement et la
position dans l’espace de l’orifice d’émission 270, pour,
lors d’une opération de mesure de la marche d’une mon-
tre fixée dans le logement 230, programmée ou déclen-
chée par un utilisateur, positionner et immobiliser l’orifice
d’émission 270 dans une position d’indexage face à l’ori-
fice de saisie 210 et à proximité immédiate de ce dernier
ou à son contact.
[0033] Plus particulièrement, quand le dispositif 1 com-
porte au moins un support 2 pour la réception d’une mon-
tre, les moyens de pilotage 100 commandent des
moyens moteurs 240 déterminant le mouvement et la
position dans l’espace du support 2, pour, lors d’une opé-
ration de mesure de la marche d’une montre fixée dans
le logement 230, programmée ou déclenchée par un uti-
lisateur, positionner et immobiliser l’orifice d’émission
270 dans une position d’indexage face à l’orifice de saisie
210 et à proximité immédiate de ce dernier ou à son
contact.
[0034] Plus particulièrement, le dispositif 1 comporte
des moyens optiques 250 coopérant avec ces moyens
de pilotage 100 pour l’atteinte de la position d’indexage.
[0035] Plus particulièrement, le dispositif 1 comporte
des deuxièmes moyens de mesure acoustique 260 pour
la mesure du bruit ambiant au voisinage du dispositif lors
de la mesure, et les moyens de pilotage 100 sont agen-
cés pour corriger, par soustraction de ce bruit ambiant,
la mesure acoustique effectuée par les premiers moyens
de mesure acoustique 10 lors de l’opération de mesure.
[0036] On remarque que l’invention est utilisable pour
tout type d’oscillateur, et en particulier, en cas d’oscilla-
teur à échappement mécanique, aussi bien pour un
échappement à ancre Suisse, que pour un échappement
coaxial, ou autre. Dans le cas où la notion d’alternance
est différente, comme pour un échappement à détente,
un paramétrage adéquat est à effectuer, sans s’écarter
du cadre de l’invention.
[0037] Dans le cas d’une montre électronique à éner-
gie mécanique, il est aussi possible de gérer de manière
optimale la recharge de l’accumulateur pour des mouve-
ments de type « Autoquartz », ou la vitesse optimale de
la génératrice pour des mouvements du type
« Automeca » avec un paramétrage spécifique.
[0038] Par « valeurs de consigne paramétrables » on
entend ici que ces valeurs dépendent du modèle de mon-
tre, et peuvent être, selon le cas, ou bien préalablement
introduites lors de la configuration du dispositif de remon-
tage et mises en mémoire, ou bien lues directement sur
la montre par un dispositif de lecture adéquat. Ces va-
leurs de consigne paramétrables peuvent, encore, être
modifiées et forcées par l’utilisateur, quand le dispositif
1 est équipé d’une interface utilisateur avec des entrées-
sorties autorisant la modification de ces valeurs paramé-
trables.
[0039] Les moyens de pilotage 100 comportent par
exemple des moyens de calcul, tel qu’un microproces-
seur ou similaire, pour traiter les informations en prove-

nance des capteurs, des moyens de mesure 10, d’une
interface utilisateur détaillée plus loin, de la ou des sour-
ces d’énergie 3, et pour donner les ordres adéquats au
moteur 4 ou aux moteurs 4 quand il y en a plusieurs.
[0040] Le dispositif 1 peut être dédié au remontage
d’une seule montre.
[0041] Il peut aussi être affecté au remontage de plu-
sieurs montres simultanément, et sera appelé ci-après
« remontoir multiple ».
[0042] Aussi, dans une réalisation particulière d’un tel
remontoir multiple, qui comporte un ou plusieurs moteurs
4, chaque moteur 4 est affecté au remontage d’un groupe
particulier composé de un ou plusieurs supports 2, cha-
cun apte à recevoir une seule montre. Chaque support
2 comporte des moyens capteurs 20 dédiés. Et les
moyens de pilotage 100 sont agencés pour piloter cha-
que moteur 4 en fonction des signaux reçus des moyens
capteurs 20 associés aux différents supports 2 du groupe
particulier.
[0043] Dans une réalisation particulière de remontoir
multiple, les moyens de pilotage 100 sont agencés pour
piloter de façon différenciée chacun des moteurs 4.
[0044] Dans une autre réalisation particulière de re-
montoir multiple, les moyens de pilotage 100 sont agen-
cés pour piloter le moteur 4 affecté au dit groupe parti-
culier en l’enclenchant dès que l’amplitude de marche
de l’un quelconque des oscillateurs des montres portées
par les supports 2 du groupe particulier est inférieure ou
égale à une première valeur minimale.
[0045] Dans une variante particulière, les moyens de
pilotage 100 sont agencés pour piloter le moteur 4 affecté
à un tel groupe particulier, en l’arrêtant dès que l’ampli-
tude de marche de tous les oscillateurs des montres por-
tées par les supports 2 du groupe particulier est supé-
rieure ou égale à une deuxième valeur maximale.
[0046] Dans une autre variante particulière, les
moyens de pilotage 100 sont agencés pour piloter le mo-
teur 4 affecté à un tel groupe particulier, en l’arrêtant dès
que l’amplitude de marche de l’un quelconque des os-
cillateurs des montres portées par les supports 2 du grou-
pe particulier est supérieure ou égale à une deuxième
valeur maximale.
[0047] D’autres algorithmes de pilotage sont naturel-
lement possibles.
[0048] Dans le cas où un moteur 4 est constitué de
plusieurs moyens moteurs combinés, l’algorithme de pi-
lotage peut être agencé de façon à n’activer qu’un seul,
ou une partie seulement, de ces moyens moteurs, no-
tamment si le niveau énergétique des sources d’énergie
3 est faible.
[0049] Dans toutes les variantes, les moyens de pilo-
tage 100 comportent avantageusement une interface uti-
lisateur, qui est agencée pour permettre à l’utilisateur de
choisir ou/et de modifier la première valeur minimale
ou/et la deuxième valeur maximale pour au moins un
support 2 particulier, en fonction de la montre que reçoit
ce support.
[0050] L’interface utilisateur peut comporter différen-
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tes entrées: une prise de connexion à un réseau ou à un
appareil informatique ou électronique, une antenne pour
la réception de données par transmission sans fil, des
sélecteurs. Ces sélecteurs peuvent être analogiques, ou
numériques avec un ensemble écran-clavier ou similaire.
Dans cette version analogique, un premier sélecteur dé-
termine la première valeur minimale d’amplitude, et un
deuxième sélecteur détermine la deuxième valeur maxi-
male.
[0051] De façon particulière, cette interface utilisateur
est agencée pour permettre à l’utilisateur de choisir ou/et
de modifier la première valeur minimale ou/et la deuxiè-
me valeur maximale pour chaque dit support 2 particulier.
[0052] De façon particulière, cette interface utilisateur
est agencée pour collecter des données propres à la pre-
mière valeur minimale ou/et la deuxième valeur maxima-
le pour un type de montre déterminé, notamment mais
non limitativement par liaison informatique ou par com-
munication sans fil.
[0053] Dans une variante particulière, l’interface utili-
sateur comporte des moyens de lecture, qui sont agen-
cés au niveau d’au moins un support 2, et qui sont agen-
cés pour rechercher et lire les paramètres de première
valeur minimale ou/et deuxième valeur maximale stoc-
kés dans une montre au niveau d’une interface de com-
munication que comporte la montre, par exemple une
puce RFID ou similaire. Plus particulièrement, chaque
support 2 est équipé de tels moyens de lecture.
[0054] Et, avantageusement, les moyens de pilotage
100 sont alors agencés pour ajuster, pour un tel support
2 donné comportant des dits moyens de lecture, les pa-
ramètres de première valeur minimale ou/et deuxième
valeur maximale relevés par les moyens de lecture.
[0055] Dans une réalisation avantageuse, au moins un
support 2 comporte des moyens de détection de présen-
ce ou d’absence d’une montre, par exemple de type op-
tique ou capacitive ou galvanique ou inductive RFID ou
autre, qui sont agencés pour communiquer aux moyens
de pilotage 100 l’information de présence ou d’absence
de montre afin d’annihiler l’effet d’un signal correspon-
dant à une amplitude nulle en cas d’absence de montre
sur le support 2. Plus particulièrement, tous les supports
2 sont ainsi équipés. Cette détection permet la mise en
veille de l’équipement correspondant.
[0056] Pour des montres de type usuel, l’écart angu-
laire entre la première valeur minimale ou/et la deuxième
valeur maximale d’amplitude est avantageusement choi-
si inférieur ou égal à 20°.
[0057] Plus particulièrement, la première valeur mini-
male d’amplitude est de 240° et la deuxième valeur maxi-
male d’amplitude est de 260°.
[0058] Pour une utilisation commerciale, les moyens
de pilotage 100 comportent avantageusement, au niveau
des moyens de calcul, des moyens de temporisation, qui
permettent de déterminer les plages horaires auxquelles
une montre peut être remontée, et celles où elle doit res-
ter immobile, plus particulièrement dans une position
d’indexation. A cet effet, l’interface utilisateur comporte

avantageusement des entrées de temporisation permet-
tant à l’utilisateur de déterminer facilement ces plages
horaires. Les moyens de calcul immobilisent alors le ou
les moteurs 4 dans une position d’indexage qui corres-
pond à une position d’indexage prédéfinie de la ou des
montres.
[0059] L’invention concerne encore un ensemble hor-
loger comportant un tel dispositif 1, et au moins une mon-
tre, ou une montre dite mécanique, ou une montre élec-
tronique à source d’énergie mécanique, qui est agencée
pour être fixée sur au moins un tel support 2. Avantageu-
sement, la montre comporte une interface de communi-
cation qui est agencée pour communiquer la première
valeur minimale ou/et la deuxième valeur maximale pro-
pres à la montre.
[0060] Les moyens capteurs 20 sont de préférence de
type microphone.
[0061] On comprend bien que la mesure dépend du
type de mouvement de la montre. Le dispositif remontoir
peut être appairé avec une montre particulière, et pré-
configuré en usine.
[0062] L’ajustement par l’utilisateur tel que présenté
ci-dessus permet à celui-ci de sélectionner sur l’appareil
une configuration parmi des configurations-types propo-
sées par des sélecteurs au niveau de l’appareil pour le
réglage de seuils d’amplitude. L’utilisateur peut aussi uti-
liser une application mobile, lui permettant de choisir le
produit-montre, et d’envoyer par communication sans fil,
ou informatique, ou autre, la configuration correspondan-
te.
[0063] L’utilisateur peut aussi photographier la montre
directement, ou sa carte de garantie, ou le marquage de
la montre, ou une zone particulière de la montre com-
portant un codage adéquat, par exemple à l’aide d’un
téléphone mobile ou autre appareil portable similaire,
pour obtenir ensuite, via une application mobile, les pa-
ramètres appropriés pour son remontoir.
[0064] La montre elle-même peut comporter une puce
avec ses paramètres, ou son emballage comporter un
code graphique ou également une puce, lisible par un
lecteur adéquat.
[0065] L’invention concerne encore l’utilisation d’un tel
dispositif 1 pour le remontage d’au moins une montre
électronique comportant une génératrice à source
d’énergie mécanique ; ses moyens de pilotage 100 com-
portent alors des moyens de mesure 10 qui intègrent des
moyens capteurs 20 adaptés pour la mesure du champ
produit par cette génératrice pour commander la régula-
tion de la recharge en énergie.
[0066] L’invention concerne encore un procédé de pré-
paration d’une montre, caractérisé en ce qu’on effectue
les étapes suivantes :

- on place la montre sur un tel dispositif 1 ;
- on détermine la position angulaire où la marche de

la montre est la plus précise, c’est-à-dire où l’erreur
de marche est minimale;

- on détermine le degré d’armage quand la source
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d’énergie de la montre est mécanique, ou le degré
de charge quand la source d’énergie de la montre
est électrique, où la marche de la montre est la plus
stable ;

- on maintient la montre dans la position angulaire
d’une part, et d’autre part dans ledit degré d’armage
ou respectivement ledit degré de charge, correspon-
dant à l’optimum de la marche de la montre.

[0067] Plus particulièrement, on mémorise les para-
mètres de la position angulaire d’une part, et d’autre part
dudit degré d’armage ou respectivement dudit degré de
charge, correspondant à l’optimum de la marche de la
montre. Ces paramètres peuvent être, selon le cas, stoc-
kés dans des moyens de mémorisation que comporte la
montre elle-même, ou bien associés au marquage indi-
viduel de la montre, qui est mémorisé avec les autres
paramètres, de façon à être tenus à la disposition exclu-
sive des concessionnaires du fabricant de la montre.
[0068] Plus particulièrement, on équipe la montre avec
des moyens d’ajustement d’inertie d’un mobile de réso-
nateur quand la montre comporte un résonateur méca-
nique.
[0069] Notamment il est avantageux d’utiliser un pro-
cédé de micro-réglage de marche d’oscillateur, tel que
décrit dans la demande du même déposant
EP15176957.7, ou un système similaire.
[0070] Plus particulièrement, on effectue ledit ajuste-
ment d’inertie par laser quand ledit mobile de résonateur
est un balancier.
[0071] Plus particulièrement, on effectue ledit ajuste-
ment d’inertie par correction par une tige de commande
de réglage de mise à l’heure quand la montre en com-
porte.
[0072] En somme, en ajustant l’amplitude et la position
au repos de la montre, on peut minimiser l’erreur de mar-
che, et ainsi avoir une montre, notamment mécanique,
toujours à l’heure tant qu’elle est sur le dispositif remon-
toir. La mesure de marche est faite, plus particulièrement,
avec les mêmes capteurs utilisés pour la mesure de l’am-
plitude.

Revendications

1. Dispositif (1) de remontage de montres, ou de mon-
tres mécaniques ou électroniques à source d’éner-
gie mécanique, au moins une source d’énergie (3)
agencée pour alimenter en énergie au moins un mo-
teur (4) agencé pour, ou bien entraîner la couronne
de remontage d’une montre à remontage manuel,
ou bien entraîner au moins une masse oscillante
d’une montre à remontage automatique, ou bien re-
muer au moins une montre à remontage automati-
que, ledit dispositif (1) comportant des moyens de
pilotage (100) qui comportent des premiers moyens
de mesure acoustique (10) intégrant des moyens
capteurs (20) pour la mesure acoustique de l’oscilla-

teur d’au moins une montre placée dans la position
de remontage, lesdits moyens de pilotage (100)
étant agencés pour analyser des signaux transmis
par lesdits premiers moyens de mesure acoustique
(10) et les comparer à des valeurs de consigne pa-
ramétrables pour réguler la marche d’au moins un
dit moteur (4) en enclenchant ledit moteur (4) quand
l’amplitude de marche dudit oscillateur est inférieure
ou égale à une première valeur minimale, et en ar-
rêtant ledit moteur (4) quand l’amplitude de marche
dudit oscillateur est supérieure ou égale à une
deuxième valeur maximale, caractérisé en que les-
dits premiers moyens de mesure acoustique (10)
sont agencés en position fixe dans une embase
(200) derrière un orifice de saisie (210), en ce que
ledit dispositif (1) comporte au moins un conduit
acoustique mettant en communication un orifice de
réception (220) situé dans une chambre (230) de
logement d’une montre et un orifice d’émission
(270), et en ce que lesdits moyens de pilotage (100)
commandent des moyens moteurs (240) détermi-
nant le mouvement et la position dans l’espace dudit
orifice d’émission (270), pour, lors d’une opération
de mesure de la marche d’une montre fixée dans
ledit logement (230), programmée ou déclenchée
par un utilisateur, positionner et immobiliser ledit ori-
fice d’émission (270) dans une position d’indexage
face audit orifice de saisie (210) et à proximité im-
médiate de ce dernier ou à son contact.

2. Dispositif (1) selon la revendication 1, caractérisé
en ce que ledit dispositif (1) comporte des moyens
optiques (250) coopérant avec lesdits moyens de
pilotage (100) pour l’atteinte de ladite position d’in-
dexage.

3. Dispositif (1) selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risé en ce que ledit dispositif comporte des deuxiè-
mes moyens de mesure acoustique (260) pour la
mesure du bruit ambiant au voisinage dudit dispositif
lors de la mesure, et en ce que lesdits moyens de
pilotage (100) sont agencés pour corriger, par sous-
traction dudit bruit ambiant, la mesure acoustique
effectuée par lesdits premiers moyens de mesure
acoustique (10) lors de ladite opération de mesure.

4. Dispositif (1) selon l’une des revendications 1 à 3,
caractérisé en ce que ledit dispositif (1) comporte
au moins un support (2) mobile par rapport à ladite
embase (200), ledit au moins un support (2) étant
agencé pour la réception d’une montre mécanique
ou montre électronique à source d’énergie mécani-
que dans une position de remontage, en ce que cha-
que dit support (2) comporte un dit conduit acousti-
que, en ce que ledit orifice d’émission (270) est situé
en périphérie dudit support (2), et en ce que lesdits
moyens de pilotage (100) commandent des moyens
moteurs (240) déterminant le mouvement et la po-
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sition dans l’espace dudit support (2), pour, lors
d’une opération de mesure programmée, ou déclen-
chée par un utilisateur, de la marche d’une montre
fixée dans ledit logement (230), positionner et im-
mobiliser ledit orifice d’émission (270) dans une po-
sition d’indexage face audit orifice de saisie (210) et
à proximité immédiate de ce dernier ou à son contact.

5. Ensemble horloger (1000) comportant un dispositif
(1) selon la revendication 4, et au moins une montre
ou une montre mécanique ou montre électronique à
source d’énergie mécanique (200) agencée pour
être fixée sur au moins un dit support (2).

6. Utilisation d’un dit dispositif (1) selon l’une des re-
vendications 1 à 4 pour le remontage d’au moins une
montre électronique comportant une génératrice à
source d’énergie mécanique, caractérisée en ce
que lesdits moyens de pilotage (100) comportent
des moyens de mesure (10) intégrant des moyens
capteurs (20) pour la mesure du champ produit par
ladite génératrice pour commander la régulation de
la recharge en énergie.

7. Procédé de préparation d’une montre, caractérisé
en ce qu’on effectue les étapes suivantes :

- on place ladite montre sur un dit dispositif (1)
selon les revendications 1 à 4;
- on détermine la position angulaire où la marche
de ladite montre est la plus précise;
- on détermine le degré d’armage quand la sour-
ce d’énergie de ladite montre est mécanique, ou
le degré de charge quand la source d’énergie
de ladite montre est électrique, où la marche de
ladite montre est la plus stable ;
- on maintient ladite montre dans ladite position
angulaire d’une part, et d’autre part dans ledit
degré d’armage ou respectivement ledit degré
de charge, correspondant à l’optimum de la mar-
che de ladite montre.

Patentansprüche

1. Vorrichtung (1) zum Aufziehen von tragbaren Uhren,
entweder tragbarer mechanischer Uhren oder trag-
barer elektronischer Uhren mit mechanischer Ener-
giequelle, wobei mindestens eine Energiequelle (3)
dazu angeordnet ist, mindestens einen Antrieb (4)
mit Energie zu versorgen, der seinerseits dazu an-
geordnet ist, entweder die Aufzugskrone einer trag-
baren Uhr mit manuellem Aufzug anzutreiben oder
mindestens eine Schwungmasse einer tragbaren
Uhr mit automatischem Aufzug anzutreiben oder
mindestens eine tragbare Uhr mit automatischem
Aufzug zu bewegen, wobei die Vorrichtung (1) Steu-
ermittel (100) umfasst, die erste akustische Mess-

mittel (10) enthalten, in die Sensormittel (20) zur
akustischen Messung des Oszillators mindestens ei-
ner tragbaren Uhr, die in der Aufzugposition ange-
ordnet ist, integriert sind, wobei die Steuermittel
(100) dazu angeordnet sind, Signale, die von den
ersten akustischen Messmitteln (10) übertragen
werden, zu analysieren und sie mit parametrierbaren
Sollwerten zu vergleichen, um den Betrieb mindes-
tens eines Antriebs (4) durch Starten des Antriebs
(4), wenn die Gangamplitude des Oszillators kleiner
oder gleich einem ersten, minimalen Wert ist, und
durch Anhalten des Antriebs (4), wenn die Gang-
amplitude des Oszillators größer oder gleich einem
zweiten, maximalen Wert ist, einzustellen, dadurch
gekennzeichnet, dass die ersten akustischen
Messmittel (10) an einer festen Position in einer Ba-
sis (200) hinter einer Greiföffnung (210) angeordnet
sind, dass die Vorrichtung (1) mindestens einen
akustischen Kanal aufweist, der eine Verbindung
zwischen einer Aufnahmeöffnung (220), die sich in
einer Aufnahmekammer (230) für eine tragbare Uhr
befindet, und einer Auslassöffnung (270) herstellt,
und dass die Steuermittel (100) Antriebsmittel (240)
steuern, die die Bewegung und die Position im Raum
der Auslassöffnung (270) bestimmen, um bei einem
Vorgang zum Messen des Gangs einer in dem Auf-
nahmeraum (230) befestigten tragbaren Uhr entwe-
der programmiert oder ausgelöst durch einen An-
wender die Auslassöffnung (270) in einer der Greif-
öffnung (210) zugewandten Indexierungsposition
und in unmittelbarer Nähe dieser letzteren oder in
Kontakt mit dieser zu positionieren und zu fixieren.

2. Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Vorrichtung (1) optische Mittel
(250) umfasst, die mit den Steuermitteln (100) zu-
sammenwirken, um die Indexierungsposition zu er-
reichen.

3. Vorrichtung (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Vorrichtung zweite akus-
tische Messmittel (260) umfasst, um das Umge-
bungsrauschen in der Nähe der Vorrichtung wäh-
rend der Messung zu messen, und dass die Steuer-
mittel (100) dazu angeordnet sind, durch Subtrahie-
ren des Umgebungsrauschens die akustische Mes-
sung zu korrigieren, die von den ersten akustischen
Messmitteln (10) während des Messbetriebs ausge-
führt wird.

4. Vorrichtung (1) nach einem der Ansprüche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung (1)
mindestens einen Träger (2) aufweist, der in Bezug
auf die Basis (200) beweglich ist, wobei der mindes-
tens einen Träger (2) dazu angeordnet ist, eine trag-
bare mechanische Uhr oder eine tragbare elektroni-
sche Uhr mit mechanischer Energiequelle in einer
Aufzugposition aufzunehmen, dass jeder Träger (2)
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einen akustischen Kanal umfasst, dass sich die Aus-
lassöffnung (270) am Umfang des Trägers (2) befin-
det und dass die Steuermittel (100) die Antriebsmittel
(240) steuern, die die Bewegung und die Position im
Raum des Trägers (2) bestimmen, um während ei-
nes programmierten oder durch einen Anwender
ausgelösten Messvorgangs des Gangs einer in dem
Aufnahmeraum (230) befestigten tragbaren Uhr die
Auslassöffnung (270) in einer der Greiföffnung (210)
zugewandten Indexierungsposition und in unmittel-
barer Nähe dieser letzteren oder in Kontakt mit die-
ser zu positionieren und zu fixieren.

5. Uhrenanordnung (1000), umfassend eine Vorrich-
tung (1) nach Anspruch 4 und mindestens eine trag-
bare Uhr, entweder eine tragbare mechanische Uhr
oder eine tragbare elektronische Uhr mit mechani-
scher Energiequelle (200), die so angeordnet ist,
dass sie an mindestens einem Träger (2) befestigt
ist.

6. Verwendung einer Vorrichtung (1) nach einem der
Ansprüche 1 bis 4 zum Aufziehen mindestens einer
tragbaren elektronischen Uhr, umfassend einen Ge-
nerator mit mechanischer Energiequelle, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuermittel (100) Mess-
mittel (10) umfassen, in die Sensormittel (20) zum
Messen des durch den Generator erzeugten Feldes
integriert sind, um die Einstellung des Aufladens mit
Energie zu steuern.

7. Verfahren zum Bereitstellen einer tragbaren Uhr, da-
durch gekennzeichnet, dass darin die folgenden
Schritte ausgeführt werden:

- Anordnen der Uhr an einer Vorrichtung (1)
nach einem der Ansprüche 1 bis 4;
- Bestimmen der Winkelposition, bei der der
Gang der tragbaren Uhr am genauesten ist;
- Bestimmen des Spannungsgrades, wenn die
Energiequelle der tragbaren Uhr mechanisch
ist, oder des Ladegrades, wenn die Energie-
quelle der tragbaren Uhr elektrisch ist, bei dem
der Gang der tragbaren Uhr am stabilsten ist;
- Halten der tragbaren Uhr einerseits in der Win-
kelposition und andererseits auf dem Span-
nungsgrad bzw. auf dem Ladegrad, der dem op-
timalen Gang der tragbaren Uhr entspricht.

Claims

1. Watch winding device (1), either for mechanical
watches or electronic watches with a mechanical en-
ergy source, comprising at least one energy source
(3), arranged to power at least one motor (4), ar-
ranged either to turn the winding crown of a manually
wound watch, or to drive at least one oscillating

weight of a self-winding automatic watch, or to rock
at least one self-winding automatic watch, said de-
vice (1) comprising control means (100) which in-
clude first acoustic measuring means (10) which in-
corporate sensor means (20) for acoustic measure-
ment of the oscillator of at least one watch placed in
the winding position, said control means (100) being
arranged to analyse signals transmitted by said first
acoustic measuring means (10) and to compare said
signals to desired values which can be parameter-
ized to regulate the operation of at least one said
motor (4) by starting said motor (4) when the oper-
ating amplitude of said oscillator is less than or equal
to a first, minimum value, and by stopping said motor
(4) when the operating amplitude of said oscillator
is higher than or equal to a second, maximum value,
characterized in that said first acoustic measuring
means (10) are arranged in a fixed position in a base
(200) behind an entry orifice (210), in that said de-
vice (1) includes at least one acoustic duct, which
places a receiving port (220) located inside a cham-
ber (230) for housing a watch, in communication with
a transmitting port (270), and in that said control
means (100) control drive means (240), which de-
termine the motion and position in space of said
transmitting port (270), in order, during a pro-
grammed or user-initiated operation to measure the
rate of a watch fixed inside said housing (230), to
position and immobilise said transmitting port (270)
in an indexing position facing said sensing opening
(210) and in immediate proximity to the latter or to
the contact thereof.

2. Device (1) according to claim 1, characterized in
that said device (1) includes optical means (250)
cooperating with said control means (100) to reach
said indexing position.

3. Device (1) according to claim 1 or 2, characterized
in that said device includes second acoustic meas-
uring means (260) for measuring ambient noise in
proximity to said device during the measurement,
and in that said control means (100) are arranged
to correct, by subtracting said ambient noise, the
acoustic measurement made by said first acoustic
measuring means (10) during said measuring oper-
ation.

4. Device (1) according to any of claims 1 to 3, char-
acterized in that said device (1) includes at least
one support (2), which is movable with respect to
said base (200), said at least one support (2) being
arranged for receiving a mechanical watch or an
electronic watch with a mechanical power source in
a winding position, in that each said support (2) in-
cludes one said acoustic duct, in that said transmit-
ting port (270) is located at the periphery of said sup-
port (2), and in that said control means (100) control
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drive means (240) which determine the motion and
position in space of said support (2), in order, during
a programmed or user-initiated operation to meas-
ure the rate of a watch fixed inside said housing
(230), to position and immobilise said transmitting
port (270) in an indexing position facing said sensing
opening (210) and in immediate proximity to the latter
or to the contact thereof.

5. Timepiece assembly (1000) comprising a device (1)
according to claim 4, and at least one watch, either
a mechanical watch, or an electronic watch with a
mechanical power source (200), which is arranged
to be fixed on at least one said support (2).

6. Use of a said device (1) according to any of claims
1 to 4 for the winding of at least one electronic watch
comprising a generator with a mechanical energy
source, characterized in that said control means
(100) comprise measuring means (10) incorporating
sensor means (20) for measuring the field produced
by said generator in order to control regulation of the
energy recharge.

7. Method for preparing a watch, characterized in that
the following steps are performed:

- said watch is placed on a said device (1) ac-
cording to any of claims 1 to 4;
- the angular position in which the rate of said
watch is most accurate is determined;
- the degree of winding, when said watch has a
mechanical energy source, or the degree of
charging, when said watch has an electrical en-
ergy source, at which the rate of the watch is the
most stable, is determined;
- said watch is held both in said angular position,
and in said degree of winding, or respectively
said degree of charging, corresponding to the
optimum rate of said watch.
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