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Description
Domaine technique de I'invention

[0001] L’invention concerne un dispositif d’appui et de
guidage d’'un cable aérien porteur-tracteur d’'une instal-
lation de remontée mécanique, ledit dispositif compre-
nant une structure porteuse, une pluralité de galets ro-
tatifs destinés a prendre appui sur le cable pour le guider
lors de son défilement, et des moyens d’amortissement
en liaison avec les galets pour s’adapter a la déflexion
et a la charge du cable.

Etat de la technique

[0002] Dans les installations de transport du type télé-
siége ou télécabine, le cable porteur-tracteur est guidé
et maintenu par une pluralité de galets disposés sur des
balanciers supports et des balanciers de compression,
lesquels sont portés par des pylones répartis entre les
stations de départetd’arrivée. Des sieges ou des cabines
sont fixés au cable par des pinces d’accrochage fixes ou
débrayables. Les galets sont associés d’'une maniére
connue par paires en étant montés aux extrémités de
balanciers primaires, lesquels sont articulés dans leur
partie médiane aux extrémités de balanciers secondai-
res, eux-mémes montés de la méme maniére sur des
balanciers tertiaires, et ainsi de suite selon le nombre de
galets utilisés. Le dernier balancier forme une poutre
montée articulée dans sa partie médiane a une potence
de la structure portante du pyléne. Une telle disposition
standardisée permet aux galets de suivre le chemine-
ment du cable avec une répartition homogéne de la char-
ge sur les galets, indépendamment de I'état de charge.
[0003] En cas de panne ou de révision, il est néces-
saire de démonter 'ensemble du systéeme a balanciers.
Cette technologie connue a base de balanciers entraine
des colts importants d’installation, de dépannage et de
maintenance, concernant notamment le temps d’inter-
vention, les outillages et les moyens de levage pour le
montage ou démontage.

Objet de I'invention

[0004] L’objetde I'invention consiste a réaliser un dis-
positif d’appui et de guidage d’'un cable aérien porteur-
tracteur, ayant une structure simplifiée, facile a installer
et a dépanner de maniere a réduire le temps d’interven-
tion, et les colts de maintenance

[0005] Ledispositif d’appuietde guidage selon l'inven-
tion est caractérisé en ce que chaque galet rotatif est
associé a une liaison d’amortissement articulée autour
d’un pivot pour former un module élémentaire fixé indi-
viduellement a la structure porteuse, et que les différents
modules élémentaires sont échelonnés le long de la
structure porteuse conformée selon une poutre.

[0006] Selon une caractéristique de linvention, la
liaison d’amortissement de chaque galet est formée par
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au moins un ressort s’étendant dans la direction longitu-
dinale de la poutre.

[0007] Selon un mode de réalisation préférentiel, la
poutre comporte un profilé de section transversale en U
renversé ayant deux ailes verticales paralléles entre el-
les, de maniére a délimiter un compartiment pour le lo-
gement des différents modules élémentaires. Le galet
de chague module est monté a rotation libre autour d’un
premier axe a 'une des extrémités de la liaison d’amor-
tissement correspondante, l'autre extrémité de ladite
liaison étant articulée au pivot, lequel est fixé transver-
salement aux deux ailes du profilé.

[0008] La liaison d’'amortissement de chaque module
comporte atitre d’exemple, une paire de ressorts alames
situés symétriquement de part et d’autre du galet. La
partie intermédiaire de chaque ressort a lames prend ap-
puisurun deuxiéme axe fixe, lequel est paralléle au pivot.
[0009] La poutre peut étre montée fixe ou articulée a
la potence du pyldne. Le profilé de la poutre peut étre
rectiligne ou incurvé.

Dans le cas ou la poutre est rectiligne, les pivots des
différents modules sont alignés selon une ligne disposée
selon la direction longitudinale du profilé.

Dans le cas ou la poutre est incurvée, son rayon de cour-
bure estfonction del'angle d’entrée ou de sortie du cable.
[0010] L’invention s’applique a tout type de télépor-
teurs, notamment télésieges, télécabines, téléphéri-
ques.

Description sommaire des dessins

[0011] D’autres avantages et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement de la description qui va suivre d’un
mode de réalisation de I'invention donné atitre d’'exemple
non limitatif et représenté aux dessins annexés, dans
lesquels :

- les figures 1 et 2 sont des vues en perspective du
dispositif d’appui et de guidage selon l'invention, le
cable étant illustré sur la figure 1 seule ;

- lafigure 3 montre une vue en élévation de la figure
2, la poutre ayant un profil rectiligne ;

- lafigure 4 est une variante de réalisation avec une
poutre incurvée.

Description d’un mode particulier de réalisation

[0012] En référence aux figures 1 a 3, un dispositif
d’appui et de guidage 10 d’un céable aérien 11 porteur-
tracteur d’une installation de remontée mécanique, com-
porte plusieurs galets 12 échelonnés a intervalles régu-
liers le long d’une structure porteuse formée par une pou-
tre 13 de support.

[0013] La poutre 13 est formée a titre d’exemple par
un profilé rectiligne ayant une section transversale en U
renversé, délimitée par deux ailes 14, 15 verticales
s’étendant parallélement 'une a I'autre, et réunies a une
ame 16 commune agencée a la partie supérieure de la
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poutre 13. Les galets 12 ont des structures identiques
de mémes diameétres extérieurs, chaque galet 12 circu-
laire présentant a la périphérie une gorge 17 de guidage
du cable aérien. L’ame 16 est pourvue d’ouvertures 18
autorisant le passage partiel des galets 12.

[0014] Chaque galet 12 est monté a rotation libre
autour d’'un premier axe 19 se trouvant a I'une des ex-
trémités d’une liaison d’amortissement 20 agencée entre
les deux ailes 14, 15 a l'intérieur du profilé. L’autre ex-
trémité de la liaison 20 est articulée autour d’un pivot 21
transversal solidaire des deux ailes 14, 15.

[0015] La liaison d’amortissement 20 de chaque galet
12 comprend une paire de ressorts 22 a lames situés
symétriquement de part et d’autre du galet 12. Chaque
ressort 22 s’étend dans la direction longitudinale du pro-
filé, et est attaché par ses extrémités opposées respec-
tivement au premier axe 19 et au pivot 21. La partie in-
termédiaire des ressorts 22 prend appui surun deuxiéme
axe 23 fixe, lequel est solidarisé aux deux ailes 14, 15,
ets’étendant parallelementau pivot21. Le deuxiéme axe
23 estplacé au-dessus d’'une ligne passantpar le premier
axe 19 et le pivot 21.

[0016] Chaque galet 12 et sa liaison d’amortissement
20 a ressorts 22 constitue un module élémentaire fixé
individuellement a la poutre 13. Le galet 12 rotatif de
chaque module est susceptible de pivoter autour du pivot
21 correspondant, en étant sollicité en permanence par
les ressorts 22 au contact du cable 11 avec une pression
prédéterminée. Le mouvement de pivotement de chaque
module décrit un angle aigu qui est fonction de la charge
exercée par le cable, et de la réaction des ressorts 22.
[0017] Les galets 12 amortis des différents modules
permettent ainsi de s’adapter a la déflexion du cable por-
teur-tracteur, et de limiter les phénoménes vibratoires.
La pression exercée par les galets 12 est calculée pour
éviter tout risque de déraillement du cable. Dans I'exem-
ple illustré aux figures 1 a 3, la poutre 13 du dispositif
d’appui et de guidage 10 est rectiligne, et comporte qua-
tre modules élémentaires. Les pivots 21 des différents
modules sont alignés selon une ligne droite dirigée selon
la direction longitudinale du profilé. Il est clair que le nom-
bre de modules peut étre inférieur ou supérieur a quatre.
[0018] Dans la variante du dispositif d’appui et de gui-
dage 100de lafigure 4, les mémes numéros deréférence
désignent des piéces identiques ou similaires a celles du
dispositif 10 des figures 1-3. La forme de la poutre 100
est légerement incurvée, et présente un rayon de cour-
bure prédéterminé en fonction de I'angle d’entrée ou de
sortie du cable. Les pivots 21 sont répartis selon une
trajectoire ayant de préférence le méme rayon de cour-
bure que la poutre 100.

[0019] Dans les deux dispositifs 10, 100, la partie mé-
diane de la poutre 13, 113 peut étre montée fixe ou arti-
culée sur une potence, notamment d’'un pyléne de ligne
ou d’une station.

[0020] Lesressorts 22 alames des liaisons d’amortis-
sement 20 peuvent étre remplacés par d’autres types de
ressorts, ou par des vérins a gaz ou hydrauliques.
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[0021] Un tel agencement des modules élémentaires
a galets 12 sur la poutre 13 permet de réduire les colts
de maintenance en évitantle démontage complet du dis-
positif 10, 100 en cas d’une révision ou inspection géné-
rale de I'installation. Il suffira d’inspecter individuellement
les modules sur le plateau de service de chaque pylone,
et de remplacer le module défectueux sans démonter le
dispositif 10, 100 de sa potence. Le temps d’intervention
en dépannage et maintenance est réduit et simplifieé com-
paré a la technologie classique utilisant les balanciers.

Revendications

1. Dispositif d’appui et de guidage (10,100) d’un céble
aérien (11) porteur-tracteur d’'une installation de re-
montée mécanique, ledit dispositif comprenant :

- une structure porteuse,

- une pluralité de galets (12) rotatifs destinés a
prendre appui sur le cable (11) pour le guider
lors de son défilement,

- etdes moyens d’amortissement en liaison avec
les galets (12) pour s’adapter a la déflexion et a
la charge du cable, chaque galet (12) rotatif
étantassocié a une liaison d’amortissement (20)
articulée autour d’un pivot (21) pour former un
module élémentaire fixé individuellement a la
structure porteuse, et les différents modules élé-
mentaires étant échelonnés le long de la struc-
ture porteuse conformée selon une poutre (13,
130), caractérisé en ce que la liaison d’amor-
tissement (20) de chaque module comporte une
paire de ressorts (22) a lames situés symétri-
quement de part et d’autre du galet (12).

2. Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 1, caractérisé en ce que chaque res-
sort (22) s’étend dans la direction longitudinale de
la poutre (13, 130).

3. Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que la pou-
tre (13, 130) comporte un profilé de section trans-
versale en U renversé ayant deux ailes (14, 15) ver-
ticales paralléles entre elles, de maniére a délimiter
un compartiment pour le logement des différents mo-
dules élémentaires.

4. Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 3, caractérisé en ce que le galet (12)
de chaque module est monté a rotation libre autour
d’'un premier axe (19) a l'une des extrémités de la
liaison d’amortissement (20) correspondante, I'autre
extrémité de ladite liaison étant articulée au pivot
(21), lequel est fixé transversalement aux deux ailes
(14, 15) du profilé.
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Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 4, caractérisé en ce que la partie in-
termédiaire de chaque ressort (22) a lames prend
appui sur un deuxieme axe (23) fixe, lequel est pa-
ralléle au pivot (21). 5

Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 5, caractérisé en ce que le deuxiéme
axe (23) est placé au-dessus d’une ligne passant
par le premier axe (19) et le pivot (21). 10

Dispositif d’appui et de guidage (10) selon I'une des
revendications 3a 6, caractérisé en ce que le profilé

de la poutre (13) est rectiligne, les pivots des diffé-
rents modules étantalignés selon une ligne disposée 75
selon la direction longitudinale du profilé.

Dispositif d’appui et de guidage (100) selon 'une des
revendications 3a 6, caractérisé en ce que le profilé

de la poutre (130) posséde une forme incurvée, pré- 20
sentant un rayon de courbure prédéterminé en fonc-

tion de I'angle d’entrée ou de sortie du cable (11).

Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon I'une

des revendications précédentes, caractérisé en ce 25
que la poutre (13, 130) équipée des différents mo-
dules, est montée fixe ou articulée sur une potence

ou pyléne de linstallation.
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