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(54) STÜTZANORDNUNG AN EINEM REINIGUNGSROBOTER

(57) Ein Reinigungsroboter (1) zum Reinigen einer
Fläche, der ein Fahrwerk mit mindestens einem Antriebs-
rad, eine Staubaufnahmeeinrichtung und eine Stütze, die
in Zusammenwirkung mit dem Fahrwerk den Abstand
der Staubaufnahmeeinrichtung von der zur reinigenden
Fläche bestimmt, aufweist. In einem ersten Aspekt der
Erfindung ist die Stütze in Fahrtrichtung F neben der
Staubaufnahmeeinrichtung angeordnet. In einem zwei-
ten Aspekt der Erfindung ist die Stütze in Fahrtrichtung

(F) bezüglich der Staubaufnahmeeinrichtung asymmet-
risch angeordnet. In einem dritten Aspekt der Erfindung
ist die Stütze bezogen auf die Fahrtrichtung (F) in der
Nähe der Staubaufnahmeeinrichtung angeordnet. Mit
der Erfindung kann in Fällen verschiedener Beschaffen-
heit der zu reinigenden Fläche jeweils einen geeigneten
Abstand zwischen der zu reinigender Fläche und der
Staubaufnahmeeinrichtung sichergestellt werden.
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