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(54) I
FLUSSIGKEIT

(57)  Die Erfindung betrifft ein Bodenbearbeitungsge-
rat (1), insbesondere Feuchtreinigungsgerat, mit einem
Bodenbearbeitungselement (2), mehreren Tanks (3, 4,
5) zur Bevorratung von Flissigkeit und einer Steuerein-
richtung (6) zum Steuern einer Abgabe von Flissigkeit
aus einem oder mehreren Tanks (3, 4, 5) auf das Boden-
bearbeitungselement (2) und/oder eine zu bearbeitende
Flache (21, 22). Um einen Arbeitsbetrieb des Bodenbe-
arbeitungsgerates (1) ohne manuelles Zutun des Nut-
zers zu ermdglichen, wird vorgeschlagen, dass die Steu-
ereinrichtung (6) eingerichtet ist, eine Flissigkeitsabga-
be automatisch in Abhangigkeit von einem Bodenpara-
meter der zu bearbeitenden Flache (21, 22) zu steuern,
wobeidas Bodenbearbeitungsgerat (1) einen Bodensen-
sor (7) oder eine Kommunikationsschnittstelle (8) zur
Ubermittlung des Bodenparameters an die Steuerein-
richtung (6) aufweist, wobei der Bodensensor eingerich-
tet ist, eine Bodenart oder eine Oberflachenstruktur der
zu bearbeitenden Flache (21, 22) zu detektieren.

BODENBEARBEITUNGSGERAT MIT MEHREREN TANKS ZUR BEVORRATUNG VON
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Beschreibung

Gebiet der Technik

[0001] Die Erfindung betrifft ein Bodenbearbeitungsgerat, insbesondere ein Feuchtreinigungsgerat, mit einem Boden-
bearbeitungselement, mehreren Tanks zur Bevorratung von Fliissigkeit und einer Steuereinrichtung zum Steuern einer
Abgabe von Flussigkeit aus einem oder mehreren Tanks auf das Bodenbearbeitungselement und/oder eine zu bear-
beitende Flache.

[0002] Des Weiteren betrifft die Erfindung ein Verfahren zum Betrieb eines Bodenbearbeitungsgerates, wobei ein
Bodenbearbeitungselement eine zu bearbeitende Flache bearbeitet, und wobei eine Steuereinrichtung eine Abgabe
von Flussigkeit aus einem oder mehreren Tanks auf das Bodenbearbeitungselement und/oder die zu bearbeitende
Flache steuert.

Stand der Technik

[0003] Bodenbearbeitungsgerate der vorgenannten Art sind im Stand der Technik bekannt. Diese kdnnen beispiels-
weise Feuchtreinigungsgerate sein, welche eine zu reinigende Flache unter Zugabe von Flissigkeit mit einem Boden-
bearbeitungselement reinigen.

[0004] Das deutsche Gebrauchsmuster DE 20 2015 102 428 U1 offenbart beispielsweise einen Saugreiniger mit
einem Fluidverteiler, welcher eingerichtet ist, Reinigungsfluid auf eine zu reinigende Flache zu verteilen. Der Saugreiniger
kann mehrere Behalter aufweisen sowie ein Mischsystem zum Steuern der Zusammensetzung des Reinigungsfluids,
das an die zu reinigende Flache abgegeben wird. Die Zusammensetzung des Reinigungsfluids kann manuell durch
Vorgabe eines Verhaltnisses von Reinigungsfluiden, die von dem Mischsystem vermischt werden, bestimmt werden.

Zusammenfassung der Erfindung

[0005] Ausgehend von dem vorbeschriebenen Stand der Technik ist es Aufgabe der Erfindung, ein Bodenbearbei-
tungsgerat fir einen Nutzer komfortabler zu gestalten, insbesondere dahingehend, dass der Nutzer das Auswahlen und
Mischen einer oder mehrerer Flissigkeiten nicht mehr manuell veranlassen muss.

[0006] Zur L6sung dieser Aufgabe wird vorgeschlagen, dass die Steuereinrichtung eingerichtet ist, eine Flissigkeits-
abgabe automatisch in Abhangigkeit von einem Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache zu steuern, wobei das
Bodenbearbeitungsgerat einen Bodensensor oder eine Kommunikationsschnittstelle zur Ubermittiung des Bodenpara-
meters an die Steuereinrichtung aufweist.

[0007] ErfindungsgemalR ist das Bodenbearbeitungsgerat nun geman einer Ausfiihrung mit einem Bodensensor aus-
gestattet, welcher einen Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache detektieren kann. Durch die Kenntnis von Ei-
genschaften der zu bearbeitenden Flache, kann die Steuereinrichtung gezielt MaRnahmen einleiten, die flr eine optimale
Bodenbearbeitung vorteilhaft sind. Hierzu ist die Steuereinrichtung eingerichtet, eine Flissigkeitsabgabe aus einem
oder mehreren Tanks so zu steuern, dass eine oder mehrere Flissigkeiten, welche besonders zur Erfiillung der Boden-
bearbeitungsaufgabe geeignet sind, ausgewahlt werden. Die Steuereinrichtung veranlasst automatisch eine entspre-
chende Flissigkeitsabgabe, ohne dass der Nutzer des Bodenbearbeitungsgerates manuell eingreifen muss, insbeson-
dere ohne dass der Nutzer eine oder mehrere geeignete Flissigkeiten auswahlen muss bzw. deren Mengenangaben
und/oder Mischungsverhaltnis selbst festlegen muss. Der Bodensensor kann insbesondere eine optische Detektionsein-
richtung sein, welche Eigenschaften der zu bearbeitenden Flache detektiert, beispielsweise deren Farbe, Glanz, Struktur
oder dergleichen. Insbesondere kann der Bodensensor beispielsweise eine Bilderfassungseinrichtung aufweisen, wel-
che ein oder mehrere Bilder der zu bearbeitenden Flache aufnimmt, die von der Steuereinrichtung mit Referenzbildern
verglichen werden, um eine Entscheidung Uber aktuell vorliegende Bodenparameter und damit auch MaRnahmen in
Bezug auf die benétigten Flissigkeiten treffen zu kdnnen. Fir die Auswahl einer oder mehrerer Flissigkeiten bestimmt
der Bodensensor des Bodenbearbeitungsgerates somit zunachst die Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache.
[0008] Alternativ kann ein Bodenparameter jedoch auch Giber eine Kommunikationsschnittstelle an die Steuereinrich-
tung Ubermittelt werden, wobei die Kommunikationsschnittstelle den Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache
entweder manuell von einem Nutzer oder von einer externen Kommunikationseinrichtung erhalt. Beispielsweise kann
ein Bodenparameter von einer externen Kommunikationseinrichtung, beispielsweise von einem mobilen Endgerat oder
einem anderen Gerat, wie einem anderen Bodenbearbeitungsgerat, einem Cloud-Server, einem lokalen Server oder
dergleichen erhalten oder abgerufen werden. Alternativ kann ein Nutzer jedoch auch an der Kommunikationsschnittstelle
des Bodenbearbeitungsgerates selbst, beispielsweise an einer Tastatur, einen oder mehrere Bodenparameter an die
Steuereinrichtung des Bodenbearbeitungsgerates tibergeben. Als Kommunikationsschnittstelle kann hier eine Einrich-
tung geeignet sein, Gber welche ein Nutzer direkt eine manuelle Eingabe an dem Bodenbearbeitungsgerat vornehmen
kann. Eine solche Kommunikationsschnittstelle ist beispielsweise eine Tastatur, ein Touchscreen oder dergleichen. Des
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Weiteren kann die Kommunikationsschnittstelle jedoch auch ein WLAN-Modul, ein Bluetooth-Modul oder dergleichen
sein, welches den Bodenparameter von einer externen Kommunikationseinrichtung empfangt. Der den Bodenparameter
detektierende Bodensensor bzw. die den Bodenparameter empfangende Kommunikationsschnittstelle weist eine Kom-
munikationsverbindung zu der Steuereinrichtung des Bodenbearbeitungsgerates auf, so dass der Bodenparameter an
die Steuereinrichtung Gbermittelt und von dieser weiterverarbeitet werden kann.

[0009] Im Rahmen der Erfindung kann es sich bei dem Bodenbearbeitungsgerat insbesondere um ein Feuchtreini-
gungsgerat handeln, jedoch auch um kombinierte Saug-Wisch-Gerate. Neben Reinigungsgeraten sind auch andere
Bodenbearbeitungsgerate denkbar, beispielsweise Poliergerate, Schleifgerate, Bohnergerate, Glanzreinigungsgerate
oder andere. Des Weiteren kann es sich bei dem Bodenbearbeitungsgerat entweder um ein von einem Nutzer hand-
gefuhrtes Bodenbearbeitungsgerat oder um ein sich selbsttatig fortbewegendes Bodenbearbeitungsgerat, nach der Art
eines autonomen mobilen Roboters, handeln.

[0010] Es wird vorgeschlagen, dass der Bodensensor eingerichtet ist, einen Bodenparameter, insbesondere eine
Bodenart, eine Oberflachenstruktur, eine Verschmutzungsart und/oder einen Verschmutzungsgrad, der zu bearbeiten-
den Flache zu detektieren. Unter Bodenart wird beispielsweise die Unterscheidung der zu bearbeitenden Flache in
Teppichboden und Hartboden verstanden. Des Weiteren kann die Bodenart nach weiteren Untergruppen unterschieden
werden, beispielsweise hochflorige und niedrigflorige Teppichbdden, Hartbdden wie Fliesenboden, Parkettboden, La-
minatboden, Steinboden, Korkboden oder Weiteres. Des Weiteren kann der Bodensensor auch eingerichtet sein, eine
Oberflachenstruktur, eine Verschmutzungsart und/oder einen Verschmutzungsgrad der zu bearbeitenden Flache zu
detektieren. Die Steuereinrichtung kann somit Informationen tber beispielsweise eine Zusammensetzung von Schmutz,
insbesondere Staub, Sand, Speisereste oder dergleichen, sowie Uber eine Intensitat der Verschmutzung oder auch
einen Zustand der Verschmutzung, d. h. beispielsweise eingetrocknete oder frische Verschmutzung, erlangen. In Ab-
hangigkeit von der Kenntnis dieser Bodenparameter kann die Steuereinrichtung daraufhin geeignete Malnahmen zur
Bearbeitung der Flache ermitteln, insbesondere MaRnahmen zur Reinigung der Flache, zur Beseitigung einer Ver-
schmutzung, zur Erneuerung eines Glanzes der Oberfliche oder dergleichen. Der Bodensensor tbermittelt die detek-
tierten Bodenparameter tUiber die Kommunikationsverbindung an die Steuereinrichtung, die daraufhin eine oder mehrere
Flussigkeiten aus einem oder mehreren Tanks bestimmt, die auf die zu bearbeitende Flache aufzutragen sind.

[0011] Insbesondere wird vorgeschlagen, dass das Bodenbearbeitungsgerat eine mit den Tanks verbundene Misch-
einrichtung aufweist, welche eingerichtet ist, Flissigkeit aus einem oder mehreren Tanks zu empfangen, gegebenenfalls
zu mischen (falls es sich um mehrere Flissigkeiten handelt), und zu dem Bodenbearbeitungselement und/oder der zu
bearbeitenden Flache zu leiten. GemaR dieser Ausgestaltung wird die Flissigkeit nicht direkt aus dem Tank auf die zu
bearbeitende Flache bzw. das Bodenbearbeitungselement abgegeben, sondern zunachst in einer Mischeinrichtung
gesammelt, dort gegebenenfalls gemischt, sofern es sich um mehr als eine Flissigkeit handelt, und von dort aus auf
die zu bearbeitende Flache bzw. das Bodenbearbeitungselement geleitet. Die Mischeinrichtung kann beispielsweise
ein motorisch angetriebenes Rihrwerk, eine Pumpe oder andere Einrichtungen aufweisen, welche zum Fdrdern und/oder
Mischen der Flussigkeiten geeignet sind.

[0012] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass der Steuereinrichtung eine in einem Datenspeicher gespeicherte Datei
zugeordnet ist, welche Informationen Uber zur optimalen Bearbeitung von definierte Bodenparameter aufweisenden
Flachen benétigte Flissigkeitsarten und/oder Flussigkeitsmengen und/oder Gber bestimmte Flissigkeiten beinhaltende
Tanks enthalt. Basierend auf einem oder mehreren Bodenparametern bestimmt die Steuereinrichtung des Bodenbear-
beitungsgerates anhand eines Regelwerks eine oder mehrere Flissigkeiten und steuert die Flissigkeitsabgabe derart,
dass eine optimale Bodenbearbeitung erfolgen kann. Beispielsweise kann die Datei eine Tabelle aufweisen, in welcher
eine Zuordnung zwischen Bodenparametern und einer oder mehreren Flissigkeitsarten und/oder Flissigkeitsmengen
getroffen ist. Diese Tabelle kann durch den Nutzer selbst angelegt und/oder ergéanzt sein und/oder bereits von dem
Hersteller des Bodenbearbeitungsgerates in dem Datenspeicher hinterlegt sein. Der Datenspeicher kann auch ein ex-
terner Datenspeicher sein, auf welchen die Steuereinrichtung des Bodenbearbeitungsgerates iber eine Kommunikati-
onsschnittstelle zugreifen kann. Insbesondere kann die Datei auf einem Cloud-Server, einem lokalen Server, einer
externen Kommunikationseinrichtung, wie beispielsweise einem Mobilfunktelefon, oder dergleichen hinterlegt sein. Des
Weiteren beinhaltet die gespeicherte Datei vorzugsweise auch Informationen tiber bestimmte Flissigkeiten beinhaltende
Tanks, so dass die Steuereinrichtung Kenntnis dariiber hat, welche Flissigkeit in welchem Tank gespeichertist. Anhand
der der Steuereinrichtung bekannten Bodenparameter und der in dem Datenspeicher gespeicherten Informationen kann
dann vollautomatisch eine Abgabe geeigneter Flissigkeiten auf die zu bearbeitende Flache veranlasst werden, so dass
der Nutzer keine weiteren MalRnahmen ausfiihren muss, insbesondere kein geeignetes Reinigungsmittel, eine optimale
Flussigkeitsmenge oder einen bestimmten Tank zur Abgabe der Flissigkeit bestimmen muss.

[0013] Insbesondere wird vorgeschlagen, dass ein erster Tank eine Basisfliissigkeit, insbesondere Wasser, aufweist,
und dass ein zweiter Tank ein Zusatzmittel, insbesondere einen Reinigungszusatz, aufweist. GemaR dieser Ausgestal-
tung kann der erste Tank ein Lésungsmittel aufweisen, welchem Zusatzmittel aus einem oder mehreren Tanks zugegeben
werden.

[0014] Des Weiteren kann es auch vorgesehen sein, dass ein Tank ein Reinigungsmittel, ein Schleifmittel, ein Polier-
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mittel, ein Pflegemittel, ein Ol und/ oder einen Glanzreiniger aufweist. Aus den separat in verschiedenen Tanks bevor-
rateten FlUssigkeiten kann dann ein geeignetes Gemisch hergestellt werden, welches eine optimale Bodenbearbeitung
ermoglicht, insbesondere die Reinigung einer verschmutzten Flache. Beispielsweise kann in einem Tank ein Wasser-
vorrat vorgehalten werden und in den anderen Tanks verschiedene Zusatzmittel, wie Reinigungs-, Polier-, Pflegemittel
oder Glanzreiniger, die dann mit dem Wasser zu einer Reinigungsflissigkeit vermischt werden. In gleicher Art und Weise
kann auch ein Schleifmittel, ein Poliermittel, ein Pflegemittel oder dhnliches gemischt werden, insbesondere auch ein
Gemisch, welches beispielsweise sowohl reinigungsaktive Substanzen als auch ein Pflegemittel und/oder ein einen
Glanz der zu bearbeitenden Flache verbesserndes Mittel aufweist.

[0015] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass ein oder mehrere Tanks und/ oder die Mischeinrichtung und/oder eine
zwischen einem Tank und der Mischeinrichtung ausgebildete Strémungszuleitung ein mittels der Steuereinrichtung
betatigbares Ventilelement aufweist. Die Steuereinrichtung ist ausgebildet, die Ventilelemente so zu steuern, dass je
nach der erforderlichen Mischung einer auf eine zu bearbeitende Flache aufzubringenden Flussigkeit, ein oder mehrere
Tanks gedffnet werden, wobei zusatzlich auch eine Zeitsteuerung derart erfolgen kann, dass eine definierte Flissig-
keitsmenge aus dem jeweiligen Tank abgegeben wird. Das Ventilelement kann direkt an dem jeweiligen Tank angeordnet
sein, oderin einer Strdmungszuleitung, welche sich zwischen dem Tank und der Mischeinrichtung befindet. Des Weiteren
kann ein Flissigkeitseingang der Mischeinrichtung ein Ventilelement aufweisen, welches die Zuleitung von Flissigkeit
von einem bestimmten Tank sperrt bzw. freigibt.

[0016] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass ein oder mehrere Tanks entnehmbar in und/oder an dem Bodenbe-
arbeitungsgerat angeordnet sind. Insbesondere kann es sich bei einem oder mehreren Tanks um ein Einmalbehaltnis
handeln. Insbesondere kénnte ein Tank in Form einer Einmalkartusche oder einer Einmalkapsel ausgebildet sein, welche
besonders einfach ausgetauscht werden kann und nicht wieder aufgefillt werden muss. Bevorzugt bietet es sich jedoch
an, entnehmbare und wiederbefiillbare Tanks zu verwenden, insbesondere in Bezug auf eine Vermeidung von Abfall
durch geleerte Einmalbehaltnisse. Der jeweilige Tank kdnnte mit einer Aufschrift fiir die Art der einzufiillenden Flissigkeit
versehen sein, um dem Nutzer eine Beflillung zu erleichtern und insbesondere nicht zu einer Verwechslung beim Mischen
einer bendtigten Flissigkeit beizutragen. Des Weiteren ist es moglich, dass ein Nutzer des Bodenbearbeitungsgerates
eine Information dartiber an die Steuereinrichtung tGbermittelt, welcher Tank mit welcher Flissigkeitsart befillt ist. Des
Weiteren kénnte eine in einem bestimmten Tank enthaltene Flissigkeit auch automatisch iber die Verwendung von
Einmalbehéltnissen identifiziert werden, welche beispielsweise einen Code, insbesondere optischen Code, tragen, der
eine Information Uber den Inhalt enthalt. Durch diese Information kann des Weiteren auch die in dem Datenspeicher
gespeicherte Datei aktualisiert werden, welche der Steuereinrichtung eine Information dartber liefert, in welchem Tank
welche Flussigkeit gespeichert ist.

[0017] SchlieBlich kann vorgesehen sein, dass die Steuereinrichtung eingerichtet ist, eine Flissigkeitsabgabe zusatz-
lich in Abhangigkeit von einer Nutzereingabe zu steuern, welche eine Information iber eine Art einer geplanten Boden-
bearbeitungstatigkeit und/oder ein gewiinschtes Bodenbearbeitungsergebnis beinhaltet, wobei die Steuereinrichtung
insbesondere eingerichtet ist, in Abhangigkeit von der Information eine in einem Datenspeicher gespeicherte Datei
auszuwahlen, welche Informationen zu benétigten Flissigkeitsarten und/oder Flissigkeitsmengen und/oder Tanks ent-
halt. Durch diese Ausgestaltung kann zusatzlich die Auswahl einer Flissigkeit in Abhangigkeit von der Art der Boden-
bearbeitung, zum Beispiel Feuchtwischen oder Polieren, bei dem Regelwerk fiir die Steuereinrichtung beriicksichtigt
werden. Der Nutzer kann die Auswahl direkt an dem Bodenbearbeitungsgerat selbst oder auch Uber eine externe
Kommunikationseinrichtung, beispielsweise eine Fernsteuerung, ein mobiles Gerat oder dergleichen vornehmen. Ferner
ist es denkbar, dass der Nutzer weitere Bedingungen fiir das Regelwerk der Steuereinrichtung vorgibt. Es kdnnte zum
Beispiel eine gewiinschte Duftnote eines Reinigungsmittels oder auch ein gewlinschter Glanzgrad als Bodenbearbei-
tungsergebnis selektiert werden, die dann in das Regelwerk miteinflieRen und die Verwendung einer oder mehrerer
Flussigkeit(en) beeinflussen.

[0018] Neben dem zuvor beschriebenen Bodenbearbeitungsgerat wird mit der Erfindung des Weiteren auch ein Ver-
fahren zum Betrieb eines Bodenbearbeitungsgerates, insbesondere zum Betrieb eines zuvor beschriebenen Bodenbe-
arbeitungsgeréates, vorgeschlagen, wobei ein Bodenbearbeitungselement eine zu bearbeitende Flache bearbeitet, und
wobei eine Steuereinrichtung eine Abgabe von Flissigkeit aus einem oder mehreren Tanks auf das Bodenbearbeitungs-
element und/oder die zu bearbeitende Flache steuert, wobei die Steuereinrichtung eine Flissigkeitsabgabe automatisch
in Abhangigkeit von einem Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache steuert, wobei der Bodenparameter von einem
Bodensensor des Bodenbearbeitungsgerates detektiert wird oder iber eine Kommunikationsschnittstelle von einem
Nutzer oder einer externen Kommunikationseinrichtung an die Steuereinrichtung tUbermittelt wird.

[0019] Auch in Bezug auf das Verfahren gelten die zuvor beschriebenen Merkmale und Vorteile des Bodenbearbei-
tungsgerates. Insbesondere kann das Verfahren beinhalten, dass ein Bodensensor zunachst einen Bodenparameter
wie eine Bodenart und/oder Oberflachenstruktur und/oder Verschmutzungsart und/oder einen Verschmutzungsgrad
einer zu bearbeitenden Flache detektiert und diese Information an die Steuereinrichtung weiterleitet, die daraufhin auf
eine in einem Datenspeicher gespeicherte Datei zugreift, die entsprechend des oder der jeweiligen Bodenparameter
ein Mischungsrezept fir mehrere in den Tanks gespeicherte Flissigkeiten angibt oder die Verwendung auch nur einer
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einzigen Flussigkeit vorgibt. Die Steuereinrichtung kann daraufhin eine Mischeinrichtung des Bodenbearbeitungsgerates
so steuern, dass beispielsweise mehrere betreffende Flissigkeiten aus den Tanks zu dem Bodenbearbeitungselement
und/oder der zu bearbeitenden Flache geleitet werden, wobei vorher vorzugsweise eine Durchmischung mittels eines
motorisch angetriebenen Rihrwerks, einer Pumpe oder dergleichen erfolgt.

[0020] Des Weiteren kann auch vorgesehen sein, dass eine Flussigkeitsabgabe aus einem oder mehreren Tanks
zusatzlich in Abhdngigkeit von einer Nutzereingabe gesteuert wird, die eine Auswahl einer bestimmten Bodenbearbei-
tungstatigkeit und/oder eines gewlinschten zu erreichenden Bodenbearbeitungsergebnisses enthalt. Der Nutzer kann
diese Vorgaben tber eine Kommunikationsschnittstelle an die Steuereinrichtung ibermitteln, woraufhin diese aus einem
Datenspeicher eine entsprechende Datei auswahlt, die Informationen zu bendtigten Flissigkeitsarten und/oder Flis-
sigkeitsmengen und/oder Tankorten zur Erflllung der von dem Nutzer gewahlten Vorgaben enthalt.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0021] Im Folgenden wird die Erfindung anhand von Ausflihrungsbeispielen naher erlautert. Es zeigen:
Fig. 1  ein Bodenbearbeitungsgerat gemal einer ersten Ausfihrungsform,
Fig. 2 ein Bodenbearbeitungsgerat gemaf einer zweiten Ausfiihrungsform,

Fig. 3  ein Bodenbearbeitungsgerat gemaR einer dritten Ausflihrungsform in Kommunikation mit einer externen Kom-
munikationseinrichtung und einem externen Datenspeicher,

Fig. 4 eine skizzierte Mischeinrichtung eines Bodenbearbeitungsgerates in einer ersten Schaltstellung,

Fig. 5 die Mischeinrichtung gemaR Figur 4 in einer zweiten Schaltstellung,

Fig. 6  die Mischeinrichtung gemaf den Figuren 4 und 5 in einer dritten Schaltstellung,

Fig. 7 einen Teilbereich eines Bodenbearbeitungsgerates wahrend der Bearbeitung unterschiedlicher Flachen,

Fig. 8 einen Teilbereich eines Bodenbearbeitungsgerates mit einer Mischeinrichtung und einem Bodenbearbeitungs-
element gemaR einer ersten Ausfiihrungsform,

Fig. 9 einen Teilbereich eines Bodenbearbeitungsgerates mit einer Mischeinrichtung und einem Bodenbearbeitungs-
element gemaR einer zweiten Ausfiihrungsform.

Beschreibung der Ausfiihrungsformen

[0022] Figur 1 zeigt ein Bodenbearbeitungsgerat 1 gemal einer ersten Ausfiihrungsform. Das Bodenbearbeitungs-
gerat 1 ist als ein Feuchtreinigungsgerat ausgebildet, welches hier als handgefiihrtes Feuchtreinigungsgerat mit einem
Basisgerat 16 und einem Vorsatzgerat 17 ausgebildet ist. Das Vorsatzgerat 17 ist abnehmbar an dem Basisgerat 16
gehalten. Das Basisgerat 16 weist einen Stiel 18 auf, welcher teleskopierbar ausgebildet ist, so dass ein Nutzer des
Bodenbearbeitungsgerates 1 die Lange des Stiels 18 an seine KdrpergroRe anpassen kann. An dem Stiel 18 ist des
Weiteren ein Handgriff 19 angeordnet, an welchem der Nutzer das Bodenbearbeitungsgerat 1 wahrend eines Arbeits-
betriebs flihren, d. h. Uber eine zu reinigende Flache 21, 22 (siehe Figur 7) schieben, kann. Wahrend des Arbeitsbetriebs
fuhrt der Nutzer das Bodenbearbeitungsgerat 1 Ublicherweise in entgegengesetzte Bewegungsrichtungen uber die zu
bearbeitende Flache 21, 22. Dabei schiebt er das Bodenbearbeitungsgerat 1 abwechselnd von sich weg bzw. zieht
dieses zu sich hin. An dem Handgriff 19 ist ein Schalter angeordnet, welcher eine Kommunikationsschnittstelle 8 bildet
und einerseits dem An- und Ausschalten eines Motors des Bodenbearbeitungsgerates 1 dient, und andererseits zum
Auswahlen einer bestimmten Bodenbearbeitungstatigkeit von mehreren mdéglichen Bodenbearbeitungstatigkeiten, die
das Bodenbearbeitungsgerat 1 ausfiihren kann, beispielsweise eine Saugtatigkeit, Wischtatigkeit und/oder Poliertatig-
keit.

[0023] Das Vorsatzgerat 17 weist ein Bodenbearbeitungselement 2 auf, welches hier eine um eine Rotationsachse
rotierende Reinigungswalze mit einer Mehrzahl von Borstenelementen 23 ist, die mechanisch auf die zu reinigende
Flache 21, 22 einwirken kénnen. Auf der der zu reinigenden Flache 21, 22 zugewandten Unterseite des Vorsatzgerates
17 ist ein Bodensensor 7 angeordnet, dessen Detektionsbereich auf die Flache 21, 22 gerichtet ist. Der Bodensensor
7 weist hier einen optischen Sensor, insbesondere eine Kamera, auf, welche einen Bodenparameter der Flache 21, 22
detektieren kann, namlich hier eine Bodenart der zu reinigenden Flache 21, 22, d. h. beispielsweise einen Teppichboden
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oder einen Hartboden wie Fliesenboden, Holzboden und weitere. Der Bodensensor 7 weist eine Kommunikationsver-
bindung 9 zu einer in dem Basisgerat 16 angeordneten Steuereinrichtung 6 auf, welche die von dem Bodensensor 7
detektierten Daten auswerten kann. Hierzu greift die Steuereinrichtung 6 auf einen Datenspeicher 11 zu, in welchem
Referenzwerte bekannter Flachen 21, 22 hinterlegt sind, beispielsweise Referenzbilder fir verschiedene Bodenarten.
Das Vorsatzgerat 17 weist des Weiteren Rader 20 auf, welche zum Antrieb und zur Fiihrung einer Fortbewegung des
Bodenbearbeitungsgerates 1 tiber die zu bearbeitende Flache 21, 22 dienen. In dem Basisgerat 16 des Bodenbearbei-
tungsgerates 1 sind des Weiteren mehrere, hier drei, Tanks 3, 4, 5 angeordnet, welche entnehmbar in dem Bodenbe-
arbeitungsgerat 1 gehalten sind, so dass diese entnommen und wieder aufgefullt und/oder gereinigt werden kénnen.
Die Tanks 3, 4, 5 dienen zur Bevorratung unterschiedlicher Flissigkeiten. Beispielsweise kann der Tank 3 eine Basis-
flissigkeit, hier beispielsweise Wasser, bevorraten. Die Tanks 4, 5 beinhalten unterschiedliche Reinigungszusatze,
welche der Basisflissigkeit zugesetzt werden kénnen, um die Reinigungswirkung des Wassers zu erhéhen. Die Tanks
3, 4, 5 sind jeweils Uiber eine Strémungszuleitung 12 mit einer Mischeinrichtung 10 verbunden, welche die Fllssigkeiten
mischen und zu dem Bodenbearbeitungselement 2 leiten kann, um dieses bzw. die zu reinigende Flache 21, 22 zu
befeuchten. Jedem Tank 3, 4, 5 ist im Bereich einer Auslassoffnung ein Ventilelement 13 zugeordnet, welches mittels
der Steuereinrichtung 6 schaltbar ist, d. h. entweder fir eine Abgabe von Flissigkeit gedffnet werden kann oder fiir eine
Sperrung der Strémungsverbindung geschlossen werden kann.

[0024] Wahrend eines Betriebs des Bodenbearbeitungsgerates 1 detektiert der Bodensensor 7 die Bodenart der zu
reinigenden Flache 21, 22. Dabei wird ein mittels des Bodensensors 7 aufgenommenes Bild mit den Referenzbildern
verglichen, die in dem Datenspeicher 11 gespeichert sind. In Abhangigkeit von der erkannten Bodenart steuert die
Steuereinrichtung 6 die Ventilelemente 13 daraufhin so, dass eine oder mehrere Flissigkeiten aus den Tanks 3, 4, 5in
die Mischeinrichtung 10 gelangen, dort gegebenenfalls vermischt werden und schlieBlich von der Mischeinrichtung 10
an das Bodenbearbeitungselement 2 abgegeben wird. Zur Steuerung der Ventilelemente 13 greift die Steuereinrichtung
6 auf den Datenspeicher 11 zu, in welchem eine Datei mit einem Regelwerk gespeichert ist, welches basierend auf der
bekannten Bodenart einen optimalen Reinigungszusatz fiir die Basisflissigkeit Wasser vorgibt. Der Datenspeicher 11
kann dazu beispielsweise eine Tabelle enthalten, die eine Zuordnung zwischen definierten Bodenarten und vorzugsweise
zu verwendenden Flissigkeiten beinhaltet. Diese Tabelle kann von einem Nutzer des Bodenbearbeitungsgerates 1
erstellt sein oder auch von dem Hersteller des Bodenbearbeitungsgerates 1 im Voraus festgelegt und abgespeichert
sein. Alternativ kann die Tabelle auch von einem externen Datenspeicher 11 abgerufen werden, beispielsweise einem
Cloud-Server, einem lokalen Server oder einem anderen externen Geréat. Zusatzlich kann der Nutzer mittels des an dem
Handgriff 19 des Bodenbearbeitungsgerates 1 angeordneten Schalter, welcher eine Kommunikationsschnittstelle 8
darstellt, eine Auswahl eines gewtiinschten Arbeitsbetriebs vorgeben, hier beispielsweise eine Wischreinigung des Bo-
denbearbeitungsgerates 1, woraufhin die Steuereinrichtung 6 eine bestimmte Datei auswahlt, die Vorgaben fiir Wischrei-
nigungen enthalt. Weitere Dateien kénnen beispielsweise fiir bloRe Saugreinigungen, einen Polierbetrieb, ein Glanzfinish
fur die Flache 21, 22 oder anderes angelegt sein. Ferner ist es denkbar, dass der Nutzer weitere Parameter fiir die
Steuereinrichtung 6 vorgibt. Dies kdnnte beispielsweise eine gewlinschte Duftnote einer verwendeten Flissigkeit sein
oder auch ein zu erzielender Glanzgrad der Flache 21, 22 nach Abschluss der Bodenbearbeitung. Die von dem Nutzer
vorgegebene gewtlinschte Bodenbearbeitungstatigkeit und/oder das zu erreichende Bodenbearbeitungsergebnis be-
stimmen dann eine aus dem Datenspeicher 11 auszuwahlende Datei, die dann ein entsprechendes Regelwerk enthalt,
um FlUssigkeiten auszuwahlen, die das gewlinschte Ziel erreichen lassen.

[0025] Figur 2 zeigt eine zweite Ausflihrungsform eines Bodenbearbeitungsgerates 1, welches hier ein flachiges
Bodenbearbeitungselement 2 bereitstellt. Das Bodenbearbeitungselement 2 ist ein Reinigungstuch, welches an einer
flachigen Tragerplatte angeordnet ist. Das Reinigungstuch ist vorzugsweise elastisch ausgebildet, insbesondere ein
Mikrofasertuch. Dieses kann mit Hilfe von Befestigungselementen, beispielsweise Klettverschlliissen, an entsprechenden
Befestigungsmitteln der Tragerplatte befestigt sein. Das Bodenbearbeitungselement 2 wird so an der Tragerplatte an-
geordnet, dass eine Wirkseite des Bodenbearbeitungselementes 2 in Richtung der zu bearbeitenden Flache 21, 22
gewandt ist. Die Tragerplatte wiederum ist an einer Schwingplatte (nicht dargestellt) befestigt, welche vorzugsweise
eine exzentrische Schwingbewegung um ein Rotationszentrum vollzieht. Die Schwingplatte kann beispielsweise mit
einer Oszillationsfrequenz von 1000 U/min bis hin zu 2000 U/min angetrieben werden. Diese Schwingbewegung der
Schwingplatte und damit auch des Bodenbearbeitungselementes 2 erfolgt relativ zu einem Gehduse des Bodenbear-
beitungsgerates 1 und Gberlagert sich wahrend eines Arbeitsbetriebs mit einer Verlagerung des Bodenbearbeitungsge-
rates 1 Uber die zu reinigende Flache 21, 22. Beide Bewegungen, d. h. sowohl die manuelle Verlagerungsbewegung
als auch die Schwingbewegung des Bodenbearbeitungselementes 2 erfolgen in zueinander parallelen Ebenen.
[0026] Figur 3 zeigt eine dritte Ausflihrungsform eines erfindungsgemalen Bodenbearbeitungsgerates 1, welches als
sich selbsttatig fortbewegender Reinigungsroboter ausgebildetist. Das autonome Bodenbearbeitungsgerat 1 weist meh-
rere motorisch angetriebene Rader 20 zur Fortbewegung des Bodenbearbeitungsgerétes 1 innerhalb einer Umgebung
auf. Des Weiteren verfigt das Bodenbearbeitungsgerat 1 tber eine Navigationseinrichtung mit einer Abstandsmess-
einrichtung 14, welche hier beispielsweise als optische Triangulationsmesseinrichtung ausgebildet ist. Die Abstands-
messeinrichtung 14 misst Abstédnde zu in der Umgebung vorhandenen Hindernissen, wie beispielsweise Mdbeln, Wan-
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denund/oder Personen. Eine Steuereinrichtung 6 des Bodenbearbeitungsgerates 1 erstelltaus den Abstandsmessdaten
eine Umgebungskarte der Umgebung, anhand welcher sich das Bodenbearbeitungsgerat 1 wahrend einer Fortbewegung
orientieren kann. Das Bodenbearbeitungsgerat 1 weist mehrere Bodenbearbeitungselemente 2 auf, unter anderem eine
Reinigungswalze, die motorisch angetrieben rotiert und dabei Gber eine Flache 21, 22 streicht. Alternativ sind selbst-
verstandlich auch andere Arten von Bodenbearbeitungselementen 2 mdéglich, insbesondere flachige, mit einem Reini-
gungsbelag ausgestattete Platten, rotierende Pads oder dergleichen. Dem Bodenbearbeitungselement 2 ist auch hier
ein nicht weiter dargestelltes Tanksystem mit mehreren Tanks 3, 4, 5 zugeordnet, sowie eine nicht dargestellte Misch-
einrichtung 10. Die Anordnung kann wie in den Figuren 1 und 2 dargestellt ausgebildet sein. Die Steuereinrichtung 6
des Bodenbearbeitungsgerates 1 ist des Weiteren ausgebildet, Ventilelemente 13 zu 6ffnen, um Flissigkeit aus einem
odermehreren Tanks 3, 4, 5 in eine Mischeinrichtung 10 einzugeben und von dort aus auf das Bodenbearbeitungselement
2 bzw. auf die zu reinigende Flache 21, 22 abzugeben.

[0027] Das Bodenbearbeitungsgerat 1 weist des Weiteren eine Kommunikationsschnittstelle 8 auf, welche hier Teil
eines WLAN-Moduls ist. Des Weiteren verfligt das Bodenbearbeitungsgerat 1 Gber ein Display, ndmlich ein Touchscreen,
welches eine Kommunikationsschnittstelle 8 fir manuelle Eingaben eines Nutzers an dem Bodenbearbeitungsgerat 1
darstellt. In der gezeigten Ausfilhrung kommuniziert das Bodenbearbeitungsgerat 1 mit einer externen Kommunikati-
onseinrichtung 15, welche hier ein mobiles Gerat eines Nutzers ist, beispielsweise ein Mobiltelefon oder ein Tablet-
Computer. Die externe Kommunikationseinrichtung 15 verfligt Gber ein Display 24 und eine Kommunikationsschnittstelle
25, Uber welche die externe Kommunikationseinrichtung 15 mit dem Bodenbearbeitungsgerat 1 kommunizieren kann.
[0028] Das Bodenbearbeitungsgerat 1 steht tiber die Kommunikationsschnittstelle 8 des Weiteren in Kommunikati-
onsverbindung mit einem externen Datenspeicher 11, hier beispielsweise einem Cloud-Server, welcher Dateien mit
bodenartabhéangigen Informationen tber fir eine Bearbeitung von Flachen 21, 22 benétigte Flissigkeitsarten, Flissig-
keitsmengen und Ortsangaben zu denjenigen Tanks 3, 4, 5, welche eine bendtigte Flissigkeit enthalten, aufweist. Eine
Datei kann beispielsweise eine Tabelle enthalten, welche einer bestimmten Bodenart zugeordnet Angaben zu den zu
verwendenden Flissigkeiten aufweist. Zur Steuerung der den Tanks 3, 4, 5 zugeordneten Ventilelemente 13 sowie der
Mischeinrichtung 10 greift die Steuereinrichtung 6 auf den externen Datenspeicher 11 zu.

[0029] Das Bodenbearbeitungsgerat 1 gemaR der Figur 3 weist keinen eigenen Bodensensor 7 zur Detektion einer
Bodenart oder weiterer Bodenparameter wie beispielsweise Oberflachenstruktur, Verschmutzungsart oder Verschmut-
zungsgrad auf, sondern bezieht eine Information iber einen oder mehrere Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache
21, 22 von der externen Kommunikationseinrichtung 15, welche zuvor wiederum eine entsprechende Information tber
die Bodenart durch eine Nutzereingabe erhalten hat. Die Information tber die Bodenart wird von der externen Kommu-
nikationseinrichtung 15 iber die Kommunikationsschnittstellen 25 und 8 an die Steuereinrichtung 6 des Bodenbearbei-
tungsgerates 1 Ubertragen, woraufhin die Steuereinrichtung 6 die Ventilelemente 13 entsprechend schaltet, um ein
Flussigkeitsgemisch bereitzustellen, das zu dem Bodenbearbeitungselement 2 bzw. der zu reinigenden Flache 21, 22
geflhrt wird.

[0030] DieFiguren4 bis 6 zeigen beispielhaft ein System mit drei Tanks 3, 4, 5, einer Mischeinrichtung 10 und zwischen
den Tanks 3, 4, 5 und der Mischeinrichtung 10 ausgebildeten Strémungszuleitungen 12. Die Mischeinrichtung 10 weist
ein Ventilelement 13 auf, welches je nach einer aktuellen Schaltstellung einen bestimmten Tank 3, 4, 5 mit einer Kammer
des Bodenbearbeitungsgerates 1 (nicht dargestellt) verbinden kann, um eine Flissigkeit aus dem entsprechenden Tank
3, 4, 5 zunachst in die Kammer zu leiten und dort mit Flissigkeiten aus anderen Tanks 3, 4, 5 zu mischen, bevor das
Flussigkeitsgemisch dann schlieBlich zu dem Bodenbearbeitungselement 2 bzw. der zu reinigenden Flache 21, 22
geleitet wird. Die Figuren 4 bis 6 zeigen unterschiedliche Schaltstellungen des Ventilelementes 13 der Mischeinrichtung
10, wobei in Figur 4 der eine Basisflissigkeit enthaltende Tank 3 mit der Kammer verbunden ist, wobei in Figur 5 der
einen Reinigungszusatz enthaltende Tank 4 mit der Kammer verbunden ist und wobei in Figur 6 der einen anderen
Reinigungszusatz enthaltende Tank 5 mit der Kammer verbunden ist. Die Flissigkeiten werden zun&chst innerhalb der
Kammer des Bodenbearbeitungsgerates 1 gespeichert und gegebenenfalls mittels eines Rihrwerkes oder ahnlichem
gemischt, bevor das Flussigkeitsgemisch insgesamt aus der Kammer ausgelassen wird. Hierzu wird vorzugsweise
ebenfalls ein Ventilelement 13, welches an einem Auslass der Kammer angeordnet ist, gedffnet.

[0031] Figur 7 zeigt einen Arbeitsbetrieb des Bodenbearbeitungsgerates 1 auf unterschiedlichen Flachen 21, 22. Hier
befindet sich das Bodenbearbeitungsgerat 1 zunachst auf einer Flache 21, welche einem Fliesenboden entspricht.
Daneben befindet sich eine Flache 22, welche ein Teppichboden ist. Der Bodensensor 7 des Bodenbearbeitungsgerates
1 detektiert die Bodenart der Flache 21, namlich des Fliesenbodens, und lbermittelt das Detektionsergebnis an die
Steuereinrichtung 6 des Bodenbearbeitungsgerates 1, welche daraufhin eine Fllssigkeit mittels der Mischeinrichtung
10 anmischen kann, die eine optimale Reinigung der Fliesen 21 ermdglicht. Sobald sich der Bodensensor 7 Uber der
Flache 22 befindet, d. h. Uber dem Teppichboden, stoppt die Steuereinrichtung 6 die Ausgabe von Flissigkeit und es
erfolgt beispielsweise nur eine Saugreinigung der Flache 22.

[0032] Die Figuren 8 und 9 zeigen skizzenhaft unterschiedliche Mdglichkeiten der Befeuchtung eines Bodenbearbei-
tungselementes 2. Figur 8 zeigt ein als Reinigungswalze ausgebildetes Bodenbearbeitungselement 2, auf welches
Flussigkeit von aufien aufgebracht wird. Hier wird das Bodenbearbeitungselement 2 iber zwei Austrittsdiisen 26 von
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auflen bespriht. Figur 9 zeigt demgegeniiber eine Ausgestaltung, bei welcher das Bodenbearbeitungselement 2 eine
von innen befeuchtete Reinigungswalze ist. Die Flussigkeit wird Gber entsprechende Zuleitungen ausgehend von der
Mischeinrichtung 10 in das Bodenbearbeitungselement 2 eingeleitet, von wo aus die Flissigkeit durch ein durchlassiges
Material des Bodenbearbeitungselementes 2 an die Oberflache gelangen kann.

Liste der Bezugszeichen

1 Bodenbearbeitungsgerat 26 Austrittsdiise
2 Bodenbearbeitungselement
3 Tank

4 Tank

5 Tank

6 Steuereinrichtung

7 Bodensensor

8 Kommunikationsschnittstelle
9 Kommunikationsverbindung
10 Mischeinrichtung

11 Datenspeicher

12 Strémungszuleitung

13 Ventilelement

14 Abstandsmesseinrichtung
15 Kommunikationseinrichtung
16 Basisgerat

17 Vorsatzgerat

18 Stiel

19 Handgriff

20 Rad

21 Flache

22 Flache

23 Borstenelement

24 Display

25 Kommunikationsschnittstelle

Patentanspriiche

1.

Bodenbearbeitungsgerat (1), insbesondere Feuchtreinigungsgerat, mit einem Bodenbearbeitungselement (2), meh-
reren Tanks (3, 4, 5) zur Bevorratung von Flissigkeit und einer Steuereinrichtung (6) zum Steuern einer Abgabe
von Flussigkeit aus einem oder mehreren Tanks (3, 4, 5) auf das Bodenbearbeitungselement (2) und/oder eine zu
bearbeitende Flache (21, 22), wobei die Steuereinrichtung (6) eingerichtet ist, eine Flissigkeitsabgabe automatisch
in Abhangigkeit von einem Bodenparameter der zu bearbeitenden Flache (21, 22) zu steuern, wobei das Boden-
bearbeitungsgerat (1) einen Bodensensor (7) oder eine Kommunikationsschnittstelle (8) zur Ubermittlung eines
Bodenparameters an die Steuereinrichtung (6) aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass der Bodensensor (7)
eingerichtet ist, eine Bodenart oder eine Oberflachenstruktur der zu bearbeitenden Flache (21, 22) zu detektieren.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch einen Bodensensor (7), der eingerichtet ist,
eine Verschmutzungsart und/oder einen Verschmutzungsgrad der zu bearbeitenden Flache (21, 22) zu detektieren.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet durch eine mit den Tanks (3, 4, 5) verbun-
dene Mischeinrichtung (10), welche eingerichtet ist, Flissigkeit aus einem oder mehreren Tanks (3, 4, 5) zu emp-
fangen, gegebenenfalls zu mischen, und zu dem Bodenbearbeitungselement (2) und/oder der zu bearbeitenden
Flache (21, 22) zu leiten.

Bodenbearbeitungsgeréat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Steuereinrichtung (6) eine in einem Datenspeicher (11) gespeicherte Datei zugeordnet ist, welche Informationen
Uber zur optimalen Bearbeitung von definierte Bodenparameter aufweisenden Flachen (21, 22) benétigte Flissig-
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keitsarten und/oder Flussigkeitsmengen und/oder Gber bestimmte Flissigkeiten beinhaltende Tanks (3, 4, 5) enthalt.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein
erster Tank (3, 4, 5) eine Basisflissigkeit, insbesondere Wasser, aufweist, und dass ein zweiter Tank (3, 4, 5) ein
Zusatzmittel, insbesondere einen Reinigungszusatz, aufweist.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein
Tank (3, 4, 5) ein Reinigungsmittel, ein Schleifmittel, ein Poliermittel, ein Pflegemittel, ein Ol und/oder einen Glanz-
reiniger aufweist.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein oder
mehrere Tanks (3, 4, 5) und/oder die Mischeinrichtung (10) und/oder eine zwischen einem Tank (3, 4, 5) und der
Mischeinrichtung (10) ausgebildete Strémungszuleitung (12) ein mittels der Steuereinrichtung (6) betatigbares Ven-
tilelement (13) aufweist.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein oder
mehrere Tanks (3, 4, 5) entnehmbar in und/oder an dem Bodenbearbeitungsgerat (1) angeordnet sind, insbesondere
als Einmalbehaltnis ausgebildet sind.

Bodenbearbeitungsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (6) eingerichtet ist, eine Flussigkeitsabgabe zuséatzlich in Abhangigkeit von einer Nutzereingabe
zu steuern, welche eine Information lber eine Art einer geplanten Bodenbearbeitungstatigkeit und/oder ein ge-
wiinschtes Bodenbearbeitungsergebnisses beinhaltet, wobei die Steuereinrichtung (6) insbesondere eingerichtet
ist, in Abhangigkeit von der Nutzereingabe eine in einem Datenspeicher (11) gespeicherte Datei auszuwahlen,
welche Informationen zu benétigten Flussigkeitsarten und/oder Flussigkeitsmengen und/oder Tanks (3, 4, 5) enthalt.

Verfahren zum Betrieb eines Bodenbearbeitungsgerates (1), insbesondere eines Bodenbearbeitungsgerates (1)
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei ein Bodenbearbeitungselement (2) eine zu bearbeitende Flache
(21, 22) bearbeitet, und wobei eine Steuereinrichtung (6) eine Abgabe von Flissigkeit aus einem oder mehreren
Tanks (3, 4, 5) auf das Bodenbearbeitungselement (2) und/oder die zu bearbeitende Flache (21, 22) steuert, wobei
die Steuereinrichtung (6) eine Flissigkeitsabgabe automatisch in Abhangigkeit von einem Bodenparameter der zu
bearbeitenden Flache (21, 22) steuert, dadurch gekennzeichnet, dass der Bodenparameter von einem Bodensen-
sor (7) des Bodenbearbeitungsgerates (1) detektiert wird oder ein Bodenparameter tiber eine Kommunikations-
schnittstelle (8) von einem Nutzer oder einer externen Kommunikationseinrichtung (15) an die Steuereinrichtung
(6) Ubermittelt wird, wobei der Bodensensor (7) eine Bodenart oder eine Oberflachenstruktur der zu bearbeitenden
Flache (21, 22) detektiert.
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