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(54) REINIGUNGSEINRICHTUNG MIT EINER MOTORISCH ANGETRIEBENEN SCHWINGPLATTE

(57) Die Erfindung betrifft eine Reinigungseinrich-
tung (1), insbesondere fir ein Feuchtreinigungsgerat (2),
mit einer motorisch angetriebenen Schwingplatte (3) und
einer mit der Schwingplatte (3) verbindbaren Tragerplat-
te (4) zur Aufnahme eines Reinigungselementes (5), wo-
bei die Schwingplatte (3) und die Tragerplatte (4), bezo-
gen aufeinen miteinander verbundenen Zustand, an ein-
ander zugewandten Plattenseiten korrespondierende
Befestigungsmittel (6, 7) aufweisen, wobei ein Befesti-
gungsmittel (6, 7) der Schwingplatte (3) und ein Befesti-
gungsmittel (6, 7) der Tragerplatte (4) ein Befestigungs-
mittelpaar (8, 9) bilden und wobei das Befestigungsmit-
telpaar (8, 9) einerseits ein entgegen einer Riickstellkraft
eines Federelementes (10) verlagerbares Rastelement
(11), und andererseits ein einen Hinterschnitt (12) auf-

weisendes Aufnahmeelement (13) zur Aufnahme des

Rastelementes (11) aufweist. Um eine komfortable Be-

festigung von Schwingplatte (3) und Tragerplatte (4) zu

erreichen, wird vorgeschlagen, dass in einer Draufsicht
auf die zugewandten Plattenseiten auf einer Plattenseite
ein Endbereich (27) des Rastelementes (11) und auf der
anderen Plattenseite eine Einfihrschrage (28) des das
Rastelement (11) zu dem Befestigungsmittelpaar (8, 9)
erganzenden Aufnahmeelementes (13) freiliegt und
dass in einem aneinander befestigten Zustand der
Schwingplatte (3) und der Tragerplatte (4) in einem Ver-
tikalschnitt senkrecht zu einer Schwingebene der
Schwingplatte (3) das Aufnahmeelement (13) das Ras-
telement (11) aulenseitig umgreift.
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Beschreibung
Gebiet der Technik

[0001] Die Erfindung betrifft eine Reinigungseinrichtung, insbesondere fir ein Feuchtreinigungsgerat, mit einer mo-
torisch angetriebenen Schwingplatte und einer mit der Schwingplatte verbindbaren Tragerplatte zur Aufnahme eines
Reinigungselementes, wobei die Schwingplatte und die Tragerplatte, bezogen auf einen miteinander verbundenen
Zustand, an einander zugewandten Plattenseiten korrespondierende Befestigungsmittel aufweisen, wobei ein Befesti-
gungsmittel der Schwingplatte und ein Befestigungsmittel der Tragerplatte ein Befestigungsmittelpaar bilden und wobei
daruber hinaus das Befestigungsmittelpaar einerseits ein entgegen einer Ruiickstellkraft eines Federelementes verla-
gerbares Rastelement, und andererseits ein einen Hinterschnitt aufweisendes Aufnahmeelement zur Aufnahme des
Rastelementes aufweist.

[0002] Zudem betrifft die Erfindung ein Feuchtreinigungsgerat mit einer solchen Reinigungseinrichtung.

Stand der Technik

[0003] Reinigungseinrichtungen und Feuchtreinigungsgerate der vorgenannten Artsind im Stand der Technik bekannt.
[0004] Die Reinigungseinrichtungen dienen insbesondere der Reinigung von Hartbodenbelagen, beispielsweise Flie-
senbdden oder Parkettbdden, insbesondere im Haushaltsbereich. Die Reinigungseinrichtungen kénnen beispielsweise
als Vorsatzgerate zur I6sbaren Verbindung mit einem Basisgerat ausgebildet sein. Das Basisgeréat stellt insbesondere
eine Einrichtung zum Schieben der Reinigungseinrichtung Uber eine zu reinigende Flache, eine Elektroversorgung,
gegebenenfalls zusatzlich ein Sauggeblase, und weiteres zur Verfiigung. Die Reinigungseinrichtungen weisen ein auf
eine zu reinigende Flache einwirkendes Reinigungselement auf, beispielsweise in Form eines textilen Reinigungstuches.
Das Reinigungselement wird mittels einer Schwingplatte schwingend bewegt, wobei eine durch einen Nutzer der Rei-
nigungseinrichtung wahrend eines Ublichen Reinigungsbetriebs durchgeflihrte Schiebeverlagerung (Vor- und Zuriick-
verlagerung) von der Bewegung der Schwingplatte und damit auch der Bewegung des Reinigungselementes iberlagert
wird. Das Reinigungselement ist auf einer Tragerplatte befestigt, welche wiederum so an der Schwingplatte angeordnet
werden kann, dass die Tragerplatte fest mit der Schwingplatte verbunden ist und die Schwingbewegung mitvollzieht.
Die Schwingplatte wird beispielsweise durch einen elektromotorischen Exzenterantrieb rotiert.

[0005] Zun&chst ist beispielsweise die Druckschrift EP 2 578 131 B1 bekannt. Um die Tragerplatte mitsamt einem
daran angeordneten Reinigungselement an der Schwingplatte anzuordnen, weisen die Tragerplatte und die Schwing-
platte korrespondierende Befestigungsschienen auf. Zur Verbindung der Befestigungsschienen ist es erforderlich, dass
ein Nutzer die Reinigungseinrichtung von einer zu reinigenden Flache abhebt und die Tragerplatte parallel zu einer
Erstreckungsebene der Schwingplatte auf die Schwingplatte aufschiebt. Dabei ist es erforderlich, dass der Nutzer die
Tragerplatte mit seiner Hand fiihrt.

[0006] Des Weiteren sind auch Reinigungseinrichtungen bekannt, die ein Befestigungsmittelpaar mit einem Rastele-
ment und einem Aufnahmeelement vorsehen. Die DE 10 2010 000 378 A1 offenbart bspw. eine Reinigungseinrichtung
mit einer motorisch angetriebenen Schwingplatte und einer damit verbindbaren Tragerplatte, wobei die Schwingplatte
und die Tragerplatte korrespondierende Befestigungsmittel aufweisen, von welchen eines ein verfedertes Rastelement
und das andere eine Aufnahme fiir das Rastelement bildet. Die Befestigungsmittel werden miteinander verrastet, indem
ein Teilbereich der Schwingplatte im Wesentlichen parallel zu einer groRen Flachenebene derselben seitlich auf die
Tragerplatte aufgeschoben wird, bis es einseitig zu der vorgenannten Verrastung kommt.

[0007] Nachteilig bei den im Stand der Technik bekannten Reinigungseinrichtungen ist, dass der Nutzer die Trager-
platte zur Befestigung oder zum Trennen von der Schwingplatte mit seiner Hand ergreifen muss. Dabei kommt es zu
einem Kontakt mit Reinigungsflissigkeit, Schmutzflissigkeit und/oder Schmutz.

Zusammenfassung der Erfindung

[0008] Ausgehend von dem vorgenannten Stand der Technik ist es daher Aufgabe der Erfindung, eine Reinigungs-
einrichtung zu schaffen, bei welcher die Tragerplatte an der Schwingplatte befestigt bzw. von dieser entfernt werden
kann, ohne dass der Nutzer manuell an der Tragerplatte und/oder der Schwingplatte angreifen muss.

[0009] ZurLoésung der vorgenannten Aufgabe schldgt die Erfindung vor, dass in einer Draufsicht auf die zugewandten
Plattenseiten auf einer Plattenseite ein Endbereich des Rastelementes und auf der anderen Plattenseite eine Einfihr-
schrage des das Rastelement zu dem Befestigungsmittelpaar ergdnzenden Aufnahmeelementes freiliegt und dass in
einem aneinander befestigten Zustand der Schwingplatte und der Tragerplatte in einem Vertikalschnitt senkrecht zu
einer Schwingebene der Schwingplatte das Aufnahmeelement das Rastelement auRenseitig umgreift.

[0010] Durch die Erfindung ist es zum Anbringen der Tragerplatte an der Schwingplatte nun nicht mehr erforderlich,
dass ein Nutzer die Tragerplatte mit seiner Hand ergreift und auf die Schwingplatte aufschiebt. Vielmehr ist es nun
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moglich, die Tragerplatte mittels der verfederten Rastelemente mit der Schwingplatte zu verbinden, wobei die Riick-
stellkraft der Rastelemente durch eine Kraft iberwunden wird, die der Nutzer beispielsweise durch Andriicken der
Schwingplatte auf die auf der zu reinigenden Flache befindliche Tragerplatte auslbt. Dabei platziert der Nutzer die
Reinigungseinrichtung vorteilhaft so Giber der Tragerplatte, dass die Schwingplatte tiber der zu verbindenden Tragerplatte
ruht und beide bezogen auf deren Langserstreckungen parallel zueinander ausgerichtet sind. Gegebenenfalls kénnen
zusatzlich Anordnungsmittel vorgegeben sein, welche eine relative Justage der Schwingplatte und der Tragerplatte
zueinander vereinfachen. Der Nutzer fiihrt die Befestigungsmittel der Schwingplatte Uber die Befestigungsmittel der
Tragerplatte und driickt diese zusammen, bis das Rastelement hinter dem Hinterschnitt des Aufnahmeelementes ein-
schnappt. Dadurch wird zur Verlagerung des Rastelementes zunachst die Riickstellkraft des Federelementes tiberwun-
den, und anschlielend - wenn das Rastelement hinter dem Hinterschnitt eingerastet ist - das Rastelement in Richtung
der Riickstellkraft zumindest teilweise wieder zurlickverlagert, so dass das Rastelement fest hinter den Hinterschnitt
greift und somit eine optimale, insbesondere spielfreie, Verbindung der Schwingplatte und der Tragerplatte aneinander
bewirkt. In diesem spielfrei verbundenen Zustand vollzieht die Tragerplatte die gleiche Bewegung wie die Schwingplatte,
das heifl’t wahrend eines Reinigungsbetriebs beispielsweise die typische Schwingbewegung Uber die zu reinigende
Flache. Erfindungsgemal liegt in einer Draufsicht auf die zugewandten Plattenseiten einerseits ein Endbereich des
Rastelementes, und andererseits eine Einfiihrschrage des Aufnahmeelementes, welches das Rastelement aufnimmt,
frei. Wenn das Rastelement in das Aufnahmeelement eingerastet ist, ndmlich in einem aneinander befestigten Zustand
der Schwingplatte und der Tragerplatte, umgreift das Aufnahmeelement - betrachtet in einem Schnitt orthogonal zu der
Schwingebene der Schwingplatte - das Rastelement aul3enseitig, d. h., dass das Rastelement ausgehend von einer
Plattenmitte von innen in das Aufnahmeelement eingreift. Bei bspw. einer Ausfiihrung, in welcher das Rastelement an
der Schwingplatte angeordnet ist und das Aufnahmeelement an der Tragerplatte, ist die Schwingplatte im verbundenen
Zustand innen und das Aufnahmeelement der Tragerplatte auen angeordnet. Zusammen mit der Einfihrschrage ergibt
sich dadurch eine giinstige, vom Nutzer durchzufiihrende Druck-Rastverbindung der beiderseitigen Befestigungsele-
mente von Schwingplatte und Tragerplatte, da das von oben zu bewegende Teil, namlich die Schwingplatte, in das
unten liegende Teil, ndmlich die Tragerplatte, einfach eingesetzt werden kann.

[0011] Es kann vorgesehen sein, dass die Reinigungseinrichtung nur ein einziges Befestigungsmittelpaar aufweist.
In diesem Fall ist die Tragerplatte nur an einem bestimmten Verbindungspunkt von Tragerplatte und Schwingplatte
durch ein federkraftbeaufschlagtes Rastelement von der Schwingplatte 16sbar bzw. an dieser verrastbar. Sofern, wie
bevorzugt vorgeschlagen wird, die Reinigungseinrichtung mehrere Befestigungsmittelpaare aufweist, ist eine federun-
terstiitzte Verrastung bzw. Entriegelung der Tragerplatte an mehreren Seiten der Reinigungseinrichtung mdglich. Vor-
zugsweise liegen die Befestigungsmittelpaare sich dabei bezogen auf eine Umfangsrichtung der Tragerplatte bzw. der
Schwingplatte gegentiber. Ein jedes der Befestigungsmittelpaare weist mindestens ein verfedertes Rastelement auf,
welches zum Fugen und Lésen der Tragerplatte relativ zu der Schwingplatte dient. Die Flige- und Lésekraft des Rast-
elementes kann Uber die Rickstellkraft des Federelementes und die Rastkurve des Hinterschnittes eingestellt werden.
Insgesamt ergibt sich eine robuste, preiswerte und toleranzunempfindliche Verbindung von Schwingplatte und Trager-
platte, welche ein haufiges Losen und Wiederverbinden ermdglicht.

[0012] Es wird vorgeschlagen, dass das dem Rastelement zugeordnete Federelement eine Torsionsfeder ist. Die
Torsionsfeder, auch Schenkelfeder genannt, greift mit einem Endbereich an einer Basis der Schwingplatte bzw. der
Tragerplatte an, und mit einem gegenilberliegenden Endbereich an dem Rastelement der Schwingplatte bzw. Trager-
platte. Die Ruckstellkraft des Federelementes ist in Richtung der Raststellung des Rastelementes gerichtet. Alternativ
kann das Federelement auch eine Blattfeder, Schraubenfeder, Schneckenfeder oder dergleichen sein.

[0013] Insbesondere wird vorgeschlagen, dass das Rastelement und das Federelement einteilig ausgebildet sind.
Insbesondere kénnen das Rastelement und das Federelement als federelastisches Rastelement ausgebildet sein. Ge-
maR dieser Ausgestaltung kann das Rastelement beispielsweise eine Blattfeder sein, welche endseitig als Rastmittel
ausgeformt ist. Das Rastelement kann aus einem federelastischen Material gebildet sein und einen angeformten Rast-
haken, eine Rastnase oder dergleichen aufweisen. Durch diese Ausgestaltung ist die Anzahl der verwendeten Bauteile
fur die Rastmechanik besonders gering.

[0014] Des Weiteren kann vorgesehen sein, dass ein freier Endbereich des Rastelementes ein rotierbar gelagertes
Rotationselement aufweist, welches bei Verbinden des Rastelementes und des Aufnahmeelementes rotiert. Das Rota-
tionselement kann beispielsweise ein an einem Endbereich des Rastelementes angeordnetes Rollenelement sein, wel-
ches wahrend einer Verrastung auf dem Aufnahmeelement abrollt. Dadurch wird die Reibung zwischen dem Rastelement
und dem Aufnahmeelement minimiert, da das Rastelement nicht mehr an dem Aufnahmeelement entlang schleift, um
hinter den Hinterschnitt zu gelangen. Diese Ausflihrung ist dariiber hinaus besonders verschleiRarm. Das Rotationse-
lement ist beispielsweise an einer Rotationsachse des Rastelementes gelagert, welche Rotationsachse vorzugsweise
senkrecht zu der Rastrichtung steht.

[0015] GemaR einer mdglichen Ausfiihrung wird vorgeschlagen, dass die Schwingplatte und die Tragerplatte mindes-
tens zwei Befestigungsmittelpaare aufweisen, wobei zwei Befestigungsmittelpaare bezogen auf eine Langserstreckung
der Schwingplatte bzw. Tragerplatte an gegentberliegenden Endbereichen der Schwingplatte bzw. Tragerplatte ange-
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ordnet sind. Die beiden Befestigungsmittelpaare befinden sich vorzugsweise in derselben, zu einer Schwingungsebene
der Schwingplatte bzw. der Tragerplatte parallelen Ebene. Die Befestigungsmittelpaare liegen bezogen auf die Langs-
erstreckung der Schwingplatte bzw. Tragerplatte mdglichst weit auseinander, so dass sich bei einem Loésen eines der
Befestigungsmittelpaare durch einseitiges Verlagern der Tragerplatte gegen die Schwingplatte ein mdglichst grof3er
Hebel ergibt. Besonders bevorzugt hat beim Entrasten eines Rastelementes eines ersten Befestigungsmittelpaares ein
noch verrastetes Rastmittel eines entsprechend zweiten Befestigungsmittelpaares aufgrund einer Ruckstellkraft eines
zugeordneten Federelementes eine noch verbleibende Vorspannung, so dass die Tragerplatte und die Schwingplatte
automatisch getrennt werden.

[0016] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass das Rastelement entlang und relativ zu einer linearen oder bogenfor-
migen Fihrungseinrichtung der Schwingplatte oder Tragerplatte verlagerbar ist. Das Rastelement lauft wahrend einer
Verlagerungsbewegung entlang der Fiihrungseinrichtung, wodurch - je nach der Form der Fiihrungseinrichtung - eine
entweder lineare oder bogenférmige Verlagerungsbahn durchlaufen wird. Besonders vorzugsweise kann die Fihrungs-
einrichtung beispielsweise eine Flihrungskulisse sein, innerhalb welcher zumindest ein Teilbereich des Rastelementes
lauft. Diese Fiihrungseinrichtung ist gerade oder gekrimmt ausgebildet und gibt die Bewegungsrichtung des Rastele-
mentes vor. Diese Bewegungsrichtung beeinflusst die Flge- bzw. Lésekraft, welche zum Fligen bzw. Trennen des
Befestigungsmittelpaares erforderlich ist. Dies ist zum einen bedingt durch die Verlagerungsrichtung des Rastelementes
relativ zur Richtung der Gravitation, und zum anderen durch eine Reibfliche zwischen dem Rastelement und dem
korrespondierenden Aufnahmeelement. Des Weiteren kann die Verlagerungsbahn der Fihrungseinrichtung auch durch
die Art des Federelementes bestimmt sein, insbesondere durch die Wirkrichtung des Federelementes.

[0017] Zudem kann vorgesehen sein, dass das Federelement bei mit dem Aufnahmeelement verrastetem Zustand
des Rastelementes zumindest teilweise gespannt ist. Durch diese Ausgestaltung weist das Federelement im verrasteten
Zustand des Rastelementes eine Vorspannung auf, welche beim Ldsen der Tragerplatte von der Schwingplatte ein
Auswerfen der Tragerplatte unterstiitzt. Dadurch ist das Lésen der Tragerplatte besonders einfach und insbesondere
ohne manuelles Ergreifen der Tragerplatte bzw. der Schwingplatte durch den Nutzer mdéglich. Beim Entrasten eines
Rastelementes eines ersten Befestigungsmittelpaares weist ein noch verrastetes Rastelement eines zweiten Befesti-
gungsmittelpaares eine verbleibende Vorspannung des Federelementes auf, welche zum automatischen Auswerfen
der Tragerplatte fiihrt. Sofern die Reinigungseinrichtung ein verfedertes Befestigungsmittelpaar und ein starres Befes-
tigungsmittelpaar aufweist, erfolgt das Verschwenken der Tragerplatte bzw. Schwingplatte um ein Schwenkzentrum des
starren Befestigungsmittelpaares, so dass die Vorspannung des Federelementes des anderen Befestigungsmittelpaares
zu einem unterstitzten Ausldsen des verfederten Rastelementes aus dem korrespondierenden Aufnahmeelement fiihrt.
[0018] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass das Rastelement an der Schwingplatte angeordnet ist, und dass das
Aufnahmeelement an der Tragerplatte angeordnet ist. GemaR dieser Ausgestaltung befindet sich das bewegliche Ras-
telement an der Schwingplatte, welche Ublicherweise an der Reinigungseinrichtung verbleibt. Die Tragerplatte, welche
zur Aufnahme des Reinigungselementes ausgebildet ist, ist hingegen besonders einfach und ohne bewegliche Elemente
ausgestaltet. Grundsatzlich ist es jedoch auch mdglich, dass das Rastelement an der Tragerplatte angeordnet ist, und
dass das Aufnahmeelement an der Schwingplatte ausgebildet ist.

[0019] SchlieBlich wird vorgeschlagen, dass einem Befestigungsmittelpaar ein Betatigungselement zugeordnet ist,
welches infolge einer Betatigung gegen die Tragerplatte verlagerbar ist, um diese von der Schwingplatte zu 16sen. Das
Betatigungselement kann beispielsweise ein um eine Achse schwenkbewegliches Betdtigungselement sein, welches
von dem Nutzer durch einen Tritt auf einen Betatigungsbereich auf der Gehduseoberseite der Reinigungseinrichtung
verschwenkt werden kann. Die Betéatigung ist vorzugsweise nur in einer Sackkarrenstellung der Reinigungseinrichtung,
das heildt in einer relativ zu einer zu reinigenden Flache verschwenkten Stellung der Reinigungseinrichtung, und damit
auch der Schwingplatte und der Tragerplatte, moglich. Das Lésen der Tragerplatte von der Schwingplatte ist nur bei
ausgeschalteter Reinigungseinrichtung, das heillt bei ausgeschaltetem Motor, in der Sackkarrenstellung mdéglich. Die
Sackkarrenstellung entspricht einer Transportstellung bei welcher die Reinigungseinrichtung auf an einer Geratehinter-
kante angeordnete Rollen gekipptist. In dieser Stellung ist die Tragerplatte mit einem gegebenenfalls daran angeordneten
Reinigungselement ausreichend von der zu reinigenden Flache abgehoben, um die Tragerplatte von der Schwingplatte
I6sen zu kénnen. Die Trennung der Befestigungsmittel eines Befestigungsmittelpaares erfolgt dann durch eine Kraft,
welche gegen die Tragerplatte wirkt, vorzugsweise gegen eine Randkante der Tragerplatte. Das Betatigungselement
ist dabei zur Einleitung der Kraft gegen ein Gehduse der Reinigungseinrichtung gestiitzt, ndmlich vorzugsweise gegen
den vorgenannten Betatigungsbereich. Das Betatigungselement ist vorzugsweise Teil einer Wippenmechanik, welche
bei Betatigung des Betatigungsbereiches und damit Verschwenken des Betatigungselementes gegen die Tragerplatte
wirkt. Alternativ sind selbstverstandlich auch elektrische oder andere mechanisch betatigte Aktoren mdglich.

[0020] Neben der zuvor beschriebenen Reinigungseinrichtung wird mit der Erfindung des Weiteren auch ein Feucht-
reinigungsgerat mit einer solchen Reinigungseinrichtung vorgeschlagen. Das Feuchtreinigungsgerat kann grundsatzlich
jedes Reinigungsgerat sein, welches ausschliefllich oder unter anderem eine Feuchtreinigung durchfiihren kann. Hierzu
zahlen zum einen handgefiihrte Feuchtreinigungsgerate, jedoch auch selbsttatig verfahrbare Feuchtreinigungsgerate,
wie insbesondere Reinigungsroboter. Daneben sind auch kombinierte Trocken - und Feucht-Reinigungsgerate umfasst.
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Dariiber hinaus sind neben Ublichen Bodenreinigungsgeraten zur Reinigung eines FulRbodens beispielsweise auch
Feuchtreinigungsgeréte zur Reinigung von Uberbodenflachen umfasst, beispielsweise zur Reinigung von Fensterschei-
ben, Regalbdden, FuRleisten, Stufen und dergleichen.

[0021] Zudem gelten alle in Bezug auf die Reinigungseinrichtung genannten Merkmale analog auch in Bezug auf das
vorgeschlagene Feuchtreinigungsgerat.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0022] Im Folgenden wird die Erfindung anhand von Ausflihrungsbeispielen naher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1  ein Feuchtreinigungsgerat mit einer Reinigungseinrichtung,

Fig. 2  eine Explosionsdarstellung mit einer Schwingplatte, einer Tragerplatte und einem Reinigungselement,
Fig. 3  eine Unteransicht der Schwingplatte,

Fig. 4  einen vergroRerten Teilbereich der Schwingplatte,

Fig. 5 eine Schnittansicht der Schwingplatte mit daran angeordneter Tragerplatte und

Fig. 6  einen Langsschnitt gemaR der Linie VI in Fig. 5.

Beschreibung der Ausfiihrungsformen

[0023] Figur 1 zeigt ein Feuchtreinigungsgerat 2, welches hier als handgefiihrtes Feuchtreinigungsgerat 2 mit einem
Basisgerat 17 und einer als Vorsatzgerat ausgebildeten Reinigungseinrichtung 1 ausgestattet ist. Die Reinigungsein-
richtung 1 ist abnehmbar an dem Basisgeréat 17 gehalten. Das Basisgerat 17 weist einen Stiel 18 auf, welcher hier
beispielsweise teleskopierbar ausgebildet ist, so dass ein Nutzer des Feuchtreinigungsgerates 2 die Lange des Stiels
18 an seine Korpergrofe anpassen kann. An dem Stiel 18 ist des Weiteren ein Griff 19 angeordnet, an welchem der
Nutzer das Feuchtreinigungsgerat 2 wahrend eines Ublichen Wischbetriebs fiihren, das heil}t Gber eine zu reinigende
Flache schieben, kann. Wahrend des Wischbetriebs flihrt der Nutzer das Feuchtreinigungsgerat 2 Ublicherweise in
entgegengesetzte Bewegungsrichtungen lber die zu reinigende Flache. Dabei schiebt er das Feuchtreinigungsgerat 2
abwechselnd von sich weg bzw. zieht dieses zu sich hin. An dem Giriff 19 ist ein Schalter 20 angeordnet, welcher
beispielsweise dem An- und Ausschalten eines Motors des Feuchtreinigungsgeréates 2 dienen kann. Der Motor wird
Uber ein Elektrokabel 16 des Feuchtreinigungsgerates 2 mit Energie versorgt. Auf einer Gehduseoberseite der Reini-
gungseinrichtung 1 ist ein Betatigungsbereich 15 ausgebildet, namlich hier eine Trittflache, Giber welchen ein Nutzer der
Reinigungseinrichtung 1 eine Tragerplatte 4 mit einem Reinigungselement 5 von einer Schwingplatte 3 der Reinigungs-
einrichtung 1 16sen kann.

[0024] Die Reinigungseinrichtung 1 weist die in Figur 2 dargestellte Kombination aus einer Schwingplatte 3, einer
Tragerplatte 4 und einem Reinigungselement 5 auf. Die Schwingplatte 3 weist auf ihrer dargestellten Oberseite zentral
eine Rotationsachsenaufnahme 22 fiir eine Antriebsachse des Motors auf. Die Antriebsachse dient in Kombination mit
einem Exzenter einerseits zur Festlegung der Schwingplatte 3 an der Reinigungseinrichtung 1, und andererseits zum
Bewirken oszillierender Schwingbewegungen der Schwingplatte 3. Bezlglich des Exzenterantriebs der Schwingplatte
3 wird des Weiteren auf die Verdffentlichung EP 2 578 131 A1 verwiesen.

[0025] Die Schwingplatte 3 wird bevorzugt mit einer Oszillationsfrequenz von beispielsweise 1000 U/min bis hin zu
2000 U/min angetrieben. Diese Schwingbewegung der Schwingplatte 3 relativ zu einem Gehause der Reinigungsein-
richtung 1 Uberlagert sich wahrend eines Wischbetriebs mit einer Verlagerung des Feuchtreinigungsgerates 2 iber die
zu reinigende Flache durch einen Nutzer. Beide Bewegungen, das heillt sowohl die manuelle Verlagerungsbewegung
als auch die Schwingbewegung der Schwingplatte 3, erfolgen in derselben Ebene, ndmlich der Schwingungsebene der
Schwingplatte 3.

[0026] Das Reinigungselement 5 ist ein teilweise elastisch ausgebildetes Reinigungstuch, insbesondere ein Mikrofa-
sertuch. Dieses kann mit Hilfe von Reinigungselementbefestigungen 21, hier Klettverschliissen, an entsprechenden
Reinigungselementbefestigungen (nicht dargestellt) der Tragerplatte 4 befestigt werden.

[0027] ZurBefestigung der Tragerplatte 4 an der Schwingplatte 3 weisen diese korrespondierende Befestigungsmittel
6, 7 auf, wobei jeweils ein Befestigungsmittel 6 der Schwingplatte 3 und ein Befestigungsmittel 7 der Tragerplatte 4 zu
einem Befestigungsmittelpaar 8, 9 verbindbar sind. Das Befestigungsmittel 6 der Schwingplatte 3 ist ein relativ zu der
Schwingplatte 3 verlagerbares Rastelement 11 mit einem freien Endbereich 27. Das Rastelement 11 ist innerhalb einer
Fihrungseinrichtung 14 gefiihrt und mit der Riickstellkraft eines Federelementes 10 beaufschlagt. Die Fiihrungseinrich-
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tung 14 isthier nach der Art einer Fiihrungskulisse ausgebildet, innerhalb welcher das Rastelement 11 linear verschieblich
gehalten ist. Die Tragerplatte 4 weist korrespondierend zu dem Befestigungsmittel 6 der Schwingplatte 3 ein eine
Einflhrschrage 28 und einen Hinterschnitt 12 aufweisendes Aufnahmeelement 13 auf. Die Befestigungsmittel 6, 7 der
Schwingplatte 3 und der Tragerplatte 4 sind insofern korrespondierend zueinander ausgebildet, als das Rastelement
11 der Schwingplatte 3 bei Verbindung mit der Tragerplatte 4 an der Einfuhrschréage 28 des Aufnahmeelements 13
entlang gleitet und schlieRlich der Kontur des Aufnahmeelementes 13 folgend hinter dem Hinterschnitt 12 einrastet.
Dabei wirkt die Riickstellkraft des Federelementes 10 gegen das Aufnahmeelement 13. Das Rastelement 11 fihrt eine
Linearbewegung innerhalb der Fithrungseinrichtung 14 aus. Beim Offnen der Rastverbindung wandert das Rastelement
11 tendenziell in Richtung einer Plattenmitte, d. h. von dem Aufnahmeelement 13 weg. Beim SchlieBen bewegt sich
das Rastelement 11 nach Uberwinden der Einfiihrschrége 28 in entgegengesetzte Bewegungsrichtung innerhalb der
Fihrungseinrichtung 14, ndmlich nach auflen. Alternativ ware es auch mdglich, dass das Rastelement 11 auf einer
bogenférmigen Bahn einer Fiihrungskulisse 1auft. Bei einer Verbindung mit zwei solchen Befestigungsmittelpaaren 8,
9 weist mindestens ein Rastelement 11 eine permanente Vorspannung auf. Beim Entrasten des Rastelementes 11 aus
dem korrespondierenden Aufnahmeelement 13 hat das andere, noch verrastete Rastelement 11 eine verbleibende
Vorspannung, welche zum automatischen Trennen von Tragerplatte 4 und Schwingplatte 3 fiihrt. Die Rastelemente 11
fiihren einander entgegengesetzte Bewegungen aus. Beim Offnen der Rastverbindung bewegen sich die Rastelemente
11 aufeinander zu, wahrend sich diese beim SchlieRen der Rastverbindung voneinander weg bewegen, also jeweils in
entgegengesetzte Bewegungsrichtungen.

[0028] Die Schwingplatte 3 und die Tragerplatte 4 weisen zum Zwecke der korrekten Positionierung der Tragerplatte
4 an der Schwingplatte 3 des Weiteren korrespondierende Zentriermittel 23, 24 und Zentrieraufnahmen 25 (siehe Figur
3) auf. Die Zentriermittel 23, 24 sind an der Tragerplatte 4 ausgebildete Vorspriinge, welche in die Zentrieraufnahmen
25 der Schwingplatte 3 eingreifen kénnen. Um das Fiigen und Ldsen der Tragerplatte 4 relativ zu der Schwingplatte 3
zu erleichtern, insbesondere ein Verkanten zu verhindern, ist eine der Zentrieraufnahmen 25 so ausgestaltet, dass sich
ein Bewegungsspielraum in zumindest eine Bewegungsrichtung fiir das darin befindliche Zentriermittel 23, 24 ergibt.
[0029] Figur 3 zeigt eine Unterseite der Schwingplatte 3. Die dargestellte Seite der Schwingplatte 3 ist dabei diejenige,
die im verbundenen Zustand von Tragerplatte 4 und Schwingplatte 3 der Tragerplatte 4 zugewandt ist. Korrespondierend
zu den beiden Zentriermitteln 23, 24 der Tragerplatte 4 weist die Schwingplatte 3 die Zentrieraufnahmen 25 auf, in
welche jeweils eines der Zentriermittel 23, 24 eingeflihrt werden kann. Eine der Zentrieraufnahmen 25 weist dabei eine
Innenkontur auf, welche den gleichen Durchmesser aufweist, wie eine Aulenkontur der Zentriermittel 23, 24, so dass
das Zentriermittel 23, 24 ohne Spiel innerhalb dieser Zentrieraufnahme 25 gehalten werden kann. Die zweite Zentrier-
aufnahme 25 weist bezogen auf eine Raumrichtung eine gréRere Lange auf als der Durchmesser der Zentriermittel 23,
24, so dass grundsatzlich ein Bewegungsspielraum fiir das innerhalb dieser Zentrieraufnahme 25 aufgenommene Zen-
triermittel 23, 24 besteht. Durch diesen Bewegungsspielraum wird ein Verkanten wahrend des Filigens bzw. Losens von
Schwingplatte 3 und Tragerplatte 4 verhindert. Die Zentriermittel 23, 24 der Tragerplatte 4 und die Zentrieraufnahmen
25 der Schwingplatte 3 sind relativ zu der Rotationsachsenaufnahme 22 punktsymmetrisch angeordnet, so dass die
Tragerplatte 4 mit zwei verschiedenen Orientierungen an der Schwingplatte 3 befestigt werden kann, namlich mit zwei
um 180° um die Rotationsachsenaufnahme 22 rotierten Orientierungen. In Figur 3 ist die Schwingplatte 3 ohne daran
angeordnete Tragerplatte 4 abgebildet. In dieser Situation ist das Rastelement 11 der Rickstellkraft eines Federele-
mentes 10 folgend aus der Fiihrungseinrichtung 14 herausverlagert. Das Federelement 10 ist hier eine Torsionsfeder,
welche mit einem Schenkel an dem Gehause der Schwingplatte 3 und mit dem anderen Schenkel an dem Rastelement
11 befestigtist. Figur 4 zeigt einen vergréRerten Teilbereich der Schwingplatte 3 mitdaran angeordnetem Rastelement 11.
[0030] Figur 5 zeigt einen Schnitt durch die Schwingplatte 3 in einem mit der Tragerplatte 4 verbundenen Zustand.
Zur Ausrichtung sind die Zentriermittel 23, 24 der Tragerplatte 4 in die Zentrieraufnahmen 25 der Schwingplatte 3
eingefiihrt. Die Rastelemente 11 sind zur Befestigung der Schwingplatte 3 und der Tragerplatte 4 aneinander hinter die
korrespondierenden Hinterschnitte 12 der Aufnahmeelemente 13 geschnappt, wobei die Federelemente 10 in der ver-
rasteten Stellung der Rastelemente 11 eine Vorspannung aufweisen.

[0031] Figur 6 zeigt eines der Rastelemente 11 und eines der Aufnahmeelemente 13 in einem Langsschnitt geman
der in Figur 5 gezeigten Linie VI. In dem gezeigten Zustand ist das Rastelement 11 vollstédndig hinter dem Hinterschnitt
12 des Aufnahmeelementes 13 verrastet. Um in diese Stellung zu gelangen, rutscht das Rastelement 11 mit seinem
freien Endbereich wahrend der Verlagerung der Schwingplatte 3 relativ zu der Tragerplatte 4 an der Rastkurve des
Aufnahmeelementes 13 entlang. Dabei wird das Rastelement 11 im Bereich eines Scheitelpunktes 26 der Rastkurve
maximal in die Fihrungseinrichtung 14 hinein verlagert, wobei diese Verlagerung entgegen der Riickstellkraft des Fe-
derelementes 10 erfolgt. Sobald die Schwingplatte 3 tber den Scheitelpunkt 26 hinaus in die Tragerplatte 4 hinein
verlagert ist, wird das Rastelement 11 aufgrund der Rickstellkraft des Federelementes 10 wieder aus der Flihrungs-
einrichtung 14 hinaus verlagert, namlich hinter den von dem Aufnahmeelement 13 zur Verfligung gestellten Hinterschnitt
12. Dabei behalt das Federelement 10 eine Vorspannung.

[0032] Das Verbinden der Tragerplatte 4 mit der Reinigungseinrichtung 1, namlich der Schwingplatte 3, funktioniert
nun so, dass ein Nutzer die Tragerplatte 4 auf einer zu reinigenden Flache ablegt und die Reinigungseinrichtung 1 mit



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 3 449 794 A1

der Schwingplatte 3 dariber fiihrt, bis die Zentriermittel 23, 24 der Tragerplatte 4 in die Zentrieraufnahmen 25 der
Schwingplatte 3 eingreifen kénnen. Damit ist die Tragerplatte 4 relativ zu der Schwingplatte 3 justiert, so dass anschlie-
Rend eine Verrastung erfolgen kann. Im Weiteren driickt der Nutzer die Reinigungseinrichtung 1 unter Zuhilfenahme
der Gewichtskraft der Reinigungseinrichtung 1 auf die Tragerplatte 4, bis die korrespondierenden Befestigungsmittel 6,
7 der Tragerplatte 4 und der Schwingplatte 3 einrasten. Die Verrastung erfolgt dann im Einzelnen wie zuvor erlautert
unter Verlagerung des Rastelementes 11 entgegen der Rickstellkraft des Federelementes 10, bis das Rastelement 11
in das Aufnahmeelement 13 der Tragerplatte 4 einrastet.

[0033] Um die Tragerplatte 4 nun ausgehend von dem verrasteten Zustand von der Schwingplatte 3 I6sen zu kénnen,
kippt der Nutzer die Reinigungseinrichtung 1 in eine relativ zu der zu reinigenden Flache verkippte Stellung, eine soge-
nannte Sackkarrenstellung. Dabei ist die Tragerplatte 4 mit dem daran angeordneten Reinigungselement 5 von der zu
reinigenden Flache abgehoben und der Betatigungsbereich 15 befindet sich Gber einem Rad der Reinigungseinrichtung
1. Dadurch ist es mdglich, mittels eines Tritts auf den Betatigungsbereich 15 ein Betatigungselement innerhalb des
Gehauses der Reinigungseinrichtung 1 zu verschwenken, wodurch das Betatigungselement gegen die Tragerplatte 4
driickt und diese relativ zu der Schwingplatte 3 verlagert. Durch die Verlagerung der Tragerplatte 4 wird eines der
Befestigungsmittelpaare 8, 9 geldst, indem das entsprechende Rastmittel 11 aus dem Aufnahmeelement 13 herausge-
schwenkt wird. Dabei unterstiitzt die Vorspannung des Federelementes 10 ein Lésen des entsprechenden Befestigungs-
mittelpaares 8, 9, so dass die Schwingplatte 3 anschlieRend auch im Bereich des entsprechend anderen Befestigungs-
mittelpaares 8, 9 von der Tragerplatte 4 entfernt werden kann.

Liste der Bezugszeichen

1 Reinigungseinrichtung 26  Scheitelpunkt
2 Feuchtreinigungsgerat 27 Endbereich
3 Schwingplatte 28 Einfuhrschrage
4  Tragerplatte

5 Reinigungselement

6 Befestigungsmittel

7 Befestigungsmittel

8 Befestigungsmittelpaar

9 Befestigungsmittelpaar

10 Federelement

11 Rastelement

12 Hinterschnitt

13 Aufnahmeelement

14  Fihrungseinrichtung

15 Betatigungsbereich

16  Elektrokabel

17 Basisgerat

18  Stiel

19  Griff

20 Schalter

21 Reinigungselementbefestigung

22 Rotationsachsenaufnahme

23  Zentriermittel

24 Zentriermittel

25 Zentrieraufnahme

Patentanspriiche

1. Reinigungseinrichtung (1), insbesondere fiir ein Feuchtreinigungsgerat (2), mit einer motorisch angetriebenen
Schwingplatte (3) und einer mit der Schwingplatte (3) verbindbaren Tragerplatte (4) zur Aufnahme eines Reini-
gungselementes (5), wobei die Schwingplatte (3) und die Tragerplatte (4), bezogen auf einen miteinander verbun-
denen Zustand, an einander zugewandten Plattenseiten korrespondierende Befestigungsmittel (6, 7) aufweisen,
wobei ein Befestigungsmittel (6, 7) der Schwingplatte (3) und ein Befestigungsmittel (6, 7) der Tragerplatte (4) ein
Befestigungsmittelpaar (8, 9) bilden und wobei dariiber hinaus das Befestigungsmittelpaar (8, 9) einerseits ein



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 3 449 794 A1

entgegen einer Ruckstellkraft eines Federelementes (10) verlagerbares Rastelement (11), und andererseits ein
einen Hinterschnitt (12) aufweisendes Aufnahmeelement (13) zur Aufnahme des Rastelementes (11) aufweist,
dadurch gekennzeichnet, dass in einer Draufsicht auf die zugewandten Plattenseiten auf einer Plattenseite ein
Endbereich (27) des Rastelementes (11) und auf der anderen Plattenseite eine Einfihrschrage (28) des das Ras-
telement (11) zu dem Befestigungsmittelpaar (8, 9) erganzenden Aufnahmeelementes (13) freiliegt und dass in
einem aneinander befestigten Zustand der Schwingplatte (3) und der Tragerplatte (4) in einem Vertikalschnitt senk-
recht zu einer Schwingebene der Schwingplatte (3) das Aufnahmeelement (13) das Rastelement (11) aulRenseitig
umgreift.

Reinigungseinrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das dem Rastelement (11) zugeord-
nete Federelement (10) eine Torsionsfeder ist.

Reinigungseinrichtung (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Rastelement (11) und das
Federelement (10) einteilig ausgebildet sind, insbesondere als federelastisches Rastelement (11) ausgebildet sind.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der freie
Endbereich (27) des Rastelementes (11) ein rotierbar gelagertes Rotationselement aufweist, welches bei Verbinden
des Rastelementes (11) und des Aufnahmeelementes (13) rotiert.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schwingplatte (3) und die Tragerplatte (4) mindestens zwei Befestigungsmittelpaare (8, 9) aufweisen, wobei zwei
Befestigungsmittelpaare (8, 9) bezogen auf eine Langserstreckung der Schwingplatte (3) bzw. Tragerplatte (4) an
gegenuberliegenden Endbereichen der Schwingplatte (3) bzw. Tragerplatte (4) angeordnet sind.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Ras-
telement (11) entlang und relativ zu einer linearen oder bogenférmigen Fiihrungseinrichtung (14) der Schwingplatte
(3) oder Tragerplatte (4) verlagerbar ist.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Fe-
derelement (10) bei mit dem Aufnahmeelement (13) verrastetem Zustand des Rastelementes (11) zumindest teil-
weise gespannt ist.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Ras-
telement (11) an der Schwingplatte (3) angeordnet ist, und dass das Aufnahmeelement (13) an der Tragerplatte (4)
angeordnet ist.

Reinigungseinrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass einem
Befestigungsmittelpaar (8, 9) ein Betatigungselement zugeordnet ist, welches infolge einer Betatigung gegen die
Tragerplatte (4) verlagerbar ist, um diese von der Schwingplatte (3) zu I6sen.
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