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Description

Domaine technique et état de l’art

[0001] L’invention concerne un chronomètre mécani-
que de marine, comprenant une montre généralement
de grand format destinée à conserver le temps sur les
bateaux. De manière connue, une telle montre com-
prend, dans un boîtier, un mouvement mécanique en-
traîné par un barillet, une telle montre est fixée à un sup-
port par l’intermédiaire d’une suspension à cardan de
sorte que la montre est inclinable dans toutes les direc-
tions par rapport au support. La suspension à cardan
assure ainsi à la montre et plus précisément à l’oscillateur
de la montre une position horizontale quels que soient
les mouvements du bateau. Une suspension à cardan
est toutefois fragile et supporte assez mal les déplace-
ments, les chocs, notamment du fait du poids de la mon-
tre qu’elle porte. Également, un chronomètre de marine
doit pouvoir être utilisé dans des conditions climatiques
difficiles et doit en particulier résister à l’eau. Ainsi, de
manière connue, la montre est équipée d’un boîtier étan-
che à l’eau. Le remontage du barillet du chronomètre
nécessite toutefois une intervention manuelle depuis
l’extérieur du boîtier de la montre.
[0002] La publication de brevet D1 = CH2960 décrit un
boîtier pour un chronomètre de marine avec un méca-
nisme de remontage mécanique. Sur l’axe de fusée est
fixé un pignon F de dents à rochet. Sur le prolongement
de cet axe, au fond du boîtier, est monté un pignon de
remontage F’ de taillage semblable monté coulissant
pour engrener avec le pignon F en position de remonta-
ge. A l’extérieur du boîtier, une roue dentée D est montée
sur l’axe du pignon de remontage F’, ladite roue dentée
étant couplée à un pignon conique C fixé à une extrémité
d’une tige de remontoir. (les références sont ici celles de
la fig. 1 de D1). L’étanchéité de la zone où l’axe portant
le pignon de remontage traverse le boîtier de la montre
est généralement assurée par un joint d’étanchéité ; cet-
te étanchéité n’est toutefois pas toujours garantie quelles
que soient les conditions d’utilisation. Notamment, lors
d’une mise à l’heure ou d’un remontage, l’efficacité du
joint d’étanchéité est diminuée lors de la translation de
l’axe portant le pignon F’ de remontage. Au surplus, un
système de remontage tel que celui décrit dans D1 est
peu fiable du fait d’un glissement possible entre la roue
dentée D et la roue d’entraînement C conique.
[0003] On connait également du document CH 89275
un chronomètre de marine monté pivotant selon un pre-
mier axe dans un anneau de support. Ce chronomètre
comprend pour le remontage du barillet un organe de
commande de remontage positionné à l’extérieur de la
boite. L’organe de commande de remontage est solidaire
d’une roue dentée qui engrène avec une denture solidai-
re d’une douille montée dans le fond de la boite. Lors du
montage du mouvement dans la boite, l’axe de barillet
vient se positionner dans la douille et peut être comman-
dé par l’organe de commande.

Description de l’invention

[0004] La présente demande de brevet propose un
nouveau chronomètre de marine, ne présentant pas au
moins un des inconvénients des chronomètres de marine
connus tels qu’exposés ci-dessus.
[0005] Plus précisément, la présente invention propo-
se un chronomètre de marine comprenant une montre
montée sur un support, par exemple montée inclinable
par rapport au support par l’intermédiaire d’une suspen-
sion à cardan ; la montre comprend, dans un boîtier, un
mouvement mécanique entraîné par un barillet ; la mon-
tre comprend également un organe de commande de
remontage en prise avec un rouage de remontage du
barillet.
[0006] Le chronomètre selon l’invention est caractéri-
sé en ce que l’organe de commande de remontage com-
prend un rouage de commande de remontage positionné
à l’extérieur de la montre, solidaire d’un axe traversant
une paroi du boîtier par l’intermédiaire d’un palier, ledit
axe traversant étant en prise avec le rouage de remon-
tage du barillet.
[0007] Le palier autorise la rotation de l’organe de com-
mande de remontage, notamment pour permettre le re-
montage du barillet, mais interdit tout déplacement en
translation de l’axe traversant la paroi du boîtier de la
montre. Les conditions d’étanchéité au niveau du palier
sont ainsi les mêmes, que le moyen de remontage soit
en position de repos ou en position de remontage. Par
ailleurs, comme le rouage de commande de remontage
est positionné à l’extérieur du boîtier, il peut être couplé
à un moyen de remontage sans intervention à l’intérieur
du boîtier ; l’étanchéité est ainsi maîtrisée.
[0008] Le palier peut comprendre, sur une paroi inté-
rieure, au moins une gorge dans laquelle est logé un joint
améliorant l’étanchéité du boîtier. Le joint est par exem-
ple un joint torique. Lors d’un remontage, le joint est sou-
mis uniquement à des efforts radiaux dus aux rotations
l’axe traversant de l’organe de commande de remontage,
mais pas à des efforts latéraux de sorte que le joint ne
peut pas être déplacé ou déformé. L’étanchéité du boîtier
est ainsi parfaitement maintenue, y compris pendant le
remontage du barillet.
[0009] Le chronomètre selon l’invention comprend
également un moyen de couplage comprenant un rouage
de couplage mobile entre une position de couplage où
le rouage de commande de remontage de la montre et
le rouage de couplage sont couplés mécaniquement et
une position de repos où le rouage de commande de
remontage de la montre est indépendant du moyen de
couplage. Ainsi réalisé, le moyen de couplage permet de
ne pas déplacer en translation l’organe de commande
de remontage lié au barillet, par exemple pour un remon-
tage du barillet.
[0010] Selon un mode de réalisation, le moyen de cou-
plage comprend également un axe de maintien et un
mécanisme de levage pour coulisser le rouage de cou-
plage le long de l’axe de maintien entre la position de
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couplage et la position de repos. Le mécanisme de le-
vage peut être par exemple de type ciseaux et peut être
par exemple actionné manuellement par un levier.
[0011] De préférence, l’organe de commande de re-
montage et le moyen de couplage sont positionnés sous
le boîtier de la montre de sorte que, lorsque le rouage
de couplage est en position de couplage, la montre est
en appui sur le moyen de couplage. Ainsi, en position de
couplage, le rouage de couplage et son axe de maintien
supportent le poids de la montre. Si de plus la montre
est montée mobile, par exemple inclinable sur une sus-
pension à cardan, la montre est immobilisée en appui
sur l’organe d’entraînement. La montre est donc ver-
rouillée en position concentrique à l’axe central du boîtier,
position verrouillée qui évite les mouvements désordon-
nés de la montre lors de transports, hors fonction de gar-
de temps sur un bateau.
[0012] Le chronomètre peut également comprendre
un moyen de remontage comprenant un mécanisme
d’entraînement en rotation du rouage de couplage, pour
permettre à un utilisateur de remonter le barillet.
[0013] En complément, le moyen de remontage peut
comprendre un mécanisme de débrayage adapté pour
isoler le moyen de couplage du mécanisme d’entraîne-
ment en rotation lorsque le barillet a atteint une position
remontée. Ceci permet d’éviter de casser la montre et /
ou le moyen de remontage en cas d’effort excessif de
l’utilisateur.

Brève description des figures

[0014] L’invention sera mieux comprise, et d’autres ca-
ractéristiques et avantages de l’invention apparaîtront à
la lumière de la description qui suit d’exemples de réali-
sation d’un chronomètre selon l’invention. Ces exemples
sont donnés à titre non limitatif. La description est à lire
en relation avec les dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective du chronomè-
tre,

- la figure 2 est une vue en coupe des éléments es-
sentiels d’un chronomètre selon l’invention, moyen
de remontage en position de remontage et boîtage
enlevé, et

- les figures 3-5 sont des vues en perspective ou en
coupe des éléments essentiels d’un chronomètre
selon l’invention, moyen de couplage en position de
repos et boîtage enlevé.

Description d’un mode de réalisation de l’invention

[0015] Comme dit précédemment, l’invention concer-
ne un chronomètre de marine comprenant une montre
10 montée sur un support 1. Sur la fig. 1, la montre est
montée inclinable par rapport au support par l’intermé-
diaire d’une suspension à cardan et est installée dans

un boîtage 1. Dans l’exemple représenté, la montre 10
comprend un boîtier 11 en forme de portion de sphère,
boîtier dans lequel est logé un mouvement horloger mé-
canique classique de la montre dont les moyens moteurs,
connus, sont formés par un barillet B en prise avec un
rouage de remontage Ba. Le boîtier 11 est fermé classi-
quement de manière étanche par une glace sous laquelle
sont positionnés un cadran et des aiguilles (fig. 1), ainsi
que le mouvement horloger. La suspension à cardan de
la montre 10, également connue en soi, est représentée
simplement par un anneau 12 de suspension ; les
liaisons mécaniques entre l’anneau 12 et le support ne
sont pas détaillées par souci de clarté des figures.
[0016] La montre selon l’invention comprend égale-
ment un organe de commande 13 de remontage com-
prenant un rouage de commande de remontage 14 po-
sitionné à l’extérieur de la montre. Selon le mode de réa-
lisation représenté, le rouage de commande de remon-
tage 14 comprend un flasque 14a, et une pluralité de
dents 14b taillées sur une face de dessous du flasque
14 du rouage de commande de remontage. Le rouage
14 est solidaire d’un axe 15 traversant une paroi du boîtier
11 par l’intermédiaire d’un palier 11a ; et l’axe traversant
15 est en prise avec le rouage de remontage (Ba) du
barillet. Dans l’exemple représenté, le palier 11a com-
prend, sur une paroi intérieure, deux gorges dans les-
quelles sont logés deux joints 11b toriques complétant
l’étanchéité du boîtier 11 au niveau de l’axe 15.
[0017] Le chronomètre selon l’invention comprend
également un moyen de couplage 20 comprenant un
rouage de couplage 21 mobile entre :

- une position de couplage où le rouage de commande
de remontage 14 de la montre et le rouage de cou-
plage sont couplés mécaniquement et

- une position de repos où le rouage de commande
de remontage 14 est indépendant du moyen de re-
montage.

[0018] Selon le mode de réalisation représenté, le
rouage de couplage 21 comprend un flasque 21a et une
pluralité de dents 21b taillées sur une face de dessus du
flasque 21a du rouage de couplage 21 et agencées de
sorte que le rouage de couplage 21 puisse entraîner en
rotation le rouage de commande de remontage 14 (cou-
plage mécanique par crabotage) lorsque le rouage de
couplage est en position de remontage. Le moyen de
couplage 20 comprend également un axe de maintien
22 et un mécanisme de levage 30 pour coulisser le roua-
ge de couplage 21 le long de l’axe de maintien 22 entre
la position de couplage et la position de repos.
[0019] Dans l’exemple représenté, l’organe de com-
mande de remontage 13 et le moyen de couplage 20
sont positionnés sous le boîtier de la montre de sorte
que, lorsque le rouage de couplage est en position de
couplage, la montre est en appui sur l’organe d’entraî-
nement 20.
[0020] Dans l’exemple représenté, le mécanisme de
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levage 30 est de type ciseaux (figs. 3-4), susceptible
d’être mis en mouvement manuellement par un utilisa-
teur via un levier 33. Le mécanisme 30 comprend ici qua-
tre paires de bielles (figs. 2-4). Chaque paire de bielles
comprend deux bielles 34, 35 associées en ciseaux et
les paires de bielle sont associées deux à deux. Une
bielle 34 comprend un pied articulé par une liaison pivot
avec le support 1 et une tête articulée par une liaison
pivot avec une tête d’une bielle 35 associée ; la dite bielle
35 associée comprend également un pied articulé mé-
caniquement par une liaison pivot 35a avec le tube de
liaison 21a du berceau et avec un pied d’une autre bielle
35 d’une paire de bielles associées. Le levier 33 a quant
à lui dans l’exemple représenté comporte deux côtés
avec une forme sensiblement en T ; une extrémité libre
d’un grand côté du levier forme un manche 37 de
préhension ; les deux extrémités 36a, 36b du petit côté
38 forment des butées et sont un élément esthétique;
une butée 36a en position de repos et l’autre butée 36b
en position de maintien et / ou de remontage. Au repos,
chaque paire de bielles 34, 35 forme un ciseau fermé
(fig. 3-4). Une traction / rotation sur le manche 37 du
levier entraîne l’ouverture simultanée des paires de biel-
les, entraînant le rouage 21 en translation selon la direc-
tion de l’axe de maintien 22 jusqu’à la position de
maintien : l’organe de commande de remontage 13 est
alors en appui sur l’organe d’entraînement 20 compre-
nant le rouage 21 la montre n’est donc plus seulement
en appui sur la suspension à cardan et est ainsi immo-
bilisée.
[0021] Sur les figures, le moyen de couplage 20 com-
prend un rouage de liaison 22a ; le moyen de remontage
quant à lui comprend un mécanisme d’entraînement en
rotation du moyen de couplage 20 et un mécanisme de
débrayage adapté pour isoler le moyen de couplage 20
du mécanisme d’entraînement en rotation lorsque le ba-
rillet a atteint une position remontée. Le mécanisme de
mise en rotation 40 représenté fig. 5 comprend :

- un axe de mise en mouvement 41 dont une extrémité
libre 41a est adaptée à recevoir un dispositif d’en-
traînement manuel tel qu’une clé, une manivelle, une
molette, une couronne, ou un dispositif d’entraîne-
ment à assistance électrique,

- un organe d’entraînement 43 comprenant un rouage
43a en prise avec le rouage de liaison 22a et un
pignon crabot 43b, ledit organe d’entraînement 43
étant monté rotatif sur l’axe de mise en mouvement
41,

- un pignon de débrayage 45 complémentaire du pi-
gnon crabot 43a et maintenu en prise avec le pignon
crabot 43b par un moyen de rappel élastique 46, le
pignon crabot 43b ; le pignon de débrayage 45 et le
moyen de rappel élastique 46 forment ensemble le
mécanisme de débrayage du moyen de remontage.

[0022] Le moyen de remontage du chronomètre selon
le mode de réalisation représenté sur les figures est uti-

lisé de la manière suivante. En position de repos (figs.
3-4), l’organe d’entraînement 20 repose sur le support 1
et est éloigné de la montre ; l’organe de commande de
remontage 13 de la montre et l’organe d’entraînement
20 sont éloignés les uns des autres de sorte qu’il n’y a
pas de couplage mécanique entre eux ; la montre est
ainsi libre de mouvement sur la suspension à cardan.
[0023] Lorsque l’utilisateur tire sur le manche 37 du
levier 33, l’organe d’entraînement 20 est levé par le mé-
canisme de levage 30 ; lorsque le rouage d’entraînement
21 de l’organe 20 arrive en contact avec l’organe de com-
mande de remontage 13 de la montre, et plus précisé-
ment avec le rouage de commande de remontage 14, le
rouage 21 fait pivoter le rouage 14 et la montre jusqu’à
la position de remontage où l’axe du rouage 21 et l’axe
du rouage 14 de la montre sont alignés. Le couplage
mécanique entre le rouage 21 et le rouage 14 est maxi-
mal, la montre repose sur le rouage 21 de sorte que la
suspension à cardan est soulagée du poids de la montre.
La montre est ainsi immobilisée sur le moyen de coupla-
ge 20, par exemple pour être transportée ou remontée.
[0024] Par ailleurs, comme le rouage de liaison 22a
est en prise avec le rouage d’entraînement 43a, le rouage
21 est en prise avec le rouage de couplage 43a de sorte
qu’une rotation d’une clé à l’extrémité libre 41a de l’axe
41 entraîne en rotation le rouage de couplage 43a, qui
entraîne à son tour en rotation le rouage de liaison 22a,
l’axe de maintien 22 et le rouage d’entraînement 21. A
son tour, le rouage d’entraînement 21 entraîne en rota-
tion l’organe de commande de remontage 13 par cou-
plage mécanique, ce qui permet de remonter le barillet
de la montre.
[0025] Dans l’exemple qui vient d’être décrit un méca-
nisme du type ciseaux est utilisé pour lever et abaisser
le moyen d’entraînement 20 mais il est bien entendu que
selon des variantes d’autres type de mécanismes de le-
vage peuvent être envisagés, à titre d’exemple on pour-
rait prévoir un mécanisme du type genou simple ou à
deux bielles ou encore un mécanisme du type presse à
genoux ou encore un système à vérins par exemple des
vérins à vis télescopique ou non. De tels mécanismes
sont décrits notamment aux pages 144 et 145 de l’ouvra-
ge intitulé « Des Mécanismes Elémentaires » édité par
Decoopman, No ISBN 97823650027.

NOMENCLATURE

[0026]

1 boîtage, support
10 Montre

B barillet
Ba rouage de remontage du barillet

11 boîtier
11a paroi traversée du boîtier
11b joints

12 suspension
13 organe de commande de remontage
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14 rouage de l’organe de commande de remon-
tage
14a flasque
14b dents du rouage de l’organe de commande
15 axe traversant

20 moyen de couplage
21 rouage de couplage
21b dents du rouage de couplage

21a flasque
22 axe de maintien

22a rouage de liaison
30 mécanisme de levage

33 levier
34, 35 bielles d’une paire de bielles formant ci-
seaux.
35a liaison mécanique entre deux bielles 35
37 manche de préhension du levier 33
36 petit côté du levier
36a, 36b extrémités formant butées

40 mécanisme d’entraînement en rotation du moyen
de couplage 20
41 axe de mise en mouvement
41a extrémité libre de 41
43 organe d’entraînement
43a rouage
43b pignon crabot
45 pignon de débrayage
46 moyen de rappel élastique

Revendications

1. Chronomètre de marine comprenant une montre
(10) montée sur un support (30), par exemple mon-
tée inclinable par rapport au support par l’intermé-
diaire d’une suspension à cardan (12), la montre
comprenant, dans un boîtier (11), un mouvement
horloger mécanique entraîné par un barillet (B), la
montre comprenant également un organe de com-
mande de remontage (13) en prise avec un rouage
de remontage (Ba) du barillet, dans lequel le chro-
nomètre comprend également un moyen de coupla-
ge (20) comprenant un rouage de couplage (21) mo-
bile entre :

- une position de couplage où l’organe de com-
mande de remontage (13) de la montre est cou-
plé mécaniquement avec le moyen de couplage
et
- une position de repos où l’organe de comman-
de de remontage (13) est indépendant du
moyen de couplage, caractérisé en ce que l’or-
gane de commande de remontage (13) com-
prend un rouage de commande de remontage
(14) positionné à l’extérieur de la montre, soli-
daire d’un axe (15) traversant une paroi du boî-
tier (11) par l’intermédiaire d’un palier (11a), ledit
axe traversant (15) étant en prise avec le rouage

de remontage (Ba) du barillet.

2. Chronomètre selon la revendication 1 dans laquelle
le palier (11a) comprend, sur une paroi intérieure,
au moins une gorge dans laquelle est logé un joint
(11b).

3. Chronomètre selon la revendication 1 ou 2 dans
lequel :

- le rouage de commande de remontage (14)
comprend un flasque (14a), et une pluralité de
dents (14b) taillées sur une face de dessous du
flasque (14) du rouage de commande de remon-
tage, et
- le rouage de couplage (21) comprend un flas-
que (21a) et une pluralité de dents (21b) taillées
sur une face de dessus du flasque du rouage
de couplage et agencées de sorte que le rouage
de couplage (21) puisse entraîner en rotation le
rouage de commande de remontage (14) lors-
que l’organe de couplage est en position de cou-
plage.

4. Chronomètre selon l’une des revendications 1 à 3
dans lequel le moyen de couplage (20) comprend
également un axe de maintien (22) et un mécanisme
de levage (30) pour coulisser le rouage de couplage
(21) le long de l’axe de maintien (22) entre la position
de couplage et la position de repos.

5. Chronomètre selon l’une des revendications 1 à 4
dans lequel l’organe de commande de remontage
(13) et le moyen de couplage (20) sont positionnés
sous le boîtier de la montre de sorte que, lorsque le
moyen de couplage est en position de couplage, la
montre est en appui sur le moyen de couplage (20).

6. Chronomètre selon l’une des revendications 1 à 5,
comprenant également un moyen de remontage
comprenant un mécanisme d’entraînement en rota-
tion (40) du moyen de couplage (20).

7. Chronomètre selon la revendication précédente,
dans lequel le moyen de remontage comprend éga-
lement un mécanisme de débrayage adapté pour
isoler le moyen de couplage (20) du mécanisme de
mise en rotation lorsque le barillet a atteint une po-
sition remontée.

8. Chronomètre selon l’une des revendications 6 à 7
dans lequel le moyen de couplage (20) comprend
un rouage de liaison (22a), et dans lequel le méca-
nisme d’entraînement en rotation (40) comprend :

- un axe de mise en mouvement (41) dont une
extrémité libre (41a) est adaptée à recevoir un
dispositif d’entraînement manuel tel qu’une clé,
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une manivelle, une couronne, ou un dispositif
d’entraînement à assistance électrique,
- un organe d’entraînement (43) comprenant un
rouage (43a) en prise avec le rouage de liaison
(22a) et un pignon crabot (43b), ledit organe de
couplage (43) étant monté rotatif sur l’axe de
mise en mouvement (41),
- un pignon d’entraînement (45) complémentai-
re du pignon crabot (43a) et maintenu en prise
avec le pignon crabot (43b) par un moyen de
rappel élastique (46), le pignon crabot (43b),
- le pignon d’entraînement (45) et le moyen de
rappel élastique (46) formant ensemble le mé-
canisme de débrayage du moyen de remonta-
ge.

Patentansprüche

1. Marinechronometer, der eine Uhr (10) umfasst, die
auf einem Träger (30) montiert ist, zum Beispiel mit-
tels einer kardanischen Aufhängung (12) neigbar in
Bezug auf den Träger montiert ist, wobei die Uhr in
einem Gehäuse (11) ein mechanisches Uhrwerk
umfasst, das von einem Federhaus (B) angetrieben
wird, wobei die Uhr ebenfalls ein Aufzugsteuerungs-
organ (13) umfasst, das mit einem Aufzugräderwerk
(Ba) des Federhauses in Eingriff steht, wobei der
Chronometer ebenfalls ein Kopplungsmittel (20) um-
fasst, das ein Kopplungsräderwerk (21) umfasst,
welches beweglich ist zwischen:

- einer Kopplungsstellung, in der das Aufzug-
steuerungsorgan (13) der Uhr mechanisch mit
dem Kopplungsmittel gekoppelt ist, und
- einer Ruhestellung, in der das Aufzugsteue-
rungsorgan (13) vom Kopplungsmittel unabhän-
gig ist, dadurch gekennzeichnet, dass das
Aufzugsteuerungsorgan (13) ein mittels eines
Lagers (11a) fest mit einer durch eine Wand des
Gehäuses (11) hindurchgehende Achse (15)
verbundenes Aufzugsteuerungsräderwerk (14)
umfasst, das außerhalb der Uhr angeordnet ist,
wobei die durchgehende Achse (15) mit dem
Aufzugräderwerk (Ba) des Federhauses in Ein-
griff steht.

2. Chronometer nach Anspruch 1, wobei das Lager
(11a) an einer Innenwand mindestens eine Kehle
umfasst, in der eine Dichtung (11b) untergebracht
ist.

3. Chronometer nach Anspruch 1 oder 2, wobei:

- das Aufzugsteuerungsräderwerk (14) einen
Flansch (14a) und eine Vielzahl von Zähnen
(14b) umfasst, die in eine Unterseite des Flan-
sches (14) des Aufzugsteuerungsräderwerks

gefräst sind, und
- das Kopplungsräderwerk (21) einen Flansch
(21a) und eine Vielzahl von Zähnen (21b) um-
fasst, die in eine Oberseite des Flansches des
Kopplungsräderwerks gefräst und so eingerich-
tet sind, dass das Kopplungsräderwerk (21) das
Aufzugsteuerungsräderwerk (14) drehend an-
treiben kann, wenn sich das Kopplungsorgan in
Kopplungsstellung befindet.

4. Chronometer nach einem der Ansprüche 1 bis 3, wo-
bei das Kopplungsmittel (20) ebenfalls eine Hal-
teachse (22) und einen Hebemechanismus (30) um-
fasst, um das Kopplungsräderwerk (21) zwischen
der Kopplungsstellung und der Ruhestellung entlang
der Halteachse (22) zu verschieben.

5. Chronometer nach einem der Ansprüche 1 bis 4, wo-
bei das Aufzugsteuerungsorgan (13) und das Kopp-
lungsmittel (20) so unter dem Gehäuse der Uhr an-
geordnet sind, dass die Uhr auf dem Kopplungsmittel
(20) aufliegt, wenn sich das Kopplungsmittel in
Kopplungsstellung befindet.

6. Chronometer nach einem der Ansprüche 1 bis 5, das
ebenfalls ein Aufzugmittel umfasst, das einen Dreh-
antriebsmechanismus (40) des Kopplungsmittels
(20) umfasst.

7. Chronometer nach dem vorstehenden Anspruch,
wobei das Aufzugmittel ebenfalls einen Auskupp-
lungsmechanismus umfasst, der dafür geeignet ist,
das Kopplungsmittel (20) vom Drehübertragungs-
mechanismus zu trennen, wenn das Federhaus eine
aufgezogene Stellung erreicht hat.

8. Chronometer nach einem der Ansprüche 6 bis 7, wo-
bei das Kopplungsmittel (20) ein Verbindungsräder-
werk (22a) umfasst, und wobei der Drehantriebsme-
chanismus (40) umfasst:

- eine Bewegungsübertragungsachse (41), von
der ein freies Ende (41a) geeignet ist, eine ma-
nuelle Antriebsvorrichtung wie etwa einen
Schlüssel, eine Kurbel, eine Krone oder eine
elektrisch unterstützte Antriebsvorrichtung auf-
zunehmen,
- ein Antriebsorgan (43), das ein mit dem Ver-
bindungsräderwerk (22a) in Eingriff stehendes
Räderwerk (43a) und ein Klauenrad (43b) um-
fasst, wobei das Kopplungsorgan (43) drehbar
auf der Bewegungsübertragungsachse (41)
montiert ist,
- ein Antriebsritzel (45), das mit dem Klauenrad
(43a) komplementär ist und von einem elasti-
schen Rückstellmittel (46) mit dem Klauenrad
(43b) in Eingriff gehalten wird, wobei das Klau-
enrad (43b),
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- das Antriebsritzel (45) und das elastische
Rückstellmittel (46) zusammen den Auskupp-
lungsmechanismus für das Aufzugmittel bilden.

Claims

1. Marine chronometer comprising a clock (10) mount-
ed on a support (30), for example mounted so that
it can be inclined with respect to the support by
means of a gimbal mounting (12), the clock compris-
ing, inside a case (11), a mechanical clock move-
ment driven by a barrel (B), the clock also comprising
a rewinding control member (13) engaged with a re-
winding geartrain (Ba) for rewinding the barrel,
wherein the chronometer further comprises a cou-
pling means (20) comprising a coupling geartrain
(21) able to move between:

- a coupling position in which the rewinding con-
trol member (13) of the clock is mechanically
coupled to the coupling means, and
- a rest position in which the rewinding control
member (13) is independent of the coupling
means, characterized in that the rewinding
control member (13) comprises a rewinding con-
trol geartrain (14) positioned on the outside of
the clock, secured to a spindle (15) passing
through a wall of the case (11) via a bearing
(11a), the said through-spindle (15) being en-
gaged with the barrel rewinding geartrain (Ba).

2. Chronometer according to Claim 1, wherein the
bearing (11a) comprises, on an interior wall, at least
one groove in which a seal (11b) is housed.

3. Chronometer according to Claim 1 or 2, wherein :

- the rewinding control geartrain (14) comprises
a flange (14a) and a plurality of teeth (14b) cut
into an underside face of the flange (14) of the
rewinding control geartrain, and
- the coupling geartrain (21) comprises a flange
(21a) and a plurality of teeth (21b) cut into a top
face of the coupling geartrain flange and ar-
ranged in such a way that the coupling geartrain
(21) can drive the rotation of the rewinding con-
trol geartrain (14) when the coupling member is
in the coupling position.

4. Chronometer according to one of Claims 1 and 3,
wherein the coupling means (20) also comprises a
retaining spindle (22) and a lifting mechanism (30)
for sliding the coupling geartrain (21) along the re-
taining spindle (22) between the coupling position
and the rest position.

5. Chronometer according to one of Claims 1 to 4,

wherein the rewinding control member (13) and the
coupling means (20) are positioned under the clock
case in such a way that, when the coupling means
is in the coupling position, the clock is resting on the
coupling means (20).

6. Chronometer according to one of Claims 1 to 5, also
comprising a rewinding means comprising a mech-
anism for driving the rotation (40) of the coupling
means (20).

7. Chronometer according to the preceding claim,
wherein the rewinding means also comprises a re-
lease mechanism designed to isolate the coupling
means (20) from the rotation mechanism when the
barrel has reached a rewound position.

8. Chronometer according to one of Claims 6 to 7,
wherein the coupling means (20) comprises a con-
necting geartrain (22a) and wherein the rotational
drive mechanism (40) comprises :

- a starting spindle (41) a free end (41a) of which
is designed to accept a manual-drive device
such as a key, a crank, a crown, or an electrically
assisted drive device,
- a drive member (43) comprising a geartrain
(43a) in mesh with the connecting geartrain
(22a) and a claw-coupling pinion (43b), the said
coupling member (43) being mounted with the
ability to rotate on the starting spindle (41),
- a drive pinion (45) that complements the claw-
coupling pinion (43a) and is kept in mesh with
the claw-coupling pinion (43b) by the elastic re-
turn means (46), the claw-coupling pinion (43b),
- the drive pinion (45) and the elastic return
means (46) which together form the release
mechanism of the rewinding means.

11 12 



EP 3 460 586 B1

8



EP 3 460 586 B1

9



EP 3 460 586 B1

10



EP 3 460 586 B1

11

RÉFÉRENCES CITÉES DANS LA DESCRIPTION

Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement à aider le lecteur et ne fait pas partie du document
de brevet européen. Même si le plus grand soin a été accordé à sa conception, des erreurs ou des omissions ne peuvent
être exclues et l’OEB décline toute responsabilité à cet égard.

Documents brevets cités dans la description

• CH 89275 [0003]


	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	références citées

