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(54) FEUCHTREINIGUNGSEINRICHTUNG ZUR REINIGUNG EINER FLACHE

(57)  Die Erfindung betrifft eine Feuchtreinigungsein-
richtung (1) mit einem Reinigungselement (2) zur me-
chanischen Feuchtreinigung einer zu reinigenden Flache
(3) und einem die Feuchtreinigungseinrichtung (1) ge-
genuber der Flache (3) abstiitzenden Gerateteilbereich
(4), wobei die Feuchtreinigungseinrichtung (1) eine Ver-
lagerungseinrichtung (5) aufweist, welche eingerichtet
ist, in Abhangigkeit von einem Fortbewegungszustand
und/oder einem Fehlerstatus der Feuchtreinigungsein-
richtung (1) automatisch eine Verlagerung des Reini-
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gungselementes (2) relativ zu dem Gerateteilbereich (4),
oder umgekehrt, zu veranlassen, so dass das Reini-
gungselement (2) von einer auf die Flache (3) abgesenk-
ten Gebrauchsstellung in eine von der Flache (3) abge-
hobene Distanzstellung verlagerbar ist. Es wird vorge-
schlagen, dass der Verlagerungseinrichtung (5) eine De-
tektionseinrichtung (6) zugeordnet ist, welche eingerich-
tet ist, einen Stillstand der Feuchtreinigungseinrichtung
(1) von einer Fortbewegung der Feuchtreinigungsein-
richtung (1) zu unterscheiden.
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Beschreibung

Gebiet der Technik

[0001] Die Erfindung betrifft eine Feuchtreinigungsein-
richtung mit einem Reinigungselement zur mechani-
schen Feuchtreinigung einer zu reinigenden Flache und
einem die Feuchtreinigungseinrichtung gegenuber der
Flache abstiitzenden Gerateteilbereich, wobei die
Feuchtreinigungseinrichtung eine Verlagerungseinrich-
tung aufweist, welche eingerichtet ist, in Abhangigkeit
von einem Fortbewegungszustand und/oder einem Feh-
lerstatus der Feuchtreinigungseinrichtung automatisch
eine Verlagerung des Reinigungselementes relativ zu
dem Gerateteilbereich, oder umgekehrt, zu veranlassen,
so dass das Reinigungselement von einer auf die Flache
abgesenkten Gebrauchsstellung in eine von der Flache
abgehobene Distanzstellung verlagerbar ist.

[0002] Des Weiteren betrifft die Erfindung ein Set aus
einer Feuchtreinigungseinrichtung der vorgenannten Art
und einer Basisstation zum Aufladen eines Akkumulators
der Feuchtreinigungseinrichtung, wobei die Feuchtreini-
gungseinrichtung ein sich selbsttdtig fortbewegender
Reinigungsroboter ist, wobei die Feuchtreinigungsein-
richtung und die Basisstation zueinander korrespondie-
rende Elektrokontakte aufweisen.

Stand der Technik

[0003] Feuchtreinigungseinrichtungen der vorge-
nannten Art sind im Stand der Technik in einer Vielzahl
unterschiedlicher Ausfiihrungsformen bekannt. Die
Feuchtreinigungseinrichtungen kénnen beispielsweise
Feuchtreinigungsgerate sein, deren Reinigungselement
ein auf eine Flache einwirkendes Reinigungstuch ist.
[0004] Das Reinigungselement kann beispielsweise
auf einer um eine im Wesentlichen horizontale oder ver-
tikale Rotationsachse rotierenden Walze oder einer im
Wesentlichen parallel zu der zu reinigenden Flache ori-
entierten Tragerplatte angeordnet sein.

[0005] Die Feuchtreinigungseinrichtung kann als eine
durch einen Nutzer handfiihrbare Feuchtreinigungsein-
richtung ausgebildet sein, oder auch als sich selbsttatig
fortbewegende Feuchtreinigungseinrichtung nach der
Art eines autonomen Reinigungsroboters. Die von der
Feuchtreinigungseinrichtung durchgefiihrte Reinigungs-
aufgabe ist eine Feuchtwischreinigung, insbesondere
unter Auftragen eines Reinigungsmittels auf das Reini-
gungselement oder die zu reinigende Flache. Im Sinne
einer Feuchtreinigungseinrichtung kdnnen des Weiteren
auch Poliereinrichtungen oder dhnliche Gerate verstan-
den werden, die eine mechanische Bearbeitung einer
Flache unter Flissigkeitszufuhr ausfihren.

[0006] Nachteilig bei den zuvor genannten Feuchtrei-
nigungseinrichtungen ist, dass das Reinigungselement
Ublicherweise stets Kontakt zu der zu reinigenden Flache
bewahrt. Wenn die Reinigung unterbrochen oder auch
beendet wird, kann es aufgrund eines zu langen Einwir-
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kens des Reinigungsmittels auf die zu reinigende Flache
zu einer Beschadigung der Flache kommen. Insbeson-
dere ist es mdglich, dass ein feuchtes Reinigungsele-
ment Uber eine langere Zeitspanne auf der zu reinigen-
den Flache liegt und dabei ein Aufquellen der Flache
verursacht. Insbesondere besteht die Gefahr des Auf-
quellens, wenn es sich bei der Flache um einen Holzbo-
den handelt.

Zusammenfassung der Erfindung

[0007] Ausgehend von dem vorgenannten Stand der
Technik ist es Aufgabe der Erfindung, eine Feuchtreini-
gungseinrichtung zu schaffen, bei welcher ein unbeab-
sichtigtes zu langes Einwirken des Reinigungselementes
auf die Flache verhindert ist.

[0008] Zur Lésung dieser Aufgabe wird vorgeschla-
gen, dass der Verlagerungseinrichtung eine Detekti-
onseinrichtung zugeordnet ist, welche eingerichtet ist, ei-
nen Stillstand der Feuchtreinigungseinrichtung von einer
Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrichtung zu un-
terscheiden, wobei die Verlagerungseinrichtung einge-
richtet ist, bei einem erkannten Stillstand eine Verlage-
rung des Reinigungselementes in die Distanzstellung zu
veranlassen und/oder dass die Detektionseinrichtung
eingerichtet ist, einen Betrag einer aktuellen Fortbewe-
gungsgeschwindigkeit der Feuchtreinigungseinrichtung
relativ zu der Flache zu ermitteln und den Betrag mit ei-
nem in einem Speicher gespeicherten Schwellwert zu
vergleichen, wobei die Verlagerungseinrichtung einge-
richtet ist, eine Verlagerung des Reinigungselementes
in die Distanzstellung bei Unterschreiten des Schwell-
wertes zu veranlassen.

[0009] Das Reinigungselement ist abhéngig von dem
Fortbewegungszustand und/oder einem Fehlerstatus
der Feuchtreinigungseinrichtung hdéhenverlagerbar,
namlich zumindest anteilig in eine Richtung, welche nicht
parallel zu der Oberflache der Flache orientiertist. Sofern
die Feuchtreinigungseinrichtung beispielsweise fiir 1an-
gere Zeit unbewegt auf der zu reinigenden Flache steht
und/oder einen Fehlerstatus aufweist, insbesondere im
Falle eines mobilen Roboters, festgefahrenist oderdurch
vollstandiges Entladen des Akkumulators stehen bleibt,
wird das Reinigungselement automatisch, insbesondere
vollstandig, von der Flache abgehoben. Somit wird eine
Beschadigung der Flache durch beispielsweise ein
feuchtes und/oder mit einem Reinigungsmittel belegtes
Reinigungselement verhindert. Beispielsweise kann es
nicht mehr vorkommen, dass ein Bodenbelag der Flache
aufgrund eines feuchten Reinigungselementes aufquillt.
Die Feuchtreinigungseinrichtung kann beispielsweise ei-
ne der Verlagerungseinrichtung zugeordnete Steuerein-
richtung aufweisen, welche einen Steuerbefehl gene-
riert, der eine Mechanik zum Abheben des Reinigungs-
elementes von der Flache betéatigt. Die Verlagerung des
Reinigungselementes kann dabei beispielsweise durch
Verschwenken oder Verschieben des Reinigungsele-
mentes relativ zu dem Gerateteilbereich oder durch Ver-
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schwenken oder Verschieben des Gerateteilbereiches
relativ zu dem Reinigungselement erfolgen. Welches
Element, d.h. das Reinigungselement oder der Gerate-
teilbereich, von der Verlagerungseinrichtung zu dem je-
weils anderen verlagert wird, ist fiir die gewlinschte Wir-
kung unerheblich. Wesentlich ist die relative Bewegung
der Elemente zueinander. Da der sich auf der Flache
abstiitzende Gerateteilbereich einen Kontaktbereich zu
der Flache definiert, bedeutet eine Verlagerung des Rei-
nigungselementes relativ zu dem Gerateteilbereich - bei
unverandertem Kontakt des Gerateteilbereiches zu der
Flache - gleichzeitig auch eine Verlagerung des Reini-
gungselementes relativ zu der Flache. Die Verlagerung
des Reinigungselementes und/oder des Geréteteilberei-
ches erfolgt vorzugsweise motorisch mittels eines Elek-
tromotors oder durch die freigegebene Riickstellkraft ei-
nes der Verlagerungseinrichtung zugeordneten Federe-
lementes oder auch pneumatisch, indem beispielsweise
ein Luftstrom einer Geblaseeinrichtung der Feuchtreini-
gungseinrichtung genutzt wird.

[0010] Die Feuchtreinigungseinrichtung weisteine De-
tektionseinrichtung auf, welche eingerichtet ist, einen
Stillstand der Feuchtreinigungseinrichtung von einer
Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrichtung zu un-
terscheiden, wobei die Verlagerungseinrichtung einge-
richtet ist, bei einem erkannten Stillstand eine Verlage-
rung des Reinigungselementes in die Distanzstellung zu
veranlassen. Gemal dieser Ausgestaltung gibt es min-
destens zwei verschiedene Fortbewegungszustande der
Feuchtreinigungseinrichtung, namlich Fortbewegung
und Nicht-Fortbewegung. Sofern die Feuchtreinigungs-
einrichtung eine Fortbewegungsgeschwindigkeit von
Null aufweist, d. h. stillsteht, veranlasst die Verlagerungs-
einrichtung ein Abheben des Reinigungselementes von
der Flache und/oder verhindert ein Aufsetzen des Reini-
gungselementes auf die Flache. Sofern eine Fortbewe-
gungsgeschwindigkeit ungleich Null detektiert wird, wird
kein Entfernen des Reinigungselementes von der Flache
veranlasst, vielmehr kann das Reinigungselement in
Kontakt mit der Flache bleiben oder auf die Flache ab-
gesenkt werden. Insbesondere verbleibt das Reini-
gungselement in seiner bisherigen Gebrauchsstellung,
in welcher das Reinigungselement auf die zu reinigende
Flache abgesenkt ist.

[0011] Alternativ oder zusétzlich kann die Detekti-
onseinrichtung eingerichtet sein, einen Betrag einer ak-
tuellen Fortbewegungsgeschwindigkeit der Feuchtreini-
gungseinrichtung relativ zu der Flache zu ermitteln und
den Betrag mit einem in einem Speicher gespeicherten
Schwellwert zu vergleichen, wobei die Verlagerungsein-
richtung eingerichtet ist, eine Verlagerung des Reini-
gungselementes in die Distanzstellung bei Unterschrei-
ten des Schwellwertes zu veranlassen. In einem beson-
ders einfachen Fall weist der Schwellwert den Betrag
Null auf, so dass alle ermittelten Fortbewegungsge-
schwindigkeiten, die gréRer oder kleiner als 0 m/s sind,
als eine Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrichtung
relativ zu der Flache gewertet werden und somit kein
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Anheben des Reinigungselementes von der Flache er-
folgt. GemaR einer alternativen Ausfihrung kann der
Schwellwert zum Verhindern eines zu langen Einwirkens
des Reinigungselementes auf die Flache auch ungleich
Null definiert sein, so dass auch Fortbewegungen mit
Geschwindigkeiten, die zwar ungleich 0 m/s betragen,
aber so gering sind, dass die dadurch verursachte Ein-
wirkdauer auf einen Teilbereich der Flache zu Schaden
fuhren kénnte, ebenfalls als ein Stillstand gewertet wer-
den und somit ein Abheben des Reinigungselementes
von der Flache nach sich ziehen. Beispielsweise existie-
ren Fortbewegungsgeschwindigkeiten der Feuchtreini-
gungseinrichtung, bei welchen das Reinigungselement
zu lange auf einer definierten Position verweilt, so dass
diese Fortbewegungsgeschwindigkeiten so behandelt
werden mussen, als wenn es sich um einen Stillstand
der Feuchtreinigungseinrichtung handelt. Ein solcher
Schwellwert kann beispielsweise bei einer Fortbewe-
gungsgeschwindigkeit von 10 mm/s oder weniger liegen.
Die Detektionseinrichtung vergleicht somit einen gemes-
senen aktuellen Geschwindigkeitsbetrag mit dem
Schwellwert, woraufhin eine der Verlagerungseinrich-
tung zugeordnete Steuereinrichtung des Feuchtreini-
gungsgerates einen Steuerbefehlzum Anheben des Rei-
nigungselementes generiert, oder auch nicht. Der defi-
nierte Schwellwert kann in einem Speicher der Feucht-
reinigungseinrichtung gespeichert sein, auf welchen die
Detektionseinrichtung zugreifen kann. Des Weiteren
kdénnen auch mehrere Schwellwerte definiert sein, wel-
che von der Detektionseinrichtung in Abhangigkeit von
beispielsweise unterschiedlichen Arten von Reinigungs-
elementen, Reinigungsarten, Reinigungsmitteln, Bode-
narten und/oder Feuchtegraden des Reinigungselemen-
tes zum Vergleich herangezogen werden kdénnen.

[0012] Es wird vorgeschlagen, dass die Verlagerungs-
einrichtung einem Fortbewegungsmittel der Feuchtreini-
gungseinrichtung zugeordnet ist, welches die Flache in
einer Ublichen Gebrauchsstellung kontaktiert. Das Fort-
bewegungsmittel kann insbesondere ein Rad der
Feuchtreinigungseinrichtung sein. Das Rad kann ein An-
triebsrad der Feuchtreinigungseinrichtung oder auch ein
bloRes Fiihrungs- oder Stiitzrad sein, welches bei einer
Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrichtung tber ei-
ne zu reinigende Flache mitrotiert. Alternativ kann das
Fortbewegungsmittel auch nach der Art einer Gleitkufe
ausgebildet sein. Die dem Fortbewegungsmittel zuge-
ordnete Verlagerungseinrichtung kann eine Schwenk-
mechanik, eine Schiebemechanik oder ahnliches auf-
weisen, insbesondere auch einen Aktor, besonders be-
vorzugt einen Elektromotor oder ein Federelement. Die
Verlagerungseinrichtung kann insbesondere einer Auf-
hangung fur das Fortbewegungsmittel zugeordnet sein,
beispielsweise einer Radaufhangung. Die Aufhdngung
kann beispielsweise ein teleskopierbares Gestange auf-
weisen. Die Verlagerungseinrichtung kann insbesonde-
re direkten mechanischen Kontakt zu dem Fortbewe-
gungsmittel aufweisen, wobei die Verlagerungseinrich-
tung vorzugsweise eine Verlagerung eines oder mehre-



5 EP 3 482 669 A1 6

rer Fortbewegungsmittel Giber eine untere Gehausekon-
tur der Feuchtreinigungseinrichtung hinaus in Richtung
der Flache bewirkt. Dadurch wird die Feuchtreinigungs-
einrichtung mitsamt dem Reinigungselement auf der Fla-
che aufgebockt. Die Verlagerungseinrichtung kann ei-
nem Fortbewegungsmittel an beliebigen Teilbereichen
der Feuchtreinigungseinrichtung zugeordnet sein, so-
fern sichergestellt ist, dass es bei Betatigung der Verla-
gerungseinrichtung zu einem Abheben des Reinigungs-
elementes von der zu reinigenden Flache kommt.
[0013] Insbesondere kann einem Fortbewegungsmit-
tel der Feuchtreinigungseinrichtung eine zuvor vorge-
schlagene Detektionseinrichtung zur Detektion einer Be-
wegung und/oder Fortbewegungsgeschwindigkeit der
Feuchtreinigungseinrichtung zugeordnet sein. Die De-
tektionseinrichtung kann beispielsweise eine Drehzahl-
messeinrichtung oder eine Odometriemesseinrichtung
sein, welche eine Rotation eines Rades der Feuchtreini-
gungseinrichtung detektiert. Sofern nur zwischen einer
Fortbewegung und einer Nicht-Fortbewegung zu unter-
scheiden ist, ohne Ermittlung eines Betrages einer Ge-
schwindigkeit, kann die Feuchtreinigungseinrichtung al-
ternativ auch einen Beschleunigungssensor aufweisen,
mittels welchem detektiert werden kann, ob die Feucht-
reinigungseinrichtung aktuell stillsteht oder sich relativ
zu der Umgebung bewegt. Sofern jedoch eine Fortbe-
wegungsgeschwindigkeit der Feuchtreinigungseinrich-
tung mit einem gespeicherten Schwellwert verglichen
werden soll und es somit auf den Betrag der Geschwin-
digkeit ankommt, empfiehlt es sich, dass die Detekti-
onseinrichtung geeignetist, einen Parameter zu messen,
welcher eine Berechnung der aktuellen Fortbewegungs-
geschwindigkeit der Feuchtreinigungseinrichtung er-
laubt. Sofern die ermittelte Fortbewegungsgeschwindig-
keit einen definierten Schwellwert unterschreitet, kann
die Verlagerungseinrichtung ein Abheben des Reini-
gungselementes von einer Flache veranlassen.

[0014] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass die
Verlagerungseinrichtung einem  Stiitzelement der
Feuchtreinigungseinrichtung zugeordnetist, welches die
Flache in einer tblichen Gebrauchsstellung der Feucht-
reinigungseinrichtung nicht kontaktiert. Das Stitzele-
ment kann beispielsweise als langlicher Stander, ahnlich
einem Fahrradstander, ausgebildet sein, welcher im Ge-
gensatz zu einem Fortbewegungsmittel der Feuchtreini-
gungseinrichtung nicht zur Fortbewegung auf der zu rei-
nigenden Flache geeignet ist, sondern lediglich ein Ab-
stlitzen bei Stillstand der Feuchtreinigungseinrichtung
ermoglicht. Das

[0015] Stutzelement kann relativ zu dem sich auf der
Flache abstltzenden Gerateteilbereich verschwenkt,
verschoben oder ausgefahren werden. Insbesondere
kann das Stitzelement um eine Schwenkachse
schwenkbar an dem Geréteteilbereich gelagert sein. Die
Verlagerung des Stltzelementes bewirkt eine Vergrof3e-
rung der Bodenfreiheit der Feuchtreinigungseinrichtung
und damit auch eine VergréRerung des Abstandes zwi-
schen dem Reinigungselement und der zu reinigenden
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Flache. Des Weiteren kann es vorgesehen sein, dass
das Stltzelement an einer linearen Verlagerungseinrich-
tung angeordnet ist, beispielsweise an einer Schiebeku-
lisse oder Schiene gelagert ist.

[0016] Des Weiteren wird vorgeschlagen, dass das
Reinigungselement mittels einer Verlagerungseinrich-
tung verlagerbar an einem Geratefestteil der Feuchtrei-
nigungseinrichtung gehaltert ist. GemaR dieser Ausge-
staltung behalt die Feuchtreinigungseinrichtung ihren
Abstand zu der Flache und ihre Hohe auf der Flache bei.
Lediglich das innerhalb und/oder unterhalb des Gehau-
ses der Feuchtreinigungseinrichtung angeordnete Rei-
nigungselement wird relativ zu dem Gehause und/oder
einem anderen Geratefestteil, wie beispielsweise einem
Chassis, verlagert. Durch diese Ausfiihrung kann beson-
ders vorteilhaft verhindert werden, dass sich die Feucht-
reinigungseinrichtung beispielsweise unter einem nied-
rigen Hindernis wie einem Schrank oder einem Bett fest-
fahrt, wenn das Reinigungselement von der Flache ab-
gehoben wird.

[0017] Der Verlagerungseinrichtung kann ein Federe-
lement zugeordnet sein, dessen Riickstellkraft in Rich-
tung der von der Flache abgehobenen Distanzstellung
des Reinigungselementes gerichtet ist. Das Federele-
ment kann beispielsweise dem Fortbewegungsmittel
oder dem Stitzelement der Feuchtreinigungseinrichtung
zugeordnet sein, oder auch einer das Reinigungsele-
ment relativ zu dem Geratefestteil verlagernden Mecha-
nik. Das Beabstanden des Reinigungselementes wird
durch die Rickstellkraft des Federelementes unterstutzt.
Beispielsweise kann eine gefederte Aufhdngung eines
Fortbewegungsmittels, insbesondere eine Radaufhan-
gung, eine gegeniiber dem Ublichen erhdhte Riickstell-
kraft aufweisen. Wie vorgeschlagen ist die Riickstellkraft
des Federelementes dabei vorzugsweise in eine Rich-
tung gerichtet, welche von der zu reinigenden Flache
weg zeigt, so dass es zum Beispiel bei einer Fehlfunktion
der Energieversorgung der Feuchtreinigungseinrich-
tung, beispielsweise verursacht durch einen vollstandig
entleerten Akkumulator, zu einer Verlagerung des Rei-
nigungselementes von der Flache weg kommt und nicht
die Gefahr besteht, dass das Reinigungselement unge-
wolltin Kontakt mit der Flache verbleibt. Aus Sicherheits-
grinden ist die Vorzugsstellung des Reinigungselemen-
tes bzw. der Verlagerungseinrichtung somit bevorzugt
die von der Flache entfernte Distanzstellung. Ein Absen-
ken des Reinigungselementes auf die Fldche muss dem-
entsprechend bevorzugt aktiv ausgefiihrt werden.
[0018] SchlieRlich wird vorgeschlagen, dass die
Feuchtreinigungseinrichtung einen einen Feuchtegrad
des Reinigungselementes detektierenden Feuchtesen-
sor aufweist, wobei die Verlagerungseinrichtung einge-
richtet ist, die Verlagerung des Reinigungselementes zu-
satzlich in Abhangigkeit von dem detektierten Feuchte-
grad zu steuern. Zusatzlich zu der Abhangigkeit der Ver-
lagerung des Reinigungselementes von dem Fortbewe-
gungszustand und/oder einem Fehlerstatus der Feucht-
reinigungseinrichtung wird die Verlagerung des Reini-
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gungselementes somit von dem Detektionsergebnis ei-
nes Feuchtesensors abhangig gemacht, welcher den
Feuchtegrad des Reinigungselementes ermittelt und nur
dann bei beispielsweise Stillstand oder zu geringer Fort-
bewegungsgeschwindigkeit der Feuchtreinigungsein-
richtung eine Verlagerung des Reinigungselementes von
der Flache weg veranlasst, wenn das Reinigungsele-
ment tatsachlich einen Feuchtegrad aufweist, der einen
kritischen Feuchteschwellwert Uberschreitet. Ein voll-
sténdig trockenes Reinigungselement kann auf der Fla-
che verbleiben bzw. auf diese abgesenkt werden, auch
wenn sich die Feuchtreinigungseinrichtung in einem Still-
stand befindet.

[0019] Des Weiteren wird mit der Erfindung auch ein
Set aus einer Feuchtreinigungseinrichtung der vorge-
nannten Art und einer Basisstation zum Aufladen eines
Akkumulators der Feuchtreinigungseinrichtung vorge-
schlagen, wobei die Feuchtreinigungseinrichtung ein
sich selbsttatig fortbewegender Reinigungsroboter ist,
und wobei die Feuchtreinigungseinrichtung und die Ba-
sisstation zueinander korrespondierende Elektrokontak-
te aufweisen.

[0020] GemaR einer ersten Ausfiihrungsform wird vor-
geschlagen, dass die Feuchtreinigungseinrichtung
und/oder die Basisstation mindestens drei Elektrokon-
takte aufweist, wobei eine Steuereinrichtung der Feucht-
reinigungseinrichtung und/oder eine Steuereinrichtung
der Basisstation eingerichtet ist, fir ein Aufladen des Ak-
kumulators mindestens zwei der Elektrokontakte der
Feuchtreinigungseinrichtung oder der Basisstation in Ab-
hangigkeit von einem Abstand der Elektrokontakte zu
der Flache variabel umzupolen.

[0021] GemaR einer zweiten moglichen Ausfiihrungs-
form wird vorgeschlagen, dass die Elektrokontakte der
Feuchtreinigungseinrichtung und/oder die Elektrokon-
takte der Basisstation verlagerbar an der Feuchtreini-
gungseinrichtung und/oder der Basisstation angeordnet
sind, wobei eine Steuereinrichtung der Feuchtreini-
gungseinrichtung und/oder eine Steuereinrichtung der
Basisstation eingerichtet ist, die Elektrokontakte fiir ein
Aufladen des Akkumulators in Abhangigkeit von einem
Abstand der Elektrokontakte zu der Flache zu verlagern.
[0022] Beide zuvor beschriebenen Ausfiihrungsfor-
men mit in Abhangigkeit von dem Fortbewegungszu-
stand bzw. einem Fehlerstatus der Feuchtreinigungsein-
richtung umpolbaren bzw. héhenverlagerbaren Elektro-
kontakten ermdglichen, dass die Herstellung einer elek-
trisch leitfahigen Verbindung zwischen den korrespon-
dierenden Elektrokontakten der Feuchtreinigungsein-
richtung und der Basisstation auch dann erfolgen kann,
wenn sich die Hohe der Feuchtreinigungseinrichtung und
damit auch die absolute rdumliche Position der Elektro-
kontakte durch eine Verlagerung des Reinigungsele-
mentes und/oder des sich auf der Flache abstiitzenden
Gerateteilbereiches verandert.

[0023] GemalR der zuerst vorgeschlagenen Ausflh-
rungsform wird die Ladefahigkeit des Akkumulators der
Feuchtreinigungseinrichtung dadurch gewahrleistet,
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dass mindestens ein zusatzlicher, dritter Ladekontakt in
einer gegenuber zwei anderen Elektrokontakten erhéh-
ter Position an der Feuchtreinigungseinrichtung bereit-
gehalten wird. Alternativ kann der zusétzliche dritte La-
dekontakt auch an der Basisstation ausgebildet sein. Die
Positionen, insbesondere Hohen, der Elektrokontakte
entsprechen dabei den bekannten Stellungen des Ge-
hauses der Feuchtreinigungseinrichtung wahrend einer
abgesenkten Gebrauchsstellung und wahrend einer von
der Flache abgehobenen Distanzstellung des Reini-
gungselementes. Die Steuereinrichtung ist dabei einge-
richtet, die Elektrokontakte entsprechend so zu schalten,
namlich zueinander so umzupolen, dass gleiche Polun-
gen auf derselben Hohenebene liegen und somit mitein-
ander verbunden werden kénnen. Den Elektrokontakten
kann dabei beispielsweise auch eine Detektionseinrich-
tung zugeordnet sein, welche die Polaritat der Elektro-
kontakte der Feuchtreinigungseinrichtung bzw. der Ba-
sisstation erkennt und die dazu korrespondierenden
Elektrokontakte der Basisstation bzw. der Feuchtreini-
gungseinrichtung entsprechend umpolt.

[0024] GemaR der dazu alternativ vorgeschlagenen
Ausfihrungsform kénnen sowohl die Basisstation als
auch die Feuchtreinigungseinrichtung in Ublicher Art und
Weise nurjeweils zwei Elektrokontakte aufweisen, wobei
dann jedoch zumindest die Elektrokontakte der Feucht-
reinigungseinrichtung oder die Elektrokontakte der Ba-
sisstation in Bezug auf ihre H6henposition verlagerbar
sind. Beispielsweise konnen die Elektrokontakte der Ba-
sisstation an eine verénderte Héhenposition der Elektro-
kontakte der Feuchtreinigungseinrichtung angeglichen
werden.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0025] Im Folgenden wird die Erfindung anhand von
Ausfihrungsbeispielen naher erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine erfindungsgemaRe Feuchtreinigungs-
einrichtung;

Fig. 2a  eine Feuchtreinigungseinrichtung geman ei-
ner ersten Ausfiihrungsform mit einem Reini-
gungselement in einer Gebrauchsstellung;
Fig. 2b  die Feuchtreinigungseinrichtung geman Fig.
2a mit dem Reinigungselement in einer Dis-
tanzstellung;

Fig. 3a  eine Feuchtreinigungseinrichtung geman ei-
ner zweiten Ausfiihrungsform mit einem Rei-
nigungselement in einer Gebrauchsstellung;
Fig. 3b  die Feuchtreinigungseinrichtung gemag Fig.
3a mit dem Reinigungselement in einer Dis-
tanzstellung;

Fig.4a eine Feuchtreinigungseinrichtung geman ei-
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ner dritten Ausfiihrungsform mit einem Reini-

gungselement in einer Gebrauchsstellung;
Fig. 4b  die Feuchtreinigungseinrichtung gemag Fig.
4a mit dem Reinigungselement in einer Dis-
tanzstellung;
Fig. 5a  eine Feuchtreinigungseinrichtung geman ei-
ner vierten Ausfiihrungsform mit einem Reini-
gungselement in einer Gebrauchsstellung;
Fig. 5b  die Feuchtreinigungseinrichtung gemag Fig.
5a mit dem Reinigungselement in einer Dis-
tanzstellung;

ein Set aus einer Basisstation und einer
Feuchtreinigungseinrichtung mit einer ersten
Polungsrichtung von Elektrokontakten der
Feuchtreinigungseinrichtung;

Fig. 6a

Fig. 6b  das Set gemaR Fig. 6a mit einer zweiten Pol-

ungsrichtung der Elektrokontakte.

Beschreibung der Ausfiihrungsformen

[0026] Figur 1 zeigt eine beispielhafte Ausfiihrung ei-
ner erfindungsgemafen Feuchtreinigungseinrichtung 1.
Die Feuchtreinigungseinrichtung 1 ist hier als sich selbst-
tatig fortbewegender Wischroboter zum Reinigen einer
Flache 3 ausgebildet. Die Feuchtreinigungseinrichtung
weist ein einen Geratefestteil 9 bildendes Gehause auf,
ein Reinigungselement 2 und mehrere Fortbewegungs-
mittel 7 (von welchen in Figur 1 nur eines zu sehen ist).
Das Reinigungselement 2 ist tblicherweise Uber einen
Trager bzw. eine Halteeinrichtung direkt oder indirekt an
einem Geréatefestteil 9, wie dem Gehause oder einem
Chassis, gelagert. Beispielsweise kann das Reinigungs-
element 2 ein Wischtuch sein, insbesondere ein Mikro-
fasertuch, welches l6sbar an einer Tragerplatte befestigt
ist. Die Tragerplatte kann wiederum an einer Schwing-
platte angeordnet sein, welche sich besonders bevorzugt
in kreisférmigen Schwingbewegungen tber die zu reini-
gende Flache 3 bewegt. Andere Ausfiihrungsformen
sind moglich. Beispielsweise kdnnte das Reinigungsele-
ment 2 auch auf einer rotierenden Walze angeordnet
sein, welche um eine vorzugsweise horizontale Achse
rotiert. In Figur 1 ist eine Ubliche Gebrauchsstellung des
Reinigungselementes 2 gezeigt, bei welcher das Reini-
gungselement 2 auf der Flache 3 aufliegt, um diese me-
chanisch reinigen zu kénnen. Fir die Reinigung wird tb-
licherweise eine Reinigungsflissigkeit verwendet, bei-
spielsweise Wasser. Die Reinigungsfllssigkeit kann je-
doch auch ein zuséatzliches Reinigungsmittel enthalten,
welches ein die Reinigungswirkung verstarkendes Ten-
sid oder ahnliches enthalt. Die Reinigungsflissigkeit
kann entweder direkt auf die zu reinigende Flache 3 ge-
geben werden und/oder auf das Reinigungselement 2.
Die Befeuchtung erfolgt bevorzugt mittels einer automa-
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tischen Befeuchtungseinrichtung der Feuchtreinigungs-
einrichtung 1. Mittels der Fortbewegungsmittel 7 kann
sich die Feuchtreinigungseinrichtung 1 autonom auf der
Flache 3 fortbewegen. Die Fortbewegungsmittel 7 sind
vorzugsweise motorisch angetriebene Rader. Unter den
Begriff Fortbewegungsmittel 7 sollen hier jedoch auch
Mittel fallen, die zwar nicht aktiv angetrieben sind, jedoch
der Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrichtung 1
dienen. Hierunter fallen beispielsweise Stitzrader, Gleit-
kufen und dergleichen. Die autonome Fortbewegung der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 wird hier durch eine Na-
vigations- und Selbstlokalisierungseinrichtung der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 unterstitzt, zu welcher ei-
ne Detektionseinrichtung 6 gehdrt, die hier als Abstands-
messeinrichtung ausgebildet ist. Die Detektionseinrich-
tung 6 misst Abstédnde zu Objekten innerhalb der Umge-
bung der Feuchtreinigungseinrichtung 1 und kann darauf
basierend eine Umgebungskarte erstellen, anhand wel-
cher sich die Feuchtreinigungseinrichtung 1 bei der au-
tonomen Fortbewegung durch Rdume orientieren kann,
um eine Kollision mit Hindernissen zu vermeiden, ein be-
stimmtes Ziel zu erreichen und dergleichen.

[0027] Obwohl sich die hier dargestellten Ausfiih-
rungsformen auf sich autonom fortbewegende Feucht-
reinigungseinrichtungen 1 beziehen, kann die Erfindung
ebenso auch bei durch einen Nutzer handgefiihrten
Feuchtreinigungseinrichtungen 1 Anwendung finden. Im
Folgenden werden nun lediglich beispielhaft nur einige
von einer Vielzahl weiterer méglicher Ausflihrungsfor-
men der Erfindung beschrieben.

[0028] Die Figuren 2a und 2b zeigen zunachst eine
erste Ausfihrungsform, bei welcher das Reinigungsele-
ment 2 relativ zu dem Gerétefestteil 9 und relativ zu den
Fortbewegungsmitteln 7 verlagerbar ist. Die Fortbewe-
gungsmittel 7 sind jeweils ein Gerateteilbereich 4, wel-
cher stets den Kontakt zu der Flache 3 beibehalt und die
Feuchtreinigungseinrichtung 1 gegentiber der Flache 3
abstltzt. Hier weist die Feuchtreinigungseinrichtung 1
zwei als Antriebsrader ausgebildete Fortbewegungsmit-
tel 7 und zwei Paare von Stitzradern auf, die lediglich
passiv bei einer Fortbewegung der Feuchtreinigungsein-
richtung 1 mitrotieren. Das Reinigungselement 2 ist mit-
tels einer Verlagerungseinrichtung 5 relativ zu den sich
auf der Flache 3 abstiitzenden Fortbewegungsmitteln 7
und damit auch relativ zu der Flache 3 verlagerbar, d. h.
von der Flache 3 in eine Distanzstellung abhebbar oder
fur die Gebrauchsstellung auf die Flache 3 aufsetzbar.
Die Verlagerungseinrichtung 5 weist hier eine von einem
Elektromotor 17 angetriebene Schiebemechanik 18 auf,
welche das Reinigungselement 2 relativ zu der Flache 3
hoch- und runterbewegen kann. Der Schiebemechanik
18 ist ein Federelement 10 zugeordnet, dessen Riick-
stellkraft in Richtung der von der Flache 3 abgehobenen
Distanzstellung des Reinigungselementes 2 wirkt, so
dass es bei einem Fehlerstatus der Feuchtreinigungs-
einrichtung 1 aufgrund beispielsweise vollstdndigem
Versagen der Energieversorgung der Feuchtreinigungs-
einrichtung 1 automatisch zu einer Bewegung des Rei-
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nigungselementes 2 von der Flache 3 weg kommt. Die
in Figur 2a dargestellte Gebrauchsstellung des Reini-
gungselementes 2 erfordert somit ein aktiv ausgefiihrtes
Absenken mittels der Verlagerungseinrichtung 5. Die
Verlagerungseinrichtung 5 weistdes Weiteren eine Steu-
ereinrichtung (nicht dargestellt) auf, welche einen Steu-
erbefehl fir den Elektromotor 17 erteilt, der wiederum
die Schiebemechanik 18 betatigt. Die Verlagerungsein-
richtung 5, ndmlich deren Steuereinrichtung, ist nun so
eingerichtet, dass die Verlagerung des Reinigungsele-
mentes 2 in Abhangigkeit von einem Fortbewegungszu-
stand und/oder einem Fehlerstatus der Feuchtreini-
gungseinrichtung 1 erfolgt. Unter Fortbewegungszu-
stand ist zu verstehen, ob sich die Feuchtreinigungsein-
richtung 1 aktuell relativ zu der Flache 3 fortbewegt oder
auf dieser stillsteht, und/oder mit welcher Fortbewe-
gungsgeschwindigkeit sich die Feuchtreinigungseinrich-
tung 1 Uber die Flache 3 bewegt. In einem besonders
einfachen Fall gibt es lediglich zwei Fortbewegungszu-
stédnde, ndmlich zum einen Bewegen, und zum anderen
Nicht-Bewegen. Ein Fehlerstatus kann beispielsweise
ein an oder unter einem Hindernis festgefahrener Zu-
stand der Feuchtreinigungseinrichtung 1 sein, ein voll-
sténdig entladener Akkumulator, so dass keine Energie
mehr fir den Elektromotor der Fortbewegungsmittel 7
zur Verfligung steht und dergleichen. In vielen Féllen &u-
Rert sich ein Fehlerstatus gleichzeitig als Fortbewe-
gungsstatus "Stillstand". Daneben kann ein Fehlerstatus
jedoch ein Fehler sein, welcher nicht die Fortbewegung
der Feuchtreinigungseinrichtung 1 betrifft, sondern bei-
spielsweise die ordnungsgemalfie Funktion eines Reini-
gungsantriebs, welcher das Reinigungselement 2 iber
eine zu reinigende Flache 3 bewegt. In den zuvor be-
schriebenen Fallen kann es vorteilhaft sein, das Reini-
gungselement 2 von der Flache 3 zu entfernen, d.h. in
die Distanzstellung zu verlagern, damit das insbesonde-
re feuchte oder nasse Reinigungselement 2 nicht unge-
wiinscht lange auf einem bestimmten Bereich der Flache
3 ruht und dort eine Beschadigung der Flache 3, bei-
spielsweise ein Aufquellen eines HolzfuRbodens, hervor-
rufen kann.

[0029] Zur Detektion eines Fortbewegungszustandes
und/oder Fehlerzustandes der Feuchtreinigungseinrich-
tung 1 verfigt die Feuchtreinigungseinrichtung 1 hier
Uber die Detektionseinrichtung 6, welche anhand der De-
tektion sich wahrend einer Fortbewegung der Feuchtrei-
nigungseinrichtung 1 dndernder Abstande zu Hindernis-
sen eine Information Uber einen etwaigen Stillstand der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 erlangt. In Abhangigkeit
von dem erkannten Fortbewegungszustand und/oder
Fehlerstatus kann die Verlagerungseinrichtung 5 darauf-
hin eine Verlagerung des Reinigungselementes 2 veran-
lassen. Hier geniigt zur Verlagerung des Reinigungse-
lementes 2 ein bloRes Abschalten des Elektromotors 17,
so dass das Federelement 10 der Rickstellkraft folgend
die Schiebemechanik 18 betéatigt und das Reinigungse-
lement 2 anhebt.

[0030] Der Detektionseinrichtung 6 und/oder der Ver-
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lagerungseinrichtung 5 ist eine Auswerteeinrichtung zu-
geordnet, welche beispielsweise eine aktuelle Ge-
schwindigkeit der Fortbewegungseinrichtung 1 aus den
zeitlich aufeinanderfolgend aufgenommenen Abstand-
messdaten der Detektionseinrichtung 6 errechnet und
den Betrag der Geschwindigkeit mit einem gespeicher-
ten Schwellwert vergleicht. Sofern die errechnete Ge-
schwindigkeit geringer ist als der Schwellwert, oder gar
Null betragt, veranlasst die Verlagerungseinrichtung 5
ein Anheben des Reinigungselementes 2 von der Flache
3. Dies geschieht hier beispielsweise durch Abschalten
des Elektromotors 17. Der Schwellwert kann durch den
Nutzer oder herstellerseitig vorgegeben sein. Es ist mdg-
lich mehrere Schwellwerte festzulegen, insbesondere in
Abhangigkeit von einer Bodenart der Flache 3, da ein
Stillstehen der Fortbewegungseinrichtung 1 mit stetem
Kontakt zwischen dem feuchten Reinigungselement 2
und der Flache 3 weniger schadlich fiir die Flache 3 sein
wird als beispielsweise ein Stillstehen auf einem Holz-
boden. Die Verlagerung des Reinigungselementes 2
kann des Weiteren auch zuséatzlich von einem Feuchte-
grad des Reinigungselementes 2 abhangig gemacht
werden, da ein vollstdndig trockenes Reinigungselement
2 auch bei langem Stillstand auf der Flache 3 keine Be-
eintréachtigung der Flache 3 hervorrufen wird. Zur Detek-
tion des Feuchtegrades kann dem Reinigungselement 2
ein Feuchtesensor zugeordnet sein.

[0031] Figur 2b zeigt die Feuchtreinigungseinrichtung
1 mit in eine Distanzstellung verlagertem Reinigungse-
lement 2. Das Reinigungselement 2 ist dabei vollstandig
von der Flache 3 abgehoben und weist keinen Kontakt
mehr zu dieser auf. Vorteilhaft bei dieser Ausfiihrungs-
form ist, dass sich die absolute H6he der Feuchtreini-
gungseinrichtung 1 auf der Flache 3 nicht &ndert, ledig-
lich das Reinigungselement 2 wird relativ zu der Feucht-
reinigungseinrichtung 1, namlich beispielsweise dem
Geréatefestteil 9 und dem Fortbewegungsmitteln 7 verla-
gert. Da das Reinigungselement 2 hier von dem Gerate-
festteil 9 Uberfangen ist, ragt es auch in der Distanzstel-
lung nicht Uiber eine obere Geratekontur, die hier durch
die Detektionseinrichtung 6 gegeben ist, hinaus. Somit
ist verhindert, dass es bei einer Verlagerung des Reini-
gungselementes 2 relativ zu der Flache 3 zu einem Fest-
fahren der Feuchtreinigungseinrichtung 1 unter Hinder-
nissen kommen kann, weil sich die absolute Hohe der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 plétzlich andert.

[0032] Die Figuren 3a und 3b zeigen eine zweite bei-
spielhafte Ausfiihrungsform der Erfindung, bei welcher
die Verlagerungseinrichtung 5 in Abhangigkeit von ei-
nem detektierten Stillstand der Feuchtreinigungseinrich-
tung 1, einer gegenliber einem Schwellwert zu geringen
Fortbewegungsgeschwindigkeit oder einem Fehlerfall
eine Verlagerung eines die Feuchtreinigungseinrichtung
1 gegenuber der Flache 3 abstiitzenden Geréateteilberei-
ches 4, namlich hier der als Stltzrader ausgebildeten
Fortbewegungsmittel 7 veranlasst. Die Detektion des
Fortbewegungszustandes und/oder Fehlerstatus kann
wie zuvor in Bezug auf die Figuren 2a und 2b erlautert
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erfolgen. Zum Zwecke der Verlagerung weist die Verla-
gerungseinrichtung 5 eine den Stiitzradern zugeordnete
Schiebemechanik 18 auf, welche von einem Elektromo-
tor 17 angetrieben wird und die Stitzrader bezogen auf
eine unterste Kontur des Geratefestteils 9 der Feuchtrei-
nigungseinrichtung 1 weiter aus dem Gehaduse der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 herausschiebt, so dass
die Bodenfreiheit der Feuchtreinigungseinrichtung 1 ver-
groRert wird. Durch das Aufbocken der Feuchtreini-
gungseinrichtung 1 wird das Reinigungselement 2 von
der Flache 3 entfernt, sowie die als Antriebsrader aus-
gebildeten Fortbewegungsmittel 7.

[0033] DieFiguren4aund 4b zeigen eine weitere Aus-
fuhrungsform, welche der Ausfiihrungsform gemaR den
Figuren 3a und 3b ahnelt. Allerdings ist hier auch den
Antriebsradern eine Verlagerungseinrichtung 5 zugeord-
net.

[0034] Die Figuren 5a und 5b zeigen eine Feuchtrei-
nigungseinrichtung 1 mit einem als Stitzelement 8 aus-
gebildeten Gerateteilbereich 4. Das Stiitzelement 8 ist
um eine Schwenkachse 19 schwenkbeweglich gelagert.
Der Schwenkachse 19 ist ein Elektromotor 17 zum Ver-
schwenken des Stiitzelementes 8 zugeordnet. Das Stiit-
zelement 8 ist nach der Art eines langlichen Standers
ausgebildet, welcher auf die Flache 3 aufgestellt werden
kann. Sobald das Stlitzelement 8 die Flache 3 erreicht,
kommt es bei weitergeflihrtem Verschwenken zu einem
schragen Aufbocken der Feuchtreinigungseinrichtung 1,
bei welchem die Feuchtreinigungseinrichtung 1 schief-
gestellt wird und sich Uber ein dem Stltzelement 8 ge-
genuberliegendes Reibelement 20 auf der Flache 3 ab-
stltzt. Das Reibelement 20 kann beispielsweise ein
Gummibelag an dem Gehause der Feuchtreinigungsein-
richtung 1 sein, welcher dafiir sorgt, dass die Reibung
zwischen Gehduse und Flache 3 in der Schragstellung
der Feuchtreinigungseinrichtung so grof} ist, dass sich
dieses nicht auf der Flache 3 verschiebt.

[0035] Die Figuren 6a und 6b zeigen schlief3lich eine
besondere Ausflihrungsform einer Feuchtreinigungsein-
richtung 1. Die Feuchtreinigungseinrichtung 1 ist als Set
in Kombination mit einer Basisstation 11 gezeigt, welche
dem Aufladen eines Akkumulators (nicht dargestellt) der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 dient. Des Weiteren kann
die Basisstation 11 auch zur Ausfiihrung anderer Ser-
viceaufgaben ausgebildet sein, beispielsweise zur Be-
vorratung von Reinigungsflissigkeit und/oder zum Auf-
bringen von Reinigungsflissigkeit auf das Reinigungse-
lement 2. Die Basisstation 11 weist insgesamt drei Elek-
trokontakte 14, 15, 16 zum Laden des Akkumulators der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 auf. Die Elektrokontakte
14, 15, 16 weisen hier abwechselnd positives und nega-
tives Potential auf. Die Feuchtreinigungseinrichtung 1 ist
hier beispielhaft dhnlich der Ausfliihrungsform geman
den Figuren 3a und 3b ausgebildet. Zusatzlich weist die
Feuchtreinigungseinrichtung 1 zwei Elektrokontakte 12,
13 auf, welche Uber eine Ladeschaltung mit dem Akku-
mulator verbunden sind. Die Ladeschaltung ist ausgebil-
det, zu erkennen, welches Potential an den Elektrokon-
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takten 14, 15, 16 der Basisstation 11 anliegt. Eine Steu-
ereinrichtung der Ladeschaltung ist eingerichtet, die Po-
laritat der Elektrokontakte 12, 13 der Feuchtreinigungs-
einrichtung 1 in Abhéngigkeit von der erkannten Polaritat
der auf gleicher Héhe gegeniberliegenden Elektrokon-
takte 14, 15, 16 der Basisstation 11 umzuschalten.
[0036] Wie in den Figuren 6a und 6b erkennbar, ist die
Hoéhe der Elektrokontakte 12, 13 der Feuchtreinigungs-
einrichtung 1 von dem Verlagerungszustand des Reini-
gungselementes 2 abhangig, da sich die Héhe der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 zum Zwecke des Abhe-
bens des Reinigungselementes 2 von der Flache 3 an-
dert. Infolgedessen andert sich auch die Héhenposition
der Elektrokontakte 12, 13, so dass die in gleicher Hohe
gegenuberliegenden Elektrokontakte 12, 13, 14, 15, 16
der Basisstation 11 und der Feuchtreinigungseinrichtung
1 nicht mehr gleiches Potential aufweisen. Wenn die
Feuchtreinigungseinrichtung 1 wie in Figur 6b dargestellt
aufgebockt ist und dadurch eine gréRere Héhe auf der
Flache 3 aufweist, liegen die Elektrokontakte 12, 13, der
Feuchtreinigungseinrichtung 1 nun nicht mehr den Elek-
trokontakten 14, 15 der Basisstation gegeniiber, sondern
den Elektrokontakten 15, 16. Hier liegt dann beispiels-
weise der Elektrokontakt 12 mit positivem Potential dem
Elektrokontakt 15 der Basisstation 11 mit negativem Po-
tential gegeniiber. Der Elektrokontakt 13 der Feuchtrei-
nigungseinrichtung 1 mit negativem Potential liegt dann
dem Elektrokontakt 16 der Basisstation 11 mit positivem
Potential gegeniiber. Um ein Aufladen des Akkumulators
zu ermdglichen, schaltet die Steuereinrichtung die Pola-
ritat der Elektrokontakte 12, 13 der Feuchtreinigungsein-
richtung 1 um, so dass der Elektrokontakt 12 wie in Figur
6b gezeigt anschlieBend negatives Potential aufweist
und der Elektrokontakt 13 positives Potential aufweist.
Sodann kann der Akkumulator Uber die Ladeschaltung
geladen werden. Bei einem Absenken der Feuchtreini-
gungseinrichtung 1 gegentiiber der Flache 3 erfolgt die
Potentialpriifung der Elektrokontakte 12, 13, 14, 15, 16
erneut. Je nach der Anzahl der méglichen Héhenzustan-
de der Feuchtreinigungseinrichtung 1 kann die Anzahl
der Elektrokontakte 14, 15, 16 der Basisstation 11 auch
mehr als drei betragen. Des Weiteren istes auch moglich,
dass die Basisstation 11 nur zwei Elektrokontakte 14, 15
aufweist und dafiir die Feuchtreinigungseinrichtung 1
mehr als zwei Elektrokontakte 12, 13. Des Weiteren kon-
nen sowohl die Basisstation 11 als auch die Feuchtrei-
nigungseinrichtung 1 jeweils mehr als zwei Elektrokon-
takte 12, 13, 14, 15, 16 aufweisen. Gemal einer alter-
nativen Ausfiihrungsform kann auch die Basisstation 11
umpolbare Elektrokontakte 14, 15, 16 aufweisen.
[0037] Eine weitere, nicht dargestellte Ausfihrungs-
form der Feuchtreinigungseinrichtung 1 kénnte des Wei-
teren relativ zu dem Geratefestteil 9 héhenverlagerbare
Elektrokontakte 12, 13 vorsehen, welche in Abhangigkeit
von einer sich &ndernden Héhenposition der Elektrokon-
takte 12, 13 verlagert werden, so dass diese stets Elek-
trokontakten 14, 15, 16 der Basisstation 11 mit gleichem
Potential gegenuberliegen. Alternativ kénnte auch die



15 EP 3 482 669 A1 16

Basisstation 11 derart verlagerbare Elektrokontakte 14,
15, 16 aufweisen.

Liste der Bezugszeichen

[0038]

1 Feuchtreinigungseinrichtung
2 Reinigungselement

3 Flache

4 Gerateteilbereich

5 Verlagerungseinrichtung
6 Detektionseinrichtung

7 Fortbewegungsmittel

8 Stitzelement

9 Geratefestteil

10  Federelement

11 Basisstation

12  Elektrokontakt

13  Elektrokontakt

14  Elektrokontakt

15  Elektrokontakt

16  Elektrokontakt

17  Elektromotor

18  Schiebemechanik

19  Schwenkachse

20 Reibelement
Patentanspriiche

1. Feuchtreinigungseinrichtung (1) mit einem Reini-

gungselement (2) zur mechanischen Feuchtreini-
gung einer zu reinigenden Flache (3) und einem die
Feuchtreinigungseinrichtung (1) gegentiber der Fla-
che (3) abstiitzenden Gerateteilbereich (4), wobei
die Feuchtreinigungseinrichtung (1) eine Verlage-
rungseinrichtung (5) aufweist, welche eingerichtet
ist, in Abhangigkeit von einem Fortbewegungszu-
stand und/oder einem Fehlerstatus der Feuchtreini-
gungseinrichtung (1) automatisch eine Verlagerung
des Reinigungselementes (2) relativ zu dem Gera-
teteilbereich (4), oder umgekehrt, zu veranlassen,
so dass das Reinigungselement (2) von einer auf die
Flache (3) abgesenkten Gebrauchsstellung in eine
von der Flache (3) abgehobene Distanzstellung ver-
lagerbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der
Verlagerungseinrichtung (5) eine Detektionseinrich-
tung (6) zugeordnet ist, welche eingerichtetist, einen
Stillstand der Feuchtreinigungseinrichtung (1) von
einer Fortbewegung der Feuchtreinigungseinrich-
tung (1) zu unterscheiden, wobei die Verlagerungs-
einrichtung (5) eingerichtet ist, bei einem erkannten
Stillstand eine Verlagerung des Reinigungselemen-
tes (2) in die Distanzstellung zu veranlassen
und/oder dass die Detektionseinrichtung (6) einge-
richtet ist, einen Betrag einer aktuellen Fortbewe-
gungsgeschwindigkeit der Feuchtreinigungseinrich-
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tung (1) relativ zu der Flache (3) zu ermitteln und
den Betrag mit einem in einem Speicher gespeicher-
ten Schwellwert zu vergleichen, wobei die Verlage-
rungseinrichtung (5) eingerichtet ist, eine Verlage-
rung des Reinigungselementes (2) in die Distanz-
stellung bei Unterschreiten des Schwellwertes zu
veranlassen.

Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verlagerungs-
einrichtung (5) einem Fortbewegungsmittel (7) der
Feuchtreinigungseinrichtung (1) zugeordnetist, wel-
ches die Flache (3) in einer tblichen Gebrauchsstel-
lung des Feuchtreinigungsgerates (1) kontaktiert.

Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach einem dervor-
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich-
net, dass die Verlagerungseinrichtung (5) einem
Stitzelement (8) der Feuchtreinigungseinrichtung
(1) zugeordnet ist, welches die Flache (3) in einer
Ublichen Gebrauchsstellung der Feuchtreinigungs-
einrichtung (1) nicht kontaktiert.

Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach einem dervor-
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich-
net, dass das Reinigungselement (2) mittels einer
Verlagerungseinrichtung (5) verlagerbar an einem
Geratefestteil (9) der Feuchtreinigungseinrichtung
(1) gehaltert ist.

Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach einem dervor-
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich-
net, dass der Verlagerungseinrichtung (5) ein Fe-
derelement (10) zugeordnet ist, dessen Rickstell-
kraft in Richtung der von der Flache (3) abgehobe-
nen Distanzstellung des Reinigungselementes (2)
gerichtet ist.

Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach einem dervor-
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich-
net, dass der Verlagerungseinrichtung (5) ein einen
Feuchtegrad des Reinigungselementes (2) detektie-
render Feuchtesensor zugeordnetist, wobei die Ver-
lagerungseinrichtung (5) eingerichtet ist, die Verla-
gerung des Reinigungselementes (2) zusatzlich in
Abhangigkeit von dem detektierten Feuchtegrad zu
steuern.

Set aus einer Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach
einem der Anspriiche 1 bis 6 und einer Basisstation
(11) zum Aufladen eines Akkumulators der Feucht-
reinigungseinrichtung (1), wobei die Feuchtreini-
gungseinrichtung (1) ein sich selbsttatig fortbewe-
gender Reinigungsroboterist, und wobei die Feucht-
reinigungseinrichtung (1) und die Basisstation (11)
zueinander korrespondierende Elektrokontakte (12,
13, 14, 15, 16) aufweisen, dadurch gekennzeich-
net, dass die Feuchtreinigungseinrichtung (1) und
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die Basisstation (11) mindestens drei Elektrokontak-
te (12, 13, 14, 15, 16) aufweist, wobei eine Steuer-
einrichtung der Feuchtreinigungseinrichtung (1)
und/oder eine Steuereinrichtung der Basisstation
(11) eingerichtet ist, fur ein Aufladen des Akkumu-
lators mindestens zwei der Elektrokontakte (12, 13,
14, 15, 16) der Feuchtreinigungseinrichtung (1) oder
der Basisstation (11) in Abhangigkeit von einem Ab-
stand der Elektrokontakte (12, 13, 14, 15, 16) zu der
Flache (3) variabel umzupolen.

Set aus einer Feuchtreinigungseinrichtung (1) nach
einem der Anspriiche 1 bis 6 und einer Basisstation
(11) zum Aufladen eines Akkumulators der Feucht-
reinigungseinrichtung (1), wobei die Feuchtreini-
gungseinrichtung (1) ein sich selbsttatig fortbewe-
gender Reinigungsroboter ist, und wobei die Feucht-
reinigungseinrichtung (1) und die Basisstation (11)
zueinander korrespondierende Elektrokontakte (12,
13, 14, 15) aufweisen, dadurch gekennzeichnet,
dass die Elektrokontakte (12, 13) der Feuchtreini-
gungseinrichtung (1) und/oder die Elektrokontakte
(14, 15) der Basisstation (11) verlagerbar an der
Feuchtreinigungseinrichtung (1) und/oder der Basis-
station (11) angeordnet sind, wobei eine Steuerein-
richtung der Feuchtreinigungseinrichtung (1)
und/oder eine Steuereinrichtung der Basisstation
(11) eingerichtet ist, die Elektrokontakte (12, 13, 14,
15) fur ein Aufladen des Akkumulators in Abhangig-
keit von einem Abstand der Elektrokontakte (12, 13,
14, 15) zu der Flache (3) zu verlagern.
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